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STWIiORB D-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych DMU-00.00.00 odnosi sie do wymagan
wspodlnych dla poszczegblnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktére zostang
wykonane w ramach realizacji zadania:

Wykonanie modernizacji drogi pozarowej oraz placu manewrowego
w Uzdrowisku Goczatkowice — Zdréj sp. z 0.0.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
wp. 1.1

1.2. Zakres stosowania STWiORB

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmujg wymagania ogolne, wspoélne dla wszystkich rob6t objetych
Szczegbétowymi Specyfikacjami Technicznymi na poszczeg6ine asortymenty i nalezy je rozumie¢ oraz stosowaé w
powigzaniu z nimi.

1.3.2. Normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Szczeg6towych Specyfikacjach Technicznych bedg
stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno-uzytkowa
(droge) albo jego czes¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezet).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzeri zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbiorow Robot, przekazywania poleceni innej korespondencji technicznej pomiedzy Kierownikiem Projektu,
Wykonawca i projektantem.

1.4.4. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.6. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie
kontraktem, petni réwniez funkcje Inspektora nadzoru.

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.8. Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow.
Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.9. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz Robét.

1.4.10. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacja Projektows i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika

1.4.11. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzeri od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa s$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.
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d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona sktadac sie z jednej lub dwaéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsgczajacy lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyze;.

i) Warstwa odsaczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

1.4.12. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.13. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.

1.4.14. Podtoze ulepszone - gbrna warstwa podtoza, lezagca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.15. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej.

1.4.16. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejagcego potaczenia.
1.4.17. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Rob6t.

1.4.18. Slepy Kosztorys - wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.19. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych Robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na Placu
Budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowg i STWIORB opracowanymi
przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca we wtasnym zakresie, w ramach Ceny Oferty, opracuje wszelka dokumentacje projektowa niezbedna
do realizacji robot budowlanych, uzyska wszystkie wymagane decyzje administracyjne dla wszystkich robot
tymczasowych oraz dla robét statych oraz uzyska akceptacje Inzyniera i innych odnosnych wiadz.

W przypadku stwierdzenia w obrebie planowanej inwestycji (w szczegélnosci w obrebie przeznaczonych do
usuniecia zadrzewien przydroznych) wystepowania gatunkéw roslin, grzyb6w oraz zwierzat stanowigcych
przedmiot ochrony prawnej, Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia materiatéw niezbednych do uzyskania
decyzji zezwalajacych na odstepstwa od obowigzujgcych zakazéw w rozumieniu art. 51, 52 i 56 ustawy o ochronie
przyrody (t. j. Dz.U. z 2016 r. poz. 2134 z p6zn. zm.) oraz uzyska¢ niezbedne zgody zezwalajgce na odstepstwa od
zakazObw obowigzujgcych w stosunku do gatunkéw chronionych. Sporzadzone wnioski o uzyskanie decyzji
derogacyjnych nalezy uzgodni¢ z Zamawiajacym.

1.5.1. Przekazanie Placu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi, uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspétrzedne punktéw
gtéwnych trasy, Dziennik Budowy. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrone znakdw geodezyjnych, w
tym granicznych i punktéw osnowy geodezyjnej do chwili odbioru ostatecznego Robét. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy lub wznowi i utrwali na wtasny koszt.

Wykonaweca przeniesie na wiasny koszt punkty wysokosciowe osnowy geodezyjnej znajdujace sie w projektowanym
pasie drogowym, kolidujagce z zakresem Robot budowlanych. Przeniesienie punktéw wysokosciowych osnowy
geodezyjnej nalezy uzgodni¢ z odpowiednimi instytucjami geodezyjnymi.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania obszaru objetego inwestycja do otrzymania ostatniego Swiadectwa
Przejecia Robot.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
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w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:

Zamawiajacego; dokumentacje projektowa, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy,
Wykonawcy; ktérg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej. Dokumentacja ta zawiera¢ bedzie
elementy potrzebne do prawidtowego wykonania zaméwienia, a nie zawarte w dokumentacji Zamawiajacego.

1.5.2.1. Dokumentacja Projektowa do wykonania przez Wykonawce

Wykonawca robét wtasnym staraniem i na swoéj koszt wykona dokumentacje powykonawcza w ilosci egzemplarzy
okreslonej w Umowie.

Projekt Powykonawczy (PP) — jest to opracowanie projektowe wykonywane na podstawie projektu wykonawczego
stanowigce jego aktualizacje i zawierajace opis stanu jaki powstat po zrealizowaniu zadania. W szczeg6lnosci
projekt powykonawczy sporzagdzony w wersji papierowej i w wersji elektronicznej na CD powinien zawierac:

w

komplet zaktualizowanych materiatéw, wymaganych w zakresie projektu wykonawczego, potwierdzonych w
zakresie zgodnosci ze stanem faktycznym, projektem budowlanym, warunkami pozwolenia na budowe
i obowigzujgcymi przepisami,

geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza,

protokoty wymaganych badan i sprawdzen,

dokumenty ewidencyjne dla drég, obiektdw mostowych, przepustéw, prowadzonej przez Inwestora w formie
elektroniczne;j.

ramach ceny kontraktowej Wykonawca we wtasnym zakresie opracuje i uzgodni z Inzynierem oraz innymi

odpowiednimi Instytucjami:

powykonawcza dokumentacje odbiorowa (operat kolaudacyjny);

Plan Bezpieczenstwa | Ochrony Zdrowia;

Projekt Technologii | Organizacji Rob4t Oraz Program Zapewnienia Jakosci dla poszczeg6inych STWIORB;
geodezyjng dokumentacje powykonawcza sieci uzbrojenia terenu i wszystkich obiektow, z naniesieniem zmian
na mape zasadniczg z uzyskaniem potwierdzenia z Wtasciwego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej (wraz z wersja elektroniczng edytowalng w formacie zaakceptowanym przez Inzyniera);
inwentaryzacje techniczng i fotograficzng stanu technicznego drog oraz budynkéw w pierwszej linii zabudowy
przed przystgpieniem do realizacji zadania wraz z podpisaniem dwustronnych protokotéw z ich
Administratorami i wtascicielami;

dokumentacje fotograficzng i archiwalng dla wszystkich prowadzonych robdt, w szczegélnosci dla robot
zanikajacych;

opracowanie procedury podejmowania dziatan na wypadek przedostania sie do srodowiska substancji
niebezpiecznych;

uzupetnienie (zmiany) dokumentacji geologicznej — w przypadkach zastania odmiennych warunkéw
geologicznych niz zaktadane w dokumentacji projektowej;

plan zabezpieczenia dowozu materiatdbw budowlanych po istniejacej sieci drog oraz ewentualnych drég
technologicznych;

ocena stanu budynkéw przed przystagpieniem do Robét;

projekty organizacji ruchu na czas budowy;

projekty techniczne wykonania zabezpieczenia skarp wykopow;

projekty techniczne odwodnienia dla odprowadzenia wody z wykopow;

projekty techniczne tymczasowego i trwatego obnizenia zwierciadta wody gruntowej z uwzglednieniem
zabezpieczenia przed wptywem na budowle sasiednie;

projekty techniczne doprowadzenia przewilgoconych gruntéw do wilgotnosci optymalnej;

projekty obnizenia zwierciadta wody gruntowej i odwodnienia;

projekty przekierowania ciekOw i rzek;

projekty tablic informacyjnych zgodnie z Prawem Budowlanym;

projekt zabezpieczenia scian wykopow i rozkopow fundamentowych (grodzice i ksztattowniki);

projekt organizacji i harmonogram robét ziemnych;

projekt robot strzatowych dla wykopdw w gruntach skalistych;

projekt gospodarki odpadami zgodnie z obowigzujacymi wymaganiami;

projekty recept laboratoryjnych betonéw cementowych, betonéw asfaltowych i stabilizacji,

projekty fundament6w i konstrukcji wsporczych dla znakéw drogowych wg statej organizacji ruchu;

projekt tymczasowej organizacji ruchu w dostosowaniu do technologii i organizacji robét - aktualizacja i
zatwierdzenie z uwzglednieniem objazdéw w szczeg6lnosci w przypadku, gdy harmonogram realizacji robot
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przedstawiony przez Wykonawce robo6t bedzie wymagat zmiany tymczasowej organizacji ruchu na czas
prowadzenia robot przekazanej przez Zamawiajgcego;

projekty szczegétowe tablic i znakéw drogowych,

pozostate projekty i dokumentacje wymienione w poszczegdinych STWIORB;

projekty technologii i organizacji, w ktérych posiadany sprzet i oprzyrzagdowanie wykonawcy robét rzutuje na
prowadzenie robot (w szczegélnosci projekty montazu, nasuwania, wypychania konstrukcji, projekty
zabezpieczenia scian wykopu, projekty odwodnienia wykopow);

projekty dotyczace zabezpieczenia ciggtosci ruchu pojazdéw oraz pieszych, zapewniajgce dojscia i dojazdy do
obiektéw na odcinku prowadzenia robét;

projekty technologiczne i wykonawcze rozbidrek,

projekty technologiczne wzmocnienia podtoza;

projekty analizy statecznej i zabezpieczenia przed ruchami masowymi ziemi;

projekty elementdw zabezpieczajacych (rusztowarn, deskowar, pomostoéw roboczych itp);

projekty montazu konstrukgji stalowych (w tym projekt technologii spawania);

program zapewnienia jakosci zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji stalowej;

projekty technologiczne robo6t izolacyjnych;

projekty technologiczne betonowania;

projekty technologiczne zbrojenia elementow zelbetowych;

projekty regulacji wysokosciowej infrastruktury podziemnej wraz z nadzorem;

projekty zabezpieczenia infrastruktury wraz z nadzorem;

projekty zagtebienia i ewentualnej przebudowy kolidujacych urzadzer obcych wraz z nadzorem i uzgodnieniami,
wraz z czasowym zapewnieniem dostaw mediéw i odbioru sciekdw;

projekty zabezpieczenia infrastruktury naziemnej wraz z nadzorem i uzgodnieniami;

opracowanie procedury podejmowania dziatania na wypadek przedostania sie do srodowiska substancji
niebezpiecznych;

wszelkie dokumenty i opracowania wynikajagce z koniecznosci przebudowy obiektéw wybudowanych od
momentu zakonczenia opracowania Dokumentacji Projektowej i kolidujacych z inwestycjg, wraz z koniecznymi
uzgodnieniami i pozwoleniami;

wszelkie dokumenty wynikajace z koniecznosci petnienia nadzoru archeologicznego;

operaty wodnoprawne dla konstrukcji tymczasowych wraz z uzyskaniem prawomocnych decyzji pozwolenia
wodno prawnego;

pozostate projekty warsztatowe;

projekty zagospodarowania i zabezpieczenia placu budowy i organizacji zaplecza;

inne projekty montazowe i techniczne wymagane w poszczegélnych STWIORB;

prace w rejonie gazociggu w/c DN300 odb. Police-Szczecin wraz z kablem telemetrycznym oraz stacji gazowej
w/c, ktérych Operatorem jest Gaz System S.A. nalezy prowadzi¢ $cisle z uzgodnieniem OP.DL.420.191.2019.16 z
dnia 05.01.2022r.

inwentaryzacje nieruchomosci zajmowanych na okres niezbedny do wykonania okreslonych w dokumentacji
projektowej robdét budowlanych. Zamawiajagcy wymaga aby Wykonawca spisat protokét przejecia terenu
a nastepnie dokonat protokolarnego przekazania terenu po zakonczeniu robot przy wspétudziale wtasciciela
terenu. Po zakoriczeniu robdt Wykonawca ma obowiagzek uporzadkowaé teren prowadzonych robot;
dokumentacje z czynnosci stabilizacji punktow granicznych i pasa drogowego;

dokumentacje do uzyskania pozwolenia bna uzytkowanie i zawiadomienia o zakoriczeniu robét budowlanych
w terminie wskazanym przez Zamawiajgcego;

materiaty do ewidencji drég zgodnie z wymaganiami Zamawiajacego,

dokumentacje fotograficzng i archiwalng wszystkich prowadzonych robét w tym zanikajacych.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot, konieczne okaze sie uzupetnienie rysunkéw w dokumentacjach
opracowywanych przez Wykonawce, to Wykonawca wykona brakujace rysunki oraz niezbedne specyfikacje
wtasnym staraniem i na koszt wtasny, oraz przedstawi je Inzynierowi do zatwierdzenia w ilosciach i terminie z nim
uzgodnionym, nie pozniej jednak niz na 6 tygodni przed terminem rozpoczecia Robdt (wg harmonogramu).
Wszelkie opdznienia w powyzszym terminie s3 jednoznaczne z op@znieniami z winy Wykonawcy w terminach
realizacji Rob6t. Zamawiajgcy ma prawo wnies¢ uwagi w terminie 10 dni od dnia otrzymania zatwierdzonego przez
Inzyniera projektu wykonanego przez Wykonawce.

Wszystkie koszty zwigzane z przygotowaniem, uzgodnieniem i zatwierdzeniem w/w dokumentacji sg zawarte
w Cenie Kontraktowej i nie beda podlegaty odrebnej zaptacie.
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Rysunki przedstawione przez Wykonawce

Dodatkowo poza Specyfikacjami, Rysunkami i innymi informacjami zawartymi w Kontrakcie, Wykonawca powinien
dostarczy¢ wszystkie rysunki, dokumenty zezwolenia zwigzane i inne dane potrzebne do wykonania rob6t oraz
osiggniecia parametrow technicznych wymaganych w Kontrakcie. Wykonawca moze sktada¢ te informacje kolejno
w czesciach, ale kazda przedtozona czesé musi by¢ w dostatecznym stopniu kompletna by mogta by¢ sprawdzona i
zatwierdzona przez upowaznione jednostki niezalezne od catosci projektu. Terminy przekazania powinny by¢
zgodne z zapisami we wczesniejszym akapicie.

Rysunki przyjete przez Inzyniera

Inzynier powinien sformutowaé¢ komentarz i/lub zastrzezenia dotyczace rysunkéw, dokumentacji i danych
przedstawionych przez Wykonawce, w ciggu 28 dni od daty ich otrzymania. Te komentarze lub zastrzezenia nalezy
uwazac za przyjete przez Wykonawce, jesli w ciggu 7 dni od daty otrzymania nie zgtosi zastrzezen na pismie.
Wykonawca przed ztozeniem rysunkow, dokumentacji i danych powinien skonsultowac sie z Inzynierem. Notatka
dotyczaca konsultacji oraz ewentualne rysunki w wymaganej ilosci kopii, powinny zosta¢ dostarczone przez
Wykonawce co najmniej na 7 dni przed datg konsultacji.

Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwtocznie uzupetni¢ dokumentacje oraz rysunki dostarczone Inzynierowi w zakresie
zmian wprowadzonych w czasie wykonywania robét. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi rysunki
powykonawcze w czytelnej, prostej formie, w trzech egzemplarzach dla kazdego ukoriczonego odcinka robét, ktory
bedzie przekazany do uzycia lub bedzie wykorzystany przez specjalistyczng firme lub Zamawiajacego, zgodnie
z polskim ustawodawstwem, nie pdzniej niz 14 dni przed data przekazania. Opdznienia w przekazaniu dokumentacji
powykonawczej beda traktowane jako opéznienia w terminowym wykonaniu robot.

Wykonawca musi uwzgledni¢ i uwidoczni¢ w Projektach Technologii i Organizacji Robét zasade, ze istniejace na
terenie budowy i terenie przylegtym infrastruktura techniczna musi pozosta¢ czynna do korica prowadzenia robét
chyba, ze projekt przewiduije jej likwidacje, lub przewidziana jest jej przebudowa lub budowa i nastapi przetaczenie
starych instalacji do nowobudowanej, co pozwoli zachowa¢ ciggtosé¢ dostaw mediéw. Przyjmuje sie, ze koszty
zwigzane z koniecznoscig zachowania ciaggtosci dostaw mediow, koszty dzierzawy s$wiattowoddw i otworéw
kanalizacji teletechnicznej, nie podlegajg odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej. Wykonawca
uzgodni odciecia przytaczy z wtascicielami poszczegolnych mediow.

W przypadkach wymaganych Dokumentacja Projektowa Wykonawcy ma zawiera¢ uzgodnienia z wtascicielami
terendw przeznaczonych do tymczasowego lub statego zajecia oraz stosownymi instytucjami.

1.5.2.2. Przedmiar robét

1.5.2.2.1. Przedmiar Rob6t nie uwzglednia robot tymczasowych tj. Robét, ktére sa projektowane i/lub
wykonywane, jako potrzebne do wykonania Robét podstawowych - niniejsze roboty nie podlegaja odrebnej
zaptacie i winny by¢ uwzglednione w Cenie Kontraktowej. Przyjmuje sie, iz koszty robdt tymczasowych zostaty
wliczone i objete cenami jednostkowymi lub stawkami wprowadzonymi przez Wykonawce w wycenionym
Przedmiarze Robot.

1.5.2.2.2. Przedmiar Rob6t powinien by¢ odczytywany w powigzaniu z Specyfikacjg Istotnych Warunkéw
Zamowienia, Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych oraz Dokumentacjg
Projektowa. Przyjmuje sie zasade, ze informacje zawarte, w ktérejkolwiek czesci Dokumentacji Projektowej s
obowiazujace dla catego opracowania.

1.5.2.2.3. llosci zawarte w Przedmiarze Robo6t sg wielkosciami szacunkowymi, okreslonymi na podstawie
Dokumentacji Projektowej i zostaty okreslone w celu stworzenia wspolnych zasad do sporzadzenia Ofert

1.5.2.2.4. Opisy pozycji w Przedmiarze Robot przedstawione sg tylko do celéw identyfikacyjnych i nie powinny
w zaden spos6b modyfikowaé badz anulowaé szczegdtowego opisu zawartego w Dokumentacji Projektowej lub
Specyfikacjach Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

1.5.2.2.5. Wyceniajac poszczegdlne pozycje nalezy odnosi¢ sie do Warunkéw Umowy, Dokumentaciji Projektowej
i STWIORB, decyzji administracyjnych, uzgodnien i pozwoler, w celu uzyskania petnych wskazéwek, informacii,
instrukcji lub opisow robot i zastosowanych materiatow. Roboty winne by¢ wykonane wedtug zasad fachowego
wykonawstwa, zgodnie z zatgczona Dokumentacja Projektowa, STWIORB oraz dokumentacja formalno - prawna.
1.5.2.2.6. Wizja lokalna

Przed przystapieniem do wyceny Wykonawca powinien dokona¢ wizji w terenie, ze szczegélnym uwzglednieniem
elementow przewidzianych do rozhiorki.

1.5.3. Zgodnosé rob6t z Dokumentacja Projektowa i STWIORB
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Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowia czes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sg obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé¢ ich waznosci

wymieniona w Dokumentach Kontraktowych.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczern w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu

powinien natychmiast powiadomic Inzyniera.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowsg i STWIORB.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w STWIORB bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych

dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli

muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub STWIORB i wptynie

to na niezadawalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty

rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Placu Budowy i utrzymanie tymczasowej organizacji ruchu podczas budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia obszaru objetego inwestycja w okresie realizacji Robot az do ich

zakoniczenia i uzyskania ostatniego Swiadectwa Przejecia Rob6t. Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu

publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, obiekty mostowe, $ciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki
drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia, zieler, pozostate elementy wyposazenia drogi itp.) na

obszarze objetym inwestycjg Za utrzymanie ruchu publicznego uwaza sie wykonanie Robét utrzymaniowych i

remontéw biezacych niezbednych do utrzymania Placu Budowy w odpowiednim standardzie technicznym,

zatozonym dla tej drogi. Powyzsze nie obejmuje odsniezania i zwalczania gotoledzi, ktére wykonuje administrator
drogi.

Przed uruchomieniem transportu budowy, Wykonawca jest zobowigzany do:

— wykonania inwentaryzacji ,,przegladu zerowego” z opisem stanu technicznego drog przewidywanych do
transportu,

— wykonania dokumentacji fotograficznej spisania protokotu z administratorem, zarzadca drogi, ktérego trescia
beda ustalenia dotyczace sposobu korzystania z uzgodnionych drdg, a zatacznikiem bedzie dokumentacja
inwentaryzacyjna (w tym fotograficzna).

Powyzszy protok6t Wykonawca przedtozy Inzynierowi.

Wykonawca bedzie maégt transportowaé¢ materiaty i wyposazenie na i z terenu budowy wytacznie po drogach,

ktorych stan zostat zinwentaryzowany w w/w sposéb i potwierdzony w/w protokotem. W przypadku ewentualnych

roszczen odszkodowawczych administratorow i zarzadcédw za zniszczenie drég i ulic przez transport budowy

Wykonawca jest zobowigzany do ich naprawy na wtasny koszt, ktory nie bedzie podlegat odrebnej zaptacie

i przyjmuje sie, ze jest wtgczony w cene Kontraktowsa.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca, w sposéb uzgodniony z Inzynierem, ogrodzi

lub wyraznie oznakuje Plac Budowy, a w szczegolnosci wjazdy i wyjazdy z Placu Budowy przeznaczone dla pojazdow

i maszyn pracujacych przy realizacji Robét.

Podczas prowadzenia robdét ziemnych przed wjazdami/wyjazdami z Placu Budowy na drogi publiczne Wykonawca

zobowiazany jest do zorganizowania stanowisk do czyszczenia opon samochodowych, ktére skutecznie wyeliminuja

nanoszenie na nawierzchnie jezdni ziemi przyklejonej do opon (czyszczenie opon strumieniem wody badz
sprezonym powietrzem).

Przed przystgpieniem do Rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim

zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Rob6t w okresie

trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu Rob6t projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje, bedzie utrzymywaé i obstugiwaé wszystkie

tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak: ogrodzenia, porecze, zapory, oswietlenie, swiatta ostrzegawcze,

sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony Rob6t, wygody spotecznosci itp.,
zapewniajagc w ten sposob bezpieczenstwo pojazddw i pieszych. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia

zabezpieczajace podlegaja akceptacji przez Inzyniera. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w

nocy tych zap6r i znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczeristwa.
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Fakt przystgpienia do Robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem, w spos6b uzgodniony

z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i w odpowiednich ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic

informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez

Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robdt. Wykonawca winien wykonac i zainstalowa¢ tablice

informacyjne wg wzorow unijnych i tablice opisane w Prawie Budowlanym, ukazujace informacje dotyczace

inwestycji, w ilosci i miejscach odpowiednich do zakresu i lokalizacji Rob6t. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
akceptacji projekt, rozmiary, ilos¢ i lokalizacje tych tablic. Takie tablice informacyjne beda utrzymywane w dobrym
stanie technicznym przez caty czas trwania Robét.

Wykonawca w terminie 7 dni przed wprowadzeniem zmian w organizacji ruchu lub przed planowanym

prowadzeniem Rob6t, ktére beda stwarza¢ utrudnienie w dojezdzie do posesji, poinformuje pisemnie o tym

mieszkarncow/uzytkownikOw. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu (wybudowanie, utrzymanie, likwidacja)
wliczone sa w Cene Oferty i nie podlegajg odrebnej zaptacie.

Dojazdy do poses;ji zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez Wykonawce na jego

koszt przez caty czas budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia ciggtosci komunikacji na istniejgcych trasach komunikacyjnych na

czas prowadzenia tych robét. Wykonawca zobowigzany jest we wiasnym zakresie i na koszt wtasny do

sporzadzenia, dla kazdego obiektu inzynierskiego, dla ktérego zachodzi potrzeba zachowania ciggtosci komunikacji

w trakcie prowadzenia robot, wszelkich niezbednych opracowar projektowych.

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy réwniez uzyskanie wszelkich niezbednych uzgodnien dla tych projektow.

W terenie prowadzonych robo6t nie wyklucza sie istnienia niezinwentaryzowanej sieci drenarskiej — urzadzen

melioracyjnych. W przypadku kolizji z sieciag drenarskg na Wykonawczy spoczywa obowigzek jej odtworzenia

w zakresie, ktéry zapewni jej dotychczasowe funkcjonowanie. W ramach dokumentacji projektowej Wykonawcy,

Wykonawca opracuje szczegétowy projekt odtworzenia urzadzern melioracyjnych oraz uzyska stosowne

uzgodnienia, decyzje i pozwolenia.

Koszt organizacji i zabezpieczenia Placu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony

w Cene Oferty.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wszelkie prace nalezy prowadzi¢ z zachowaniem wymogow okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Dodatkowo

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm/zakazéw okreslonych w odpowiednich przepisach

dotyczacych ochrony srodowiska obcigzag Wykonawce.

Wykonawca wkalkuluje w Cene Oferty koszty utylizacji i zdeponowania materiatow odpadowych i szkodliwych

zgodnie z przepisami Ustawy Prawo ochrony srodowiska oraz Ustawy o odpadach.

W okresie trwania budowy i wykariczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i woko6t Placu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob
lub wtasnosdci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagarn bedzie miat szczegdlny wzglad na:

- Lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych.
- Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

—  zanieczyszczeniem powierzchni ziemi i wod gruntowych

—  zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych,

—  zanieczyszczeniem powietrza,

— mozliwoscia powstania pozaru,

c) ochrone gatunkowa roslin i zwierzat:

W przypadku prowadzenia rob6t w sgsiedztwie drzew nalezy unika¢ ich mechanicznego uszkodzenia i przesuszenia

w wyniku prowadzenia robot odwodnieniowych. W bezposrednim zasiegu koron drzew nie powinny by¢

lokalizowane place sktadowe i drogi dojazdowe. Wok6t zagrozonych drzew nalezy wydzieli¢ strefe bezpieczenstwa.

W przypadku czasowego obnizenia poziomu zwierciadta wody gruntowej pozadane jest, aby czas trwania leja

depresyjnego byt skrécony do minimum.

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktére pozostang w terenie po zakoriczeniu robot drogowych, a sg narazone na

uszkodzenia w czasie robét budowlanych, wymaga wykonania wszystkich czynnosci:

— w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie mechaniczne drzew,
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— tylko recznie w zasiegu korony drzewa i w odlegtosci, co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony drzewa,
przy czym wyjatkowe zastosowanie sprzetu mechanicznego wymaga zgody Inspektora Nadzoru lub jego
uprawnionego przedstawiciela.

W zasiegu korony drzewa i w odlegtosci, co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony drzewa (lub w strefie 4 x 4

m wokot drzewa) nie wolno:

— lokalizowa¢ baz materiatowych i placow sktadowych,

— porusza¢ sie sprzetem mechanicznym - tylko za zgodg Inspektora Nadzoru lub jego uprawnionego
przedstawiciela.

Wokot stref korzeniowych drzew nalezy wydzieli¢ strefy bezpieczeristwa o min. wymiarach 4,0 x 4,0 m wygrodzone
siatka.
Zaleca sie, aby roboty ziemne w obrebie korzeni drzewa nie byty prowadzone w okresie wegetacji roslin,
a szczegOlnie w okresie letnim. Najkorzystniejszym okresem do wykonania tych robét sg miesigce od pazdziernika
do kwietnia.
Niedopuszczalne jest magazynowanie na placu budowy, a w szczegélnie na powierzchni wyznaczonej rzutem koron
drzew, niezabezpieczonych przed przedostawaniem sie materiatbw zmieniajgcych chemizm gleby oraz
magazynowanie, rozsypywanie lub wylewanie do gruntu odpadéw, $ciekdw, itp. Srodkéw niszczacych lub
pogarszajacych drzewom warunki zycia.
Niedopuszczalne jest palenie ognisk pod drzewami, w celu np. podgrzewania mas bitumicznych, impregnatow,
palenie odpadow z budowy.
Zaleca sie, aby czasowe wykopy instalacyjne wykonywane w strefie korzeniowej drzew byty wykonywane wytacznie
recznie. Nalezy chroni¢ bryty korzeniowe drzew przed mechanicznym uszkodzeniem, przesychaniem i niskg
temperatura. Nalezy zadba¢ o to, aby korzenie byty odstoniete mozliwie jak najkrécej, aby nie dopusci¢ do ich
przesuszenia. Jezeli wykopy nie zostang zakryte tego samego dnia (oraz w czasie upatow) trzeba bryte korzeniowa
ostoni¢ matami z geowtokniny lub juty lub ekranami z desek. Jezeli dojdzie do uszkodzenia korzeni, powinny one
by¢ przyciete ostrym i zdezynfekowanym narzedziem do miejsca zdrowego pod katem prostym do ich osi w celu
ograniczenia rozmiaru ran.

W przypadku gtebokich wykopow w zasiegu korzeni drzew nalezy wykona¢ specjalne ekrany zabezpieczajace

systemy korzeniowe, z zastosowaniem podtoza biologicznie czynnego, ktére umozliwi szybsza odbudowe korzeni.

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powinno obejmowac:

— owiniecie pnia matami stomianymi lub zuzytymi oponami samochodowymi styropianem itp, a nastepnie
oszalowanie ich deskami do wysokosci pierwszych gatezi. Dolna czesé kazdej deski powinna opierac sie na
podtozu, bedac lekko wkopang w grunt lub obsypana ziemiag. Oszalowanie powinno by¢ otoczone opaskami z
drutu, tasmy stalowej lub sznurkiem,

— niedopuszczalne jest przybijanie desek do pnia drzewa ani ustawiania ich na nabiegach korzeniowych,

— przykrycie odkrytych korzeni matami.

Po zakoriczeniu robot nalezy wykonaé¢ demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmujacy:

— rozebranie konstrukcji zabezpieczajacej drzewo,

— usuniecie materiatow zabezpieczajacych,

— rozluznienie zageszczonej gleby w strefie systemu korzeniowego, mulczowanie oraz ewentualng wymiane gleby
zanieczyszczonej/zdegradowanej w obrebie systemu korzeniowego. W przypadku uszkodzenia (usuniecia) czesci
korzeni zaleca sie cieniowanie korony (w celu ograniczenia transpiracji koron drzew).

W okresie pojawiajgcego sie zagrozenia Wykonawca zobowigzany jest podja¢ czynnosci minimalizujagce negatywny

wptyw wyzej wymienionych czynnikow.

Pielegnacja drzew uszkodzonych, zniszczonych, obumartych w trakcie prowadzenia rob6t budowlanych

Wykonawca odpowiada za uszkodzenie, zniszczenia, obumarcie zieleni przeznaczonej do adaptacji. Zabiegi

pielegnacyjne w przypadku uszkodzenia zieleni, Wykonawca, przeprowadza na wiasny koszt przez

wyspecjalizowane do tego celu firmy.

W przypadku obumarcia drzew z przyczyn budowlanych, Wykonawca ma obowigzek dokonaé¢ odtworzenia.

Wykonawca ze swojej strony zapewni spetnienie wszystkich wymagan zwigzanych z ochrong srodowiska,
aw przypadku koniecznosci nadzor archeologiczny i nadzér przyrodniczy podczas wykonywania robot oraz zwrGci
uwage na zagadnienia zwigzane z zagrozeniami dla herpetofauny (ptazy, gady), ktora czesto ginie podczas
prowadzenia prac.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

10



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOLANYCH

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot beda miaty aprobate techniczng lub stosowne zezwolenia wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatébw na
srodowisko (np.. destrukt zawierajacy substancje smotowe).

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakornczeniu Rob6t ich szkodliwosé zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy, Wykonawca powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatéw od
wiasciwych organéw administracji paristwowej.

Wykonawca poniesie konsekwencje uzycia materiatéw szkodliwych dla otoczenia.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca zapewni nieruchomosciom przylegajacym do Placu Budowy dostep do drogi publicznej przez caty okres
trwania budowy (o ile wczesniej nieruchomosci te posiadaty taki dostep).

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen napowietrznych, na powierzchni ziemi i podziemnych,
takich jak linie napowietrzne, rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Nie dopuszcza sie zamkniecia zadnych urzadzen bez pisemnej zgody wtasciciela. Przed zamknieciem jakichkolwiek
urzadzen Wykonawca zapewni odpowiednig instalacje zastepcza, o ile Kontrakt nie przewiduje inaczej.

W przypadku, gdy prywatne lub publiczne urzadzenia znajdujace sie w obszarze Robét powinny ulec modernizaciji,
usunieciu lub powiekszeniu, Wykonawca zobowigzany bedzie do uzgodnienia z witascicielami sposobu realizacji i
etapowania Robdét.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Placu Budowy i powiadomic¢
Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera, wiasciciela instalacji oraz (w zaleznosci od potrzeby)
zainteresowane wtadze i bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji i
urzadzen napowietrznych, na powierzchni ziemi i podziemnych.

W przypadku, gdy Wykonawca w wyniku swoich dziatar na Placu Budowy spowoduje nieplanowane wytgczenie linii
elektroenergetycznych i spowoduje powstanie po gestora sieci obowiazku zwrotu ich kontrahentom kosztow
spowodowanych przerwa w przesyle lub dostawie energii elektrycznej, Wykonawca pokryje udokumentowane
koszty wytaczenia linii w petnej wysokosci, na pierwsze pisemne zgdanie jednego z gestorow.

Jezeli Plac Budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowa¢ Roboty w
sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkaricow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy spowodowane jego dziatalnoscig. Przed rozpoczeciem Robét
budowlanych Wykonawca wykona inwentaryzacje stanu technicznego budynkéw i budowli, znajdujacych sie w
sgsiedztwie prowadzonej inwestycji, dokumentujac stan techniczny tych obiektéw. Nieodtaczng czescig tej
dokumentacji beda zdjecia, skatalogowane w sposéb niebudzacy watpliwosci, co do momentu ich wykonania oraz
obiektu, ktory dokumentujg. Dokumentacja musi zawiera¢ informacje o0 zapoznaniu sie z nig przez
wtasciciela/zarzadcy budynku lub budowli. W przypadku stwierdzenia pogorszenia stanu technicznego ww.
obiektéw budowlanych w trakcie wykonywania robo6t budowlanych Wykonawca podejmie dziatania w celu ich
zabezpieczenia i doprowadzi do stanu pierwotnego. W przeciwnym wypadku Wykonawca zobowigzany jest do
zaspokojenia wszelkich roszczer wynikajacych z pogorszenia stanu technicznego obiektéw. Wykonawca zapewni
dostep do posesji przez caty okres trwania budowy. Koszt utrzymania dostepu do nieruchomosci (m. in.: pdl) nie
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podlega odrebnej zaptacie i nalezy wliczy¢ go do Ceny Oferty. Przed rozpoczeciem robét budowlanych Wykonawca
wykona réwniez inwentaryzacje, w tym dokumentacje fotograficzng istniejacych zjazdéw z drogi na posesje.

Przed przystgpieniem do wykonywania robét na dziatkach znajdujacych sie poza pasem drogowym Wykonawca
przeprowadzi inwentaryzacje pierwotnego stanu dziatek przeznaczonych pod przebudowe infrastruktury
technicznej (sieci uzbrojenia terenu) poza projektowanym pasem drogowym przed rozpoczeciem robot
budowlanych, a nastepnie przekaze w formie tabelarycznej opis wraz z dokumentacjg fotograficzna. Dokumentacja
fotograficzna winna by¢ przekazana dodatkowo na elektronicznym nosniku danych (ptycie). Wykonawca przekaze
nastepujaca dokumentacije:

a) opis stanu pierwotnego dziatek (lub ich czesci) przeznaczonych pod przebudowe urzadzern infrastruktury
technicznej (sieci uzbrojenia terenu) wraz z dokumentacjg fotograficzna,

b) informacje o przywrdceniu nieruchomosci do stanu pierwotnego badz braku takiej mozliwosci wraz z podaniem
przyczyny (np. wskutek umieszczenia nowego urzadzenia infrastruktury technicznej) oraz opisania ilosci i rodzaju
wykonanych Rob6t wraz z dokumentacja fotograficzna, a takze z potwierdzeniem czasu zajecia przez Wykonawce
nieruchomosci — informacja jest niezbedna w procesie ustalenia ewentualnego odszkodowania z tytutu
zmniejszenia wartosci nieruchomosci,

c) pozyskane przez Wykonawce oswiadczenia wtascicieli dziatek o braku roszczen z tytutu zniszczen w naniesieniach
i nasadzeniach.

Wykonawca pokryje koszty odszkodowan z tytutu czasowego zajecia oraz zniszczen i szkdd powstatych na skutek
dziatan Wykonawcy na dziatkach poza projektowanym pasem drogowym.

Wykonawca uzgodni z wtascicielami terenu terminy i szczegétowy sposob realizacji Robdt przy zatozeniu
doprowadzenia terenu po Robotach do stanu pierwotnego.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca, Zamawiajagcym a
wtascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier ani
Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w Warunkach Kontraktu.

W przypadku dokonywania przez Wykonawce rozbiorki istniejacego ogrodzenia, Wykonawca jest zobowigzany
poinformowac wiascicieli o terminie likwidacji ogrodzenia.

Koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i s uwzglednione
w Cenie Oferty.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskdéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatow i wyposazenia na i z Placu Budowy Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim
przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy niespetniajace tych warunkéw zostaty
usuniete z Placu Budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie Placu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
Robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

Przed rozpoczeciem robdt budowlanych Wykonawca sporzadzi dokumentacje stanu technicznego istniejacych drog
lokalnych, znajdujacych sie w najblizszym otoczeniu inwestycji oraz w dalszej odlegtosci, wykorzystywanych do
transportu Wykonawcy. Dane inwentaryzacyjne zawarte w dokumentacji Wykonawca potwierdzi u zarzadcy drogi
za zgodne ze stanem faktycznym w danym dniu i zgtosi ten fakt do lokalnych wtadz samorzadowych. Nieodtaczna
czescig tej dokumentacji beda zdjecia na elektronicznym nosniku danych (ptycie), skatalogowane w sposéb
niebudzacy watpliwosci co do momentu ich wykonania oraz obiektu, ktory dokumentujg. Wykonawca bedzie maogt
transportowa¢ materiaty i wyposazenie na i z Placu Budowy wytacznie po drogach, ktérych stan zostat
zinwentaryzowany w ww. sposOb i potwierdzony u zarzadcy drogi. W przypadku ewentualnych roszczen
odszkodowawczych za zniszczenie lub zanieczyszczenie drog lub obiektéw zlokalizowanych w pasie drogowym lub
ich sasiedztwie przez transport budowy Wykonawca jest zobowigzany do ich naprawy na wtasny koszt
w uzgodnieniu z wtascicielem drogi lub innym wiascicielem uszkodzonego terenu lub obiektu.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Oferty.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. W terminie wynikajagcym z Warunkéw Kontraktu, Wykonawca opracuje i dostarczy Inzynierowi
szczegOtowy plan Bezpieczeristwa i Ochrony Zdrowia (,,BIOZ”) zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 27 sierpnia 2002 (Dz. U. Nr 151 poz. 1256).

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Oferty.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robo6t i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Rob6t od
Daty Rozpoczecia do daty wskazanej w Swiadectwie Przejecia. W sytuacji robot zalegtych wskazanych
w Swiadectwie Przejecia Wykonawca bedzie za ten wskazany zakres odpowiedzialny zgodnie z powyiszym
w terminie az do ich wykonania potwierdzonego przez Inzyniera i Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do czasu wydania ostatniego Swiadectwa Przejecia. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru koricowego.

Jezeli na skutek zaniedban Wykonawcy dojdzie do uszkodzen jakiejkolwiek czesci budowli drogowej lub jej
elementéw, to Wykonawca na polecenie Inzyniera dokona naprawy takiego uszkodzenia doprowadzajac budowle
drogowa lub jej element do zgodnosci z wymaganiami Kontraktu. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane
Z naprawami.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ Roboty
utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. W przypadku, gdy Wykonawca nie
wykona polecenia Inzyniera, Zamawiajacy ma prawo do wykonania Robét utrzymaniowych wtasnymi sitami lub
zlecenie tego innej jednostce — z pdzniejszym przeniesieniem kosztéw na Wykonawce.

Koszt ochrony i utrzymania rob6t nie podlega odrebnej zaptacie i jest zawarty w Cenie Oferty.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi Robotami i bedzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien, podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w spos6b ciggty bedzie informowaé
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obciazenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Rdwnowaznosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére majg spetniac
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej.

W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce zasadniczo réwny lub wyzszy poziom
wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru. ROznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢
doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi co najmniej na 28 dni przed datg oczekiwanego
przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inzyniera. W przypadku kiedy Inzynier stwierdzi, ze zaproponowane
Zmiany nie zapewniajg zasadniczo réwnego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje sie do norm
powotanych w dokumentach.

1.5.14. Wykopaliska archeologiczne

Przedmioty bedace zabytkami archeologicznymi odkrytymi, przypadkowo znalezionymi albo pozyskanymi w wyniku
badan archeologicznych na Placu Budowy stanowig wtasnos¢ Skarbu Panstwa (art. 35 ustawy z 23.07.2003 r. o
ochronie zabytkdw i opiece nad zabytkami z pdzniejszymi zmianami). W przypadku odkrycia, w czasie prowadzenia
robét ziemnych przedmiotu, co do ktérego istnieje podejrzenie, ze jest zabytkiem archeologicznym, Wykonawca
jest zobowigzany wstrzymac w tym miejscu roboty budowlane, zabezpieczy¢ zabytek i miejsce jego znalezienia oraz
niezwtocznie powiadomié¢ Zamawiajacego, Inzyniera oraz Konserwatora Zabytkéw (zgodnie z zapisami art. 32 ww.
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Ustawy). Jezeli w wyniku tych polecern Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opdznienia w robotach, Inzynier
po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonawcga ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o
ktérg nalezy zwiekszy¢ Cene Oferty. Wznowienie wstrzymanych robot nastgpi na podstawie zezwolenia
Wojewodzkiego Konserwatora Zabytkéw i Inzyniera.

W przypadku odkrycia szczatkow ludzkich nalezy zastosowac sie do ustawy o cmentarzach i chowaniu zmartych  (t.
j- Dz.U. 2019 poz. 1473).

1.5.15. Rozpoznanie saperskie

Przed rozpoczeciem oraz w trakcie prowadzenia robét budowlanych Wykonawca zobowigzany jest sprawdzac Plac
Budowy pod katem wystepowania niewybuchdw i niewypatéw. Prace nalezy przeprowadza¢ na catej szerokosci
pasa drogowego. W razie natrafienia w czasie prowadzenia prac na niewybuch/ niewypat Wykonawca zobowigzany
jest do niezwtocznego przerwania Robot, zabezpieczenia terenu oraz wezwania odpowiednich stuzb (policja, straz
pozarna, pogotowie saperskie) i niezwtocznego powiadomienia Inzyniera. Wykonawca jest zobowigzany do
poniesienia kosztéw czasowego zajecia terenu dla celéw robot poza liniami rozgraniczajagcymi wraz z kosztami
prawnymi i optatami za zajmowanie terenu, rekompensate za utrate zbioréw wystepujacych na terenie czasowego
zajecia, dokonaniem niezbednych uzgodnien z wtascicielami terenu oraz doprowadzenia do stanu pierwotnego.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczyé Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz inne
urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Kontraktowe;.

2. MATERIALY

2.1. Zasady dopuszczenia do stosowania materiatéw i wyrobow budowlanych

Materiaty i wyroby budowlane musza spetnia¢ zasady zgodnie z Ustawa o wyrobach budowlanych z dn. 16.04.2004r.
z pOzniejszymi zamianami.

2.2. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrddta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédta
uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrddta w sposéb ciggty spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie prealizacji Robot.
2.3. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolern od wiascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatéw
z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wtaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje
o eksploatacji organdéw administracji panstwowej i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okaza sie potrzebne
w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do Robo6t.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materiatdw miejscowych beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywaciji terenu po ukoriczeniu Robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na Placu Budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach Umowy beda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagarn Umowy
lub wskazan Inzyniera. Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie Placu Budowy poza tymi,
ktore zostaty wyszczegélnione w dokumentach Umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera.
Eksploatacja zrodet materiatdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujagcymi na danym
obszarze.

2.4. Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Placu Budowy. Inzynier moze
zezwoli¢ Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych Robdt o ile spetniajg wymagania dla innych Robét.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajduja sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

14



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOLANYCH

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do Robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i wptywem niekorzystnych warunkéw atmosferycznych, zachowaty swoja
jakosé i wtasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda
zlokalizowane w obrebie Placu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Placu Budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera.

2.6. Inspekcja wytwdérni materiatow

Wytwornie materiatbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
witasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod
wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytwdrni musza by¢ spetnione
nastepujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatébw w czasie
przeprowadzania inspekcij,

b) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nalezacym do Wykonawcy, Inzynier/Kierownik Projektu bedzie miat wolny
dostep do tych czesci wytwérni, gdzie odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

2.7. Materiaty z rozbiorki

Materiaty pochodzace z rozbiorki elementéw, drég, ogrodzer i przepustéw, nadajace sie do ponownego
wbudowania, stanowia wtasnos¢ Zamawiajacego. Koszty zatadunku i dostarczenia w/w elementéw do magazynu
depozytowego mieszczacego sie przy ul. Narzedziowej 37 w Szczecinie ponosi Wykonawca robot.

Miejsce sktadowania pozyskanego drewna i wyzynke sortymentéw nalezy wykonaé¢ zgodnie z zaleceniami
Zamawiajacego.

Gatezie, karpina i krzewy jako odpad powinny zosta¢ wywiezione przez Wykonawce na jego sktadowisko lub
wysypisko. Koszt utylizacji odpadu Wykonawca uwzgledni w cenie kontraktowe;.

Dla danego rodzaju materiatu Wykonawca sporzadzi protokot przekazania z okresleniem ilosci oszacowaniem
wartosci i dokumentacji fotograficznej, a w przypadku drewna z wycinki inwentaryzacjg musi by¢ wykonana przez
brakarza.

Pozostate materiaty stajg sie wtasnoscig Wykonawcy i powinny by¢ usuniete z terenu budowy w sposéb i terminie
nie kolidujgcym z wykonaniem innych robot. Wykonawca powinien uwzgledni¢ pozytki wynikajace z pozyskania
materiatow z rozhiérek w cenie ofertowej. Wykonawca uwzgledni koszt utylizacji i sktadowania materiatow
z rozbiorek. W przypadku demontowania urzadzen nie bedacych wiasnoscig Zamawiajacego Wykonawca uzgodni
spos6b postepowania z materiatami z rozbidrek z wtascicielami demontowanych urzadzer.

2.8. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB dopuszcza mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.9. Akceptacja receptur

Co najmniej cztery tygodnie przed zaplanowanym wykonaniem mieszanek gruntowych, mineralnych, betonowych,
mineralno-asfaltowych, Wykonawca przedstawi Inzynierowi Projekt receptury ich wykonania do zatwierdzenia.
Inzynier rekomenduje przedtozone recepty, natomiast przedstawiciel Zamawiajgcego dokonuje ostatecznej
akceptacji receptur.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z Oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie organizacji Robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnosé¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskazaniach Inzyniera.
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Sprzet bedacy wtasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma byé¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania
i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzet niesprawny.

Wykonawca powinien dysponowaé sprawnym rezerwowym sprzetem, gotowym do uzytku, w przypadku awarii
sprzetu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na
jakosé wykonywanych Robét i wasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, STWIORB i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Umowa.

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczern obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow/sprzetu
na i z terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych tadunkéw
i w spos0b ciggty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.

Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzed na osie moga byé uzyte przez
Wykonawce po dopuszczeniu przez Inzyniera, ale wytacznie poza drogami publicznymi i pod warunkiem
przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca pokryje
wszystkie inne koszty uzywania przez siebie pojazdow o nacisku na 0$ wiekszym od dopuszczalnego.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z warunkami Umowy oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych Robét, za ich zgodnos¢ z PZJ), projektem organizacji Rob6t opracowanym przez
Wykonawce, Dokumentacja Projektowa i STWiIORB opracowanymi przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za nastepstwa wynikajace z nieprawidtowego wykonania prac.

Przed przystgpieniem do rob6t nalezy wykona¢ przekopy kontrolne w celu zlokalizowania ewentualnych urzadzen
obcych. W przypadku ich wystgpienia Wykonawca wykona projekt zabezpieczenia urzadzenia na czas prowadzenia
robét w uzgodnieniu z jego wtascicielem oraz wykona wszelkie roboty z tym zwigzane. Wszelkie koszty z tego tytutu
nie podlegaja odrebnej zaptacie i nalezy uja¢ je w Cenie Oferty.

Wykonawca bedzie prowadzit Roboty na podstawie przyjetej wtasnej technologii i metod wykonania Robét, za
ktore jest odpowiedzialny.

Dla przyjetej technologii Wykonawca opracowuje Projekty Technologii i Organizacji Robét, Program Zapewnienia
Jakosci, harmonogramy lub inne Projekty wymagane w STWiORB.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t tymczasowych polegajacych na obnizeniu zwierciadta waéd
gruntowych w wykopach pod elementy kanalizacji deszczowe;.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
Rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej opracowanej przez Wykonawce
lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera. Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robét
zostang usuniete przez Wykonawce na wtasny koszt, z wyjatkiem kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera. Sprawdzenie wytyczenia Robét lub
wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za projekt i specyfikacje Rob6t sporzadzonych przez niego, niezaleznie od
uzyskanego zatwierdzenia przez Inzyniera.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robét beda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach Umowy, Dokumentacji Projektowej i w STWIORB opracowanych przez Wykonawce, a
takze w normach i wytycznych.

Wykonawca sporzadzi wszelkie niezbedne harmonogramy przetaczen istniejagcych mediéw i uzgodni je z ich
odbiorcami (zaktady pracy, gospodarstwa itp.). Koszty z tego tytutu nie podlegajg odrebnej zaptacie i nalezy ujac je
w Cenie Oferty.

16



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOLANYCH

Wykonawca usunie z pasa drogowego, w uzgodnieniu z witascicielami tych urzadzen i z Inzynierem, wszelkie

reklamy, bilbordy (tacznie z fundamentami) itp.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i Robét, rozrzuty normalnie wystepujace

przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne

czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie uzgodnionym z Inzynierem, pod grozbg

zatrzymania Robdt. W przypadku niewykonania w terminie poleceri Inzyniera skutki finansowe z tego tytutu

poniesie Wykonawca.

W czasie wykonywania Robét Wykonawca winien utrzymywac Plac Budowy w stanie bez niepotrzebnych przeszkéd

oraz sktadowac sprzet i materiaty w nalezytym porzadku, jak réwniez wywiez¢ wszelkie odpady i $mieci lub

niepotrzebne elementy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie iwyznaczenie wysokosci wszystkich

elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWIORB lub

przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Przed przystawieniem do wykonania prac geodezyjnych i kartograficznych Wykonawca zobowigzany jest zgtosié

prace do osrodka dokumentacji (jezeli zgodnie z przepisami podlegajg one zgtoszeniu), a nastepnie po ich

zakonczeniu, przekaza¢ materiaty i informacje powstate w wyniku tych prac do parnstwowego zasobu geodezyjno-

kartograficznego.

Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinna kierowa¢ i sprawowa¢ nad nimi bezposredni nadzor i kontrole

wytacznie osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe — zgodnie z wymaganiami ustawy Prawo

geodezyjne i kartograficzne.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien opracowaé¢ zwymiarowanie geodezyjne catego zadania

w formie cyfrowej na podstawie danych z Projektu Budowlanego. Jezeli wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste

rzedne terenu istotnie roznig sie znaczaco od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien

powiadomi¢ o tym Zamawiajgcego. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed

podjeciem odpowiedniej decyzji przez Zamawiajacego. Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy,

nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przez Zamawiajacego.

Geodezyjna Obstuga Budowy obejmuje w szczegblnosci:

— zatozenie osnowy realizacyjnej,

— wyznaczenie i stabilizacje punktdw oznaczajgcych linie rozgraniczajaca teren inwestyciji,

— geodezyjne opracowanie projektu,

— wytyczenie punktow gtéwnych trasy i obiektéw Inzynierskich,

— biezaca obstuge geodezyjna budowy,

— prowadzenie mapy dyzurnej inwestycji,

— inwentaryzacje elementéw ulegajacych zakryciu,

— niezbedne obmiary przemieszczen i odksztatcers prowadzone w miare potrzeby do korica okresu gwarancyjnego,

— pomiary stanu wyjsciowego reperéw na obiektach inzynierskich,

— geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg wnoszaca zmiany w zakresie mapy zasadniczej, ewidencji gruntéw
i budynkéw oraz do ewidenciji sieci uzbrojenia terenu,

— odtworzenie granic pasa drogowego po zakonczeniu inwestyciji.

Do obowiagzkéw Wykonawcy nalezy zapewnienie na wszystkich etapach realizowanych prac petnej, wewnetrznej

kontroli prac geodezyjnych. Kontrola ta powinna by¢ tak zorganizowana, aby na biezaco zapewniata mozliwosé

sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakosci oraz usuwania nieprawidtowosci mogacych mieé¢ wptyw na kolejne

etapy. Z przeprowadzonej wewnetrznej koricowej kontroli prac geodezyjnych i kartograficznych, Wykonawca

(osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe) ma obowigzek sporzadzi¢ protokét, ktéry bedzie stanowit

jeden z dokumentéw do odbioru prac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera Program Zapewnienia Jakosci.
W Programie Zapewnienia Jakosci Wykonawca powinien okresli¢ zamierzony sposob realizacji Robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji Rob6t gwarantujacy wykonanie Rob6t zgodnie z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej, STWIORB oraz poleceniami Inzyniera.
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PZJ) nalezy sporzadzi¢ oddzielnie dla kazdego elementu robdt objetego danym STWIORB. Dopuszcza sie
opracowanie jednego PZJ dla elementéw rob6t objetych réznymi STWIORB, jezeli zakres robdt w nich okreslony jest
zblizony.

Program Zapewnienia Jakosci powinien zawierac:

a) cze$¢ 0gobIng opisujaca:

— organizacje i spos6b wykonywania i prowadzenia Robét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot (jesli dotyczy),

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robot,

— sposob oraz forme gromadzenia wynikow badarn i pomiaréw,

- sposOb postepowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

b) czes¢ szczegbtowa opisujacy dla danego asortymentu Robot:

—wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie,

—rodzaje i ilos¢ srodkOw transportu oraz urzadzern do magazynowania i zatadunku materiatéw,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wtasciwosci w czasie transportu,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— spos6b i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie

urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych

elementow Robot.

Program Zapewnienia Jakosci nalezy opracowac i uzyskac¢ jego akceptacje przez Inzyniera przed przystapieniem do

prowadzenia robot.

6.1.1 Projekt technologii i organizacji robot (PTIOR)

Za jakos¢ wykonywanych robét oraz zastosowanych elementéw i materiatéw odpowiedzialny jest Wykonawca

robét. W zakresie jego obowigzkéw przed przejeciem Placu Budowy jest opracowanie i przedstawienie do

akceptacji Inzyniera Projektu Technologii i Organizacji Robot (PTiOR) zawierajacego mozliwosci techniczne, kadrowe

i organizacyjne oraz zamierzony sposéb wykonania robdt zgodnie z projektem i sztuka budowlana.

PTIiOR powinien zawierac czes¢ opisowa i rysunkowa ujmujaca co najmniej ponizsze zagadnienia:

— informacje ogdline,

— spos6b prowadzenia prac z podziatem na etapy,,

— szczegOtowy opis technologii i organizacji wykonywania robot,

— terminy i sposGb prowadzenia robot,

— organizacje ruchu na budowie,

— oznakowanie placu budowy (zgodnie z BHP),

— wykaz maszyn i urzadzen oraz ich charakterystyke,

— wykaz srodkow transportu,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegéinych robét,

— wykaz zespotéw roboczych z podaniem ich kwalifikacji i przygotowania praktycznego, opis sposobu i procedury
kontroli wewnetrznej dostarczanych na budowie materiatéw, sprawdzania i cechowania sprzetu podczas
prowadzenia robot,

— spos6b postepowania z materiatami nie odpowiadajgcymi wymaganiom,

— rodzaje i ilo$¢ uzytych srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,

— spos@b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

— szczeg6towe metody wykonywania poszczegélnych rodzajow robot w tym schematy pracy brygad i maszyn,

— graficzne prezentacje ruchu budowlanego,

— schematy organizacji miejsc roboczych plan zagospodarowania placu budowy,

— opis zasad bezpiecznej realizacji pracy,

— informacje o organizacji kierownictwa budowy i kierownictwa robét,

— informacje o sposobie kontroli poprawnosci i jakosci prowadzonych robét,

— inne informacje wskazane na roboczo przez Inzyniera.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakosc¢

Robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni

system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do

pobierania probek i badahn materiatdbw oraz robot. Laboratorium Wykonawcy zostanie zlokalizowane
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w bezposredniej bliskosci placu budowy. W uzasadnionym przypadku (np. pojedyncze badania), za zgoda Inzyniera
dopuszcza sie wskazanie innej lokalizacji.

Inzynier bedzie mie¢ staty i nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji oraz bedzie
mie¢ mozliwos¢ uczestniczenia w badaniach, pomiarach, poborze prébek itp.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWIORB.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w STWIORB, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie robdt zgodnie z Kontraktem.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje dotyczace wszelkich stwierdzonych uchybieniach
mogacych mieé¢ wptyw na uzyskiwane wyniki badan, w tym odnoszacych sie do urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli stwierdzone uchybienia bedg mogty wptywac na ocene jakosci wykonanych Robot, Inzynier wstrzyma uzycie
badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy uchybienia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usuniete i w wyniku ponownych badan stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badarn materiatdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu prébek. Ponadto Inzynier moze pobiera¢ prébki
i bada¢ materiaty niezaleznie od Wykonawcy. Badanie te moga by¢ przeprowadzone przez Laboratorium
Zamawiajgcego przy uzyciu jego sprzetu i form. Wykonawca udzieli niezbednej pomocy przy wykonywanych
badaniach, w tym w wyjatkowych sytuacjach udostepni formy (pojemniki) i sprzet (np. wibratory).

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone
z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera.

Badania i pomiary dziela sie na:

— badania i pomiary Wykonawcy — w ramach wtasnego nadzoru,

— badania i pomiary kontrolne Inzyniera i Zamawiajacego — w ramach nadzoru Zamawiajacego.

W uzasadnionych przypadkach w ramach badarn i pomiaréw kontrolnych dopuszcza sie wykonanie badarn
i pomiaréw kontrolnych dodatkowych lub badan i pomiaréw arbitrazowych.

6.4.1. Badania i pomiary Wykonawcy

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzania na biezaco badan i pomiaréw w celu sprawdzania czy jakosé
wykonanych Robét jest zgodna z postawionymi wymaganiami. Badania i pomiary powinny by¢ wykonywane
z niezbedng starannoscig, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i w wymaganym zakresie. Badania i pomiary
Wykonawca powinien wykonywac z czestotliwoscig gwarantujgca zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robot,
lecz nie rzadziej niz wskazano to w STWIORB. Wyniki badan beda dokumentowane i archiwizowane przez
Wykonawce. Wyniki badarn Wykonawca jest zobowigzany przekazywac Inzynierowi w formie wskazanej w PZJ.
6.4.2. Badania i pomiary kontrolne Inzyniera i Zamawiajacego

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
Inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé¢ zgodnos¢
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materiatow i Robot z wymaganiami STWIORB na podstawie wynikéw wtasnych badar kontrolnych jak i wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce.
Wykonawca na swoj koszt uzupetni ubytki powstate po pobraniu prébek do badan kontrolnych wykonywanych
przez Zamawiajgcego w sposob zapewniajacy trwatosé¢ funkcjonalng elementu, z ktérego zostata pobrana prébka.
6.4.3. Badania rozstrzygajace
Jesli ktéras ze stron Kontraktu nie uzna badan lub pomiaréw wczesniej wykonanych przez kt6ras ze stron na danym
asortymencie robét i materiatéw, to nalezy uruchomié tryb badan rozstrzygajacych. Mozliwy jest do wyboru jeden
z ponizszych trybéw postepowania (pkt 6.4.3.1 lub 6.4.3.2), przy kazdorazowej mozliwosci uczestnictwa stron
w tych badaniach oraz akceptacji przez strony ostatecznych wynikéw. Wyniki badan rozstrzygajacych traktowane sa
przez strony Kontraktu jako ostateczne.
6.4.3.1. Badania i pomiary kontrolne dodatkowe
Badania kontrolne dodatkowe odbywaja sie w tym samym laboratorium dziatajacym na zlecenie Inzyniera, ktore
wczesniej wykonywato badania kontrolne. W przypadku uznania przez ktoras ze stron Kontraktu, ze ktorys
z wynikéw badar kontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianego odcinka budowy, strona ma prawo zada¢
przeprowadzenia badan kontrolnych dodatkowych w innym laboratorium. Strony decydujg wspdlnie o miejscach
pobierania probek i wyznaczeniu odcinkdw czesciowych ocenianego odcinka budowy. Do zlecenia badan
kontrolnych dodatkowych upowazniony jest Inzynier. Do odbioru uwzgledniane sg zaréwno wyniki badan
kontrolnych dodatkowych, jak i wyniki badarn kontrolnych uprzednio wykonanych. Koszt badan kontrolnych
dodatkowych ponosi Zamawiajacy jednak w przypadku, gdy ze strony Wykonawcy dojdzie do wielokrotnego (ponad
dwukrotnego) zgtaszania do odbioru tego samego wyrobu nie spetniajagcego wymagan, kosztami tych badan
zostanie obcigzony Wykonawca.
6.4.3.2. Badania i pomiary arbitrazowe
Badania i pomiary arbitrazowe sg powt6rzeniem badarn lub pomiaréw kontrolnych i/lub kontrolnych dodatkowych,
co do ktorych istniejg uzasadnione watpliwosci ze strony Inzyniera, Zamawiajagcego lub Wykonawcy (np. na
podstawie wtasnych badar). Badania i pomiary arbitrazowe wykonuje sie na wniosek strony kontraktu. Badania
ipomiary arbitrazowe wykonuje bezstronne laboratorium posiadajace akredytacje w zakresie wykonywanych
czynnosci (pobieranie, przygotowanie i badanie probek), ktére nie wykonywato badan lub pomiaréw kontrolnych,
przy udziale lub po poinformowaniu przedstawicieli stron. W przypadku braku dostepnosci na rynku laboratorium
spetniajagcego powyzsze wymagania, za zgoda stron moze zostaé zatwierdzone inne laboratorium. W przypadku
whniosku Wykonawcy zgode na przeprowadzenie badan i pomiaréw arbitrazowych wyraza Inzynier po wczesniejszej
analizie zasadnosci wniosku. Zamawiajacy akceptuje laboratorium, ktére przeprowadzi badania lub pomiary
arbitrazowe. Koszty badan arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi strona domagajaca sie
przeprowadzenia badan.

6.4.4. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty zgodnosci, deklaracje wtasciwosci uzytkowych) i na ich podstawie sprawdzi¢ zgodnosé wtasciwosci
materiatow i wyrobow przeznaczonych do wykonania rob6t z wymaganiami podanymi w STWiORB,

— wykona¢ wiasne badania materiatéw i wyrobéw przeznaczonych do wykonania rob6t, w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci z wymaganymi w STWIORB. Dotyczy materiatéw, dla ktorych STWIORB wymaga wykonania badan
przed wbudowaniem, w przypadku gdy materiat jest wydobywany (m.in. kruszywa) lub przygotowywany na
podstawie zaprojektowanej receptury (m.in. mieszanki asfaltowe, mieszanki betonowe), na potrzeby danej
inwestycji.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badarn Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji. Laboratoria

Wykonawcy przed przeprowadzeniem badan podlegajg akceptacji Inzyniera zgodnie z pkt 6.2.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badar jak najszybciej, tj. w takim terminie,

aby Inzynier magt wykona¢ badania kontrolne przed odbiorem rob6t zatgczajac do zlecenia kopie wynikéw badan

Wykonawcy, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w Programie Zapewnienia Jakosci. Wyniki badan (kopie)

beda przekazywane na formularzach uzgodnionych z Inzynierem.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko materiaty zgodne z wymaganiami okreslonymi w odpowiednich STWiORB.

Dopuszcza sie do stosowania materiaty zgodne z punktem 2.1

W przypadku materiatéw, dla ktérych dokumenty okreslone w punkcie 2.1 s3 wymagane przez STWIORB, kazda partia

dostarczona do Robot bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badarn wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan, beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
6.7.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy Placu Budowy do uzyskania pozwolenia na uzytkowanie.

Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy
(Kierowniku Budowy).

Wopiséw do Dziennika Budowy moga dokonywacé tylko osoby do tego uprawnione. Wszystkie wpisy do Dziennika

Budowy dokonane przez uprawione osoby, nie bedace reprezentantami Zamawiajacego, Wykonawcy lub Inzyniera,
przedstawiciel Wykonawcy powinien bezzwtocznie zgtosi¢ Inzynierowi.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi

i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu,

z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika,

w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone

datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczego6lnosci:

— date przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

— date uzgodnienia przez Inzyniera Programu Zapewnienia Jakosci i harmonograméw Robot (Programu),

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegélnych elementéw Rob6t wraz z okresleniem sposobu i zakresu
tymczasowej organizacji ruchu,

— przebieg Robo6t, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i korncowych odbioréw Robat,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegblnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnosé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji geologiczno-geotechnicznej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

— dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badar z podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inzynierowi do

ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem

stanowiska.

Wopis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie.

6.7.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.

Forma rejestru musi by¢ zatwierdzona przez Inzyniera. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposéb ciagty

w jednostkach przyjetych w ZPRS i wpisuje do rejestru obmiaréw dokumentujac narastajgco postep rzeczowy robét.

Wopisow do Rejestru Obmiaréw dokonuje Kierownik Budowy i s one potwierdzane przez Inzyniera.

6.7.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow,

recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beds gromadzone w formie uzgodnionej w Programie

Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie

Inzyniera.

6.7.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprécz wymienionych powyzej, takze nastepujace dokumenty:
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a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Placu Budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie

6.7.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoéregokolwiek z dokumentéw budowy wymaga¢ bedzie jego natychmiastowego odtworzenia w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beds zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacjg Projektowg
i STWIORB, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukorczenia wszystkich robot. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawecy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

Obmiar nie powinien obejmowa¢ dodatkowych Robét nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej z wyjatkiem
Robo6t zaakceptowanych przez Inzyniera na pismie. Zwiekszona ilosci Robot w stosunku do Dokumentacji
Projektowej wykonana bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen
o dodatkowa zaptate.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych robdét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3
jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekrd;.

llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

Wszelkie inne materiaty beda mierzone w jednostkach okreslonych w STWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce odnosnym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciggty zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przez Wykonawce w obecnosci Inzyniera (weryfikacja obmiaru przez zespot
geodetow) przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem Robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej
przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy Robét. Obmiar Robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich
wykonywania. Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie Rejestru Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
Rejestru Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIORB, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci i kompletnosci wykonanych
Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pédzniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i zakres Robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdw zawierajgcych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowg, STWIORB oraz innymi ustaleniami Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany réwniez do dokumentowania odbieranych Robét w postaci fotograficznej.
Dokumentacja ta powinna by¢ skatalogowana w spos6b niebudzacy watpliwosci co do dat wykonania fotografii
oraz obiektow, ktére dokumentuje. Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie
podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wliczony w Cenie Oferty.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie jakosci i kompletnosci wykonanych Odcinkow lub czesci Robdt, w stanie
nadajacym sie do uzytkowania.

Odbioru czesciowego Rob6t dokonuije sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot oraz zgodnie z Warunkami
Kontraktu.

Dokumentem potwierdzajgcym przyjecie czesci Robét lub Odcinka, w nastepstwie dokonania wyzej wymienionych
czynnosci odbiorowych, jest Swiadectwo Przejecia wystawiane przez Inzyniera.

8.4. Odbior ostateczny Robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich jakosci
i kompletnosci. Catkowite zakonczenie Robo6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Zamawiajacego. Odbidr ostateczny Rob6t nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w p-pkcie 8.4.2.
Warunkiem dokonania odbioru ostatecznego jest uprzednie wystawienie przez Inzyniera Swiadectwa Przejecia.
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw
w tym dokumentacji fotograficznej, wynikéw badar i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét
z dokumentacja projektowg i STWIORB. W toku odbioru ostatecznego Rob6t komisja zapozna sie z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajacych i robdt poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych
lub robét uzupetniajacych komisja bedzie uprawniona do przerwania swoich czynnosci i ustalenia nowego terminu
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé¢ wykonywanych robot w poszczeg6lnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i STWIORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokét odbioru ostatecznego Robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

— Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji Kontraktu;

— Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace
lub zamienne);

— Recepty i ustalenia technologiczne;

— Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw;

— Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badar i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWIORB i ew. PZJ ;

— Informacje o znakach CE i budowlanym wbudowanych wyroboéw dotaczone do opakowan i dokumentow
handlowych oraz deklaracje wtasciwosci uzytkowych wszystkich wbudowanych wyrobow z zapisami Wykonawcy
0 miejscu ich wbudowania;

— Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badar i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB i PZJ; forme i tres¢ opinii technologicznej obowigzkowo
nalezy uzgodni¢ z Inzynierem;

— Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wtascicielom
urzadzen;

— Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza Robét i sieci uzbrojenia terenu oraz inwentaryzacje powykonawcza

wszystkich obiektéw inzynierskich - oddzielnie dla kazdego obiektu;

— Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej;

— Wykonawca ma obowigzek dokumentacje powykonawcza przygotowaé takze w wersji elektronicznej

i przekazac jg Zamawiajacemu;

—  Deklaracje wtasciwosci uzytkowych wyrobow zuzytych na Kontrakcie;

— Zestawienie przebudowanych urzadzen z podziatem na branze;

— Wykonawca sporzadzi, uzgodni, zatwierdzi i przekaze Zamawiajgcemu powykonawczy Projekt statej organizacji

ruchu uwzgledniajacy wszystkie zmiany w stosunku do zatwierdzonego projektu statej organizacji ruchu;

— Wykonawca opracuje operat kolaudacyjny.

Koszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokumentacji odbiorowej wraz z wersjg elektroniczng jest zawarty

w Cenie Oferty i nie podlega odrebnej zaptacie.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robét. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajagce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym oraz ujawnionych w okresie rekojmi i gwarancji jakosci.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbiér ostateczny

Robot”.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej w STWIORB nie podlegaja

odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Oferty.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia 0g6lne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej i w
Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowad w szczegolnosci:
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— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ uzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, normatywnych ubytkow i transportu na
Teren Budowy (a dla urzadzer technologicznych wraz z kosztami ich montazu i wtasciwych prob) i innymi
towarzyszacymi kosztami,

— wartos¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie - sktadnik kalkulacyjny jednostkowej ceny kosztorysowej uwzgledniajacy ujete w kosztach
bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrebnymi przepisami do kosztéw uzyskania przychodéw,
w szczegoélnosci koszty ogélne budowy oraz koszty zarzadu, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji placu
budowy (w tym: doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych, ogrodzenia, zaplecza biurowego,
szatniowego i socjalnego itp.), koszty oznakowania robét, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty
dzierzawcze, optaty za zajecie pasa drogowego, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, koszty ogolne
przedsiebiorstwa Wykonawcy, itp.

—  koszt uporzadkowania placu budowy po zakoriczeniu robét,

— zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu Kontraktu w catym okresie jego
realizacji, tacznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia Kontraktu, koszt gwarancji zwrotu zaliczki
i gwarancji nalezytego wykonania, a takze inne koszty i optaty bankowe, finansowe i ubezpieczeniowe,

— koszt opracowan projektowych wykonywanych przez Wykonawce (Projektowa Dokumentacja Wykonawcy),

— koszty uzyskania wymaganych uzgodnien, pozwolen, decyzji administracyjnych i odszkodowan,

— wszystkie koszty unieszkodliwienia odpadow, w tym optaty srodowiskowe,

— pozostate koszty wymienione w pkt. 9 (Podstawa ptatnosci) poszczegolnych Szczegdtowych Specyfikacii
Technicznych,

— ubezpieczenie, ochrona materiatow,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, z wytaczeniem podatku VAT.

Ponadto w kosztach posrednich Wykonawca powinien uwzglednié¢ ponizsze koszty okoto inwestycyjne:

—  koszty towarzyszace robotom, opisane w pkt. 7 i 9 danej STWIiORB,

—  koszty podrozy stuzbowych personelu budowy,

— wynagrodzenia bezosobowe, ktore wedtug Wykonawcy obcigzajg dang budowe,

— koszty dziatalnosci laboratorium,

— koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa
drog dojazdowych i inne koszty zwigzane z urzadzeniem, utrzymaniem i likwidacja zaplecza), wyposazenia
terenu budowy w urzadzenia zaplecza tymczasowego, urzadzenia zabezpieczajace materiaty i roboty przed
deszczem, storicem, mrozem,

—  koszty zuzycia materiatow i energii na cele administracyjne i nieprodukcyjne budowy,

— koszty wytaczen i wigczen energii, gazu, wody, itp.,

—  koszty amortyzacji i zuzycia obiektow zaplecza budowy,

— koszty zuzycia, konserwacji i remontéw lekkiego sprzetu, przedmiotdéw i narzedzi kwalifikowanych jako
pozostate srodki trwate (wyposazenie),

— wydatki dotyczace bhp,

—  koszty szkolenia BHP pracownikow i dozoru budowy,

— koszty zwigzane z ochrong srodowiska,

— koszty nadzoru przyrodniczego w zakresie szczegbtowo okreslonym decyzja o srodowiskowych
uwarunkowaniach,

—  koszty nadzoru archeologicznego w zakresie szczegétowo okreslonym opinig konserwatora zabytkow,

— koszty wykonania badan archeologicznych wraz ze sporzadzeniem sprawozdania z przeprowadzonych badan
i przekazaniem sprawozdania Wojewddzkiemu Konserwatorowi Zabytkéw;

— koszty nadzoru saperskiego,

—  koszty zwigzane z ochrong przeciwpozarows,

— koszty zwigzane z ochrong wtasnosci publicznej i prywatnej,

— naleznosci za ustugi obce na rzecz budowy,

—  koszty wymaganych gwarancji i ubezpieczen budowy, pracownikéw, itp., zgodnie z SIWZ,

— opfaty za dzierzawe placéw, drég, chodnikéw i innych terenéw na cele budowy, niezbednych do prawidtowej
realizacji zadania,

—  koszty technologii robét,
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koszty wykonania przeciskdw/przewiertow, wynikajacych z przyjetej organizacji ruchu i technologii robot,
naleznosci za badania i ekspertyzy dotyczace wykonywanych rob6t, badania jakosci materiatdéw, rob6t i prob
odbiorowych,

koszty pomostéw zabezpieczajacych przed spadaniem gruzu, tymczasowych podpar¢, rusztowan, deskowan
i innych,

koszty zwigzane z czasowym zajeciem terenu oraz ograniczeniem w korzystaniu z nieruchomosci na okres
niezbedny do wykonania robét budowlanych,

koszty naprawy wyrzadzonych szkéd, w tym m.in. koszty odtworzenia zniszczonych drég i infrastruktury,
wynikajacych z prowadzonych rob6t i transportu budowy, w tym koszty uzasadnionych roszczen wtascicieli
i uzytkownikéw wieczystych nieruchomosci, zwigzanych z powstatymi szkodami oraz czasowym zajeciem
i ograniczeniem w korzystaniu z nieruchomosci,

koszty naprawy uszkodzonych sieci drenarskich,

koszty zwigzane z zagospodarowaniem i utylizacjg odpaddw,

koszt nadzoru specjalistycznego petnionego przez wtascicieli instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych,

koszty zapewnienia wymaganych ubezpieczen,

koszty utrzymania ciggtosci dostawy mediow,

koszty urzadzenia i utrzymania zaplecza wykonawcy,

zabezpieczenie wykonanych warstw nasypu i konstrukcji jezdni,

zabezpieczenie terenu budowy,

biezace kontrole stanu robot,

wykonanie tymczasowego odwodnienia,

roboty utrzymaniowe zwigzane z projektowanym oraz istniejagcym odwodnieniem, w tym regulacja istniejacych
rowow oraz czyszczenie przepustow,

roboty utrzymaniowe wykonanych elementow,

tymczasowa organizacje ruchu,

zapewnienie bezpieczenstwa uzytkownikom drég lokalnych w czasie przerwy w robotach budowlanych,
wykonanie innych czynnosci wraz z niezbednymi materiatami, potrzebnymi do realizacji zadania,

badania kontrolne i uzupetniajace.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej DMU-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogélnych zawartych w Specyfikacji
Technicznej DMU-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczeg6lnione
w Kosztorysie.

Koszt dostosowania sie do wymagan ogoélnych zawartych w Specyfikacji Technicznej DMU-00.00.00 oraz OPZ,
powinnien uwzglednia¢ koszty, ktore nie zostaty uwzglednione w poszczegdlnych pozycjach Kosztorysu w kosztach
bezposrednich i posrednich, a ktére Wykonawca winien uwzgledni¢, w celu prawidtowej realizacji przedmiotu
zamoéwienia. Sg to m.in.:

koszty przygotowania, zatwierdzenia i wdrozenia projektu czasowej organizacji ruchu oraz jego aktualizacji
w trakcie prowadzonych rob6t wraz z ponownym zatwierdzeniem i wdrozeniem,

koszty dotyczace czasowego oznakowania robot i objazdow, koszty utrzymania oraz pdzniejszej likwidacji
oznakowania miejsca robot i objazdow,

koszty zabezpieczenia terenu budowy, ustawienia, utrzymania i demontazu urzadzen zabezpieczajacych teren
budowy, swiatet ostrzegawczych, sygnalizacji, zapor, ogrodzen, itp.,

koszty zabezpieczenia obiektow bedacych w zasiegu oddziatywania prowadzonych robét,

koszty wykonania, ustawienia i utrzymania tablic informacyjnych,

koszty zwigzane z utrzymaniem przejezdnosci i ciggtosci ruchu drogowego, pieszego,

koszty wykonania, eksploatacji, rozebrania drég technologicznych i montazowych,

koszty zwigzane z prowadzeniem robét pod ruchem,

koszty zwigzane z ochrong i utrzymaniem robét,

koszt uporzadkowania terenu budowy po zakoriczeniu robot,
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koszt wykonania dokumentacji, ktére winien dostarczy¢ Wykonawca, ich uzgodnien izatwierdzen,
ewentualnych aktualizacji w trakcie prowadzonych robdt, w zaleznosci od potrzeb, wszelkich ponownych
uzgodnien i zatwierdzen,

koszty wykonania dokumentacji powykonawczej, w tym geodezyjnej dokumentacji powykonawczej,

koszty wypetnienia wymogow wynikajacych z uzgodnien, pozwolen, opinii, decyzji, wydanych dla danego
zadania,

koszty uzgodnien i nadzoru wtascicieli urzadzen obcych,

koszty przekopdéw kontrolnych, wykonywanych recznie, bez uzycia sprzetu mechanicznego,

koszty usuniecia ewentualnych awarii i uszkodzen urzadzen obcych,

koszty tymczasowych zabezpieczen i przetozen urzadzen obcych,

koszty zwigzane z regulacjg wysokosciowa istniejgcych elementéw drogi i urzadzen oraz koszty zwigzane
z odtworzeniem istniejgcych elementéw drogi i urzadzer naruszonych w trakcie wykonywania robaét,

koszty nadzoru administratora rowu melioracyjnego, administratoréw drog lokalnych i innych,

koszty zwigzane z ochrona srodowiska,

koszty nadzoru przyrodniczego w zakresie szczegotowo okreslonym decyzja o srodowiskowych
uwarunkowaniach,

koszty nadzoru archeologicznego w zakresie szczegétowo okreslonym opinig konserwatora zabytkow,

koszty wykonania badan archeologicznych wraz ze sporzadzeniem sprawozdania z przeprowadzonych badarn i
przekazaniem sprawozdania Wojewddzkiemu Konserwatorowi Zabytkow;

koszty przebudowy masztow reklam — koszty obejmowaé réwniez beda: demontaz masztow reklam wraz
z fundamentem, przestawienie masztow reklam poza pas drogowy badz odwoz i przekazanie reklam
wiascicielowi reklamy w zaleznosci od uzgodnien z wtascicielem reklamy,

koszty wykonania inwentaryzacji istniejacej infrastruktury drogowej, po ktérej odbywaé sie bedzie ruch
technologiczny, inwentaryzacji obiektéw oraz inwentaryzacji nieruchomosci, zajmowanych na okres niezbedny
do wykonania okreslonych w dokumentacji robét budowlanych, przed i po zakonczeniu robot, zgodnie z
wymaganiami OPZ,

koszty inwentaryzacji nieruchomosci przylegajacych bezposrednio do pasa drogowego, narazonych na wptyw
prowadzonych robét budowlanych i generowanych przez nie oddziatywan,

wszelkie inne, nie wymienione wyzej ogélne koszty budowy, ktére moga wystapi¢ w zwigzku z wykonywaniem
robét budowlanych, zgodnie z warunkami niniejszej STWIORB, OPZ, umowy, dokumentacjg oraz przepisami
technicznymi i prawnymi.

koszt analizy statecznosci na obszarze zagrozenia ruchami masowymi ziemi,

koszt projektu zabezpieczenia przed osuwiskami wraz z ewentualnymi badaniami uzupetniajacymi,

koszt zabezpieczenia przed ruchami masowymi ziemi, wraz z uzytymi materiatami.

9.3. Odwodnienie wykopéw

Koszt wykonania odwodnienia wykopow obejmuje:

roboty przygotowawcze i pomiarowe,

koszt zakupu/wynajmu i dostarczenia materiatdw oraz sprzetu niezbednych do wykonania robét,
wykonanie wszelkich rob6t zwigzanych z odwodnieniem wykopow,

koszty podporzadkowania sie wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepisow.

9.4. Organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami i zatwierdzenie w organie zarzadzajacym ruchem
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopi projektu Inzynierowi oraz
zainteresowanym zarzadca drdg i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnier wynikajgcych z postepu robot,
koszt zakupu i dostarczenia materiatéw niezbednych do wykonania robét,

wykonanie wszelkich zabezpieczen wynikajacych z Projektu Organizacji Ruchu na czas budowy,
optaty/dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikéw, barier, oznakowarn, drenazu
i konstrukcji  zabezpieczajgcych tymczasowa przebudowe urzadzern obcych oraz koszty zwigzane
z odszkodowaniami wyniktymi z koniecznosci niezbednych przerw w dostawie mediow,
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koszty zwigzane z odszkodowaniami wyniktymi z koniecznosci niezbednych przerw w ruchu na drogach
poprzecznych,

wszelkie dodatkowe koszty jakie mogg wynikngé przy spetnianiu wymagarn administratorow tras
komunikacyjnych zawartych w uzgodnieniach z nimi projektéw organizacji ciggtosci ruchu,

wszelkie dodatkowe koszty jakie moga wynikna¢ przy spetnianiu wymagarn administratorow ciekéw zawartych
w uzgodnieniach z nimi projektéw organizacji robét przy zabezpieczeniu ciggtosci przeptywu na potoku,
wszelkie koszty administratoréw innych urzadzen.

Koszt organizacji ruchu obejmuije:

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
i Swiatet,
utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszt organizacji ruchu ponosi Wykonawca.

Za wszelkie uszkodzenia drég publicznych, z ktérych korzysta Wykonawca w zwigzku z transportem
technologicznym podczas realizacji inwestycji odpowiada Wykonawca rob6t. Wszelkie powstate uszkodzenia ma
obowigzek usuna¢ na swoj koszt.

9.5.

Opracowanie i dostarczenie Rysunkoéw przez Wykonawce obejmuje bez ograniczen:

przygotowanie Rysunkéw zgodnie z wymaganiami prawa polskiego zawartymi w odpowiednich normach,
wytycznych, kodeksach i przepisach;

uzyskanie wymaganych uzgodnien, zezwolen i zatwierdzers odpowiednich wtadz i Inzyniera;

powielanie Rysunkow w ilosci jak okreslono;

dostarczenie RysunkOw Inzynierowi oraz odpowiednim wtadzom zgodnie z obowigzujgcymi zasadami;

. Podporzadkowanie sie wymaganiom administracji drogowej obejmuje bez ograniczen:

uzyskiwanie wymaganych uzgodnien i zezwoleri odpowiednich wiadz, uzytkownikéw, witascicieli i innych os6b
prawnych i fizycznych;

przeprowadzenie inwentaryzacji (w tym dokumentacji fotograficznej) stanu istniejacych drog publicznych,
z ktorych korzysta¢ beda pojazdy Wykonawcy transportujagce wyroby budowlane (materiaty): przed
przystapieniem do robot i po zakoriczeniu robot;

przywrécenie drog publicznych do stanu pierwotnego zgodnie z wymaganiami odpowiednich wtadz i po
zgodzie i aprobacie Inzyniera;

uzgodnienie z poszczegolnymi administratorami drog zasad korzystania z drog, szczeg6lnie w przypadku
wystepowania na drogach ograniczen w ruchu;

wykonanie wszelkich zabiegéw utrzymaniowych, remontéw, wzmaocnien, przebuddw istniejacych drdg, jezeli
taka potrzeba wynika¢ bedzie z uzgodnier z administratorami drog.

. Utrzymanie drég publicznych w czystosci obejmuje bez ograniczen:

9.8.

budowa i utrzymanie urzadzen do mycia opon w czasie trwania Kontraktu jak uzgodniono Inzynierem;
usuniecie urzadzen do mycia opon po zakornczeniu Rob6t;

usuniecie wszelkich przydatnych i nie nieprzydatnych materiatéw na sktadowisko Wykonawcy poza Plac
Budowy;

przywrdcenie Placu Budowy do stanu pierwotnego;

utrzymanie czystosci drég publicznych zgodnie z zakresem uzgodnionym w punkcie 9.4 i zatwierdzonym przez
Inzyniera;

koszty podporzadkowania sie wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepiséw.

Zapewnienie dostepu do drdg, posesiji i lokali obejmuje bez ograniczen:
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— uzgodnienie z wtascicielem zakresu zapewnienia dostepu i zatwierdzenie przez Inzyniera przed przystgpieniem
do robdt;

— dostarczenie na Plac Budowy wszelkich niezbednych materiatow i sprzetu;

— tymczasowe przetozenie urzadzen infrastruktury i/lub konstrukgji inzynierskich (jezeli to konieczne);

— roboty pomocnicze zwigzane z budowa lub utrzymaniem dostepu;

—  budowa lub/i utrzymanie dostepow (dojazdy, przejazdy, zjazdy itp.) w tym wielokrotne przemieszczanie;

— usuniecie dostepow oraz tymczasowych urzadzen infrastruktury i/lub konstrukcji inzynierskich (jezeli to
konieczne);

— przywrocenie lub przetozenie do ostatecznej lokalizacji urzadzer obcych lub konstrukcji inzynierskich (jezeli jest
to wymagane);

— usuniecie wszelkich rozbiorkowych materiatow i sprzetu na sktadowisko Wykonawcy poza Placem Budowy;

—  koszty podporzadkowania wymaganiom Specyfikacji norm i przepisow.

9.9. Koszty zwiazane z zabezpieczeniem budowy obejmuja bez ograniczen:
— koszty podporzadkowania sie wymaganiom klauzuli 1.5.4 niniejszej STWIORB;
—  koszty podporzadkowania sie wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepiséw.

9.10. Tymczasowe zajecie gruntéw obejmuje bez ograniczen:
— koszty uzyskiwania wymaganych uzgodnien, zezwoler oraz rekompensat spowodowanych czasowym zajeciem
gruntu dla jego wiascicieli.

9.11. Gwarancje i ubezpieczenia obejmuja bez ograniczen:
— koszty uzyskania, obstugi i przedtozenia zabezpieczenia wykonania i wszelkich ubezpieczen.

9.12. Koszty zwigzane z Zapleczem Wykonawcy obejmuja bez ograniczen:

— koszty niezbednych instalacji, urzadzen, biur, placow sktadowych oraz drog dojazdowych
i wewnetrznych potrzebnych do realizacji robdt;

— koszty utrzymania Zaplecza Wykonawcy obejmujace wszystkie koszty eksploatacyjne;

— koszty likwidacji Zaplecza Wykonawcy obejmujgce usuniecie wszystkich instalacji, urzadzen, biur, placow
sktadowych oraz drég dojazdowych i wewnetrznych i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych w pkt. od 9.1 do 9.12 oraz 1.5.2.1 nie podlegaja

odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione we wskazniku kosztéw posrednich i tym samym w Cenie Oferty.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.  Zatacznik Nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegétowych warunkéw
technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (t. j. Dz.U. 2 2019, poz. 2311);

2. ,Szczegotowe warunki techniczne dla znakéw drogowych pionowych i warunki ich umieszczania na drogach”;

3. Zatacznik Nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczeg6towych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (t. j. Dz.U. 2 2019, poz. 2311);

4. |, Szczeg6towe warunki techniczne dla znakéw drogowych poziomych i warunki ich umieszczania na drogach™;

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 24 maja 2017 r. zmieniajace rozporzadzenie
w sprawie szczegétowych warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatébw drogowych oraz urzadzen
bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (t. j. Dz.U. 2019 poz. 2311);

6. Ustawazdnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (t. j. Dz.U. 2019 poz. 1186);

7. Ustawaz dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (t. j. Dz.U. 2018 poz. 2068);

8.  Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska (t. j. Dz.U. 2019 poz. 1396);

9. Ustawa z dnia 11 lipca 2014 r. o zmianie ustawy - Prawo ochrony srodowiska oraz niektérych innych ustaw (Dz. U.
2014, poz. 1101);

10. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (j.t. Dz.U. z 2019, poz. 701);

11. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o0 wyrobach budowlanych (t. j. Dz.U. 2019 poz. 266);

12. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (j.t. Dz.U. z 2018 poz. 1990);

13. Ustawa z 23 lipca 2003r. o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami (Dz. U. z 2018, poz. 2310);
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14.

15.

16.
17.

18.

19.
20.

Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury i Budownictwa oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 19
kwietnia 2016 r. zmieniajace rozporzadzenie w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (t. j. Dz.U. z 2019, poz.
2310);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczeristwa pracy i ochrony
zdrowia (t. j. Dz. U. z 2018, poz. 963);

Rozporzadzenie Ministra Klimatu z dnia 2 stycznia 2020 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz.U. 2020 poz. 10);
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 z sprawie szczegétowego zakresu i formy
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczeg6towego zakresu robot budowlanych stwarzajgcych zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz.U. Nr 151, poz. 1256);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 16 lutego 2005 r. w sprawie sposobu numeracji ewidencji drdg
publicznych, obiektow mostowych, tuneli, przepustéw i proméw oraz rejestru numeréw nadanych drogom,
obiektom mostowym i tunelom (Dz. U. z 2005 r, Nr 67, poz. 582);

Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. - Prawo wodne (t. j. Dz.U. 2018 poz. 2268)

Ustawa z dnia 17 maja 1989 — Prawo Geodezyjne i Kartograficzne (t. j. Dz.U. 2019 poz. 725).
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STWIORB D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

STWIORB D-01.01.01a. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych oraz sporzadzenie
inwentaryzacji powykonawczej drogi

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) sa

wymagania dotyczace wykonania iodbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw

wysokosciowych oraz sporzadzeniem inwentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi, przy realizacji

przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB s3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych

wp. 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkim czynnosciami

majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich, a takze

wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartograficznej drogi po jej wybudowaniu.

W zakres rob6t wchodza:

— wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych z ich
zastabilizowaniem,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty oraz odtwarzania uszkodzonych punktéw,

— wyznaczenie roboczego pikietazu trasy poza granica robaét,

— przeniesienie punktow istniejgcej osnowy geodezyjnej poza granice robét ziemnych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

— wyznaczenie zjazdéw i uzgodnienie ich z wtascicielami nieruchomosci.

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzna do inwentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi,

— wyniesienia i stabilizacji granic pasa drogowego przeznaczonego do umieszczenia w nim drogi i zwigzanych z nig
urzadzen.

1.4. Okreslenie podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych — zatozenie poziomej i wysokosciowej geodezyjnej osnowy

realizacyjnej niezbednej przy budowie drogi, uwzgledniajacej ustalenia dokumentacji projektowe;.

1.4.2. Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt

trasy.

1.4.3. Reper — zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak wysokosciowy, ktérego wysokosé

jest wyznaczona.

1.4.4. Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umieszczony w punktach osnowy geodezyjne;.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do geodezyjnego

wytyczenia elementéw projektu w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i sporzadzenie zwigzanej z nim

dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7. Stabilizacja granic pasa drogowego — wyznaczenie i utrwalenie w terenie znakami granicznymi punktow

granicznych projektowanego pasa.

1.4.8. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi

i okresleniami podanymi w STWiIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw podano w STWiORB DMU-00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt. 2.
2.2. Materiaty do wykonania robot
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Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe dtugosci okoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy powinny mieé
srednice 0,15 + 0,20 mi dtugos¢ 1,5 + 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane srednicy 0,05 + 0,08 m i dtugosci okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalonych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci 0,04 + 0,05 m.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robot, nalezy stosowac pale drewniane srednicy
0,15 + 0,20 m i dtugosci 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnionych z Inzynierem.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do robo6t pomiarowych

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki,

— ew. odbiorniki GPS, zapewniajace uzyskanie wymaganych doktadnosci pomiaréw.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania og6lne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 4.
4.2. Wymagania dla transportu

Sprzet i materiaty do prac geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania og6lne pkt. 5.

5.2. Prace przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca robot geodezyjnych powinien:

— zapoznac sie z zakresem opracowania,

— przeprowadzi¢ z Zamawiajacym uzgodnienia dotyczace sposobu wykonania prac,

— zapoznac sie z dokumentacja projektowsa,

— zebra¢ informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnych na obszarze objetym budowa drogi,

— zapoznac sie z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

— przeprowadzi¢ wywiad szczegotowy w terenie.

5.3. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokosciowych

5.3.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi standardami technicznymi w geodezji [2].
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przejag¢ od Zamawiajgcego dane zawierajace lokalizacje
i wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sy zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
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Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i

rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanie wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie

trwania robo6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce

$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang

one odtworzone na koszt Wykonawcy.

5.3.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktdw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w spos6b trwaty, przy uzyciu pali

drewnianych lub stupkdéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicag

robét ziemnych. Maksymalna odlegtosé pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢

500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze

przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej

w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow

towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz

trasy drogowej. O ile brak jest takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub

grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, w sposob

zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reper6w roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt

mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw parnstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne i jednoznaczne okreslenie

nazwy reperu i jego rzednej.

5.3.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane

przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji parnstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej

w dokumentacji projektowej.

0$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od

charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢

wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktéw osi

trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnosciag do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji

projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatbw wymienionych w pkcie 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami

po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

5.3.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu

(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla

poprawnego przeprowadzenia roboét.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy

stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢

miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.

Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnym z

dokumentacja projektowa.

5.3.5. Wyznaczenie potozenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegélnosci przyczétkow i filarow mostéw
i wiaduktow.

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscig okreslong w punkcie 5.3.3.

5.3.6. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentacje geodezyjna nalezy skompletowac zgodnie ze standardami technicznymi w geodezji [2] z podziatem

na:
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1) akta postepowania przeznaczone dla Wykonawcy,

2) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajgcego,

3) dokumentacje techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

5.4. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi

5.4.1. Zebranie materiatéw i informacji

Wykonawca powinien zapozna¢ sie z zakresem opracowania i uzyskaé¢ od Zamawiajacego instrukcje dotyczace

ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powykonawczych.

Pomiary powykonawcze powinny by¢é poprzedzone uzyskaniem z osrodkow dokumentacji geodezyjnej

i kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokosciowej)

oraz o mapie zasadniczej i katastralne;.

W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonana biezaca inwentaryzacja sieci

uzbrojenia terenu, nalezy powiadomi¢ o tym Zamawiajacego.

Przy analizie zebranych materiatéw i informacji nalezy ustali¢:

— klasy i doktadnosci istniejacych osnéw geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania ich do pomiarow
powykonawczych,

— rodzaje uktadoéw wspétrzednych i pozioméw odniesienia,

— zakres i sposOb aktualizacji dokumentéw bazowych, znajdujacych sie w osrodku dokumentacji o wyniku
pomiaru powykonawczego.

5.4.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalezy wykonaé: ogolne rozeznanie w terenie, odszukanie punktow istniejacej osnowy

geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tych punktéw oraz aktualizacjg opiséw topograficznych, zbadanie

wizur pomiedzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, wstepne rozeznanie odnosnie koniecznosci uzupetnienia

lub zaprojektowania osnowy poziomej lll klasy oraz osnowy pomiarowej.

Nastepnie nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zatozong osnowe, a nastepnie wykona¢ pomiary inwentaryzacyjne,

mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadniczej oraz tres¢ dodatkowa obejmujaca: granice ustalone wedtug

stanu prawnego, kilometraz drog, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty mostowe z rzednymi wlotu i wylotu,

Swiattem i skrajnig, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia z

furtkami i bramami oraz z podziatem na trwate i nietrwate, rowy, studnie z ich srednicami, przekroje poprzeczne

drdg co 20+50 m oraz inne elementy wedtug wymagan Zamawiajgcego.

Prace obliczeniowe nalezy wykona¢ przy pomocy sprzetu komputerowego. Wniesienie pomierzonej tresci na mape

zasadniczg oraz mape katastralng nalezy wykona¢ metoda klasyczng (kartowaniem i kresleniem recznym) lub przy

pomocy plotera.

Wtoérnik mapy zasadniczej dla Zamawiajacego nalezy uzupetni¢ o elementy wymienione w drugim akapicie

niniejszego punktu, ta sama technika z jaka zostata wykonana mapa (humeryczng wzglednie analogowa).

Dokumentacje geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowac¢ zgodnie ze standardami technicznymi w geodez;ji

[2], z podziatem na: akta postepowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacje techniczng przeznaczona dla

Zamawiajacego i dokumentacje techniczng przeznaczona dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Sposéb skompletowania i forme dokumentacji dla osrodka dokumentacji nalezy uzgodni¢ z osrodkiem oraz ustali¢

czy te dokumentacje nalezy okaza¢ Zamawiajacemu do wgladu.

5.4.3. Dokumentacja dla Zamawiajacego

Jesli Zamawiajacy nie ustalit inaczej, to nalezy skompletowac dla Zamawiajacego nastepujace materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtornik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkowa trescia, ktdérag wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazéw wspotrzednych punktéw osnowy oraz wykazy wspotrzednych punktéw granicznych w postaci
dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnych pod ochrone,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,

— nosnik elektroniczny (dysk) z mapa numeryczng oraz wydruk ploterem tych map, jezeli mapa realizowana jest
numerycznie,

— inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowac:

— wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robét geodezyjnych, ktéra powinna zapewnia¢ mozliwosé
sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakosci oraz usuwania nieprawidtowosci mogacych mie¢ wptyw na
kolejne etapy robat,

— przestrzeganie ogllnych zasad prac okreslonych w standardach technicznych w geodezji [2], zgodnie
z wymaganiami podanymi w punkcie 5,

— sporzadzenie przez Wykonawce robdt geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli roboét.

Kontrole nalezy prowadzi¢ wedtug og6inych zasad okreslonych w standardach technicznych w geodezji [2], zgodnie

z wymaganiami podanymi w punkcie 5.

Kontrole jakosci prac przy stabilizacji granic pasa drogowego nalezy prowadzi¢ wedtug zasad okreslonych

okreslonych w standardach technicznych w geodezji [2], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Og0lne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 " Wymagania og6lne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowga jest 1 km (kilometr) odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.
Jednostka obmiarowsa jest 1 kpl (komplet) wykonania inwentaryzacji powykonawczej drogi.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogoine" pkt. 8.

8.2. Sposbb odbioru robot

Odbiér robdt nastepuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumentacji technicznej przeznaczonej dla
Zamawiajacego.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogolne™ pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena odtworzenia 1 km trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych obejmuje:

— roboty przygotowawcze,

—  zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,

—  koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji,

— wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z wtascicielami nieruchomosci,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— wyznaczenie punktéw roboczego pikietazu trasy,

— ustawienie fat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

— wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robét, zgodnie z dokumentacjg projektows,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ufatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wykonanie operatu i prac kameralnych,

—  koszty osrodkéw geodezyjnych,

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

Cena wykonania 1 kpl inwentaryzacji powykonawczej drogi obejmuje:

— roboty przygotowawcze,

—  zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,

—  koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkciji,

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykonawczym wybudowanej drogi wedtug wymagan
dokumentacji technicznej,
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— przygotowanie dokumentaciji powykonawczej dla Zamawiajacego,
—  koszty osrodkow geodezyjnych,
— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (t. j. Dz. U. 2019, poz. 725)

2. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie standardow
technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysokosciowych oraz opracowywania
i przekazywania wynikéw tych pomiaréw do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz.U. 2011
nr 263 poz. 1572)

3. Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 8 lipca 2014 r. w sprawie formularzy dotyczacych
zgtaszania prac geodezyjnych i prac kartograficznych, zawiadomienia o wykonaniu tych prac oraz przekazywania ich
wynikéw do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz.U. 2014 poz. 924)

4. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie rodzaju i
zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie
(Dz.U. 1995 nr 25)
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STWIORB D-01.02.01 Usuniecie pni drzew i krzakow

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB) s3

wymagania dotyczace wykonania iodbioru robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzewéw, przy realizacji

przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB s3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych

wp. 1.1

1.3. Zakres robdt objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z:

— karczowaniem drzew o okreslonej srednicy pnia wraz z wywozem materiatu z pozysku,

— karczowaniem krzakow,

— wywozem i utylizacjg gatezi i karpiny po wycince drzew.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Drzewo - roslina wieloletnia duzych rozmiaréw (srednica > 10 cm - mierzona 1,30 m od terenu) o wyraznie
wyksztatconym pniu lub pniach, ktéry rozgatezia sie w korone.

1.4.2.  Przewodnik — zdrewniaty ped gtéwny stanowigcy 0$ drzewa.

1.4.3. Pien drzewa — dolna czes¢ przewodnika o wysokosci zaleznej od gatunku, wieku i formy drzewa.

1.4.4.  Zagajnik — skupina drzew o srednicy pni ponizej 10 cm.

Wyrdznia sie zagajniki:

geste — pokrywajace powyzej 60% powierzchni,
$rednie — pokrywajace 31 — 60% powierzchni,
rzadkie — pokrywajace 10 — 30% powierzchni.

1.45. Krzew — wieloletnia wielopedowa zdrewniata roslina bez wyksztatconego przewodnika, z krotkim pedem
gtéwnym (do 10 cm), z ktérego wyrastajg rownorzedne, rozgateziajace sie pedy boczne.
Wyroznia sie krzewy:
geste — pokrywajace powyzej 60% powierzchni,
$rednie — pokrywajace 31 — 60% powierzchni,
rzadkie — pokrywajace 10 — 30% powierzchni.

1.4.6. Karpa - pozostatos¢ po scieciu drzewa (system korzeniowy wraz z pniakiem).

1.4.7. Pniak —dolna czes¢ pnia pozostajaca przy karpie po scieciu drzewa.

1.4.8. Drewno z pni drzew — materiat pochodzacy z pni drzew w postaci: drewna wielkowymiarowego ($rednica
pnia powyzej 14 cm), sredniowymiarowego (srednica pnia 7-14 cm) i matowymiarowego ($rednica pnia
ponizej 7 cm).

1.4.9. Dragowina i gatezie — drewno pochodzace z koron drzew oraz zagajnikéw i krzewéw.

1.4.10. Karpina —drewno czesci podziemnej drzewa wraz z pniakiem pozostatym po scieciu.

1.4.11. Zrebki — materiat uzyskany z rozdrobnienia dragowiny, gatezi i karpiny z usuniecia zieleni o frakcji 20 — 60
mm.

1.4.12. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Og6Ine wymagania dotyczace robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Og6Ine wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 3.

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w niniejszej STWIORB lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Innspektora Nadzoru, a w przypadku braku takich dokumentéw
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
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gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
robot.

3.2. Sprzet do karczowania roslinnosci

Roboty zwigzane z karczowaniem roslinnosci moga by¢ wykonane recznie i mechanicznie.

Do wykonania rob6t moze by¢ stosowany nastepujacy sprzet:

— pity mechaniczne,

— pitki reczne, nozyce,

— drabiny,

— spycharki,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa drogowego,

— koparki lub ciggniki ze specjalnymi osprzetami do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew,
— specjalne maszyny przeznaczone do rozdrobnienia karpiny, draggowiny oraz gatezi,

— samochody do transportu materiatéw,

— pedzle do zabezpieczania drzew,

— lub inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport dtuzyc, gatezi i karpiny

Przed przystapieniem do wycinki Wykonawca sporzadzi szacunek brakarski drzew na pniu. Szacunek brakarski
powinien byé wykonany przez uprawnionego brakarza o uprawnieniach lll stopnia metoda posztuczng. Miejsce
sktadowania pozyskanego drewna i wyzynke sortymetréw nalezy wykonaé¢ zgodnie z zapisami umownymi (na
terenie miasta Szczecina).

Wszystkie materiaty powstate z wycinki oraz karczowania drzew i krzewdw nie nadajace sie do ponownego
wykorzystania, wymagajace wywozu, bedg stanowity wtasnos¢ Wykonawcy i traktowane jak odpady.

Gatezie, karpina i krzewy, ew zrebki jako odpad powinny zosta¢ wywiezione przez Wykonawce za pomocg sprzetu
zaproponowanego przez Wykonawce w PZ] i zatwierdzonego przez Inzyniera. Koszt utylizacji odpadu Wykonawca
uwzgledni w wynagrodzeniu.

Pnie przedstawiajace wartos¢, jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane
w spos6b nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z roslinnosci, usuniecie drzew i krzewéw

Do usuniecia, tj. do wyciecia i wykarczowania, zakwalifikowano drzewa i krzewy, ktére kolidujg z projektowanym
terenem inwestycyjnym.

Przed przystapieniem do wycinki drzew Wykonawca sporzadzi szacunek brakarski drzew na pniu. Szacunek
brakarski powinien by¢ wykonany przez uprawnionego brakarza o uprawnieniach Ill stopnia metoda posztuczna.
Wykonawca musi posiada¢ zgode Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela. na przystapienie do wycinki
drzew.

Roboty zwigzane z usunieciem roslinnosci obejmujg wyciecie i wykarczowanie drzew, krzewow, wywiezienie pni,
karpiny i gatezi poza teren budowy, zasypanie dotdw oraz zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci.
Wycinke istniejacej zieleni nalezy przeprowadzi¢ w zakresie niezbednym dla realizacji przedmiotowego
przedsiewziecia zgodnie z Dokumentacjg Projektowg. Roboty zwigzane z wycinka zieleni nalezy wykonaé¢ zgodnie
z warunkami okreslonymi w decyzji o srodowiskowych uwarunkowaniach.

Wycinke drzew i krzew6w wytacznie z niezbednym zakresie nalezy prowadzi¢ poza okresem legowym ptakéw, tj.
w okresie od konca wrzesnia do konca lutego, a w przypadku, gdy wycinka w trakcie okresu legowego bedzie
uzasadniona wzgledami technologicznymi, musi by¢ poprzedzona ogledzinami ornitologicznymi i wykonywana pod
nadzorem ornitologa i po uzyskaniu odstepstw od zakazéw w przypadku potwierdzenia obecnosci gatunkow
chronionych, zgodnie z art. 56 ustawy o ochronie przyrody.

Usuwanie karpin w miejscach gdzie wystepuja stanowiska archeologiczne mozliwe sg dopiero po przeprowadzeniu
ratowniczych badar archeologicznych.
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Prace zwigzane z wycinkg drzew w obrebie stanowisk archeologicznych powinna odbywaé sie pod nadzorem
Inspektora ds. archeologii.

Drzewa, pozostatosci po drzewach i krzewy znajdujace sie w pasie robdt ziemnych i przewidziane w Dokumentac;ji
Projektowej do usuniecia, nalezy scig¢ i wykarczowa¢ przed rozpoczeciem robot z doktadnym usunieciem korzeni.
Przy usuwaniu drzew nalezy scig¢ pien, obcigé wierzchotek i gatezie.

Przy usuwaniu pozostatosci po drzewach (karp) nalezy odrabac korzenie, a nastepnie wydoby¢ sie pozostata w ziemi
czes$¢ pnia spycharka i utozy¢ w stosy na wskazanym miejscu.

Usuniecie krzewow obejmuje wywrécenie lub wyrwanie z korzeniami krzewéw za pomoca spycharki.

Wykonawca powinien usung¢ pozostate po wycince karpy, wyréwna¢ i uporzadkowac teren. Dragowine, gatezie
i karpine z usuniecia drzew, pozostatosci po drzewach (karp), krzewOw nalezy odwiez¢ z terenu budowy na miejsce
pozyskane przez Wykonawce.

Koszt wyréwnania terenu, usuniecia, wywaézki materiatu z wycinki i odpadéw ponosi Wykonawca.

W miejscach dokopow i tych wykopéw, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy
oczysci¢ z roslinnosci tak, aby zawartosc¢ czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy
nie przekraczata 2%. W miejscach nasypdw teren nalezy oczysci¢ tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaty sie na
gtebokosci do 60 cm ponizej niwelety robét i linii skarp nasypu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w STWIORB D-02.03.01. ,,Wykonanie nasypow”.

Doty w obrebie przewidywanych wykopdw oraz po wykarczowanych pniach, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed
gromadzeniem sie w nich wody.

Gatezie, karpina i krzewy jako odpad powinny zosta¢ wywiezione przez Wykonawce na jego sktadowisko lub
wysypisko. Pozostatosci po wycincne nalezy zrebkowaé przed wywozem. Koszt utylizacji odpadu Wykonawca
uwzgledni w cenie kontraktowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt. 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzewdéw

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotéw. Zageszczenie gruntu wypetniajagcego doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone
w D-02.03.01. "Wykonanie nasypow".

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

Obmiar robot powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela.
Obmiar robét wymaga akceptacii Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

— 1 szt. (sztuka) wyciecia drzewa wraz z usunieciem pnia drzewa,

— 1 ha (hektar) usuniecia krzewow,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdlIne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 8.

Odbioru robdt zwigzanych z usunieciem drzew i krzewow dokonuje Inzynier, po zgtoszeniu rob6t do odbioru przez
Wykonawce. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postepu robot.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB oraz wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania prowadzone wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotoéw po wykarczowanych pniach, przed
ich zasypaniem.
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9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wyciecia 1 szt. drzewa wraz z usunieciem pnia obejmuje:

—  roboty przygotowawcze,

—  koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,

— wykonanie szacunku brakarskiego drzew na pniu,

—  wyciecie drzewa,

— wykarczowanie pnia,

— zatadunek i wywiezienie gatezi i karpiny na sktadowisko,

— zatadunek i wywiezienie dtuzcy na sktadowisko (w oparciu o rachunek brakarski),

—  zatadunek i wywiezienie dtuzyc na sktadowisko Zamawiajacego,

—  koszty sktadowania i utylizacji gatezi i karpiny,

— zasypanie dotow,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét,

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

Cena usuniecia 1 hakrzewow obejmuje:

— roboty przygotowawcze,

—  koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji,

— wyciecie krzewow,

—  usuniecie pni,

— zatadunek i wywiezienie gatezi i karpiny na sktadowisko,

— koszty sktadowania i utylizacji gatezi i karpiny,

—  zasypanie dotéw,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét,

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (j.t. Dz.U. z 2019, poz. 701)
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STWIORB D-01.02.02a. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) sa
wymagania dotyczace wykonania iodbioru robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu, przy realizacji
przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
wp. 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB dotycza prowadzenia robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu
o sredniej grubosci zgodnej z dokumentacja projektowsa.

1.4. Okreslenie podstawowe

1.4.1. Warstwa humusu — warstwa ziemi roslinnej urodzajnej, nadajacej sie do upraw rolnych.

1.4.2. Ziemia urodzajna — powierzchniowa warstwa gruntu o zawartosci, co najmniej 2% czesci organicznych.
Grubos¢ warstwy ziemi urodzajnej zalezna jest od gtebokosci zalegania.

1.4.3. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej — usuniecie powierzchniowej warstwy gruntu urodzajnego, zwykle z terenu
przewidzianego do wykonania drogowych robot ziemnych oraz sktadowanie jej w celu pézniejszego wykorzystania
przy umocnieniu skarp, rowow i rekultywacji gruntu przydroznego.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiORB DMU-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 1.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Ziemia urodzajna bedzie usuwana mechanicznie. Przy mechanicznym wykonywaniu robét stosuje sie:

— spycharki,

— réwniarki,

— zgarniarki,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajaca zastosowania
takiego sprzetu.

Dopuszcza sie réwniez reczne usuniecie ziemi urodzajnej w miejscach, gdzie sprzet mechaniczny z uwagi na maty

zakres robo6t lub niekorzystne warunki nie moze by¢ uzyty.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek a nadmiar przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybér srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
Ziemia urodzajna bedzie sktadowana do dalszego wykorzystania, a jej nadmiar przeznaczony do utylizacji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Nalezy stosowa¢ sie do zapisow Decyzji o srodowiskowych uwarunkowaniach dotyczacych terminéw
przeprowadzenia robdt zwigzanych z usunieciem ziemi urodzajnej.
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W przypadku stwierdzenia w obrebie planowanej w tym w miejscach usuwanego humusu wystepowania gatunkéw
roslin, grzybow oraz zwierzat stanowigcych przedmiot ochrony prawnej, Wykonawca zobowigzany jest do
sporzadzenia materiatdw niezbednych do uzyskania decyzji zezwalajagcych na odstepstwa od obowigzujacych
zakazéw w rozumieniu art. 51, 52 i 56 ustawy o ochronie przyrody oraz uzyska¢ niezbedne zgody (decyzje
derogacyjne) zezwalajgce na odstepstwa od zakazdéw obowigzujacych w stosunku do gatunkéw chronionych.
Sporzadzone wnioski 0 uzyskanie decyzji derogacyjnych nalezy uzgodni¢ z Zamawiajgcym.

5.2. Usuniecie ziemi urodzajnej

Warstwa ziemi urodzajnej powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewéw.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych na gtebokos¢ faktycznego zalegania oraz
powierzchni wskazanych zgodnie z dokumentacjg Projektowa pod nadzorem Inzyniera lub jego uprawnionego
przedstawiciela. Przed usunieciem humusu Wykonawca jest zobowigzany do wykonania inwentaryzacji terenu
stanu istniejagcego. Termin prac zwigzanych z usunieciem humusu musi by¢ zgodny z zapisami rozstrzygniec¢
administracyjnych wtasciwych organow. W przypadku stwierdzenia gatunkéw chronionych w miejscach usuwanego
humusu, Wykonawca uzyska stosowne decyzje derogacyjne na odstepstwa od zakazoéw w trybie przepiséw ustawy
o0 ochronie przyrody.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajagce dla prawidtowego wykonania robét, wzglednie moze stanowié
zagrozenie dla bezpieczernstwa robét (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo
stosowac reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania) powinna by¢ zgodna z dokumentacjg
projektowg, wedtug faktycznego stanu zalegania.

Nie wolno dopusci¢ do mieszania sie humusu z podglebiem.

Nie nalezy zdejmowaé¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikngé¢
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym. Po odhumusowaniu nalezy z terenu odpompowac wode
stojaca.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane ze sktadowaniem ziemi urodzajnej: tj. znalezienie miejsca
sktadowania, uzyskanie uzgodniern od odpowiednich wtadz, sktadowanie, doprowadzenie terenu sktadowiska do
stanu poprzedniego.

5.3. Spryzmowanie humusu do wykorzystania pod obsiew i nasadzenia

Humus zdjety z przeznaczeniem do pOzniejszego uzycia przy zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewéw
nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach, ktérych wysokos¢ nie powinna przekracza¢ 2 m. Szerokos$¢ pryzmy na
koronie nie powinna przekracza¢ 2 m, natomiast szerokosé u podstawy nasypu nie powinna by¢ wieksza niz 4 m.
Zgromadzona w pryzmach ziemia urodzajna nie moze zawiera¢ korzeni, kamieni i materiatéw nieorganicznych.
Gérna powierzchnia pryzmy powinna by¢ lekko wklesta, co zapewnia lepsze przyjmowanie wdd opadowych.
Powierzchnie pryzm przez okres sktadowania nalezy chroni¢ przed zachwaszczeniem i nastonecznieniem np. przez
przykrycie matami stomianymi lub obsia¢ mieszakami traw ochronnych. Dodatkowo pryzmy nalezy uformowac¢ w
taki sposéb aby nie dopusci¢ do zaktadania w nich gniazd przez jaskotki brzegdwki, lub zabezpieczy¢ je przed takimi
sytuacjami w inny ustalony z Inzyniera sposob.

Humus powinien by¢ sktadowany w miejscach niezbyt odlegtych od terenu Robét na gruntach przepuszczalnych.
Miejsca sktadowania humusu powinny byé przez Wykonawce tak wybrane, aby byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Teren sktadowania humusu nalezy zabezpieczy¢ przed
kradzieza.

Przed ponownym wybudowaniem materiat musi zosta¢ zaakceptowany przez Inzyniera lub jego uprawnionego
przedstawiciela.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty w podtozu po odhumusowaniu ulegng degradacji, lub warstwa
humusu zostata usunieta nieodpowiednio lub nie odpowiednio sktadowana to Wykonawca ma obowigzek
przywrécenia tych gruntéw do stanu pierwotnego na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych opat.

5.4. Zagospodarowanie nadmiaru humusu

Nadmiar humus przechodzi na wtasnos¢ Wykonawcy. Wykonawca jest zobowigzany zagospodarowaé humus
zgodnie z obowigzujgcym prawem.
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Jezeli zajdzie potrzeba czasowego hatdowania nadmiaru humusu na terenie inwestycji, miejsca jego sktadowania
powinny by¢ tak wybrane przez Wykonawce, aby hatdy byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami
i najezdzaniem przez pojazdy. Nalezy unika¢ usypywania hatd w bliskim sgsiedztwie wykopdw, co moze grozi¢ ich
osunieciem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola zdjecia humusu

Kontrola jakosci Robot bedzie polegata na wizualnej ocenie prawidtowosci ich wykonania.
Kontroli podlega w szczegélnosci zgodnos¢ wykonania robét z Dokumentacja Projektowa:
— wizualna ocena kompletnosci usuniecia humusu,

— powierzchnia zdjecia humusu,

— grubos¢ zdjetej warstwy humusu,

— oczyszczenie humusu z zanieczyszczen,

— prawidtowos¢ zhatdowania humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

— 1 m® (metr szeécienny) zdjecia warstwy humusu ze spryzmowaniem, zatadunkiem, wywozem i utylizacja
humusu.

— 1 m3 (metr szescienny) zdjecia warstwy humusu ze spryzmowaniem, zatadunkiem, wywozem na sktadowisko
Wykonawcy (do ponownego wykorzystania).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty zwigzane ze zdjeciem humusu podlegaja odbiorowi robét zanikajacych ulegajacych zakryciu na zasadach
podanych w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt. 8.

Odbioru robét zwigzanych z usunieciem warstwy humusu dokonuje Inzynier po zgtoszeniu robot do odbioru przez
Wykonawce. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postepu robét.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem i Inzynierem
Terenow Zieleni.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowg, STWIORB oraz wymaganiami Inzyniera lub
jego uprawnionego przedstawiciela, jezeli wszystkie pomiary i badania prowadzone wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne. Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacjg Projektowg i STWIORB podlegajg rozhiorce
i ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogolne™ pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena zdjecia 1 m® warstwy humusu ze spryzmowaniem, zatadunkiem wywozem i utylizacja obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

—  koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkc;ji,

—  zdjecie warstwy ziemi urodzajnej,

— oczyszczenie ziemi urodzajnej z zanieczyszczen jak korzenie, kamienie, glina itp.,

— przemieszczenie ziemi roslinnej na sktadowisko,
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sktadowanie ziemi urodzajnej wraz z jej zabezpieczeniem,

zatadunek i wywiezienie nadmiaru humusu na sktadowisko,

koszty utylizacji,

odwiezienie sprzetu,

koszt utrzymania czystosci na przylegajacych drogach,

przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

Cena zdjecia 1 m® warstwy humusu ze spryzmowaniem, zatadunkiem na sktadowisko Wykonawcy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robét,

koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji,

zdjecie warstwy ziemi urodzajnej,

oczyszczenie ziemi urodzajnej z zanieczyszczen jak korzenie, kamienie, glina itp.,
przemieszczenie ziemi roslinnej na sktadowisko,

sktadowanie ziemi urodzajnej wraz z jej zabezpieczeniem na sktadowisku Wykonawcy,
odwiezienie sprzetu,

koszt utrzymania czystosci na przylegajacych drogach,

przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

2. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. 2001 Nr 62 poz. 627)
3.
4. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 9 grudnia 2014 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz.U. 2014 poz.

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (j.t. Dz.U. z 2019, poz. 701)

1923)

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie rodzajoéw odpadow i ilosci odpaddw,
dla ktérych nie ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpadéw (Dz.U. 2014 poz. 1974)

Ustawa z dnia 27.07.2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony srodowiska, ustawy o odpadach oraz
0 zmianie niektorych ustaw. (Dz. U. Nr 100, poz. 1085)

Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obowigzkach przedsiebiorcow w zakresie gospodarowania niektérymi odpadami
oraz o optacie produktowej i optacie depozytowej. (Dz. U. Nr 63, poz. 639)

Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach. (Dz.U. Nr 132, poz. 622)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczernstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)
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STWIORB D-01.02.04. Rozbidrki elementéw drdg, ogrodzen i przepustow

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiérka elementéw drog przy realizacji
przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
wp. 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Roboty rozbiérkowe obejmuja:

— rozebranie podbudowy z kruszywa,

— rozebranie nawierzchni z kostki brukowej,

— rozebranie kraweznikéw betonowych,

— rozebranie obrzezy betonowych.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w STWiORB
DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lIne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Og6Ine wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt 2.
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogolne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiérka elementéw drog nalezy stosowac:
— szpadle,

— topaty,

—  kilofy,

—  spycharki,

—  koparki,

— zrywarki przyczepne,

— tadowarki,

- dzwigi,

— mtoty pneumatyczne,

— pitatarczowa,

— samochody samowytadowcze.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoine

Ogolne wymagania dla transportu podano w STWiORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogoine" pkt. 4.
4.2. Wymagania dla transportu

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogblne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 5.
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5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozhiérkowe elementéw drég i ogrodzen obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w niniejszych STWIORB lub
przez Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spetni¢ warunki
okreslone w STWIORB D-05.03.11 ,,Frezowanie warstw asfaltowych na zimno”.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen.

Materiaty stajg sie wtasnoscig Wykonawcy i powinny byé usuniete zterenu budowy w sposéb i terminie nie
kolidujagcym z wykonaniem innych robot. Wykonawca ponosi koszt wywozu, utylizacji i sktadowania w/w
materiatow z rozbiorek.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementdw drog, ogrodzen, pozostatych obiektéw znajdujace sie w miejscach,
gdzie zgodnie zdokumentacja projektowg beda wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw drogowych nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w STWiORB
D-02.00.00 ,,Roboty ziemne™.

5.2. Zasady wykonywania rob6t — requlacja wysokosciowa bram

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

roboty przygotowawcze,

demontaz istniejgcego ogrodzenia

ew. naprawe uszkodzonych elementdéw istniejgcego ogrodzenia,

ustawienie stupkéw,

wykonanie bram i furtek, ich regulacje wysokosciowa

6. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacje terenu robét,

— okresli¢ stan istniejgcego ogrodzenia z ustaleniem elementéw przydatnych, nieprzydatnych i nadajacych sie do
naprawy,

— usungc¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drdg itd.,

—  wytyczyé trase ogrodzenia w terenie,

—  przedstawi¢, do akceptacji Inzyniera, zakres robot wykonywanych bezposrednio na placu budowy i na zapleczu.
Zaleca sie korzystanie z ustaler SST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbednym do wykonania rob6t przygotowawczych.
5.4. Demontaz istniejacego ogrodzenia — do regulacji wysokosciwej

Demontaz ogrodzenia:

- rozebranie wszystkich elementéw ogrodzenia,

- posortowanie rozebranego materiatu na materiat:

a) catkowicie przydatny do ponownego uzytku,

b) uszkodzony, lecz nadajacy sie do naprawy,

€) zniszczony, zakwalifikowany do usuniecia,

- naprawe elementow uszkodzonych,

- odwiezienie materiatu zniszczonego w miejsce wskazane przez Inzyniera,

- sktadowanie materiatow przydatnych do wykorzystania przy wzniesieniu nowego ogrodzenia w miejscu
uzgodnionym z Inzynierem, z:

a) ew. zwinieciem siatki i linek w rolki,

b) odrdzewieniem miejsc skorodowanych,

€) oczyszczeniem elementow ogrodzenia z pytu, kurzu, ttuszczu i innego zabrudzenia,

d) posortowaniem sktadowanych elementéw ogrodzenia wedtug rodzajow, wymiaréw, ew. barw itp. (dotyczy
sortowania wszystkich materiatow lub ich czesci w zaleznosci od terminu ustawienia nowego ogrodzenia).
Wszystkie elementy przewidziane do powtérnego wykorzystania powinny by¢ demontowane bez powodowania
zbednych uszkodzen.

5.5. Wykonanie bram i furtek

gk wpnPE
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Bramy i furtki nalezy wykona¢ zgodnie z lokalizacjg starego ogrodzenia w dostosowaniu do ew. zmian wjazdow i
chodnikéw wejsciowych. W przypadku braku wystarczajacych ustalen ich lokalizacje ustala Inzynier.

W przypadku zniszczenia istniejagcego materiatu bram i furtek zaleca sie wykonanie nowych bram i furtek z
materiatow odpowiadajgcych stanowi istniejgcemu.

Kazda brama i furtka powinna by¢ kompletna z niezbednym wyposazeniem jak zawiasy, rygle, zamki itp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogo6lne kontroli jakosci robdt

Zasady og6lne kontroli jakosci rob6t podano w STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbidrkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajagcego doty po usunietych elementach nawierzchni drég i chodnikéw powinno
spetnia¢ wymagania okreslone w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0lne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 " Wymagania og6lne" pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robo6t zwigzanych z rozbidrka elementow drdg i ogrodzen jest:

a) dla podbudowy z kruszywa — metr kwadratowy [m?],

b) dla nawierzchni z kostki— metr kwadratowy [m?],

c) dlakraweznikéw betonowych, obrzezy betonowych —metr [m],

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty zwigzane ze rozbiorkg podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych ulegajacych zakryciu na zasadach podanych
w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny winny obejmowa¢ pozyskanie utrzymanie i likwidacje sktadowisk, koszty utylizacji zgodnie z prawem ochrony
$rodowiska o ile materiaty nie beda nadawaty sie do ponownego wbudowania oraz koszty zastosowania materiatow
i sprzetu pomocniczego koniecznych do prawidtowego wykonania robot zgodnie z przyjeta technologig wykonania.

Cena jednostki obmiarowej robét obejmuje oprocz kosztow wyzej wymienionych:

a) dla rozbiérki podbudowy z kruszywa:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,

— oznakowanie robot,

— rozebranie podbudowy,

— zatadunek, wywdz, koszty utylizacji,

— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

— koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji,

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji;

b) dla rozbiorki nawierzchni z kostki:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,

— oznakowanie robot,

— rozebranie nawierzchni,

— zatadunek, wywdz, koszty utylizacji,

— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
— koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,
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— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji;

c) dlarozbiérki kraweznikbw betonowych i obrzezy betonowych:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,

— oznakowanie robot,

— odkopanie kraweznikow/obrzezy wraz z ich wyjeciem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zatadunek, wywdz, koszty utylizacji,

— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

— koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji,

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (j.t. Dz.U. z 2019, poz. 701)
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STWIORB D-01.03.05. WODOCIAG

STWIORB D-01.03.05. Sie¢ wodociggowa - hydrant

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z przeniesieniem hydrantu przy realizacji
przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB s3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
wp. 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWiIORB

Roboty rozbiérkowe obejmuja:

—  przeniesienie hydrantu.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w STWiORB
DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4:

Hydrant- armatura sieci wodociggowej petnigca funkcje ppoz.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot
Ogo6lIne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogolne™ pkt 2.

Materiaty wystepuja:

- hydrant - Hydranty zeliwny DN80 PN16 nadziemny zabezpieczone w przypadku ztamania z podwdjnym
zamknieciem. Potaczenia kotnierzowe i owiercenie wg PN-EN 1092. Oznakowanie hydrantu zgodnie z PN-EN 14384

Jako elementy montazowe nalezy stosowac:

-ksztattki kotnierzowe z zeliwa sferoidalnego epoksydowane (kolana, trojniki, kré¢ce dwukotnierzowe), wg PN-EN
545

-ksztattki polietylenowe PE100 wg wytycznych Gestora sieci do zgrzewania doczotowego i elektrooporowego
(trojniki, opaski siodtowe, kolana i tuki ,tuleje do potaczen kotnierzowych),

-obudowy uliczne do zasuw teleskopowe wg PN-M-74081:1998.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogo6lne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogolne™ pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania og6ine
Ogolne wymagania dla transportu podano w STWiORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogoine" pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Og0lne zasady wykonania robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 5.

5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Wykopy pod przebudowe hydrantu nalezy wykonaé¢ o scianach pionowych lub ze skarpami, recznie lub
mechanicznie wg PN-B-10736, PN-EN 1610.

5.2. Préby szczelnosci
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Probe hydrauliczng sieci cisnieniowej nalezy przeprowadzi¢ po utozeniu przewodu i wykonaniu warstwy ochronnej z
podbiciem rur z obu stron piaszczystym gruntem dla zabezpieczenia przed poruszeniem przewodu. Wszystkie ztgcza
powinny by¢ odkryte dla mozliwosci sprawdzenia ewentualnych przeciekéw. Préby szczelnosci nalezy prowadzi¢ w
oparciu o norme PN-B-10725:1997, PN-EN 805:2002 oraz obowiazujacymi przepisami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogdlne kontroli jakosci robot
Zasady og6lne kontroli jakosci rob6t podano w STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt. 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 " Wymagania ogolne™ pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgobIne zasady odbioru robét

Roboty zwigzane ze rozbiérka podlegaja odbiorowi robét zanikajgcych ulegajacych zakryciu na zasadach podanych
w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogolne™ pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny winny obejmowac pozyskanie utrzymanie i likwidacje sktadowisk, koszty utylizacji zgodnie z prawem ochrony
srodowiska o ile materiaty nie beda nadawaty sie do ponownego wbudowania oraz koszty zastosowania materiatow
i sprzetu pomocniczego koniecznych do prawidtowego wykonania rob6t zgodnie z przyjetg technologig wykonania.

Uwaga: Wszelkie roboty ujete w ST nalezy wykonaé zgodnie z Dokumentacja Projektowa w oparciu o aktualnie
obowiazujace normy i przepisy oraz pod nadzorem Gestordw sieci.
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STWIORB D-02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

STWIORB D-02.00.01. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych, przy realizacji przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB s3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
wp. 1.1

1.3. Zakres robdt ujetych w STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg prowadzenia robot ziemnych i obejmuja:

— wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. | - V).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub materiale antropogenicznym albo z gruntu lub z
materiatu antropogenicznego, powstata w nastepstwie przeprowadzenia rob6t ziemnych, spetniajgca warunki
statecznosci i odwodnienia, zapewniajgca przejecie obcigzenia od srodkéw transportowych i urzadzen inzynierskich
obciazajacych korpus drogowy.

1.4.2. Ciaggty pomiar zageszczenia — (ang. Continuous Compaction Control — CCC) wykorzystanie do kontroli stanu
zageszczenia warstwy walcéw wibracyjnych wyposazonych w system umozliwiajagcy pomiar i dokumentowanie,
dynamicznego parametru, charakteryzujacego zageszczenie warstwy ze wskazaniem lokalizacji miejsca.

1.4.3. Deklaracja Wtasciwosci Uzytkowych (DWU) — dokument wyrazajacy witasciwosci uzytkowe wyrobéw
budowlanych w odniesieniu do zasadniczych charakterystyk tych wyrob6w zgodnie z odpowiednimi
zharmonizowanymi specyfikacjami technicznymi.

1.4.4. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone poza pasem robét drogowych.

1.4.5. Geosyntetyk — wyrob, ktérego przynajmniej jeden sktadnik wytworzony zostat z polimeru (poliestru,
polipropylenu, polietylenu lub poliamidu), majacy posta¢ arkusza, paska lub formy przestrzennej, stosowany w
kontakcie z gruntem (lub innym materiatem) w geotechnice, fundamentowaniu i budownictwie ladowym i
wodnym.

1.4.6. Gestos¢ objetosciowa szkieletu — stosunek masy suchego szkieletu gruntu lub materiatu antropogenicznego
do objetosci probki.

1.4.7. Gérna warstwa nasypu — nasyp znajdujacy sie w obrebie obliczeniowej gtebokosci przemarzania.

1.4.8. Grunt — zespot czastek mineralnych, ktéry moze by¢ rozdrobniony przez delikatne rozcieranie w rece i ktory
zawiera wode i powietrze, a niekiedy takze inne gazy.

1.4.9. Grunt organiczny — grunt z zawartoscig substancji organicznej wieksza od 2,0 %.

1.4.10. Grupa nosnosci podtoza gruntowego nawierzchni — klasyfikuje nosnos¢ podtoza gruntowego nawierzchni w
zaleznosci od rodzaju i stanu gruntu podtoza, warunkéw wodnych w podtozu, wysadzinowosci gruntu oraz od
charakterystyki korpusu drogowego. Wystepuja cztery grupy nosnosci podtoza gruntowego oznaczone symbolami:
G1, G2, G3, G4. Moga wystapi¢ warunki nieodpowiadajace zadnej grupie nosnosci podtoza.

1.4.11. Humus (gleba) — przypowierzchniowa strefa gruntu (zwietrzatej skaty) przeobrazona dziatalnoscig roslin,
drobnoustrojow, zwierzat, stanowigca grunt organiczny o wtasciwosciach zapewniajacych prawidtowy rozwoj
roslinom.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni — zesp6t odpowiednio dobranych warstw, ktérego celem jest roztozenie naprezen
od két pojazdéw na podtoze gruntowe nawierzchni oraz zapewnienie bezpieczenstwa i komfortu jazdy pojazdéw.
Konstrukcja nawierzchni spoczywa na podtozu gruntowym lub warstwie ulepszonego podtoza.

1.4.13. Korona drogi — czes¢ przekroju poprzecznego drogi, obejmujaca jezdnie z poboczami i pasem dzielagcym,
pasy awaryjnego postoju, chodniki, zatoki oraz ewentualne inne elementy, potozona pomiedzy gérnymi
krawedziami skarp.

1.4.14. Korpus drogowy — caty nasyp oraz ta czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i wewnetrznymi
skarpami rowow.

1.4.15. Materiat antropogeniczny — materiat powstaty w wyniku bezposredniej lub posredniej dziatalnosci cztowieka
(na przyktad grunt ulepszony, odpad przemystowy, materiat z recyklingu).
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1.4.16. Materiat nasypowy — grunt lub materiat antropogeniczny uzyty do budowy nasypu.

1.4.17. Materiat nieprzydatny — grunt lub materiat antropogeniczny, ktérego wiasciwosci uniemozliwiajg
wykorzystanie go jako materiat nasypowy. Nieprzydatnos¢ moze by¢ trwata, zwigzana z niezmiennymi cechami
materiatu lub czasowa, zwigzana ze stanem materiatu lub innymi wtasciwosciami, ktére wymagaja poprawienia.
1.4.18. Materiat przydatny — grunt lub materiat antropogeniczny, ktérego wtasciwosci umozliwiajg wykorzystanie go
jako materiat nasypowy bez stosowania dodatkowych zabiegow.

1.4.19. Materiat ulepszony — grunt lub materiat antropogeniczny, ktérego wtasciwosci zostaty zmienione, w efekcie
czego spetnia on wymagania wynikajace z przewidzianego zastosowania.

1.4.20. Miejsce zerowe rohét ziemnych (przekréj zerowy robot ziemnych) - granica pomiedzy nasypem i wykopem.
Przekrdj przejsciowy, w ktérym powierzchnie nasypu i wykopu w przekroju poprzecznym sa réwne (charakter robét
ziemnych zmienia sie z wykopu na nasyp lub odwrotnie).

1.4.21. Modut odksztatcenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujgca nosnosé na powierzchni warstwy gruntu lub
materiatu antropogenicznego, badana zgodnie z PN-S-02205, zatacznik B, okreslana wedtug wzoru:

gdzie:

Ei  modut odksztatcenia gruntu [MPa]

Ap przyrost obcigzenia jednostkowego [MPa]

As  przyrost osiadania odpowiadajacy przyrostowi obcigzenia jednostkowego [mm]

D  s$rednica ptyty [mm]

1.4.22. Nasyp — budowla ziemna wykonana w obrebie pasa drogowego poprzez wbudowanie materiatu
nasypowego w kontrolowany sposéb polegajacy na uktadaniu i zageszczaniu kolejnych warstw powyzej powierzchni
terenu.

1.4.23. Niweleta rob6t ziemnych (spéd konstrukcji nawierzchni) - poziom gérnej powierzchni materiatu
nasypowego w nasypie lub poziom gérnej powierzchni gruntu rodzimego w wykopie lub poziom gérnej powierzchni
warstwy ulepszonego podtoza nawierzchni, o ile taka warstwa wystepuje. Lokalizacje powierzchni rob6t zimnych
pokazano na rysunku 1.1.

Niweleta robét ziemnych
ALCZE Konstrukcja nawierzchni

‘ Ulepszone podloZe gruntowe

Wykop

Niweleta robot ziemnych

Konstrukcja nawierzehni | | e

‘ Ulepszone podioze gruntowe

Korpus drogowy (nasyp)

Nasyp
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Rysunek 1.1. Lokalizacja niwelety robot ziemnych

1.4.24. Obliczeniowa gtebokos¢ przemarzania - umowna gtebokos¢ przemarzania w danym rejonie, bedaca
gtebokoscig przemarzania zredukowang w zaleznosci od obcigzenia ruchem samochodowym i warunkéw gruntowo-
wodnych.

1.4.25. Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wykopow,
a nie wykorzystywanych do budowy nasypdw lub innych robét.

Grunty z wykopdw, nie nadajgce sie do wbudowania w nasyp nalezy odwiez¢ na odktad, poza pas drogowy.
Lokalizacje odktadu nalezy uzgodnic¢ z Inzynierem.

Odktad powinien by¢ uformowany w pryzme o wysokosci do 1,5 m, pochyleniu skarp od 1 do 1,5 i spadku korony
od 2% do 5%. Odktady powinny by¢ tak uksztattowane, aby harmonizowaty z otaczajacym terenem. Powierzchnie
odktadéw powinny by¢ pokryte ziemig urodzajna.

Przed przewiezieniem gruntu na odktad Wykonawca powinien upewni¢ sie, ze jest to grunt nieprzydatny do
budowy nasypéw. Jezeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na odktad przez Wykonawce, zajdzie
koniecznos¢ dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z ukopu, to koszt tych czynnosci w catosci obcigza
Wykonawce.

1.4.26. Pas drogowy - wydzielony teren, przeznaczony pod droge oraz urzadzenia zwigzane z obstugg i ochrong
drogi, obstuga ruchu i ochrong srodowiska, a takze zawierajacy rezerwe pod przyszta rozbudowe drogi.

1.4.27. Pochylenie skarpy lub zbocza - kat nachylenia powierzchni skarpy lub zbocza do rzutu poziomego skarpy lub
zbocza.

1.4.28. Podtoze gruntowe budowli ziemnej (nasypu lub wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli
ziemnej, ktdrej wiasciwosci majg wptyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacje budowli ziemnej.

1.4.29. Podtoze gruntowe nawierzchni - strefa gruntu rodzimego lub nasypowego ponizej spodu konstrukcji
nawierzchni, ktérej wtasciwosci majg wptyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacje nawierzchni.

1.4.30. Projekt Geotechniczny — projekt wykonany zgodnie z zasadami okreslonymi w Rozporzadzeniu Ministra
Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie ustalania geotechnicznych
warunkow posadawiania obiektow budowlanych, zapewniajacy spetnienie wymagar funkcjonalnych, wynikajacych
z przeznaczenia budowli ziemnej.

1.4.31. Projekt robdt ziemnych — projekt okreslajacy proces technologiczny wykonania budowli ziemnej,
spetniajacej wymagania wynikajace z projektu geotechnicznego (jezeli byt opracowany) i ustaler Kontraktu.

1.4.32. Roboty ziemne — termin oznaczajacy wszystkie czynnosci zwigzane z odspajaniem, selekcjonowaniem,
przemieszczaniem, profilowaniem, ulepszaniem oraz zageszczaniem gruntdw lub materiatéw antropogenicznych.
1.4.33. Row przydrozny (boczny) — réw biegnacy wzdtuz drogi, stuzacy do odprowadzenia wody z korony drogi,
skarp lub przylegtego terenu.

1.4.34. Row stokowy — row stuzacy do zbierania i odprowadzania wody sptywajacej ze zbocza, wykonany ponad
skarpa wykopu.

1.4.35. Skata — wystepujacy w warunkach naturalnych zesp6t mineratéw, skonsolidowanych, scementowanych lub
w inny spos6b powigzanych ze soba, nie dajacych sie rozdrobni¢ recznie po hamoczeniu w wodzie.

1.4.36. Skarpa — zewnetrzna boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztatcie i nachyleniu okreslonym w
Dokumentacji Projektowej, spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia, zabezpieczona przed erozja.

1.4.37. Specyfikacje Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych (STWIORB) — dokument opisujacy zasady doboru
materiatow, wykonania, odbioru, obmiaru oraz zasady ptatnosci za wykonane roboty.

1.4.38. Spoiwo — pojedynczy materiat wigzacy lub potaczone materiaty wigzace, ktérych wymieszanie z gruntem lub
materiatem antropogenicznym zapewnia krotkoterminowa lub dtugoterminowa poprawe wtasciwosci.

1.4.39. Strefa nasypu — wydzielona czes¢ nasypu, na przyktad podstawa lub gérna czes¢ korpusu ziemnego, w
odniesieniu do ktérej zostaty okreslone indywidualne wymagania.

1.4.40. Tymczasowa powierzchnia robot ziemnych - powierzchnia korony drogi, skarp i rowoéw w czasie
wykonywania robdt ziemnych.

1.4.41. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robét drogowych
1.4.42. Ulepszone podtoze nawierzchni - wierzchnia warstwa podtoza gruntowego nawierzchni ulepszona w celu
zwiekszenia nosnosci gruntu rodzimego w wykopie lub materiatu nasypowego albo zwiekszenia odpornosci
nawierzchni na powstawanie wysadzin.

1.4.43. Urzadzenia odwadniajace - urzadzenia i konstrukcje umozliwiajgce odprowadzenie wéd powierzchniowych i
gruntowych z pasa drogowego.
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1.4.44. Wilgotnos¢ — stosunek masy wody zawartej w prébce do masy szkieletu gruntu lub materiatu
antropogenicznego.

1.4.45. Wilgotnos¢ optymalna — wilgotnosé¢ gruntu lub materiatu antropogenicznego, w ktérej uzycie konkretnej
energii zageszczania powoduje uzyskanie maksymalnej gestosci objetosciowej szkieletu.

1.4.46. Wskaznik jednorodnosci uziarnienia — wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnosé gruntdéw niespoistych,
okreslona wedtug wzoru:

u_9e
le
w ktorym:

deo  wymiar czastek, ktorych masa wraz z mniejszymi stanowi 60% masy probki wysuszonej [mm],
dio  wymiar czastek, ktorych masa wraz z mniejszymi stanowi 10% masy probki wysuszonej [mm].

1.4.47. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wedtug
WzOoru:

gdzie:
E1 modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy,
E2 modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy.

1.4.48. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu lub materiatu
antropogenicznego, badana zgodnie z procedura wedtug normy BN-77/8931-12, okreslona wedtug wzoru:

| _Pe

° Pds
w ktérym:

pd gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu lub materiatu antropogenicznego, [Mg/ma3],

pas  maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntu lub materiatu antropogenicznego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej prébie Proctora, [Mg/m3].

1.4.49. Wykop - budowla ziemna wykonana w obrebie pasa drogowego, w postaci odpowiednio uksztattowanej
przestrzeni powstatej w wyniku usuniecia z niej gruntu.

1.4.50. Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu — roznica rzednej terenu i rzednej niwelety robot ziemnych
wyznaczona w osi drogi.

1.4.51. Wzmocnione podtoze nasypu - warstwa gruntu rodzimego, lub materiatu antropogenicznego, ulepszonego
przez dziatanie mechaniczne, chemiczne lub wykonanie elementéw wzmacniajacych, w celu poprawienia jego
statecznosci, zmniejszenia osiadan lub ujednolicenia podtoza gruntowego.

1.4.52. Zageszczanie — zwiekszanie gestosci objetosciowej szkieletu gruntu lub materiatu antropogenicznego z
zastosowaniem procesu mechanicznego, w celu uzyskania wymaganych wtasciwosci korpusu ziemnego lub
pojedynczej warstwy.

1.4.53. Zbocze (stok) - naturalna pochyta powierzchnia terenu w obrebie pasa drogowego lub przylegtego do drogi.
1.4.54. Pozostate okreslenia - sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Og6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB DMU-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu
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Wymagania ogélne dotyczace sprzetu podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

3.2.1. Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania ze

sprzetu zapewniajgcego wykonanie robét ziemnych zgodnie z Dokumentacjg Projektowa w ilosci i rodzaju

gwarantujacym wykonanie rob6t zgodnie z harmonogramem i terminem zakoriczenia inwestycji.

3.2.2. Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania

Z nastepujacego sprzetu:

a) do odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki, koparki
do gruntéw nawodnionych, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

b) do jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),

¢) do transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, wozidta, tasmociagi itp.),

d) zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.), do recznego odspajania gruntow,

e) do uktadania geosyntetykow, o ile jest wymagany.

3.2.3. Sprzet wykorzystywany do prowadzenia rob6t ziemnych musi by¢ zatwierdzony przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania og6lne

Ogolne wymagania dla transportu podano w STWiORB DMU-00.00.00 “Wymagania og6lne” pkt. 4.

4.2. Transport gruntu

4.2.1. Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu lub
materiatu, jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wbudowania gruntu
(materiatu).

4.2.2. Wykonawca powinien zapewni¢ minimalizacje odlegtosci transportowych przy zachowaniu wymagan
projektowych. Organizacje transportu mas ziemnych nalezy przeprowadzi¢ z uwzglednieniem zmiennosci
w dostepnosci drog i powierzchni do prowadzenia transportu (przemieszczania materiatow do wykonania nasypu).
4.2.3. W organizacji transportu mas ziemnych Wykonawca uwzgledni: typowe warunki klimatyczne i pogodowe,
wymagania wynikajace z harmonogramu prac, ograniczenia dotyczace tadunku przez czynniki zewnetrzne
(instalacje, konstrukcje, dopuszczalne obcigzenia), wymagania ochrony srodowiska oraz rodzaj maszyn
stosowanych do zatadunku, w przypadku samochoddw.

4.2.4. Nalezy przestrzegac ograniczen dotyczacych ruchu budowlanego, podanych w punkcie 5.7. STWIORB D-
02.01.01 ,,Wykonanie wykopéw” i w punkcie 5.16 STWIORB D-02.03.01 ,,Wykonywanie nasypow”.

4.2.5. Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad odlegtosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawecy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport.

4.2.6. Materiaty sypkie nalezy przewozi¢ w sposob eliminujacy mozliwos¢ wysypywania, pylenia oraz innego
zanieczyszczenia srodowiska.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

5.1.1. Ogélne zasady wykonania robdt podano w STWIORB DMU-00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt. 5.

Do robot ziemnych odnosza sie w szczegélnosci zapisy dotyczace ochrony srodowiska w czasie wykonywania robét
oraz zasad postepowania w przypadku odkrycia materiatdw niebezpiecznych i stanowisk geologicznych lub
archeologicznych.

5.1.2. Przed przystapieniem do wykonywania robdt ziemnych nalezy zakoriczy¢ wszelkie roboty przygotowawcze.
Zakres robot przygotowawczych i zasady ich wykonania okreslono w STWIORB ,,Roboty Przygotowawcze”. Przed
rozpoczeciem robét ziemnych Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu warstwy humusu.

5.1.3. Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, zapisami Kontraktu, zapisami
STWIORB D-02.01.01. ” Wykonanie wykopow” i STWIORB D-02.03.01 ” Wykonanie nasypéw” oraz poleceniami
Inzyniera.

5.1.4. Przed rozpoczeciem robot ziemnych nalezy oceni¢ wptyw warunkéw atmosferycznych na roboty. Podczas
opaddw, zaleznie od ich intensywnosci, nalezy rozwazy¢ wstrzymanie robét ziemnych, prowadzonych w gruntach
lub materiatach wrazliwych na dziatanie wody.
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5.1.5. Na Wykonawcy spoczywa obowigzek wykonania robot ziemnych z zastosowaniem metod odpowiednich do
wystepujacych gruntéw oraz do materiatdw stosowanych do budowy nasypéw. Zachowanie przydatnosci przez
grunty i materiaty stosowane do budowy nasypéw spoczywa na Wykonawcy.

5.1.6. Obcigzanie nasypow oraz skarp wykopow obcigzeniami wiekszymi niz okreslone w Dokumentacji Projektowej
jest niedopuszczalne.

5.1.7. Wykonawca musi prowadzi¢ roboty ziemne z uwzglednieniem wymagan, wynikajacych z przepisow
obowigzujacych w zakresie ochrony srodowiska. Podstawowe czynniki, ktére nalezy uwzgledni¢ to: hatas, sposéb
prowadzenia rob6t w gruntach lub materiatach stwarzajacych zagrozenie zanieczyszczeniem srodowiska, lub z
zastosowaniem takich gruntéw lub materiatéw, pylenie, ochrona wéd gruntowych oraz wptyw wibracji i uzycia
materiatow wybuchowych na otoczenie, w tym na istniejace obiekty budowlane.

5.1.8. Jezeli w czasie prowadzenia robot ziemnych zostanie stwierdzone wystepowanie zanieczyszczonych gruntéw,
materiatow lub wody to Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera sposob postepowania, obejmujacy ich
zbadanie, odspojenie, usuniecie, transport i utylizacje lub sktadowanie albo ich remediacje na miejscu. Wykonawca
uzyska zgode wtasciwych organéw Ochrony Srodowiska, dotyczaca sposobu postepowania z zanieczyszczonymi
gruntami, materiatami lub woda.

5.2. Projekt geotechniczny

5.2.1. O ile jest wymagane wykonanie Projektu Geotechnicznego budowli ziemnej, to do rob6t ziemnych
zwigzanych z jej wykonaniem mozna przystapié¢ po opracowaniu takiego projektu, zgodnie z zasadami okreslonymi
w normie PN-EN 1997-1. Powinny zosta¢ rozwigzane wszystkie elementy projektowe, wiaczajac w to okreslenie
statecznosci (z uwzglednieniem wyparcia gruntu spod nasypu), osiadan i zabezpieczenia przeciwerozyjnego budowli
ziemne;j.

5.2.2. Wszystkie watpliwe lub nierozwigzane kwestie zwigzane z projektowaniem geotechnicznym powinny by¢
jednoznacznie okreslone przed rozpoczeciem robét ziemnych, a odpowiedzialnosé¢ za ich rozwigzanie ponosi
Wykonawca.

5.3. Projekt robét ziemnych

5.3.1. Roboty ziemne nalezy wykona¢ w planowy spos6b, w oparciu o projekt robot ziemnych, ktéry zapewni
spetnienie wymagan, wynikajacych z projektu geotechnicznego. Projekt robét ziemnych musi by¢ ukoriczony przed
ich rozpoczeciem lub przed rozpoczeciem ich wydzielonego etapu, o ile zachodzi taka sytuacja, wtaczajac ocene
dostepnych gruntéw i materiatow oraz ich przydatnosci.

5.3.2. Przez projekt robo6t ziemnych rozumie sie okreslenie procesu wykonania budowli ziemnych, bedacych
przedmiotem Kontraktu, w oparciu 0 nastepujace gtéwne elementy: STWIORB, wymagania dla materiatu
nasypowego, rysunki, bilans mas ziemnych, plan organizacji robét ziemnych, harmonogram robét i ocene wptywu
robo6t ziemnych na srodowisko. Projekt robo6t ziemnych moze zawiera¢ dodatkowo inne elementy, w tym ocene
ryzyka zwigzanego z robotami ziemnymi.

5.3.3. Projekt rob6t ziemnych przedstawi Wykonawca. Forma i zakres projektu robot ziemnych zostang ustalone
miedzy Wykonawca i Inzynierem. Projekt robot ziemnych podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera.

5.4. Odwodnienie pasa robot ziemnych

5.4.1. Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy system6w odwadniajacych, ujetych w
Dokumentacji Projektowej, Wykonawca jest zobowigzany, o ile wymagajg tego warunki terenowe, do wykonania
urzadzen, ktore zapewnia skuteczne odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak,
aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. W tym celu Wykonawca przedstawi projekt
odwodnienia placu budowy. Forma i zakres projektu odwodnienia placu budowy zostang ustalone miedzy
Wykonaweca i Inzynierem. Projekt odwodnienia placu budowy podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera.

5.4.2. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypOw, aby powierzchni gruntu, skaty oraz
innych materiatéw nadawac¢ w catym okresie trwania robét spadki, zapewniajgce prawidtowe odwodnienie.

5.4.3. Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy lub niewtasciwego zaplanowania robét, grunty lub materiaty do
budowy nasypu ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrwatg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek
usuniecia tych gruntéw lub materiatéw i zastgpienia ich gruntami lub materiatami przydatnymi, na wtasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt lub
materiaty. Dopuszcza sie uzdatnienie przewilgoconych gruntéw lub materiatdbw za zgoda Inzyniera, jezeli
zaproponowany przez Wykonawce sposob jest poprawny technicznie i zapewni przywrdcenie wtasciwosci
umozliwiajagcych wbudowanie gruntéw lub materiatow.

5.4.4. Odprowadzenie wod do istniejgcych zbiornikéw naturalnych i urzadzern odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami i uwzglednione w projekcie odwodnienia placu budowy.
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5.4.5. Szczegbtowe wymagania w zakresie odwodnienia robot ziemnych podczas wykonywania wykopow i nasypow
okreslono w STWIORB D-02.01.01. ,Wykonanie wykopéw”, punkt 5.5 i w STWIORB D-02.03.01 ,Wykonanie
nasypow”, punkt 5.

5.8. Powierzchnia podtoza gruntowego nawierzchni

5.8.1. Szczegétowe wymagania dotyczace robdt zwigzanych z ostatecznym uksztattowaniem powierzchni podtoza
gruntowego nawierzchni w wykopach i nasypach podano w STWIORB D-02.01.01. ,,Wykonanie wykopow”, punkt 5 i
w STWIORB D-02.03.01 ,,Wykonanie nasypéw”, punkt 5.

5.8.2. Ostatecznie uksztattowana powierzchnia podtoza gruntowego nawierzchni nie moze by¢ narazona na
dziatanie wody i mrozu. Jezeli warunek ten nie zostanie spetniony, powierzchnia wymaga sprawdzenia i oceny
i ewentualnych napraw (powtdrne profilowanie i zageszczenie, stabilizacja, wymiana).

5.8.3. Jezeli wystepuje warstwa ulepszonego podtoza z gruntu lub materiatu antropogenicznego stabilizowanego
spoiwem to nalezy ja wykonac zgodnie z zasadami, okreslonymi w odpowiednich STWiORB.

5.8.4. Jezeli wystepuje warstwa ulepszonego podtoza z gruntu niewysadzinowego, materiatu antropogenicznego
lub mieszanki niezwigzanej to nalezy ja wykonac zgodnie z zasadami, okreslonymi w odpowiednich STWIiORB.

5.9. Wymagania dotyczace zageszczenia

5.9.1. Roboty ziemne nalezy wykona¢ w sposéb zapewniajacy uzyskanie wymaganych wskaznikéw zageszczenia Is
korpusu ziemnego, okreslonych w STWIORB. Wskaznik zageszczenia nalezy bada¢ zgodnie z zasadami podanymi w
normie BN-77/8931-12.

5.9.2. Wskaznik zageszczenia Is nalezy okresli¢ w odniesieniu do catej objetosci nasypu i do gtebokosci 0,5 metra w
podtozu nasypu oraz do gtebokosci 0,5 metra od spodu konstrukcji nawierzchni w wykopach i miejscach zerowych.
Szczegétowe wymagania dotyczace wartosci wskaznikow zageszczenia Is w wykopach podano w STWIiORB D-
02.01.01. "Wykonanie wykopow”. Szczegétowe wymagania dotyczace wartosci wskaznikOw zageszczenia Is w
nasypach podano w STWiIORB D-02.03.01. ” Wykonanie nasypow”..

5.9.3. Dopuszcza sie kontrole i ocene stanu zageszczenia warstw gruntéw lub materiatéw na podstawie wskaznika
odksztatcenia lo. Dopuszczenie tej metody wymaga potwierdzenia na odcinku prébnym i akceptacji przez Inzyniera
wartosci wskaznika odksztatcenia, stanowiacych kryterium akceptacji stanu zageszczenia, w odniesieniu do gruntéw
i materiatow stosowanych w konkretnym przypadku.

5.9.4. Wskaznik odksztatcenia nalezy oblicza¢ wedtug wzoru okreslonego w p. 1.6.47. Wartosci modutéw mozna
uzna¢ za miarodajne, jezeli wilgotnos¢ gruntu/materiatu warstwy w czasie badania nie jest wyzsza od wilgotnosci
jaka miat on w czasie zageszczania oraz jest od niej nizsza nie wiecej niz 0 2%. Zageszczenie uznaje sie za
wystarczajace, jezeli jednoczesnie jest spetnione wymaganie dotyczace maksymalnej wartosci wskaznika
odksztatcenia lo oraz minimalnej wartosci wtérnego modutu odksztatcenia Ez.

5.9.5. Orientacyjne, maksymalne wartosci wskaznika odksztatcenia, w zaleznosci od rodzaju gruntu lub innego
materiatu w badanej warstwie, okreslono w Tablicy 5.1. Inzynier moze dopusci¢ stosowanie wartosci okreslonych w
Tablicy 5.1 w przypadku niewielkiego zakresu robét i duzej jednorodnosci gruntu/materiatu w ocenianej warstwie, z
zastrzezeniem tresci punktu 6.1.3. niniejszych STWiORB.

Tablica 5.1.Maksymalne wartosci wskaznika odksztatcenia w drogowych robotach ziemnych

Maksymalna wartos¢
Grunt lub materiat wskaznika odksztatcenia
lo
Grunty niespoiste oraz wymagane Is>1.0 2,2
Grunty niespoiste oraz wymagane Is<1.0 2,5
Grunty stabilizowane spoiwami do 12h od zakorczenia zageszczania 2,2
Grunty drobnoziarniste o rownomiernym uziarnieniu 2,0
Grunty o zréznicowanym uziarnieniu. 3,0
Grunty kamieniste 4,0
Grunty i materiaty antropogeniczne wartosé¢ nalezy okresli¢ na podstawie
badan

5.9.6. Dopuszcza sie ocene stanu zageszczenia gruntéw i materiatbw z zastosowaniem urzadzen do ciggtego
pomiaru zageszczenia na zasadach podanych w STWIORB D 02.03.01 ,Wykonywanie nasypéw” w p. 5.14.5 i w
p.5.14.6, z zastrzezeniem tresci punktu 6.1.3. niniejszych STWiORB.
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5.9.7. Inzynier moze dopusci¢ zastosowanie w kontroli stanu zageszczenia gruntéw i materiatow lekkiej ptyty
dynamicznej LPD. Konieczne jest potwierdzenie na odcinku prébnym i akceptacja przez Inzyniera korelacji wartosci
wskaznika zageszczenia Is z wartosciami modutu dynamicznego Evd w odniesieniu do gruntéw i materiatdw
stosowanych w konkretnym przypadku oraz spetnienie zapiséw p. 5.12.5. i p. 6.1.3. niniejszych STWiORB. W
przypadku stosowania ptyt LPD o roznych konstrukcjach korelacje nalezy ustali¢ dla kazdego typu urzadzenia.

5.10. Wymagania dotyczace nosnosci

5.10.1. Wartos¢ wtérnego modutu odksztatcenia nalezy kontrolowaé¢ na powierzchni warstw, w odniesieniu do
ktérych okreslono wymoOg dotyczacy minimalnej wartosci wtérnego modutu odksztatcenia Ez. Szczegbtowe
wymagania dotyczace wartosci wtornego modutu odksztatcenia E2 w wykopach podano w STWiORB D-02.01.01.
"Roboty ziemne. Wykonanie wykopOw”. Szczegétowe wymagania dotyczace wartosci modutu odksztatcenia E:
w nasypach podano w STWiORB D-02.03.01. "Wykonanie nasypow”.

5.10.2. Roboty ziemne nalezy wykona¢ w spos6b zapewniajacy uzyskanie nosnosci podtoza gruntowego
nawierzchni, okreslonej wartoscia wtdérnego modutu odksztatcenia E2, nie gorszej niz przyjeta w projekcie
konstrukcji nawierzchni. Nie dopuszcza sie redukcji

grubosci warstw konstrukcji nawierzchni w przypadku stwierdzenia wiekszej wartosci E2 niz przyjeta w projekcie
konstrukcji nawierzchni.

5.10.3. Modut odksztatcenia nalezy oblicza¢ wedtug wzoru okreslonego w p. 1.6.20 na podstawie badania wedtug
zasad podanych w Zataczniku 1. Wartosci modutéw mozna uzna¢ za miarodajne, jezeli wilgotnosé gruntu/materiatu
warstwy w czasie badania nie jest wyzsza od wilgotnosci jaka miat on w czasie zageszczania oraz jest od niej nizsza
nie wiecej niz o 2%.

5.10.4. Alternatywnie dopuszcza sie kontrole i ocene nosnosci na powierzchni warstwy gruntu/materiatu na
podstawie oznaczenia wartosci modutu dynamicznego Evd z zastosowaniem lekkiej ptyty dynamicznej LPD.
Dopuszczenie tej metody wymaga potwierdzenia na odcinku prébnym i akceptacji przez Inzyniera korelacji wartosci
wtérnego modutu odksztatcenia E2, stanowigcych kryterium akceptacji nosnosci, z wartosciami modutu
dynamicznego Evd w odniesieniu do gruntéw i materiatéw stosowanych w konkretnym przypadku i okreslonych z
zastosowaniem wybranego typu (konstrukcji) LPD.W przypadku stosowania ptyt LPD o réznych konstrukcjach
korelacje nalezy ustali¢ dla kazdego typu urzadzenia.

5.10.5. W przypadku stosowania ptyty LPD nalezy uwzgledni¢ wtasciwe dla tej metody ograniczenia w zakresie jej
stosowalnosci. Ptyte dynamiczng mozna stosowaé wytacznie dla gruntéw nieplastycznych (niespoistych) o
uziarnieniu do 63 mm. Wartos¢ modutu Evd mozna uzna¢ za miarodajng, jezeli wilgotnosé gruntu/materiatu
warstwy w czasie badania nie jest nizsza o0 wiecej niz 2% w stosunku do wilgotnosci jaka miat on w czasie
zageszczania. Dopuszczenie badania z zastosowaniem LPD nie moze kolidowa¢ z zapisami p. 6.1.3. niniejszych
STWIORB.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét

6.1.1. Og6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,Wymagania
ogélne".

Badania i pomiary dziela sie na:

— badania i pomiary Wykonawcy —w ramach wtasnego nadzoru

— badania i pomiary kontrolne — w ramach nadzoru Zamawiajacego.

W uzasadnionych przypadkach w ramach badarn i pomiaréw kontrolnych dopuszcza sie wykonanie badarn
i pomiaréw kontrolnych dodatkowych i/lub badari i pomiaréw arbitrazowych.

Badania obejmuja:

— pobranie prébek,

— zapakowanie prébek do wysytki,

— transport prébek z miejsca pobrania do placéwki wykonujacej badania,

— przeprowadzenie badania,

— sprawozdanie z badan.

Pomiary obejmuja terenowa weryfikacje zrealizowanych robot.

6.1.2. Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzania na biezaco badan i pomiaréw w celu sprawdzania czy
jakos¢ wykonanych Rob6t jest zgodna z postawionymi wymaganiami. Badania i pomiary powinny by¢ wykonywane
Z niezbedna starannoscia, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i w wymaganym zakresie. Badania i pomiary
Wykonawca powinien wykonywac z czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robot,
lecz nie rzadziej niz wskazano to w STWIORB. Wyniki badan beda dokumentowane i archiwizowane przez
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Wykonawce. Wyniki badarn Wykonawca jest zobowigzany przekazywac Inzynierowi. Zakres badan i pomiaréw
Wykonawcy nie powinien by¢ mniejszy niz wskazano w niniejszym STWiORB.

6.1.3. Podczas kontroli jakosci robét badania nalezy prowadzi¢ zgodnie z metodami i wymaganiami wskazanymi
w niniejszych STWIORB. Na wniosek Wykonawcy Inzynier — o ile niniejsze STWIORB nie stanowi inaczej — moze
dopusci¢ zastosowanie alternatywnych metod, norm, procedur lub regut okreslajacych sposéb wykonania badan
terenowych i laboratoryjnych i ocene ich wynikéw, o ile alternatywne normy, procedury oraz reguty sa zgodne z
odpowiednimi zasadami okreslonymi w niniejszych STWIORB oraz s3 co najmniej rownowazne w odniesieniu do
przysztego bezpieczenstwa konstrukcji, oraz jej uzytkowalnosci i trwatosci, jakich mozna bytoby oczekiwaé w
przypadku zastosowania wymagan wskazanych w niniejszych STWIORB. Kazde odstepstwo od wymagan zawartych
w niniejszych STWIORB oraz od wymagan okreslonych w przywotanych normach i procedurach nalezy szczegétowo
uzasadni¢ i opisa¢, w szczegélnosci nalezy poddac¢ ocenie wptyw odstepstwa od wymagan okreslonych w niniejszych
STWIORB, na wyniki poszczeg6lnych badan.

6.1.4. Badania i pomiary kontrolne sa zlecane przez Inzyniera, a ktérych celem jest sprawdzenie, czy jakosé
zastosowanych materiatow i wyrobow budowlanych oraz ukorczonych robét warstwy spetniajg wymagania
okreslone w kontrakcie. Pobieraniem prébek, wykonaniem badan i pomiaréw na miejscu budowy zajmuje sie
Laboratorium Zamawiajgcego/Inzynier przy udziale lub po poinformowaniu przedstawicieli Wykonawcy.
Zamawiajacy decyduje o wyborze Laboratorium Zamawiajacego.

W wypadku uznania, ze jeden z wynikéw badar lub pomiaréw kontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianego
odcinka budowy, strony kontraktu moga wystapi¢ o przeprowadzenia badan lub pomiarow kontrolnych
dodatkowych. Badania kontrolne dodatkowe sa wykonywane przez Laboratorium Zamawiajacego.

Strony Kontraktu decyduja wspdlnie o miejscach pobierania prébek i wyznaczeniu odcinkéw czesciowych
ocenianego odcinka budowy tzn. dziennej dziatki roboczej. Jezeli odcinek czesciowy przyporzadkowany do badan
kontrolnych nie moze by¢ jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek ten nie powinien by¢ mniejszy niz 20%
ocenianego odcinka budowy.

6.1.5. Badania i pomiary arbitrazowe sg powtorzeniem badar lub pomiaréw kontrolnych i/lub kontrolnych
dodatkowych, co do ktorych istniejg uzasadnione watpliwosci ze strony Inzyniera, Zamawiajgcego lub Wykonawcy
(np. na podstawie wtasnych badan).

Badania i pomiary arbitrazowe wykonuje sie na wniosek strony kontraktu. Badania i pomiary arbitrazowe wykonuje
bezstronne, akredytowane laboratorium, ktore nie wykonywato badan lub pomiaréw kontrolnych, przy udziale lub
po poinformowaniu przedstawicieli stron.

W przypadku wniosku Wykonawcy zgode na przeprowadzenie badari i pomiaréw arbitrazowych wyraza Inzynier po
weczesniejszej analizie zasadnosci wniosku. Zamawiajacy akceptuje laboratorium, ktére przeprowadzi badania lub
pomiary arbitrazowe.

6.2. Badania i pomiary przed przystapieniem do robdét ziemnych

6.2.1. Przed przystapieniem do robdt ziemnych lub wydzielonego ich etapu nalezy zweryfikowaé zatozenia
dotyczace przydatnosci gruntow i materiatbw antropogenicznych do zastosowania jako materiat nasypowy,
uwzgledniajagc wymagania okreslone w punkcie 2 oraz w Dokumentacji Projektowej. Ocene takg nalezy
przeprowadzac w przypadku kazdej zmiany rodzaju lub zrédta materiatu do wykorzystania jako materiat nasypowy.
6.2.2. W przypadku jezeli grunty lub materiaty antropogeniczne, przewidziane do wykorzystania jako materiat
nasypowy beda ulepszane to Wykonawca przed przystapieniem do robot powinien wykazaé, ze przewidziana do
zastosowana metoda ulepszania materiatow, pozwala na uzyskanie wymaganych wifasciwosci oraz spetnienie
wymagan dotyczacych materiatu po wbudowaniu.

6.2.3. W przypadku warstwy ulepszonego podtoza Wykonawca przed przystapieniem do jej wykonania przedstawi
wszystkie niezbedne dokumenty wynikajgce z wymagan okreslonych w STWIORB, dotyczace technologii stosowanej
do wykonania tej warstwy, a w razie potrzeby wykona odcinek prébny na polecenie Inzyniera.

6.3. Badania i pomiary w czasie realizacji robot ziemnych

6.3.1. Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzania na biezaco badan i pomiaréw w celu sprawdzania czy
jakosé wykonanych Robot jest zgodna z postawionymi wymaganiami. Badania powinny by¢ wykonywane z
niezbedna starannoscia, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i w wymaganym zakresie. Badania Wykonawca
powinien wykonywa¢ z czestotliwosciag gwarantujaca zachowanie wymagar dotyczacych jakosci robot, lecz nie
rzadziej niz wskazano to w STWIORB. Wyniki badarn bedg dokumentowane i archiwizowane przez Wykonawce.
Wyniki badarn Wykonawca jest zobowigzany przekazywac Inzynierowi.

6.3.2. W trakcie prowadzenia robot nalezy sprawdzaé na biezagco odwodnienie korpusu drogowego. Sprawdzanie
polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w punkcie 5 oraz z Dokumentacjg Projektowa. Szczegblng
uwage nalezy zwrdci¢ na:
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— wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

— wtasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekéw wodnych,

— wtasciwe prowadzenie prac aby nie powodowa¢ nawadniania gruntéw w wykopie lub w nasypie.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania skarp polega na sprawdzeniu zgodnosci robét z wymaganiami dotyczacymi:

— pochylen i doktadnosci wykonania skarp okreslonych w tablicy 6.1., wykonania umocniers powierzchni skarp,

— sformutowanymi w Dokumentacji Projektowej lub w Projekcie Geotechnicznym.

6.3.4. Zakres czynnosci wchodzacych w zakres sprawdzenia jakosci robot w czasie wykonywania wykopow
okreslono w STWIORB D-02.01.01 ,,Wykonywanie wykopow”.

6.3.5. Szczeg6towy zakres czynnosci wchodzacych w zakres sprawdzenia jakosci robét w czasie wykonywania
nasypow oraz ukopdw, dokopéw i odktaddw, okreslono w STWIORB D-02.03.01. ,,Wykonywanie nasypow”.

6.4. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.4.1. Odbioru korpusu ziemnego dokonuje sie na podstawie technicznych dokumentéw kontrolnych,
zgromadzonych przed przystgpieniem do rob6t oraz prowadzonych w czasie wykonywania rob6t ziemnych oraz na
podstawie badarn i pomiaréw wykonanych po zakoriczeniu wykonania budowli ziemnej, w zakresie wymaganym
przez STWIORB.

6.4.2. W zakres badan w czasie odbioru budowli ziemnej wchodzi sprawdzenie: technicznych dokumentow
kontrolnych, cech geometrycznych budowli ziemnej, zageszczenia, nosnosci oraz odwodnienia. Ponadto nalezy
sprawdzi¢ wykonanie i umocnienie skarp, na podstawie wymagar odrebnej STWiORB.

6.4.3. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw cech geometrycznych budowli ziemnej do odbioru robot
ziemnych podano w tablicy 6.1.

Tablica 6.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw geometrycznych wykonanych robot ziemnych

Tolerancje
Lp. Badanacecha Minimalna czestotliwos¢ badar i pomiaréw
wykonania robét
1 [Szerokosci korpusu drogowego <+5cm

Odchylenie osi korpusu
2 <+5cm
ziemnego

Pomiar tasma, szablonem, tatg o dtugosci
3 [Szerokosci dna rowow 3 m i poziomicg lub niwelatorem, w <+5cm

odstepach co 200 m na prostych, w

Rzedne powierzchni korpusu Nie wiecej niz
4
punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
drogowego -3cmlub +1cm
fukach o R 100 m co 50 m na tukach o
< 10% wartosci
5 [Pochylenie skarp R 100 m oraz w miejscach, ktére budza

pochylenia

Watpliwosci
ROwnos¢ gornej powierzchni
6 <3cm
korpusu drogowego

7 |ROwnos¢ skarp < 10cm

Spadek podtuzny powierzchni Pomiar niwelatorem rzednych w Nie wiecej niz
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8 |korpusu drogowego lub dna odstepach co 100 m oraz w punktach
-3cmlub +1cm
rowu Watpliwych
Pochylenie poprzeczne gornej Pomiar niwelatorem rzednych w
9 |powierzchni korpusu odstepach co 100 m oraz w punktach <+0,5%
drogowego Wwatpliwych

*) Jezeli dtugos¢ elementu podlegajacego odbiorowi jest mniejsza niz 1 km, to okreslajagc wartosé srednig nalezy
uwzgledni¢ wyniki wszystkich pomiaréw

6.4.4. Zageszczenie materiatu nasypowego, gruntu podtoza pod nasypem oraz podtoza gruntowego nawierzchni w

wykopie okresla sie na podstawie wskaznika zageszczenia Is.

Badanie wskaznika zageszczenia nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w p. 5.11.1 i 5.11.2

niniejszych STWIORB. W raporcie z badar nalezy poda¢ wskaznik zageszczenia oraz wilgotnosé¢ badanego gruntu.

Wykonawca do odbioru budowli ziemnej przedstawi wyniki badan wskaznika zageszczenia kazdej warstwy.

Czestotliwos¢ badan wskaznika zageszczenia powinna byé nastepujaca:

W wykopach i dla gérnej warstwy nasypu — nie mniej niz 3 badania na kazde 1000 m2 powierzchni zageszczonej

warstwy, jednak co najmniej 3 badania na dziennej dziatce roboczej.

Dla pozostatych partii nasypu — nie mniej niz 3 badania na kazde 2000 m2 powierzchni zageszczonej warstwy,

jednak co najmniej 3 badania na dziennej dziatce robocze;j.

Ponadto badanie wskaznika zageszczenia nalezy wykona¢ w miejscach watpliwych wskazanych przez Inzyniera.

Nalezy oceni¢ zgodnos¢ wynikow badania z wymaganiami STWIORB opracowanych na podstawie niniejszych

STWIORB. Kryterium akceptacji zbioru wynikéw badan wskaznika zageszczenia musi by¢ okreslone w STWIORB.

6.4.5. Jezeli dopuszczono kontrole zageszczenia na podstawie wskaznika odksztatcenia lo to wymaga sie aby

czestotliwos¢ badarn byta nie mniejsza niz okreslono w punkcie 6.4.4. w odniesieniu do badania wskaznika

zageszczenia ls.

6.4.6. Nosnos¢ nalezy bada¢ na powierzchni warstw, okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Nosnosé okresla sie

na podstawie wartosci wtérnego modutu odksztatcenia E2. Badanie modutu odksztatcenia E2 nalezy przeprowadzié

zgodnie z zasadami okreslonymi w p. 5.12.3 niniejszych STWIORB. Wykonawca do odbioru budowli ziemnej

przedstawi wyniki badan nosnosci podtoza pod nasypem oraz na powierzchni tych warstw, ktére zostaty zakryte

wyzej lezagcymi warstwami do czasu przeprowadzenia odbioru budowli ziemnej. Nosnos¢ na powierzchni podtoza

gruntowego nawierzchni moze byé okreslona przed lub podczas odbioru budowli ziemnej. Czestotliwos¢ badan

nosnosci powinna by¢ nastepujaca:

— Nie mniej niz jeden raz na 1000 m2 powierzchni w przypadku badania na powierzchni podtoza gruntowego
nawierzchni,

— Nie mnigj niz jeden raz na 2000 m2 powierzchni w pozostatych przypadkach, W miejscach wskazanych przez
Inzyniera.

6.4.7. Za zgoda Inzyniera dopuszcza sie stosowanie innych metody do oceny stanu zageszczenia i nosnosci

wykonanych warstw, po skorelowaniu tych metod z metodami okreslonymi w niniejszych STWIORB, dla warunkéw

wynikajacych ze stosowanych w robotach ziemnych gruntéw i materiatéw antropogenicznych. Zasady stosowania

innych metod okreslono w niniejszych STWIORB w punktach 5.11., 5.12. oraz 6.1.3. Zasady wykonania odcinka

prébnego okreslono w STWIORB D-02.03.01. ,,Wykonanie nasypow”, w punkcie 5.15.

6.5. Sprawdzenie wykonania ukopu, dokopu i odktadu

6.5.1. Sprawdzenie wykonania ukopu lub dokopu polega na skontrolowaniu zgodnosci robét i wykonanego ukopu

lub dokopu z wymaganiami sformutowanymi w Dokumentacji Projektowej i STWIORB opracowanych na podstawie

niniejszych STWIORB. W trakcie kontroli nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na sprawdzenie:

— zgodnosci i rodzaju gruntu z Dokumentacja Projektowsa,

— zachowania ksztattu zboczy, zapewniajacego ich statecznosé, odwodnienia,

— zagospodarowania terenu po zakonczeniu eksploatacji ukopu.

6.5.2. Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzeniu zgodnosci robét i wykonanego odktadu

z wymaganiami sformutowanymi w Dokumentacji Projektowej i STWIORB. W trakcie kontroli nalezy zwrdci¢

szczegblng uwage na sprawdzenie:
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prawidtowe usytuowanie i ksztatt geometryczny odktadu, odpowiednie wbudowanie gruntu,
— odwaodnienie,
wiasciwe zagospodarowanie odktadu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Og0lne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1 m® (metr szescienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdlIne zasady odbioru robot

8.1.1. Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWiIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania Ogélne” punkt 8.

8.1.2. Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 51 6 niniejszych STWIORB daty wyniki pozytywne.

8.1.3. Do odbioru ostatecznego uwzgledniane sg wyniki badan i pomiaréw kontrolnych, badarn i pomiaréw
kontrolnych dodatkowych oraz badan i pomiaréw arbitrazowych do wyznaczonych odcinkéw czesciowych.

8.2. Odbidr robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

8.2.1. Odbiér tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami punktu 8.2 STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania
Ogolne" oraz niniejszych STWIORB.

8.2.2. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

8.2.3. Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary.

8.3. Odbior czesciowy

8.3.1. Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny

8.4.1. Roboty objete niniejszymi STWIORB podlegaja odbiorowi na zasadzie robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, ktory jest dokonywany na podstawie wynikéw pomiaréw, badar i oceny wizualnej.

8.4.2. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci robét oraz
Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami dokonanymi w trakcie robét (dokumentacje
powykonawczg).

8.4.3. Podstawg odbioru ostatecznego jest pisemne stwierdzenie przez Inzyniera w Dzienniku Budowy zakorczenia
wszystkich robét zwigzanych z niniejszymi STWIORB, a takze spetnienie wymagan okreslonych w dokumentacji
projektowej i niniejszych STWIiORB.

8.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

8.5.1. Jezeli wystgpig wyniki negatywne dla materiatéw i robot (nie spetniajagce wymagan okreslonych w STWIORB i
opracowanych na ich podstawie STWIORB), to Inzynier/Zamawiajacy wydaje Wykonawcy polecenie przedstawienia
programu naprawczego, chyba ze na wniosek jednej ze stron kontraktu zostang wykonane badania lub pomiary
arbitrazowe (zgodnie z pkt. 6.1.5 niniejszego STWIORB), a ich wyniki beda pozytywne. Wykonawca w programie
tym jest zobowigzany dokonac oceny wptywu na trwatos¢, przedstawic sposéb naprawienia wady lub wnioskowac o
zredukowanie ceny kontraktowej.

8.5.2. Na zastosowanie programu naprawczego wyraza zgode Inzynier/Zamawiajacy.

8.5.3. W przypadku braku zgody Inzyniera/Zamawiajagcego na zastosowanie programu naprawczego wszystkie
materiaty i roboty nie spetniajagce wymagan podanych w odpowiednich punktach STWIORB zostang odrzucone.
Wykonawca wymieni materiaty na wtasciwe i wykona prawidtowo roboty na wtasny koszt.

8.5.4. Jezeli wymiana materiatdw niespetniajagcych wymagar lub wadliwie wykonane roboty spowodowuja szkode
w innych, prawidtowo wykonanych robotach, to réwniez te roboty powinny by¢ ponownie wykonane przez
Wykonawce na jego koszt.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
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9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w STWIORB D-02.01.01"Wykonanie wykopdw” oraz STWiORB
D-02.03.01 ,,Wykonanie nasypow” punkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.

2.

3.

10.
11.
12.
13.

14.
15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.
26.

27.
28.

PN-EN ISO 14688-1

PN-EN ISO 14688-2

PN-EN ISO 14689-2
PN-EN ISO 17892-1

PN-EN ISO 17892-4
PN-EN ISO 17892-11
PN-EN ISO 17892-12
PN-B-04481:1988
BN-77/8931-12
PN-S-02205:1998
BN-64/8931-01
PN-60/B-04493
PN-55/B04492

PN-EN-13285
PN-EN 933-1

PN-EN 933-8

PN-EN 1097-5

PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-47

PN-EN-14227-10

PN-EN-14227-11

PN-EN-14227-12

PN-EN-14227-13

PN-EN-14227-14

PN-EN ISO 10318-1
PN-EN ISO 13251

PN-EN 1997-1
PN-EN 1997-2

Badania geotechniczne. Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw. Czes¢ 1: Oznaczanie i
opis.

Badania geotechniczne. Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw. Cze$¢ 2: Zasady
klasyfikowania.

Rozpoznanie i badania geotechniczne. Oznaczenie opis i klasyfikacja skat.

Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntéw. Czesé¢ 1:
Oznaczanie wilgotnosci naturalnej.

Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntéw. Czes¢ 4:
Badanie uziarnienia gruntéw.

Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntéw. Czes¢ 11:
Badanie filtracji przy statym i zmiennym gradiencie hydraulicznym.

Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntéw. Cze$¢ 12:
Oznaczanie granic Atterberga.

Grunty budowlane. Badania prébek gruntow.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

Oznaczenie kapilarnosci biernej.

Grunty budowlane. Badania wtasciwosci fizycznych. Oznaczenie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci.

Mieszanki niezwigzane. Wymagania.

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Czes¢ 1: Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewowa.

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Czesé¢ 8: Ocena zawartosci drobnych
czastek. Badanie wskaznika piaskowego.

Badanie mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw: Czes¢ 5: Oznaczenie
zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.

Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Czes¢ 2: Metody badan
laboratoryjnych gestosci na sucho i zawartosci wody. Zageszczanie metoda Proctora.
Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Cze$¢ 47: Metoda badania do
okreslenia kalifornijskiego wskaznika nosnosci, natychmiastowego wskaznika nosnosci i
pecznienia liniowego.

Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢ 10. Grunty
stabilizowane cementem.

Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢ 11. Grunty
stabilizowane wapnem.

Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢ 12. Grunty
stabilizowane zuzlem.

Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢ 13. Grunty
stabilizowane hydraulicznym spoiwem drogowym.

Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Cze$¢ 14. Grunty
stabilizowane popiotami lotnymi.

Geosyntetyki. Czes¢ 1: Terminy i definicje.

Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wtasciwosci wymagane w odniesieniu do wyrobow
stosowanych w robotach ziemnych, fundamentowaniu i konstrukcjach oporowych.
Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne. Czes¢ 1: Zasady ogoine.

Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne. Czes¢ 2: Rozpoznanie i badanie podtoza
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gruntowego.

29. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

10.2. Inne dokumenty

1.

agkrowd

ZTV E-StB Zusatzliche Technische Vertragsbedingungen und Richtlinien fur Erdarbeiten im StraBenbau.
Wydanie 2017.

Instrukcja badar podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.

Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnych, Politechnika Wroctawska, GDDKIA, Wroctaw, 2014.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, Politechnika Gdariska, GDDKIA, Gdarisk,
2014,

Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie
ustalania geotechnicznych warunkéw posadawiania obiektéw budowlanych.

64



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOLANYCH

STWIORB D-02.01.01. Wykonanie wykopow

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych z wykonaniem wykopOw, przy realizacji
przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
wp. 1.1

1.3. Zakres robét ujetych w STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy drogi i obejmuja
wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w STWIORB D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Og6Ine wymagania dotyczace robét podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogéine”,
pkt. 2.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogélne

Og6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania
ogélne”, pkt. 3.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania og6ine

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w STWIORB DMU-00.00.00 “Wymagania ogolne”,
pkt. 4 oraz STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogoéine”, pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 “Wymagania og6lne” pkt. 5.

5.2. Zasady prowadzenia robdt w wykopie

5.2.1. Przed rozpoczeciem robot w wykopie nalezy okresli¢ rodzaj i stan gruntu, skaty lub materiatu, ktory bedzie
poddany odspojeniu. Rozpoznanie jest konieczne do oceny przydatnosci gruntu, skaty lub materiatu do budowy
nasypéw oraz wyboru wtasciwej metody prowadzenia rob6t oraz sprzetu. Roboty nalezy prowadzi¢ w planowy i
usystematyzowany sposob, tak aby grunty, skaty i materiaty przeznaczone do wbudowania w nasyp nie utracity
przydatnosci.

5.2.2. Wykonawca powinien wykonywac¢ wykopy w taki sposob, aby grunty, skaty i materiaty o r6znym stopniu
przydatnosci do budowy nasypéw byty odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie.
Odstepstwo od powyzszego wymagania jest mozliwe jedynie za zgoda Inzyniera. taczne odspajanie gruntow, skat
lub materiatow o zroznicowanych wiasciwosciach jest dopuszczalne jezeli ich wymieszanie nie spowoduje
pogorszenia przydatnosci lub gdy wskutek celowego wymieszania nastapi poprawa ich wtasciwosci.

5.2.3. Robot w wykopie nie nalezy rozpoczyna¢ zanim powierzchnia terenu, na ktérej bedzie wznoszony nasyp,
miejsce odktadu lub miejsce czasowego sktadowania odspojonego gruntu, skaty lub materiatu nie zostanie
przygotowane i zaakceptowane. Odspojone grunty, skaty lub materiaty przydatne do wykonania nasypéw powinny
by¢ bez zbednej zwtoki wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkfad. Odspojonego gruntu, skaty lub materiatu
nie mozna przewozi¢ jezeli w miejscu wbudowania nie zapewniono odpowiedniego sprzetu do uktadania i
zageszczania warstw nasypu lub odktadu. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, skat
lub materiatow nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.
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5.2.4. Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia robot
oraz uzytkowania, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich
podciecia lub innych odstepstw od Dokumentacji Projektowej obcigza Wykonawce. Wysokos¢ i pochylenie skarpy
wykopu w czasie robdt musza uwzglednia¢ stan gruntu, skaty lub materiatu i ich rzeczywiste wtasciwosci w czasie
prowadzenia robot.

5.2.5. Zatozone w Dokumentacji Projektowej zabezpieczenie powierzchni skarp wykopu nalezy wykonaé najszybciej
jak jest to mozliwe. Naprawa uszkodzer powierzchni skarp, wynikajaca z braku ich prawidtowego zabezpieczenia
obcigza Wykonawce

5.2.6. Strome skarpy powstate w czasie odspajania koparka gruntu lub innego materiatu nie powinny by¢
pozostawione na dtuzszy okres czasu. Jezeli proces wykonywania wykopu nie jest ciggty, strome skarpy musza by¢
doprowadzone do bezpiecznego pochylenia do czasu wznowienia robét. Wysokos¢ stromych skarp
uksztattowanych w wyniku pracy koparek nie powinna by¢ wieksza niz 5 metrow. Skarpy takie musza by¢
zabezpieczone od gory tymczasowym ogrodzeniem lub pryzma gruntu.

5.2.7. Wykonawca nie powinien dopusci¢ do odspojenia gruntu poza pasem wynikajacym z Dokumentacji
Projektowej ani na gtebokosé wieksza niz okreslono w Dokumentacji Projektowej. Jezeli zaistnieje taka sytuacja
nalezy odtworzy¢ zbednie usuniete strefy z materiatu o nie gorszych wtasciwosciach niz materiat rodzimy, ktéry
zostat odspojony. W razie potrzeby nalezy oceni¢ wptyw nadmiernego odspojenia gruntu na statecznos¢ budowli
ziemne;j.

5.2.8. Jezeli grunt jest zamarzniety mozna go odspajac tylko do gtebokosci 0,5 m powyzej projektowanych rzednych
gornej powierzchni podtoza gruntowego nawierzchni.

5.2.9. Odspojony grunt przydatny do budowy nasypu, ktorego czasowa nieprzydatnosé¢ wynika jedynie z
zamarzniecia, nalezy pozostawi¢ do czasu rozmarzniecia i osuszenia, a nastepnie wbudowac w nasyp.

5.2.10. Wykonywanie wykopow mozna wstrzyma¢ na dowolnym etapie, pod warunkiem zachowania minimum 0,3
m grubosci warstwy gruntu powyzej rzednych spodu konstrukcji nawierzchni.

5.2.11. Ostateczne uksztattowanie niwelety rob6t ziemnych w wykopie powinno by¢ wykonane w takim okresie,
aby po zakonczeniu prac mozna byto przystapic¢ bezzwtocznie do wykonania pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.12. Wykonawca ma obowigzek zachowa¢ szczeg6lng ostroznos¢ w czasie odspajania gruntéw w sasiedztwie
obiektow takich jak konstrukcje, budynki lub ogrodzenia.

5.2.13. Jezeli w trakcie wykonywania robét ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne (kable, rurociagi
itp.), nie wykazane w Dokumentacji Projektowej wéwczas roboty nalezy przerwaé i powiadomié¢ o tym fakcie
Inzyniera.

5.2.14. W przypadku wystepowania zinwentaryzowanych urzadzen podziemnych oraz na tych powierzchniach,
gdzie zgodnie z Dokumentacja Projektowa wymagana jest nienaruszona struktura gruntu podtoza, wykopy nalezy
wykona¢ lub ostatecznie uksztattowac ich powierzchnie sposobem recznym. Urobek z wykopow wykonywanych
recznie nalezy odktada¢ na powierzchni terenu w bezpiecznej odlegtosci od krawedzi wykopu, nie zagrazajacej
statecznosci wykopu oraz zapewniajacej, ze wydobyty grunt nie zsypie sie ponownie do wykopu. Wydobyty grunt
powinien stanowi¢ zabezpieczenie przed mozliwym sptywem wody opadowej do wykopu.

5.3. Odwodnienie wykopow

5.3.1. Podstawowe wymagania w zakresie odwodnienia pasa robét ziemnych podano w STWIORB D-02.00.01.
»Roboty ziemne. Wymagania ogéine”, punkt 5.7.

5.3.2. Woda opadowa i gruntowa powinny by¢ zebrane i odprowadzone, bez powodowania negatywnego wptywu
na warunki wykonania wykopu, poprzez zastosowanie odpowiednich pochyler, spadkéw i drendw.

5.3.3. Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robét ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety, aby umozliwi¢
odptyw wéd z wykopu.

5.3.4. W czasie robét ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym
spadki, umozliwiajace szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w Dokumentacji Projektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntoéw spoistych i nie mniejszy niz
2% w przypadku gruntoéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania
gruntow oraz termindw wykonywania innych robdt na spetnienie wymagarn dotyczacych prawidtowego
odwodnienia wykopu w czasie postepu rob6t ziemnych.

5.3.5. Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny.

Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ rowami poza teren robét.

66



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOLANYCH

5.3.6. W przypadku nieprawidtowego odwodnienia wykonywanych robot ziemnych i pogorszenia nosnosci podtoza
gruntowego nawierzchni Wykonawca na swoj koszt doprowadzi podtoze do nosnosci okreslonej przez Projektanta
w Dokumentacji Projektowej.

5.3.7. Szczegdlnej uwagi pod wzgledem odwodnienia robot wymagaja odcinki przejsciowe miedzy wykopami i
nasypami.

5.3.8. Jezeli jest konieczne wykonanie tymczasowych rowow odwadniajacych u podstawy skarp wykopu to nalezy je
wykona¢ tak, aby nie stanowity zagrozenia statecznosci skarpy. Wypetnienie takich rowéw powinno nastgpié¢
niezwtocznie, kiedy przestang by¢ potrzebne.

5.3.9. Ogdlne wymagania dotyczace wykonywania rowow okreslono w STWIORB D-02.00.01 ,Roboty ziemne.
Wymagania ogdlne”, punkt 5.8.

5.4. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci podtoza gruntowego nawierzchni w wykopie i miejscach
zerowych robot ziemnych

5.4.1. Zageszczanie podtoza gruntowego nawierzchni w wykopie i miejscach zerowych robdt ziemnych nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w STWiIORB D-02.00.01. ,,Roboty ziemne. Wymagania og6lne”.
5.4.2. Wartosci wskaznika zageszczenia podtoza gruntowego nawierzchni w wykopie i w miejscach zerowych robot
ziemnych powinny by¢ nie mniejsze niz okreslono w Tablicy 5.1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie
z zasadami podanymi w SWiORB D-02.00.01. ,,Roboty ziemne. Wymagania og6lne”, p. 5.11.1.

Tablica 5.1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w podtozu gruntowym nawierzchni w wykopach
i miejscach zerowych robot ziemnych

Strefa podtoza gruntowego ponizej Kategoria ruchu

spodu konstrukcji nawierzchni KR2, chodniki, zjazdy KR4
do gtebokosci 0,2 m lub do gtebokosci rownej 100 100
grubosci warstwy ulepszonego podtoza ' ’

nizej, do gtebokosci 0,5 m 0,97 1,00

5.4.3. Jezeli podtoze gruntowe nawierzchni (grunt rodzimy lub warstwa ulepszonego podtoza) w wykopach i
miejscach zerowych nie spetnia wymagan w zakresie minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia, to przed
utozeniem pierwszej warstwy konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w Tablicy 5.1.
5.4.4. Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 5.1 nie moga by¢ osiagniete, to nalezy okresli¢
przyczyne i podjac srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza nawierzchni, umozliwiajgce uzyskanie wymaganych
wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie sg okreslone w STWIORB, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzyniera.

5.4.5. Inzynier moze dopusci¢ kontrole zageszczenia po utozeniu i zageszczeniu wyzej lezacej warstwy. W takiej
sytuacji wyzej lezaca warstwa zostanie w niezbednym zakresie usunieta w celu okreslenia osiggnietego wskaznika
zageszczenia Is warstwy lezacej ponizej. Jezeli wymagana wartosé¢ wskaznika zageszczenia zostanie osiggnieta,
wowczas warstwa zostanie zaakceptowana. Jezeli wartos¢ wskaznika zageszczenia nie zostanie osiagnieta, wowczas
ta warstwa oraz warstwa utozona na niej, zostang usuniete i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

5.4.6. Dopuszcza sie ocene stanu zageszczenia gruntu na podstawie wartosci wskaznika odksztatcenia lo wedtug
zasad i kryteriow okreslonych w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” w punktach 5.11.3.,
511.4.i5.11.5.

5.4.7. Nosnos¢ podtoza gruntowego nawierzchni nalezy okreslic na podstawie oceny wartosci wtdrnego modutu
odksztatcenia E2 oznaczonego wedtug zasad okreslonych w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania
0golne” w p. 5.12.3.

W przypadku kategorii ruchu KR4, minimalna wartos¢ E2 na gornej powierzchni podtoza gruntowego nawierzchni w
wykopie powinna wynosi¢ 50 MPa.

W przypadku kategorii ruchu KR1, minimalna wartos¢ E2 na gornej powierzchni podtoza gruntowego nawierzchni
w wykopie powinna wynosi¢ 50 MPa.

5.4.8. Jezeli zaprojektowano wykonanie warstwy ulepszonego podtoza to nalezy okresli¢ nosnosé¢ gruntu
rodzimego pod ta warstwa. Wymagana wartos¢ E2 gruntu rodzimego musi by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa.
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Jezeli stwierdzona wartosé¢ E» jest mniejsza od wymaganej wdwczas Wykonawca zaproponuje do akceptacji
Inzyniera o spos6b uzyskania wymaganej nosnosci.

5.4.9. Wartosci wtoérnego modutu odksztatcenia E2 na powierzchni gruntu rodzimego nie moga by¢ mniejsze niz
podano w tablicy 5.2

Tablica 2. Minimalne wartosci wtérnego modutu odksztatcenia E2 na powierzchni gruntu rodzimego w zaleznosci
od grupy nosnosci podtoza G

Lp. Grupa nosnosci podtoza Wartos¢ E2 [MPa]
1 Gl 80
2 G2 50
3 G3 35
4 G4 25

5.6.10. Dopuszcza sie ocene nosnosci w sytuacjach opisanych w punktach 5.4.7. i 5.4.8. z zastosowaniem lekkiej
ptyty dynamicznej LPD na zasadach okreslonych w STWIiORB D-02.00.01 ,Roboty ziemne. Wymagania ogolne”
w punktach 5.12.4.15.12.5.

5.7. Ruch budowlany

5.7.1. Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
niwelety robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

5.7.2. Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynnos¢ budowlang oraz maszyn niezbednych do wykonania pierwszej warstwy nawierzchni. Za
zgoda Inzyniera moze odbywac sie sporadyczny ruch innych pojazdoéw, o ile nie spowoduja uszkodzen powierzchni
korpusu ziemnego.

5.7.3. Naprawa uszkodzeri powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét oraz zakres czynnosci koniecznych do wykonania przed
przystapieniem do wykonania wykopéw podano w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt.
6.

6.2. Kontrola podczas wykonywania wykopdw

6.2.1.Kontrola podczas wykonywania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodnosci robo6t i wykonanej budowli
ziemnej z wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i niniejszych STWIORB. W czasie kontroli robét w
wykopach szczeg6ing uwage nalezy zwrdéci¢ na:

— sposob odspajania gruntdw nie pogarszajacy ich wtasciwosci,

— zapewnienie statecznosci skarp,

— odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania rob6t i po ich zakoriczeniu,

— doktadnos¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykoriczenie),

— zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wg wymagan wskazanych w punkcie 5.6.

— bezpieczenstwo prowadzenia prac strzatowych o ile wykop wykonywany byt w gruntach skalistych.

6.2.2. W czasie realizacji rob6t Wykonawca ma obowigzek kontrolowaé¢ przydatnosé¢ gruntéw lub materiatow
pozyskiwanych z wykopu do budowy nasypu, z uwzglednieniem wymagar: okreslonych w STWIORB D-02.00.01
»,Roboty ziemne. Wymagania ogéine”, pkt. 2.

6.3. Badania i pomiary do odbioru wykopow

6.3.1. Badania do odbioru korpusu ziemnego nalezy wykona¢ wedtug zasad i wymagan oraz z czestotliwoscig
okreslong w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogolne”, pkt. 6 i wymagar okreslonych w punkcie 5
niniejszych STWIiORB.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogélne, pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr szeécienny) wykonania wykopdéw w gruntach nieskalistych wraz
z zatadunkiem, wywozem i utylizacja gruntu.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

8.1.1. Ogoblne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdélne, pkt. 8
i STWIORB DMU-00.00.00 pkt. 8.

8.1.2. Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 5 i 6 niniejszych STWIORB daty wyniki pozytywne.

8.1.3. Do odbioru ostatecznego uwzgledniane sg wyniki badan i pomiaréw kontrolnych, badarn i pomiaréw
kontrolnych dodatkowych oraz badan i pomiaréw arbitrazowych do wyznaczonych odcinkéw czesciowych.

8.2. Odbidr robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

Odbiér tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogoélne,
pkt. 8 i STWiIORB DMU-00.00.00 pkt. 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne dotyczace ptatnosci
Ustalenia ogolne dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB DMU-00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopu w gruntach nieskalistych wraz z zatadunkiem, wywozem i utylizacja gruntu obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkc;ji,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na odkfad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,

— koszty sktadowania i utylizacji gruntu,

— odwaodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, skarp wedtug Dokumentacji Projektowej,

— osuszenie podtoza, jezeli jest przewilgocone, oraz jego wzmocnienie, jezeli jest konieczne;

— zageszczenie powierzchni wykopu (doprowadzenie podtoza rodzinnego do wymagan okreslonych
w Dokumentacjj projektowej),

— przeprowadzenie pomiaréw i badar laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB,

— wykonanie, utrzymanie a nastepnie rozebranie drég dojazdowych i/lub technologicznych,

— przywrécenie do stanu pierwotnego istniejacego terenu,

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwigzane podano w STWiORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogéine”, pkt. 10.
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STWIORB D-03.00.00. ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO

STWIORB D-03.02.01. Kanalizacja deszczowa

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem przeniesienie wpustow ulicznych
przy realizacji przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB s3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
wp. 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem wpustow
sciekowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania sciekow opadowych.
1.4.2. Wpust sciekowy (deszczowy) - urzadzenie do odbioru sciekdw opadowych, sptywajacych do kanatu
z utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DMU-00.00.00

»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Wpusty sciekowe uliczne

Studzienki sciekowe o srednicy 500mm z prefabrykowanych elementéw betonowych taczonych na uszczelki

z betonu klasy C35/45, wodoszczelnego i mrozoodpornego spetniajace wymagania PN-EN 1917, sktadajace sie z:

— czesci dennej o srednicy wewnetrznej 500 mm i o wysokosci dostosowanej do gtebokosci studzienki,

—  kregbw betonowych o srednicy 500 mm i wysokosci wg oferty producenta,

— osadnika o wysokosci zgodnej z dokumentacjg projektowsa,

— pierscienia odcigzajacego betonowe w klasie betonu min. C20/25, zbrojone stalg,

—  ptyty betonowej pokrywowej z otworem do zamontowania wpustu,

— wpustu ulicznego zeliwnego klasy D400 lub wpustu ulicznego kraweznikowego klasy D400 spetniajgcego
wymagania PN-EN 124-1:2015-07.

Izolacje zewnetrzng studzienki wykona¢ z zastosowaniem roztworu asfaltowego do gruntowania i izolacji.

2.3. Kruszywo
Kruszywo do posypki i obsypki wpustow sciekowych powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 13242,

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 5.
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5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca kotkow
osiowych, kotkéw swiadkéw i kotkdw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi
sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdw i ich rzedne przekaze Inzynierowi.

Drogi technologiczne przy budowie kanalizacji deszczowej ma opracowaé¢ Wykonawca tych robot.

Przed przystgpieniem do robdt nalezy odtworzy¢é w terenie przebieg i posadowienie istniejacego uzbrojenia
podziemnego. W przypadku niezgodnosci z projektem lub obowigzujacymi przepisami powiadomié¢ i zawezwaé
nadzor autorski.

5.3. Roboty ziemne

Wykop pod budowe kanalizacji deszczowej nalezy wykonaé recznie lub mechanicznie zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogélne”.

Wykopy nalezy wykonadé, jako wykopy otwarte obudowane.

Metody wykonania robot - wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu,
danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

W miejscu wystepowania wéd gruntowych w dnie wkopdw nalezy wykona¢ odwodnienie na czas prowadzenia
robét. Sposéb odwodnienia wykopéw, dostosowany do panujacych w czasie wykonywania robét warunkéw
gruntowo-wodnych, zaprojektowany zostanie przez Wykonawce robot. W czasie wykonywania wykopow nalezy
zwrdci¢ szczeg6lng uwage na nie dopuszczenie do zawilgocenia i uplastycznienia gruntéw spoistych. Wykonawca
powinien, wykona¢ wszystkie niezbedne instalacje i roboty tymczasowe, ktére umozliwig odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych oraz uniemozliwiajag naptyw wody do wykopow tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.4. Przygotowanie podtoza

Podtoze nalezy wykona¢ z warstwy piasku lub ptycie betonowej grubosci min. 15 cm w zaleznosci od warunkéw
gruntowych.

5.5. Roboty montazowe

Studzienki sciekowe powinny by¢é wykonane z kregéw betonowych o $rednicy 500 mm z pierscieniami

odcigzajacymi i z osadnikiem zgodnie zdokumentacja projektowg izaleceniami Producenta. Powierzchnie

betonowe zewnetrzne studni oraz elementy betonowe stykajace sie z warstwa gruntu lub narazone na dziatanie

wilgoci nalezy zabezpieczy¢ przed przesigkaniem wody powtokg wodoodporna.

Na studzienkach sciekowych nalezy zamontowaé¢ wpusty uliczne zeliwne klasy D400 lub wpusty uliczne

kraweznikowe klasy D400 zgodnie z dokumentacja projektowsa.

5.6. Zasypanie wykopow

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

Zasypywanie studni w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Materiat zasypkowy powinien by¢
réwnomiernie uktadany i zageszczany po obu stronach studni.

Nalezy zwrdci¢ uwage, aby nie uszkodzi¢ izolacji studni podczas wykonywania zasypki i zageszczenia gruntu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, aprobate techniczng, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wtasne badania wtasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robét, okreslone przez
Inzyniera,

—  sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatéw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Kontrola, pomiary i badania w czasie robdt

Wykonaweca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie okreslonym w

niniejszej STWIORB.

W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:
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— sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw
wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,

— badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

— badanie i pomiary szczelnosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego,

— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zatozenia studzienek,

— badanie wskaznikdw zageszczenia poszczegélnych warstw zasypu,

— sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek sciekowych (kratek),

— sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.4. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wiecej
niz 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

— odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ +3 cm,

— odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac 5 cm,

— wskaznik zageszczenia zasypki wykopow powinien by¢ zgodny z pkt. 5,

— rzedne kratek sciekowych powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla wykonania wpustu sciekowego jest 1 szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu dla saczka podtuznego podlega:

— wykonanie wpustu sciekowego,

— zasypanie wpustu sciekowego.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 szt. wpustu sciekowego obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— zakup, dostarczenie i sktadowanie materiatéw,

— koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkc;ji,

— przygotowanie materiatow,

— wykonanie wykopu,

— wykonanie podsypki,

— montaz w wykopie wszystkich elementéw wpustu sciekowego zgodnie z dokumentacja projektowsa,
— wykonanie izolacji przeciwwilgociowe;j,

— zasypanie i zageszczenie wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badarn wymaganych w specyfikacji technicznej,

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
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PN-EN 124-1:2015-07

PN-EN 1917

PN-EN 206+A1
PN-EN 13042

PN-EN 13369

Zwienczenia wpustéw sciekowych i studzienek wtazowych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego -- Czes¢ 1: Definicje, klasyfikacja, ogolne zasady projektowania,
wiasciwosci uzytkowe i metody badan

Studzienki wtazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego
wiéknem stalowym i zelbetowe

Beton - Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢

Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow stosowanych

w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

Wspdlne wymagania dla prefabrykatéw z betonu
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STWIORB D-04.00.00. PODBUDOWY

STWIORB D-04.04.02. Podbudowa zasadnicza i pomocnicza z mieszanki kruszywa
niezwigzanego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z mieszanek niezwigzanych, przy realizacji przedmiotowego
zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB s3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
wp. 1.1

1.3. Zakres robdt objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB stanowig wymagania dotyczace robét zwigzanych z wykonaniem
warstwy:

— podbudowy pomocniczej z mieszanki niezwigzanej (kruszywo naturalne) o grubosci 24 cm,

— podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwigzanej (kruszywo naturalne) o grubosci 20 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

1.4.2. Podbudowa zasadnicza - warstwa konstrukcji nawierzchni spetniajgca podstawowg funkcje w roztozeniu
naprezen od kot pojazddw. Podbudowa zasadnicza moze by¢ jednowarstwowa lub dwuwarstwowa.

1.4.3. Podbudowa pomocnicza - warstwa tworzaca platforme umozliwiajgca prawidtowe wbudowanie podbudowy
zasadniczej, a w czasie eksploatacji nawierzchni wspomagajaca warstwy gérne konstrukcji nawierzchni w roztozeniu
naprezen od két pojazddw oraz ochrone nawierzchni przed wysadzinami powodowanymi przez szkodliwe dziatanie
mrozu.

1.4.4. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym, ktory moze by¢
stosowany do wykonania warstw konstrukcji nawierzchni oraz podtoza ulepszonego. Mieszanka niezwigzana moze
by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub mieszanki tych kruszyw.

1.4.5. Kruszywo — materiat ziarnisty stosowany w budownictwie, ktéry moze by¢ naturalny, sztuczny lub z
recyklingu.

1.4.6. Kruszywo naturalne — kruszywo ze zt6z naturalnych pochodzenia mineralnego, ktére moze byé¢ poddane
wytacznie obrobce mechanicznej. Kruszywo naturalne jest uzyskiwane z mineralnych surowcéw naturalnych
wystepujacych w przyrodzie, jak zwir, piasek, zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie rozdrobnionych skat,
nadziarna zwirowego lub otoczakéw.

1.4.7. Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego) rownym lub
wiekszym niz 1 mm oraz D (gérnego) wiekszym niz 2 mm.

1.4.8. Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d rownym 0 oraz D rownym
6,3 mm lub mniejszym.

1.4.9. Kruszywo o ciaggtym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowigce mieszanke kruszyw grubych i
drobnych, w ktorej D jest wieksze niz 6,3 mm.

1.4.10. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWiORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4 oraz WT-4 2010 [17].

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogo6Ine wymagania dotyczace robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M 00.00.00
Wymagania ogélne” pkt 2.
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Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera/Zamawiajacego.

Mieszanka kruszywa niezwigzanego przeznaczona do podbudowy powinny spetnia¢ wymagania krajowe,
przenoszace zapisy normy PN-EN-13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania, ktére zostaty okreslone
w dokumentach: WT-4 2010 i KTKNPiP 2014.

Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszanek z kruszywa niezwigzanego sa:

— kruszywo,

— woda do zraszania kruszywa.

Mieszanki kruszywa powinny by¢ tak produkowane i sktadowane, aby miaty jednakowe wtasciwosci i spetniaty
wymagania podane w Tablicy 1. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny by¢ jednorodnie wymieszane
i charakteryzowac sie rownomierng wilgotnoscia.

Kruszywo powinno by¢ sktadowane w pryzmach, na utwardzonym i dobrze odwodnionym placu, w warunkach
zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem réznych rodzajow kruszyw.

Zawartos¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania i zageszczania, okreslona wedtug PN-EN 13286-2,
powinna odpowiada¢ wymaganiom Tablicy 2.

2.2. Wymagania wobec kruszyw

Do mieszanek mozna stosowac nastepujace rodzaje kruszyw:

a) kruszywo naturalne lub sztuczne,

b) kruszywo z recyklingu,

¢) potaczenie kruszyw wymienionych w punktach a) i b) z okresleniem proporcji kruszyw z a) i b) z doktadnoscia
*5% m/m.

Nalezy zastosowac kruszywa spetniajace wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kruszyw do mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy

. . Odniesienie
Wymagania wobec kruszywa do mieszanek do tablicy
Rozdziat niezwigzanych prz\?vzc\/z(:rzs(;vr:/)i/gh do zastosowania W PN-EN
w PN-EN Whasciwosc¢ ' 13242 [1]
13242 [1]
podbudowy podbudowy
pomocniczej zasadniczej
- Gc80/20 Gc85/15
431 Uziarnienie wg _F’N-EN_ ?33-1 [2], G:80 G:85 Tabl. 2
kategoria nie nizsza niz: GA75 Ga85
Ogolne granice i tolerancje
uziarnienia kruszywa grubego na
432 sitach poérednich wg PN-EN 933- GTcNR GTc20/15 Tabl. 3
1[2]
Tolerancje typowego uziarnienia
433 kruszywa drobnego i kruszywa o GTENR GTr10 Tabl. 4
o ciggtym uziarnieniu wg PN-EN GTaNR GTa20 '
933-1[2]
Ksztatt kruszywa grubego wg PN-
EN 933-4 [3]
a). maksymalne wartosci Flso Tabl. 5
4.4 . - Fing
wskaznika ptaskosci lub
b). maksymalne wartosci Slss Tabl. 6
wskaznika ksztattu SINR
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Kategorie procentowych
zawartosci ziaren o powierzchni
przekruszonej lub tamanych oraz

45 : - Coora Tabl. 7
Ziaren catkowicie zaokraglonych
w kruszywie gruby wg PN-EN 933-
5[4]
Zawartos¢ pytéw wg PN-EN 933-1
[2] foeklarowana
4.6 . ) Tabl. 8
a). w kruszywie grubym foeklarowana
b). w kruszywie drobnym®
Wrtasciwos¢ nie badana na pojedynczych
4.7 Jakosé pytéw frakcjach, a tylko w mieszankach wg wymagan p.
2.2-2.4WT-4[17]
Odpornos¢ na rozdrabnianie wg
5.2 PN-EN 1097-2 [6], kategoria nie LA4o LAss Tabl. 9
wyzsza niz
& na dei i MoeDeklarowana
53 Odpornos¢ na scieranie kruszywa Tabl. 11
grubego wg PN-EN 1097-1 [5]
Gestosc¢ wg PN-EN 1097-6 [7]
54 rozdziat 7,8 albo 9 Deklarowana
Nasigkliwos¢ wg PN-EN 1097-6 WemNR
55 [7], rozdziat 7, 8 albo 9 (w )
zaleznosci od frakcji) WA242
Siarczany rozpuszczalne w kwasie
6.2 wg PN-EN 1744-1 [8] ASNR Tabl. 12
Catkowita zawartos¢ siarki wg PN-
6.3 EN 1744-1 [8] SNR Tabl. 13
6.4.3 Sktadniki rozpuszczalne w wodzie Brak substancji szkodliwych w stosunku do
o wg PN-EN 1744-3 [9] srodowiska wg odrebnych przepiséw
. . Brak zadnych ciat obcych takich jak drewno, szkto
6.4.4 Zanieczyszczenia . . . . .
i plastik, mogacych pogorszy¢ wyréh koncowy
79 Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN- SB
' EN 1367-3, wg PN-EN 1097-2 [6] A
Mrozoodpornos¢ na frakcji
7.3.3 kruszywa 8/16 wg PN-EN 1367-1 Fdekiarowana (<7) Fa Tabl. 20
[5]
Zafqunlk Sktad materiatowy deklarowany
Wiekszos¢ substancii niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie
Zatgcznik Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w zrodtach kruszywa
C, , . pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
. | Istotne cechy srodowiskowe . . . L .
podrozdzi sztucznych i odpadowych nalezy badaé czy zawartosé substancji
atC.3.4 niebezpiecznych nie przekracza wartosci dopuszczalnych wg

odrebnych przepiséw
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") taczna zawartoéé pytow w mieszance powinna sie miescié¢ w wybranych krzywych granicznych.
) W przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzaé¢ mrozoodpornosé

2.3. Wymagania wobec wody do zraszania kruszywa

Do zwilzania kruszywa stosuje sie wode spetniajaca wymagania PN-EN 1008.
2.4. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych

Mieszanki kruszyw powinny by¢ tak produkowane i sktadowane, aby wykazywaty zachowanie jednakowych
wiasciwosci i spetniaty wtasciwosci z tablicy 2. Wyprodukowane mieszanki powinny by¢ jednorodnie wymieszane
i charakteryzowac¢ sie réwnomierng wilgotnoscig. Kruszywa powinny odpowiada¢ wymaganiom tablicy 1.
W mieszankach, ktore sg wyprodukowane z réznych kruszyw, kazdy ze sktadnikbw musi spetnia¢ wymagania

z tablicy 1.

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy

Odniesieni
Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych tab?ig; W
Rozdziat w przeznaczonych do zastosowania w warstwie: PN-EN
PN-EN Witasciwosé 13285 [12]
13285 [12]
podbudowy podbudowy
pomocniczej zasadniczej
43.1 Uziarnienie mieszanek 0/31,5; 0/45; 0/63 0/31,5; 0/45; 0/63 Tabl. 4
432 Maksymalna zawartos¢  pytow: UF UFo Tabl. 2
kategoria UF
432 M|n|ma!na zawartosé pytow: LFan Tabl. 3
kategoria LF
4.3.3 Zawartos¢ nadziarna: kategoria OC OCoo Tabl.4i6
. L Krzywe uziarnienia wg Krzywe uziarnienia .
441 Wymagania wobec uziarnienia rys. 9-11 WT-4 g rys. 12-15 WT-4 Tabl.5i6
Wymagania wobec jednorodnosci
44 | uziamienia poszczegolnych partii —\ oo 5 \wrg Wg tab. 4 WT-4 Tablica 7
poréwnanie z deklarowang przez
producenta wartoscia (S)
Wymagania wobec jednorodnosci
4.4.2. uziarnienia na sitach kontrolnych - Wg tab. 3 WT-4 Wg tab. 5 WT-4 Tablica 8
réznice w przesiewach
45 V\_/raihwo.sc _na mroz: wskaznik 40 45 -
piaskowy SE ) co najmniej
Odpornos¢ na rozdrabnianie (dotyczy
frakcji 10/14 odsianej z mieszanki) wg :
PN-EN 1097-1 [5], kategoria nie S LAz
wyzsza niz
Odpornos¢ na $cieranie (dotyczy .
frakcji 10/14 odsianej z mieszanki ) deklarowana
wg PN-EN 1097-1 [5], kategoria Moe
Mrozoodpornosé¢  (dotyczy  frakcji :
kruszywa 8/16 odsianej z mieszanki) Féetarowana (<7) F4
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wg PN-EN 1367-1 [10]

Wartos¢ CBR po zageszczeniu do
wskaznika zageszczenia 1s=1,0 i >60 >80 -
moczeniu w wodzie 96h, co najmniej

Wodoprzepuszczalnosé¢ mieszanki w
warstwie odsaczajacej po
zageszczeniu wg metody Proctora do
wskaznika  zageszczenia  1s=1,0;
wspotczynnik filtracji k, co najmniej
cm/s

4.5 Brak wymagan -

Zawartos¢ wody w  mieszance
zageszczanej, % (m/m) wilgotnosci 80-100 -
optymalnej wg metody Proctora

Wiekszos¢ substancji niebezpiecznych
okreslonych w dyrektywie Rady 76/769/EWG
zazwyczaj nie wystepuje w zrédtach kruszywa

pochodzenia mineralnego. Jednak w
4.5 Inne cechy srodowiskowe odniesieniu do kruszyw sztucznych i -
odpadowych nalezy bada¢ czy zawartos¢
substancji niebezpiecznych nie przekracza
wartosci dopuszczalnych wg odrebnych
przepiséw

*) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykonaé¢ na mieszance po pieciokrotnym zageszczeniu metoda
Proctora wg PN-EN 13286-2 [13]

2.5. Zr6dta materiatow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera.

Materiaty z zaproponowanego przez Wykonawce zrédta beda zaakceptowane do wbudowania prze Inzyniera jezeli
dostarczone przez Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych i ewentualne wyniki badan laboratoryjnych
prowadzonych przez Inzyniera wykaza zgodnos¢ cech materiatowych z wymaganiami.

Zatwierdzanie zrédta materiatbw nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrédta bedg przez Inzyniera
dopuszczone do wbudowania. Materiaty, ktore nie spetniaja wymagar zostang odrzucone.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

3.2.1. Sprzet do wykonania podbudéw powinien by¢ dobrany przez Wykonawce tak, aby zabezpieczyt jakosc¢

zgodnie z Dokumentacjg Projektowa w ilosci i rodzaju gwarantujacym wykonanie robét zgodnie z harmonogramem

i terminem zakonczenia inwestycji.

Mieszanka kruszywa dla warstwy z mieszanki niezwigzanej winna by¢ rozktadana za pomoca urzadzen

uniemozliwiajacych segregacje. Na ciggu gtownym nalezy podbudowe zasadnicza z mieszanki niezwigzanej

rozktadac¢ uktadarkami.

3.2.2. Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy z mieszanek kruszyw niezwigzanych powinien wykazac sie

mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— mieszarek stacjonarnych (zlokalizowanych w poblizu palcu budowy) do wytwarzania mieszanki kruszyw,
wyposazone w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki
o wilgotnosci optymalnej. Wymaganie to jest zbedne w przypadku, gdy producent kruszywa gwarantuje
dostawy jednorodnej mieszanki 0 wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnosci,

— uktadarek na ciggu gtownym (obowigzkowo podbudowa zasadnicza),
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— rowniarek lub uktadarek na pozostatych drogach (podbudowa pomocnicza i zasadnicza) i pozostatych
warstwach (podbudowa pomocnicza) dla ciggébw gtéwnych. Za zgodg Inzyniera/Zamawiajgcego do rozktadania
mieszanki na drogach o ruchu mniejszym od KR3 mozna dopusci¢ spycharki,

— walcy ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania,

— ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych do zageszczania w miejscach trudnodostepnych,

— innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera/ Zamawiajacego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt. 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do materiatu, jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnosé srodkow transportowych
powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wbudowania gruntu materiatu.

4.2.2. Wykonawca powinien zapewni¢ minimalizacje odlegtosci transportowych przy zachowaniu wymagan
projektowych.

4.2.3. W organizacji transportu Wykonawca uwzgledni: typowe warunki klimatyczne i pogodowe, wymagania
wynikajace z harmonogramu prac, ograniczenia dotyczace fadunku przez czynniki zewnetrzne (instalacje,
konstrukcje, dopuszczalne obcigzenia), wymagania ochrony srodowiska oraz rodzaj maszyn stosowanych do
zatadunku, w przypadku samochodéw.

4.2.4. Nalezy przestrzega¢ ograniczen dotyczacych ruchu budowlanego, podanych w punkcie 5 STWIORB D-
02.01.01. ,,Wykonanie wykopow” i STWiIORB D-02.03.01. ,,Wykonywanie nasypow”.

4.2.5. Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad odlegtosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport.

4.2.6. Transport i wytadunek mieszanki niezwigzanej powinien zapewni¢ niezmiennos¢ sktadu mieszanki oraz nie
powinien powodowa¢ segregacji sktadnikow oraz zanieczyszczenia mieszanki. Transport kruszywa moze odbywac
sie samochodami samowytadowczymi w sposéb zabezpieczajacy je przed segregacja ,zanieczyszczeniem,
Zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

4.2.7. Materiaty sypkie nalezy przewozi¢ w spos6b eliminujacy mozliwos¢ wysypywania, pylenia oraz innego
zanieczyszczenia srodowiska.

4.2.8. Transport pozostatych wyrobéw powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

5.2.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Zamawiajgcemu do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot
oraz Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.2.2. Spos6b wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowsa i STWiORB.

Podstawowe czynnosci przy wykonaniu rob6t obejmuja:

— roboty przygotowawcze,

— przygotowanie podtoza,

— wytwarzanie mieszanki kruszywa,

— odcinek prébny,

— whbudowanie mieszanki,

— zageszczanie mieszanki,

— utrzymanie wykonanej warstwy,

— roboty wykonczeniowe.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podtoze pod podbudowe pomaocnicza i zasadniczg z mieszanek niezwigzanych powinno by¢ zgodne z dokumentacja
projektows i spetnia¢ wymagania odpowiednich STWiORB.

Jezeli podtoze wykazuje jakiekolwiek wady to powinny by¢ one usuniete wedtug zasad akceptowanych przez
Inzyniera.

Warstwa powinna by¢ wytyczona w spos6b umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacjg Projektowa lub
wedtug zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w niniejszej STWiORB.
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Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania warstw powinny by¢ wczesniej, odpowiednio zamocowane

i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé

naciggniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia rob6t i nie powinno by¢ wieksze, niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

5.3.1. Przed przystapieniem do robdt w terminie uzgodnionym z Zamawiajacym, Wykonawca dostarczy

Zamawiajacemu do akceptacji projekt sktadu mieszanki kruszywa niezwigzanego oraz wyniki badan laboratoryjnych

poszczeglinych sktadnikéw i prébki materiatéw pobrane w obecnosci Inzyniera/Zamawiajacego do wykonania

badan kontrolnych. Projektowanie polega na doborze kruszywa do mieszanki oraz zawartosci wody. Procedura

projektowania powinna by¢ oparta na prébkach laboratoryjnych i/lub polowych przeprowadzonych na tych samych

sktadnikach, z tych samych zrédet i o takich samych wtasciwosciach, jak te ktére beda stosowane do wykonania

podbudowy.

5.3.2. Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w

mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé

zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych

frakcji na drodze. Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w

mieszarkach, gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

5.3.3. Mieszarki (wytwdrnie mieszanek kruszywa) stacjonarne lub mobilne powinny zapewni¢ ciggtos¢ produkcji

zgodng z recepta laboratoryjng. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na miejsce

wbudowania w sposéb przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.5. Odcinek prébny

Co najmniej 3 dni przed planowanym rozpoczeciem robdt, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:

a) stwierdzenia, czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zageszczania kruszywa jest wiasciwy,

b) okreslenia grubosci wykonywanej warstwy w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci
warstwy po zageszczeniu,

c) okreslenia liczhy przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia wykonywanej warstwy.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatbw oraz sprzetu do mieszania, rozktadania i

zageszczania, jakie beda stosowane do wykonania warstwy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosié od 400 do 800 m?.

Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania warstwy po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez Inzyniera.

5.5. Wbudowanie mieszanki kruszywa

5.5.1. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastagpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez

Inzyniera/Zamawiajacego

5.5.2. Mieszanka kruszywa niezwigzanego po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce

wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu. Zaleca sie w tym celu korzystanie

z transportu samochodowego z zabezpieczong (przykrytg) skrzynig tadunkows. Mieszanka kruszywa powinna by¢

rozktadana metoda zmechanizowang przy uzyciu zalecanej, elektronicznie sterowanej, rozktadarki, ktéra wstepnie

moze zageszcza¢ uktadang warstwe kruszywa. Rozktadana warstwa kruszywa powinna by¢ jednakowej grubosci,

takiej aby jej ostateczna grubosé¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Jezeli uktadana konstrukcja

sktada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona

z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.

5.5.3. Zawartos¢ wody w mieszance zageszczonej musi by¢ zgodna z granicami podanymi w tablicach 3 i 4.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej

wedtug préby Proctora, wg PN-EN 13286-2 oraz PN-EN 1097-6. Mieszanka o wiekszej wilgotnosci powinna zostaé

osuszona przez mieszanie i napowietrzanie, np. przemieszanie jej mieszarka, kilkakrotne przesuwanie mieszanki

réwniarka. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna

by¢ zwilzona okreslong iloscig wody | réwnomiernie wymieszana.

Rozécielong mieszanke kruszywa nalezy sprofilowa¢ réwniarka lub ciezkim szablonem, do spadkéw poprzecznych

i pochyler podtuznych ustalonych w dokumentacji projektowej. W czasie profilowania nalezy wyrowna¢ lokalne

wgtebienia. W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo

na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.

5.6. Zageszczanie mieszanki

5.6.1. Po wyprofilowaniu mieszanki kruszywa nalezy rozpocza¢ jej zageszczanie, ktére nalezy kontynuowac az do

osiggniecia wymaganego w STWIORB wskaznika zageszczenia. Warstwe kruszywa niezwigzanego nalezy zageszczac

80



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOLANYCH

walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi. Kruszywo o przewadze ziaren grubych zaleca sie zageszczac
najpierw walcami ogumionymi, a nastepnie walcami wibracyjnymi. Kruszywo o przewadze ziaren drobnych zaleca
sie zageszcza¢ najpierw walcami ogumionymi, a nastepnie gtadkimi. W miejscach trudno dostepnych nalezy
stosowac zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne itp.

Zageszczanie walcami na podbudowach o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sie od krawedzi i przesuwac sie
pasami podtuznymi w strone osi jezdni. Zageszczanie na podbudowach o jednostronnym spadku poprzecznym
powinno rozpoczaé sie od dolnej krawedzi i przesuwaé sie pasami podtuznymi w strone gérnej krawedzi
podbudowy.

5.6.2. Zageszczenie powinno by¢ réwnomierne na catej szerokosci warstwy. Zaleca sie, aby grubos¢ zageszczanej
warstwy nie przekraczata przy walcach statycznych gtadkich 15 cm, a przy walcach ogumionych lub wibracyjnych 20
cm.

5.6.3. Zageszczenie warstwy nalezy wykonywaé warstwami przy zachowaniu wilgotnosci optymalnej. W ostatniej
fazie zageszczania nalezy sprawdzi¢ profil szablonem. Zageszczenie warstwy powinno by¢ réwnomierne na catej
szerokosci.

5.6.4. Wskaznik zageszczenia nie powinien by¢ mniejszy od 1,03 (KR4) oraz 1,00 (KR1). Zageszczenie kontroluje sie
ptyta VSS przez sprawdzenie modutu odksztatcenia. Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy
uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia Ei jest nie wiekszy
od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej. Wskaznik zageszczenia warstwy powinien odpowiadaé¢ przyjetemu
poziomowi wskaznika nosnosci warstwy wg pkt. 6.3.4.2.

5.7. Utrzymanie warstwy

Warstwa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywat, gotowa warstwe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie
jej uszkodzenia spowodowane przez ten ruch.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci

Zasady ogolne kontroli jakosci rob6t podano w STWiIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogdIne” pkt.6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci,
deklaracje zgodnosci, aprobate techniczng, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

— przedstawi¢ Inzynierowi/Zamawiajagcemu do akceptacji zrédta poboru mieszanki oraz wszystkich dodatkowych
materiatow, dotgczajac wszystkie dokumenty potwierdzajace jakosé¢ materiatow sktadowych.

— opracowac recepte laboratoryjng dla mieszanki kruszywa oraz przedstawi¢ Inzynierowi/ Inzynierowi/
Zamawiajgcemu wraz z wynikami badan do zatwierdzenia;

— wykona¢ wtasne badania wtasciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robdét, okreslone przez
Inzyniera/Zamawiajacego. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w pkt. 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

Waznos¢ wykonanych przez producenta mieszanki niezwigzanej petnych badan materiatéw wsadowych, w trakcie

ztozenia do akceptacji razem z recepta nie moze przekroczyé p6t roku od dnia wykonania tych badan. Badania

materiatow wsadowych w ramach badan wtasnych Wykonawcy nalezy powtarzac jeden raz na rok.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Wykonawca powinien wykonywac¢ badania i pomiary z czestotliwoscig gwarantujaca zachowanie wymagan

dotyczacych jakosci robdét, lecz nie rzadziej niz wskazano to w tablicy 5.

Tablica 5. Czestotliwos¢ oraz zakres badarn i pomiaréw w czasie robot

Maksymalna powierzchnia
warstwy przypadajaca na jedno
badanie [m?]

Minimalna liczba badan na

Lp. Wyszczegolnienie badar dziennej dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki

1 3000
2 | Zawartos¢ wody w mieszance

3 | Zageszczenie i nosnosé podbudowy 2 6000
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przy zatwierdzeniu materiatu i przy kazdej istotnej zmianie jego
wiasciwosci, zmianie ztoza, zmianie producenta oraz w razie
watpliwosci co do jakosci wbudowywanej mieszanki

Badanie wtasciwosci innych niz
uziarnienie mieszanki

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana minimum 1 raz na kazdej dziennej dziatce
roboczej za pomocg analizy sitowej. Probki nalezy pobiera¢ losowo z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Uziarnienie mieszanki powinno miesci¢ sie pomiedzy odpowiednimi krzywymi granicznymi wg WT-4 2010 dla
zaprojektowanego uziarnienia mieszanki kruszyw.

6.3.3. Zawartos¢ wody w mieszance

Zawartos¢ wody w mieszance kruszyw w czasie wbudowania i zageszczania badana wedtug PN-EN 13286-2 powinna
odpowiada¢ wymaganej w granicach okreslonych w WT-4 2010.

6.3.4. Zageszczenie i nosnosé warstwy

6.3.4.1. Kontrole zageszczenia i nosnosci podbudowy nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych za pomoca
ptyty VSS o srednicy 30 cm.

6.3.4.2. Nosnos¢ warstwy nalezy uzna¢ za prawidtows, gdy wtérny modut odksztatcenia E2 oznaczony za pomoca
ptyty VSS jest nie mniejszy niz wymagana wartosé, okreslona w KTKNPiP 2014 lub KTKNS 2014, odpowiednia dla
danej warstwy i okreslona w Dokumentacji Projektowe;j.

Tablica 6. Wymagania dla nosnosci

. . zjazdy droga o ruchu KR2, droga o ruchu
Badanie chodnik indywidualne zjazdy publiczne, KR4
Wskaznik zageszczenia ls > 1,00 > 1,00 > 1,00 > 1,03
Wskaznik odksztatcenia lo < 2,20 < 2,20 < 2,20 < 2,20
Wtorny modut odksztatcenia €z | g \ipy > 120 MPa > 130 MPa > 160 MPa
dla podbudowy zasadniczej
Wtérny modut odksztaicerua !52 i i > 80 MPa > 100 MPa
dla podbudowy pomocniczej

6.3.4.4. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzi¢ metoda obcigzen ptytowych wg zatacznika B do normy PN-S-
02205. Moduty odksztatcenia nalezy wyznaczyé dla przyrostu obcigzenia od 0,25 MPa do 0,35 MPa przy
zastosowaniu ptyty VSS o srednicy 300 mm. Koricowe obcigzenie powinno wynosic 0,45 MPa.

6.3.4.5. Biezace badania kontrolne nosnosci warstwy z mieszanki kruszywa Wykonawca moze przeprowadzad
metodami alternatywnymi, np. lekka ptyta do obcigzen dynamicznych.

6.3.4.6. Alternatywnie dopuszcza sie kontrole i ocene nosnosci na powierzchni warstwy materiatu na podstawie
oznaczenia wartosci modutu dynamicznego Evd z zastosowaniem lekkiej ptyty dynamicznej LPD. Dopuszczenie tej
metody wymaga potwierdzenia na odcinku prébnym i akceptacji przez Inzyniera /Zamawiajacego korelacji wartosci
wtornego modutu odksztatcenia E,, stanowigcych kryterium akceptacji nosnosci, z wartosciami modutu
dynamicznego Evd w odniesieniu do gruntdw i materiatéw stosowanych w konkretnym przypadku i okreslonych z
zastosowaniem wybranego typu (konstrukcji) LPD.W przypadku stosowania ptyt LPD o r6znych konstrukcjach
korelacje nalezy ustali¢ dla kazdego typu urzadzenia.

6.3.4.7. W przypadku stosowania ptyty LPD nalezy uwzgledni¢ wtasciwe dla tej metody ograniczenia w zakresie jej
stosowalnosci. Metody tej nie nalezy jednak wykorzystywac¢ do badar odbiorowych warstwy.

6.3.4.8. Wykonawca zobowigzany jest zapewnia¢ laboratorium Inzyniera /Zamawiajgcego na swdj koszt pojazdy
ciezarowe stanowiace przeciwwage do oznaczania modutu odksztatcenia i badania nosnosci przez obciagzenie ptyta
statyczna (badanie aparatem VSS) w miejscu i terminie wyznaczonym przez Inzyniera/Zamawiajacego.

6.3.5. Witasciwosci kruszywa

Wihasciwosci mieszanki kruszywa inne niz uziarnienie powinny by¢ badane okresowe na polecenie Inzyniera
/Zamawiajacego oraz w razie watpliwosci co do jakosci mieszanki. Prébki do badan powinny by¢ pobierane losowo
w obecnosci Inzyniera /Zamawiajacego.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Tablica 7. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy zasadniczej i pomocniczej
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p. Wyszc;egoln}en,le badan Minimalna czestotliwos¢ pomiaréw
i pomiarow
1 |[Szerokos¢ 10 razy na 1 km
2 |ROwnos¢ podtuzna w sposob ciggty na kazdym pasie ruchu fatg
dtugosci 4m lub metoda réwnowazng (planografem)

3 |Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km tatg dtugosci 2m

4 [Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokosciowe**) dla kazdej jezdni co 20m na odcinkach prostych i
co 10m na tukach; w osi jezdni i na jej krawedziach

6 | Uksztattowanie osi w 10razy nalkm

planie*)
7 | Grubos¢ 10 razy na 1 km

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

**) Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Inzynierowi/ Zamawiajgcemu do akceptacji
propozycje miejsc pomiarowych.

6.5. Dopuszczalne tolerancje dotyczace cech geometrycznych

Tablica 8. Dopuszczalne tolerancje dla wymaganych cech geometrycznych podbudowy zasadniczej i pomocniczej

Lp. Cecha mierzona Tolerancja
Tolerancja dla pojedynczego wyniku +10 cm, -5 cm od szerokosci
1 Szerokos¢ warstwy projektowanej. Dla wartosci sredniej elementu podlegajacego

odbiorowi od 0,0 do +10,0 cm.
Zgodnie z zat. nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia
2 Réwnos¢ podtuzna 1 sierpnia 2019 r. (Dz. U. poz. 1643) - podbudowa zasadnicza
+15mm — podbudowa pomocnicza
Zgodnie z zat. nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia

3 ROwnos¢ poprzeczna 1 sierpnia 2019 r. (Dz. U. poz. 1643) - podbudowa zasadnicza
+15mm - podbudowa pomocnicza
4 Spadki poprzeczne +0,5% - podbudowa pomaocnicza/zasadnicza
5 Rzedne wysokosciowe -2cm / +1 cm — podbudowa pomocr?icza
-1 cm / +0 cm - podbudowa zasadnicza
6 Uksztattowanie osi w planie +5¢m - podbudowa pomocnicza/zasadnicza
7 Grubos¢ warstwy +10% - podbudowa pomocnicza/zasadnicza

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Og0lne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy z mieszanki kruszywa niezwigzanego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdlIne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt.8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i wymaganiami Inzyniera
/Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
Do odbioru ostatecznego uwzgledniane sa wyniki badan i pomiaréw kontrolnych, badan i pomiaréw kontrolnych
dodatkowych oraz badarn i pomiaréw arbitrazowych do wyznaczonych odcinkéw czesciowych.

8.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Jezeli wystapig wyniki negatywne dla materiatow i robét (nie spetniajagce wymagan okreslonych w STWIORB), to
Inzynier/Zamawiajacy wydaje Wykonawcy polecenie przedstawienia programu naprawczego, chyba ze na wniosek
jednej ze stron kontraktu zostang wykonane badania lub pomiary arbitrazowe, a ich wyniki beda pozytywne.
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Wykonawca w programie tym jest zobowigzany dokona¢ oceny wptywu na trwatosé, przedstawi¢ sposob
naprawienia wady lub wnioskowa¢ o zredukowanie ceny kontraktowej naliczenie potracen.

Na zastosowanie programu naprawczego wyraza zgode Inzynier/Zamawiajacy.

W przypadku braku zgody Inzyniera/Zamawiajgcego na zastosowanie programu naprawczego wszystkie materiaty i
roboty nie spetniajagce wymagan podanych w odpowiednich punktach STWIORB zostang odrzucone. Wykonawca
wymieni materiaty na wtasciwe i wykona prawidtowo roboty na wtasny koszt.

Jezeli wymiana materiatéw niespetniajacych wymagan lub wadliwie wykonane roboty spowodowujg szkode
winnych, prawidtowo wykonanych robotach, to réwniez te roboty powinny by¢ ponownie wykonane przez
Wykonawce na jego koszt.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? warstwy z mieszanki kruszywa niezwigzanego obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

10.

11.

12.

oznakowanie robot,

koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,

zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta, dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
wykonanie odcinka probnego wraz z wykonaniem niezbednych pomiaréw i sprawdzen,

oczyszczenie podtoza,

roztozenie mieszanki,

zageszczenie mieszanki,

utrzymanie warstwy w czasie robot,

odwiezienie sprzetu,

utrzymanie warstwy w czasie robot,
koszt utrzymania czystosci na przylegajacym terenie,
wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

PN-EN 13242

PN-EN 933-1

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 1097-1

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-6

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-3

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

PN-EN 13285

Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Czesé¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziarn.
Wskaznik ksztattu (oryg.)

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawartosci ziarn o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornosci na
Scieranie (mikro-Deval)

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Czes¢ 2: Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie (oryg.)

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw - Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci
ziarn i nasigkliwosci

Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Czes¢ 1: Analiza chemiczna (oryg.)

Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw Cze$¢ 3: Przygotowanie wyciggdw przez
wymywanie kruszyw

Badania wifasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych. Czesé¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci (oryg.)

Badania wifasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych Czes¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania
Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja (oryg.)
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13.

14.
15.
16.
10.2. Inne dokumenty

PN-EN 13286-2

BN-77/8931-12
BN-68/8931-04
PN-S-02205

Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Cze$¢ 2: Metody badan laboratoryjnych
gestosci na sucho i zawartosci wody. Zageszczanie metoda Proktora (oryg.)

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

17. Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne.

18. Instrukcja Badan Podtoza Gruntowego Budowli Drogowych i mostowych — zatgcznik 2, GDDP 1998.

19. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (t. j. Dz.U. z 2016, poz. 124).

20. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych Politechnika Gdariska 2014 r.

21. Zatacznik B3 do KPRNPP-2013 Procedura wykonania badania modutu odksztatcenia warstw konstrukcyjnych
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta VSS.
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STWIORB D-05.00.00. NAWIERZCHNIE

STWIORB D-05.03.23a. Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej dla drdg i ulic oraz placéw
i chodnikow

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) sa

wymagania dotyczace wykonania iodbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostki

brukowej, przy realizacji przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB s3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych

wp. 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem:

— nawierzchni z kostki brukowej betonowej szarej o wymiarach 20x10x8 cm utozonej na podsypce cementowo-
piaskowej o grubosci 3 cm po zageszczeniu,

— nawierzchni z kostki brukowej betonowej kolorowej o wymiarach 20x10x8 cm utozonej na podsypce
cementowo-piaskowej o grubosci 3 cm po zageszczeniu,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego Ilub
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy sie ksztattem, ktéry umozliwia wzajemne przystawanie
elementow.

1.4.2. Spoina - odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi materiatami
wypetniajacymi.

1.4.3. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielgcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu umozliwienia odksztatcen
temperaturowych, wypetniony okreslonymi materiatami wypetniajacymi.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lIne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DMU-00.00.00
»~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1. Wymagania ogoélne

Kostke betonowa nalezy wykonac zgodnie z ustaleniami normy PN-EN 1338 [5].

2.2.2.  Wyglad zewnetrzny

Gérna powierzchnia betonowych kostek brukowych oceniana zgodnie z zatgcznikiem J normy, nie powinna
wykazywaé wad, takich jak rysy lub odpryski. Nie powinna takze mie¢ peknieé, ubytkow betonu, szczerb, uszkodzen
krawedzi i narozy.

Jezeli kostki brukowe produkowane sg z powierzchnia o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinna by¢ opisana
przez producenta.

Jesli nie ma znaczacych réznic w teksturze, zgodnos¢ elementéw ocenianych zgodnie z zatgcznikiem J normy,
powinna by¢ ustalona przez poréwnanie z prébkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez
odbiorce.

W przypadku stosowania kostek barwionych, nalezy stosowaé kostki barwione w catej objetosci, a nie tylko
w warstwie przypowierzchniowe;.
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Jesli nie ma znaczacych réznic w zabarwieniu, zgodnos¢ elementéw ocenianych zgodnie z zatgcznikiem J normy,
powinna by¢ ustalona przez poréwnanie z prébkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez
odbiorce.

2.2.3. Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej

Na nawierzchniach drog nalezy stosowac koste o ksztatcie samoklinujgcym sie.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

- ha dtugosci +2mm,

- ha szerokosci  +2 mm,

- ha grubosci +3mm.

Kolory kostek powinien odpowiada¢ Dokumentacji projektowej.

2.2.4. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym.

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym stosowanym na nawierzchniach drég, ulic,
chodnikdw itp. okresla PN-EN 1338 [5] w spos@b przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki brukowej do stosowania na zewnetrznych nawierzchniach,

majacych kontakt z solg odladzajacg w warunkach mrozu
Lp. Cecha Zatacznik Wymaganie
normy
1 Ksztatt i wymiary
1.1 | Dopuszczalne odchytki w mm od C Dtugos¢  Szerokos¢  Grubos¢ Rdznica
zadeklarowanych wymiaréw kostki, pomiedzy
grubosci dwoma
<100 mm +2 +2 +3 pomiarami
>100 mm +3 +3 +4 grubosci, tej
samej kostki,
powinna by¢ < 3
mm
1.2 | Odchytki ptaskosci i pofalowania C Maksymalna (w mm)
(jesli maksymalne wymiary kostki wypuktosé wklestos¢
> 300 mm), przy dtugosci pomiarowe;j
300 mm
400 mm 15 1,0
2,0 15
Wrtasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odpornos¢ na D Ubytek masy po badaniu: wartos¢ srednia < 1,0
zamrazanie/rozmrazanie z udziatem kg/m?, przy czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5
soli odladzajacych (wg klasy 3, zat. D) kg/m?
2.2 | Wytrzymatos¢ na rozcigganie przy F Wytrzymatos¢ charakterystyczna T > 3,6 MPa. Kazdy
roztupywaniu pojedynczy wynik > 2,9 MPa i nie powinien
wykazywac obcigzenia niszczacego mniejszego niz
250 N/mm dtugosci roztupania
2.3 | Trwatos¢ (ze wzgledu na F Kostki majg zadawalajaca trwatos¢ (wytrzymatosc)
wytrzymatosc) jesli spetnione s3 wymagania pktu 2.2 oraz istnieje
normalna konserwacja
2.4 | Odpornos¢ na scieranie (wg klasy 3 GiH Pomiar wykonany na tarczy
oznaczenia H normy) szerokiej sciernej, Bohmego,
wyg zat. G normy — wg zat. H mormy —
badanie podstawowe badanie alternatywne
<23 mm <20 000mm3/5000
mm?
2.5 | Odpornos¢ na poslizg/poslizgniecie I jesli gérna powierzchnia kostki nie byta szlifowana
lub polerowana — zadawalajgca odpornos¢,
jesli wyjatkowo wymaga sie podania wartosci
odpornosci na poslizg/poslizgniecie — nalezy
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zadeklarowa¢ minimalng jej wartos¢ pomierzong
wg zat. | normy (wahadtowym przyrzadem do
badania tarcia)

2.6 | Nasigkliwos¢ E Wartos¢ srednia nie wieksza niz 5,0%, przy czym
zaden pojedynczy wynik nie przekracza 5,5%

Aspekty wizualne

3.1 | Wyglad J gorna powierzchnia kostki nie powinna mie¢ rys
i odpryskéw,
nie dopuszcza sie rozwarstwien w kostkach
dwuwarstwowych,
ewentualne wykwity nie sg uwazane za istotne

3.2 | Tekstura J kostki z powierzchnig o specjalnej teksturze —
producent powinien opisac rodzaj tekstury,
tekstura lub zabarwienie kostki powinny by¢
poréwnane z prébka producenta, zatwierdzona
przez odbiorce,
3.3 | Zabarwienie (barwiona moze by¢ ewentualne rdznice w jednolitosci tekstury lub
warstwa scieralna lub caty element) zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi
zmianami we wiasciwosciach surowcow i zmianach
warunkéw twardnienia nie sg uwazane za istotne

W przypadku zastosowan kostki na powierzchniach innych niz przewidziano w tablicy 1 (np. na nawierzchniach
wewnetrznych nie narazonych na kontakt z solg odladzajaca), wymagania wobec kostki nalezy odpowiednio
dostosowac do ustalerh PN-EN-1338 [5].
Kostki kolorowe powinny by¢ barwione substancjami odpornymi na dziatanie czynnikow atmosferycznych, swiatta
(w tym promieniowania UV) i silnych alkaliéw (m.in. cementu, ktéry przy wypetnieniu spoin zaprawg cementowo-
piaskowg nie moze odbarwia¢ kostek). Zaleca sie stosowanie srodkéw stabilnie barwigcych zaczyn cementowy w
kostce, np. tlenki zelaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek kobaltowo-glinowy (nie nalezy stosowaé¢ do
barwienia: sadz i barwnikéw organicznych).
2.2.5. Sktadowanie kostek
Kostke zaleca sie pakowac na paletach. Palety z kostkag moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym
podtoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.
2.3. Materiaty na podsypke i do zapraw
Nalezy stosowa¢ nastepujace materiaty:
a) na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchnie
— mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajagcego wymagania PN-EN 13242
[2], cementu powszechnego uzytku spetniajgcego wymagania PN-EN 197-1 [4] i wody odpowiadajacej
wymaganiom PN-EN 1008 [1],
b) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej
— zaprawe cementowo-piaskowg 1:4 spetniajaca wymagania wg 2.3 b),
c) do wypetniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej
— do wypetnienia gornej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé drogowe zalewy kauczukowo-
asfaltowe lub syntetyczne masy uszczelniajace (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spetniajace
wymagania norm lub aprobat technicznych,
— do wypetnienia dolnej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé wilgotng mieszanke cementowo-
piaskowa 1:8 z materiatéw spetniajgcych wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat zaakceptowany przez
Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sie:

— recznie, zwtaszcza na matych powierzchniach,
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— mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), sktadajacych sie z wolzka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia;
urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z tarcza).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowac zageszczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzing

elastomerowa, chronigce kostki przed scieraniem i wykruszaniem narozy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi srodkami transportowymi po osiggnieciu
przez beton wytrzymatosci na S$ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny byé
zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajgcymi kostki przed
uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca sie uktada¢ do 10 warstw kostek (zaleznie od grubosci i
ksztattu), tak aby masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane jest, aby palety z kostkami byty
wysytane do odbiorcy srodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do za- i roztadunku.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Cement w workach moze by¢ przewozony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i innymi srodkami
transportu, w sposéb nie powodujacy uszkodzen opakowania. Worki przewozone na paletach uktada sie po 5
warstw workéw, po 4 szt. w warstwie. Worki niespaletowane uktada sie na ptask, przylegajace do siebie, w rownej
wysokosci do 10 warstw. tadowanie i wytadowywanie zaleca sie wykonywac¢ za pomocg zmechanizowanych
urzadzen do poziomego i pionowego przemieszczania tadunkow. Cement luzem moze byé¢ przewozony w
zbiornikach transportowych (np. wagonach, samochodach), czystych i wolnych od pozostatosci z poprzednich
dostaw, oraz nie powinien ulega¢ zniszczeniom podczas transportu. Srodki transportu powinny by¢ wyposazone we
wsypy i urzadzenia do wytadowania cementu.

Zalewe lub masy uszczelniajace do szczelin dylatacyjnych mozna transportowaé dowolnymi srodkami transportu w
fabrycznie zamknietych pojemnikach lub opakowaniach, chronigcych je przed zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Podtoze

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwg betonowej kostki brukowej powinien by¢ zgodny
z dokumentacja projektowa.

Wykonanie podbudowy pod nawierzchnig chodnikéw i zjazdéw powinno odpowiada¢ wymaganiom STWIORB  D-
04.04.02 ,,Podbudowa zasadnicza i pomocnicza z mieszanki kruszywa niezwigzanego”.

5.3. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowsa.

Ustawianie kraweznikéw, obrzezy powinno by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w odpowiednich STWiORB.
Krawezniki i obrzeza zaleca sie ustawia¢ przed przystapieniem do uktadania nawierzchni z kostki. Przed ich
ustawieniem, pozadane jest utozenie pojedynczego rzedu kostek w celu ustalenia szerokosci nawierzchni i
prawidtowej lokalizacji kraweznikéw lub obrzezy.

5.4. Podsypka

Do wykonania podsypki nawierzchni z kostki betonowej stosuje sie podsypke cementowo-piaskowa 1:4 o grubosci
3 cm po zageszczeniu.

Wymagania dla materiatdbw na podsypke powinny by¢ zgodne z pktem 2.3. Dopuszczalne odchytki od
zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé¢ + 1 cm.

Podsypke cementowo-piaskowa stosuje sie z zasady przy wystepowaniu podbudowy pod nawierzchnia z kostki.
Podsypke cementowo-piaskowg przygotowuje sie w betoniarkach, a nastepnie rozsciela sie na uprzednio zwilzonej
podbudowie.
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W praktyce, wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po scisnieciu podsypki w dtoni podsypka nie
rozsypywata sie i nie byto na dtoni sladéw wody, a po nacisnieciu palcami podsypka rozsypywata sie. Rozscielenie
podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rozscielona
podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (np. recznymi) lub
zageszczarkami wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawatowaniu nawierzchni lub po
utozeniu kostki betonowej nalezy jg pola¢ wodg w takiej ilosci, aby woda zwilzyta catg grubosé podsypki.
Rozscielenie podsypki z suchej zaprawy moze wyprzedzaé¢ uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoin zaprawg musi by¢ zakoriczone przed rozpoczeciem wigzania
cementu w podsypce.

5.5. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

5.5.1. Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek oraz desenia ich uktadania

Ksztatt, wymiary, barwe i inne cechy charakterystyczne kostek oraz deser ich uktadania powinny byé zgodne
z dokumentacja projektowa, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen Wykonawca przedktada odpowiednie
propozycje do zaakceptowania Inzynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu, koloru, sposobu
uktadania i wytworni kostek, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy utozenie po 1 m2 wstepnie wybranych kostek,
wytacznie na podsypce piaskowej.

5.5.2. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sie wykonywacé przy temperaturze
otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza sie wykonanie nawierzchni jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje sie w
granicach od 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sa przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢
materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).

Nawierzchnie na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywa¢ w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.5.3. Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementdw o jednakowej grubosci. Na wiekszym
fragmencie robot zaleca sie stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktérej niedopuszczalne sg
rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.

Kostke ukftada sie okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka
zageszcza sie.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazéw itp.) powinna
trwale wystawac¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek
$ciekowych (sciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac¢ elementy kostkowe
wykoriczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewigtek, majacych wszystkie krawedzie réwne i odpowiednio
fazowane. W przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzer uzupetnia sie kostkg cieta,
przycinang na budowie specjalnymi narzedziami tngcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.).

Dzienng dziatke roboczg nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sie zakoriczy¢ prowizorycznie okoto
potmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki utozonej na
state. Przed dalszym wznowieniem robdt, prowizorycznie utozong nawierzchnie na podsypce piaskowej nalezy
rozebrac i usuna¢ wraz z podsypka.

5.5.3. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostong z tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w
kierunku wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymienic¢ na kostki cate.

5.5.4. Spoiny i szczeliny dylatacyjne

Szerokosé spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca sie aby osie spoin pomiedzy dtuzszymi
bokami tych kostek tworzyty z osig drogi kat 45°, a wierzchotek utworzonego kata prostego pomiedzy spoinami miat
kierunek odwrotny do kierunku spadku podtuznego nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypetni¢ zaprawa cementowo-piaskowa, spetniajaca wymagania pktu 2.3 b).
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Zaprawe cementowo-piaskowg zaleca sie przygotowa¢ w betoniarce, w sposob zapewniajacy jej wystarczajacy
ptynnos¢. Spoiny mozna wypetnié przez rozlanie zaprawy na nawierzchnie i nagarnianie jej w szczeliny szczotkami
lub rozgarniaczkami z piérami gumowymi. Przed rozpoczeciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze
zwilzona woda. Zalewa powinna catkowicie wypetni¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowg nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem nig szczeliny
dylatacyjne, wktadajac zwiniete paski papy, zwitki z workdw po cemencie itp.

Po wypetnianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowg nawierzchnie nalezy starannie oczyscic.

W przypadku ukfadania kostek na podsypce cementowo-piaskowej i wypetnianiu spoin zaprawg cementowo-
piaskowa, nalezy przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegtosciach nie wiekszych niz co 8 m. Szerokosé
szczelin dylatacyjnych powinna umozliwiaé przejecie przez nie przemieszczen wywotanych wysokimi temperaturami
nawierzchni w okresie letnim, lecz nie powinna by¢ mniejsza niz 8 mm. Szczeliny te powinny by¢ wypetnione trwale
zalewami i masami okreslonymi w pkcie 2.3 c).

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowa¢ dodatkowo w miegjscach, w ktorych wystepuje zmiana sztywnosci
podtoza (np. nad przepustami, przy przyczotkach mostowych, nad szczelinami dylatacyjnymi w podbudowie itp.).
Zaleca sie wykonywac szczeliny podtuzne przy sciekach wzdtuz jezdni.

5.6. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetnionymi zaprawa cementowo-piaskowa, po jej
wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywac ja w stanie
wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze sredniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do
3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchnie nalezy oczysci¢ z piasku i mozna oddac do uzytku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatdbw wykonane przez
dostawcow itp.),

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét

Badanie wtasciwosci prefabrykatéw wymienionych w pkt. 2 nalezy wykona¢ na materiale pobranym z budowy.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie rob6t nawierzchniowych z kostki podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badarn i pomiarow w czasie robot

Lp. | Wyszczegdlnienie Czestotliwos¢ badan Wartosci dopuszczalne
badan i pomiaréw
1 Sprawdzenie podbudowy Wg STWIORB, norm, wytycznych, wymienionych w pkcie 5.2
2 Sprawdzenie podsypki (przymiarem | Biezgca kontrola w 2 punktach | Wg pktu 5.4; odchytki od
liniowym lub metodg niwelacji) dziennej dziatki roboczej: grubosci, | projektowanej grubosci
spadkéw i cech konstrukcyjnych w | +1 cm
poréwnaniu  z  dokumentacja
projektows i specyfikacja
3 Badania wykonywania nawierzchni z kostki
a) zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa Sukcesywnie na kazdej dziatce |-
roboczej
b) potozenie osi w planie (sprawdzone | We wszystkich punktach | Przesuniecie od  osi
geodezyjnie) charakterystycznych projektowanej do 2 cm
c) rzedne wysokosciowe (pomierzone |Przy  krawedziach oraz  we | Odchylenia:
instrumentem pomiarowym) wszystkich punktach [ +1 cm; -2 cm
charakterystycznych
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d) réwnos¢ w profilu podtuznym (wg BN- | Jw. Nieréwnosci do 8 mm
68/8931-04 [7] tata czterometrowa)

e) réwnos¢ w przekroju poprzecznym | Jw. Przeswity miedzy fatg a
(sprawdzona tatg profilowa z poziomnica powierzchnig do 8 mm
i pomiarze przeswitu klinem
cechowanym oraz przymiarem liniowym
wzglednie metoda niwelacji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzone metoda | Jw. Odchyiki od
niwelacji) dokumentacji

projektowej do 0,3%
g) szerokos¢ nawierzchni  (sprawdzona | Jw. Odchytki od szerokosci

przymiarem liniowym)

projektowanej do +5cm

h) szerokos¢ i gtebokos¢ wypetnienia spoin [ W 10 punktach charakterystycznych | Wg pktu 5.5.4
(ogledziny i  pomiar  przymiarem | dziennej dziatki roboczej
liniowym po wykruszeniu dtug. 10 cm)
i) sprawdzenie koloru kostek i desenia ich [ Kontrola biezaca Wy dokumentacji
utozenia projektowej lub decyzji
Inzyniera

6.4. Badania wykonanych robét

Zakres badan i pomiarow wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukorczeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Sposéb sprawdzenia
1 Sprawdzenie wygladu zewnetrznego | Wizualne sprawdzenie jednorodnosci wygladu,
nawierzchni, kraweznikdw, obrzezy, sciekéw | prawidtowosci desenia, koloréw kostek, spekan, plam,
deformacji, wykruszen, spoin i szczelin
2 Badanie potozenia osi nawierzchni w planie | Geodezyjne  sprawdzenie  potozenia w  punktach
charakterystycznych
3 Rzedne wysokosciowe, réwnosé podtuzna We wszystkich punktach charakterystycznych
i poprzeczna, spadki poprzeczne i szerokosé¢ | (wg metod i dopuszczalnych wartosci podanych w tab. 2,
Ip. od 3c do 3g)
4 Rozmieszczenie i szerokos¢ spoin

w nawierzchni, pomiedzy kraweznikami,
obrzezami oraz wypetnienie spoin i szczelin

Wg pktu 5.5.4

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Og0lne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wykonania nawierzchni z kostki brukowej betonowej jest 1 m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
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Odbiér tych roboét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 DMU-00.00.00 ,Wymagania og6lne” oraz
niniejszej STWiIORB.

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

—  przygotowanie podtoza,

— wykonanie podsypki pod nawierzchnie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robét,

— przygotowanie podtoza,

—  koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji,

—  zakup materiatow, dostarczenie materiatow i sprzetu,

— wykonanie podsypki,

— utozenie i ubicie kostek,

— wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,

— pielegnacje nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiar6w i badarn wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie
i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej procesow
produkcji betonu.

2. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

3. PNENZ206 Beton - Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosc.

4.  PN-EN197-1 Cement. Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

5. PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

6. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.

7. PN-EN 13139 Kruszywa do zaprawy
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STWIiORB D-06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE

STWIORB D-06.01.01. Umocnienie skarp, rowéw i sciekdw

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z plantowaniem terenu, przy realizacji
przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB s3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
wp. 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z:

- plantowaniem terenu,

- humusowaniem z obsianiem terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Plantowanie terenu — wyréwnanie powierzchni gruntu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lIne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

2.2. Grunty

Grunty przeznaczone do wyrdéwnania powierzchni terenu powinny spetnia¢ wymagania okreslone w PN-S-02205
[1].

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i
pozbawiona kamieni wiekszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczer obcych.

2.4. Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw nalezy dostosowa¢ do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sie stosowaé mieszanki
traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4].

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania plantowania terenu powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek z transporterem,

— réwniarek do profilowania,

— tadowarek czotowych,

- walcow,

— ubijakéw o recznym prowadzeniu,

—  ptytowych zageszczarek wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
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Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robo6t okreslonych w niniejszej STWIORB, mozna korzysta¢ z dowolnych s$rodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

Humus mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych przed obsypaniem sie
ziemi.

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Plantowanie terenu
Wyrownanie i zageszczenie gruntu w miejscach przewidzianych w dokumentacji projektowej nalezy wykona¢
zgodnie z STWIORB D-02.00.00 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”.
5.2 Umocnienie skarp przez obsianie trawa i roslinami motylkowatymi
Proces umocnienia powierzchni skarp i rowéw poprzez obsianie nasionami traw i roslin motylkowatych polega na:
e wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez humusowanie grubosci 10cm
e Obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roslin motylkowatych i bylin w ilosci od 18
g/m2 do 30 g/m2, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podtoza, wystawy oraz
pochylenia skarp),
e naniesieniu na obsiang powierzchnie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej metoda mulczowania lub
hydromulczowania.
W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci plantowania terenu

Kontrola plantowania polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robo6t i ich zgodnosci z STWIORB oraz na
sprawdzeniu rzednych wysokosciowych terenu podlegajacego wyréwnaniu i zageszczeniu.

6.3. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci swiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, tgczna powierzchnia nie porosnietych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz 2% powierzchni
obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien przekracza¢ 0,2 m2. Na
zarosnietej powierzchni nie moga wystepowac wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Og0lne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) dla wykonania plantowania z humusowaniem i obsieniem
terenu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgobIne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? plantowania terenu obejmuje:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robot,

koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,

niwelacja terenu,

wyréwanie i zageszczenie terenu,

humusowanie z obsianiem,

wyw0z nadmiaru gruntu wraz z kosztami utylizacji,

uporzadkowanie terenu robot,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.

PN-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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STWIORB D-08.00.00. ELEMENTY ULIC

STWIORB D-08.03.01. Betonowe obrzeza chodnikowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru chodnikowych obrzezy betonowych, przy realizacji przedmiotowego
zadania.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB s3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
wp. 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB stanowig wymagania dotyczace wykonania, kontroli i odbioru
betonowych obrzezy o wymiarach 8x30 cm na podsypce cementowo-piaskowej grubosci 5 cm i tawie betonowej
z betonu klasy C12/15 wg PN-EN 206+A1 [3].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronne lub dwustronnie ciggi
komunikacyjne od terenéw nieprzeznaczonych dla komunikacji.

1.4.2. tawa - warstwa nosna stuzagca do umocnienia obrzeza oraz przenoszaca obcigzenie obrzeza na grunt.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe - zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i definicjami podanymi
w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

2.1. Wymagania 0goine

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw podano w STWiORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 2.
2.2. Obrzeza betonowe

2.2.1. Typ obrzezy betonowych

Zastosowanie majg obrzeza betonowe o wymiarach 8 x 30 cm.

Wymaga sie, aby obrzeze spetniato wymagania PN-EN 1340 [6] w zakresie:

- Odpornosé na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajacych

Klasa Znakowanie | Ubytek masy po badaniu zamrazania/rozmrazania kg/m?2
3 D Wartos¢ srednia< 1,0

przy czym zaden pojedynczy wynik > 1,5

- Nasigkliwos¢ obrzezy powinna by¢ nie wieksza niz 5%. Badania nalezy przeprowadzi¢ wg PN-EN 1340 [6] zat. E.

- Odpornosé na scieranie: klasa 3 (badanie wzorcowe wg zat.G, badanie alternatywne wg. zat.H).

Wymaganie
Klasa Oznaczenie Pomiar wykonany wg zat. G Pomiar wykonany wg zat. H
normy normy
4 I <20 mm <18 000 mm?3/ 5 000 mm?

- Wytrzymatos¢ na zginanie: klasa 2 — T (kazdy pojedynczy wynik nie mniejszy niz 5,0 MPa) wg PN-EN 1340 [6] zat. F.

2.2.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy betonowych powinny by¢ bez rys, peknieé, odpryskow i ubytkéw betonu, o fakturze z formy
lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ réwne i proste.

2.2.4. Sktadowanie
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Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug
rodzajéw i gatunkéw.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach
co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokosé 5 cm, dtugosé minimum 5 cm wieksza niz szerokosé obrzeza.

2.3. Materiaty na podsypke

Na podsypke cementowo-piaskowa i do zapraw nalezy stosowac¢ mieszanke cementu i piasku: z piasku naturalnego
spetniajagcego wymagania PN-EN 13242 [7], cementu 32,5 spetniajgcego wymagania PN-EN 197-1 [1] i wody
odpowiadajacej wymaganiom PN-EN 1008 [5].

2.4. tawy

Do wykonania taw pod obrzeza nalezy stosowac beton wg PN-EN 206+A1 [3] klasy C 12/15, ktérego sktadniki
powinny odpowiada¢ wymaganiom w/w normy.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty zwigzane z ustawieniem obrzezy moga by¢ wykonywane recznie i przy uzyciu sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoine

Og6Ine wymagania dla transportu podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 4

4.2. Transport materiatow

Obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci min.
0.7R.

Obrzeza uktadaé nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 5.

5.2. Wykonanie wykopu pod tawy

Wykop pod tawe powinien odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu
konstrukcji szalunku. Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

tawe betonowg z oporem wykonuje sie w szalowaniu.

Wykonanie tawy betonowej polega na rozscieleniu dowiezionego betonu na przygotowanym podtozu i konstrukcji
szalunku oraz odpowiednim jego zageszczeniu. Wykonana tawa po zageszczeniu betonu powinna odpowiadac
wymiarem oraz ksztattem zgodnie z Dokumentacja projektowsa.

Dla zabezpieczenia przed wptywami temperatury (skurcze lub rozszerzanie) co 50 m nalezy w tawie betonowej
stosowac szczeliny dylatacyjne wypetnione elastyczng masa zalewowa spetniajaca wymagania PN-EN 14188-1 lub
PN-EN 14188-2.

5.4. Ustawienie obrzezy

Betonowe obrzeza nalezy ustawia¢ na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 o grubosci warstwy 5 c¢cm po
zageszczeniu.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ ze swiattem (odlegtoscia gérnej powierzchni obrzeza od ciggu
komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowej.

Zewnetrzna sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Szerokosé spoin pionowych miedzy elementami powinna wynosi¢ 5-10 mm. Spoiny nie wymagajg wypetnienia.

6. KONTROLA ROBOT
6.1. Zasady ogo6lne kontroli jakosci robdt
Zasady ogolne kontroli jakosci rob6t podano w STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 6.
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6.2. Kontrola przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcéw itp.),

— ew. wykona¢ wtasne badania wtasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w pkcie 2,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne obrzezy.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robét

6.3.1. Kontrola elementéw prefabrykowanych

Badanie wtasciwosci prefabrykatow wymienionych w pkt. 2 powinno by¢ wykonane na materiale pobranym z

budowy.

6.3.2. Kontrola wykonania robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) wykopu pod tawe - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) tawy betonowej - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

— niwelety gérnej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionego obrzeza betonowego na tawie betonowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdlIne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB DMU-00.00.00 "Wymagania og6ine" pkt. 8.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonane wykopu,

— wykonana tawy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne dotyczace podstawy ptatnosci

Ustalenia og6lne dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DMU-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa ustawienia 1 m obrzeza betonowego na tawie betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— zakup, dostarczenie i sktadowanie materiatéw,

— koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkc;ji,

— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie szalunku,

— wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie obrzezy,

— wypetnienie spoin,

— obsypanie wewnetrznej sciany obrzezy ziemig wraz z jej ubiciem,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.

2.

3.

>

PN-EN 197-1
PN-EN 14188-1
PN-EN 206+A1

PN-EN 12620
PN-EN 1008

PN-EN 1340
PN-EN 13242

Cement - Czes¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

Wypetniacze szczelin i zalewy drogowe. Czesé 1: Wymagania wobec zalew drogowych na
goraco

Beton — Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosé¢

Kruszywa do betonu.

Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej proceséw produkciji
betonu.

Krawezniki betonowe Wymagania i metody badan.

Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
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STWIORB D-09.01.01. Zielen drogowa

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z zatozeniem i pielegnacja zieleni drogowej,wraz z pielegnacjaw trakcie trwania robét budowlanych,
przy realizacji przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
wp. 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z:

— zaktadaniem trawnikdw,

— sadzeniem drzew i krzewdw,

— zabezpieczeniem drzew i krzewdw na cas prowadzenia robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - powierzchniowa warstwa gruntu o zawartosci, co najmniej 2% czesci organicznych.
Grubos¢ warstwy ziemi urodzajnej zalezna jest od gtebokosci zalegania.

1.4.2. Forma pienna — forma drzewa lub krzewu z wyraznie uformowanym pniem i korona. Charakteryzuje sie
wyraznie wyksztatconym przewodnikiem oraz korona.

1.4.3. Pien - nieugateziona dolna czesé przewodnika.

1.4.4. Obwdd pnia — mierzony dla drzew o wysokosci 100 cm od powierzchni ziemi (cm).

1.4.5. Mata przeciwchwastowa — ostona gleby z foli polipropylenowej stabilizowanej na promienie UV, w kolorze
czarnym, lub geowtdknina, stanowigca membrane miedzy gruntem a korg drzewna, stosowana w celu
przeciwdziatania wzrostowi chwastow.

1.4.6. Obsiew — proces polegajacy na nanoszeniu mieszanek siewnych w celu biologicznego utrwalania powierzchni
gruntu.

1.4.7. Trawnik — powierzchnie obsiane mieszankami traw i-reslin-dwwlisciennyeh w granicach robo6t ziemnych.

1.4.8. taka kwietna to zbiorowisko roslinne ztozone z gatunkow traw trawnikowych dodatkiem kwietéw
jednorocznych i wieloletnich

1.4.9.Zielen izolacyjna — jest to zielen zaktadana wzdtuz drég w celu minimalizowania ucigzliwosci wynikajacych z
emisji spalin, stanowig bariere rozprzestrzeniania zanieczyszczen.

1.4.10. Pozostate okreslenia podstawowe sz zgodne z obowiagzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania og6ine" pkt. 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiIORB DMU-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materiatow

Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB DMU-00.00.00

»~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace charakterystyki:

— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmach nie
przekraczajacych 2 m wysokosci. Dopuszczalny okres sktadowania nie moze przekracza¢ 1 roku, zgodnie z PN-S-
02205,

— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przerosnieta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Ziemia urodzajna przygotowana lub dostarczona przez Wykonawce i zgtoszona do zatwierdzenia przez Inzyniera
powinna posiada¢ nastepujace wtasciwosci:
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Ziemia urodzajna musi by¢ pozbawiona zanieczyszczer oraz chwastéw, moze pochodzi¢ jedynie z gérnych warstw
profilu glebowego, czyli z warstwy ornej czynnej mikrobiologicznie (okoto 25cm wierzchniej warstwy). Powinna
zapewniac roslinom odpowiednie warunki wzrostu:

mie¢ optymalne pH 5,7-6,5;

miec strukture gruzetkowata

nie moze by¢ zagruzowana, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie,

musi by¢ pozbawiona kamieni,

wymagane proporcje poszczegolnych frakcji ziemi urodzajnej:
o frakcja ilasta — wielkos¢ ponizej 0.002mm — zawartos¢ 12 - 18%

frakcja pylasta — wielkos¢ 0.002 - 0.05mm —zawartosc¢ 20 - 30%

frakcja piaszczysta — wielkos¢ 0,05 - 2,0mm —zawartosc 45 - 70%

frakcja zwirowa i kamienista — zawartosé ponizej 5%,

nie dopuszcza sie stosowania podtoza na bazie torfu,

wymagane fizyczne parametry charakteryzujace ziemie urodzajna: ciezar objetosciowy 1,3 -

1,6T/m3,

wymagane parametry chemiczne ziemi urodzajnej:

0 zawartos¢ materii organicznej: 5 - 7% w stosunku C:N ponizej 30:1; zawartosé mineratéw: N 25 -
50mg, P205 10 - 29mg, K20-49mg, Mg10 - 15mg na 100g gleby, odczyn pH 5,7 - 6,5 z zawartoscia
Ca nie przekraczajacg 500mg/ 100g s.m. gleby.

O O 0O 0 oO°

@]

Wyzej podane wtasciwosci powinny by¢ udokumentowane przez Wykonawce przed rozpoczeciem robot.

Zaktada sie ze ziemig urodzajng do zakftadania powierzchni trawiastych oraz przygotowania terenu pod
projektowane nasadzenia bedzie humus zdjety przed rozpoczeciem robdt budowlanych i zmagazynowany w
pryzmach zgodnie z STWIORB D-01.02.02 oraz doprowadzony do w/w wtasciwosci lub zakupiona ziemia urodzajna.
Ponadto ziemia urodzajna powinna spetnia¢ standardy jakosci ziemi okreslone w rozporzadzeniu Ministra
Srodowiska z dnia 1 wrzeénia 2016 r. w sprawie sposobu prowadzenia oceny zanieczyszczenia powierzchni ziemi
(Dz.U. 2016, poz. 1395).

Uzyty do nasadzer materiat:

Drzewa lisciaste:

rosliny powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi normami oraz zaleceniami jakosciowymi dla ozdobnego
materiatu roslinnego Zwiazku Szkotkarzy Polskich;

rosliny powinny byé wtasciwie oznaczone, tzn. etykiety z podang nazwg taciriskg, forma, wyborem,
wysokoscig pnia i nr normy;

drzewa powinny by¢ o obwodzie pnia 14-16 lub 16-18 cm; w przypadku form wielopniowych (Wpa) i
odmian drzew kartowych obwodu pnia nie okresla sie.

korony drzew powinny by¢ prawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla
gatunku i odmiany;

drzewa lisciaste powinny by¢ prowadzone w szkétce, jako solitery, mie¢ forme pienng ikorone
uksztattowana na wysokosci okoto 200 cm;

drzewa powinny by¢, co najmniej dwukrotnie szkétkowane;

przewodnik drzewa powinien by¢ prosty z wyraznie uformowanym pakiem szczytowym;

system korzeniowy roslin powinien by¢ skupiony i prawidtowo rozwiniety, na korzeniach szkieletowych
powinny wystepowac liczne korzenie drobne.

blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zrosniete;

uzyty do nasadzehn materiat roslinny powinien by¢ zdrowy, wolny od szkodnikéw ipatogendw, oraz
pozbawiony ran i sladéw po swiezych cieciach.

Wady niedopuszczalne:
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e silne uszkodzenia mechaniczne;

e odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia;

e Slady zerowania szkodnikow;

e oznaki chorobowe;

e zwiedniecia i pomarszczenia kory zaréwno na czesciach nadziemnych jak i korzeniach;

e martwica i pekniecia kory na przewodniku;

e uszkodzenia paczka szczytowego przewodnika w | wyborze formy naturalnej oraz w lill wyborze formy
piennej;

e dwupedowe korony drzew formy piennej;

e uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej;

e nieprawidtowo zrosniete odmiany szczepione z podktadka.

2.3. Nasiona traw

Wybér gatunkéw nalezy dopasowaé do warunkéw miejscowych, a wiec do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia
i ekspozycji na storce.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy, wg ktorej
zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania oraz by¢ odporna na zasolenie. Wybdr gatunkéw traw nalezy
dostosowa¢ do terenu pod obsiew. Sktad mieszanki powinien by¢ dostosowany do panujacych warunkéw
(nastonecznienie, cien) w terenie i zatwierdzony przez Inzyniera. Proponowany sktad mieszanki traw podano w
tabeli 1.

Tabela 1. Mieszanki traw

Nazwa polska Nazwa tacinska Udziat w mieszance
Kostrzewa czerwona roztogowa Festuca rubra rubra 35%
Kostrzewa trzcinowa Festuca arundinacea 30%
Zycica trwata Lolium perenne 20%
Kostrzewa owcza Festuca ovina 10%
Wiechlina tgkowa Poa pratensis 5%

Etykiety ze zuzytych opakowan po mieszankach nasion zastosowanych w pasie drogowym powinny by¢ zachowane
do czasu odbioru robdét.

2.4. Woda

Woda uzyta do podlewania powierzchni obsianych oraz posadzonych drzew powinna pochodzi¢ ze zrddet
niebudzacych watpliwosci.

2.5. Srodki ochrony roslin

Do stosowania moga by¢ dopuszczone tylko te srodki ochrony roslin, ktére przy prawidtowym stosowaniu, zgodnie
z ich przeznaczeniem, nie stanowig zagrozenia dla zdrowia cztowieka, zwierzat i sSrodowiska i posiadaja zezwolenie
na dopuszczenie do obrotu. O kazdym uzyciu srodkéw ochrony roslin i jego przyczynach nalezy poinformowac
Inzyniera.

2.6. Ostony opaskowe na pnie drzew

Ostony opaskowe na pnie drzew chronigce przed zwierzyng powinny by¢ wykonane z materiatu azurowego, ktéry
zapewni dobrg cyrkulacje powietrza wokét pni drzew.

Wysokos¢ oston powinna by¢ dostosowana do wysokosci pni posadzonych drzew. Ostony umieszczone
bezposrednio na pniach winny rozszerza¢ sie wraz ze wzrostem obwodu drzew. Mozna takze zastosowaé ostony
w postaci tub lub oston siatkowych o srednicy okoto 10 cm zamocowanych do palikéw osadzonych w gruncie.
Wybor rodzaju ostony nalezy do Wykonawcy. Warunkiem jest prawidtowe zabezpieczenie pni drzew przed
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zwierzyng, nie powodujace hamowania wzrostu ani uszkadzania drzew. Spos6b zabezpieczenia pni drzew przed
zwierzyng winien by¢ zatwierdzony przez Inzyniera.

2.7. Ekrany przeciwkorzenne

Ekrany przeciwkorzenne stosowane w celu ochrony instalacji podziemnych i nawierzchni przed ekspansja korzeni
drzew powinny by¢ wykonane z materiatéw przeznaczonych do tego typu zabezpieczen, np. nieaktywne chemicznie
maty, elastyczne ekrany z poprzecznymi zebrami, modutowe elementy kierujace korzenie w gtagb gruntu itp. Wybér
rodzaju materiatu do wykonania ekranu przeciwkorzennego nalezy do Wykonawcy.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Og6Ine wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego

sprawnego sprzetu:

— sprzetu do pozyskania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowe, koparki),

— glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

— walcow kolczatki oraz gtadkich, grabi, siewnikéw do zaktadania powierzchni obsianych,

— kosiarek mechanicznych do pielegnaciji powierzchni obsianych,

— $widrow glebowych do wykonania dotéw pod nasadzenia,

— sekatoréw, nozyc do nacinania mat przeciwchwastowych i kokosowych,

— sekatoréw do przycinania gatezi,

— opryskiwaczy plecakowych do zabezpieczania sadzonek,

— cystern z woda pod cisnieniem do zraszania oraz wezy do podlewania,

— drobnego sprzetu recznego (np. topaty, grabie, siekierki, mtotki, taczki, drabiny, liny),

— sprzetu do pobierania prébek humusu (swidra gleboznawczego lub laski Egnera, woreczkéw lub pudetek
tekturowych, kartek do opisywania prébek)

lub innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
Transport materiatéw do zieleni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci

transportowanych materiatow.

e szczegblng uwage nalezy zwroci¢ juz w szkOtce i podczas transportu na zabezpieczenie systemu
korzeniowego i pedéw przed uszkodzeniami. Wszelkie uszkodzenia i ztamania powinny by¢ oczyszczone a
rany zabezpieczone odpowiednim srodkiem.

e rosliny kopane z brytg korzeniowa - drzewa rosnace w szkétce powinny by¢é wykopane z odpowiednia brytg
korzeniowa. System korzeniowy nalezy przenosi¢ z substratem, w ktorym rosta roslina i starannie
opakowa¢ odpowiednim materiatem. Bryta korzeniowa powinna by¢ nienaruszona, wolna od chwastéw i
starannie zabezpieczona do momentu zakonczenia sadzenia.

e druciane i jutowe siatki nalezy poprzecina¢ po posadowieniu drzew na dnie wykopu.

e czas pomiedzy wykopaniem materiatu roslinnego a jego posadzeniem powinien by¢ skrécony do minimum.
Nalezy dopilnowa¢, aby materiat zapakowany w szkdtce nie przesecht podczas transportu, oraz
sktadowania na placu budowy.

e jezeli rosliny nie moga by¢ posadzone w dniu ich dostarczenia materiat powinien by¢ odpakowany i
przechowywany w nastepujacy sposob:

e wszystkie inne powinny by¢ zadotowane, lub ich korzenie powinny zosta¢ obsypane substratem i by¢
przechowywane w ocienionym miejscu. Czas pomiedzy wykopaniem materiatu roslinnego a jego
posadzeniem powinien by¢ skrécony do minimum. Nalezy dopilnowa¢, aby materiat zapakowany w szkotce
nie przesecht podczas transportu, oraz sktadowania na placu budowy. Jezeli rosliny nie moga by¢
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posadzone w dniu ich dostarczenia materiat powinien by¢ odpakowany i przechowywany w nastepujacy
sposaéh:

e rosliny w kontenerach powinny by¢ przechowywane w miejscu zacienionym z mozliwoscig podlewania,

e wszystkie inne powinny by¢ zadotowane, lub ich korzenie powinny zosta¢ obsypane substratem i by¢
przechowywane w ocienionym miejscu. W czasie transportu drzewa musza by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniem bryty korzeniowej, korzeni i pedéw. Rosliny z brytg korzeniowg muszg mie¢ opakowane
bryty korzeniowe lub by¢ w pojemnikach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

Prace zwiazane z realizacjg projektu zieleni nalezy wykona¢ zgodnie z wykonanym planem zagospodarowania
zielenig, doborem gatunkéw roslin i oznaczeniami graficznymi na planie oraz zastosowang wiezba sadzenia dla
poszczegbinych gatunkdw. Nasadzenia projektowanych drzew i krzewdw nalezy wykonac pod nadzorem Inspektora
Terendw Zieleni.

Wszystkie prace zwigzane z sadzeniem roslin nalezy wykonywac ze zwrdceniem uwagi na uzbrojenie terenu.

5.2 Zabezpieczenie isteniejacej zieleni:

Drzewa i krzewy na placach budowy, w trakcie wykonywania robét ziemnych i budowlanych w ich poblizu,
wymagaja szczegoélnej ochrony. W okresie prowadzenia prac budowlanych nalezy przestrzegac¢ kilku podstawowych
zasad:

ograniczy¢ prace budowlane do niezbednego minimum, poniewaz wszelkie dziatania wptywajg negatywnie na
roslinnos¢ oraz podtoze.

wszelkie prace w obrebie bryt korzeniowych prowadzi¢ recznie, zakaz stosowania sprzetu mechanicznego,

zakaz usuniecia korzeni szkieletowych drzew, nawet jesli s w kolizji z projektowanym zagospodarowaniem. W
takiej sytuacji nalezy znalez¢ rozwigzanie alternatywne w porozumieniu z Zamawiajgcym, Projektantem,
Inspektorem nadzoru,

czas prac w obrebie bryt korzeniowych nalezy tak rozplanowaé by byt jak najkrotszy. W taki sposéb organizowac

roboty ziemne, by odcinki robét konczy¢ w przeciggu kilku dni,
nie dopuszczajac do trwatego przesuszenia korzeni i gleby,
zaplecze budowy i place sktadowe materiatow budowlanych zZlokalizowa¢

z dala od istniejacego zadrzewienia.
stosowac zabiegi ochronne i rehabilitacyjne

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktore pozostang w terenie po zakorczeniu robét budowlanych, a sg narazone
na uszkodzenia w czasie prac, wymaga wykonania wszystkich podanych ponizej czynnosci:

wyznaczy¢ i wygrodzi¢ dla drzew pozostajacych na budowie ich strefy ochronne SOD - zgodnie z POD (Rys. 1)
wyznaczy¢ zaplecze budowy i place sktadowe materiatow budowlanych z dala od drzew.

w obrebie korony i strefy korzeniowej wyjatkowe zastosowanie sprzetu mechanicznego wymaga zgody inspektora
nadzoru terendw zieleni

w przypadku, gdy wykonujemy ogrodzenie ochronne wokat drzew, mozna zrezygnowaé z wykonania szalowania pni
wszelkie prace wykonywac recznie.

jezeli to konieczne wykonac¢ redukcje korony przed przystapieniem do prac w strefie bryty korzeniowe;j.

w taki sposdb organizowa¢ roboty ziemne, by odcinki robot konczy¢é w przeciggu kilku dni,
nie dopuszczajac do trwatego przesuszenia korzeni i gleby.

przed przystagpieniem do ustalania niwelety nawierzchni nalezy uzgodni¢ je kazdorazowo z inspektorem nadzoru
terendw zieleni

podczas realizacji inwestycji nalezy zabezpieczy¢ drzewa przed uszkodzeniami mechanicznymi.

wszelkie prace prowadzone w poblizu drzew powinny by¢ wykonane ze szczegélng ostroznoscia tak, aby roboty
ziemne nie spowodowaty ostabienia systeméw korzeniowych drzew. W przypadku odkrycia korzeni nalezy je
zabezpieczy¢.

korytowanie ograniczy¢ do minimum, tak, aby nie uszkodzi¢ korzeni drzew. Przy drzewach w strefach SOD rowki
pod montaz kraweznikdw nalezy kopac recznie.
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zakaz zmiany wysokosci gruntu w obrebie koron drzew.

zakaz usuwania korzeni stabilizujacych drzewo. W przypadku kolizji korzenia z obrzezem lub nawierzchnia, prace
nalezy wstrzymac i uzgodni¢ dalsze postepowanie z inspektorem nadzoru terenéw zieleni

zakaz podkrzesywania koron drzew oraz wykonania cie¢ technicznych bez uzgodnienia ich z inspektorem nadzoru
terendw zieleni

podlewanie drzew wodg przez caty okres trwania robét, w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych. Nie mozna
dopusci¢ do przesuszenia korzeni.

przykrycie odkrytych korzeni geotkaning lub folia.

po zakorczeniu prac budowlanych wykonac zabiegi poprawiajace strukture i jakosé gleby; zabiegi rehabilitacyjne

5.3 Nasadzenia

Plan nasadzen
W ramach inwestycji planuje sie zagospodarowanie terenu zielenig. Gatunki i odmiany roslin zostaty dobrane w
oparciu o standardy utrzymania, ochrony i rozwoju terenéw zieleni miasta.

Caty teren inwestycji w_granicach pasa drogowego nalezy uporzadkowaé po skoriczeniu robdét, wyplantowaé z
obsianiem.

Program robot
Prace przygotowawcze:
e zabezpieczenie terenu inwestycji;
e Uusuniecie starej darni;
e usuniecie $mieci;
e przeprowadzanie prac zwigzanych z wyréwnaniem terenu.

Nasadzenia drzew i krzewow:
e wytyczenie nasadzen w terenie;
e sadzenie drzew i krzewow;
e scidtkowanie powierzchni pod drzewami i krzewami;
e zabezpieczenie posadzonych drzew trojnogiem;
e podlanie posadzonych roslin.
e przygotowanie nasadzen do odbioru.

Szczeg6ty wykonania

Prace przygotowawcze:
e usungc starg darn oraz smieci;
o zabezpieczy¢ przed zniszczeniem nawierzchnie oraz elementy matej architektury;
e wykona¢ tymczasowe zabezpieczenie istniejacych drzew na okres budowy.

Nasadzenia drzew:
e przygotowanie drzew do nasadzen poprzez zdjecie nadmiaru ziemi z odziomka (dolnej czesci pnia) i
odstoniecie nabiegdw korzeniowych (miejsc, gdzie korzenie taczg sie z pniem);
e wytyczenie miejsc nasadzen w terenie i oznaczenie ich;
e wykopanie dotéw w wyznaczonych miejscach; dét powinien mie¢ gtebokos¢ o okoto 10cm wiekszg od
wysokosci bryty korzeniowej i srednice o okoto 20-30cm wiekszg niz bryta korzeniowa. Spéd dotu powinien
miec $ciete sciany w ksztatt kwadratu, aby zminimalizowac ryzyko okreznego rozwoju korzeni.

106



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOLANYCH

wysypanie dna dotu mieszankg piasku i zwiru, w celu poprawienia warunkéw powietrznych strefy
korzeniowej;

umieszczenie drzewa w wykopie;

zasypanie dotéw ziemig urodzajng;

odziomek drzewa powinien sie znalez¢ na poziomie gruntu lub nieco wyzej, nie wolno dopusci¢ do jego
zasypania.

nalezy zastosowac zabezpieczenie drzew solidnym tréjnogiem (z wyjatkiem sosny bosniackiej).

ziemie wokét posadzonych drzew nalezy prawidtowo ubi¢ i uksztattowaé w misy o srednicy ok. 1,5 m,
zbierajace wode. Ziemie profilujemy tak, aby powstato ok. 10-centymetrowe zagtebienie przy krawedzi
dotu oraz wyprofilowany spadek od balotu w kierunku krawedzi misy.

glebe pod roslinami nalezy mulczowa¢ 8 cm warstwa zrebkéw. Nie nalezy stosowac sciotki bezposrednio
przy nasadzie pnia - nalezy pozostawi¢ dystans 10-15 cm wolnej, nie pokrytej przestrzeni wokot pnia
drzewa.

zaleca sie podac roslinom szczepionke mikoryzowg w dawce 50 mi/drzewo.

rosliny po posadzeniu nalezy obficie podla¢ stosujac okoto 20-30 litréw na 1 drzewo.

zabezpieczenie pnia drzewa przed oparzeling, pekaniem korowiny oraz utrata wody przez naniesienie na
jego powierzchnie specjalistycznej farby ochronnej, dziatajacej prze kilka lat (np. Arbo-Flex), badz tez
owiniecie pnia tasma jutowa.

zastosowanie na pien drzewa ostony opaskowej zapobiegajacej uszkodzeniom spowodowanym przez
gryzonie lub wieksze zwierzeta (wys. 1 m).

zastosowanie automatycznego podlewania drzew - zbiornikéw wody (workdw, treegatorow)
montowanych na palikach, zapewniajacych jej podaz do systemu korzeniowego drzewa przez okoto 5-9
dni. Na jedno drzewo nalezy zastosowac 1 treegator o pojemnosci 56 litrow, zapewniajacy podaz wody do
systemu korzeniowego przez okoto 5-9 dni. Treegatory nalezy zastosowa¢ dla wszystkich posadzonych
drzew za wyjatkiem sosny bosniackie;.

Pielegnacja roslin
Pielegnacja drzew i krzewow trakcie trwania prac budowlanych.

Wymagania zwigzane z pielegnacja drzew:

podlewanie drzew jest automatyczne poprzez zastosowanie workéw, zapewniajacych jej podaz do systemu
korzeniowego przez okoto 5-9 dni. W ramach pielegnacji nalezy sprawdza¢ i uzupetnia¢ worki do
podlewania, nie dopuszczajac do przesuszenia bryty korzeniowej,

drzewa i krzewy, dla ktdrych nie zastosowano workdw nalezy podlewac recznie,

regularne odchwaszczanie mis pod drzewami wraz z utrzymaniem ksztattu mis,

nawozenie — wymagane jest kompleksowe, sukcesywne wiosenne i letnie nawozenie nawozami
wielosktadnikowymi drzew do wymaganej wartosci NPK; Wykonawca zobowigzany jest do samodzielnej
oceny skutecznosci nawozenia,

wykonywanie zabiegéw ochrony roslin zwigzanych z ochrong prewencyjna oraz interwencyjna roslin przed
szkodnikami i chorobami.

wykonanie cie¢ formujacych, sanitarnych i technicznych (usuwanie pedéw obumartych, ztamanych,
chorych oraz wrastajacych w korone lub w skrajnie drogowsa i pola widocznosci),

usuwanie z pni drzew odrostow, resztek juty, tasm, wymiana zniszczonych palikéw,

poprawa wigzan, rygli oraz pionowania palikow lub demontaz opalikowania (palikdw, rygli, wigzan),
uzupetnianie ubytkow sciétki,

wymiana uszkodzonych i martwych roslin,

wygrabianie i usuwanie lisci z mis drzew oraz trawnikéw objetych stata pielegnacja,

inne drobne, okazjonalne zabiegi pielegnacyjne.
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Nawozac drzewa naw6z nalezy rozsypaé na powierzchni rzutu korony, a nie bezposrednio przy pniu (w odlegtosci
20cm od pnia do krawedzi zasiegu korony; wyjatek — misy drzew na terenie chodnikéw — naw6z nalezy rozsypaé po
obwodzie misy). Po wykonaniu nawozenia rosliny nalezy podlaé, aby nadmiar nawozu nie zalegat na lisciach,
pedach ani na powierzchni korowanej.

Odchwaszczanie

Pojawiajace sie chwasty (rosliny niepozadane na tace, takze rosliny bedace w sktadzie nasion, lecz dominujace na
tace, zagtuszajace inne rosliny) mozna usuwac recznie lub poprzez koszenie (koszenie nie pozwoli zakwitngc
roslinom jednorocznych znajdujacym sie w mieszance). Zabieg odchwaszczania recznego nalezy wykonac nawet raz
w miesigcu. W przypadku duzego zachwaszczenia dopuszcza sie koszenie ,interwencyjne” majace na celu
ograniczenie wzrostu jednorocznych chwastow.

Dopuszczalne jest réwniez selektywne reczne usuwanie przekwitnietych roslin. Wycinajac je na wysokosci 5-7 cm
nad powierzchnig gruntu. Usuwane rosliny powinny byé pozbawione nasion.

Podlewanie

W pierwszych miesigcach po wysiewie nasion nalezy zapewni¢ odpowiednig wilgotnos¢ podtoza. Podlewanie
konieczne jest tylko kiedy nasiona wysiewane sg w okresach letnich suchych (odradza sie takiego terminu siewu).
Teren nalezy podlewaé¢ réwnomiernie, odpowiednig iloscia wody (gleba po podlaniu powinna by¢ wilgotna
na gtebokosé¢ okoto 3-5 cm), strumieniem uniemozliwiajacym wyptukanie nasion. By uniknaé¢ szoku dla roslin oraz
ich spalenia zaleca sie podlewanie w godzinach porannych. tj. w godzinach 4.00-6.00 lub nocnych.

Nawozenie

tak kwietnych nie nawozi sie ze wzgledu na to, ze nadmiar sktadnikow pokarmowych w glebie bedzie sprzyjat
wzrostowi traw i jednorocznych chwastéw. W przypadku zatozer z gatunkéw jednorocznych ozdobnych, mozemy
zastosowac dodatkowe nawozenie nawozami o obnizonej zawartosci azotu.

Odbiér trawnika moze nastgpié¢ po pierwszym koszeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

Inspektor nadzoru nad zielenig powinien przeprowadza¢ kontrole przynajmniej raz w tygodniu podczas trwania
prac budowlanych w sasiedztwie roslin. Nalezy zwiekszy¢ czestotliwosé przeprowadzania kontroli do dwdch razy w
tygodniu w trakcie prac zwigzanych z prowadzeniem wykopow i korytowaniem w sasiedztwie drzew.

Kontrola inspektora w zakresie nadzoru nad realizacja i pielegnacja zieleni od jej wykonania powinna by¢
przeprowadzane nie rzadziej niz raz w tygodniu. Zakres kontroli:

e zgodnos¢ nasadzen z projektem,

e ocena kondycji drzew i krzewdw;

e ocena zdrowotnosci i stanu fizjologicznego drzew i krzewow;

e ocena poprawnosci wykonywania zabiegow pielegnacyjnych;

6.2. Kontrola nasadzenia drzew

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia drzew polega na sprawdzeniu:

- zgodnosci jakosci materiatéw (ziemia, paliki, nawozy, szczepionki mikoryzowe itp.), ktére beda zastosowane do
wykonania nasadzen z wymaganiami zawartymi w dokumentacji,
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- zgodnosci jakosci materiatu szkotkarskiego z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji,

- kondycji roslin bedacej wynikiem transportu i przechowywania materiatu szkotkaskiego przed wykonaniem

nasadzen,

- wtasciwego wytyczenia miejsc nasadzen przed ich wykonaniem,

- prawidtowosci przygotowania gleby pod nasadzenia ze szczegélnym uwzglednieniem robét zanikajgcych np.:

gtebokosci korytowania, rozmiar dotéw do nasadzen,

— zgodnosci realizacji wykoania nasadzen w zakresie zgodnosci z zawartym w dokumentaci opisem sposobu
wykonania nasadzen,

— wykonania ekarnow przeciwkorzennych,

— zasilania nawozami mineralnymi, zastosowania szczepionek mikoryzowych,

Kontrola robot przy odbiorze posadzonych drzew dotyczy:

- zgodnosci jakosci posadzonego materiatu szkétkarskiego z wymaganiami zawartymi w dokumentacji,

— sprawdzenia zgodnosci w zakresie wiasciwej realizacji przyjetych rozwiazan technicznych stuzacych stworzeniu
witasciwych warunkéw rozwoju drzew i krzewdw na trudnych warunkach siedliskowych (misy z warstwa mulczu
itp)

— Przestrzegania zapisow dotyczacych pielegnaci wykonanej zieleni w trakcie trwania rob6t budowlanych,

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu dotyczy:

— poinformowania z odpowiednim wyprzedzeniem o wykonaniu robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— wykonania i zaprawienia dotéw pod drzewa,

— montaz ekranu przeciwkorzennego,

— podlewania,

— hawozenia.

Przeglad kornicowy nasadzer powinien by¢ wykonany w terminie umozliwiajgcym stwierdzenie zywotnosci roslin (w

okresie wegetacji).

6.3. Kontrola wykonania trawnikdw

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega na sprawdzeniu:

— oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen, odchwaszczenia terenu,

— okreslenia ilosci zanieczyszczen,

— pomiaru odlegtosci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

— zgodnosci sktadu mieszanki do obsiewu z ustaleniami Dokumentacji Projektowej,

— roéwnomiernosci i gestosci zasiewu nasion,

— prawidtowosci uwatowania terenu po wykonaniu obsiewu,

— okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikéw tagkowych o zbyt matej gestosci wykietkowanych roslin,

— uporzadkowania terenu po wykonanych robotach.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

— prawidtowosci uzyskanego zadarnienia,

— obecnosé gatunkdw niewysianych oraz chwastow.

Na zadarnionej powierzchni nie moga wystepowac wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

Odbior trawnikéw nalezy wykonac po pierwszym koszeniu trawy.

W okresie gwarancyjnym Wykonawca zapewnia wykonanie poprawek powierzchni trawnikéw takowych, ktére

zostaty zakwalifikowane jako nieudane na koszt wtasny.

6.4. Kontrola zabezpieczenia drzew i krzewow

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega na sprawdzeniu prowadzenia robot i ich zgodnosci z Projektem

Ochrony Zieleni oraz aktualnym wydaniem Standardéw utrzymania, ochrony i rozwoju terenéw zieleni Miasta

Szczecin. Kontrole przeprowadza sie w sposob ciagty.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

— 1 m? (metr kwadratowy) wykonania trawnikéw, taki kwietnej

— 1 szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzewa / krzewu,
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— 1 szt. (sztuka) ochrony drzewa/krzewu,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega wykonanie fundamentow wiaty.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? trawnika / tgki kwietnej obejmuje:

— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowdz ziemi urodzajnej, rozicielenie ziemi urodzajnej,
rozrzucenie kompostu,

— zaktadanie trawnikdw / taki kwietnej,

— pielegnacje trawnikow / taki kwietnej w trakcie realizacji robot,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

Cena posadzenia 1 szt. drzewa / krzewu obejmuije:

— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, przygotowanie podtoza,
— koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji,

— wyznaczenie miejsc sadzenia,

— zakup i dostarczenie materiatu roslinnego,

— wykopanie dotéw,

— zaprawienie dotoéw ziemig urodzajna,

— posadzenie drzewa / krzewu,

— palikowanie drzewa,

— wykonanie ekranu przeciwkorzennego,

— pielegnacje w okresie realizacji robét,

— wykonie narzutu z grysu / kamienia ozdobnego / kory

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych roboét,

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

Cena zabezpieczenia 1 szt. drzewa / krzewu obejmuje:

— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, przygotowanie podtoza,

— koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji,

— wyznaczenie miejsc zabezpieczenia,

— zakup i dostarczenie materiatu do ochrony,

— zabezpieczenie drzew i krzewow zgodnie z Projetem Ochrony Zieleni

— prowadzenie prac i rob6t zwigzanych z pielegnacja i ochrong przez okres trwania robot,
— wykonie narzutu z kory,

— demontaz zabezpieczen,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét,

— wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-R-67023 Materiat szk6tkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste.

2. PN-G-98011 Torf rolniczy.

3. PN-R-67025 Materiat sadzeniowy. Sadzonki drzew i krzewow do upraw lesnych i na plantacje.
4. PN-R-67026 Materiat sadzeniowy. Sadzonki drzew i krzewow do zadrzewien i zakrzewier.
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5. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
6. Zalecenia jakosciowymi dla ozdobnego materiatu szkétkarskiego, Zwigzek Szkétkarzy Polskich, Warszawa 2018r.

111



