SZCZEGOtOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE RUCH PIESZYCH

-PORECZE OCHRONNE SZTYWNE-

1. WSTEPii1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z urzadzeniami zabezpieczajacymi ruch pieszych
na drodze

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegb6towa specyfikacja techniczna (SST) stanowi zatacznik dokumentacii
przetargowej i kontraktowej przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowych i
wojewddzkich., gminnych i miejskich

Zgodnie z kosztorysem naktadczym ofertowym naleSzy wykonac porecza ochronne
sztywne o dtugosci okoto 2m (zgodnie z wyrunkami), w catoéci ocynkowach

1.3. Zakres robét objetych SSTsUstalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza,
zasad prowadzenia robo6t zwiazanych z urzadzeniami zabezpieczajacymi ruch pieszych,
do ktorych naleza; barierki rurowe. Celem stosowania urzadzen zabezpieczajacych ruch
pieszych jest ochrona zycia i zdrowia uczestnikédw ruchu drogowego, zaréwno pieszych
jak i kierowcow oraz pasazeréw pojazddw poprzez uniemozliwienie nagtego wtargniecia
na jezdnie w miejscach do tego nieprzeznaczonych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczne separujace ruch pieszy od
ruchu kotowego wykonane zgodnie z ryzunkami.

2. MATERIALY

Fo-n

materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w rysunkach technicznych



2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszy,
objetych niniejsza, SST, sa: rurki metalowe, beton i jego sktadniki.

2.3. Wymagania dla ksztattownikéw

Rury powinny odpowiadac wymaganiom PN-H-93010 [20]. Powierzchnia powinna byc
charakterystyczna dla procesu walcowania i wolna od wad, jak widoczne tuski,
pekniecia, zawalcowania i naderwania. Dopuszczalne sa, usuniete wady przez
szlifowanie lub dtutowanie z tym, ze obrobiona powierzchnia powinna miec tagodne
wyciecia i zaokraglone brzegi, a grubosc ksztattownika nie moze zmniejszyc sie poza
dopuszczalna, dolna odchytke, wymiarowa, dla ksztattownika.

Ksztattowniki moga, byc dostarczone luzem lub w wiazkach z tym, ze ksztattowniki o
masie do 25 kg/m dostarcza sie tylko w wiazkach. Wymagania dla elementow
potaczeniowych do mocowania elementéw barier

Wszystkie drobne ocynkowane metalowe elementy potaczeniowe przewidziane do
mocowania miedzy soba, barier i ptotkow jak: sruby, wkrety, nakretki itp. powinny byc
czyste, gtadkie, bez pekniec, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbow.

Dostawa moze byc dostarczona w pudetkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub
paletach w zaleznosci od wielkosci i masy wyrobow.

Sruby, wkrety, nakretki itp. powinny byc przechowywane w pomieszczeniach suchych, z
dala od materiatébw dziatajacych korodujaco i w warunkach zabezpieczajacych przed
uszkodzeniem.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszychit\Wykonawca
przystepujacy do wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych powinien
wykazac sie, mozliwoscia, korzystania z

nastepujacego sprzetu:

— szpadli, dragdbw stalowych, wyciagarek do napinania linek i siatek,
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— srodkéw transportu materiatow, zurawi samochodowych o udzwigu do

4 t, isgpl

— ewentualnych wiertnic do wykonania dotédw pod stupki w gruncie
zwieztym (lecz nie w terenach uzbrojonych w centrach miast), st

- sprzetu spawalniczego itp. iske
4. TRANSPORT
4.1. Transport materiatéw

Ksztattowniki mozna przewozic dowolnym srodkiem transportu luzem lub w wiazkach. W
przypadku tadowania na srodek transportu wiecej niz jednej partii wyrobow nalezy je
zabezpieczyc przed pomieszaniem. Sruby, wkrety, nakretki itp. powinno sie, przewozic w
warunkach zabezpieczajacych wyroby przed korozja, i uszkodzeniami mechanicznymi. W
przypadku stosowania do transportu palet, opakowania powinny byc zabezpieczone
przed przemieszczaniem sie np. za pomoca tasmy stalowej lub folii termokurczliwe;.

Druty i prety spawalnicze nalezy przewozic w warunkach zabezpieczajacych przed
korozja, zanieczyszczeniem i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

W zaleznosci od wielkosci rob6t Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera zakres
rob6t wykonywanych bezposrednio na placu budowy oraz robét przygotowawczych na
zapleczu.

Przed wykonywaniem rob6t nalezy wytyczyc lokalizacje, barier, ptotkow i innych
urzadzen liniowych zabezpieczajacych ruch pieszych na podstawie dokumentacii
projektowej, SST lub zalecen Inzyniera.

Do podstawowych czynnosci objetych niniejsza, SST przy wykonywaniu ww. robét
naleza:



5.2.

5.3.

5.5.

- wykonanie dotow pod stupki, it

- wykonanie fundamentow betonowych pod stupki, isk;

- ustawienie stupkow, ik

- zamontowanie elementow w ramach z ksztattownikow, sk

Wykonanie dotéw pod stupki strJesli dokumentacja projektowa lub SST nie
podaje inaczej, to doty pod stupki powinny miec wymiary w planie co najmniej o
20 cm wieksze od wymiaréw stupka, a gtebokosc od 0,8 do 1,2 m. it

Sl

Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundamentéw betonowych pod stupki
steesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to stupki moga, byc
osadzone w betonie utoSonym w dotku albo oprawione w bloczki betonowe
formowane na zapleczu i dostarczane do miejsca budowy urzadzenia
zabezpieczajacego ruch pieszych. Po uzyskaniu akceptacji InSyniera, stupki
betonowe moga byc obtozone kamieniami lub gruzem i przysypane ziemia.
st2Stupek nalezy wstawic w gotowy wykop i napetnic otwér mieszanka betonowa,
odpowiadajaca, wymaganiom punktu 2.9. Do czasu stwardnienia betonu stupek
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naleSy podeprzec. istiFundament betonowy wykonany ,na mokro”, w ktérym
osadzono stupek, moSha wykorzystywac do dalszych prac (np. napinania siatki)
co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka w betonie, a jesli temperatura w

czasie wykonywania fundamentu jest nizsza od 10°C - po 14 dniach. it

Sl

Ustawienie stupkéw istStupki, bez wzgledu na rodzaj i sposéb osadzenia w
gruncie, powinny stac pionowo w linii urzadzenia zabezpieczajacego ruch
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5.11. Wykonanie spawanych ztacz elementéw urzadzen zabezpieczajacych ruch

pieszych stZtacza spawane elementéw urzadzen zabezpieczajacych ruch
pieszych powinny odpowiadac wymaganiom PN-M-69011 [12]. st2Wytrzymatosc

[l L)

zmeczeniowa spoin powinna wynosic od 19 do 32 MPa. Odchytki wymiardw
spoin nie powinny przekraczac + 0,5 mm dla grubosci spoiny do 6 mm i + 1,0

r

mm dla spoiny powySej 6 mm. itOdstep, w ztaczach zaktadkowych i

nadktadkowych, pomiedzy przylegajacymi do siebie ptaszczyznami nie powinien

[l



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT i
6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskac od producentow
zaswiadczenia o jakosci (atesty) oraz wykonac badania materiatobw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawic ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatow,
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w pkt 2.3.

Do materiatéw, ktérych producenci sa, zobowiazani (przez wtasciwe normy PN i BN)
dostarczyc zaswiadczenia o jakosci (atesty) naleSa;

- rury i ksztattowniki, ist!

— drut spawalniczy, Do materiatbw, ktérych badania powinien
przeprowadzic Wykonawca naleSa, materiaty do wykonania fundamentow

[l

[l

6.2. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

6.3.1. Badania materiatbw w czasie wykonywania robét it\Wszystkie materiaty
dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania roboét istW czasie wykonywania urzadzen
zabezpieczajacych ruch pieszych naleSy zbadac:

a) zgodnosc wykonania urzadzen z dokumentacja,_ projektowa (lokalizacja,
wymiary), ik

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow,
c) prawidtowosc wykonania dotdw pod stupki,
d) poprawnosc wykonania fundamentéw pod stupkists:

e) poprawnosc ustawienia stupkow w przypadku wykonania spawanych ztacz
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka, obmiarowa, urzadzenia zabezpieczajacego ruch pieszych (siatek, barierek,
ptotkdw, barier tancuchowych) jest m (metr). Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej
dtugosci urzadzenia zabezpieczajacego ruch pieszych.

Jednostka obmiarowa, przy zaporach z kwietnikébw betonowych jest szt. (sztuka/metr
biezacy).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie, za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 m wykonania ogrodzen ochronnych sztywnych obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, st

- dostarczenie na miejsce wbudowania elementow konstrukcji barier,
ptotkéw, poreczy, paneli lub innych ogrodzen sztywnych oraz materiatow
stpomocniczych, ske

— dostarczenie na plac budowy sktadnikbw oraz przygotowanie masy
betonowej w przypadkach jej uSycia, it
- zainstalowanie urzadzen bezpieczenstwa w sposob zapewniajacy

stabilnosc, !

- doprowadzenie terenu wokét wykonanych urzadzen do stanu
przewidzianego w dokumentacji projektowej lub wedtug zalecen InSyniera, it
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- przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych. st



