SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D.01.03.08. PRZEBUDOWA URZADZEN PODZIEMNYCH
[regulacja pionowa studzienek i zaworow]

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru
przebudowy urzadzen podziemnych w zwigzku zrealizacja zadania ,,Wzmocnienie drogi
wojewodzkiej nr 449 na odcinku od km ok. 43+500 do km ok. 45+000 oraz na odcinku od km ok.
50+560 do km ok. 55+870".

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy przebudowie
elementow uzbrojenia podziemnego i obejmuja:
e Regulacja pionowa zawordw, studni:

- regulacje pionowa — studzienek telekomunikacyjnych,
- regulacje pionowg — zaworéw wodociggowych,

Zakres robot moze by¢ zalezny od wystepujacych w terenie kolizji z infrastrukturg podziemna.
1.4. OkreSlenie podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materialy

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania 1 skladowania, podano
w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Materialy stosowane przy wykonaniu robot zwiazanych z regulacja urzadzen podziemnych:

Do wykonania regulacji wysoko$ciowej istniejacych studzienek lub zaworow gazowych wedlug
zasad niniejszej STWiORB zastosowano nastepujace materialy:

—  Elementy zZeliwne — pierscienie regulacyjne dla pokryw studzienek.

—  Elementy zeliwne — ramy studzienek telekomunikacyjnych lub energetycznych typu
cigzkiego,

—  Kroéce rur stalowych o odpowiedniej srednicy,

—  Zaprawa cementowa,

—  Zestaw naprawczy — wlaz zeliwny z wypeklieniem betonowym i ptyta betonowa do
obudowy.

—  Inne niezbedne materiaty
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3. Sprzet
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do regulacji pionowe;j istniejagcych elementéw uzbrojenia podziemnego
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

Zuraw budowlany samochodowy o no$nosci do 10 ton.
Spawarka elektryczna

Wyciag spalinowy - wolnostojacy - 0.5 tony.

Betoniarka - wytworzenie betonu lub zaprawy cementowe;.
Roboty ziemne wykonywac¢ recznie.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Przewozone materialy nalezy zabezpieczy¢ podczas transportu przed mozliwoscig przesuwania oraz
przed uszkodzeniem, przesuwaniem i przetaczaniem w czasie transportu.

Przy transporcie materialow przestrzega¢ bezwzglednie wymagan producenta. Przy przewozie
nalezy przestrzegac przepisow obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym i kolejowym.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 4.

4.2. Transport materialow
4.2.1. Drobne elementy, cegle, sktadniki zaprawy.

Drobne elementy, cegte, sktadniki zaprawy, piasek transportowa¢ dowolnymi pojazdami
4.2.2. Elementy betonowe, pokrywy.

Elementy betonowe — transport powinien odbywaé si¢ samochodami w pozycji i w sposob
zabezpieczajacy elementy przed uszkodzeniem.

4.2.3. Mieszanka betonowa
Transport (w tym warunki i czas transportu) do miejsca jej wbudowania nie powinny powodowac:

- segregacji sktadnikow,

- zmiany sktadu mieszanki,

- zanieczyszczenia mieszanki,

- obnizenia temperatury przekraczajagcego  granice  okreSlong  wymaganiami
technologicznymi.

4.3. Skladowanie materialow

Materiaty skladowa¢ w miejscu ostonigtym, zabezpieczajgc je przed szkodliwymi wpltywami
atmosferycznymi,

5. Wykonanie robét

5.1. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
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5.2. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym

Oznakowanie robét zgodnie z "Instrukcjg oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym".
W miejscach, gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkow, budowe nalezy prowizorycznie
ogrodzi¢ od strony ruchu (a na noc dodatkowo oznaczy¢ §wiattami).

5.3. Zakres wykonywanych robot — regulacja wysoko$ciowa studzienek i zaworow

5.3.1. Wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe miejsc wykonania regulacji pionowej zaworow lub
studzienek

Projektowane punkty powinny by¢ trwale i widocznie oznakowane w terenie za pomocg kotkow
osiowych. Nalezy ustali¢ state repery.

5.3.2. Wykonanie robot.

Przed przystapieniem do robot nalezy okresli¢ roznicg wysokosci pomiedzy poziomem istniejagcym
i projektowanym. Nastepnie nalezy okresli¢ metodg regulacji wysokosciowe;.

Regulacje wysokosciowa urzadzen telekomunikacyjnych przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami
uzytkownika sieci. W trakcie regulacji studzienek zlokalizowanych w przysztej jezdni nalezy dokonac
wymiany ramy wraz z pokrywa na rame typu ciezkiego.

Regulacje wysokosciowa zaworow wodociggowych (lub skrzynki zasuw) przeprowadzi¢ zgodnie
z zaleceniami uzytkownika sieci.

W przypadku koniecznosci regulacji wysokosciowej zaworow nalezy wykonaé¢ przedtuzenie
uchwytu zaworu lub zasuwy.

Po wykonaniu regulacji nalezy przeprowadzi¢ kontrol¢ geodezyjng wykonanych robot.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
6.1. Badania materialow uzytych do przebudowy urzadzen podziemnych

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatdow z wymaganiami dokumentacji
projektowej, STWiORB i odpowiednich norm materialowych podanych w punkcie 2 niniejszej
STWiORB.

6.2. Kontrola jakos$ci robdt — regulacja wysokoSciowa.

Kontroli jako$ci robdt nalezy dokona¢ wg PN-92/B-10735 lub PN-EN 1610:2015-10. Kontrola
jako$ci wykonanych robdt w szczegolnosci dotyczy zgodnosci wykonania kanalizacji z Dokumentacja
Projektowa.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru dla poszczegdlnych robot jest

— regulacja pionowa wtazow studzienek telekomunikacyjnych — szt.
— regulacja pionowa zaworow wodociggowych — szt.

8. Odbior robot

Odbioru robot nalezy dokonaé¢ zgodnie z obowigzujacymi normami i przepisami.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Cena wykonania robot obejmuje:

—  roboty przygotowawcze i pomiarowe,
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—  zakup, transport i sktadowanie materiatdw niezb¢dnych do wykonania robot,

— oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

—  wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe miejsc wykonywania robot regulacyjnych,
—  przygotowanie materialow,

—  wykonanie regulacji pionowej zaworow wodociggowych

—  wykonanie regulacji pionowej studzienek telekomunikacyjnych,

— uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

—  przeprowadzenie badan i pomiarow.

—  Odwiezienie materiatdw pochodzacych z rozbiorki na sktadowisko Wykonawcy.

10. Przepisy zwigzane
PN-EN 206+A2:2021-08  Beton — Wymagania, wtasciwosci uzytkowe, produkcja i zgodnosc.
PN-EN 998-2:2016-12 Wymagania dotyczace zaprawy do murdéw -- Cze$¢ 2: Zaprawa murarska

PN-B-10104:2014-03 Wymagania dotyczace zapraw murarskich ogodlnego przeznaczenia -
Zaprawy murarskie wedlug przepisu, wytwarzane na miejscu budowy.
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