SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

M-20.02.07. PRZELOZENIE — SKANALIZOWANIE TYMCZASOWE
KORYTA RZEKI

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
tymczasowego zabezpieczenia - przetozenia lub skanalizowania koryta dla potrzeb realizacji zadania
»Wzmocnienie drogi wojewodzkiej nr 449 na odcinku od km ok. 43+500 do km ok. 45+000 oraz
na odcinku od km ok. 50+560 do km ok. 55+870".

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza tymczasowego przetozenia lub skanalizowania
koryta potoku i obejmuja:

—  zabezpieczenie robot w strefie cieku,
—  wykonanie tymczasowych przegrod z workéw z piaskiem,
—  wykonanie i rozbiorka tymczasowego skanalizowania cieku.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
i STWiORB D-M.00.00.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacija
Projektowa STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. Materialy

2.1. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu wedlug zasad niniejszych STWiORB s3:
2.1.1. Rury stalowe (PCV lub PE) $rednicy minimum 800 mm.

2.1.2. Worki z piaskiem — do wykonania grodzy

2.1.3. Grunt nieprzepuszczalny do wykonania grodzy ziemnych

Materiaty nalezy dobra¢ w zaleznosSci od przyjetej metody wykonania tymczasowego koryta —
kanatu obiegowego.

3. Sprzet

Roboty ziemne wg STWiORB M.11.01.01.
Sprzet mechaniczny np. pompy do przerzutu wody wg Projektu technologicznego opracowanego
przez Wykonawce.
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4. Transport

Materialty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu dostosowanymi do danego
materialu. Nalezy je ustawia¢ rdwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogélne warunki wykonania robét
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00.
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Projekt wykonania koryta tymczasowego

Wykonawca opracuje Projekt technologiczny zabezpieczenia i skanalizowania cieku - wykonania
grodzy ograniczajacych ciek oraz kanalu pod droga objazdowa. Przyjety system (technologia) musi
gwarantowac¢ swobodny przeptyw wody w okolicy mostu i zabezpiecza¢ przed podtopieniami w czasie
wystgpienia opadow.

Tymczasowe skanalizowanie cieku (przetozenia cieku) — mozna rowniez zrealizowac np. przez
utozenie przepustu tymczasowego z rury stalowych lub HDPE.

Projekt technologiczny zabezpieczenia i skanalizowania cieku po uzyskaniu akceptacji Zarzadcy
cieku nalezy przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji.

Kolejnos¢ prac zwigzanych z wykonaniem tymczasowego przetozeni koryta bedzie wynikac
z etapowania robot przy budowie przepustu. Kolejnos$¢ robot opisano w Dokumentacji Projektowe;.

5.2.2. Wykonanie koryta tymczasowego i skanalizowania cieku

Nalezy wykona¢ grodz¢ ziemna z workdw z piaskiem odcinajgcg doptyw wody do miejsca prac przy
robotach remontowych oraz przy regulacji i umocnieniu cieku oraz skanalizowania w okolicy drogi
tymczasowej. Jezeli bedzie to konieczne wodg przeprowadzi¢ tymczasowym przepustem zrur —
rurociggiem obiegowym. Prace zwigzane z zabezpieczeniem miejsca robot — ograniczenia koryta rzeki
wykona¢ na podstawie Dokumentacji Projektowe;.

UWAGA: Zakres robot zalezny bedzie od przyjetej przez Wykonawce technologii przelozenia
cieku na czas przebudowy przepustu.

5.2.3. Uporzadkowanie terenu.

Po wykonaniu robot przewidzianych w Dokumentacji Projektowej nalezy rozebra¢ tymczasowe
przegrody, a teren uporzadkowac.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli robét.
Dokumentowanie wynikéw pomiaréw i badan jak w STWiORB D.00.00.00.

Wykonawca robot budowlanych wykonuje badania laboratoryjne ujete w STWiORB na wlasny
koszt w laboratorium nie nalezagcym do Wykonawcy i Podwykonawcy robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera oraz Zamawiajacego (Inwestora).

6.2.Sprawdzeniu podlegaja poszczegodlne fazy wykonawstwa:

—  przygotowanie podtoza

—  wykonanie koryta tymczasowego,

—  wykonanie grodzy ziemnej odcinajacej,
—  wykonanie skanalizowania cieku.
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7. Obmiar robot

Ptatno$¢ ryczaltowa za cato$¢ prac zwigzanych z przetozeniem tymczasowym cieku i jego
skanalizowaniem.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00.
8. Odbior robot

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiory cze$ciowe, koncowe i ostateczne
przeprowadza¢ wedtug zasad okreslonych w STWiORB D-M.00.00.00.

9. Podstawa platnosci

Ogolne warunki ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00. pkt 9.

Cena ryczalttowa wykonania robot - obejmuje:

- wykonanie prac pomiarowych i przygotowawczych,

- opracowanie projektu tymczasowego przetozenia ograniczenia cieku i uzgodnienie
z Administratorem cieku,

- transport i przemieszczanie sprzetu niezbednego do wykonania robot

- zakup i transport materiatdéw niezb¢dnych do wykonania robot

- wykonanie i rozebranie grodzy ziemnej odcinajace;j.

- wyksztalcenie koryta tymczasowego,

- wykonanie tymczasowego skanalizowania cieku — przepustu tymczasowego,

- rozbidrka tymczasowego skanalizowania cieku — przepustu tymczasowego

- zabezpieczenia robot w strefie cieku,

- wykonanie niezb¢dnych prac pomiarowych.

Zakres robot zalezny jest od przyjetej przez Wykonawce technologii przeloZzenia cieku na czas
przebudowy przepustu.

Cena uwzglednia rowniez odpady i ubytki materialowe
10. Przepisy zwiazane

Budownictwo specjalne w zakresie gospodarki wodnej. Warunki techniczne wykonania i odbioru
umocnien (WTWO-H12) - wydane w 1966 r. przez Centralny Urzad Gospodarki Wodne;.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot regulacyjnych na rzekach nizinnych -wydane przez
MINISTERSTWO ROLNICTWA.
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