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OPIS TECHNICZNY

Do projektu zasilania i sterowania przepompownia sciekow PMi2
w m. MIROSZOWO gmina PRZECHLEWO

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

- Zlecenie inwestora

- plan geodezyjny — mapa sytuacyjno wysokosciowa 1 : 500
- inwentaryzacja w terenie

- wytyczne technologiczne dla branzy elekirycznej

-normy PN-IEC 60364

- aktualne przepisy ochrony przeciwporazeniowe;j

- przepisy budowy urzadzen elektrycznych

2. CEL | ZAKRES OPRACOWANIA

Celem opracowania niniejszego projektu jest zasilanie w energie elektryczng
przepompowni SciekOw, sterowanie praca pomp recznie i zdalnie oraz o$wietlenie
terenu przepompowni.

Zakres opracowania zgodny z wymogami stawianymi projektom budowlanym —
Zarzadzenie MI z dnia 3.03.2003 rok , Dz.U. z dnia 10.07.2003 roku

2.1. ZAKRES OPRACOWANIA

INWESTOR -Urzad Gminy PRZECHLEWO
- Zasilanie przepompowni sciekow PMi2 w m. MIROSZOWO

3. OPIS TECHNICZNY LINIl KABLOWEJ ZASILAJACEJ

3.1. PROJEKT ZASILANIA OBIEKTU

Zgodnie z ustaleniami z uzytkownikiem i planem zagospodarowania zasilanie
projektuje sie kablem doziemnym od rozdzielni gtbwnej stacji uzdatniania wody w
m. MIROSZOWO

3.2. PROJEKT LINIl KABLOWEJ

Z istniejacej rozdzielni nalezy utozy¢ kabel YKY 5x1 omm’ w rowie kablowym na
gtebokosci 0,7m na podsypce piaskowej z przykryciem folig PCV zgodnie z aktualng norma.
Kable utozy¢ pomiedzy warstwami piasku grubosci 0,1m, przysypac warstwg ziemi rodzimej
grubosci 0,15 m po czym przykry¢ folig koloru niebieskiego. W budynku i przy przejsciu
przez sciane budynku kabel utozy¢ w rurze ochronnej Arot DVK d=50. Na kablu co okoto
10m zatozy¢ opaski z oznaczeniem danych charakterystycznych linii wg PN. Zasilanie nie
wymaga uzgodnienia w ENERDZE SA Koszalin, poniewaz zasilanie jest zalicznikowe

Utozenie kabla i badania wykonac¢ zgodnie z PN-76/E-05125.

Trase kabla przedstawia rys. nr.E1

Schematy ideowe zasilania zalicznikowego przedstawiajg rys. nr.E2

3.3. INSTALACJA UZIEMIENIA



Dodatkowo dla uziemienia szyny PE w szafie sterowniczej przepompowni nalezy
zamontowac uziom Galmara L=9,0m przy szafie i przylgczenie wykonaé drutem
stalowym ocynkowanym d=8mm.



3.4. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA

Dla zapewnienia prawidtowego dziatania ochrony zycia ludzkiego zgodnie z
aktualng normg PN-IEC-60364-4-41 i aktualnymi przepisami dobrano
zabezpieczenie zalicznikowe typu WTNOO lub R303 wg. schematéw zasilania
realizujgcy wytaczenie dla t<0,2sek, a w szafie sterowniczej przepompowni
dobrano wytgcznik przeciwporazeniowy o | 30mA.

4. OPIS TECHNICZNY TYPOWYCH SZAF STEROWNICZYCH
DLA PRZEPOMPOWNI SCIEKOW

4.1.ZASTOSOWANIE

Rozdzielnice RPV majg zastosowanie do wszelkiego typu pompowni.
Wykonywane sg odpowiednio dla mocy i ilosci napedéw. Maksymalna moc w
podanej nizej wielkosci rozdzielnicy wynosi w zaleznosci od doboru wytacznikéw
PKMZO — stycznikéw i sterownikéw V.

4.2 OBUDOWY SZAFY

Rozdzielnice standardowo wykonywane sg w obudowach z
termoutwardzlanego tworzywa samogasnacego, o stopniu szczelnosci IP 65
szafka wewnetrzna o wymiarach 700x500x270, a obudowa zewnetrzna IP 42
(szafa w szafie) o wymiarach 900x600x320 z fundamentem o wysokos$ci 950 z
tego samego tworzywa.

4.3 MONTAZ APARATURY

Wewnetrzna aparatura montowana jest na listwach montazowych, a
oprzewodowanie wykonane jest w korytkach grzebieniowych co wptywa
pozytywnie na estetyke wyrobu. Manipulatory, sygnalizacje, wytacznik gtowny,
montowane sg na drzwiach rozdzielnicy. Do sygnalizacji optycznej stosowane
lampki sygnalizacyjne oraz sygnalizator akustyczno-optyczny.

UWAGA: sterownik rejestruje liczby poszczegdlnych awarii!

4.4 STEROWANIE

Uktad sterowania rozwigzany jest przez zastosowanie sterownika
przemystowego swobodnie programowanego .
Sterownik realizuje funkcje sterowania, wedtug rozbudowanego algorytmu pracy i
kontroli przepompowni. Pomiary poziomdw realizowane sg za pomocg sondy
hydrostatycznej, a poziom suchobiegu realizowany jest za pomoca ptywakowego
sygnalizatora poziomu. Sygnaty podawane sg na wejscia sterownika zgodnie ze
schematem.
Sterowanie napedami odbywac¢ sie moze w dwéch rezimach pracy: recznym i
automatycznym. Zaréwno sterowanie reczne jak i automatyczne realizowane jest
za pomocgy sterownika i zabezpieczone jest czujnikami wewnetrznymi pompy.
Przetacznik wyboru sterowania S1 odpowiadaé bedzie za wybér rezimu pracy.
W pozycji recznej nalezy wybra¢ naped, ktéry ma aktualnie zosta¢ zataczony



poprzez przycisk (START).

W sterowaniu automatycznym napedy wigczane sg do pracy naprzemiennie, a w
przypadku awarii jednej z pomp wystepuje “alarm” i sterownik pomija uszkodzony
naped w sterowaniu.



W razie wystgpienia awarii wewnetrznej pompy sterownik zapamietuje ten stan,
lampka AWARIA zaczyna swiecic¢, i zostaje uruchomiony sygnalizator akustyczno
— optyczny, sterownik pomija uszkodzony naped w sterowaniu. Skasowanie
wewnetrznej awarii moze nastapi¢ poprzez przetaczenie przetacznika rezimu
pracy w pozycje ,O” i ponowne zatgczenie pompy w rezim pracy AUTO. W
przypadku wytgczenia przetgcznikiem jednego z napedu uktad sterowania
zachowuije sie jak dla przepompowni jedno pompowej z napedem aktualnie
wigczonym.

Przy braku napiecia zasilajacego, a po jego powrocie moze nastgpi¢ zapetnienie
zbiornika az do poziomu alarmowego. Sygnalizowane to bedzie swieceniem sie
lampki kontrolnej, wowczas zatgczy sie jeden naped. Brak zasilania sygnalizowany
bedzie brakiem swiecenie lampki. Poziomy alarmowe sygnalizowane bedg
poprzez $wiecenie sie lampki sygnalizacyjnej na elewacji szafki.

4.5 USTAWIANIE POZIOMOW

Poziomy, przy ktérych majg wiaczy¢ sie pompy ustawia sie wpisujac wartosé
napiecia wychodzacego z czujnika tensometrycznego dla danego poziomu. Dla
czujnika o zakresie 10 metrow stupa wody kazde 0,1V to 10cm stupa wody. Tak
wiec aby ustawi¢ poziom 120cm nalezy wpisa¢ wartos¢ 1,2V.

Wartosci pozioméw wpisujemy z wykorzystaniem oprogramowania
komputerowego.

4.6 ZABEZPIECZENIA

N o o kN

Pod wzgledem elektrycznym rozdzielnica posiada nastepujgce zabezpieczenia
i systemy ochrony:

. Ochrone przepieciowg — ochronniki przepieciowe — nalezy okresowo

kontrolowac stan ochronnikéw, uszkodzone wymienia¢ na nowe przez osobe z
uprawnieniami.

Zabezpieczenie przed zanikiem fazy i nieprawidtowg kolejnoscig faz.
Zabezpieczenie zwarciowe — wytgcznik silnikowy

Zabezpieczenia przecigzeniowe — wytgcznik silnikowy

Zabezpieczenia przeciwporazeniowe- wytgcznik réznicowopradowy
Zabezpieczenie temperaturowe i wilgotno$ciowe pompy

Zabezpieczenie przed rozruchem dwoch pomp jednoczesnie (w trybie
automatycznym)

. STEROWNIK

Sterownik kontroluje prace pompowni poprzez czytanie sygnatéw binarnych
podanych na wejscia sterownika. Realizuje algorytm sterowania zapisany w
programie ,w pamieci nieulotnej”.

Dla rozszerzonej konfiguracji sterowania oraz wizualizacji, sterowania centralnego
i indywidualnego sterownik wyposazono w dodatkowe moduty rozszerzenia.



6.UWAGI KONCOWE

1. Zgodnie z aktualnym Prawem Budowlanym wg stanu prawnego na dzien
14.07.200 r. Niniejsza dokumentacja stanowi podstawe do uzyskania
pozwolenia na budowe



2. Kazdorazowe odstepstwo od niniejszej dokumentacji wymaga uzgodnienia z
autorem niniejszego opracowania i udokumentowania wpisem do dziennika
budowy obiektu pod sankcjami administracyjno — prawnymi.

3. Po wykonaniu w/w zatozen projektowych nalezy zgtosi¢ odbior do inspektora
nadzoru celem odbioru koncowego

4. Wszystkie elementy zabudowane jak kabel, szafka sterownicza pompowni
podlegaja wytyczeniu i naniesieniu geodezyjnemu.

5. Po wykonaniu zadanego tematu nalezy wykona¢ pomiary koncowe w
Zakresie:

a. Rezystancji obwodow kablowych

b. Rezystancji obwodow zasilajacych

c. Rezystancji uziemienia ochronnego i wyrownawczego

d. Skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej
Protokoty przekazaé¢ uzytkownikowi formie pisemnej i zgodnie z
obowiazujacymi przepisami i normami.

6. Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003
(Dz.U.03.120.1126) w czasie wykonywania robot ziemnych nalezy zwrocic
szczegolna uwage na zabezpieczenie wykopow, wykonania przejscia przez
droge wewnetrzng oraz zabezpieczenie urzadzen elektrycznych otwartych

oraz elementow ujetych w &6 wymienionego rozporzadzenia, ktore spoczywa
na kierowniku budowy.

Podftaczenia elektryczne

Zasilanie gtébwne podtgczamy pod zaciski oznaczone L1, L2, L3, N, PE.
UWAGA! Poniewaz w rozdzielnicy wykorzystywane sg dwa rézne napiecia
sterowania nalezy zachowa¢ szczegdélng ostroznos$¢ podczas podtaczania pomp i

czujnikdw.

Wszystkie produkty stosowane do wykonywania rozdzielnic RPV, posiadaja
atesty dopuszczajace je do obrotu handlowego w Polsce i s dostepne w
hurtowniach elektrotechnicznych.
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