KOMUNALKA

K. BLAHUT
Przedsiebiorstwo Projektowo -
Wykonawcze
75 644 Koszalin, ul. Swierkowa 1A, tel. 601 72 98 38
NIP 669 030 41 22 e-mail :komunalka@komunalka.pl

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Obiekt : Budowa kanalizacji sanitarnej wraz z przebudowa sieci
wodociagowe] w miejscowosci Miroszewo obrgb Nowa
Wies gm. Przechlewo.

Branza : Wielobranzowa

Adres budowy: Miroszewo dz. 186, 187, 189/1, 376/2, 396,
536/8, 536/10, 536/14, 536/15, 536/16, 536/17,
536/18, 536/19, 536/21,536/37 obr¢gb Nowa Wies
gmina Przechlewo

Inwestor : Gmina Przechlewo
ul. Czluchowska 20
77-320 Przechlewo

Opracowat :  inz. Kazimierz Btahut

Koszalin Czerwiec 2016



SPIS SZCZEGOLOWYCH
SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH

- |.D.00.00.00. Wymagania ogélne str. 3
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

- |D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw w terenie str. 18
ROBOTY ZIEMNE

- |D.02.00.01. Wymagania ogélne str. 20

- |D.02.01.01. Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych str. 24
ROBOTY INSTALACYJNE

- D 03.01.01 Sie¢ wodociagowa str. 25

- .D.03.02.01. Kanalizacja sanitarna grawitacyjna str. 30

- |.D.03.02.02. Kanalizacja sanitarna tloczna str. 32

- .D.03.02.03. Pompownia sciekéw str. 35

- |.D.03.02.04. Pompownia $ciekéw zasilanie elektroenergetyczne str. 39




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegétowa Specyfikacji Technicznej jest
1.1.1. ,Budowa kanalizacji sanitarnej wraz z przebudowa sieci wodociagowej w miejscowosci Miroszewo
obrgb Nowa Wie$ gm. Przechlewo” dz. nr 186, 187, 189/1, 376/2, 396, 536/8, 536/10, 536/14, 536/15, 536/16,
536/17, 536/18, 536/19, 536/21,536/37 obrgb Nowa Wie§ gmina Przechlewo
Inwestycja obejmuje swoim zakresem :

® Przebudowa sieci wodociagowej w Miroszewie w polaczeniu z istniejaca siecia w Nowej Wi
wykonywana w calo$ci metoda przewiertu sterowanego.
Budowa przylaczy wodociagowych do granicy posesji
Wymiana istniejacych przytaczy wodociagowych na terenie posesji .
Budowg sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej w Miroszewie
Budowa przyltaczy kanalizacyjnych do granicy posesji
Budowa instalacji kanalizacji sanitarnej zewngtrznej na terenie posesji
Budowg sieci kanalizacji sanitarnej ttocznej z Miroszewa do Nowej Wsi przez wykonanie w catosci
metoda przewiertu sterowanego

¢ Budowa dwéch lokalnych przepompowni Sciekéw .

e  Zasilanie pompowni §ciekéw / WLZ/
1.1.2 Parametry techniczno- hydrauliczne

Bilans wody

Wyszczegdlnienie MK Jed.ilos¢ | Qsr dob Nd | Nh | Qmaxdob | Qmaxh | Qsek
m3/M.d m3/d m3/d m3/h | dm3/s
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Mieszkancy 75 0,10 7,5 2 3 15 1,88 0,52
Razem 75 7,50 15 1,88 0,52

Bilans $ciekow

Wyszczegblnienie MK Jed.ilos¢ |Qsrdob |Nd [Nh |Qmaxdob |Qmaxh |Qsek
m3/M.d m3/d m3/d m3/h dm3/s
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Mieszkancy 75 0,095 7,13 3 14,26 1,78 0,50
Woda infiltracyjna 7,13 0,15 1,07 1 1 1,07 0,05 0,01
Razem z woda infiltracyjna 8,20 15,36 1,83 0,51
Dane obliczeniowe pompowni $ciekéw Miroszewo gmina Przechlewo
LP NR MIEJSCOWOSC| rzedne | rzedna rz¢dna rz¢dna rz¢dna Dotyw do
POMPOWNI doptywu | terenu [najwyrzszego| wypltywu | wyplywu z | pompowni
Sciekow Ht punktu zZ rurociagu [1/s]
Hd [mnpm] Hn pompowni Hopr
[mnpm] [mnpm] Hopt [mnpm]
[mnpm]
1 2 3 4 5 6 7 8 9
1 PMil Miroszewo 135,81 | 137,50 145,56 136,26 141,48 0,35
2 PMi2 Miroszewo 138,72 | 140,20 145,56 138,96 26,59 0,17




'WydajnoS$c| minimalna Srednica Glebokos$¢| Rzedna | Rzedna mini | Rzedna | minimalna Q
pomp geo. Wys. zbiornika retencyjna| max poziomu dna WEW. I/s
[1/s] podnoszenia Dz zbiornika [poziomu|  Hmin pompowni| Wysoko$¢
Hgeomin [m] ST Hmax [mnpm] Hdp Zb
[ m] [m] |[mnpm] [mnpm] ET
[ m]

10 11 12 13 14 15 16 17 18
3,80 10,75 1,50 1,20 135,61 134,81 134,41 3,09 3,75
3,80 7,84 1,50 1,20 138,52 137,72 137,32 2,88 3,80

Dn i RL+Z L Hc L Moc NR Typ pompy
mm 90 % m m  |poszczegblne| pompy [POMPOWNI

odcinki Kw
m

19 20 21 22 23 24 25 26 27

90 8 5,78 556,20 | 16,53 | 734,2-178 2x4.0 PMil XFP8ICVX

90 8,62 3,93 351,00 | 11,77 | 527-178+2 | 2x3.0 PMi2 XFP8ICVX

Parametry rzeczowe inwestycji
LP |WYSZCZEGOLNIENIE Jednostka | ILOSC
1 2 3 4
SIEC WODOCIAGOWA
1 |Rurociagg DN 90PE RC- przewiert sterowany mb 116,6
2 |Rurociag DN 110 PE RC- przewiert sterowany mb 1028,8
3 |Rura ostonowy DN 250PE RC- przewiert sterowany mb 8
4 |Zasuwa z obudowa Dn 80 kpl 2
5 |Zasuwa z obudowa Dn 100 kpl 2
Zawor odpowietrzajaco — napowietrzajacy do instalacji
6 |wodnych do zabudowy podziemnej nr 7080 DN 50 Kpl 1
7 |Hydrant nadziemny Dn 80 z zasuwa kpl 3
8 |Wlaczenie do istniejacej sieci DN 100 kpl 2
PRZYLACZ WODOCIAGOWE
9 |Rurociagg DN 40PE 100 SDR 17 /w tym 50,9m na posesji/ mb 71,5
10 |Rurociag DN 90 PE 100 SDR 17 mb 12,8
11 |Zasuwa z obudowa Dn 32 kpl 9
Studzienka wodomierzowa Dn 0,50 z zestawem
12 |wodomierzowym Dn 15 kpl 2
Studzienka wodomierzowa Dn 1.2m z zestawem
wodomierza gtéwnego DN 20 i podwodomierza
13 DN 15 kpl 1
14 |Wtaczenie do istniejacej instalacji wodociagowe;j kpl 10
15 |Wymiana zespotéw wodomierzy w budynkach kpl 9
16 |Hydrant nadziemny Dn 80 z zasuwg kpl 2
17 |Wykopy [m3] m3 93,04
18 |Podsypka m3 6,55
19 |Obsypka m3 3,28
20 |Nadsypka m3 19,66
21 [Przyw6z podsy. Obsy. Nadsy m3 29,49
22 |Wywdz nadmiaru ziemi m3 29,49
23 |Zasypywanie wykopéw m3 63,6
KANALIZACJA GRAWITACYJNA
24 |Rurociag 160 PCV | mb 100,0




25 [Rurociag 200 PCV mb 220,2
26 [Rura ostonow DN 350PE RC- przewiert sterowany mb 5
29 |Studzienki graw PCV 315 szt 5
30 |Studzienki graw PCV 400 Szt 10
31 |[Wilaczenie studzienki na istniejacy rurociag DN 160 kpl 1
32 |Wiaczenie studzienki na istniejacy rurocigg DN 200 kpl 1
33 |Wykopy m3 518,72
34 [Podsypka m3 28,82
35 |Obsypka m3 57,64
36 |Nadsypka m3 86,45
37 [Przyw6z Podsy. Obsy. Nada m3 172,9
38 |Wywdz nadmiary ziemi m3 172,9
39 |Zasypanie wykopéw m3 345,8
PRZYKANALIKI DO GRANICY POSESJI
40 |Rurociag 160 PCV mb 53,6
41 |Studzienki graw PCV 315 na terenie posesji Szt 8
42 |Wtaczenie studzienki na istniejacy rurociag DN 160 kpl 4
43 |Wykopy m3 82,01
44 |Podsypka m3 4,82
45 |Obsypka m3 7,72
46 |Nadsypka m3 14,47
47 |Przywoz Podsy. Obsy. Nada m3 27,0
48 |Wywoz nadmiary ziemi m3 27,0
49 |Zasypanie wykopéw m3 55,0
Przykanalik od granicy posesji do instalacji zewnetrznej
50 |Rurocigg 160 PCV mb 39,0
51 |Studzienki graw PCV 315 na terenie posesji SZt 4
52 |Wilaczenie studzienki na istniejacy rurociagg DN 160 kpl 3
53 |[Wykopy m3 49,14
54 [Podsypka m3 3,51
55 |Obsypka m3 5,62
56 |Nadsypka m3 10,53
57 [Przyw6z Podsy. Obsy. Nada m3 19,7
58 |Wywdéz nadmiary ziemi m3 19,7
59 |Zasypanie wykopéw m3 29,5
KANALIZACJA SANITARNA TEOCZNA
60 [Rurociagg DN 90PE RC- przewiert sterowany mb 736
61 |kolumna pluczaco -spustowa DN 80 kpl 2
62 |Kolumna odpowietrzajaco napowietrzajaca DN 80 kpl 1
63 |Studzienka kanalizacji grawitacyjnej - rozpr¢zna 1,2m kpl 1
PRZEPOMPOWNIA SCIEKOW
71 |Przepompownia $ciekéw Dnl,5/H=3,Im kpl 2
72 |Wykopy m3 36,25
73 |Wywdz nadmiary ziemi m3 6,56
74 |Zasypanie wykopéw m3 29,69
75 |Iglofiltry szt 10
76 [Rurociagi do igtofiltréw mb 10
77 [Pompowanie wody z wykopy godz. 12
78 |Zagospodarowanie terenu z ogrodzeniem kpl 2
79 |WLZ dla PMil YKY 5x10 mb 12443
80 |WLZ dla PMi2yky 5x0 mb 1245




1.1.3. Warunki gruntowo - wodne
Na trasie projektowanych sieci wodociagowej i kanalizacyjnej poziom wdd gruntowych
ksztaltujacy na glebokosci 0,9 2,50 m
Na trasie projektowanego systemu wodociagowego i kanalizacyjnego wystepuje rézny poziom woéd
gruntowych ksztattujacy si¢ na zmiennych glebokosciach pod terenem. Zalegajace w podlozu grunty warstw
geotechnicznych sa nosne za wyjatkiem warstwy namutéw.

Tam gdzie sa grunty organiczne (namuty) oraz piaski préchniczne lub piaski w obnizeniach terenu (w poblizu
ciekéw ) zwierciadto wody bedzie korelowato z poziomem wody w ciekach. Przewaznie woda bedzie tu
wystgpowata na glebokosciach od 1,0 do 2,0m.

W przypadku piaskéw wodnolodowcowych wystgpujacych na wzniesieniach zwierciadto bedzie wystgpowato
glebiej.
W przypadku glin zwalowych woda bedzie wystgpowata jedynie w postaci réznej intensywnosci saczen z laminacji
piaskéw w ich obrgbie.

Zalegajace w podlozu grunty warstw geotechnicznych sa no$ne.

1.2. Zakres stosowania SST
1.2.1. Szczegélowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy
realizacji Rob6t, zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 1.3.

1.3. Zakres Robot objetych SST

1.3.1.Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Szczegétowe;j
Specyfikacjami Technicznymi:

- D.00.00.00. Wymagania og6lne

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

- D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw w terenie

ROBOTY ZIEMNE

- D.02.00.01. Wymagania og6lne

- D.02.01.01. Wykonanie wykop6éw

ROBOTY INSTALACYINE

-D 03.01.01 Sie¢ wodociagowa

- D.03.02.01. Kanalizacja sanitarna grawitacyjna

- D.03.02.02. Kanalizacja sanitarna ttoczna

- D.03.02.03. Pompownia $ciekéw

- D.03.02.04. Pompownia $ciekéw -zasilanie elektroenergetyczne/WLZ/
1.3.2. Niezaleznie od postanowien Warunkéw Kontraktowych normy panstwowe, specyfikacje techniczne,
instrukcje 1 przepisy w tym Polskie Normy i wytyczne wymienione w Szczegétowych Specyfikacjach
Technicznych beda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.
1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.3. Droga tymczasowa - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obslugujacych
zadanie budowlane na czas wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoniczeniu.
1.4.4. Dziennik Budowy - okresla Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia
1994r. z pézniejszymi zmianami
1.4.5. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
1.4.7. Kolektor $ciekowy - kanat gtéwny w sieci kanalizacyjne;j.
1.4.8. Ksigga Obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Rob6t w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zalacznikéw.
Wpisy w Ksigdze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.10. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a/ Warstwa S§cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
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atmosferycznych.

b/ Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa S$cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

¢/ Podbudowa - dolna czg¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

1.4.11. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnym tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju Rob6t budowlanych.

1.4.12. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.13. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno rzeka itp.

1.4.14. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyklad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.15. Studzienka inspekcyjna - wtaz kanalizacyjny umozliwiajacy dostgp do kanatu sciekowego

w celu jego kontroli, konserwacji lub remontu, wpust odprowadzajacy do kolektora $ciekowego.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robdt
Wykonawca Rob6ét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Szczegdtowa Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktéw
gléwnych trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru Robét oraz dwa egzemplarze Dokumentacji
Projektowej i dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego Robét, a uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa zataczona do Dokumentéw Przetargowych zawiera:
1. Opis techniczny
2. Rysunki
Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej opracuje Dokumentacje Projektowe na: odtworzenie nawierzchni jezdni
i chodnika na odcinku realizowanych Robét oraz projekt organizacji ruchu na czas realizacji Robot.
Jezeli w trakcie wykonywania Robét okaze si¢ koniecznym uzupelnienie Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i SST na wilasny koszt w 4 egzemplarzach i
przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.
1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego Robét.
Przed przystapieniem do Rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Rob6ét w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu Robét, projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany
przez Wykonawcg na biezaco.
W czasie wykonywania Robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposéb
bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych.
Wykonawca zapewni stale warunki widocznodci w dzien i w nocy tych zapdér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.
Fakt przystapienia do Robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem.
- Tablica informacyjna zgodna z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa
1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét.
Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia Rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony
Srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Rob6t Wykonawca begdzie:
a)utrzymywac Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b)podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokét Placu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb



lub wilasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w

nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagah bgdzie miat szczegélny wzglad na:

1.Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

2. Srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych substancjami toksycznymi,

- Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwos$cia powstania pozaru.
1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bgdzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny
sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bgda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem 0s6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
Robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt beda miaty §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okre$lajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakonczeniu Robét ich szkodliwo$é zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgodg¢ na uzycie tych materiatéw od
wlasciwych organéw administracji panstwowej.
1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robét, ktére maja
by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomié
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspdlpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca begdzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw
Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materialéw i
wyposazenia na i z terenu Rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie bgda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment
budowy w obrgbie Placu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawg wszelkich Robdt w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami InZyniera.
1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Rob6t Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegélnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia, oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan bezpieczenstwa okre§lonych powyzej sa
uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.
1.5.10 Ochrona Robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robdt od
Daty Rozpoczecia do daty wydania Swiadectwa Ukonczenia Robét przez Inzyniera oraz bedzie utrzymywaé roboty
do tego czasu.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadawalajacym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.
Inzynier moze wstrzymac¢ roboty, jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, w tym przypadku

8



na polecenie Inzyniera powinien rozpoczac¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie
informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1 Zrédita uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do
Robdét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie przez Inzyniera pewnych materialéw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan materiatéw w celu udokumentowania, Ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrédta w sposéb ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatléw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych Wiadz na pozyskanie materialéw z
jakichkolwiek zrédet miejscowych wilaczajac w to zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrédta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetlnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materialow z
jakiegokolwiek zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia, licencje i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialdw do Robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na Placu Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie bgda wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub
wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ Zzadnych wykopéw w
obrebie Placu Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegélnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrédet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwérnie materialtéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami Specyfikacji Technicznych. Prébki materialéw moga byc¢
pobierane przez Inzyniera w celu sprawdzenia ich witasciwosci. Wynik tych kontroli bgdzie podstawa akceptacji
okreslonej partii materiatéw pod wzglgdem jakoSci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcj¢ wytworni beda zachowane nastepujace warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniona wspétpracg¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdéw w czasie
prowadzenia inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwérni, gdzie odbywa sig
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom Szczegélowej Specyfikacji Technicznych zostana przez Wykonawce
wywiezione z Placu Budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Je$li Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych Robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialéw zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Rob6t, w ktérym znajduja sig¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wilasne ryzyko, licza si¢ z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow



Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one potrzebne do Robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwo$¢ do Robét i byty dostgpne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania bgda zlokalizowane w obrgbie Placu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bgdzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ zmieniany bez zgody Inzyniera.
W Swietle zapiséw znowelizowanego art. 30 Prawa Zaméwiefi Publicznych wymienione w specyfikacji wyroby
budowlane powinny spetnia¢ wymagania wynikajace z Polskich Norm przenoszacych normy europejskie PN-
PE ( normy zharmonizowane), a w szczegdlno$ci normy dla

-przepompowni $ciekdéw , wymagania PN-EN 12050-1:2002

-zaworéw zwrotnych , wymagania normy PN-EN 12050-4:2002

-studzienek kanalizacyjnych z betonu, wymagania normy PN-EWN 1917:2004
W mysl art. 8 ust. 5 Ustawy o systemie oceny zgodno$ci z dnia 30.08.2002 i jej nowelizacji z dnia 15.12.2006
zabrania si¢ wprowadzania do uzytku i do obrotu wyrobéw nie posiadajacych oznakowania zgodno$ci z
wymaganiami zasadniczymi i szczegélowymi . Wobec powyzszego od wykonawcy robdt bedzie zadane
stosowne o$wiadczenie na wymieniona okoliczno$¢ w odniesieniu do wyrobéw opisanych powyze;j.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub w projekcie organizacji Robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach  sprzgt
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okre$lonymi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo$§¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprz¢tu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ p6ézniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania jako$ci i warunkéw
wyszczegdlnionych w Kontrakcie, zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robét 1 whasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bgdzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie 1 innych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera beda usunigte z Placu Budowy.
Wykonawca bedzie utrzymywac w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do Placu Budowy, na wtasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Warunkami Kontraktu, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektu organizacji Robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich elementéw
Robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub przekazanymi na piS$mie instrukcjami Inzyniera.

Wykonawca na wilasny koszt skoryguje wszelkie pomytki i bledy w czasie trwania Robdt, jesli wymagac¢ tego
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bedzie Inzynier.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw Robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej, SST, normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwesti¢.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawcg, pod grozba zatrzymania Robdt. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ Robét i dostarczy Inzynierowi do zatwierdzenia szczegély swojego
programu zapewnienia jako$ci, w ktéorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania Robét, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarantujace wykonanie robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST oraz
poleceniami i ustaleniami Inzyniera.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) czes$¢ ogdlna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robot,

- organizacjg¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

- BHP,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw Robét,

- sposéb i procedurg proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych Robét.
b) czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

- rodzaje i ilo§¢ srodkéw transportu wraz z metodami zatadunku i roztadunku,

- metode magazynowania materialow,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wlasciwo$ci w czasie transportu,

- sposéb i procedurg badan prowadzonych podczas dostaw materialéw,

- sposob i procedurg badan prowadzonych podczas wykonywania poszczegdlnych elementdw Robot,

- sposOb postgpowania z materiatami i robotami, w przypadku gdy nie odpowiadaja wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci Robét

Celem kontroli Rob6t bgdzie osiagnigcie zalozonej jakosci Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg¢ Robdt i jako§¢ materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wilaczajac personel, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgedne do pobierania prébek i
badan materiatéw oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli jakosci Inzynier moze zada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadawalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz Robét z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwodci sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie Robét zgodnie z Warunkami Kontraktu.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja
wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych procedury
badan.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mial zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialéw, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawcg usuni¢te lub ulepszone
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z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek begda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna polskie wytyczne, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badanh Wykonawca powiadomi InZyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie p6zniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakoSci i zatwierdzenia, Inzynier uprawiony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i
badania wszystkich materiatéw u zrédia ich wytwarzania, zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Rob6t prowadzonego przez Wykonawceg, bgdzie oceniaé
zgodno$¢ materiatéw i Rob6t z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i Robét z Dokumentacja Projektowa i SST. W takim
przypadku catkowite koszty badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Atesty jako$ci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badaf jakos$ci materialéw przez Wykonawce, Inzynier moze dopu$ci¢ do uzycia materialy
posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych atesty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do Robdét bedzie
posiadac atest.

Produkty przemystowe beda posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan begda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Materiaty posiadajace atesty lub urzadzenia - wazne legitymacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wtasciwosci z SST to takie materiaty i urzadzenia zostana odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawceg w
okresie od przekazania Wykonawcy Placu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy begdzie opatrzony data jego wykonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Wszystkie zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda jasno ponumerowane, podpisane i
opatrzone data przez Wykonawce i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$cii harmonograméw Robét,

- terminy rozpoczgceia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robot,

- przebieg Robdt, trudnodci i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny i okresy kazdego opdznienia,
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- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robo6t przez Inzyniera, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i koncowych odbioréw Robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania bezpieczenstwa i zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakoS$ci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Wszystkie propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Wszystkie decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.

(2) Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na zapisanie iloSciowe faktycznego postgpu kazdego z
elementéw wykonanych Robét. Szczegétowe obmiary wykonanych Robdét przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w
jednostkach przyjetych w Wycenionym Przedmiarze Robét i wpisuje do Ksiggi Obmiaru.

(3) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w pkt.(1) 1 (2) Nastgpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robét,

e) protokoly z narad i polecenia Inzyniera,

f) korespondencj¢ na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa i SST,
w jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Robot.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robét
1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bgda wpisane do Ksiggi Obmiaru.
Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo§ciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robét. Bigdne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pi§mie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czgstotliwo$cia wymagang do celu miesigcznej platnoSci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i
Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow

Dtugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

Jesli Szczegdtowej Specyfikacje Techniczne wilasciwe dla danych Robét nie wymagaja tego inaczej, objgtosci
beda wyliczone w m’ jako dlugo$é¢ wykopu pomnozona przez $rednia wysoko$é i minimalng szeroko$¢ wymagana
przez normg dla danej $rednicy rury.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Szczegdtowej Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
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Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robét beda zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg.

Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w caltym okresie trwania
Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgSciowym lub kofcowym przejeciem robdt, a takze w przypadku
wystgpowania dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Podwykonawcy Robét.

Wszystkie obmiary Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Wszystkie obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Wszystkie roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposdb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie
oddzielnego zalacznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego format zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. PRZEJECIE ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom przejgcia,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) Przejeciu Rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) Przejeciu Odcinka,

¢) Przejeciu Koncowemu,

d) Przejeciu Ostatecznemu.

8.2. Przejecie Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Przejecie Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci wykonywanych
Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Przejgcie Roboét takich prac bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania og6lnego postgpu Robot.

Odbioru Rob6t dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czg$ci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem InZyniera.

Przejecie bedzie przeprowadzone niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Przejecie Odcinka
Przejecie Odcinka polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgSci Robét. Przejgcia Odcinka Robét dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze Przejgciu Koncowym.

8.4 Przejecie Koncowe Robét
Przejgcie Koncowe Rob6t odbedzie sig¢ zgodnie z procedura opisang w Warunkach Kontraktu.

8.5. Dokumenty do Przejecia Koncowego Robét

Do Przejecia Koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami i uzgodnieniami z projektantem

- Szczegbtowej Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy Przejeciu Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i
udokumentowane wykonanie jego zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dziennik Budowy i Ksiggi Obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaf zgodnie z ST i PZJ,

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw,

- opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
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dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ i ST,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bgdzie zawierac:

- zakres 1 lokalizacj¢ wykonywanych robét,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego,

- uwagi dotyczace warunkoéw realizacji robét,

- datg rozpoczgcia i zakonczenia robét.

W  przypadku gdy pod wzgledem wyzej wymienionego przygotowania dokumentacyjnego nie begda gotowe do
przejecia koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.6. Przejecie Ostateczne

Przejecie Ostateczne polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunigciem wad — stwierdzonych przy
Przejeciu Koncowym 1i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Przejecie Ostateczne bedzie dokonane na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem kryteriow wyszczegdlnionych w punkcie 8.4. Przejecia Koncowego

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg za jednostk¢ obmiarowa ustalona dla
danej pozycji Przedmiaru Robét.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej Roboty w pkt. 9 SST i w Dokumentacji Projektowe;.

Cena jednostkowa bgdzie obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzg¢tu na Plac Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru,
koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég
dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robét, wydatki dotyczace BHP, ustugi obce na rzecz budowy,
oplaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robdt, ubezpieczenia i koszty zarzadu
przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie
realizacji Rob6t i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w wycenionym

Przedmiarze Rob6t jest ostateczna .

9.2. Koszty zawarcia ubezpieczen na Roboty Kontraktowe
Koszty zawarcia ubezpieczenh wymienionych w Warunkach Kontraktu ponosi Wykonawca jednostka obmiaru jest
ryczalt. Platne po przedstawieniu pokwitowania.

9.3. Koszty pozyskania rekojmi wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji
Koszty pozyskania rgkojmi wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji ponosi wykonawca. Jednostka
obmiaru: ryczatt. Platne po przedstawieniu pokwitowania.

9.4. Koszty zajecia pasa drogowego.

Koszty zajecia pasa drogowego wyliczonego zgodnie z Rozporzadzeniem Rady Ministrow w sprawie przepiséw
ustawy o drogach publicznych ponosi Wykonawca. Jednostka obmiaru: ryczatt.

Ptatne po przedstawieniu pokwitowania.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01.
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
Kod CPV 45.23.24.00-6
1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace budowy kanalizacji
sanitarnej wraz z przebudowa sieci wodociaggowej w miejscowosci Miroszewo obrgb Nowa Wie$ gm.
Przechlewo” dz. nr 186, 187, 189/1, 376/2, 396, 536/8, 536/10, 536/14, 536/15, 536/16, 536/17, 536/18, 536/19,

536/21,536/37 obreb Nowa Wie$ gmina Przechlewo

1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres Robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:
- roboty pomiarowe

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami oraz Dokumentacja Techniczna.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca Rob6ét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace Robét podano w SST S-00.00. ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktéw wysokosciowych wg zasad
niniejszej SST sa:

- paliki drewniane o @ 15-20 mm i dtugosci 1.5 do 1.7 m

- prety stalowe o @ 12 mm i dtugosei 30 cm

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéw na jezdni)

3.SPRZET

Prace zwiazane ze stabilizacja i oznaczeniem gtéwnych elementéw sieci kanalizacji sanitarnej oraz reperéw
roboczych bgda wykonane rgcznie. Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okre§leniem wysokosci
elementéw sieci kanalizacji sanitarnej wykonane beda specjalistycznym sprzgtem geodezyjnym (niwelator,
dalmierz, teodolit).

Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT
Materiaty (paliki drewniane oraz prety stalowe) moga by¢ przewozone dowolnym transportem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania Robét

Ogolne warunki wykonania prac geodezyjnych podano w SST S-00.00.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami G.U.G.i K.

Wykonawca zobowiazany jest wytyczy¢ i zestabilizowa¢ w terenie punkty gléwne sieci kanalizacji sanitarnej oraz
punkty wysoko$ciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego sieci kanalizacji i wodociagu i
dostarczy¢ Inzynierowi szkic wytyczenia i wykaz punktéw wysokosciowych.

Przejecie tych punktéw powinno by¢ dokonane w obecnosci Inzyniera.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robét.
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5.2. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych sieci kanalizacji sanitarnej.

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;j
i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez
Inzyniera. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do jednego cm w stosunku do rzednych
okres$lonych w dokumentacji projektowe;.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéow wysokosciowych
Punkty wysoko$ciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu charakterystycznego sieci kanalizacji
sanitarne;j.

5.4. Kolejnos¢ wykonywania Robét geodezyjnych:

- wykonanie mapy sytuacyjno wysoko$ciowej

- wytyczenie gtéwnej osi sieci oraz przykanalikéw (sytuacyjne i wysokos$ciowe)

- wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie gltéwnych elementéw sieci w wykopie przed
zasypaniem,

- inwentaryzacja elementéw naziemnych sieci po wykonaniu prac nawierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. System kontroli jakosci Rob6t

Ogoéle zasady kontroli jakosci Rob6t podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne”. Kontrolg jako$ci prac
pomiarowych zwiazanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wg
og6lnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem ) trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK .

6.2. Sprawdzanie robét pomiarowych
- nalezy sprawdzi¢ potozenie pkt. gléwnych sieci
- nalezy sprawdzi¢ wysokosci pkt. gléwnych sieci

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru wyznaczenia sytuacyjnego kolektor kanalizacji $ciekowej w terenie jest 1 hektometr sieci
kanalizacji sanitarnej i sztuka studzienek.

Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

8. ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH

Ogélne zasady odbioru prac podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne”. Odbidér prac zwiazanych z
odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Wykonawca prac geodezyjnych jest zobowigzany przekaza¢ Inzynierowi komplet map geodezyjnych
powykonawczych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogole zasady ptatnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

Platnosci za 1 hm (hektometr), studzienke nalezy przyjmowaé na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjne;.

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty zwigzane z wyznaczeniem osi trasy i punktéw wysokoS$ciowych
obejmuja:

- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysokosciowe) dla budowane;j sieci

- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysokosciowe) dla studzienek

Cena robd6t obejmuje:

- wykonanie mapy sytuacyjno wysoko$ciowej

- wytyczenie gtdwnych osi sieci, (sytuacyjne i wysokosciowe),

- wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw sieci w wykopie przed
zasypaniem,
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- inwentaryzacja elementéw naziemnych sieci po wykonaniu prac nawierzchniowych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogodlne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK.
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGiK 1983.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
Kod CPV 45.23.24.00-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnych przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przebudowa sieci wodociagowej w
miejscowosci Miroszewo obreb Nowa Wie§ gm. Przechlewo” dz. nr 186, 187, 189/1, 376/2, 396, 536/8, 536/10,
536/14, 536/15, 536/16, 536/17, 536/18, 536/19, 536/21,536/37 obrgb Nowa Wie§ gmina Przechlewo

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t ziemnych

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych przy budowie sieci
kanalizacji sanitarnej wraz z przebudowa sieci wodociagowej w miejscowosci Miroszewo obregb Nowa Wie$
gm. Przechlewo” dz. nr 186, 187, 189/1, 376/2, 396, 536/8, 536/10, 536/14, 536/15, 536/16, 536/17, 536/18,
536/19, 536/21,536/37 obrgb Nowa Wie§ gmina Przechlewo

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rz¢dnej rob6t ziemnych, wyznaczonych
w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Wykop plytki - wykop, ktérego glebokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.6. Wykop $redni - wykop, ktérego glgbokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.7. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robét drogowych.

1.4.8. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwiazanych z trasa drogowa.

1.4.9. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

[ =P
p ds
gdzie:
Oy - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m’),
Oas - maksymalna ggsto§¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, okreslona w

normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], (Mg/m3).

1.4.10. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalnos¢ gruntéw niespoistych, okreslona
wg wzoru:

v da
d10

gdzie:

deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
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2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw i ich sktadowania, podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaj i charakterystyka gruntu

W obrgbie robdt remontowych znajduje si¢ grunt kategorii 11.

Tablica 1. Charakterystyka gruntu

Gestosé
objetosciowa w

Przecigtne
spulchnienie po

Kate- Rodzaj i charakterystyka gruntu stanie naturalnym | odspojeniu w % od

goria kN/m’ ierwotnej objetosci'
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyl i lessy wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne 17,7 od 15 do 25
Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubosci do 30 mm 12,7 od 15 do 25

2 [Torf z korzeniami grubo$ci do 30 mm 10,8 od 20 do 30

INasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, ttuczniem lub
odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25

2.3. Zasady wykorzystania gruntu
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawcg¢ na odklad.
Zapewnienie terenow na odktad nalezy do obowiazkéw Wykonawcy.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2 Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprz¢tu do:
—odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, zrywarki, koparki, fadowarki itp.),
—jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, itp.),
—transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),

—sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw
Wyb6ér srodkéw transportu nalezy do Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10 cm. Réznica
w stosunku do projektowanych rzgdnych rob6t ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3 cm.
Szeroko$¢ korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm, a krawedzie korony drogi
nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.
Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto$ci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalna glgeboko$¢ nieréwnos$ci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata
3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace réwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni.
5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdw i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawaé w
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calym okresie trwania rob6t spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogo6lne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 3.
Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 |Pomiar szerokosci korpusu  [Pomiar taSma, szablonem, tata o dtugosci 3 mi
ziemnego oziomicg lub niwelatorem, w odstgpach co 100 m

3 |Pomiar rzednych powierzchni |oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci
korpusu ziemnego

4 [Pomiar pochylenia skarp

5 [Pomiar réwnosci powierzchni
korpusu

6 [Pomiar réwnosci skarp

7 |Pomiar spadku podluznego  |Pomiar niwelatorem rz¢dnych w odstgpach co 100 m, w
owierzchni korpusu unktach watpliwych przynajmniej jeden raz na odcinku
8 [Badanie zaggszczenia gruntu [Wskaznik zaggszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 100 m’ nasypu

6.2.2. Szerokos$¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm.

6.2.3. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga r6zni¢ si¢ od rz¢dnych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.2.4. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% warto$ci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.2.5. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.

6.2.6. Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczaé¢ + 10 cm.

6.2.7. Spadek podiuzny korony korpusu

Spadek podituzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzg¢dnych
wysoko$ciowych, nie moze dawac¢ réznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1
cm.

6.2.8. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zaggszczenia gruntu okre§lony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zalozonym dla kategorii
ruchu KR 3.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okres$lonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade¢ za nie majaca zasadniczego wpltywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracef za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
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7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m® (metr szecienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 9.
Zakres czynnosci objgtych ceng jednostkowa podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazenie plyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
Kod CPV 45.23.24.00-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach nieskalistych przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przebudowa sieci
wodociggowej w miejscowosci Miroszewo obrgb Nowa Wie§ gm. Przechlewo” dz. nr 186, 187, 189/1, 376/2,
396, 536/8, 536/10, 536/14, 536/15, 536/16, 536/17, 536/18, 536/19, 536/21,536/37 obreb Nowa Wie§ gmina
Przechlewo

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t remontowych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych (wykopdéw) w czasie
budowy sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przebudowa sieci wodociggowej w miejscowosci Miroszewo
obrgb Nowa Wie$ gm. Przechlewo” dz. nr 186, 187, 189/1, 376/2, 396, 536/8, 536/10, 536/14, 536/15, 536/16,
536/17, 536/18, 536/19, 536/21,536/37 obreb Nowa Wie§ gmina Przechlewo

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Og6lne wymagania dotyczace robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. SPRZET
Og6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

3. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okre§lono w SST D-02.00.01 pkt 4.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Zasady prowadzenia roboét

Ogo6lne zasady prowadzenia rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia robdt, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych
odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce robdt ziemnych.

Nadmiar gruntu z wykopu nalezy wywiez¢ poza teren budowy.

Grunt przydatny do wykonania nasypéw ( na zasypanie wykopéw ) nalezy gromadzi¢ w hatldach w miejscach
sktadowania. Miejsce sktadowania gruntu przydatnego do ponownego wbudowania wyznacza Wykonawca.

4.2. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogélne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogo6lne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

5.2. Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrécié na:
—zapewnienie statecznos$ci skarp,
—odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
—doktadno$¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykonczenie),
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6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

6.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

7. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

8. PODSTAWA PEATNOSCI

8.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

8.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach II kategorii obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—oznakowanie robot,

—wykonanie wykopu z transportem urobku obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i
wytadunek,

—koszt sktadowania gruntu stanowigcego nadmiar i gruntu do ponownego wbudowania,

—odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

—wyréwnanie z grubsza dna wykopu, skarp,

—przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.01.01.
SIECI WODOCIAGOWE] - HORYZONTALNY PRZEWIERT STEROWANY
Kod CPV 45.23.24.00-6

1.Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robét przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przebudowa sieci wodociagowej w
miejscowosci Miroszewo obreb Nowa Wie$ gm. Przechlewo” dz. nr 186, 187, 189/1, 376/2, 396, 536/8, 536/10,
536/14, 536/15, 536/16, 536/17, 536/18, 536/19, 536/21,536/37 obreb Nowa Wie§ gmina Przechlewo

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3  Zakres robét objety Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczace zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z
usytuowaniem rurociagdédw utozonych bezwykopowo za pomoca horyzontalnego przewiertu sterowanego w
ilodciach jak nizej:
Zakres rurociggéw wodociggowych wykonanych metoda przewiertu sterowanego

1 |Rurociag DN 90PE RC- przewiert sterowany mb 116,6

2 |Rurociagg DN 110 PE RC- przewiert sterowany mb 1028,8

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z wtasciwymi obowiazujacymi przepisami,

z Specyfikacja Techniczng ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

Horyzontalne Przewierty Sterowane (HDD — Horizontal Directional Drilling)

Sterowany system uktadania po fagodnym tuku instalacji podziemnych przy pomocy ustawionej na powierzchni
wiertnicy.

Kat wejscia / wyjscia (Entry / Exit Angle)

W Przewiertach Sterowanych, kat pod ktérym wchodza lub wychodza z gruntu Zerdzie Wiertnicze podczas
wykonywania przewiertu pilotowego.

Przewierty sterowane

Alternatywne okreslenie dla Horyzontalnego Przewiertu Sterowanego

Rura ostonowa (Casing)

Rura zabezpieczajaca przewiert. Z reguly nie jest rura przewodowa, a jedynie ochrong dla nie;j.

Rura ostonowa/ochronna (Sleeve pipe)

Rura instalowana jako zewngtrzna ochrona dla rury przewodowej

Rura przewodowa (Product pipe)

Rurociag przewidziany do eksploatacji

1.3. Zakres robét objetych niniejszg SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza nastgpujacych robét :
1.4.1.Technologia wykonania kanalizacji metoda horyzontalnego przewiert sterowany

Horyzontalny przewiert sterowany Technologia przewiertéw sterowanych polega na wykonaniu otworu
pilotazowego, nastgpnie jego rozwierceniu do odpowiedniej $rednicy i wciagnigciu zaprojektowanej rury
ostonowej i przewodowej. Sterowanie uzyskuje si¢ tylko podczas wykonywania przewiertu pilotazowego.
Sterowania polega na specjalnie skonstruowanej gtowicy wiercacej, za pomoca ktdrej precyzyjnie steruje si¢
odwiertem. W glowicy wiercacej umieszczona jest sonda, dzigki ktérej, na biezaco kontroluje si¢ i koordynuje
trasg¢ przewiertu. W razie wystapienia na trasie urzadzen podziemnych czy przeszkéd terenowych istnieje
mozliwo$¢ ominigcia ich poprzez zmiang kierunku i gt¢bokosci wiercenia.

Istotnym czynnikiem warunkujacym mozliwo$¢ wykonania przewiertu sterowanego jest kombinacja dwéch
parametréw: dtugosci i $rednicy rurociagu. Dodatkowym czynnikiem s3 lokalne warunki geologiczne oraz
przeszkody terenowe, usytuowanie stupow energetycznych oraz innych sieci podziemnych a nade wszystko
koryta ciekéw, gdzie ze wzgledu na przepisy, wynikajace z odpowiednich ustaw i rozporzadzeh oraz norm

i wytycznych, niemozliwe jest wykonanie rurociagdw metodami tradycyjnymi (wykopu otwartego). Zaleznie od
dlugosci i $rednicy rurociagu dobiera si¢ odpowiednie wiertnice.
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1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
ST, poleceniami Kierownika Projektu. Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania
Ogdlne”.

2.0 Sie¢ wodociagowa
Materiatly
Wszystkie elementy przed wbudowaniem winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora. Wszystkie materiaty
musza posiada¢ aprobaty techniczne.
2.1 Materialy dla sieci wodociagowej

Sie¢ wodociagowa nalezy wykonac z rur i ksztattek DN 40, 90,110 z PE 100 SDR 17 ci$nieniowych PN-10
dla rur montowanych w wykopie otwartym iz PE RC 100 SDR 17 z zewngtrzna warstwa ekstremalnie trwalego
tworzywa sztucznego / posiadajacych atest do stosowania w przewiertach/ dla rur montowanych metoda
horyzontalnym przewiertem sterowanym laczonych zgrzewaniem doczotowym.

Rury montowaé na podsypce z piasku grubosci 10cm obsybce grubosci $rednicy rury i nadsypce grubos$ci
30cm . Piasek do podsypki , obsypki i nadsypki mozna wykorzysta¢ z wykopu / jezeli wystapi/ po uprzednim
przesianiu dla oddzielenia kamieni.

-Laczenie rur PE wykonaé poprzez zgrzewanie doczotowe zgodnie z Instrukcja montazowa —producentéw .Po
wykonaniu zgrzewu nalezy dokona¢ wydruku parametréw zgrzewa i zalaczy¢ go do protokotu odbioru koncowego.
Nad wodociagiem tasme lokalizacyjna niebieska z napisem ,, wodociag ” , z wktadka metalowa gtebokosci 0,6 —
0,8 nad grzbietem rury a dla rur przewiercanych zastosowa¢ rury z wktadka metaliczna / dopuszcza si¢
zastosowanie rur bez wkladki metalicznej w zamian za wciagniecie odpowiedniego drutu tacznie z rura/.
-Polaczenia rurociagdéw 1 armatury kotnierzowej powinny by¢ wykonane z zastosowaniem Srub ze stali
nierdzewnej,
-Armature na sieci nalezy zaznaczy¢ tabliczkami informacyjnymi umieszczonymi w widocznym miejscu .
- zasuwg podziemna DN 80 i DN 100 z obudowa i skrzynka uliczng z uszczelnieniem migkkim w miejscu
wlaczeniu do istniejacej sieci .
- Zawor odpowietrzajaco — napowietrzajacy do instalacji wodnych do zabudowy podziemnej nr 7080
- hydranty ppoz. nadziemne @80mm. Przed hydrantem zasuwa podziemna z obudowa i

skrzynka uliczna.
- w wezlach uktadéw wodociagowych bloki fundamentowe .
- tréjniki réwnoprzelotowe, tuki iredukcje z PE do zgrzewania

2.2 Materialy dla przylaczy wodociagowych

-Odgatezienie od sieci wykona¢ z rur PE

-W miejscu odej$cia do granicy dzialki w sasiedztwie rurociagu gtéwnego zamontowaé zasuwa domowa. Zasuwa
domowa z kré6¢cami do zgrzewania PE nr kat 2670.

Wiaczenie ww odgalgzienia do sieci wykonaé z PE poprzez nawiercenie

Dla dziatki nr 536/11 wykonaé¢ studzienkg wodomierzowa DN 600mm z wodomierzem DN 15 mm zaworem
spustowym i stosowna armatura.

Dla dziatki 536/17 i 536/18 wykona¢ studzienkg wodomierzowa DN 600mm z wodomierzem DN 15 mm i stosowna
armatura.

Dla dziatki nr 396 wykona¢ studzienkg¢ wodomierzowa DN 1200mm z wodomierzem gtéwnym DN 20 mm i z
podwodomierzem DN 15 i stosowna armatura.

2.3 Material na podsypke i obsypanie rur
— pospoétka 0-31,5 mm.

3. Sprzet
— Do zaggszczenia nalezy zastosowac zaggszczarki ptytowe , ubijaki spalinowe .
— Do rob6t montazowych stosowaé weiagarke reczna , mechaniczna , Zzurawie samochodowe .
— Do przewiertu - kompletny zestaw urzadzen stosowany w przewiertach sterowanych horyzontalnych.

4. Transport

Transport moze by¢ wykonany dowolnym $§rodkiem transportowym zgodnie z jego przeznaczeniem.
5. Wykonanie robét.

5.1 Dla rur ukladanych w wykopach liniowych

Tolerancja rz¢dnych dla dna wykopu wynosi [11 cm.

Pod rury wykonaé podsypkg z posp6tki grub. 10 cm .
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Rury nalezy uktada¢ od najnizszego punktu w kierunku przeciwnym do spadku rury

Zasypanie rurociggu nalezy rozpocza¢ od réwnomiernego obsypania rur z bokéw, z doktadnym ubiciem
warstwami grubosci 10-20 cm . Wskaznik zaggszczenia wykopow pod drogami 1,00 .

W miejscach skrzyzowania rurociagu z istniejacym uzbrojeniem zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem
poprzez podwieszenie istniejacego uzbrojenia .

5.2 Dla rur montowanych przewiertem sterowanym

Technologia przewiertu sterowanego sktada si¢ z trzech etapdw — trasowanie i naprowadzenie , przewiert i
wciaganie

Przewiert montaz wykona¢ z okoto 10 odcinkami / ostateczna ilo$¢ odcinkéw nalezy ustali¢ w trakcie realizacji .
Bardzo wazna zaletg jest krotki czas realizacji przewiertu. Punkt wejscia i wyjscia, promienie krzywizn oraz katy
wejscia i wyjécia dostosowane do rysunku oraz rozmiar6w zastosowanej wiertnicy. Kat wejscia, tj. kat pod ktérym
wprowadzana jest w grunt glowica wiercaca, znajduje si¢ zazwyczaj w zakresie od 21% - 36% (12° -20°). Wielkos¢
kata zalezy od rozmiaréw wiertnicy i od tego, kto jest jej producentem.

Przy projektowaniu przyjgto kat rowny 30% (15°) dla uproszczenia obliczen przyjmuje si¢ 1°= 2%. co mozna
uzyskac¢ niezaleznie od zastosowanego typu wiertnicy. Miejsce ustawienia wiertnicy zalezy od zaprojektowanego
punktu wejscia oraz, co czasami jest sprawa zasadnicza, glgboko$ci posadowienia rury. Nalezy uwazaé, by promien
krzywizny przewiertu nie byl mniejszy od dopuszczalnego promienia gigcia zerdzi wiertniczych.

Dla rur PE RC ograniczeniem jest promien gigcia zerdzi, a nie samej rury. Dla rur stalowych odwrotnie.
Maksymalne odchylenie zerdzi na jej calkowitej dtugos$ci nie moze przekracza¢ - w zaleznos$ci od $rednicy zerdzi-
od 6% do 11%. W zalezno$ci od klasy wiertnicy stosuje si¢ zerdzie dlugosci 1,50 — 2,00 m dla wiertnic matych,3,00
— 3,50 m. Majac zadana glebokos¢, kat wejscia oraz dopuszczalne odchylenie Zerdzi obliczamy odleglosé, w jakiej
nalezy ustawi¢ wiertnice.

Do ustawienia wiertnicy potrzebne jest stanowisko o dlugoséci od 4 m do 10 m w osi przewiertu i szerokosci

2 - 4m w zaleznoSci od klasy wiertnicy. Kat wyjs$cia utrzymywany jest z reguty w zakresie 20-30%, aby utatwié¢
pdzniejsze wprowadzanie rury podczas przeciagania. Dla rur stalowych kat ten nie przekracza 2% do 4%. W
punkcie wyjscia nalezy przewidzie¢ miejsce sktadowania rury. Przed rozwiercaniem nalezy rurg zgrzaé lub
zespawac tak, aby przeciaga¢ jeden odcinek w catosci. Nie mozna robi¢ przerw podczas przeciagania, szczegélnie
na zgrzewanie czy spawanie odcinkéw rury. Lokalizacja przewiertu umozliwia miejsce od strony wyjscia, gdzie
bedzie mozna i caly odcinek rury przygotowa¢ do wciagania. O ile wigkszo$¢ wiertnic jest na podwoziu
gasienicowym i nie potrzebuje zadnych drég, o tyle zestawy do przygotowywania i przechowywania pluczki
montowane sa przewaznie na przyczepach cigzarowych i wymagaja przygotowania odpowiednich dojazdéw.
Korzystne jest, szczegdlnie dla wigkszych przewiertow, zlokalizowanie najblizszego punktu czerpania wody
niezbgdnej do przygotowania ptuczki.
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6. Kontrola jakosci robét

Réznice rzednych w stosunku do dokumentacji nie powinny przekracza¢ [11 cm .
Sprawdzenie wykonania potaczen nalezy sprawdzi¢ na podstawie ogledzin zewngtrznych.
Przeprowadzi¢ prébg ci$nienia na 10 at

Zastosowania wlasciwych materiatéw i armatury .

7. Obmiar robét.
Jednostka obmiarowa zasypania wykopdéw jest Im3. Pomiaru dlugoéci uktadanych sieci wykonuje si¢
w metrach biezacych, natomiast dla warstwy podsypkowej 1 m2. Dla hydrantéw zasuw i nawiertek 1 kpl.

8. Odbiér robét.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , SST i wymogami Inspektora , jezeli pomiary i
badania daty wynik pozytywny.

Na odbiér Wykonawca dostarczy inwentaryzacje geodezyjna wykonana przez uprawniong jednostke geodezyjna.

9. Podstawa platnosci .
Cena jednostkowa obejmuje dla :
9.1. rob6t ziemnych
—oznakowanie robét ,
—wykonanie wykop6w, zasypanie i zaggszczenie wykopow,
—pomiary i badania sprawdzajace , uporzadkowanie terenu.
—nadzoru archeologicznego nad pracami ziemnym
9.2. dla sieci
— ulozenie sieci i montaz armatury ,
—horyzontalny przewiert sterowany
—prdéba cisnienia
—ptukanie i dezynfekcja
—badanie wody
—inwentaryzacja powykonawcza .
9.3. dla przylaczy
—przygotowanie podioza ,
—ulozZenie rury przez przewiert kretem i montaz armatury
—préba cisnienia
—ptukanie i dezynfekcja
—badanie wody

—inwentaryzacja powykonawcza .
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.01.
KANALIZACJA SANITARNA GRAWITACYJNA
Kod CPV 45.23.24.00-6
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przebudowa sieci wodociagowej w miejscowosci
Miroszewo obreb Nowa Wie$ gm. Przechlewo” dz. nr 186, 187, 189/1, 376/2, 396, 536/8, 536/10, 536/14, 536/15,
536/16, 536/17, 536/18, 536/19, 536/21,536/37 obrgb Nowa Wie§ gmina Przechlewo

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych niniejsza SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza nastg¢pujacych robét:

— Budowac¢ sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej w Miroszewie
— Budowa¢ przytaczy kanalizacyjnych do granicy posesji
Budowac¢ instalacji kanalizacji sanitarnej zewngtrznej na terenie poses;ji

2. MATERIALY
Wszystkie elementy przed wbudowaniem winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora. Wszystkie materialy musza
posiada¢ aprobaty techniczne.

2.1. Kanaly projektuje si¢ wykonac¢ z rur i ksztattek kanalizacyjnych kielichowych o $rednicy Dn 200mm
PCV klasy 8kN/m’ lite , taczonych na uszczelkg gumowa.

2.2. Studzienki niewlazowe

2.2.1. Studzienki niewlazowe na sieci - na trasie kanalizacji sanitarnej zaprojektowano studzienki  przeptywowe,
zbiorcze z doptywem bocznym prawym i lewym, potaczeniowe z doptywem lewym oraz z doptywem prawym z
teleskopem studziennym Dn 400 mm. Kompletna studzienka sktada si¢ z kinety z PP (w pelnej gamie podtaczen),
rury trzonowej Dn 400 mm gtadkiej bez kotnierza, z teleskopu zakonczonego zeliwnym wlazem typu cigzkiego dla
obciazenia 40 . Na zatamaniach tras przed studzienka  montowac tuki lub kolano. Otwarte wloty do studzienek
zaslepi¢ korkiem z PP

2.2.2. Studzienki niewlazowe przy granicy posesji - na trasie kanalizacji sanitarnej zaprojektowano studzienki
przeptywowe, z teleskopem studziennym Dn 315 mm. Kompletna studzienka skitada si¢ z kinety z PP, rury
trzonowej Dn 315 mm karbowanej i teleskopu zakonczonego zeliwnym wilazem typu cigzkiego dla obciazenia 40 T
(rura teleskopowa z wlazem dotyczy wszystkich studzienek prowadzonych w drogach, na wjazdach na posesje i na
terenie podworek gospodarstw rolnych, gdzie odbywa si¢ ruch maszyn rolniczych). Dla pozostatych studzienek,
zaprojektowano wtaz zeliwny typ A dla obciazenia 1,5T dla zamontowania na rurze karbowanej. Na zatamaniach tras
przed studzienka montowac¢ tuki lub kolano. Otwarte wloty do studzienek zaslepi¢ korkiem z PP

2.3 Material na podsypke i obsypanie rur — pospétka 0-31,5 mm.

2.4. Materialy izolacyjne: lepik asfaltowy wg PN-74/B-24620

3.SPRZET
Do zaggszczenia nalezy zastosowaé zaggszczarki plytowe, ubijaki spalinowe. Do rob6t montazowych stosowaé
wciagarke reczng, mechaniczng, zurawie samochodowe.

4. TRANSPORT
Transport moze by¢ wykonany dowolnym $rodkiem transportowym zgodnie z jego przeznaczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Dla rur ukladanych w wykopach liniowych

Tolerancja rzgdnych dla dna wykopu wynosi ~lcm. Pod rury i studnie wykona¢ podsypke z pospétki grub. 10 cm.
Rury nalezy uktada¢ od najnizszego punktu w kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Studnie posadowi¢ na
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podsypce z pospotki. Zasypanie kanatu nalezy rozpocza¢ od réwnomiernego obsypania rur z bokéw, z dokltadnym
ubiciem warstwami grubosci 10-20 cm. Wskaznik zageszczenia wykopdw pod drogami 1,00.

W miejscach skrzyzowania kanaléw z istniejacym uzbrojeniem zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem poprzez
podwieszenie istniejacego uzbrojenia.

5.2 Dla rur montowanych przewiertem sterowanym

Technologia przewiertu sterowanego sktada si¢ z trzech etapéw — trasowanie i naprowadzenie , przewiert i wciaganie
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Réznice rzgdnych w stosunku do dokumentacji nie powinny przekracza¢ +1 cm .

Sprawdzenie wykonania potaczen nalezy sprawdzi¢ na podstawie ogledzin zewngtrznych.

Badania odbiorcze studni polegaja na sprawdzeniu:

—wykonania dna studni,

—wykonania przej$¢ kanatéw przez $cianki studni ,

—zastosowania wtasciwych wlazéw kanatowych,

—szczelnos$ci wykonania stykéw elementéw prefabrykowanych.

Badania odbiorcze przykanalikdw polegaja na sprawdzeniu :

—wlasciwych spadkéw

—szczelnosci wykonania potaczen,

—zastosowania wtasciwych materiatéw.

7.OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa zasypania wykopoéw jest Im3. Pomiaru dlugosci ukladanych kolektoréw wykonuje si¢ w
metrach biezacych, natomiast dla warstwy podsypkowej 1 m2. Dla studni i studzienek inspekcyjnych jednostka
obmiarowa jest 1 kpl .

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , SST i wymogami Inspektora , jezeli pomiary i
badania daly wynik pozytywny. Na odbiér Wykonawca dostarczy inwentaryzacje geodezyjna wykonana przez
uprawniong jednostke geodezyjna.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje dla :

9.1. robot ziemnych:

—oznakowanie robot,

—zasypanie i zaggszczenie wykopow,

—pomiary i badania sprawdzajace, uporzadkowanie terenu.

9.2. dla sieci:
- przygotowanie podioza,
- utozenie sieci,

9.3. dla studni:

—dostarczenie materiatéw na budowe,
—przygotowanie podioza,
—wykonanie podsypki,

—wykonanie studni

—inwentaryzacja powykonawcza
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.02.
KANALIZACJA SANITARNA TLOCZNA - HORYZONTALNY PRZEWIERT STEROWANY
Kod CPV 45.23.24.00-6
1.Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przebudowa sieci wodociggowej w miejscowosci
Miroszewo obreb Nowa Wie$ gm. Przechlewo” dz. nr 186, 187, 189/1, 376/2, 396, 536/8, 536/10, 536/14, 536/15,
536/16, 536/17, 536/18, 536/19, 536/21,536/37 obrgb Nowa Wie§ gmina Przechlewo

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3  Zakres robét objety Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczace zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z
usytuowaniem rurociagdéw utozonych bezwykopowo za pomoca horyzontalnego przewiertu sterowanego w
ilodciach jak nizej:

| 1 ‘Rurocia(g DN 90PE RC- przewiert sterowany mb 116,6

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej ST sa zgodne z wtasciwymi obowiazujacymi przepisami,

z Specyfikacja Techniczng ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

Horyzontalne Przewierty Sterowane (HDD — Horizontal Directional Drilling)

Sterowany system uktadania po fagodnym tuku instalacji podziemnych przy pomocy ustawionej na powierzchni
wiertnicy.

Kat wejscia / wyjscia (Entry / Exit Angle)

W Przewiertach Sterowanych, kat pod ktérym wchodza lub wychodza z gruntu Zerdzie Wiertnicze podczas
wykonywania przewiertu pilotowego.

Przewierty sterowane

Alternatywne okreélenie dla Horyzontalnego Przewiertu Sterowanego

Rura ostonowa (Casing)

Rura zabezpieczajaca przewiert. Z reguly nie jest rurag przewodowa, a jedynie ochrona dla nie;j.

Rura ostonowa/ochronna (Sieeve pipe)

Rura instalowana jako zewngtrzna ochrona dla rury przewodowej

Rura przewodowa (Product pipe)

Rurociag przewidziany do eksploatacji

2. Materialy
Wszystkie elementy przed wbudowaniem winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora. Wszystkie materiaty
musza posiada¢ aprobaty techniczne.

2.1 Materialy kanalizacji tlocznej

— Rurociagi tloczne kanalizacji sanitarnej wykona¢ z rur PE RC 100 SDR 17 ci$nieniowych dla $ciekéw z
zewngtrzng warstwa  ekstremalnie trwalego tworzywa sztucznego / posiadajacych atest do stosowania w
przewiertach/ dla rur montowanych metoda horyzontalnym przewiertem sterowanym. laczonych zgrzewaniem
doczotowym.

—  Rury ostonowe do przewiertéw sterownych wykona¢ z PE RC 100 SDR 17 .

2.2 Materialy — armatura

2.2.3. Kolumna odpowietrzajaca i pluczaca na rurociagu tfocznym - Ogo6lne kryteria :

Pelna obstuga odpowietrzania z poziomu terenu

Plukanie i opréznianie rurociagu w dowolnym kierunku

Petna obstuga plukania i oprézniania rurociagu z poziomu terenu

Mozliwo$¢ wykorzystania kolumny odpowietrzajacej do ptukania i oprézniania w dowolnym kierunku
Cato$¢ wykonania z wyjatkiem pokryw do ostony ze stali nierdzewne;j
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Kolumna ma by¢ zakonczona krggiem betonowym @ 600 z pokrywa do zamykania zamkiem przed kradzieza
kolumny

Zawor odpowietrzajacy stal nierdzewna

Zasuwy nozowe doziemne

2.2.4 Wykaz elementéw kolumny odpowietrzajaco- napowietrzajacej /jeden kpl./
—  Oslona stalowa rura DN 300 szt 1, stal nierdzewna OH18N9
— Sztyca teleskopowa . 2 szt.stal EN —-GJI-250
—  Zawor odpowietrzajaco — napowietrzajacy DN 80 sztl, stal nierdzewna OH18N9
—  Zasuwa nozwa do zabudowy doziemnej DN 80 szt 2, stal EN —-GJI-250
— Tréjnik szt 1, stal nierdzewna OH18N9
—  Zawor kulowy rozprezny 3%4” z raczka , stal nierdzewna OHI8N9
—  Ostona rury 315 PVC szt 1, materiat PVC
—  Uchwyt montazowy , szt 1, stal nierdzewna OH18N9
— Klucz do montazu i demontazu zaworu odpo. — napowietrz. szt 1 s.n. OH18N9
— Krag betonowy DN 600 h =0,50m z pokrywa do zamykania zamkiem.

2.2.5 Wykaz elementéw kolumny pluczacej /jeden kpl./
—  Oslona stalowa rura DN 300 szt 1, stal nierdzewna OH18N9
—  Sztyca teleskopowa . 2 szt.stal EN —GJI-250
—  ZaSlepka, st 1, stal nierdzewna OH18N9
—  Zasuwa nozwa do zabudowy doziemnej DN 80 szt 2, stal EN —-GJI-250
— Tréjnik szt 1, stal nierdzewna OH18N9
—  Ostona rury 315 PVC szt 1, materiat PVC
— Klucz do montazu i demontazu za$lepki szt 1 s.n. OHI8N9
—  Stojak hydrantowy DN 80 , sztl

— Kirag betonowy DN 600 h =0,50m z pokrywa do zamykania zamkiem.
2.2.6  Rury ostonowe z PE RC z manszetrami i plozami

2.3 Material na podsypke i obsypanie rur
- grunt Z wykopu - przesiany

3. Sprzet
Do zaggszczenia nalezy zastosowac zageszczarki ptytowe , ubijaki spalinowe . Do robét montazowych
stosowa¢ wciagarke rgczng , mechaniczng , zurawie samochodowe .

4. Transport
Transport moze by¢ wykonany dowolnym $rodkiem transportowym zgodnie z jego przeznaczeniem.

5. Technologia wykonania kanalizacji metoda horyzontalnego przewiert sterowany

Horyzontalny przewiert sterowany Technologia przewiertéw sterowanych polega na wykonaniu otworu
pilotazowego, nastgpnie jego rozwierceniu do odpowiedniej $rednicy i wciagnigciu zaprojektowanej rury
ostonowej i przewodowej. Sterowanie uzyskuje si¢ tylko podczas wykonywania przewiertu pilotazowego.
Sterowania polega na specjalnie skonstruowanej gtowicy wiercacej, za pomoca ktdrej precyzyjnie steruje si¢
odwiertem. W glowicy wiercacej umieszczona jest sonda, dzigki ktérej, na biezaco kontroluje si¢ i koordynuje
trasg¢ przewiertu. W razie wystapienia na trasie urzadzen podziemnych czy przeszkéd terenowych istnieje
mozliwo$¢ ominigcia ich poprzez zmiang kierunku i gtebokosci wiercenia.
Istotnym czynnikiem warunkujacym mozliwo$¢ wykonania przewiertu sterowanego jest kombinacja dwéch
parametréw: dtugosci i §rednicy rurociagu. Dodatkowym czynnikiem s3 lokalne warunki geologiczne oraz
przeszkody terenowe, usytuowanie stupow energetycznych oraz innych sieci podziemnych a nade wszystko
koryta ciekéw, gdzie ze wzgledu na przepisy, wynikajace z odpowiednich ustaw i rozporzadzeh oraz norm
i wytycznych, niemozliwe jest wykonanie rurociagdw metodami tradycyjnymi (wykopu otwartego). Zaleznie od
dlugosci i $rednicy rurociagu dobiera si¢ odpowiednie wiertnice.

6. Kontrola jakosci robot
Réznice rzgdnych w stosunku do dokumentacji nie powinny przekracza¢ =1 cm .
Sprawdzenie wykonania potaczen nalezy sprawdzi¢ na podstawie ogledzin zewngtrznych.
Przeprowadzi¢ prébg ci$nienia na 10 at
Zastosowania wlasciwych materialéw i armatury .
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7. Obmiar robét.
Jednostka obmiarowa zasypania wykopdw jest Im3. Pomiaru dlugosci uktadanych sieci wykonuje si¢

w metrach biezacych, natomiast dla warstwy podsypkowej 1 m2.

8. Odbiér robét.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , SST i wymogami Inspektora , jezeli
pomiary i badania daty wynik pozytywny. Na odbiér Wykonawca dostarczy inwentaryzacje geodezyjna
wykonana przez uprawniong jednostke geodezyjna.

9. Podstawa platnosci .
Cena jednostkowa obejmuje dla :
9.1. rob6t ziemnych
—oznakowanie robot ,
—wykonanie wykop6w, zasypanie i zaggszczenie wykopow,
—pomiary i badania sprawdzajace , uporzadkowanie terenu.
9.2. dla sieci
-przygotowanie podtoza ,
-utozenie sieci i montaz armatury ,
-utozenie tasmy ostrzegawczej .
-préba ci$nienia
-plukanie
-inwentaryzacja powykonawcza .
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.03.
POMPOWNIA SCIEKOW
Kod CPV 45.23.24.23-3
1.Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przebudowa sieci wodociagowej w
miejscowosci Miroszewo obreb Nowa Wie§ gm. Przechlewo” dz. nr 186, 187, 189/1, 376/2, 396, 536/8, 536/10,
536/14, 536/15, 536/16, 536/17, 536/18, 536/19, 536/21,536/37 obrgb Nowa Wie§ gmina Przechlewo

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych niniejsza SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t przy wykonaniu
1 montazu przepompowni §ciekéw , w tym :
- dostawa i montaz przepompowni $ciekéw  z monitoringiem i zasilaniem zalicznikowym -1 kpl

2. Materialy

Studnie przepompowni.

2.1.1 Obudowa pompowni Sciekéw

Wykona¢ z betonu B45 lub polimerobetonu o parametrach technicznych:
—  wytrzymato$é na $ciskanie 90-120 N/mm?,

~  wytrzymato$é na zginanie 18-20 N/mm”*

— odpornos¢ chemiczna (pH 1-10),

—  gestosé 2,3 g/em’.

— Obudowy musza posiadaé aprobatg techniczng, dno komory wyprofilowac tak, aby nie osadzaty si¢ w Zadnym

jego miejscu piasek i zawiesiny (max. 0,5:1, min. 1:1),

—  Gotowe do wbudowania na placu budowy studzienki fi 1500 mm z betonu
monolitycznego B45, posadowienie na przygotowanym podtozu, grubos$¢ §cian
zbiornikéw 150mm,

— Monolit musi by¢ wyposazony w stopg przeciw wyporowa, czgS¢ goérna zbiornika w  ksztalcie okraglego
korpusu aczonego z monolitem na uszczelk¢ gumowa, z otworem pod pokrywe wtazowa (15t.) oraz otworem

odpowietrzajacym fi 100 1 na rurg ostonowa dla przewodéw zasilajacych.
— Pokrywa wlazowa szczelna, zabezpieczajaca przed dostaniem si¢ piasku i zanieczyszczen do zbiornik
—  Przejécia kr6¢céw ttocznych przez Sciany zbiornikdw zaopatrzone w uszczelnienia gumowe.

— Przejscia do podiaczenia rurociagéw doprowadzajacych $cieki nalezy zaopatrzy¢é w mufy PVC DN 200 z

uszczelka gumowa
Pompy

— Dostosowane do pompowania niepodczyszczonych §ciekow komunalnych, o parametrach podanych w pkt.

2.4.3 dwie pompy w tym jedna rezerwowa, wirnik kanalowy VORTEX
Wymagany zakres dostawy:

1/ PMil -Pompy XFP81CVX.1PE40/2C lub réwnowazne pod wzgledem parametréw i standardu wykonania szt. 2
(praca 1+1 rezerwa) o parametrach: Q=4,4 1/s, H=18,5 m, moc w punkcie pracy nie wyzsza niz P2=3,3 kW,
wymagana sprawnos¢ maksymalna pompy powyzej 30%. Wirnik typu Vortex o duzym swobodnym przelocie.
Kréciec ttoczny DN8O z owierceniem PN16 DIN2633. Prad nominalny do 7,4 A.

Dopuszczalna predko$¢ obrotowa silnika 1450 1/min.

2/ PMi2 -Pompy XFP81CVX.2PE30/2C lub réwnowazne pod wzglgdem parametréw i standardu wykonania szt. 2
(praca 1+1 rezerwa) o parametrach: Q=4,4 /s, H=14,3 m, moc w punkcie pracy nie wyzsza niz P2=2,5 kW,
wymagana sprawnos¢ maksymalna pompy powyzej 30%. Wirnik typu Vortex o duzym swobodnym przelocie.
Kréciec ttoczny DN8O z owierceniem PN16 DIN2633. Prad nominalny do 5,6 A.

Dopuszczalna predko$¢ obrotowa silnika 1450 1/min.

Wymagane punkt pracy pomp musza si¢ znajdowaé w zalecanym zakresie pracy ciaglej i cyklicznej, do oferty
nalezy dolaczy¢ wydruki charakterystyk z wykreslonym wymaganym punktem pracy, moca P2 oraz wykresami

sprawnosci hydraulicznej i catkowitej.

e Wirniki pomp musza by¢ wykonane z zeliwa minimum EN-GJL-250. Wirniki odporne na wycieranie i

blokowanie pomp.
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e Wal pompy i silnika powinien stanowi¢ jedna calo$¢ i ma by¢ wykonany ze stali nierdzewnej nie gorszej niz
1.4021 (AISI 420).

¢  Pompa w wykonaniu przeciwwybuchowym EX zgodnie z normami EExd Il BT4 oraz ATEX.

e Komora olejowa wypelniona biatym olejem mineralnym, bezpiecznym dla $rodowiska. W komorze olejowej
powinien by¢ zamontowany czujnik zawilgocenia

e Aby ograniczy¢ ryzyko migracji wilgoci do komory silnika, musi by¢ uszczelniona hermetycznie migdzy komora
zaciskowg a komorga silnika. Kabel z dlawica ma by¢ wpinany na wtyczke do pompy. W przypadku uszkodzenia,
wyrwania kabla nie moze doj$¢ do zawilgocenia silnika.

e Pompy musza by¢ wyposazone w wewngtrzny zamknigty olejowy uktad chlodzenia ze wzgledu na zaktadang
pracg przy odkrytych silnikach i utrzymanie stalej rezerwy czynnej w przepompowni przy zaktadanym
ograniczeniu zalegania §ciekOw.

e  Sprawnos¢ silnika nie moze by¢ mniejsza od wartosci IE3 Premium zdefiniowanych przez normg IEC 60034-30 i
zarazem przewyzszac sprawnosci Effil, zdefiniowane przepisami CEMEP.

e Pompy maja by¢ napedzane silnikami zatapialnymi w klasie izolacji H, o stopniu ochrony IP68. Silniki maja by¢
zasilane napigciem 400 V. Maksymalna temperatura silnika nie moze przekroczy¢ 140 stopni (wymagania EX)
wartosci okreslonej dla izolacji klasy H.

e  Pompy musza by¢ wyposazone w podwdéjne uszczelnienie mechaniczne SiC/SiC (weglik krzemu/weglik krzemu).
Uszczelnienie pracuje niezaleznie od kierunku obrotéw silnika i jest odporne na skoki temperatury

e  Wszelkie elementy ziaczne pompy majace kontakt z medium maja by¢ wykonany ze stali nierdzewnej nie gorszej
niz 1.4401 (AISI 316)

¢  Korpusy hydrauliczny i silnika musza by¢ wykonane w catoéci z zeliwa grubo$ciennego minimum EN-GJL-250.
e Aby ulatwi¢ wyciaganie pomp musza by¢ wyposazone w pataki wyciggowe wykonane ze stali nierdzewne;.

Prowadnice, rurociagi, armatura
Prowadnice pomp wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 (wg PN-EN 10088-1), $rednice rurociagéw (pioné6w
tlocznych) wewnatrz pompowni wykona¢ ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1 oraz taczone przy
wykorzystaniu kotnierzy ze stali kwasoodpornej, wszystkie spoiny wykona¢ w technologii wtasciwej dla stali
kwasoodpornej (metoda TIG, przy uzyciu gtowicy zamknigtej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lub
automatu CNC), wykonane spawy musza by¢ udokumentowane wydrukiem parametréw spawania, jako armaturg
zwrotng zastosowac zawory zwrotne kulowe kolierzowe z kulag gumowana pokryte trwata farba epoksydowa odporng
na dziatanie §ciekéw jako armatur¢ odcinajaca zastosowac zasuwy odcinajace klinowe kolnierzowe migkko
uszczelnione z klinem gumowanym, pokryte trwata farba epoksydowa odporng na dzialanie §ciekéw wszystkie
uszczelki dla potaczen konierzowych wykonaé z gumy odpornej na dziatanie §ciekdéw, wszystkie potaczenia Srubowe
($ruby, nakretki, podktadki) wykonac¢ ze stali kwasoodpornej, wszystkie elementy kotwigce konstrukcje nosne i
wsporcze do betonu wykona¢ ze stali kwasoodpornej,
Na wlocie do przepompowni (kanat grawitacyjny) zamontowa¢ zasuwy owalne zeliwne gumowane z
kolumna i skrzynka do zasuw .

Drabinka
Drabinka umozliwia zejScie na dno zbiornika powinna posiada¢ szeroko$¢ zgodng z normg PN-80 M-49060 (co
najmniej 30 cm) drabink¢ wykonana jest ze stali kwasoodporne;.

Wiaz
Wymiar wlazu i jego zlokalizowanie na plycie powinny umozliwi¢ swobodny montaz i demontaz pomp zgodnie z
Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438 (uchwyty gérne prowadnic pomp powinny znajdowaé si¢ w $wietle
wlazu)

Zasilanie elektryczne
Szafka z zasilaniem jednostronnym 1i zasilaniem rezerwowym z agregatu pradotworczego

Realizacja sterowania lewo -prawo wirnikiem pompy
Oswietlenie 24V szafy sterowniczej i komory pomp

Podstawowy uktad sterowania praca pomp powinien by¢ wyposazony w hydrostatyczny przetwornik poziomu
Sciekéw (z zabezpieczona membrang) - np. APLISENS oraz jako uklad rezerwowy zamontowa¢ zestaw regulatoréw
poziomu tzw. "gruszek" (na wypadek awarii przetwornika poziomu). System sterowania powinien zapewni¢ okresowe
przefaczanie kolejnosci zalaczania pomp Sciekowych, aby zapewni¢ réwnomierne zuzycie wszystkich zespotéw
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pompowych. Zgodnie z wymaganiami uzytkownika. Mikroprocesor sterujacy praca przepompowni powinien zapewnic¢
mozliwos$¢ "zgrubnego"pomiaru przeplywu $ciekdw - opartego np. na pomiarze czasu pracy pomp.

Polaczenia wyrownawcze

W celu uniemozliwienia pojawienia si¢ ré6znych potencjatéw i niebezpiecznych napi¢¢ na przedmiotach metalowych
(drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikéw pomp), stosowane sa polaczenia wyréwnawcze, przewod
wyréwnawczy prowadzony jest od punktu do punktu z koncowym podiaczeniem do gléwnej szyny ekwipotencjalne;j.

Wytyczne szczegélowe pompowni $ciekow :

wszystkie spoiny powinny by¢ wykonane w technologii wlasciwej dla stali kwasoodpornej (metoda TIG, przy
uzyciu gtowicy zamknigtej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lub automatu CNC), przy czym
wykonane spawy powinny by¢ na zyczenie udokumentowane wydrukiem parametréw spawania,

piony tloczne wewnatrz pompowni powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1, o
$rednicy minimum 80mm

piony tloczne powinny by¢ taczone kotnierzami ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

tréjnik ortowy zapewniajacy minimalne straty hydrauliczne, powinien by¢ wykonany ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1, zastosowany do potaczen rurociagéw ttocznych pomp

Instalacja ttoczna winna mie¢ zabudowana nasad¢ ptuczaca z pokrywa,

prowadnice pomp powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

w przypadku prowadnic o dtugo$ci powyzej 3 m, w celu usztywnienia konstrukcji, stosuje si¢ taczniki posrednie
prowadnic, wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie potaczenia Srubowe (Sruby, nakretki, podktadki) powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301
wg PN-EN 10088-1,

wszystkie elementy kotwiace konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy powinny by¢ wykonane sa w calosci ze
stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

armatura zwrotna - zawory zwrotne kulowe kotnierzowe z kula gumowana powinny by¢ pokryte trwata farba
epoksydowa,

armatura odcinajaca - zasuwy odcinajace klinowe kotnierzowe migkkouszczelnione z klinem gumowanym,
pokryte trwalg farba epoksydowa,

zasuwy powinny by¢ zamontowane na poziomym odcinku rurociagéw ttocznych, aby umozliwi¢ ich otwieranie i
zamykanie z poziomu terenu bez koniecznosci wchodzenia do komory pompowni (zgodnie z Rozporzadzeniem
MGPiB Dz. U. 93.96.438),

obstugg zasuw z poziomu terenu powinien umozliwia¢ przegub wykonany catkowicie ze stali kwasoodporne;j
1.4301 wg PN-EN 10088-1, wyprowadzony do obstugi w $wietle wlazu,

wszystkie uszczelki dla potaczen kotnierzowych powinny by¢ wykonane z gumy odpornej na dziatanie wody,
drabinka powinna umozliwia¢ zej$cie na dno zbiornika i posiada¢ szerokos¢ zgodna z norma PN-80 M-49060,
wykonana ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

pompownia powinna by¢ wyposazona w wlaz prostokatny, zapewniajacy swobodny montaz i demontaz pomp
(zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz.U. 93.96.438), (gérne uchwyty prowadnic pomp znajduja si¢ w $wietle
wlazu),

wlazy powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1, zabezpieczone zamkiem
patentowym przed otwarciem przez osoby niepowotane oraz posiada¢ wyltacznik krancowy

wymiary wlazéw i ich lokalizacja na ptycie obudowy powinny umozliwia¢ swobodny montaz i demontaz pomp
zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438,

wlazy powinny by¢ wyposazone w blokad¢ uniemozliwiajaca samoczynne ich zamknigcie w trakcie obstugi
pompowni,

porecze , kominki wentylacyjne — stal nierdzewna,

w celu uniemozliwienia pojawienia si¢ r6znych potencjaléw i niebezpiecznych napi¢¢ na przedmiotach
metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikéw pomp), powinny by¢ zastosowane potaczenia
wyréwnawcze

przewdd wyréwnawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koicowym podtaczeniem do gléwnej szyny
ekwipotencjalne;j.

2.1.2 Rozdzielnia sterujaca

Ponizej przedstawia si¢ minimalne wyposazenie rozdzielni zasiiajaco-sierujacej

zabezpieczenie réznicowopradowe w obwodzie kazdej z pomp oraz w obwodzie sterowania
zabezpieczenie przepigciowe, odgromniki w ZK oraz ochronniki elektroniki (sterownik pracy, modem,
przepltywomierz)

akumulatory podtrzymujace pracg sterownika i przekazu danych

zabezpieczenia zwarciowe dla kazdej pompy - wytaczniki automatyczne
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tagodny start pomp (soft start-stop)
przetacznik "reczne - O - automat"” dla kazdej z pomp
kontrolki ,,praca/awaria" dla kazdej z pomp
liczniki pracy dla kazdej z pomp
gniazdo 400V do awaryjnego podtaczenia agregatu pradotwdrczego z przelacznikiem agregat - sie¢
woltomierz
lampa awaryjna + buczek (sygnalizacja stanéw awaryjnych)
detektor faz
zabezpieczenie przeciw jednoczesnemu startowi pomp oraz réwnoczesnej pracy dwdéch pomp
uktad naprzemiennego zataczania pomp (moze realizowaé sterownik)
gniazda sieciowe 400V, 230V? 24V
zewngetrzny wyltacznik gléwny
a) Szafka posadzona na cokole, plastikowa, umozliwiajacym montaz/demontaz
wszystkich kabli (np. zasilajacych, od czujnikéw ptywakowych i sondy
hydrostatycznej, itd.) bez konieczno$ci demontazu obudowy szafy sterowniczej
b) obudowa powinna by¢ z tworzywa sztucznego , malowana proszkowo i posiada¢ stopien ochrony nie mniejszy
niz IP 54,
¢) wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego, na ktdrych sg zainstalowane (na sitodruku obrazu
pompowni): kontrolki: poprawnosci zasilania, awarii ogélnej, awarii pompy nr 1, awarii pompy nr 2, pracy pompy nr
1, pracy pompy nr 2, ; wylacznik gtéwny zasilania, przetacznik trybu pracy pompowni (Rgczna — 0 —
Automatyczna); przyciski Startu i Stopu pompy w trybie pracy recznej; stacyjka z kluczem o wymiarach: 800
(wysokos$¢) x 600 (szerokos¢) x300 (gtgbokose)
d) wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewngtrznych oraz wylacznik krancowy
e) gniazdo do podtaczenia zasilania zewngtrznego — agregat,
f) wyposazenie rozdzielni sterujace;j:
— sterownik mikroprocesorowy z panelem ciekltokrystalicznym umieszczonym na wewngtrznych drzwiach
szafy, wspolpracujacy z sonda hydrostatyczng do ciagtego pomiaru zwierciadta wody,
— przelaczniki pracy pomp: tryb automatyczny —z kontrola suchobiegu, tryb r¢czny z kontrola suchobiegu,
— wylaczniki zabezpieczenia termicznego silnikéw pomp
— grzalka z termostatem,
— plywakowe sygnalizatory poziomu (poziom alarmowy, suchobieg)
— sygnalizator akustyczny
— modem GSM z obustronng transmisja danych, kompatybilny z istniejacym
systemem monitowania pompowni na terenie gminy Przechlewo

2.1.3 Sterownik mikroprocesorowy powinien umozliwia¢
° dwustopniowe zabezpieczenie przed dostgpem do danych oséb niepowotanych,
® sterowanie praca pomp z zachowaniem odpowiedniej kolejnosci zalaczania i wylaczania pomp (przetaczanie
pomp po kazdym cyklu pracy),
® zadawanie poziomOw zatgczania i wylaczania pomp z poziomu terenu poprzez zmiang nastaw sterownika,
kontrola poziomu maksymalnego §ciekéw w zbiorniku (przepelnienie),
kontrola poziomu minimalnego Sciekéw w zbiorniku (suchobieg),
ciaglty pomiar poziomu $ciekéw w zbiorniku z wykorzystaniem sondy z wyj$ciem pradowym 4-20 mA,
archiwizacja komunikatéw, ostrzezen i alarmow w zaprogramowanych przypadkach,
rejestrowanie czasu pracy pomp,
kontrola otwarcia/zamknigcia drzwi rozdzielni sterujace;.
wyposazenie w panel operatorski (wyswietlacz LCD z klawiatura) zabudowany na wewngtrznych drzwiach
rozdzielni sterujacej, umozliwiajacy odczyt aktualnego poziomu $ciekéw w pompowni, pradu pobieranego przez
pracujaca pompg (pompy), czasu pracy pomp oraz zmiang nastaw parametréw pracy pompowni $ciekow,
® wbudowany interfejs z zaimplementowanym protokotem dostosowanym do stosowanego przez eksploatatora
sieci , do podtaczenia komputera PC z odpowiednim oprogramowaniem,
® wbudowany interfejs do podlaczenia modemu GSM
® archiwizowanie danych charakteryzujacych pracg urzadzenia w okresie co najmniej 7 dni (czasy pracy pomp,
liczba cykli, pob6r pradu, zuzycie energii elektrycznej, czgstotliwo$¢ wiaczen pomp)
® posiada¢ znak CE
® ponadto powinien umozliwiac:
® wysylanie komunikatéw SMS i e-mail pod wybrane numery telefonéw komérkowych -powiadamianie
uzytkownika o: braku zasilania, powrocie zasilania, awarii pomp, poziomie awaryjnym, suchobiegu, wtamaniu
(wtaz, szafa),
® obustronng transmisj¢ danych — odpytywanie przez uzytkownika - sterownika
® aktualne parametry pracy pompowni,
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® zdalny bezposredni monitoring pracy urzadzenia (zdalna zmiana parametréw pracy urzadzenia, kopiowanie

danych archiwalnych, diagnostyka pracy),

® generowanie oraz odbieranie i przetwarzanie odpowiednich komunikatow SMS w celu wspétpracy z

istniejacym systemem monitorowania pompowni na terenie gminy Dartowo
® Szafa sterownicza powinna umozliwia¢ monitorowanie i zdalne sterowanie praca pompowni z
poziomu zamontowanej stacji monitorujacej.

Wymagania formalne

e  wszystkie opisy na urzadzeniu powinny by¢ wykonane w jezyku polskim,

e  wszystkie komunikaty wySwietlane oraz wysylane przez sterownik powinny by¢ w jezyku polskim,

® urzadzenie powinno posiada¢ dokumentacjg¢ techniczno-ruchowa DTR w j¢zyku polskim,

® urzadzenie powinno posiada¢ deklaracj¢ zgodnos$ci z norma PN-EN 752-6,

e  szafy sterownicze majq posiada¢ Certyfikat Zgodnosci CE oraz Certyfikat ze znakiem bezpieczenstwa ,,.B” :

Serwis - wymogi
® zapewnienie jednej obslugi serwisowej wszystkich elementéw pompowni w odlegtosci co najwyzej 100 km
od miejsca zabudowania.
® w celu zapewnienia odpowiedniej obstugi gwarancyjnej i pogwarancyjnej, producent pompowni powinien
udokumentowac posiadanie autoryzowane;j sieci serwisowej — zataczy¢ do oferty wykaz posiadanych punktéw
serwisowych
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.04.
POMPOWNIE SCIEKOW zasilanie elektryczne /WLZ /
Kod CPV - 45.00.00.00.7

1.Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przebudowa sieci wodociaggowej w miejscowosci
Miroszewo obreb Nowa Wies gm. Przechlewo” dz. nr 186, 187, 189/1, 376/2, 396, 536/8, 536/10, 536/14, 536/15,
536/16, 536/17, 536/18, 536/19, 536/21,536/37 obreb Nowa Wie§ gmina Przechlewo

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem instalacji
elektrycznej i uruchomieniem poszczegdlnych instalacji w Przepompowniach Sciekéw w miejscowosci Miroszewo
gm Przechlewo / 2kpl/

1.3.Okreslenia podstawowe

1.3.1. Projektowane urzadzenia w przepompowniach $ciekéw zapewnia wtasciwe odprowadzenie i utylizacjg
nieczystosci z okolicznych gospodarstw.

1.3.2.1. Uktad pomiarowo — rozdzielczy istniejacymi licznikami bezposrednimi energii czynnej 3-fazowe;j
zainstalowanymi w poszczegdlnych mieszkaniach a za zuzyta energi¢ przez poszczegdlng przepompowni¢ bgdzie
mierzona przez projektowany uktad pomiarowy i minusowana od wskazan licznika podstawowego.

1.3.2.2. Uktad ochronny — instalacja przeciwprzepigciowa, przeciw porazeniowa i uziemiajaca o warto$ci rezystencji
R<30

1.3.2.3. Linia kablowa projektowana zalicznikowa zasilajaca kablem YKY 5x10 mm? wyprowadzona ze ztaczy do
szafki sterowniczej przepompowni .

1.3.2.4. Pomiary wykonanych instalacji tj. opornosci izolacji , skutecznosci zerowania i rezystencji uziemien.
1.3.2. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.3.2.1. Oswietlenie zewng¢trzne terenu

1.3.2.2. Uktad samoczynnego sterowania w/w o$wietleniem zewngtrznym

2. MATERIALY

2.1. Tablica rozdzielcza ztaczowo — wyposazona bedzie :

- w rozlaczniko - bezpieczniki z wktadkami bezpiecznikowymi WTN

- wylaczniki réznicowo i nadmiarowo — pradowe

- licznik energii czynnej bezposredni 3-fazowy

- szyna ochronna

- uziom kpl.

3. SKELADOWANIE MATERIALOW

3.1. Szafki ztaczowo-pomiarowe oraz sterownicze przepompowni:

W/w osprzet rozdzielczy nalezy sktadowaé w pozycji poziomej na réwnym podlozu odizolowany od ziemi folig i
zabezpieczone folig przed czynnikami atmosferycznymi.

4. SPRZET

4.1.Do prac zatadunkowo — roztadunkowych oraz montazowych nalezy uzy¢ samochodu dostawczego oraz do
zatadunku i roztadunku wézka widtowego.

5. TRANSPORT

5.1.Przewdz tablicy rozdzielczej oraz kabli, opraw, folii, ptaskownikéw , pretéw uziemien itp. — nalezy uzy¢
samochodu skrzyniowego do przemieszczenia w/w

materialéw loko — magazyn — budowa

5.2.Dostawg piasku na podsypki pod i na kable zapewni ciagnik z przyczepa — przewoz

piasku loko — zwirownia — budowa.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Roboty przygotowawcze

Do wykonania prac elektroenergetycznych nalezy przystapi¢ po wykonaniu prac budowlanych i podstawowego
montazu instalacji sanitarnych wyposazeniu ich w osprz¢t i urzadzenia sanitarne — pompy rurociagi, zawory i inne tak
aby nie nastapila kolizja poszczegdlnych wykonawcow.

6.2.Roboty ziemne

- reczne wykopy pod kabel

- montaz tablicy rozdzielczej

- reczne wykopy pod bednarke uziemienia tablicy rozdzielcze;j

- wbijanie prgtéw uziemienia za pomoca wibromtota

- podtaczenie kabla pod zaciski w rozdzielni
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- miejsca wykop6éw nalezy odpowiednio wygrodzi¢ i zabezpieczy¢ tak aby nie stwarzaly niebezpieczenstwa dla oséb i
pojazdéw

- dla prowadzonych prac nalezy opracowac ,,Projekt organizacji ruchu” i uzgodnié¢ go z zainteresowanymi
instytucjami

- wszystkie prace powinny by¢ wykonywane na podstawie pisemnego lub ustnego polecenia na pracg¢ w ktérym
kazdorazowo bgda wskazane wyst¢pujace na danym etapie robdt zagrozenia i podane $rodki jakie nalezy
przedsigwzig¢ aby praca wykonywana byta w sposéb bezpieczny

6.3. Roboty montazowe

6.3.1. Montaz rozdzielni typu ZK-2b/R/P-2 na budowie.

- posadowienie jej fundamentow

- podejscie w rurze ostonowej poprzez fundament do rozdzielni ztaczowo —pomiarowych

- podiaczenie kabli i przewoddw energetycznych w rozdzielniach i w szafach rozdzielcze;.

- wykonanie uzioméw bednarka oraz prgtami miedziowanymi typu Galmar

- podtaczenie uzioméw w rozdzielni na listwie N

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Przed przystapieniem do montazu zgromadzonych materiatéw elektrycznych nalezy skontrolowa¢ ich stan
techniczny (pod katem uszkodzen w transporcie)

7.2. Skontrolowanie w/w materiatéw pod katem aktualno$ci gwarancji i waznosci atestow na w/w materiaty
elektryczne

7.3. Przed ulozeniem kabli ziemnych nalezy je skontrolowa¢ poprzez przeprowadzenie badan ciaglosci zyt oraz
opornosci izolacji kabli.

7.4. Po ulozeniu kabli w ziemi przed ich zasypaniem nalezy zglosi¢ w Przedsigbiorstwie Geodezyjno-
Kartograficznym gotowosci ich do zinwentaryzowania.

7.5. Po zasypaniu rowéw kablowych nalezy dokona¢ pomiaréw opornosci izolacji utozonych kabli.

7.6. Po zakonczeniu prac montazowych nalezy przeprowadzi¢ kompleksowe pomiary wszystkich urzadzen
elektrycznych w szczegdlnosci opornosci uziemien i skuteczno$ci zerowania

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) i sztuka wykonanej i odebranej instalacji elektrycznej

9. ODBIOR ROBOT

9.1. Ogélne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja

techniczna i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt.6 daty
wyniki pozytywne.

9.2.0dbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe wykonania w.1.z., przewodéw i linii kablowych

Odbidr robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogélnego postgpu robét

Dtugo$¢ okienka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50m

10. PODSTAWA PEATNOSCI

10.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena Im lub 1 sztuki wykonanej i odebranej instalacji elektrycznej obejmuje:

- oznakowanie robot

- dostawe materiatéw

- wykonanie rob6t przygotowawczych

- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV

- przygotowanie podloza

- utozenie kabli i przewodéw zasilajacych

- montaz urzadzen elektrycznych w obiektach Kampusu

- zasypanie 1 zaggszczenie wykopoéw

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Oficjalny tekst CVP pochodzacy ze strony EUR-lex zawiera dzialy:

45000000-7 Roboty budowlane

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty ziemne

45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

45232200-4 Roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych

45232210-7 Roboty budowlane w zakresie budowy linii napowietrznych

45232220-0 Podstacje

45232221-7 Podstacje transformatorowe

45233294-6 Instalowanie sygnalizacji drogowe;j

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
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45311000-0 Roboty w zakresie przewod6w instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych

45311200-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych

45312311-0 Instalowanie o$wietlenia

45314300-4 Ktadzenie kabli

45314320-0 Instalowanie elektrycznych systemow grzewczych i innego osprzgtu elektrycznego w budynkach
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45315300-1 Instalowanie linii energetycznych

45315400-3 Instalacje $redniego napigcia

45315600-4 Instalacje niskiego napigcia

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45317100-3 Instalowanie elektrycznego sprzgtu
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