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ROBOTY AWARYJNO — NAPRAWCZE NA MIEJSKIEJ SIECI KANALIZACJI DESZCZOWEJ W GDYNI

Zalacznik nr 4a

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru

Robét Budowlanych dla rebét awaryjno-naprawczych wykonywanych na

miejskiej sieci kanalizacji deszczowej m. Gdyni

DROGI, NAWIERZCHNIE, KANALIZACJA DESZCZOWA

Nr SST SPIS SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH Strona
D.00.00.00 Wymagania ogoélne 2
D.01.00.00 Roboty przygotowawcze 17
D.01.01.01 Zdjecie warstwy humusu i/lub darniny 17
D.01.02.02 Rozbiérka nawierzchni i podbudowy drég 20
D.02.01.01 Wykopy 23
D.03.01.01 Podsypka, zasypka, obsypka i zageszczenie gruntu 29
D.04.01.01 Kanalizacja deszczowa 36
D.05.01.01 Warstwy odsgczajace i odcinajace 54
D.06.00.00 Podbudowy z kruszyw, wymagania ogélne 60
D.06.01.01 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

Krawezniki betonowe 68
D.07.01.01 Nawierzchnia z betonu asfaltowego 75
D.08.01.01 Nawierzchnie z prefabrykowanych elementow betonowych 82
D.09.01.01 Oznakowanie pionowe

Oznakowanie poziome 96
D.10.01.01 99
D.11.01.01 103
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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) dla robot awaryjno — naprawczych na

miejskiej sieci kanalizacji deszczowej w Gdyni sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot

drogowych.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt objetych

szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnych asortymentéw robot drogowych.

1.3. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.3.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz

z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu

pieszych.

1.3.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdoéw

obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuni¢cia po jego zakonczeniu.

1.3.4. Przedstawiciele Zamawiajacego — 0S0by wymienione w umowie z Wykonawca, wyznaczone przez

Zamawiajacego (Zarzad Drog i Zieleni w Gdyni), odpowiedzialne za nadzorowanie robot.

1.3.5. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.3.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i

do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

1.3.7. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju

i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.3.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.3.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi

i skarpami rowow.

1.3.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.3.11. Obmiar — sporzadzany przez Wykonawcg robot i akceptowany przez Przedstawicieli Zamawiajacego

wykaz wykonanych rob6t wraz z ich iloscia, w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow.

1.3.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,

niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

1.3.13. Materialty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne ze specyfikacjami

technicznymi, zaakceptowane przez Przedstawicieli Zamawiajacego.

1.3.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od

ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwg $cieralng a podbudows, zapewniajgca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

€) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktadac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze¢$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetiajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.3.15. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi

drogi lub obiektu mostowego.

1.3.16. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia

ruchu publicznego na okres budowy.
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1.3.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okres$lony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.

1.3.18. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.3.19. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddéw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.20. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.3.21. Podtoze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego wykonania nawierzchni.

1.3.22. Polecenie Przedstawicieli Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Przedstawicieli Zamawiajacego, W formie pisemnej i ustnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.3.23. Przetargowa dokumentacja - cz¢s¢ dokumentacji, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.3.24. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z SST i poleceniami Przedstawicieli
Zamawiajacego.

1.4.1. Zgodnos$¢ robodt z SST

SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Przedstawicieli Zamawiajgcego
projektu stanowig czg$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznos$ci
wymieniona w umowie z Wykonawca.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach umownych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Przedstawicieli Zamawiajacego, ktorzy podejma decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z SST.

Dane okreslone w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i1 elementéw budowli muszag wykazywaé
zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z SST i wplynie to na niezadowalajaca
jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.2. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Przedstawicielom Zamawiajacego do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji
ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Przedstawicieli
Zamawiajacego.
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Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem

w sposob uzgodniony z Przedstawicielami Zamawiajgcego Oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach

okreslonych przez Przedstawicieli Zamawiajacego tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona

przez Przedstawicieli Zamawiajacego. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlgczony w ceng

kontraktowa.

1.4.3. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiagzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majagce na celu stosowanie si¢ do przepisow
i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen
lub uciazliwosci dla 0sob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegblny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

e zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

e  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

e mozliwoscia powstania pozaru.

1.4.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisdéw sprawny sprzet

przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach

oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza

si¢ uzycia materialtdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,

okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate
techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé

zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych

wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie
tych materiatow od wlasciwych organdow administracji panstwowe;j.

1.4.6. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak

rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bedacych wiascicielami tych urzadzen

potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w

czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla wszelkiego rodzaju

robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy

i powiadomi¢ Przedstawicieli Zamawiajacego i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie

przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Przedstawicieli

Zamawiajacego 1 zainteresowane wtadze oraz bgdzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy

potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego

dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Przedstawicieli Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bgdzie realizowac roboty

W Sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie

uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

Przedstawiciele Zamawiajacego beda na biezaco informowani 0 wszystkich umowach zawartych pomig¢dzy

Wykonawca a wilascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewngtrznych.

Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami

zawartymi w warunkach umowy.
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1.4.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia
i uzgodnienia od wtasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéw (ponadnormatywnych)
i 0 kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Przedstawicieli Zamawiajacego.

Zamawiajacy moze poleci¢, aby pojazdy nie spehliajace tych warunkéw zostaly usunigte
z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Przedstawicieli Zamawiajacego.

1.4.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

1.4.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robdt od
daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Przedstawicieli Zamawiajacego.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byc¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Przedstawicieli
Zamawiajacego powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.4.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i begdzie w peini odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw Iub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob
ciagly bedzie informowac Przedstawicieli Zamawiajagceg0 o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Zamawiajacego

1.4.11. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢ majg
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju Iub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Przedstawicieli Zamawiajgcego. Roznice pomiedzy powotanymi normami a
ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedtozone
Przedstawicielom Zamawiajacego do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robdt, Wykonawca
przedstawi Przedstawicielom Zamawiajacego do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak rowniez
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrodla w sposéb ciagly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.
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2.2. Pozyskiwanie materialdéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatow

ze zrodel miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczyé

Przedstawicielom Zamawiajacego wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Przedstawicielom Zamawiajagcego do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca

raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji,

uwzgledniajge aktualne decyzje o eksploatacji, organdw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelienie wymagan iloSciowych i jakosciowych materiatoéw

pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢

potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjg¢te z terenu wykopoéw i miejsc pozyskania materiatdw miejscowych beda

formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych

w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan

umowy lub wskazan Przedstawicieli Zamawiajacego.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty

wyszczegbOlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgodg Przedstawicieli

Zamawiajacego.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym

obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone

w miejscu wskazanym przez Przedstawicieli Zamawiajacego.

Jesli Przedstawiciele Zamawiajgcego zezwolag Wykonawcey na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te

dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialdw zostanie odpowiednio przewarto§ciowany

(skorygowany) przez Przedstawicieli Zamawiajacego.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca

wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach,

Wykonawca powiadomi Przedstawicieli Zamawiajacego o swoim zamiarze przed uzyciem tego materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez zgody Przedstawicieli

Zamawiajacego.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do roboét, byty

zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jako$¢ 1 wlasciwosci i byly dostepne do kontroli

przez Przedstawicieli Zamawiajgcego.

Miejsca czasowego sktadowania materialdow beda zlokalizowane w obregbie terenu budowy w miejscach

uzgodnionych z Przedstawicielami Zamawiajgcego lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych

przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Przedstawicieli Zamawiajacego.

2.6. Inspekcja wytwoérni materialéw

Wytwornie materialtow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Przedstawicieli Zamawiajacego w celu

sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow moga by¢

pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji

okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Przedstawiciele Zamawiajacego beda przeprowadzali inspekcje wytworni, muszg by¢

spetnione nastepujgce warunki:

a) Przedstawiciele Zamawiajgcego beda mieli zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Przedstawiciele Zamawiajacego bedg mieli wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeSci wytwdrni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla

Przedstawicieli Zamawiajacego zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji
i badan w tych miejscach.
3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Przedstawicieli Zamawiajacego. W przypadku braku
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ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Przedstawicieli Zamawiajacego.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w SST i wskazaniach Przedstawicieli Zamawiajacego.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Przedstawicielom Zamawiajacego kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie
konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Przedstawicieli Zamawiajacego 0 swoim zamiarze wyboru iuzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Przedstawicieli Zamawiajacego, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez ich zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Przedstawicieli Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $§rodkoéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w SST i
wskazaniach Przedstawicieli Zamawiajacego, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spetiajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Przedstawicieli Zamawiajacego, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawecy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialdow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami SST, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Przedstawicieli Zamawiajacego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementdw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre$lonymi lub przekazanymi na pi$mie przez
Przedstawicieli Zamawiajacego.

Bledy popetnione przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang usuniete przez Wykonawce
na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pismie przez Przedstawicieli Zamawiajacego.

Decyzje  Przedstawicieli Zamawiajacego  dotyczace  akceptacji lub  odrzucenia  materialow
i elementow robdt beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Przedstawiciele Zamawiajacego uwzglednia wyniki
badan materiatdbw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materialow,
dos$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Przedstawicieli Zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie przez nich
okreslonym, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Przedstawicielom Zamawiajacego
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy
wykonanie robot zgodnie z SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czg$¢ 0golng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
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— wykaz 0so6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cia wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych ,wycigganych wnioskow oraz sposob i
forme¢ przekazywania tych informacji Przedstawicielom Zamawiajacego.

b) czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatladunku materialow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedurg pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw robot,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac¢ zatozong

jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jako$ci materialtdw. Wykonawca zapewni

odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia

niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Przedstawiciele Zamawiajacego moga zazada¢ od Wykonawcy

przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdéw oraz robét z czestotliwo$cig zapewniajgcg

stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST i ustaleniami.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Przedstawiciele Zamawiajacego ustala jaki zakres kontroli

jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Przedstawicielom Zamawiajacego swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i

sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacj¢, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja

wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na

zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé¢ z jednakowym prawdopodobienstwem

wytypowane do badan.

Przedstawiciele Zamawiajgcego beda mieli zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek. Pojemniki

do pobierania probek beds dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez Przedstawicieli

Zamawiajacego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan beda odpowiednio opisane i 0znakowane, w

sposob zaakceptowany przez Przedstawicieli Zamawiajacego.

Na zlecenie Przedstawicieli Zamawiajacego Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych

materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez

Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca

tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie  badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z  wymaganiami  norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna

wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Przedstawicieli Zamawiajacego. Przed

przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego 0 rodzaju, miejscu i

terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich

wyniki do akceptacji Przedstawicieli Zamawiajacego.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Przedstawicielom Zamawiajacego kopie raportow

z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w  terminie  okreslonym

w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Przedstawicielom

Zamawiajacego na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego

zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Przedstawicieli Zamawiajacego.
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Przedstawiciele Zamawiajacego sa uprawnieni do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatdbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatbw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Przedstawiciele Zamawiajacego, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez

Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bgda ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot

z wymaganiami SST na podstawie wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan

dostarczonych przez Wykonawece.

Przedstawiciele Zamawiajagcego moga pobieraé probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od

Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to

Zamawiajacy oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialéw i robot z SST.

Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan

niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan

i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Przedstawiciele Zamawiajacego moga dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Normga lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg

objete certyfikacja i ktore spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sag wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do

robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty  przemystowe  musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez  producenta,

a W razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg

dostarczone przez Wykonawce Przedstawicielom Zamawiajacego. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spehniaja

tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1.0bmiar
Obmiar stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ W Sposob ciagly

w jednostkach przyjetych w kosztorysie.

6.8.2.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnione;j
w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robdt. Winny byé
udostepnione na kazde zyczenie Przedstawicieli Zamawiajgcego.

6.8.3.Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych wyzej nastepujace dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robot,

d) protokoty z narad i ustalen,

e) korespondencj¢ na budowie.

6.8.4.Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy lub w miejscu ustalonym
z Przedstawicielami Zamawiajgcego w sposob odpowiednio zabezpieczony. Zaginiecie ktoregokolwiek z
dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Przedstawicieli
Zamawiajacego i przedstawiane do wgladu na ich zyczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie =z  SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Przedstawicieli Zamawiajacego
0 zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru. Wyniki obmiaru bedg udokumentowane pisemnie.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w przedmiarze dla Wykonawcy lub
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gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Przedstawicieli Zamawiajacego na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Przedstawicieli Zamawiajacego.

7.2. Zasady okreSlania ilo$ci rob6t i materialéw

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz
linii osiowej. Jesli SST whasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m®
jako dlugos$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bgdg zaakceptowane przez
Przedstawicieli Zamawiajacego. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe begda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST. Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych
przez Przedstawicieli Zamawiajacego.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robot, a takze w
przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni Iub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi  w  obmiarze. W  razie braku miejsca szkice moga by¢  dolaczone
w formie oddzielnego zatacznika do obmiaru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czeSciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot.

Odbioru rob6t dokonuja Przedstawiciele Zamawiajacego.

Gotowo$¢ danej czgéci robot do odbioru zglasza Wykonawca poprzez powiadomienie Przedstawicieli
Zamawiajacego. Odbiodr bedzie przeprowadzony niezwiocznie.

Jakos¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu oceniajg Przedstawiciele Zamawiajacego na podstawie dokumentow
zawierajagcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonujg Przedstawiciele
Zamawiajacego.

8.4. Odbioér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Przedstawicieli Zamawiajacego.
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Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Przedstawicieli Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktéorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego

w obecnosci Przedstawicieli Zamawiajacego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny

jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz

zgodnosci wykonania rob6t z SST i ustaleniami.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow

rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robo6t uzupetniajacych i robot

poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w warstwie

Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru

ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach

nieznacznie odbiega od wymaganej w SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy

eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$é
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru ostatecznego

robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdéw umowy i ew. uzupelniajace lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

obmiary (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wihascicielom
urzadzen,

8. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze]

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usuni¢ciem wad stwierdzonych

przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiodr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

ISZ S Sl N

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong

dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST, ustaleniach i umowie.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto§¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty pos$rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
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— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w SST obejmuje

wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(b) optaty/dzierzawy terenu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikdw, barier, oznakowan i drenazu,

(e) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2013.1409 j.t)

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. 2002.108.953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 2015.460 j.t)

Roboty awaryjno — naprawcze na miejskiej sieci kanalizacji deszczowej w Gdyni 12



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH — BRANZA SANITARNA
ROBOTY AWARYJNO — NAPRAWCZE NA MIEJSKIEJ SIECI KANALIZACJI DESZCZOWEJ W GDYNI

D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01.01 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny przy realizacji robot awaryjno — naprawczych na
miejskiej sieci kanalizacji deszczowej w Gdyni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze zdjgciem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-0.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dot. robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dot. sprzgtu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do powtoérnego

uzycia nalezy stosowac:

— rowniarki,

— spycharki,

— lopaty, szpadle i inny sprzgt do r¢cznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe
wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$§¢ wymagajacg zastosowania
takiego sprzgtu.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtoérnego uzycia, nalezy

stosowac:

— noze do cigcia darniny wedlug zasad okreslonych w p. 5.3,

— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dot. transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach wykopow i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do podzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i1 krzewow oraz do innych czynnos$ci. Zagospodarowanie nadmiaru
humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Przedstawicieli Zamawiajacego.
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglednie
moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo
budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie.
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Warstwe  humusu  nalezy zdja¢ z  powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz
w innych miejscach okreslonych w dokumentacji lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania, potrzeb jego wykorzystania
na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami, SST lub wskazana przez Przedstawicieli Zamawiajacego,
wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia
czynnos$ci zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem
przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby
unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod roboty jest pokryta darning to nalezy zdjaé ja
w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywaé¢ w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjgciem darniny. Darning nalezy cig¢ w regularne, prostokatne
pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra. Grubos$¢ darniny
powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi by¢ skladowana, to zaleca si¢ jej rozlozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca
na takie rozlozenie darniny, to nalezy ja magazynowa¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin
darning nalezy skladowa¢ w warstwach trawg do dotu. W pozostalym okresie darning nalezy sktadowaé
warstwami na przemian trawa do gory i trawa do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie
powinien przekracza¢ 4 tygodni.

Darning nie nadajgca si¢ do powtornego wykorzystania nalezy usung¢ mechanicznie, z zastosowaniem
réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Przedstawicieli Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakoéci robot podano w OST D-00.00.00,,Wymagania ogolne”’pkt 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dot. podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* wykonania rob6t obejmuje:

— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy,

— zdjecie darniny wraz ze sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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D.01.02.02 ROZBIORKA NAWIERZCHNI | PODBUDOWY DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog, podczas prowadzenia robot awaryjno naprawczych na

miejskiej sieci kanalizacji deszczowej w Gdyni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe stosowania jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z rozbidrkg r6znych rodzajow nawierzchni i podbudowy drog takich jak:

- nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych o réznej grubosci z wywozem gruzu i jego utylizacja,

- nawierzchnie z kostki betonowej o grubosci 6 i 8 cm z wywozem elementow nieprzydatnych do
ponownego wbudowania i ich utylizacje,

- nawierzchnie z ptyt drogowych o réznych wymiarach z wywozem elementdow nieprzydatnych do
ponownego wbudowania i ich utylizacje,

- nawierzchnie z ptyt typu YOMB z wywozem elementow nieprzydatnych do ponownego wbudowania i
ich utylizacje,

- nawierzchnie z trylinki z wywozem elementéw nieprzydatnych do ponownego wbudowania i ich
utylizacje,

- nawierzchnie z ptyt chodnikowych o réznych wymiarach z wywozem elementéw nieprzydatnych do
ponownego wbudowania i ich utylizacje,

- nawierzchnie drég gruntowych z wywozem elementéw nieprzydatnych do ponownego wbudowania i ich
utylizacje,

- podbudowy betonowe o réznej grubosci z wywozem gruzu i jego utylizacja,

- podbudowy z kruszyw o réznej grubosci z wywozem gruzu i jego utylizacja,

- podbudowy piaskowej lub piaskowo-cementowej z wywozem i utylizacja,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3a zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dot. robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbidérki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drég moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej,
lub inny zaakceptowany przez Przedstawicieli Zamawiajacego:

o ‘tadowarki,

samochody ci¢zarowe,

mloty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

frezarki nawierzchni,

koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dot. transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiéorkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg, SST Ilub wskazanych przez Przedstawicieli
Zamawiajacego. Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w
SST lub przez Zamawiajacego.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiezé
je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Przedstawicieli Zamawiajacego.

Elementy i materiaty, ktore nie nadaja si¢ do ponownego wbudowania nalezy wywiez¢é na sktadowisko
odpadow 1 podda¢ utylizacji. Fakt przekazania elementéw do utylizacji nalezy potwierdzi¢ odpowiednimi
dokumentami.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z zakresem
robdt beda wykonane wykopy, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét rozbiorkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementdw drog jest:

dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),

— dla kraweznika, opornika, obrzeza, $cieckow prefabrykowanych, barier i porgczy -
m (metr),

dla podbudowy o danej grubosci - m* (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robo6t obejmuje:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni i podbudowy,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego =z rozbiérki, w celu ponownego jej uzycia,
z ulozeniem na poboczu,

— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki wraz z jego utylizacja,

— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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D.02.01.01 WYKOPY

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykopow
podczas prowadzenia robot awaryjno - naprawczych na miejskiej sieci kanalizacji deszczowej w Gdyni.

1.2. Przedmiot i zakres robot budowlanych

Roboty,  ktorych  dotyczy  specyfikacja  obejmuja  wszystkie  czynnosci  umozliwiajace
i majace na celu wykonanie wykopow zwigzanych z remontem i usuwaniem awarii sieci kanalizacji
deszczowej.

W zakresie robot wchodzi:

- wykonanie wykopow nieobudowanych,

- wykonanie wykop6w obudowanych.

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Przed przystapieniem do robot ziemnych Wykonawca dokona zabezpieczenia terenu budowy poprzez
wydzielenie zaporami drogowymi, oznakowaniem pionowym i poziomym, z chwila zapadni¢cia zmroku
dodatkowo zabezpieczy wykopy poprzez oswietlenie ostrzegawcze. Po zakonczeniu robot wszystkie
urzadzenia zabezpieczajace zdemontuje.

Sposdb i rodzaj zabezpieczenia Wykonawca uzgodni z Przedstawicielami Zamawiajacego.

Wykonanie robdt towarzyszacych zwigzane jest z wykonaniem:

- przekopow kontrolnych,

- zabezpieczeniem istniejacych urzadzen podziemnych,

- przygotowaniem terenu pod wykonanie robot,

- odwodnienie wykopow,

1.4, Informacje o terenie budowy

Teren miasta Gdyni.

1.5. Nazwy i kody robot

Nazwy i kody robot budowlanych objetych niniejsza specyfikacja techniczng zgodne s3 ze ,,Wspolnym
Stownikiem Zaméwien”.

1.6. Okreslenia podstawowe

- budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie spelniajgca warunki statecznos$ci i odwodnienia,

- gleboko$¢ wykopu — rdznica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych wyznaczonych w osi wykopu,

- wykop ptytki — wykop, ktorego gltebokos¢ jest mniejsza niz 1m.

- wykop $redni — wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

- wykop gleboki — wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

- odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Do wykonania rob6t moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace warunki okreslone w:

- Ustawie z dnia 07. 07. 1994r. Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U.2013.1409 jt; z p6zniejszymi
zmianami),

Na Wykonawcy spoczywa obowiazek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez w/w
ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

2.2. Wymagania szczeg6lowe

Przy wykonywaniu robot ziemnych materiaty nie wystepuja poza wykonaniem obudéw wykopow oraz jako
elementy odwodnienia.

Do umocnienia $cian wykopow nalezy stosowac nastepujace materiaty:

- pale szalunkowe,

- rozpory z okraglakow z drewna sosnowego K27,

- szalowanie z gotowych elementow,

- inne elementy jako umocnienia wykopu wypraskami.

Do odwodnienia wykopow nalezy stosowac nastgpujace materiaty:

- agregaty pompowe,

- zestawy iglofiltrow.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw
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Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypania wykopow. Grunty przydatne do wbudowania moga by¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objg¢tosci robot ziemnych za zezwoleniem
Przedstawicieli Zamawiajacego.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie begdac nadmiarem objetosci robot
ziemnych, zostaly za zgoda Przedstawicieli Zamawiajacego wywiezione przez Wykonawce poza teren
budowy z przeznaczeniem innym niz wykorzystanie do zasypki wykopu lub wykonanie prac objgtych
kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze
zrddel wiasnych, zaakceptowanych przez Przedstawicieli Zamawiajacego. Przedstawiciele Zamawiajacego
moga nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntdow, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z
powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci. Wykonawca ustali miejsce odwozu nadmiaru ziemi z
wykopu we wlasnym zakresie.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z
niezbe¢dnego sprz¢tu do nastgpujacych robot:

- odspajania i wydobywania gruntow,

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow,

- transportu mas ziemnych,

- sprzgtu zaggszczajacego,

- agregatow pompowych,

- zestawu iglofiltrow,

- innego sprzetu niezbednego do wykonania odwodnienia wykopu.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany, uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry
techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem. Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualne wazne dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji.

4. TRANSPORT

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé
srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania
i wbudowania gruntu (materiatu).

Stosowane $rodki i urzadzenia transportowe winny spetnia¢ warunek ustawy o transporcie drogowym.
Wszelkie zanieczyszczenia lub uszkodzenia drég publicznych i dojazdéow do terenu budowy Wykonawca
bedzie usuwat na biezaco na wlasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Wykopy pod roboty ziemne wykona¢ jako wykopy otwarte:

- nieobudowane dla wykopow ptytkich,

- obudowane dla wykopow $rednich,

- obudowane dla wykopow glebokich.

Metody wykonania robdt — wykopu, reczne lub mechaniczne powinny by¢ dostosowane do glebokosci
wykopu, rodzaju gruntu oraz posiadanego sprzetu mechanicznego zgodnie z normami BN-83/9936-02, PN-
68/B-06050.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt ziemnych nalezy wykonaé urzadzenie odwadniajace, zabezpieczajace wykopy
przed wodami opadowymi, powierzchniowymi i gruntowymi. Urzadzenie odprowadzajace wodg nalezy
kontrolowac¢ i konserwowac¢ przez caty czas trwania robot.

5.3. Zasady wykonywania wykopow

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ ochrong srodowiska na
obszarze prowadzenia prac, a w szczeg6lnosci ochrong gleby, zieleni, naturalnego uksztaltowania terenu i
stosunkow wodnych (Ustawa z dnia 27. 04. 2001r. Prawo ochrony $rodowiska — Dz. U. 2013.1232 t.j z
pozniejszymi zmianami). Sciany wykopow nalezy tak ksztaltowa¢ lub obudowaé aby nie nastapito obsunigcie
si¢ gruntu.

5.3.1. Rodzaje wykopéw

Dla potrzeb budowy sieci moga by¢ stosowane wykopy ciagte — waskoprzestrzenne, o $cianach pionowych
odeskowanych i rozpartych oraz o $cianach pionowych bez obudowy, jednak do okreslonego poziomu.
Wybor rodzaju wykopu i zabezpieczenia §cian jest zalezny od warunkow lokacyjnych, glebokosci wykopu i
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warunkow hydrogeologicznych. Generalng zasada w nawigzaniu do wymagan bhp jest, aby przy
glebokosciach wigkszych niz 1 m., niezaleznie od rodzaju gruntu i nawodnienia wszystkie wykopy
waskoprzestrzenne posiadalty $ciany odeskowane i rozparte. Wyjscie (zejsScie) po drabinie do i z wykopu
powinno by¢ wykonane z chwilg osiagnigcia gltgbokosci wigkszej niz 1 m. od poziomu terenu, w odlegtosci
nie przekraczajacej co 20 m.

Wykonanie wykopéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, tak aby byt umozliwiony
odptyw wody od miejsca wykonywania robot.

5.3.2. Rozkladanie wykopow

Rozktadanie nalezy rozpocza¢ od wykopow tzw. jamistych, przeznaczonych na budowanie obiektéw
specjalnych np. studni rewizyjnych. Wykopy nalezy rozktada¢ od najnizszych punktéw kanalizacji.
Rozktadanie wykopu ciaglego waskoprzestrzennego odbywa si¢ poprzez ulozenie bali lub wyprasek
stalowych po obydwoch stronach osi kanalu w ustalonych uprzednio odlegtosciach stanowigcych wyrobisko
wykopu.

5.3.3. Szeroko$¢ wykopow

Roboty ziemne nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami branzowymi, stosowanymi
normami oraz przepisami BHP. Szeroko$¢ dna wykopu powinna by¢ dostosowana do $rednicy przewodu i
technologii stosowanej przy robotach pod wykopy.

5.3.4. Zabezpieczenie wykopu

Przed przystgpieniem do robot ziemnych konieczne jest zbadanie terenu (probne przekopy), czy nie ma w
miejscach wykopow przewodow sieci wodnej, kanalizacyjnej, gazowej, sieci cieplnych, kabli
energetycznych, teletechnicznych, zabezpieczenia ruchu i innych.

W wypadku ich istnienia nalezy przedsiewzia¢ odpowiednie srodki ich zabezpieczenia:

zaniecha¢ pracy koparkami, tomami, kilofami itp., zwigkszyé nadzor 1 ostrozno$é pracy.
W miejscach ruchliwych wykopy zabezpieczy¢ barierami o wysokosci 1,0 m. Dla przej$é¢ wykona¢ mostki o
szerokosci 0,7 m. z porgczami i o$wietli¢ z niezaleznego Zrodia swiatla.

5.3.5. Odspajanie i transport urobku

Odspajanie gruntu w wykopie moze by¢ wykonane recznie lub mechanicznie, przy czym odspajanie rgczne
moze by¢ potaczone z rgcznym transportem pionowym albo tez z zastosowaniem zurawikow lub urzadzen do
mechanicznego wydobycia urobku. Wybor metody odspajania jest zalezny od warunkow lokalnych na ktore
sktadaja si¢ warunki geologiczne oraz bedacy w dyspozycji sprz¢t mechaniczny. Odlegtos¢ przerzutu nie
powinna by¢ wigksza niz 2,0 m. Odktad urobku powinien by¢ dokonywany tylko z jednej strony wykopu, w
odleglosci co najmniej 1,0 m. od krawedzi wykopu aby umozliwi¢ przejscie wzdtuz wykopu. Przejécie to
powinno by¢ stale oczyszczane z wyrzucanej ziemi.

Ziemi¢ nalezy odspaja¢ w sposob ciagly i w iloSci potrzebnej dla pdzniejszej zasypki sktadowaé wzdhiz
wykopu w sposob i w odleglosci umozliwiajacej bezpieczny dostgp do wykopu, a takze nie powodujacy
obcigzenia i uszkodzenia §cian wykopu oraz zaktdcen ruchu.

5.3.6. Odwodnienie wykopéw

Roboty montazowe — ukladanie sieci sanitarnych musi by¢é wykonywane w wykopach o podiozu
odwodnionym. Odwodniony stan podioza pozwala na uformowanie zagtebienia pod rurg, montaz ztacz jak
tez utrzymanie przewidzianych spadkiem kanatow. W budowie sieci w zaleznosci od glebokosci wykopu,
rodzaju gruntu i wysokosci depresji, moga wystepowaé dwie metody odwadniania:

- metoda powierzchniowa

Odwodnienie powierzchniowe — dla wszystkich wykopow liniowych.

Ujmowanie wody gruntowej mozna stosowac przy maksymalnej depresji dla gruntow:

a) piasek $redni —do ok. 1,0m

b) piasek drobny — do ok.0,50m

Dla osiaggnigcia wigkszych glebokosci odwodnienia nalezy stosowaé odwodnienie wglebne za pomoca
typowych zestawdw iglofiltrow o glebokosci 5-6 m. montowanych za pomocag wptukiwanej rury obsadowe;j
$rednicy 0,15m. Igtofiltry wyposazy¢ w samozasysajace agregaty pompowe. Aby zapobiec powstawaniu
zjawiska kurzawki nalezy spelni¢ dwa podstawowe warunki:

- pompowanie wody winno by¢ tak prowadzone aby nigdy nie mogto nastgpi¢ uptynnienie gruntu na dnie
wykopu i nie nastapil przetlom gruntu.

Metoda powierzchniowa polega na odprowadzeniu powierzchniowym wody w miarg glgbokos$ci wykopu.
Metoda ta nie wymaga montazu skomplikowanych urzadzen i czgsto wystarczajg ustawione na powierzchni
terenu rgczne lub spalinowe pompy membranowe.

- metoda wglebna ma zastosowanie w przypadku duzego nawadniania gruntu i polega na zastosowaniu
iglofiltrow z odprowadzeniem wody poza teren wykopu. Zakres robdt odwadnianych nalezy dostosowa¢ do
rzeczywistych warunkéw gruntowo wodnych w trakcie wykonywania robot

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Zasady kontroli jakoSci robot

Kontrolg jakosci robot nalezy prowadzi¢ zgodnie z normami i przepisami wlasciwymi dla danego rodzaju
robot.

6.1.1.Kontrola i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do stalej 1 systematycznej kontroli prowadzonych robot
w szczegolnosci kontrola powinna obejmowaé sprawdzenie:

- szeroko$¢ wykopu,

- odwadnianie wykopu,

- zabezpieczenie od obcigzen ruchu kotowego,

- zabezpieczenie innych przewodéw w wykopie,

- usytuowanie poczatki i konca wykopu oraz lokalizacji studni,

- dtugosé ciagu,

- rownos¢ dna wykopu,

- spadek dna,

- rodzaj i jako$¢ wykonanego zabezpieczenia Scian wykopow,

- sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych stalych punktow
wysokosciowych z doktadnoscia do 1 cm.,

- badania wykopow otwartych obejmujg badania materiatéw i elementéw obudowy, zabezpieczenia wykopow
przed zalaniem woda z opadow atmosferycznych, zachowaniem warunkéw bezpieczenstwa pracy, a ponadto
obejmuja sprawdzenie metod wykonania wykopow

6.1.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleglosci szerokos$ci dna wykopu od ustalonej nie powinno wynosi¢ wiecej niz £5 cm.,

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ £2 cm.,

- odchylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé £5 cm.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest m* (metr sze$cienny) wykonanych wykopow.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne zwigzane =z wykonaniem wykopow uznaje si¢ za wykonane zgodnie
z niniejszg SST | wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary 1 badania
z zachowaniem tolerancji w punktach 5 i 6 niniejszej SST daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci stanowi cena wykonania 1 m* wykopoéw w gruncie, w stanie rodzimym.

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace towarzyszace i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- wyznaczenie zarysu wykopu,

- wykonanie umocnienia $cian wykopu palami szalunkowymi lub innymi elementami do umocnienia $cian
wykopow wraz z elementami usztywniajacymi i rozpierajacymi oraz ich wyciagnigciem,

- odspojenie  gruntu ze  zlozeniem na odklad lub zatadowaniem na  samochody
i odwiezieniem na miejsce odwozenia mas ziemnych,

- odwodnienie wykopu,

- utrzymanie wykopu,

- przeprowadzenie niezbednych pomiardéw i badan wymaganych SSTT lub zleconych przez Zamawiajacego,

- wykonanie a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,

- oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

2. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania i badania przy odbiorze.

3. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

5. PN-81/B-03020 Grunt budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowe.

6. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka.
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10.2 Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., nr 207, poz. 2016;
z pozniejszymi zmianami),

2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z dnia 2004 r., nr 92, poz. 881),

3. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z dnia 2002 r., nr 166, poz.
1360; z pozniejszymi zmianami),

4, Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. 2001., nr 62, poz. 627; z

poOzniejszymi zmianami).
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D.03.01.01 PODSYPKA, ZASYPKA, OBSYPKA I ZAGESZCZENIE GRUNTU

1. WSTEP

1.2. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace podsypek,
zasypek, obsypek i zageszczenia gruntu podczas prowadzenia robdt awaryjno - naprawczych na miejskiej
sieci kanalizacji deszczowej w Gdyni.

1.1 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Roboty,  ktorych  dotyczy  specyfikacja  obejmuja  wszystkie = czynnoSci  umozliwiajace
i majace na celu wykonanie robdt ziemnych zwiazanych z wykonaniem podsypek, obsypek, zasypek i
zageszczenia.

1.2. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe
Wykonanie robot podstawowych zwigzane jest z przygotowania terenu pod uloZenie i zasypanie kanatow.
1.3. Informacje o terenie budowy

Teren miasta Gdyni.

1.4. Nazwy i kody robot

Nazwy 1 kody robdt budowlanych objetych niniejsza specyfikacjg techniczng zgodne sa z ,,Wspdlnym
Stownikiem Zamowien”.

1.5. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i
wytycznych.

1.6. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robodt, bezpieczenstwo i organizacje terenu
budowy izgodnos¢ z SST i poleceniami Zamawiajacego.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne

Do wykonania robot moga by¢ stosowane wyroby budowlane spelniajace warunki okreslone w:

- Ustawie z dnia  07.07 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. Z 2003r,
Nr 207 poz. 2016; z p6ézniejszymi zmianami),

- Ustawie z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r, Nr 92,
poz. 881),

- Ustawie z dnia 30.08.2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002r, Nr 166, poz. 1360, z
pdzniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez wiw

ustawy lub rozporzadzen wydanych na podstawie tych ustaw.

2.2. Wymagania szczegélowe

2.2.1  Kruszywa do wykonania podsypek

Do wykonania podsypek dla rur pelnych i posadowienia dna studni nalezy stosowa mieszanki zwirowo —

piaskowe i pospétki zgodnie z normg PN-B-11111:1996. Mieszanki zwirowo — piaskowe 1 pospotki

przeznaczone do wykonania podsypek powinny spetniaé nastepujace wymagania:

- uziarnienie do 30 mm,

- laczna zawartos¢ frakcji kamiennej i zwirowej do 50%,

- zawartos¢ frakcji pytowej do 2%,
zawarto$¢ czastek organicznych do 2%.

2.2.2  Kruszywa i grunt dla zasypek rur pelnych

Do wykonania zasypek nalezy stosowa mieszanki zwirowo — piaskowe, pospotki zgodnie

z normg PN-B-11111:1996 oraz grunty zgodne z normami BN-88/8932-02 i PN-S-02205:1998.

Mieszanki zwirowo-piaskowe, pospotki i inne grunty przeznaczone do wykonania zasypek rur pelnych

powinny spelnia nastgpujace wymagania:

- uziarnienie do 50 mm,

- wskaznik roznorodnosci U>3,

- wspotczynnik filtracji przy zaggszczeniu Is =1,0 powinien by¢ wickszy od 5m/d (k>5m/d),

- zawarto$¢ czesci organicznych 1<2%,

- pecznienie pod wptywem wody P<5% ,

- mrozoodporny po 25 cyklach zamarzania — ubytek masy <10%,

- grunt powinien by¢ niewysadzinowy,

- grunt powinien umozliwi¢ uzyskanie wymaganego wskaznika zaggszczenia,
odporno$¢ na rozpad<10%.

2 2.3. Wymagania dla kruszywa
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