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1.WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymagania Ogoélne odnosi si¢ do wymagan
wspdlnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
robot, ktore zostang wykonane w ramach inwestycji: Budowa zjazdu publicznego i drogi
dojazdowej na dzialkach nr 625 i 2855 w miejscowsci Znin, ul. Szpitalna.
Zakres robot obejmuje:
1. Czesciowe usuniecie gruntu i korytowanie,
2. Wykonanie korytowania
3. Wykonania podbudowy z:
- kruszywa tamanego
- chudego betonu
4. Wykonanie nawierzchni z:
- kostki betonowe;j
5. Ustawienie obrzezy betonowych i kraweznikow.
6. Wykonania trawnikow i zieleni

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacje Techniczne stanowia cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i
nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne
dla rob6t objetych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentow
robot drogowych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.4.1 Aprobata techniczna
Dokument stwierdzajacy przydatnos¢ wyrobu do stosowania w budownictwie, w odniesieniu
do wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy lub wyrobow, ktére réznig si¢
istotnie od wiasciwosci okresionych w Polskiej Normie.
1.4.2 Budowla drogowa
Obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkows (droge)
albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, plac, wezet).
1.4.3 Certyfikat zgodnosci
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Dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji, wykazujacy, ze zapewniono
odpowiedni stopient zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany wyrob, proces lub ustuga sa
zgodne z okreslong norma lub z wlasciwymi przepisami prawnymi.

1.4.4 Deklaracja zgodnosci producenta

Oswiadczenie producenta, stwierdzajace na jego wylaczna odpowiedzialnosé, ze wyrdb,
proces wytwoérczy lub ustuga sg zgodne z okreslong normag lub innym dokumentem
odniesienia.

1.4.5 Dziennik Budowy

Dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania
robot.

1.4.6 InZynier/Inspektor

Pisemnie upowazniony przedstawiciel Inwestora na budowie, upowazniony do podejmowania
decyzji dotyczagcych zagadnien technicznych i ekonomicznych tej budowy w ramach
dokumentacji projektowe] przepiséw prawa budowlanego oraz umowy.

1.4.7 Inwestor

Osoba prawna lub fizyczna, ktora zlecita Wykonawcy realizacje zadania inwestycyjnego i
wystepuje jako strona zawartego w tym celu Kontraktu.

1.4.8 Kierownik budowy

Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami 1 do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu

1.4.9 Konstr. nawierzchni

Uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.10 Konstrukcja nosna

Cze$é obiektu oparta na fundamencie, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu
kotowego i pieszego.

1.4.11 Kontrakt

Pisemna umowa miedzy Inwestorem, a Wykonawca, spisana w celu realizacji zadania
inwestycyjnego, okreslajaca prawa i obowigzki obu stron.

1.4.12 Koryto

Element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzch.
1.4.13 Kosztorys ofertowy

Wyceniony przez Wykonawce kosztorys ,.Slepy”.

1.4.14 Kosztorys ,slepy”

Wykaz rob6t wraz z podaniem ich ilosci.

1.4.15 Kryteria techniczne

Zestaw wymagan, stanowigcy podstawe certyfikacji wyrobéw budowlanych na znak
bezpieczenstwa.

1.4.16 Laboratorium
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Drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia badan zwigzanych z oceng jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.17 Nawierzchnia

Warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki do ruchu.

1.4.18 Niweleta

Wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.19 Odpowiednia bliskosé

Zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie
zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.4.20 Podbudowa

Dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej lub pomocnicze;j.

1.4.21 Podbudowa zasadnicza

Gorna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze si¢ ona
sktada¢ z jednej lub dwoch warstw.

1.4.22 Podbudowa pomocnicza

Dolna czes¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢
warstwe mrozoochronna, odsgczajaca lub odcinajaca.

1.4.23 Podloze

Grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod powierzchniag do glgbokosci przemarzania obcigzen.
1.4.24 Podwykonawca

Osoba fizyczna lub prawna, ktorej Wykonawca powierzyt realizacje czesci zadania
inwestycyjnego.

1.4.25 Polecenie Inspektora

Polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robdt lub inne spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.26 Projektant

Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem projektu.

1.4.27 Rejestr obmiarow

Akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
Inspektora Nadzoru.

1.4.28 Rekultywacja

Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie wykonywania zadania budowlanego.
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1.4.29 Rysunki

Czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu i przedmiotu robot.

1.4.30 Specyfikacje

Zbidr przepisbw 1 wymagan uzupetniajgcych, opracowanych dla realizacji zadania
inwestycyjnego lub jego elementu.

1.4.31 Sprzet

Wszystkie maszyny, $rodki transportu i inny drobny sprzet z urzgdzeniami do konserwacji i
obstugi, potrzebne dla prawidlowego prowadzenia budowy.

1.4.32 Slepy kosztorys

Wykaz rob6t wraz z podaniem ich ilo$ci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.33 Teren budowy

Teren przekazany czasowo Wykonawcy przez Inwestora dla wykonania zadania
inwestycyjnego.

1.4.34 Wyrob budowlany

Material decydujagcy o bezpieczenstwie, jakosci i trwalosci obiektow budowlanych,
dopuszczony do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie zgodnie z Dokumentacja
Projektowsg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
1.4.35 Wymagania podstawowe

Wymagania podstawowe dla wyrobéw dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie stanowia: bezpieczenstwo konstrukcji, bezpieczenstwo pozarowe,
bezpieczenstwo uzytkowania, odpowiednie warunki higieniczne i zdrowotne oraz ochrona
srodowiska, ochrona przed hatasem i drganiami, oszczgdno$¢ energii i odpowiednia
izolacyjnos¢ cieplna przegrod.

1.4.36 Wykonawca

Osoba prawna lub fizyczna, ktora zostata przez Inwestora wybrana do realizacji zadania
inwestycyjnego.

1.4.37 Wystqgpienie

Zwrocenie sie Wykonawcy do Inwestora na pismie w sprawie zwigzanej z realizacjg zadania
inwestycyjnego.

1.4.38 Zadanie budowlane

Cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catos¢ konstrukcyjna lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu rob6t zwigzanych z budows,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementow.
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1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych Robdt, bezpieczenstwo
wszelkich czynnos$ci na Terenie Budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/Inspektora.

1.5.1.PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspdtrzedne punktow gtownych trasy oraz reperdw, Dziennik
Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wilasny koszt.

1.5.2.DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac nizej wymienione rysunki, obliczenia i
dokumenty:
(A) Dokumentacja Projektowa zatgczona do Dokumentéw Przetargowych:
(B) Dokumentacja Projektowa do przekazania Wykonawcy po przyznaniu kontraktu:
(C) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce.

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni projekt organizacji ruchu na czas
budowy, plan BIOZ oraz opracuje geodezyjna dokumentacje powykonawcza obiektu.

1.5.3.ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA I ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inzyniera/Inspektora Wykonawcy stanowig czes¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w Dokumentach Kontraktowych.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Inspektora, ktory
dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci wymiary podane na pisSmie sg wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacjg
Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materialéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢
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z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w pelni zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST, i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty bedg niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4.ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze,
sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo ruchu pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez
Inzyniera/Inspektora.

Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Inspektora, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Inspektora. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie,
Se jest whaczony w Cene Kontraktowa.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania
realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robét.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajagce w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony Robdt, wygody spotecznoscei i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje Teren Budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem.

Wjazdy i wyjazdy z Terenu Budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych
przy realizacji Robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem.

1.5.5.0CHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania Robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepiséw 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzent lub ucigzliwosci dla osob lub débr publicznych 1 innych, a
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wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji i zanieczyszczenia, lub innych przyczyn
powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych;
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: :
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6.0CHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.7.MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA

Materiaty, ktoére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materialy odpadowe uzyte do Robdét beda miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakonczeniu
Roboét ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych
organdw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materialtdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8.0CHRONA WEASNOSCI PUBLICZNEJ I PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
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Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju Robét, ktére majg by¢é wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomic¢ Inzyniera/Inspektora i wiadze
lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Inspektora i zainteresowane wtadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzed podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9.0GRANICZENIE OBCIAZEN OSI POJAZDOW

Wykonaweca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materialdéw i wyposazenia na i z terenu Robdt. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamial Inzyniera/Inspektora. Inzynier/Inspektor moze poleci¢, aby pojazdy nie
spetniajace tych warunkoéw zostaly usuniete z Terenu Budowy. _

Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za naprawe wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera/Inspektora.

1.5.10. BEZPIECZENSTWO I HIGIENA PRACY

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w Cenie
Kontraktowej.

1.5.11. OCHRONA I UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robét i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do Roboét od Daty Rozpoczgecia do daty wydania Potwierdzenia
Zakonczenia Robét przez Inzyniera/Inspektora.
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Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu Odbioru Ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajgcym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Inspektora powinien rozpoczaé Roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. STOSOWANIE SIE DO PRAWA I INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek
sposob zwigzane z wykonywanymi Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia Robdt. Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bgdzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakoéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem
Robdt i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Inspektora o swoich dzialaniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obciazenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkdéw, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania Kontraktu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Inspektora.

1.5.13. ROWNOWAZNOSC NORM I ZBIOROW PRZEPISOW PRAWNYCH

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢
maja materialy, sprzet i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane Roboty, beda
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepiséw, o ile w Kontrakcie nie postanowiono inacze;j.

W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Inspektora. Roéznice pomigedzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1 przediozone
Inzynierowi/Inspektorowi co najmniej na 28 dni przed datg oczekiwanego przez Wykonawce
zatwierdzenia ich przez Inzyniera/Inspektora. W przypadku kiedy Inzynier/Inspektor
stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniaja zasadniczo réwnego lub wyzszego
poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm powotanych w dokumentach.

2. MATERIALY
2.1. ZRODEA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialow przeznaczonych do Robdét Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje
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dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow 1 odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatdéw do
zatwierdzenia przez Inzyniera/Inspektora.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrédla nie oznacza automatycznie, Ze
wszelkie materialy z danego Zrédta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrodta
w sposob ciagly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie realizacji Robot.

2.2. POZYSKIWANIE MATERIALOW MIEJSCOWYCH

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to Zrodta wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Inspektorowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Inspektorowi do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie
metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajagc aktualne decyzje o eksploatacji, organéow
administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialéw z jakiegokolwiek Zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatldw, dzierzawy i
inne koszty, jakie okazg si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do Robot.
Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materialow
miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu Robot. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie
Budowy lub z innych miejsc wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera/Inspektora.
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera/Inspektora, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w Kontrakcie. Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
Terenu Budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Inspektora. Jesli
Inzynier/Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét niz te, dla
ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany
(skorygowany) przez Inzyniera/Inspektora. Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja sie nie
zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z
jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.
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2.4. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Inspektora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu,
albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych
przez Inzyniera/Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody Inzyniera/Inspektora.

2.5. PRZECHOWYWANIE I SKEADOWANIE MATERIAL.OW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
uzyte do Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ i
wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Inspektora.

Miejsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie Terenu
Budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Inspektora.

2.6. INSPEKCJA WYTWORNI MATERIALOW

Wytwornie materiatéw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Inspektora
w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki
materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Inspektor bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni,
musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

- Inzynier/Inspektor bedzie miat zapewniong wspdlprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier/Inspektor bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji Robdt,

- Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Inspektora zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych
miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do
Robdt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcey ‘i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem
typéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robét,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Inspektora; w przypadku braku ustalen wymienionych
wyzej w dokumentach, sprzgt powinien by¢é uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Inspektora.
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Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Inspektora
w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robot ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Inspektorowi kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzet
niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzg¢tu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Inspektora o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzget, po
akceptacji Inzyniera/Inspektora, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow Kontraktu,
zostang przez Inzyniera/Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robét i wlasciwosci przewozonych
materiatéw.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Inspektora, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych
parametrow technicznych.

Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez
Inzyniera/Inspektora, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drdg na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz
za jakos¢ zastosowanych materialow i wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz
poleceniami Inzyniera/Inspektora.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania Robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Inspektora.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zostana
usuniete przez Wykonawce, na whasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaSe sie skutkiem
biedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Inspektora.

Sprawdzenie ~ wytyczenia  Robot  lub  wyznaczenia  wysokosci  przez
Inzyniera/Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnoscé.

Decyzje Inzyniera/Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementow Robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji
Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatdw i Robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Inspektora powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Inspektora pod grozbg zatrzymania Robét. Skutki finansowe z
tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowa¢ i przedstawi¢ do akceptacji
Inzyniera/Inspektora program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci
Wykonawca powinien okre$li¢ zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji Robdt gwarantujagcy wykonanie Robot zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ ogbdlng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robét, w tym terminy i sposob prowadzenia Robdt,

- ofganizacje; ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- sposdb zapewnienia bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych

elementow Robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia

wykonywanych Robdét,

- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium

wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- spos6b oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,

nastaw mechanizméw sterujacych a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych
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korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi/Inspektorowi;

b) czgs¢ szczegbdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposoéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu, - sposdb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow
Robdt,

- sposOb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozong jakos¢ Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg Robot i
jakos$ci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatlow oraz Robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Inspektor moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z
czestotliwoscia zapewniajgca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i
ich czestotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okreslone, Inzynier/Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Inspektorowi
$wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Inzynier/Inspektor bedzie mie¢ nieograniczony dostep do
pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier/Inspektor bedzie przekazywac
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnig¢ciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Inspektor natychmiast wstrzyma uzycie do Robdt badanych materiatéw i dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usunig¢te 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatdow. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.
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6.3. POBIERANIE PROBEK

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Inspektor bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Inspektora.

Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Inspektora beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany
przez Inzyniera/Inspektora. Na zlecenie Inzyniera/Inspektora Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o
ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.4. BADANIA I POMIARY

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Inspektora.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Inspektora
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Inspektora.

6.5. RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Inspektorowi kopie raportow z
wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Inspektorowi na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. BADANIA PROWADZONE PRZEZ INSYNIERA/INSPEKTORA

Inzynier/Inspektor uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materialbw w miejscu ich wytwarzania / pozyskiwania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialéw.

Inzynier/Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Rob6t prowadzonego
przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$é
materiatow 1 Robo6t z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan kontrolnych i wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier/Inspektor powinien pobiera¢ probki
materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
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Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Inspektor oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialow i Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. CERTYFIKATY I DEKLARACJE
Inzynier/Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:
- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentdw technicznych,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata
techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1, i ktore speiniajg wymogi Specyfikacji
Technicznej. W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane
przez ST, kazda partia dostarczona do Roboét bedzie posiadaé te dokumenty,
okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Inspektorowi. Jakiekolwiek
materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. DOKUMENTY BUDOWY
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu
Robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
bedg czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw. Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda
oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i
Inzyniera/Inspektora. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
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- uzgodnienie przez Inzyniera/Inspektora programu zapewnienia jakosci i

harmonograméw Robét,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszezegdlnych elementéw Robot,

- przebieg Roboét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny

przerw w Robotach, - uwagi i polecenia Inzyniera/Inspektora,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych

i ostatecznych odbioréw Robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych

ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami

klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji

Projektowej,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w

trakcie wykonywania Robét,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki

przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda
przedtozone Inzynierowi/Inspektorowi do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera/Inspektora
wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera/Inspektora do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy Robét.

(2) Ksigzka Obmiarow

Ksigzka (Rejestr) Obmiarow — akceptowany przez Inzyniera/Inspektora zeszyt z
ponumerowanymi stronami pozwalajagcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw Robdt. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sic w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zatagczniki do odbioru Robét. Winny by¢é udostgpnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Inspektora.
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(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastgpujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Inspektora i przedstawiane do wgladu na Zzyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z
Dokumentacja Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie. Obmiaru Robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Inspektora o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukonczenia wszystkich Robdt. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera/Inspektora na pismie. Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia
wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym
w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Inspektora.

7.2. ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT I MATERIALOW

Dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j. Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych
Robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dtugos¢ pomnozona
przez sredni przekrdj. llosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. URZADZENIA 1 SPRZET POMIAROWY
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Inspektora. Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostang
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dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych
to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne s$wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia
pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
Robat.

7.4. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary bedg przeprowadzone przed czg¢sciowym Ilub ostatecznym odbiorem
odcinkéw Robét, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w Robotach. Obmiar
Robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robdt
podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotagczone w formie oddzielnego zalgcznika do Rejestru Obmiardw, ktdrego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze¢sciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu Robot.

Odbioru Robét dokonuje Inzynier/Inspektor. Gotowos¢ danej czgsci Robot do odbioru
zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Inspektora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie
[nzyniera/Inspektora.

Jakos¢ 1 ilos¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Inspektor na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych 1 w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.
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8.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robét. Odbioru
czgsciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru
Robét dokonuje Inzynier/Inspektor.

8.4. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT
8.4.1.ZASADY ODBIORU OSTATECZNEGO ROBOT

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie Robét oraz gotowosé do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Inspektora.

Odbidér ostateczny Robdt nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach
Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Inspektora zakonczenia Robét i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Roboét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inzyniera/Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajagca Roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robdt z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Rob6t komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania Robot uzupetniajacych i Robét poprawkowych. W przypadkach niewykonania
wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robét uzupehiajacych w warstwie Scieralnej lub
Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowa
i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszona wartos¢
wykonywanych Robdét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.4.2.DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robét jest protokot
odbioru ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace
dokumenty: .
- Dokumentacje Projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.
- Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupehlniajace lub
zamienne).
- Recepty i ustalenia technologiczne.
- Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
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- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST
iew. PZJ.
- Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z
ST iew. PZJ.
- Opini¢ technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.
- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wlascicielom urzadzen.
- Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza Robét i sieci uzbrojenia terenu.
- Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty
poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania Robdét poprawkowych i Robdt uzupetniajacych wyznaczy Komisja.

8.5. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigeciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbidr ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. USTALENIA OGOLNE

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
Jjednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota
ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej
i w Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot bedg obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych Materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkéw i transportu na Teren Budowy,

- wartos¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
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Do cen jednostkowych nie nalezy wliczac¢ podatku VAT.

9.2. WARUNKI KONTRAKTU I WYMAGANIA OGOLNE SPECYFIKACJI
TECHNICZNEJ D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogolnych
zawartych w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w
w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. OBJAZDY, PRZEJAZDY I ORGANIZACJA RUCHU

Koszt organizacji ruchu obejmuje:
(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi mstytuqaml Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu
Inzynierowi/Inspektorowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajgcych z postepu Robét.
(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.
(¢) Opftaty/dzierzawy terenu.
(d) Przygotowanie terenu.

Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatet.
(b) Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Usuniecie wbudowanych materiatléw i oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985r o drogach publicznych

3. Rozporzadzenie MTiGM z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zaw1erajqceg0 dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 19 listopada 2001 r. w sprawie rodzajow obiektow
budowlanych, przy ktorych realizacji jest wymagane ustanowienie Inspektora nadzoru
inwestorskiego

6. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r. w
sprawie systemOw oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania
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wyrobow budowlanych dopuszczanych do obrotu i powszechnego stosowania w
budownictwie

7. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 5 sierpnia 1998 r. w
sprawie aprobat i kryteriéw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow
budowlanych

8. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 24 lipca 1998 r. w sprawie
okreslenia wykazu wyrobow budowlanych nie majacych istotnego wplywu na spelnianie
wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych wedtug uznanych zasad
sztuki budowlanej

9. Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 9 listopada 1999 r. w sprawie wykazu wyrobéw
wyprodukowanych w Polsce, a takze wyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy,
mogacych stwarzaé zagrozenie albo shuzacych ochronie lub ratowaniu zycia, zdrowia lub
$rodowiska, podlegajacych obowiazkowi wystawiania przez producenta deklaracji zgodnosci
10. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrony srodowiska

11. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach

12. Ustawa z dnia 16 pazdziernika 1991 r. o ochronie przyrody

13. Ustawa z dnia 3 lutego 1995 r. o ochronie gruntéw rolnych i lesnych
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ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
ST 1.0

BUDOWA ZJAZDU PUBLICZNEGO | DROGI DOJAZDOWEJ
—~DZ. NR 625 | 2855
OBREB ZNIN, GMINA ZNIN

Opracowanie: mgr inz. Marcin Zwierzykowski
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1.WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach inwestycji:

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST :
Specyfikacje Techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Roboty, ktorych dotycza specyfikacje obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace
na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy drogi, ktére zostang wykonane w ramach
inwestycji: Budowa zjazdu publicznego i drogi dojazdowej na dzialkach nr 625 i 2855 w
miejscowsci Znin, ul. Szpitalna.

Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych.

W  zakres robot pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktéw
wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wytyczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw giéwnych osi

trasy i punktow wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

d) wytyczenie przekrojoéw poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych

przekrojow,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz

oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy
1 koncowy punkt trasy. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST 0.0.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w ST 0.0.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ Srednice 0,15 + 0,20 m i dtugos¢ 1,5 + 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 + 0,08 m.
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Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mieé diugo$é okoto 0,50 m i przekrdj
prostokatny.

3. SPRZET
Do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gléwnych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Mozna uzywac dowolne srodki transportu do przewozu materialdow uzywanych w

robotach przygotowawczych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. USTALENIA OGOLNE

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK [4+10]. W oparciu o materialy dostarczone przez Inzyniera/Inspektora Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego
wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa
niezgodnosci wykonanych robét z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz zmianami
wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera/Inspektora.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera/Inspektora o
jakichkolwiek btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gltéwnych trasy i (lub) reperéw
roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien
sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu
istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera/Inspektora. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera/Inspektora. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji
Projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera/Inspektora, zostang
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera/Inspektora
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.
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Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardw przez Inzyniera/Inspektora. Punkty gtéwne trasy
i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera/Inspektora. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie
pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.

5.2. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI TRASY I
PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne do tyczenia powinny byé
zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a
takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych.

Repery robocze Wykonawca zobowigzany jest zatozyé poza granicami robdt
zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze
mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdhiz trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczajacy osiadanie. Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscig aby
$redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy niz 4 mm/km stosujgc niwelacje podwojna
w nawigzaniu do reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w
dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego
rzednej.

5.3. ODTWORZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Inzyniera/Inspektora, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w
punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy,
lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy
w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm. Rzedne punktow
osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w
Dokumentacji Projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali
drewnianych lub rur metalowych. Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas,
gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi
poza granicg robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK [4, 5,6, 7, 8,9, 10].

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa robdt zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w
terenie jest Im (metr) trasy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiodr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie
szkicow i1 dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi/Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platnos¢ za Im (metr) nalezy przyjmowaé na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;j.
Cena jednostkowa wykonania Robot obejmuje:
- dostarczenie materialow pomocniczych,
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie ufatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
ST 2.0
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Opracowanie: mgr inz. Marcin Zwierzykowski
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1.WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét, ktére zostang wykonane w ramach inwestycji: Budowa zjazdu publicznego i
drogi dojazdowej na dzialkach nr 625 i 2855 w miejscowsci Znin, ul. Szpitalna.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacje Techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania ogélne dotyczace
robét zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu wzdhuz prowadzonych robét o szerokosci min.
4,0 m i grubosci nie mniej niz 20 cm w obrebie robot ziemnych.

1.4.0KRESLENIA PODSTAWOWE
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST 0.0.

1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robédt oraz za ich
zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows, ST oraz z zaleceniami Inzyniera/Inspektora. Ogolne
wymagania dotyczace robot podano w ST 0.0.

2.MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET
Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
ST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera/Inspektora.
Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych zostang przez Inzyniera/Inspektora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
robot.
Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
e rowniarki, spycharki,
¢ lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
e koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtosé
wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.
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4. TRANSPORT

Humus nalezy przemieszcza¢ réwniarkami lub spycharkami na hatdy z przeznaczeniem do
powtornego wykorzystania oraz przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce
zatwierdzone przez Inzyniera/Inspektora.

5.WYKONANIE ROBOT

Warstwy humusu powinny by¢ zdjete z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia ich
przy umacnianiu skarp, sadzeniu drzew i krzewéw. Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie
z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie
maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robét nalezy dodatkowo stosowaé
reczne wykonanie robot, jako uzupetienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w
innych miejscach okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez
Inzyniera/Inspektora. Humus nalezy zdja¢ na pelng glebokos¢ jego zalegania, wedtug
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia
czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania
humusu powinny by¢éprzez Wykonawce tak dobrane aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i zageszczaniem. Nie nalezy
zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opaddw i bezposrednio po nich, aby unikngé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu
z powierzchni pasa robot ziemnych.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowsg robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 1 m2 (metr
kwadratowy). Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inzyniera/Inspektora.
Obmiar wymaga akceptacji Inzyniera/Inspektora. Obmiar nie powinien obejmowac
jakichkolwiek robét nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej, z wyjatkiem
zaakceptowanych na pismie przez Inzyniera/Inspektora. Dodatkowe roboty wykonane bez
pisemnego upowaznienia Inzyniera/Inspektora nie mogg stanowic¢ podstawy do roszczen o
dodatkowazaptate.

8.0DBIOR ROBOT

Odbioru robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu dokonuje InSynier/Inspektor,
po zgtoszeniu robét do odbioru przez Wykonawcg. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w
czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robét.
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Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wilasny koszt w terminie ustalonym z
Inzynierem.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ za 1 m2(metr kwadratowy) zdjecia humusu nalezy przyjmowac zgodnie z
obmiarem, po odbiorze robdt. Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje: -zdjecie humusu
na peing glebokos¢ jego zalegania, -hatldowanie w pryzmy z przeznaczeniem na humusowanie
skarp, -odwiezienie nadmiaru humusu na odkfad.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.NORMY
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt ziemnych w ramach inwestycji: Budowa zjazdu publicznego i drogi
dojazdowej na dzialkach nr 625 i 2855 w miejscowsci Znin, ul. Szpitalna.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy wykonaniu
wykopoéww gruntachl+IVkategoriii obejmuja:
e wykonanie wykopéw mechanicznie z gruntu kat. I-Il z transportem urobku
samochodami na odktad Wykonawcy.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Glebokos¢ wykopu - odleglos¢ miedzy terenem a osig koryta gruntowego w wykopie,
mierzona w kierunku pionowym.

Wykop plytki - wykop, ktérego glebokos¢ jest mniejsza niz | m.

Wykop $redni - wykop, ktérego giebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3m.

Wykop gleboki - wykop o glebokosci przekraczajacej 3m.

Korpus drogowy — nasyp lub ta czgs$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcja
nawierzchni do glebokosci przemarzania, nie mniej jednak niz do glebokosci Im od
zaprojektowanej powierzchni robét ziemnych.

Podloze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu
budowli, w ktdrej wlasciwosci gruntu maja wplyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacje
budowli.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami i Specyfikacjg
Techniczng ST 0.0.

1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.Ogélne wymagania dotyczace robot
podano w ST D-MO00 00.00,,Wymagania ogdlne".
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2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. ZASADY WYKORZYSTANIA GRUNTOW

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy
nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera/Inspektora.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonywaniu wykopdw, nie bedac nadmiarem
objetosci robdt ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera/Inspektora wywiezione przez
Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub wykonanie
prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej
objetosci  gruntdéw  przydatnych ze zrédet wilasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera/Inspektora.

Grunty 1 materialy nieprzydatne do budowy nasypéw powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odktad. Zapewnienie terendéw na odktad nalezy do obowigzkow Wykonawcy,
o ile nie okreslono tego w kontrakcie. Inzynier/Inspektor moze nakaza¢ pozostawienie na
terenie budowy gruntéow, ktérych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu
zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
uzyskaé akceptacje Inzyniera/Inspektora. Wykonawca powinien wykonywaé roboty ziemne
przy uzyciu potrzebnej liczby maszyn o odpowiedniej wydajnosci. Powinny one gwarantowaé
przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i
wymaganiami Specyfikacji Technicznych. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym
stanie technicznym. Wykonawca powinien rowniez dysponowaé sprawnym  sprzetem
rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie rob6t w przypadku awarii sprzetu
podstawowego. Inzynier/Inspektor/Inspektor poleci usungé z Terenu Budowy sprzet nie
odpowiadajacy warunkom Kontraktu i wymaganiom sformutowanym w Dokumentacji
Projektowej oraz Specyfikacjach Technicznych. Szczegdtowe wymagania dla sprzetu
okreslaja ST 0.0.

4. TRANSPORT
4.1 TRANSPORT GRUNTOW

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpicczefistwa, zaréwno w obrebie pasa robét drogowych, jak i poza nim. Srodki
transportowe poruszajace si¢ po drogach poza pasem drogowym powinny spetniaé
odpowiednie wymagania w zakresie parametréw charakteryzujacych pojazdy, w
szczegblnosci w odniesieniu do gabarytéw i obcigzenia na oS. Jakiekolwiek skutki finansowe
oraz prawne, wynikajgce z niedotrzymania wymienionych powyzej warunkéw obcigzaja
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Wykonawce. Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci przyjete w Kontrakcie nie
moze by¢ podstawa roszczent Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwigkszone odleglosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie przez
Inzyniera/Inspektora. Wykonawca jest zobowigzany do oczyszczenia nawierzchni drog i ulic
z ziemi nanoszonej przez pojazdy.

4.2 TRANSPORT I SKEADOWANIE GEOSYNTETYKOW

Wykonawca powinien zadbaé, aby transport, przenoszenie, przechowywanie i
zabezpieczanie geosyntetykow byly wykonywane w sposob nie powodujacy mechanicznych
lub chemicznych ich uszkodzen. Geosyntetyki wrazliwe na $wiatlo stoneczne powinny
pozostawac zakryte w czasie od ich wyprodukowania do ich wbudowania.

WYKONANIE ROBOT
5.1. ODWODNIENIE PASA ROBOT ZIEMNYCH

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajgcych
ujetych w Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki
terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewniajg odprowadzenie wod gruntowych i
opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem
i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robét spadki, zapewniajgce
prawidlowe odwodnienie.

Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje
ich dtugotrwatgnieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i
zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat
ze strony Zamawiajgcego za te czynnosci, jak rownieS za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wodd do istniejagcych  zbiornikow naturalnych i urzadzen
odwadniajgcych musi byépoprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi wiadzami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. ZASADY OGOLNE KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci robot powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogdlnymi
podanymi w ST 0.0. Przed przystgpieniem do robdt ziemnych Wykonawca powinien
sprawdzi€ prawidlowo$¢ wykonania robot pomiarowych i przygotowawczych.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot ziemnych nie powinien obejmowaC objetoSci nie wykazanych w
Dokumentacji ~ Projektowej, za wyjatkiem =zaakceptowanych na piSmie przez
Inzyniera/Inspektora. Podana zasada dotyczy wszystkich czynno$ci zwigzanych z robotami
ziemnymi.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektows, jezeli
wszystkie wyniki badaf przeprowadzonych przy odbiorach okazaly si¢ zgodne z
wymaganiami.

W przypadku gdyby wykonanie choé¢ jednego elementu robdt ziemnych okazato sie
niezgodne z wymaganiami, roboty ziemne uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacja
Projektowa. W tym przypadku Wykonawca robdt zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty do
zgodnosci z wymaganiami i przedstawi¢ je do ponownego odbioru. Dodatkowe roboty w
opisanej wySej sytuacji nie podlegaja zaplacie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zakonczone 1 przejete przez Inzyniera/Inspektora roboty ziemne bedg optacone wedtug cen
jednostkowych okreslonych dla poszczegdlnych rodzajéw robot. Zakres czynnosci objetych
ceng jednostkowg podano w p.9 ST 0.0. Platno$é za 1 m® nalezy przyjmowaé na podstawie
obmiaru i oceny jakosci robot w oparciu o wyniki pomiardéw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

1.PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia, symbole literowe i jednostki miary.
2.PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow.

3.PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
4.BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu.
5.PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

10.2. INNE DOKUMENTY

1.Wykonanie i odbior rob6t ziemnych dla drog szybkiego ruchu, Instytut Badawcezy Drog
1 Mostow, Warszawa, 1978.

2.Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,
Warszawa 1998.

3.Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,
Warszawa 2002.
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WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
ST 3.1

BUDOWA ZJAZDU PUBLICZNEGO | DROGI DOJAZDOWEJ
—DZ. NR 625 | 2855
OBREB ZNIN, GMINA ZNIN

Opracowanie: mgr inz. Marcin Zwierzykowski
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét w ramach inwestycji: Budowa zjazdu publicznego i drogi
dojazdowej na dzialkach nr 625 i 2855 w miejscowsci Znin, ul. Szpitalna.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wykonanie wykopow w gruntach
nieskalistych wraz z transportem gruntu w miejsce wbudowania.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Podstawowe okreslenia zostaty podane w p.1.4. ST 3.0.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich
zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST oraz z poleceniami Inzyniera/Inspektora. Ogolne
wymagania dotyczace robét podano w ST 3.0.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Wykopy beda prowadzone w gruntach nieskalistych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania
jak tez w czasie odspajania i transportu. Ogélne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu
okreslono w p. 3 ST 3.0.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w p. 4 ST 3.0.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. ZASADY PROWADZENIA ROBOT

Wykopy nalezy wykonywaé z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci,
okreslonych w p. 5.4. Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich
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statecznos¢ w catym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z
nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od
Dokumentacji Projektowej obcigza Wykonawceg. Odspojone grunty przydatne do wykonania
nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad.
Odspajanie i transport gruntdw przydatnych, przewidzianych do budowy nasypu sa
dopuszczalne tylko wéwcezas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono prace sprzetu
gwarantujgcego roztozenie i zageszczenie gruntu zgodnie z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznych. O ile Inzynier/Inspektor/Inspektor dopusci czasowe
sktadowanie gruntow nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.
Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do giebokosci ok. 0,5 m powyzej
projektowanych rzednych robo6t ziemnych. Ustalenia dotyczace odwodnienia wykopow
okreslono w ST 3.0. p.5.2. ‘

5.2. WYMAGANIA DOTYCZACE ZAGESZCZENIA

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno
spetnia¢ wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podane w
tablicy 1. Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie maja wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do
wartosci Is podanych w tablicy

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych
rob6t ziemnych.

Minimalna warto$¢ Is dla:
Strefa korpusu autostrad 1 drog Innych drog
ekspresowych kat. ruchu KR3-KR6 kat. ruchu KR1-KR2
Goérna warstwa o grubo$ci 20 cm | 1,03 1,0 1,0
Na glebokosci od 20-50 c¢cm od | 1,0 1,0 0,97
powierzchni korony robot
ziemnych

Jezeli warto$¢ wskaznika zageszczenia okreslone w tab. 1 nie mogg by¢ osiagnigte
przez bezposrednie zaggszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu
ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika
zageszczenia. Mozliwe do zastosowania Srodki, o ile nie sgokreslone w SST, proponuje
Wykonawca i przedstawi do akceptacji Inzynierowi/Inspektorowi. Dodatkowo mozna
sprawdzi¢ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robdt ziemnych na podstawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998.
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5.3. RUCH BUDOWLANY

Nie nalezy dopuszczac ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy
gruntu (nadktadu) powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg
przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych te czynnos¢ budowlang. Moze odbywacésie jedynie sporadyczny ruch
pojazdéw, ktére nie spowodujg uszkodzen nawierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen
powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych wyzej warunkow
obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

5.4. DOKLADNOSC WYKONANIA WYKOPOW

Réznica w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze
przekracza¢ +1 cm i -3 cm. Szeroko$¢ korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wiecej niz 10 cm, a krawedzie dna wykopu nie powinny mieé
wyraznych  zataman. Pochylenie skarp wykopu nie moze rdzni¢ si¢ od
projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna
glebokos¢ wklesnieéna powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10 cm przy
pomiarze tata 3 metrows, albo powinny byéspelnione inne wymagania dotyczace
réwnosci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarp lub okreslone przez
Inzyniera/Inspektora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w p.6 ST 3.0. Sprawdzenie wykonania
wykopdéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:

a) odspajanie gruntdow w sposob nie pogarszajacy ich wasciwoscei,

b) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania roboét i po ich zakonczeniu,

¢) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

d) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w
p.5.2.

7. OBMIAR ROBOT

Objetosci  wykopow bedg obliczone przez Wykonawcg w m
szesciennych) i sprawdzone przez Inzyniera/Inspektora. Obliczenia bgda oparte na
Dokumentacji Projektowej i pomiarach w terenie.

3 (metrach

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru okreslono w ST 3.0., p.8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za 1 m?® nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot
w oparciu o wyniki pomiaré6w i badan laboratoryjnych. Zgodnie z Dokumentacja
Projektowg nalezy wykona¢ roboty ziemne poprzeczne, wykopy z transportem w obrebie
robdt, wykopy z transportem z dokopu, wykopy liniowe wraz z zasypaniem. Cena
jednostkowa dla wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

1 prace pomiarowe

2 wykonanie wykopu z transportem urobku do miejsca wbudowania,

3 profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

4 zageszczenie powierzchni wykopu do wielkosci podanej w ST,

5 przeprowadzenie wymaganych pomiardéw i badan laboratoryjnych,

6 odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w ST 3.0.
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KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA
ST 3.2

BUDOWA ZJAZDU PUBLICZNEGO | DROGI DOJAZDOWEJ
—DZ. NR 625 | 2855
OBREB ZNIN, GMINA ZNIN

Opracowanie: mgr inz. Marcin Zwierzykowski
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt w ramach inwestycji: : Budowa zjazdu publicznego i drogi
dojazdowej na dzialkach nr 625 i 2855 w miejscowsci Znin, ul. Szpitalna.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia podbudowy.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.i z
definicjami podanymi w ST 0.0. "Przepisy ogolne".

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych roboét oraz za
ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows, ST oraz z zaleceniami Inzyniera/Inspektora.
Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w ST 0.0."Przepisy ogdlne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien
wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu: — rowniarek lub spycharek
uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do
kierunku pracy maszyny, — walcoéw statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wilasciwosci gruntu
podtoza.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0.0. ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podtoza,jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podfozu nie moze
odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny
by¢ weczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegltych do osi drogi lub w
inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggniecie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych
niz co 10 metrow. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp
lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.
Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zaggszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca
sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rzedne podioza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu
w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na
glebokos$¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszcezenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ réwniarki.Scigty grunt powinien by¢
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
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Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podioza nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zaggszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Strefa Minimalna wartos$¢ Is dla:
korpusu Autostrad i Innych drég:
drég Ruch ciezki i | Ruch mniejszy
ekspresowych | bardzo ciezki od cigzszego
Gorna warstwa o grubos$ci 20 cm 1,03 1,0 1,0
Na glebokosci od 20 do 50 cm od 1,0 1,0 0,97

powierzchni podtoza

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obciazen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza wedtug
BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie
powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j
z tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagegszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przykiad przez roztozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do ukfadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosei robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
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Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszezenia koryta i wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego
podtoza

Lp | Wyszczegblnienie badan Minimalna czgstotliwosé
i pomiarow badan i pomiarow
1. Szerokos$¢ koryta 10 razy na 1 km | Szeroko$é koryta 10 razy na 1 km
2. Réwnosé poduSa na co 20 m na kazdym pasie ruchu
3. Rownosé poprzeczna {0 razy na 1 km
4. Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km
5. Rzedne wysoko$ciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
6. Uksztaltowanie osi w planie *) co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7. Zaggszezenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podioza rzadziej niz raz na 600 m2
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych tukdéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza)
Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni€ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

-6.2.3. ROwnos¢ koryta (profilowanego podloza)
Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa
tatg zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektows z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzg¢dne wysokosciowe
Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego
podtoza i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej
niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drég.
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6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-
12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.
Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutdéw
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.
Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy badaé wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od
-20% do + 10%.

6.3. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gigbokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtérne zageszczenie.

Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 0.0. ,,Wymagania
ogdblne” pkt 9. '

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-profilowanie dna koryta lub podtoza,

-zageszczenie,

-utrzymanie koryta lub podloza,

-przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie plyta.

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t w ramach inwestycji: Budowa zjazdu publicznego i drogi
dojazdowej na dziatkach nr 625 i 2855 w miejscowsci Znin, ul. Szpitalna

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacji
technicznej stosowanej przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PNS-
06102 [21] i obejmuja ST:
4.1.- Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczg i
podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych [31].

1.4. Okres$lenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zaggszezeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST 0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4 oraz w OST
dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST
0.0.,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow
Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
podano w OST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudow:
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ST 4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy
krzywymi granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg
1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagta i nie moSe przebiegaé od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich
sitach. Wymiar najwickszego ziarna kruszywa nie moSe przekraczaé 2/3 grubosci warstwy
uktadanej jednorazowo.

2.3.2. WlaSciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
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Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa tamane o
Lp. Wyszcezegolnienie naturalne Luzel Badania
whasciwosci Podbudowa wediug
zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad- | pomog-
nicza | nicza picza | nicza | nicza nicza

1 Pawartodc ziam mniejszych nijod2dof od2 jod2doe] od2 jod2do} od2 PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) 10 do 12 10 do 12 i0 do 12 -15[3]

2 Pawartosé nadziarna, PN-B-06714
b (m/m), nie wiecej niz 5 10 5 10 5 10 -1513)

3 Pawarto$é ziam nieforemnych PN-B-06714
b4(m/in), nie wiecei niz 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 Pawartodé zanicczyszozen )
organicznych, %(m/m), nie i { i i I { PN-B-04481
wiece] niz t]

| iiff;’;‘i:;‘ff;‘?;’guf’ ;gg;};" bd 30 ddod 30 dolod 30 dood 30 do| | BNesarge3t
Fub I wg PN-B-04481, % 70 0 nom 01 [26]

6 cieralno$é  w  bebnie  Los

ngeles

} Scieralnoée  calkowita  po
petne;  liczbie  obrotéw, nid
wigcef niz 35 45 35 50 40 50
b} $cieralnosé czgsciowa po 1/5 PN-B-06G714
oelnej  liczby  obrotdéw,  nig -42 112}
bwircei niz 30 40 30 35 30 35

7 PMasigkliwo$é, %{m/m), nid ) . PN-B-06714
higce] niz 2,5 4 3 5 b B -18 [6}

8 Mrozoodpornost, ubytek masy PN-B-06714
o 25 cyklach zamraza- 5 10 3 1 5 10 1917
mia, Y(m/m), nie wiecej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzefmanowy izela- 237 [10]
pawy tggzme; % (wmm), nig - - - - 1 3 PN-B-06714
wigcej niz -39 [11]

10 Pawarto$t zwigzkOw siarki w
brzeliczenin na 8Os, %(m/m)] 1 i 1 i 2 4 | PN-B-06714
nic wigcel niz -28 {9]

11 Wskaznik nosnodci w,,. mied
szanki  kruszywa, %, nid
annieiszy niz:

} przy zageszezeniu s 2 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
} przy zageszezeniu L 2 1,03 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3. Material na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsaczajaca stosuje sig:
—zwir 1 mieszanke wg PN-B-11111 [14],
~piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Woda
Nalezy stosowaé wodg wg PN-B-32250 [20].
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST 0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2, Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
Transport pozostatych materialdéw powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinno speinia¢ wymagania okreslone w OST
,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza” i OST ,,Roboty ziemne”.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztalttowania podbudowy powinny by¢ wezesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi
drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub
linek do wytyczenia robo6t w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowane;j.
Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w spos6b zapewniajacy osiaggnigcie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wiecej
niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé
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wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]
(metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i réwnomiernie
wymieszana.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadac
przyjetemu poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inzyniera,
gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 0.0.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czegstotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestothiwosd badan

NMaksymalna
powierzchnia
podbudowy przy-
padajaca na jedno
badanie (m’)

Minimalna lczba
badan na dziennej

. xS e Te ~
Lp. Wyszezegdlnienie badan dzialce robooze]

I [Uziarniente mieszanki

2 [Wilgotnosé mieszanki 2 600
3  [Zageszczenie warstwy 10 probekna 10000 m?
4 [Badanie wlasciwodci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dia kazdej partii kruszywa i przy

kazdej zmianie kruszywa
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6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3,
Probki nalezy pobiera¢ w sposéb losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem.
Wyniki badad powinny byé na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnosé mieszanki

Wilgotnosé mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreélonej
wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] {metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnodé nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4, Zageszcezenie podbudowy

Zageszczenie kazde] warstwy powinno odbywaé sie az do osiagnigcia
wymaganego wskaZnika zageszczenia.

Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste
kruszywo, kontrole zageszczenia naleZy oprze¢ na metodzie obclazen plytowych, wg
BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 w’, lub wedlug zalecent Inzyniera.

Zageszczenie  podbudowy  stabilizowang] mechanicznie nalezy uzna¢ za
prawidlowe, gdy stosunek witdrnego modutu E; do pierwotnego modutu odksztalcenia E|
jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukeyjnej podbudowy.

£ 2.2
6.3.5. Whasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé oceng wszystkich whasciwosci okreslonych
w pkt 2.3.2.

Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposob
losowy w obecnoséei Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyeczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiardw

Czestotliwo$é oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych
podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$< oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszezeg6lnienie badan i pomiardw Minimalna czestotliwos¢ pomiaréw

1 [Szerokosé podbudowy 10 razyna 1 km

w sposéb ciagly planografem albo cq

2 Rownos¢ podiuzna 20 m lata na kazdym pasie ruchu
3 Rownodé poprzeczna 10razynal km

4  Spadki poprzeczne® 10razynal km

5 [Rzedne wysokosciowe co 100 m
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6  |{Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m

7 Grubosc podbudowy Podezas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej)

lecz nie rzadziej niz raz na 400 m’
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz nd

2000 m’
§ [Nosnosé podbudowy:
- modut odksztalcenia co naimniej w dwoch przekrojach na kaidg
1000 m
- ugigcie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000
m

*} Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gléwnych lukéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerckosé podbudowy nie moze rdéznié sie od szerokosci projektowanei o wiecej
miz +10 e, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikdéw szerokosé podbudowy powinna byé wigksza od
szerokoscl warstwy wyzej lezacej o co najimnie] 25 com lub o wartos¢ wskazana w
dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rownos< podbudowy

Nierdwnodcl podluine podbudowy nalezy mierzyé 4-metrows fatg , zgodnie z
BN-68/8931-04 [28].

Nierownosel poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nierdwnosdci podbudowy nie mogg przekraczad:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny byé zgodne z
dokumentacjg projektowa, z tolerancig + 0.5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzgdnymi wysokodciowymi podbudowy 1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy 1 ulepszonego podioza

0§ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi
projektowanej o wigeej niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubosé podbudowy i ulepszonego podioza

Gruboéé podbudowy nie moze sie réZni¢ od gruboscei projektowane] o wigeej niZz:
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- dia podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

~modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy
4,
~ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinne byt zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o | Wskaznik , L ‘ Minimalny modut odksztal-
wskazniku wiodzageszezenia Is Makvsymamf:” ugiecie SPreZySte penia mierzony plyta o srednicy
nie mniejszym nie pod kofem. mm 30 cm, MPa
mniejszy niz
iz, ¢ od picrwszego od drugiego
niz, % 40 kN SOkN Obcz:}ie}zmia g; obeiazenia B,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5, Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.8.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazuja wigksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny byé naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosei co najmniej 10 om, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokodéé podbudowy jest mnigjsza od szerokosci projektowanej o wigeej
niz 5 ¢m i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na
whasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spuichnienie warstwy na peina grubosé do
polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materialu i powtérne zaggszezenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie
lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosé, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione
nowym materialem o odpowiednich wlasdciwosdciach, wyrdwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi
ponowny pomiar | ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy,

6.5.3. Niewlasciwa no$noé¢ podbudowy

Jezeli nosnoéé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.
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Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nos$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania rob6t przez Wykonawce
podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w OST 0.0. ,,Wymagania
0g6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnosci objetych cena jednostkowg 1 m2 podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
ST 4.1

BUDOWA ZJAZDU PUBLICZNEGO | DROGI DOJAZDOWEJ
—DZ.NR 625 | 2855
OBREB ZNIN, GMINA ZNIN

Opracowanie: mgr inz. Marcin Zwierzykowski
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt w ramach inwestycji: Budowa zjazdu publicznego i drogi
dojazdowej na dzialkach nr 625 i 2855 w miejscowsci Znin, ul. Szpitalna.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi podstawg opracowania szczegdlowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej przy zlecaniu i realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot

zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie.
Ustalenia zawarte sg w OST 4.0 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST 4.0.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw.

Wymagania ogdélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn Zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
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2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST
4.0. ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST 4.0. ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 4.0. ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST 4.0. ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza
Przygotowanie podfoSa powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w OST
4.0. ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w OST 4.0.
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem
lub popiotami przyWP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegétowe warunki i wymagania
dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszezanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w OST 4.0.
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST 4.0.
,»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.6.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogéine” pkt.6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w
OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w
OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru roboét podano w OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania

ogblne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogb6lne zasady odbioru robdt podano w OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-oznakowanie robdt,

-sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,
-przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepts,
-dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
-roztozenie mieszanki,

-zageszczenie roztozonej mieszanki,

-przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
-utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w OST 4.0. ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdblne” pkt 10.
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NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ
ST 5.0

BUDOWA ZJAZDU PUBLICZNEGO | DROGI DOJAZDOWEJ
—~DZ. NR 6251 2855
OBREB ZNIN, GMINA ZNIN

Opracowanie: mgr inz. Marcin Zwierzykowski
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t w ramach inwestycji: Budowa zjazdu publicznego i drogi
dojazdowej na dzialkach nr 625 i 2855 w miejscowsci Znin, ul. Szpitalna
1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstawe opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na lokalnych drogach, ulicach, placach i chodnikach.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robodt
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.
Betonowg kostke brukowa stosuje sie do nawierzchni:
-drog (ulic) lokalnych i dojazdowych, zwlaszcza w strefie zamieszkania,
-przystankdw autobusowych, perondw i ciggdw pieszo-jezdnych,
-placow ulicznych, parkingéw, wjazdéw do bram i garazy, placow zabawowych,
-chodnikoéw, alei spacerowych, sciezek, pasazy,
-$ciezek rowerowych,
oraz do umocnienia skarp, paséw dzielacych drdg, sciekéw, rowdw, schoddw, mate;j
architektury drogowej, elementéw miejsc obstugi podréSnych itp.

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do
budowy warstwy scieralnej nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu
niezbrojonego niebarwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy
si¢ ksztattem, ktéry umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Obrzeze - element budowlany, oddzielajacy nawierzchnie chodnikéw i ciggow
pieszych od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.3. Spoina - odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony
okreslonymi materiatami wypehiajacymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogoblne wymagania dotyczgce rob6t podano w OST 0.0. ,,Wymagania
ogolne” [10] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w OST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” [10] pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa
2.2.1. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym
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Betonowa kostka brukowa powinna posiada¢ aprobate techniczng, wydana przez
uprawniong jednostke (Instytut Badawczy Drég i Mostow).

Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
aprobacie technicznej, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen, powinna mie¢
charakterystyki okreslone przez odpowiednie procedury badawcze IBDiM, zgodne z
ponizszymi wskazaniami:

Dksztalt i wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z
dopuszczalnymi odchytkami od wymiardw:

-dtugosé i szeroko$é £ 3,0 mm,

-grubos¢ = 5,0 mm,
2)wytrzymalos$¢ na $ciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz:

-50 MPa, dla klasy ,,50”,

-35 MPa, dla klasy ,,35”,
3)mrozoodpornosé: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3% roztworze NaCl
lub 150 cyklach zamrazania i rozmrazania metodg zwykta, powinny by¢ spetnione
jednoczesnie nastepujace warunki:

-probki nie powinny wykazywac pekniec i zarysowan powierzchni licowych,

-taczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonych naroznikow i krawedzi,

odpryskow kruszywa itp. nie powinna przekracza¢ 5% masy probek nie zamrazanych,

-obnizenie wytrzymato$ci na $ciskanie w stosunku do probek nie zamrazanych nie

powinno by¢ wieksze niz 20%,
4)nasigkliwos¢, nie powinna przekracza¢ 5%,
5)scieralnos¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreslona strata wysokosci, nie powinna
przekracza¢ wartosci:

-3,5 mm, dla klasy ,,50”,

-4,5 mm, dla klasy ,,35”,
6)szorstkos¢, okreslona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni
licowej gbrnej, sprawdzona wahadtem angielskim, powinna wynosié nie mniej niz 50
jednostek SRT,

Tywyglad zewnetrzny: powierzchnie elementéw nie powinny mie¢ rys, pekniec i ubytkow
betonu, krawedzie elementdw powinny by¢ réwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej
powinny by¢ jednorodne. Dopuszczalne wady wyglady zewngtrznego i uszkodzenia
powierzchni nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1.

(Uwaga: Naloty wapienne - wykwity w postaci biatych plam - powstaja w wyniku

naturalnych procesow fizykochemicznych wystepujacych w betonie podczas jego

wigzania i twardnienia; naloty te powoli znikaja w okresie do 2 lat).

Tablica 1. Dopuszczalne wady wygladu zewnetrznego betonowej kostki brukowej

Lp. Wiasciwosci Wymagania
gatunek 1 gatunek 2
1 Stan powierzchni licowej: jednorodna w danej
-tekstura partii jednorodna w danej partii
niedopuszczalne
-rysy i spekania niedopuszczalne dopuszczalne réSnice w
-kolor wedtug katalogu jednolity dla danej partii odcieniu tego samego
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producenta koloru
dopuszczalne kontrastowe
-przebarwienia dopuszczalne niekontrastowe przebarwienia tego
przebarwienia na samego koloru na
pojedynczej kostce pojedynczej
kostce
-plamy, zabrudzenia niezmywalne niedopuszczalne niedopuszczalne
woda dopuszczalne dopuszczalne

-naloty wapienne

2 Uszkodzenia powierzchni

bocznych:
-dopuszczalna liczba w 1 2 2
kostce
-dopuszczalna wielkosé 30 mm x 10 mm 50 mm x 20 mm
{dhugo$¢ i szerokosc)
3 Szczerby i uszkodzenia krawedzi niedopuszczalne niedopuszczalne

i narozy przylicowych

4 Uszkodzenia krawedzi

pionowych

-dopuszczalna liczba w 1 2 5

kostce

-dopuszczalna wielko$é 20 mm x 6 mm 30 mm x 10 mm

(dlugo$é i glebokosé)

2.3. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni
Nalezy stosowac nastepujace materiaty:

a)na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchnie
-mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajacego
wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113:1996 [2], cementu powszechnego uzytku
spetniajacego wymagania PN-B-19701:1997 [4] i wody odmiany 1 odpowiadajgcej
wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250) [5],

b)do wypetniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej
-do wypetnienia gornej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé drogowe zalewy
kauczukowo-asfaltowe lub syntetyczne masy uszczelniajace (np. poliuretanowe,
poliwinylowe itp.), spelniajace wymagania norm lub aprobat technicznych,
-do wypelnienia dolnej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé wilgotng
mieszanke cementowo-piaskowa 1:8 z materialow spelniajacych wymagania wg 2.3 b)
lub inny materiat zaakceptowany przez Inzyniera.

2.4. Materialy do podbudowy ulozonej pod nawierzchnig z betonowej kostki brukowej
Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacji projektowej, powinny odpowiadaé
wymaganiom wiasciwej OST lub innym dokumentom zaakceptowanym przez Inzyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 0.0. ,, Wymagania ogdlne” [10]
pkt 3.
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3.2. Sprze¢t do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sie:
ayrecznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,
b)mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajgcych (uktadarek), sktadajacych sie z
wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy
kostek na miejsce ich utozenia; urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna
wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowaé specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki,
szlifierki z tarczg).

Do zagegszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zageszczarki wibracyjne
(ptytowe) z wyktadzing elastomerowa, chronigce kostki przed $cieraniem i wykruszaniem
narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiada¢
wymaganiom wiasciwych OST, wymienionych w pkcie 5.4 lub innym dokumentom
(normom PB i BN, wytycznym IBDiM) wzglednie opracowanym SST zaakceptowanym
przez Inzyniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowaé
betoniarki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogo6ine”
[10] pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” [10] pkt 5.

5.2. Podloze i koryto

Grunty podtoza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone
przed nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z
dokumentacjg projektowa.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchnie powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami OST 3.2
,»Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza” [11].

Koryto musi mie¢ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentacjg projektowa.
5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowg lub SST
(przyktady konstrukcji nawierzchni podaje zatgcznik 2).
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystgpowaniem podbudowy,
podsypki cementowo-piaskowej i wypetnieniem spoin zaprawg cementowopiaskowa,
obejmuja:

l.wykonanie podbudowy,

2.wykonanie obramowania nawierzchni,

3.przygotowanie i rozscielenie podsypki cementowo-piaskowe;j,
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4.utozenie kostek z ubiciem,

5.przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowej i wypelnienie nia szczelin,
6.wypetnienie szczelin dylatacyjnych,

7.pielegnacje nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.4. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwa betonowej kostki
brukowej powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.

Wykonanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom wiasciwej OST.
Inne rodzaje podbuddéw powinny odpowiada¢ wymaganiom norm, wytycznych IBDiM lub
indywidualnie opracowanym SST zaakceptowanym przez Inzyniera.

5.5. Obramowanie nawierzchni
Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektows
lub SST.

5.6. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grubos¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows lub
SST.

Podsypke cementowo-piaskowa stosuje si¢ z zasady przy wystepowaniu podbudowy
pod nawierzchnia z kostki. Podsypke cementowo-piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach,
a nastepnie rozsciela sie na uprzednio zwilSonej podbudowie, przy zachowaniu:

-wspoélczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

-wytrzymatosci na $ciskanie nie mniejszej niz R7 = 10 MPa, R28 = 14 MPa.

W praktyce, wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po S$cisnigciu
podsypki w dtoni podsypka nie rozsypywala si¢ i nie byto na dtoni sladow wody, a po
naci$nieciu palcami podsypka rozsypywata sic. Rozscielenie podsypki cementowopiaskowej
powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rozscielona podsypka
powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami
(np. recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi.

Calkowite ubicie nawierzchni i wypelnienie spoin zaprawa musi by¢ zakonczone przed
rozpoczeciem wigzania cementu w podsypce.

5.7. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych
5.7.1. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowe] zaleca sig
wykonywaé przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5° C. Dopuszcza si¢ wykonanie
nawierzchni jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0°C do +5°C, przy
czym jesli w nocy spodziewane sg przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materiatami o ztym
przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).
Nawierzchni¢ na podsypce piaskowej zaleca si¢ wykonywaé w dodatnich temperaturach
otoczenia.

5.7.2. Ulozenie nawierzchni z kostek
Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementow o jednakowej
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grubosci. Na wigkszym fragmencie robét zaleca si¢ stosowac kostki dostarczone w tej same;j
partii materiatu, w ktérej niedopuszczalne sa rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywaé recznie lub mechanicznie.

Uktadanie reczne zaleca si¢ wykonywac¢ na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza
skomplikowanych pod wzgledem ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej
ukfadanych deseni oraz réznych wymiaréw i ksztaltow kostek. Uktadanie kostek powinni
wykonywac przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca sie wykonywaé na duzych powierzchniach o prostym
ksztalcie, tak aby uktadarka mogla przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich
wozenia z wymagang doktadnoscig. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mieé
duzych odchytek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
utozona na palecie w odpowiedni wzor, bez dotozenia poléwek i dziewiatek, przy czym kazda
warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki
nie przywieraty do siebie.

Kostke uktada si¢ okoto 1,5 ¢cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po
procesie ubijania podsypka zageszcza si¢.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np.

studzienek, wiazéw itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej
powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek Sciekowych (Sciekow).

Do uzupehienia przestrzeni przy obrzezach mozna uzywaé elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewigtek, majgcych wszystkie krawedzie rowne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiarach, wolng
przestrzen uzupetlnia si¢ kostka cietg, przycinana na budowie specjalnymi narz¢dziami
tnagcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.). '

5.7.3. Ubicie nawierzchni z kostek
Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zageszczarki wibracyjnej
(ptytowej) z ostong z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywaé walca.
Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej
srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréwnosci
powierzchniowe mogg by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki.
Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. peknigte) nalezy wymieni¢ na kostki
cale.

5.7.4. Spoiny i szczeliny dylatacyjne
5.7.4.1. Spoiny

Szeroko$¢ spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3
mm do 5 mm.
W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca si¢ aby osie spoin
pomiedzy dluzszymi bokami tych kostek tworzyly z osig drogi kat 450, a wierzchotek
utworzonego kata prostego pomigdzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spadku
podtuznego nawierzchni.

Po ufozeniu kostek, spoiny nalezy wypetni¢:

a)piaskiem, spetniajagcym wymagania pktu 2.3 ¢), jesli nawierzchnia jest na podsypce

piaskowej,
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b)zaprawa cementowo-piaskowa, spelniajaca wymagania pktu 2.3 d), jesli
nawierzchnia jest na podsypce cementowo-piaskowe;j.

5.7.4.2. Szezeliny dylatacyjne

W przypadku uktadania kostek na podsypce cementowo-piaskowej i wypetnianiu spoin
zaprawa cementowo-piaskowa, nalezy przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyjnych w
odlegtosciach zgodnych z dokumentacjg projektowa lub SST wzglednie nie wigkszych niz co
8 m. Szeroko$¢ szczelin dylatacyjnych powinna umoSliwiaé przejecie przez nie
przemieszczen wywotanych wysokimi temperaturami nawierzchni w okresie letnim, lecz nie
powinna byé mniejsza niS 8 mm. Szczeliny te powinny byé wypeione trwale zalewami i
masami okreslonymi w pkcie 2.3 e).

5.8. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchni¢ na podsypce piaskowej ze spoinami wypeilnionymi piaskiem mozna
odda¢ do uzytku bezposrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypelionymi zaprawa
cementowo-piaskowa, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o
grubosci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywac ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni.

Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze $redniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3
tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchnie nalezy oczyscic z piasku i mozna oddac do
uzytku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST 0.0. ,,Wymagania og6lne” [10]
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien uzyskac:
a)w zakresie betonowej kostki brukowej
-aprobate techniczna,
-certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki
badan cech charakterystycznych kostek, w przypadku zadania ich przez Inzyniera,
-wyniki sprawdzenia przez Wykonawce cech zewnetrznych kostek,
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robdt nawierzchniowych z
kostki podaje tablica 2.
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Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Wyszezegolinienie . , Warto$ci

Lp. bazaﬁ i p%nniamw Cagstotliwosé badan dopuszczalne

| Sprawdzenic podloza i koryta We OST D-04.01.01 [11]

2 | Sprawdzenie ew. podbudowy Wg  OST, nomn,  wytycznych,
wymienionych w pkeie 5.4

3 | Sprawdzenie obramowania nawierzchni wg OST D-08.01.01+02 [17};
-08.03.01 [18]; D-08.05.00 [19]

4 | Sprawdzenic podsypki {przymiarem | Biezaca kontrola w10 punktach | Wg pkiu 5.6;

Hniowym lub metoda niwelacyi) dziennej dziatki roboczef: grubodei, | odchylki od

spadkow 1 cech konstrukcyjnych w | projektowanej
porownaniv  z dokumentacia  pro- | grubesci £ cm
jektowaq i specyfikacia

5 | Badania wykonywania nawierzchni z kostki

ajzgodnodé z dokumentacia projektows

Sukcesywnic na kazdej dzialce roboczei

Co 100 m i we wszystkich punktach

Przesuniecie od osi

bipolozente osi w  planie  (sprawdzone

geodezyjnie) charakterystycznych projektowa-nej do 2
cm

cirzedne wysokosciowe  (pomierzone | Co 25 m w osi i przy krawedziach oraz | Odchylenia: +1

mstrumentem pomiarowym) we  wszystkich  punktach  cha- | cm; -2 om

rakterystyeznych

dirdwnoéé  w profile podluznym  (wg | Jw. Nierdwnosei do 8

BN-68/8931-04 [9] lata czteromet-rowy) mn

epdwnos¢  w  przekrofu  poprzeczaym | Jw. Przedwity nug-dzy

{(sprawdzona laty profilowg z po-ziommicy i tata a po-

poriarze przeswitu kli-nem cechowanym wierzehnia do

oraz  przvmiarera  liniowym  wzglednie § mm

metody niwela-cii)

fispadki poprzeczne (sprawdzone me-toda | Jw. Odchytki od do-

niwglacji) kumentacji pro-
jektowej do 0,3%

giszerokodé  nawierzchai  (sprawdzona | Jw, Odchylki od sze-

przymiarem lmowyin)

rokosci projekto-
wanej do +5 cm

h)szerokosé i glebokosé wypelnienia spein |
szezelin (ogledziny 1 pomiar przymiarem
Hniowym po wykrusze-niu diug. 10 em)

W 20 punktach charakterystycznyeh
dziennej dziatki robocze]

W pktu 5.7.5

Dsprawdzenie kolors kostek i desenia ich
utozenia

Kontrola biezaca

Wg dokumenta-cii
projektowej b
decyzii Inzv-niera

6.4. Badania wykonanych robét

Zakres badan i pomiardw wykonane] nawierzchni z betonowej kostki brukowej
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania | pomiary po ukoniczeniu budowy nawierzchni
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Lp. Wyszczegdinienie badan 1 pomiardw Sposéb sprawdzenia

I | Sprawdzenie wygladu zewnetrznego Wizualne sprawdzenie jednorodnosci
nawierzchni, kraweznikdw, obrzezy, wygladu, prawidlowosci desenia, kolordw
sciekdw kostek, spekan, plam, deformacji, wy-

kruszen, spoin i szczelin

2 | Badanie polozenia osi nawierzchni w Geodezyjne sprawdzenie polozenia osi co
planie 25 m i w punktach charakterystycznych

(dopuszczalne przesuniecia wg tab. 2, Ip.
5b)

3 | Rzedne wysokosciowe, réwnoéé podtuzna | Co 25 m 1 we wszystkich  punktach
i poprzeczna, spadki poprzeczne i charakterystycznych {(wg metod 1 do-
szerokosd puszczainych wartosei podanych w tab. 2,

Ip. od 5¢ do 5g)

4 | Rozmieszczenie 1 szerokosc spoin i Wgpktu5.5i5.7.5
szczelin w nawierzchni, pomiedzy
kraweznikami, obrzezami, §ciekami oraz
wypehnienie spoin i szezelin

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w OST 0.0. ,,Wymagania og6lne” [10] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z
betonowej kostki brukowe;j.
Jednostki obmiarowe robdt towarzyszacych budowie nawierzchni z betonowej kostki
brukowej (podbudowa, obramowanie itp.) sg ustalone w odpowiednich OST wymienionych
w pktach 5.4 15.5.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST 0.0. ,, Wymagania ogélne” [10] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i

wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji

wedtug pktu 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

-przygotowanie podloza i wykonanie koryta,

-ewentualnie wykonanie podbudowy,
-ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod obrzeza,
-wykonanie podsypki pod nawierzchnie,
-ewentualnie wypehienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych.
Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST0.0.,,Wymagania
ogolne” [10] oraz niniejszej OST.
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9. PODSTAWA PELATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 0.0. ,,Wymagania
ogobine” [10] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-oznakowanie robot,

-przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

-dostarczenie materialéw i sprzetu,

-wykonanie podsypki,

-ustalenie ksztaltu, koloru i desenia kostek,

-utozenie i ubicie kostek,

-wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,
-pielegnacje nawierzchni,

-przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji techniczne;j,
-odwiezienie sprzetu.

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejmuje robét
towarzyszacych (jak: podbudowa, obramowanie itp.), ktore powinny by¢ ujete w innych
pozycjach kosztorysowych, a ktorych zakres jest okreslony przez OST wymienione
w pktach 5.415.5.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych;
piasek

3. PN-B-11213:1997 Materiaty kamienne. Elementy kamienne; krawezniki uliczne, mostowe
i drogowe

4. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

10.2. Branzowe Normy

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parking6w i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

8. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét w ramach inwestycji: Budowa zjazdu publicznego i drogi
dojazdowej na dzialkach nr 625 i 2855 w miejscowsci Znin, ul. Szpitalna.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogoélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujacg podstawe opracowania
szczegdtowe]j specyfikacji technicznej (SST), stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie
lub dwustronnie ciggi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w OST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w OST 0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w OST 0.0.,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi sa:
-obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
-zwir lub piasek do wykonania taw,
-cement wg PN-B-19701 [7],
-piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozroznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:
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~obrzeze niskie - On,
~obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznoéci od dopuszezalnych wielkosei i liczby uszkodzen oraz odchylek
wymiarowych obrzeza dzieli sig na:
~gatunek 1 -G,
—gatunek 2 - G2.
Przyklad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o

wymiarach 6 x 20 x 75 cm gat. 1
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1, Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, @ wymiary podano w
tablicy 1.

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza i b h T
75 6 20 3
On 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odehviki wymiardw obrzezy

Dopuszezalne odchytki wymiardw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiardw obrzezy

Dopuszezalna odchytka, m

Rodzaj
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wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
] +§ + 12
b, h +3 +3

2.4.3, Dopuszczalne wady 1 uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknigc i ubytkéw betonu, o fakturze z
formy lub zatarte]. Krawgdzie elementdw powinny by¢ rdwne i proste.
Dopuszezalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow nie

powinny przekraczaé wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczaina wielkosé
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Whiestosé lub wypukiosé powierzchni i krawedzi w mm 2 3
Szczerby ~ alg;iamczajaﬁcych powierzchnie gémg niedopuszczalne
i uszkodzenia ($cieralne)
krawedzi i narozy ograniczajacych pozostale
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dhugosé, mm, max 20 40
slebokosc, mm, max 6 10

2.4.4. Skladowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg byé przechowywane na skladowiskach
otwartych, posegregowane wedlug rodzajéw i gatunkdw,

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukladaé z zastosowaniem podkladek
i przekladek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubo$¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm,
diugoséé minimum 5 cm wigksza niz szerokosé obrzeza.

2.4.5. Beton i jego skladniki

Do produkeji obrzezy nalezy stosowac beton wedhug PN-B-06250 [2], klasy B 25
iB30.

2.5, Materialy na lawe i do zaprawy

Zwir do wykonania lawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 5],
a piasek - wymaganiom PN-B-11113 [6].
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 0.0. ,, Wymagania ogdlne” pkt
3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogdlne”
pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu
po osiagnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST 0.0. ,,Wymagania og6élne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (tawe) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (lawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu.
Podsypke (tawe) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta Swirem lub piaskiem i zageszczenie z
polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i
ze Swiatlem (odlegloscia gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowag w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczyscic i
zmy¢ wodg. Spoiny musza by¢ wypetione catkowicie na pelng glebokosé.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST 0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a)koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b)podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku -
zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
c)ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:
-linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ = 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
-niwelety gérnej plaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m
dlugosci obrzeza,
-wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywa¢é catkowite
wypehienie badanej spoiny na pelng glebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST 0.0.,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajaceych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
-wykonane koryto,
-wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogdlne’
pkt 9.

»

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-dostarczenie materiatow,
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-wykonanie koryta,

-roz$cielenie i ubicie podsypki,

-ustawienie obrzeza,

-wypehienie spoin,

-obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza,

-wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
5.PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. zwir i
mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspo6lne wymagania i badania
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sag wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét w ramach inwestycji: Budowa zjazdu publicznego i drogi
dojazdowej na dzialkach nr 625 i 2855 w miejscowsci Znin, ul. Szpitalna.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania
szczegOtowej specyfikacji technicznej (SST), stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
ustawieniem kraweznika betonowego.

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. 1Lawa - warstwa nosna stuzaca do umocnienia kraweznika oraz przenoszaca obcigzenie

kraweznika na grunt.
1.4.2. Podsypka - warstwa wyr6wnawcza utozona na tawie.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe - zgodnie z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST 0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w OST 0.0.,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Krawezniki betonowe

2.2.1. Wymiary kraweznikow betonowych

Zastosowano krawezniki betonowe o wym. 20x30x100cm i najazdowe o wymiarach
20x22x100cm.

2.2.2. Dopuszczalne odchylki wymiarow kraweznikow

Krawezniki betonowe powinny by¢ gatunku I-G1. Dopuszczalne odchylki wymiarow

kraweznikow betonowych wynosza: -dla dlugosci +8 mm, -dla szerokosci i wysokosci +3 mm.

2.2.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikéw betonowych
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Powierzchnie kraweznikow powinny by¢ bez rys pekniec i ubytkéw betonu o fakturze z formy
lub zatartej zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej. Krawedzie elementéw
powinny by¢ réwne i proste.
Dopuszczalne wady kraweznikéw betonowych:
o wklestos¢ lub wypuktosé powierzchni kraweznikéw 2 mm,
e szczerby i uszkodzenia krawedzi i narozy na powierzchni gornej niedopuszczalne,
e szczerby i uszkodzenia krawedzi i narozy na pozostatych powierzchniach:
a) max 2 sztuki,
b) dlugos¢ 20 mm,
c) glebokos¢ 6 mm,

2 2.4. Skladowanie
Krawezniki betonowe powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej
przestrzeni na podtozu wyréwnanym i odwodnionym.

2.2.5. Kontrola

Do kazdej partii kraweznikéw sprawdzonej przez Wykonawce dolgczone powinno byé
$wiadectwo dopuszczenia lub inny dokument potwierdzajacy jej jako$¢ na podstawie
przeprowadzonych badan. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na
podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach i1 krawedziach elementu. Pomiary dtugosci i glgbokosci uszkodzen nalezy
wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnosciag do 1 mm zgodnie z
PN-80/B-10021. Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z
doktadnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy.
Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje sie przez przylozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z dokladnoscig do 1 mm. W razie
wystapienia watpliwosci Inzynier moze zmieni¢ sposéb pobierania probek lub poszerzyé
zakres kontroli kraweznikéw o inny rodzaj badan ktore Wykonawca wykona na swoj koszt.

2.2.6. Wymagania w stosunku do betonu kraweznikow

Beton do produkcji krawegznikow musi spelniaé nastepujace wymagania PN-EN 206-1:
e beton C30/37 -nasigkliwo$¢ nie wicksza niz 4%
e odpornos¢ na dziatanie mrozu
e stopien mrozoodpornosci co najmniej F 150

Krawezniki powinny posiadac atest producenta.

2.3. Cement

Cement uzyty do wytwarzania betonéw powinien by¢ klasy nie mniejszej niz 32,5 oraz na
podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ PN-B-19701.

Transport 1 przechowywanie cementu powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.4. Woda
Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo-piaskowej powinna by¢ odmiany "1" i
odpowiada¢ wymaganiom PN-88/B-32250. Barwa wody powinna odpowiada¢ barwie wody
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wodociagowej. Woda nie powinna wydziela¢ zapachu gnilnego i nie powinna zawiera¢
zawiesiny np. grudek ktaczkow.

2.5. Masa zalewowa

Do uzupehienia spoin migdzy kraweznikiem a jezdnig i zalewania spoin kraweznikow (co 50
m nad szczeling dylatacyjng tawy) uzywacé bitumicznej masy zalewowej wg BN-74/6771-04.
Do masy zalewowej nalezy stosowa¢ asfalt drogowy rodzaju D100 wg PN-65/C-96170 lub
mieszaning asfaltow drogowych tak dobrang aby penetracja jej okreslona wg PN-84/C-04134
wynosita 90-120 w temperaturze 250 C. Jako skladniki mineralne masy zalewowej nalezy
stosowaé wypelniacz wapienny oraz welng mineralng gatunku I1. Wskazane jest stosowanie
dodatk6éw uszlachetniajacych wtasciwosci asfaltu np. paki tluszczowe, zywice syntetyczne itp.

2.6. Beton
Do wykonania kraweznikow nalezy stosowa¢ beton wg PN-EN 206-1:klasy C30/37 (B30).

2.7. Podsypka cementowo-piaskowa
Jako podsypke pod krawezniki nalezy stosowac podsypke cementowo-piaskows w stosunku
1:4.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt
3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST 0.0. ,, Wymagania ogdlne”

pkt 4. :

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu
po osiggnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymalosci projektowanej.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogblne zasady wykonania robét podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].
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Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (lawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu.
Podsypke (tawe) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta Swirem lub piaskiem i zaggszczenie z
polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu i
ze Swiattem (odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Zewngtrzna sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetnic¢ je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczyscic i
zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na peing glebokosc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie roboét

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a)koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b)podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku -
zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
c)ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:
-linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
-niwelety gérnej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m
dlugosci obrzeza,
-wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywac catkowite
wypehienie badanej spoiny na petna glebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST 0.0.,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST 0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowsa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
-wykonane koryto, '
-wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST 0.0. ,, Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-dostarczenie materialow,
-wykonanie koryta,
-rozscielenie i ubicie podsypki,
-ustawienie kraweznika,
-wypetnienie spoin,
-obsypanie zewngtrznej $ciany kraweznika,
-wykonanie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. zwir i
mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
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