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1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z profilowaniem podioza gruntowego pod
nawierzchnig z prefabrykowanych zelbetowych ptyt drogowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot dla zadania ,,Utwardzenie nawierzchni ul. Wojtostwo” w Rypinie

1.3. Zakres robot objetych SS

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem z profilowaniem istniejgcej nawierzchni zwirowo-kamiennej
drogi gminnej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST 00 ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien
wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— Koparko-spycharek
— plyt wibracyjnych.
— samochodéw samowytadowczych
— drobny sprzet do prac recznych

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.,,Wymagania ogdlne” .
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogolne” .



5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania podtoza
bezposrednio przed wykonaniem podsypki cementowo-piaskowej pod nawierzchni¢ z ptyt.
Wezeéniejsze przystapienie do profilowania podtoza jest mozliwe wylacznie za zgoda
Przedstawiciela Inwestora w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Profilowanie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre§lonymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen. Profilowanie nalezy wykonaé przy uzyciu rowniarki drogowej
po istniejacym profilu nawierzchni na szerokosci utozenie plyt drogowych poszerzonej po
0,5 m z kazdej strony. Miejscowe zanizenia nalezy Wyréwnaé mieszankg kamienia
tamanego frakcji 0-31,5 mm i doggsci¢ zageszczarka ptytowa

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem podloza nastapi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Przedstawiciela Inwestora oceni jego stan i ewentualnie
zaleci wykonanie niezbe¢dnych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”
6.1.1. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podluzne profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 3-metrowa lata
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2 -metrowa fatg. Nierdwnos$ci nie moga
przekracza¢ 50 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00 ,,Wymagania og6lne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m® .

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST 00 ,,Wymagania ogolne” .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST 00,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki cbmiarowej

Cena wykonania 1 m® profilowania obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— profilowanie podtoza
— wyroéwnanie miejscowych zanizen mieszankg kamienia tamanego
— utrzymanie podloza,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu



