zdjecie warstwy humusu D-01.02.02

D-01.02.02a ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa wymagania
wykonania i odbioru robdt zwiagzanych ze zdjgciem warstwy humusu w ramach zadania :

przebudowy - modernizacji drogi gminnej nr 230003G na odcinku Pierzchowice — Dabréwka Pruska

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja wykonania i odbioru robét budowlanych stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjgciem
warstwy humusu, wykonywanych w ramach niniejszego zadania.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0dktad - miejsce czasowego sktadowania (odwiezienia) do momentu ponownego wbudowania lub innego
zagospodarowania gruntow pozyskanych w czasie zdjgcia warstwy humusu.

1.4.2. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia ro$linna zawierajaca co najmniej 2% czgsci organicznych.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-M -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystgpuja

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdj¢cia humusu

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu przeznaczonej do powtdrnego uzycia nalezy

stosowac:

- lopaty, szpadle i inny sprz¢t do rgcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robot
sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglo$¢ wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport sprz¢tu

Sprzet i materialy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

4.3. Transport humusu

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem, sprzetu recznego na odktad albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.

Teren pod budowe w pasie robot ziemnych 1 w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢
oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjgcie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, i humusowania

terenow ptaskich . Nadmiaru humusu powinien by¢ zagospodarowany w ramach budowy lub przekazany do decyzji

Zamawiajacemu.

Humus nalezy zdejmowac¢ recznie . W mozliwych przypadkach stosowaé¢ maszyn. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z

powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub

wskazanych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna wynosi¢ $rednio 20 cm. Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych

pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed

zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy.

Miejsca odktadu nalezy uzgodni¢ z Inzynierem i zlokalizowa¢ z uwzglednieniem przysztego wbudowania. Nie

nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddéw i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub

innym gruntem nieorganicznym.
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Grunt o najwiekszej zawartosci czeéci organicznych ( z terenéw o najwySszej bonitacji) zleca si¢ sktadowaé osobno i
przeznaczy¢ do humusowania w ramach robot wykonczeniowych zgodnie z STWiORB D — 06.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiORB D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola usuni¢cia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru roboét podano w STWiORB D- 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) zdjgtej warstwy humusu o okreslonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru roboét

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M- 00.00.00 ,,Wymagania

ogoblne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 zdjecia warstwy humusu o okreslonej grubosci robot obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze

- zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad i zabezpieczeniem gruntu do

czasu ponownego wykorzystania

- wywiezienie nadmiaru humusu nie przewidzianego do ponownego wbudowania na sktadowisko Inwestora

do 1 km

9.3. Sposéb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okre$lonych niniejsza STWiORB obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktdre sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane Zamawiajacemu i sa
usuwane po wykonaniu robdt podstawowych, prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot
podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot , wykonanie oznakowania
i zabezpieczenie strefy robot wraz z demontazem oznakowania i zabezpieczen po wykonanych pracach itp.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.



