SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

OBIEKT : Budowa i przebudowa sieci kanalizacji deszczowej wraz z

przebudowg sieci wodociggowej i kanalizacji sanitarnej z

przytaczami w rejonie ul. Wroblewskiego w Tuchowie

LOKALIZACIA : Tuchéw 0001 dz.: 592/5, 1295/15, 1522/1, 1522/2, 1524/2,
1524/4, 1572/6, 1572/7,1572/8, 1572/10, 1573, 1588/2,
1600/1, 1601, 1602, 1606, 1607, 1609/2, 1626, 1627/5, 1627/7,
1627/8, 6/11

Kod CPV : 45232150-8, 45232410-9 Roboty budowlane w zakresie
budowy wodociggdw irurociggdéw do odprowadzania

sciekow

Wrzesien 2021



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA ROBOT

3. MATERIAtY

4. SPRZET

5. TRANSPORT

6. WYKONANIE ROBOT

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

8. OBMIAR

9. ODBIOR ROBOT

10. PODSTAWA WYCENY




Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST / s3 wymagania dotyczace
budowy i odbioru sieci kanalizacji deszczowej, sanitarnej oraz sieci wodociggowe] w
miejscowosciach Tuchow
1.2 Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja Techniczna / ST / jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy ST, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
budowe sieci kanalizacyjnej w zakresie sieci kanalizacji deszczowej, sanitarnej, oraz robét
zwigzanych.
1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjg

projektowa, specyfikacjg techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego, oraz z

art.22, 23, 28 Ustawy Prawo Budowlane.

]2. PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA ROBOT
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2.1 Siec¢ kanalizacyjna

Sie¢ kanalizacji deszczowej o srednicy 800mm z rur zelbetowych 120kN/mb. Sieé
kanalizacji projektuje i przebudowuje sie w zwigzku ze ztym stanem technicznym oraz
niskiej przepustowosci. Na trasie sieci kanalizacji deszczowej projektuje sie studnie
betonowe prefabrykowane dn1000-1500 C35/45 W10 z uszczelka, przejSciami szczelnymi
oraz stopniami zeliwnymi. Dodatkowo nalezy potaczy¢ kregi masg betonowa. W ulicy
Wréblewskiego wymienia sie studnie betonowe zwiericzone samopoziomujgcym wtazem
kanatowym Dn600mm z zeliwa szarego z zawiasem z wypetnieniem betonowym i wktadka
amortyzujaca typu ciezkiego D400. Dodatkowo w projektuje sie odwodnienie ulicy
Wréblewskiego kanatem dn200-400 studniami dn1000 o parametrach jak wyzej wraz z
wpustami zeliwnymi ulicznymi (klasa d400) i studniami osadnikowymi (osadnik 80cm)
dn500 oraz odwodnieniem liniowymi d400 z wpustem Zzeliwnym. W zakresie robét nalezy
wykona¢ przektadke kanalizacji sanitarnej dn500 oraz wodocigg dn225. Wtazy lokalizowaé
nalezy w osi jednego pasa ruchu. Przekroczenie drogi powiatowej projektuje sie poprzez
wykonanie przecisku w rurze ochronnej. Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z wydanymi

warunkami. Wszystkie roboty nalezy wykonywac temperaturze min.5 st C.

2.2 Warunki gruntowe - wodne

Badania dla wyznaczenia warunkéw gruntowo—wodnych na terenie objetym niniejszym

opracowaniem zostaty wykonane i zostaty zawarte w odrebnym opracowaniu.

2.3 Roboty kanalizacyjne

. sie¢ kanalizacyjna rozdzielcza

2.4 Istniejgce budowle i przeszkody
° Uzbrojenie podziemne
Na trasie budowy sieci wystepuje uzbrojenie podziemne. Wykonawca winien zaznajomié
sie z umiejscowieniem wszystkich urzadzehA podziemnych przed rozpoczeciem

jakichkolwiek wykopdéw lub innych prac mogacych uszkodzi¢ istniejgce instalacje. W
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przypadku wystgpienia kolizji nalezy stosowa¢ w wykopie konstrukcje do podwieszania
kabli energetycznych i telekomunikacyjnych, oraz podwieszen rurociggdéw i kanatéw.
Wszystkie roboty w obrebie innych urzadzen i sieci wykona¢ zgodnie z uzgodnieniami z

wtascicielami tych urzadzen.

3. MATERIALY

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu robét powinny :

° odpowiadaé wymaganiom norm  przepiséw w tym Ustawe o wyrobach

budowlanych

. mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty higieniczne PZT, Swiadectwa,

aprobaty techniczne, certyfikaty, oraz znaki firmowe umozliwiajgce ich identyfikacje.

° by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg, specyfikacjg techniczna, lub posiadac

réwnowazne parametry.

Siec i przytacza kanalizcyjne

e kanalizacja deszczowa z rur zelbetowych dn800 klasy A o wytrzymatosci na
zgniatanie min. 120kN/mb zgodnie z normg EN 1916:2002; EN 1916:2002/AC:2008,
do metod bezwykopowych rury przeciskowe o parametrach jak wyzej zatwierdzone
do stosowania przez PKP S.A.

e Sie¢ kanalizacji sanitarnej rur PVC SN12 lite dn 200-500 z wydtuzonym kielichem z
blokadg uszczelki

e studnie betonowe dn1200, 1500 C35/45 W12 z uszczelkg oraz przejsciami szczelnymi

e Rurocigg do wodociggu z rur PE100 Sdr1l1l Dn50-225 2-warstwowych, ztgczki PE100
sdr1l wtryskowe, tréjniki zeliwne PN16

e Rura ochronna stalowa pod droge wojewddzka o srednicy wewnetrznej min. 110cm,
grubos¢ scianki 8-10cm przyciskowa lub PE100 Sdr11l RC dn1200 o wytrzymatosci jak
rury przewodowe

4. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonywania prac objetych niniejszg specyfikacjg winien
wykazad sie mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujgcg wiasciwa tj.

spetniajgcg wymagania ST — jakos¢ robot.
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Wykaz podstawowego sprzetu do wykonania robot :
- samochdd skrzyniowy do 5,0t, pow.5-10t
- samochdéd samowytadowczy do 5,0 t
- samochdd dostawczy do 0,9 t
- koparka jednonaczyniowa gasienicowa o poj. tyzki 0,25 m*, 0,4 m*>i0,6 4 m*
- spycharka ggsienicowa 55KW/75KM/
- ciggnik kotowy 50 KM z przyczepa
- przyczepa dtuzycowa 10 Mg
- ubijak elektryczny /spalinowy/ 200 kg
- zuraw samochodowy 5-6 t
- beczkowdz ciggniony o poj. 4000 dm?

- maszyna do wiercen poziomych WP 30/60

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu
materiatow, ktdre nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét. Na srodkach
transportu przewozone materialy powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem sie i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich

producenta.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1 Roboty przygotowawcze

Projektowana o$ kanatu powinna by¢ wyznaczona w terenie przez geodete z
uprawnieniami. O$ przewodu nalezy oznaczy¢ w sposdb trwaty i widoczny, z zatozeniem
ciggdw reperdow roboczych.
6.2 Roboty ziemne
Wykopy pod sie¢ wykonywac jako waskoprzestrzenne o scianach pionowych , recznie lub
mechanicznie, zabezpieczone szalunkami pionowymi, a pod przytacza waskoprzestrzenne,

reczne, odeskowane - zgodnie z normg PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne — Wykopy
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otwarte dla przewodow wodociggowych i kanalizacyjnych — Warunki techniczne
wykonania.
Na odcinkach na ktérych w trakcie wykonawstwa zaobserwowana zostanie woda
gruntowa, niezbedne bedzie odwodnienie za pomocg igtofiltrow Dotyczy to odcinkéw
gdzie posadowienie rurociggdw nastepuje w gruncie piaszczystym. / czas pompowania
bedzie okreslony kosztorysem powykonawczym potwierdzonym przez inspektora
nadzoru./
W wykopach gdzie na dnie znajdujg sie ity konieczne odwodnienie wykona¢ za pomocg
drendw utozonych w warstwie podsypki i odpompowania wody ze studzienek srednicy
0,5 m zagtebionych 1,0 m ponizej dna podsypki.
Czes¢ wykopow wykonywana musi by¢ wytacznie recznie ze wzgledu na istniejgce
uzbrojenie terenu. Niezbedne sg prébne wykopy reczne dla ustalenia dokfadnej trasy
uzbrojenia podziemnego. Ze wzgledu na prowadzenie robét w poblizu zabudowan i w
ciggach komunikacyjnych, wykopy nalezy zabezpieczy¢ pod wzgledem BHP z uwagi na
zagrozenie jakie one stanowig dla 0séb trzecich. Ze szczegdlng uwaga i ostroznoscig
nalezy wykonywaé i zabezpieczaé wykopy przebiegajgce w poblizu zabudowan, gdzie
przebiegaja  przytacza  wodociggowe, kanalizacyjne, kable energetyczne i
telekomunikacyjne.
Istniejgce uzbrojenie nalezy zabezpiecza¢ przed uszkodzen przez wykonywanie
konstrukcji podwieszeniowej dla istniejgcych kabli i rurociggow.
W czasie wykonywania robot nalezy przestrzegaé przepisdéw bezpieczenstwa i higieny
pracy zawartych w rozporzadzeniach :
- Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy /Dz.U. nr 129/97/.
- Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych z dnia 28 marca
1972 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét

budowlano-montazowych i rozbiérkowych /Dz.U. nr 13/72/.

6.2.1 Odspajanie i transport urobku
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Odspojenie gruntu zgodnie z przyjetg technologig w pkt. 2, z odtozeniem urobku
wzdtuz wykopu. Transport urobku stanowi odwiezienie nadmiaru gruntu na odlegto$¢ do
1,0 km wynikajgcego z wyporu rur, studni, stosowania podsypki i obsypki, jak réwniez

przywiezienie gruntu na podsypke i obsypke z odlegtosci do 1,0 km.

6.2.2 Obudowa $cian wykopow i rozbiorka.
Obudowe scian wykopdw pionowych przewidziano jako umocnienie petne balami

drewnianymiw gruntéw kat.I-IV.

6.2.3 Podtoze

Podsypke nalezy stosowa¢ pod wszystkie kanaty. Podtoze powinno byé uformowane
zgodnie z zaprojektowanym spadkiem, z ubitego i zageszczonego piasku lub gruntu
sypkiego, drobnoziarnistego z wykopu, z wyprofilowaniem dna w obrebie kata 90° ,

stanowigcego tozysko nosne rury kanalizacyjne;.

6.2.4 Zasypka i zageszczanie gruntu
Uzyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie powinny spowodowa¢é uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektébw na nim zlokalizowanych. Zasypke przewoddw

przewidziano gruntem rodzimym z wykopdw.

6.3 Roboty montazowe

Po przygotowaniu wykopu i podtoza zgodnie z pkt.2 mozna przystgpi¢ do wykonywania
montazowych robdt kanalizacyjnych. Wykonanie robot montazowych powinno
odpowiada¢ normie PN-92/B-10735, PN-81/B-10725, PN-74/B-10733 i instrukcjom, oraz

zaleceniom producentéw materiatow.

6.3.1 Rurociagi
Budowe kanalizacji nalezy prowadzié zgodnie z dokumentacjg projektowej.
Utozony odcinek rur po uprzednim sprawdzeniu prawidtosci utozenia wymaga

zastabilizowania przez wykonanie obsypki ochronnej z piasku przynajmniej 10 cm ponad
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wierzch rury. Po kazdym zakonczeniu przewdd powinien by¢ czasowo zaslepiony, aby

zapobiec zanieczyszczeniom.

6.4 Naprawa drog

Wykonawca przed rozpoczeciem robdt winien uzyskaé zgode na zajecie drég.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt i materiatow. W
zwigzku z tym zapewni on odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do wyk onania préb i badan
materiatow, oraz robot.
Wykonawca udostepni na kazdym etapie realizacji zadania wszystkie dokumenty stuzgce
okresleniu jakosci robot i materiatdw. Gtédwnie kontroli podlega¢ powinna zgodnosé
realizacji robdt z dokumentacjg projektowg, obowigzujgcymi przepisami i szczegdlnie z
wymogami norm.
Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych polskich przepisow,
norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie w niniejszej ST jakichkolwiek obowigzujgcych

aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

8. OBMIAR ROBOT
Przyjety jednostkg obmiaru jest 1 m wykonanego rurociggu i uwzglednia on elementy
sktadowe robét obmierzane wedtug jednostek :

- m -sieci kanalizcyjna

szt - wezty

m° - rozbidérka i odtwarzanie nawierzchni, szalowania wykopow

-m? - roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem kanatéw

9. ODBIOR ROBOT
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Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru :
. odbiorowi roboét zanikajacych

. odbiorowi cze$ciowemu

odbiorowi ostatecznemu

odbiorowi pogwarancyjnemu

9.1 Odbior robét zanikajacych

Odbidr robét zanikajgcych polega na koricowej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy, z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia Inspektora Nadzoru.
Jakosc¢ i ilo$é robodt ulegajgcych zakryciu okresla ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikdéw badan, w oparciu o przeprowadzone

pomiary, zgodnie z dokumentacjg projektowg i uprzednimi ustaleniami.

9.2 Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanej czesci robét. Odbior ten

dokonuje sie wg zasad odbioru koricowego Inspektor Nadzoru i Zamawiajacy.

9.3 Odbior ostateczny robét
9.3.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbidr ostateczny polega na koricowej ocenie rzeczywistego wyk onania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakoSci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét, oraz gotowos¢
do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika

budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru i

10
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Zamawiajgcego. Odbiér ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robodt i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w pkt. 9.3.2

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego, w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego. Komisja odbierajgca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan i
pomiaréw, oraz zgodnosci wyk onania robot z dokumentacja techniczng i uzgodnieniami.
W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna sie z realizacjg ustalen odbioréw robét

zanikowych, zwtaszcza w zakresie wyk onania robot uzupetniajgcych i poprawkowych.

9.3.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokét
odbioru ostatecznego robét. Do tego odbioru Wykonaweca jest zobowigzany przygotowadé
nastepujgce dokumenty :
e dokumentacje projektowg podstawowag z naniesionymi zmianami, oraz dodatkowg
jesli zostata sporzagdzona w trakcie realizacji robét
e dzienniki budowy
e wyniki pomiardw, oraz badan wszystkich oznaczen laboratoryjnych, jezeli byty
wymagane
e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
e geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét
e kopie mapy zasadniczej powstatg w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej
w przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie roboty poprawkowe i uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego

przez Zamawiajgcego. Termin wyk onania tych robét wyznaczy komisja

9.4 Odbior pogwarancyjny
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Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidér
ten bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, oraz opinii i spostrzezen

stuzb eksploatacyjnych.

10. PODSTAWA WYCENY

1.Zgodnie z dokumentacjg projektowg nalezy wykonac¢ wszystkie obiekty ujete w

przedmiarze robot.

2. Elementy nie ujete w przedmiarze robét, ktére Wykonawca zobowigzany jest ujg¢ w
wycenie robét :

e petna obstuga geodezyjna, ktéra powinna zosta¢ wykonana przez uprawniong

jednostke geodezyjng

e  opfaty zwigzane z uzyskaniem uzgodnien, nadzoréw i zezwolen z zainteresowanymi

jednostkami w zakresie kolizji i zajecia pasa drogowego.
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