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D.01.01.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z rozbiérki odbudows elementow drég i ogrodaeprzy przebudowie drog z phyt
betonowych w uktadzie pasowym.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekoadokument przetargowy kontraktowy w przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z rozbidrk
- rozbiérka mechaniczna istrieij nawierzchni z kruszywa na gt. ok. 25cm
- haldowanie dla wykorzystania w nowej nawierzchni,
- wywOz nadmiaru z terenu budowy i utylizacja.

1.4. Ogdblne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogolné. pid.

2. Materialy
Nie wystpuja

3. Wykonanie robot

3.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-0000Mymagania Ogolne” pkt. 1.4.

3.2.  Wykonanie robét rozbiérkowych i odtworzeniowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrodl#p. Obejmuj usunécie z terenu wszystkich
elementéw wymienionych w pkt.1.3, zgodnie z Dokutaep Projektovs, ST lub wskazanych przez
Inspektora Nadzoru. Roboty rozbiorkowe zna wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob
okreslony w ST lub przez Inspektora Nadzoru.
Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze W przypadku uszkodzenia nayezakupé na koszt Wykonawcy nowe elementy.
Elementy z rozbiorki powinny léyodpowiednio sktadowane, aby nie spowodéveh uszkodzenia do
czasu ich ponownego wykorzystania.
Po wykonaniu rozbiérek elementéw podziemnych, patestagtbienia naley wypetnic gruntem
piaszczystym i zagcic.
Po zakdczeniu budowy nalsgy wszystkie elementy wymienionych w pkt. 1.3., zgiedz
Dokumentagj Projektov, ST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru pragiédo stanu
pierwotnego.

Frezowanie profilyjce naley wykonywa na zimno przy pomocy frezarek z o szergko
bebna min. 1,8m w celu otrzymania precyzyjnych spadkédwnego podiga. Materiat z frezowania
rozbiérkowego, niewbudowany w pobocze, agledwiezé w miejsce wskazane przez Inwestora.
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4. Kontrola jako $ci rob6t

4.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-0000MB/magania Ogolne” pkt. 6.

4.2.  Kontrola jako $ci robot rozbiérkowych
Kontrola jakd@ci robot polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéwvynizenych do powtérnego wykorzystania.
Zaggszczenie gruntu wypeiniggego ewentualne doty, po usetych podbudowanych ogrodze
powinno spetni@ odpowiednie wymagania oktene w ST S-02.01.01 ,Roboty ziemne”
Kontrola jakdci robot polega rowniena wizualnej ocenie kompletéw wykonania odbudowy po
zakaczeniu budowy.

5. Odbior robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST S-0000Mymagania Ogolne” pkt. 8.

6.1 Podstawa ptatndgci
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST S-0000Mymagania Ogolne” pkt. 9.

Jednostkami obmiarowymis
- dla mechanicznej rozbiérki nawierzchni i podbuddim?2,

6.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonanych robét obegnu;j
rozbiorke elementow wskazanych dokumentacj
hatdowanie dla pthiejszego wbudowania
odwdéz nadmiaru na sktadowisko wykonawcy wraz zizdgla z wyjatkiem materiatu z rozbiérki,
ktory ma zosta odwieziony na sktadowisko wskazane przez Zamaoegjo,

7. Przepisy zwhzane
- BN-77/8931-12 oznaczenie wskédka zagszczania gruntu



