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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbioérkg elementéw drdg i ulic.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obj etych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych
z rozbiérka elementéw drég i obejmuja:

a) Rozbiorka istn. ogrodzenia z siatki stalowej w ramach na stupkach z rur stalowych na
podmuréwce betonowej i fundamencie , wraz z demontazem bram i furtek oraz z wywozem
na sktadowisko i utylizacjg

Materiaty z rozbi6rki wymienione w poz. a) stanowig witasno$¢ Wykonawcy

1.4. Okre slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5. Og6lne wymagania dotycz gce robot
0Ogdlne wymagania dotyczgce rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg nalezy stosowac:

- pity,

- mioty pneumatyczne,

- mioty do tamania rozbieranej nawierzchni (wyposazenie koparki),
- spycharki,

- koparki,

- tadowarki,

- samochody cigzarowe,

- dzwigi samochodowe

badz inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu
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Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
4.2. Transport materiatu z rozbiérki

Materiaty pochodzgce z rozbiérki powinny by¢ usuniete z placu budowy zaraz po zakonczeniu rob6t
rozbiérkowych.

Uzywajgc drég publicznych pojazdy powinny spetia¢é wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiar6w fadunku i innych
parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogdline zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

5.2. Rozbidrka elementéw drég

Roboty rozbiérkowe elementéw drég i ulic obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub przez
Inzyniera.

Rozbiérce podlegajg elementy drogi wykazane w Dokumentacji Projektowej i niniejszej Specyfikacji
(pkt 1.3).

Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ mechanicznie przy zastosowaniu sprzetu wymienionego w pkt
3. Niewielkie powierzchnie robét rozbiérkowych mozna wykonywac recznie.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z wymaganiami ST stajg sie wtasnos$cig Wykonawcy, powinny by¢
usuniete z terenu budowy.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z wymaganiami ST stanowig wlasno$¢ Inwestora, powinny zosta¢
przewiezione do magazynu Inwestora, na miejsce wskazane przez Inzyniera.

Elementy nadajgce sig¢ do ponownego wykorzystania, po uprzednim przetworzeniu, nalezy
zastosowaé ponownie do wykonywania warstw konstrukcyjnych (recykling elementéw bitumicznych)

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drog i ulic znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentacjg projektowg beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢é tymczasowo
zabezpieczone. W szczegoélnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw drogowych nalezy wypetni¢
warstwami odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST D.02.01.01.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jako $ci rob6t

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

6.2. Kontrola prawidtowo $ci wykonania rozbiorki
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Sprawdzenie jakosci robét rozbiérkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
- Dokumentacjg Projektowg w zakresie kompletnosci wykonywanych robét,

- wymaganiami podanymi w pkt 5 niniejszej Specyfikacji Technicznej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest:
a) 1 m (metr) dla rozbiérki istniejgcych ogrodzen

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robé6t
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

8.2. Odbidr roboét zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu
Nie wystepuja.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno S$ci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena rozbiorki 1 m ogrodzenia obejmuije:

- wytyczenie i prace pomiarowe,

- odkopanie murkéw i cokotow

- odciecie ram stalowych od stupkéw i ewentualne pociecie na mniejsze elementy

- rozbiérke stupkéw,

- wyprofilowanie dotéw po rozbiérce

- transport na miejsce sktadowania Wykonawcy wraz z zatadunkiem i wytadunkiem,
- transport materiatéw na sktadowisko odpadéw wraz z zatadunkiem i wytadunkiem,
- koszty sktadowania nieprzydatnych materiatow na sktadowisku odpadéw,

- uporzadkowanie terenu po wykonanych rozbiérkach,

- inne roboty sktadajgce sie na kompletne wykonanie zakresu robét przewidzianego w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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