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1.

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
rob6t w ramach zadania ",,Budowa kanalizacji deszczowej przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem
jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla zadania pn.: ""Opracowanie dokumentacji projektowej na

" s

odwodnienie ul. Kroétkiej w Sarnowie"".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wymagania wspolne dla wszystkich robot objetych
Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi na poszczegdlne asortymenty i nalezy je rozumie¢ oraz
stosowa¢ w powigzaniu z nimi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czgs¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dokumentacija projektowa - projekt wykonawczy mostu: opis techniczny oraz komplet rysunkow.
Podziat dokumentacji wg punktu 1.5.2. W tresci specyfikacji przez Dokumentacj¢ Projektowa nalezy
rozumie¢ dokumentacj¢ przekazang przez Zamawiajacego, jesli nie sprecyzowano inacze;.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuni¢cia  po jego
zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.8. Kierownik/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia- cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu W sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia

1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow

1.4.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15.Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Kierownika zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatacznikoéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Kierownika.

1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i1 prob zwigzanych z oceng jakosci materiatdw oraz
robot.




1.4.17.Materialy - obiekt budowlany, nie b¢dacy budynkiem, stanowiacy calos¢ techniczno-uzytkowa
(droge) albo jego czes¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezel wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika.
1.4.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego
1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu
1.4.19.1. Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
1.4.19.2. Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe
1.4.19.3. Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nier6wnos$ci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.
1.4.19.4. Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktadacé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.
1.4.19.5. Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.
1.4.19.6. Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajacy.
1.4.19.7. Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.
1.4.19.8. Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.
1.4.19.9. Warstwa odsgczajaca - warstwa §tuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni
1.4.20.Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego..
1.4.21.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
1.4.22.0bjazd tymczasowy - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robo6t budowlanych.
1.4.23.Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okre$lony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych..
1.4.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowacé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniagcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.25.Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni..
1.4.26.Podltoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania
1.4.27.Podloze ulepszone - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przej¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.28.Polecenie kierownika - - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Kierownika, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy
1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bg¢daca autorem dokumentacji projektowe;j
1.4.30.Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego polaczenia
1.4.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego




1.4.32.Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp

1.4.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag itp

1.4.34.Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot

1.4.35.Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z petnej $ciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.36. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego

1.4.37.Rozpictos¢ teoretyczna - odlegto$¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

1.4.38.Szeroko$¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegto$é miedzy zewn¢trznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podluznej, obejmuje catkowitg szeroko$é
konstrukcyjng ustroju niosagcego

1.4.39. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegolnych
rodzajow ruchu oraz szerokos$¢ chodnikow mierzona w §wietle porgczy mostowych z wylaczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego

1.4.40.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania

1.4.41.Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.42.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego

1.4.43.Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebna catos¢ konstrukcyjna
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowsa, modernizacja,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzgdne punktow glownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dokumentacj¢ projektowa. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wlasny koszt.

Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegbtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektows:

. Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowg dokumentacj¢ projektowa oraz
projektowa dokumentacje¢ wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
. Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w

ramach ceny kontraktowe;.

Zgodnos$¢ robdt z dokumentacja projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cz¢s¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. w przypadku rozbieznosci w
ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w
,.Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogolnych warunkach umowy”’). Wykonawca nie moze



wykorzystywaé btedow lub zaniedban w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek. W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pi$mie sa wazniejsze od wymiardow okreslonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z
dokumentacja projektowa i ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za
warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementow budowli muszg wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. w przypadku, gdy materialty
lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST 1 wptynie to na niezadowalajaca
jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty budowlane i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzagdzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i1 postepu
robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana,
w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac
w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien
i w nocy tych zapoér i znakéw, dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie
znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilociach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tre$é bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w
ceng kontraktows.

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, o§wietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. w
miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie 0znakuje teren
budowy, w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje
W sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu
oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice
informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.



Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. w okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

e utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

e podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob Iub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w
nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miatl szczegdlny

wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i droég dojazdowych,
2) srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwo$cia powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s06b trzecich. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawecy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatdéw wywoltujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda
mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia
tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robo6t ich szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte
pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materialdéw od wlasciwych
organdéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie
ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

Ochrona wiasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe
czasowg dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot. o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy
przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscig. Inzynier/Kierownik



projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci 1 drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowatl w takie porozumienia, o ile nie beda
one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne
zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie b¢dzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty usuniete z
terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczefstwa i
higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to
na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposoéb zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatdéw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposob
ciggly bedzie informowacé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnos$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Roéwnowazno$¢ norm i zbiordw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniac¢
maja materialy, sprz¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. w przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub
odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich



sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce
i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$é Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdéznienia w
robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydtuzenie
czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje¢)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport
oraz inne urzadzenia towarzyszace oraz zapewnic, urzadzi¢ i utrzymaé, w dobrym stanie, pomieszczenie, w
bezposrednim sagsiedztwie budowy, do spotkan z przedstawicielami nadzoru w trakcie kontroli robot (np. w
celu wpisu do dziennika budowy.

MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Kierownika.

Zatwierdzenie partii materialdw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania ST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatdéw ze Zzrodel miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie
metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji
panstwowej i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialow pochodzacych ze zrédet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z
tytutu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem
materiatow do robot. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materiatow miejscowych bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robdt. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w
dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacja
zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i niezaakceptowane
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materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem, usunigciem i
niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i whasciwosci i byty dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda
zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu
lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatéw mogg by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji
okreslonej partii materiatdow pod wzgledem jakosci. w przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie
przeprowadzal inspekcje wytworni, musza by¢ spelnione nastgpujgce warunki:

e Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

e Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgéci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot,

e Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych
miejscach.

SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiadaé¢ pod wzglgdem typow i iloSci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika
projektu. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymieniaé
sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
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TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktdre nie wplyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialéw. Liczba §rodkow
transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa. Przy
ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spetniajace tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Btedy popelnione przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy
dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pis$mie przez
Inzyniera/ Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez
Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Decyzje
Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang
kwestie. Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesic Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakos$ci. w programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy
wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz ustaleniami. Program zapewnienia jako$ci
powinien zawieraé:.

a) czes$¢ 0gdlng opisujacy:

e  organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
sposob zapewnienia bhp.,
wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,
e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robot,
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e wyposazenie W sprz¢t i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e  sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiar6w, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czgsé¢ szezegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo§¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e  sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

e  sposéb i procedurg pomiaréw 1 badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania
mieszanek 1 wykonywania poszczeg6lnych elementow robot,

e sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.3. Zasady kontroli jakos$ci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole robét i jako$ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialdw oraz robot. Przed zatwierdzeniem
systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzaé
pomiary i badania materialow oraz robot z cze¢stotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST Minimalne wymagania co do zakresu
badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. w przypadku, gdy nie zostaty one tam
okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robdt zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu Swiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inzynier/Kierownik
projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na
wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatdw. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.4. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w
pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy:

6.5. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. w przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu. Przed przystapieniem do pomiaréw
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lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.6. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.7. Badania prowadzone przez Kierownika/Inzyniera

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$é
materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé probki materiatlow
i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodnos$ci materiatdow 1 robot z dokumentacja projektowa i ST. Moze rowniez zleci¢, sam lub
poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. w
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce

6.8. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polskg Norma
e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1i ktore spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty
przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda
odrzucone..

6.9. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa
na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w
dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zatagczone do
dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone
datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
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date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robét,

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegdlnych elementéw robot,

przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczego6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,
dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacije o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robét.

Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zatgczniki do odbioru robdot. Winny by¢é udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

pozwolenie na realizacje zadania budowlanego

. protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,

protokotly z narad i ustalen,

korespondencj¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy be¢da zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
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OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie
przeprowadzony z czgstosciag wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre$lania ilo$ci robot i materiatéw

Dlugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;].

Jesli ST wiasciwe dla danych roboét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako
dlugosé pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore majg by¢é obmierzone wagowo, bedg wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST..

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadad
wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w
czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. w razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
e odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
e odbiorowi czgsciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu,
e odbiorowi pogwarancyjnemu.:

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakos$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot zanikajacych i
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ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
Gotowos¢ danej czgscei robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Jakos$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik
projektu na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgéciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robdt i przyjecia
dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robo6t z dokumentacja projektowa i ST. w toku
odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot
poprawkowych. w przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w warstwie §cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego. w przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢
wykonywanych robdt w poszczegoélnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robodt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego
Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty zebrane w tomy i opisane ,,Operat
kolaudacyjny™:

1. Dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy (dla kazdej branzy inwentaryzacje zmian - na planie sytuacyjnym z
naniesionym w kolorze przebiegiem zmiany sieci, szczegétowy plan sytuacyjny w skali 1:100 obejmujacy
wszystkie zmiany dotyczace elementoéw konstrukeji: fundamenty, podpory, skrzydetka mury oporowe itp,
zmiany w przekroju podtuznym z zaznaczeniem rzgdnych dna, spodu konstrukcji, niwelety i.t.p.);

2. Szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace
lub zamienne);

3. Recepty i ustalenia technologiczne;

4, Dzienniki budowy i tabele elementow ( tzw. przetargowa i powykonawcza) ew. rejestry
obmiarow (oryginaty);

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ;

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatoéw zgodnie z ST i ew.
Pz,

7. Opinig¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ;

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wlascicielom urzadzen;

9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu uwzgledniajaca

miedzy innymi :
- dla branzy kanalizacyjnej:
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. karty studni i wpustow z zaznaczeniem: numeru studni, rz¢dnych gory, dna, rz¢dnych
poszczegodlnych wlotow 1 wylotow, rodzaju materiatu, datg zabudowy.

. na planie sytuacyjnym zaznaczy¢ nalezy Srednic¢ przewodu materiat oraz spadek

* dla branzy teletechnicznej wg wymagan wiasciciela urzadzenia

- dla branzy drogowe;j

. plan sytuacyjny z zaznaczonym w kolorze rodzajami nawierzchni oraz wszystkimi
wbudowanymi urzadzeniami (bariery, porecze mury oporowe, przepusty, znaki drogowe, krzewy, drzewa),
szkice polowe dla urzadzen

. dla branzy mostowej (mosty, przepusty)

Inwentaryzacj¢ powykonawcza sporzadzié¢ nalezy réwniez dodatkowo w postaci mapy
elektronicznej i przekazaé ja Inwestorowi na ptycie CD wraz ze szkicem i zaktualizowanym (z klauzula)
podktadem mapowym i kopig operatu geodezyjnego nalezy przekaza¢ przy odbiorze konicowym. Mapa
numeryczna powinna by¢ przekazywana Miejskiemu Zarzadowi Drog w formie elektronicznej mapy
wektorowej powinna by¢ plikiem w formacie DXF w uktadzie geodezyjnym 65. Warstwy powinny by¢

jednoznacznie opisane wg odpowiedniej kategorii:

Lp. Nazwa warstwy Obiekty w warstwie Typ

1. bud budynki wielobok
2. co cieptociagi linia

3. drog drogi linia
4, jezd jezdnia wielobok
5. chod chodniki wielobok
6. wjazd wjazdy wielobok
7. ziel zielence wielobok
8. en energia elektryczna linia

9. gaz gaz linia
10. kanzd kanalizacja deszczowa linia
11. kanzs kanalizacja sanitarna linia
12. wod wodociagi linia
13. tele telekomunikacja linia
14. 0s osnowa punkty
15. pi pikiety punkty
16. siat siatka wielobok
17. osw o$wietlenie wielobok
18. wpu wpusty deszczowe wielobok
19. uzbzi uzbrojenie inne linia
20. wys wysokos¢ punkty
21. teren teren Linia
22. Zd Znaki drogowe Punkty
23. Ebr Elementy bezpieczenstwa ruchu Linia




24. Oi Obiekty inzynierskie Linia

25. Op Opisy tekst

Zaleca si¢ aby warstwa opisy zawierata etykiety opisujace rodzaj nawierzchni poszczegdlnych warstw,
definiowana w zaleznosci od typu jako:
. Betonowa
beton wylewany, kostka betonowa;
Plyty betonowe 25x60,plyty chodnikowe 35x35x5
ptyty chodnikowe 50x50x7,ptyty drog. bet. 250x100
ptyty drog. bet. 300x100,ptyty drog. bet. 375x175
ptyty drog. bet. 400x200,ptyty drog. bet. kwadratowe
plyty drog. bet. szeSciokatne, Ptyty lastriko 40x80
plyty zelbetowe azurowe, ptyty zelbetowe pelne
trylinka, trylinka azurowa
- Bitumiczna (Asfalt)
+ Brukowa
« Gruntowa naturalna
» Gruntowa ulepszona- zuzel, zwir
+ Kostka kamienna
+ Kostka klinkierowa
» Kostka prefabrykowana
» Prefabrykaty betonowe
* Tluczniowa
»  Zwirowa
Uwaga:
warstwa kanalizacja deszczowa: powinna zawiera¢ ciag glowny i przykanaliki,
warstwa drogi: powinna zawiera¢: krawezniki (linia), krawedz jezdni (linia), krawedz chodnika (linia),
krawedZ pobocza (linia), zielence (linia),
warstwa teren powinna zawiera¢: skarpy (linia), rowy (linia), ptoty (linia), schody (linia),
mury oporowe (linia),
warstwa inne powinna zawiera¢ wszystkie obiekty ktorych nie mozna sklasyfikowac do wczesniej
wymienionych warstw.

10. Kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej ( 2
kpl dla MZD po 1 kpl. dla kazdej branzy);

11. Mape numeryczna;

12. Dokumentacj¢ fotograficzna wykonana przed i w trakcie oraz po zakonczeniu budowy.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robot poprawkowych i
robot uzupetniajacych wyznaczy komisja..

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg
ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub
kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej. Ceny
jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
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e  robocizng¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
e warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
e  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
e  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa musi zawiera wszystkie elementy konieczne do realizacji.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

e ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

e oplaty/dzierzawy terenu,

e przygotowanie terenu,

e  konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan
i drenazu,

e tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

e 0czyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,
e utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

e usunig¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
e doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.:

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniej—szymi
zZmianami).

e  Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
poézniejszymi zmianami).
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych w ramach zadania ",,Budowa kanalizacji deszczowej przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z
remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla zadania pn.: ""Opracowanie dokumentacji

nn o

projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w Sarnowie"".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Og6lne".
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych koniecznych do

przeprowadzenia, celem wykonania projektowanych elementow zagospodarowania terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5

MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Zasady wykorzystywania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypu. Grunty przydatne do budowy nasypdéw mogg by¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera. Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bedac nadmiarem objetosci
robét ziemnych, zostaty za zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczenia rOwnowaznej objetosci gruntdw przydatnych ze zrodet wlasnych,
zaakceptowanych przez Inzyniera. Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terendw na odktad nalezy do obowiazkow
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na
terenie budowy gruntow, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub
nadmiernej wilgotnosci:.
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Tablica 1. Podziat gruntoéw pod wzglgdem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Lp. Wyszczegdlnie | Grupy gruntow
nie
wilasciwosci niewysadzinowe | watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu | rumosz piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty . . o .
zwietrzelina glina piaszczysta zwiezla,
Zwir gliniasta ] )
glina zwiezla,
pospolka rumosz i )
' gliniasty glina pylasta zwi¢zla
piasek gruby o
. . awir gliniasty it, il piaszczysty,
piasek sredni ]
iasek drob pospotka it pylasty
iasek drobn .
P y gliniasta bardzo wysadzinowe
zuzel . .
nierozpadowy piasek gliniasty
pyl, pyt piaszczysty
glina piaszczysta, glina,
glina pylasta
it warwowy
2 Zawarto$¢
czastek
<0,075 mm
<15 od 15 do 30 >30
<0,02
0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarnosé¢
bierna Hys
<1,0 >1,0 >1,0
4 Wskaznik
piaskowy WP
> 35 od 25 do 35 <25
SPRZET

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzegtu do: odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty
pneumatyczne, koparki, tadowarki itp.), jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow
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(zgarniarki, rowniarki, koparko-tadowarki itp.), transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,
samochody skrzyniowe itp.),sprzetu zaggszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

Wybdr §rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé
srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone
nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwigkszone odlegtosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wicksze niz 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekraczac
+1cmi-3 em. Szerokos$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze r6znié si¢ od szerokosci projektowanej o
wigcej niz 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie. Pochylenie
skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalne nieréwno$ci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-
metrows, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nierdwnosci, wynikajace ze sposobu
umocnienia powierzchni skarpy. w gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna
wykopu oraz pochylenia i rownosci skarp, powinny by¢ okre§lone w dokumentacji projektowej i ST.

5.3. Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac
urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak,
aby zabezpieczy¢ grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego
wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catlym okresie trwania robot
spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie. Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna
nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwalg nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych
gruntdw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze
strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt. Odprowadzenie wod do
istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
w czasie robot ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym
spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. o ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie
mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i
sposobu odspajania gruntdow oraz termindw wykonywania innych roboét na spetnienie wymagan dotyczacych
prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych. Zrédta wody, odstonigte przy
wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzic¢
poza teren pasa robot ziemnych.
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KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt. 5 oraz z dokumentacja projektowa. Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysigkéw wodnych

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w wykonanych robét ziemnych:

Lp.

Badana cecha

Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow

1

Pomiar szerokosci korpusu
ziemnego

Pomiar szerokosci dna
rowow

Pomiar rzgdnych
powierzchni korpusu
ziemnego

Pomiar pochylenia skarp

Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu

Pomiar réwnosci skarp

Pomiar ta§ma, szablonem, tata o dlugosci 3 m

i poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 200 m
na prostych, w punktach gtownych tuku, co 100 m na
hukach o R > 100 m co 50 m na tukach o R <100 m
oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci

Pomiar spadku podtuznego
powierzchni korpusu lub dna
rowu

Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 200 m
oraz w punktach watpliwych

Badanie zageszczenia gruntu

Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej
warstwy, lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m? warstwy

Szerokos$¢ korpusu ziemnego nie moze rozni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigeej niz [ 10 cm.

Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ dna rowow

Szerokos$¢ dna rowdw nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz [ 5 cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego
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Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga rozni¢ si¢ od rzgdnych projektowanych o wigcej niz -3 cm
lub +1 cm.

Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

Rownosé korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.
Rownos¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ [/ 10 cm.

Spadek podluzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzgdnych wysokosciowych, nie moze dawacé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wickszych niz -3 cm lub +1 cm.

Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z
zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. w przypadku gruntow, dla ktorych nie mozna okresli¢
wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia 10, zgodnie z norma PN-S-02205:1998

[4].

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajagce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wlasny koszt. Wszystkie roboty, ktore
wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie
wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne wystgpienic Wykonawcy, Inzynier moze uznaé
wade za nie majacg zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres 1 wielko$¢ potracen
za obnizong jakos$¢.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest M3 (metr szeScienny) wykonanych rob6t ziemnych.
ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne:

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena 1 m® wykonania robét ziemnych obejmuje:
e odspojenie i zatadowanie ziemi koparka na samochody samowytadowcze
e zmiany stanowiska koparki w miar¢ postepu rodt
e re¢czne wykonanie i utrzymanie rowkéw odwadniajacych w wykopie
e  przewoz ziemi samochodami oraz wytadunek w miejscu wbudowania w nasyp lub na

odktad

e reczne wyrownanie z grubsza skarp i dna wykopu

e  Odwoz gruzu z rozbiorki poza plac budowy wraz z utylizacja

e  Zakup i dostarczenie gruntu lub kruszywa z recyklingu spetniajagcego wymagania jak dla
gruntu G1 na nasypy oraz warstwy ulepszonego podtoza

o Formowanie i zagegszczanie nasypow z ziemi dostarczonej samochodami; kat. gruntu I-11

Cena jednostkowa obejmuje rowniez:
e Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych, wlazy kanatowe

e Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych, zawory wodociggowe

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

e PN-B-02480:1986
e PN-B-04481:1988
e PN-B-04493:1960
e PN-S-02205:1998

Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

e PN-1SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

e PN-EN-963:1999
e BN-64/8931-01
e BN-64/8931-02

Geotekstylia i wyroby pokrewne
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni

podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

e BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

e  Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

e Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

e Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
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1.

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z robotami pomiarowymi przy liniowych robotach ziemnych w ramach zadania ",,.Budowa
kanalizacji deszczowej przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu
otwartego dla zadania pn.: ""Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w

nm oo

Sarnowie"".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

W zakresie rob6t pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza::

e sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e  zastabilizowanie punktoéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Punkty gldwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone
poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny mie¢ srednic¢ od 0,15 do
0,20 m i dlugo$¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane
$rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe $rednicy 5 mm i dugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okoto 0,50 m i
przekrdj prostokatny.

SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry; niwelatory; dalmierze; tyczki; taty; taSmy stalowe; szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktow wysoko$ciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru:

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi wytycznymi. Przed
przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawierajgce lokalizacje i
wspotrzgdne punktéw glownych trasy oraz reperéw. w oparciu o materiaty dostarczone przez
Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do
szczegdlowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Kierownika o
wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu
okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Kierownika. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Kierownika. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z rdéznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Kierownika, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Kierownika oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Kierownika. Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i
punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposodb wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktoéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Kierownika. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow
pomiarowych i ich 0znaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ oznaczone w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych,
polozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty
wysokos$ciowe (repery robocze) wzdhluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie. Maksymalna
odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500
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metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguracji. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdhiz trasy drogowej. o ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w
postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikoéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Kierownika. Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z
takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje
podwdjna w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajagce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej:

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach
gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy,
lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drog. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku
do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy
uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy
Wykonawca roboét zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopoéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez
Kierownika. Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypoéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow
glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu
oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i
wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w wytycznych zgodnie z wymaganiami podanymi w
pkt. 5.4.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robo6t zwigzanych z
wyznaczeniem obiektow jest czgscig obmiaru robot mostowych..
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 8 Odbior robot zwigzanych
z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikoéw pomiaréw geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Kierownikowi.

9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena 1 km wykonania obstugi geodezyjnej obejmuje:

wyznaczenie punktow gltéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych;

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami;

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych;

niwelacja kontrolna poprzecznikéw i wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z
ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow;

zastabilizowanie punktow w spos6b trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie;

wyznaczenie krawedzi skarp z ustawieniem i konserwacja szablonow

zabezpieczenie osi trasy przez wyniesienie jej poza obreb robot

wykonanie wszelkich pomiarow biezacych w miarg robot i innych pomiaréw wynikajacych
z ST dla catego zadania;

utrzymanie punktéw osnowy geodezyjne;j:

Cena 1 kpl przebudowy punktu osnowy geodezyjnej obejmuje:

zastabilizowanie punktu w sposéob trwaly i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
odtworzenie;

wykonanie wszelkich pomiaréw, opracowanie dokumentacji, odbioréw koniecznych dla
przeniesienia punktu;

zastabilizowanie punktu w sposéb trwaty i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
odtworzenie.

Cena jednostkowa musi zawiera¢ wszystkie elementy konieczne do realizacji
UWAGA! Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych dotycza robot wszystkich branz:

Branzy drogowe;j

Kanalizacji deszczowej,

Sieci wodociagowej,

Sieci gazowej,

Kanatu technologicznego,

Oswietlenia

I wszystkich robot towarzyszacym tej branzy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

e Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

e Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

e Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

e Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem wykopow w ramach zadania ",,Budowa kanalizacji deszczowej przy ul.
Krétkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla zadania pn.:
""Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w Sarnowie"".”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Og6lne".
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu wykopow
obejmuja:

e wykopy mechaniczne pod zjazdy z transportem gruntu na odktad poza teren budowy,

e wykopy mechaniczne liniowe i jamiste pod infrastrukture techniczng z transportem gruntu na
odktad poza teren budowy,

e wykopy r¢czne liniowe i jamiste pod infrastrukturg techniczng z transportem gruntu na odktad
poza teren budowy,

e wykopy mechaniczne — poglebienie rowow $rednio 20 cm z transportem gruntu na odktad poza
teren budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY(GRUNTY)

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Rodzaje materialow

Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podtoze
nawierzchni i elementéw infrastruktury technicznej:.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.
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WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia
roboét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia
lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce

5.2. Roboty ziemne pod elementy odwodnienia

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot — wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokos$ci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzetu mechanicznego. Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami
kanatu, do ktorych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie
stykow. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miare jego gigbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien
by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad.

Wykop nalezy rozpoczaé¢ od najnizszego punktu ukladanej infrastruktury i prowadzi¢ w kierunku
przeciwnym do spadku kanatu. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej
projektowanej 0 0,20 m. Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane
bezposrednio przed utozeniem przewoddéw rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub
w sposob uzgodniony z Inzynierem. Napotkane w obrgbie wykopu przewody i kable nalezy zabezpieczy¢
wedlug wymagan uzytkownikow tych urzadzen.

5.3. Przygotowanie podloza pod elementy infrastruktury technicznej

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podtozem jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu. W gruntach nawodnionych (odwadnianych w
trakcie robot) podtoze nalezy wykonaé z warstwy thucznia lub zwiru z piaskiem o grubos$ci od 15 do 20 cm
facznie z utozonymi sgczkami odwadniajacymi. Dla przewodow o $rednicy powyzej 0,50 m, na warstwie
odwadniajacej nalezy wykonac¢ fundament betonowy, zgodnie z dokumentacjg projektowa lub SST. W
gruntach skalistych gliniastych lub stanowiacych zbite ity nalezy wykona¢ podtoze z pospotki, zwiru lub
thucznia o grubosci od 15 do 20 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z okreslonym w SST.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

sposob odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

zapewnienie statecznosci skarp,

odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,
doktadnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie:

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) wykonanego wykopu..

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne:

9. PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:

e oznakowanie robot i zabezpieczenie terenu budowy,

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e dostarczenie odpowiedniego sprzetu

e wykonanie mechaniczne i r¢czne wykopu z transportem urobku na odktad poza teren
budowy, obejmujace:

O O O O 0O O O

O O O O

o

odspojenie, przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
umocnieniem $cian wykopu,

odwodnienie wykopu,

profilowanie dna wykopu

zageszczenie powierzchni wykopu,

plantowanie (obrobienie na czysto) skarp i dna wykopu

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

rozplantowanie urobku na odktadzie z nadaniem odpowiedniej formy,
Wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych

Przekopy kontrolne

Koszty nadzoru przedstawicieli Wiascicieli sieci uzbrojenia podziemnego
Rekultywacja terenu

e Roboty ziemne koparkami podsiebiernymi z transportem urobku samochodami
samowyladowczymi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

o  Wszelkie normy zwigzane zostaty podane w SST ,,Roboty ziemne”
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z usunigciem warstwy humusu w ramach zadania pn: ",,Budowa kanalizacji deszczowej
przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla zadania pn.:

""Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w Sarnowie"".

nmn oo

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z SST - 00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z usunigciem
warstwy ziemi urodzajnej zgodnie z Dokumentacjg Projektows. Zakres rzeczowy obejmuje:
e usuni¢cie warstwy ziemi urodzajnej na calg glebokos$¢ jej zalegania (~30 cm.)

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowacé:

rowniarki,

spycharki,

lopaty, szpadle i inny sprzet do r¢cznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidtowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto§¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport ziemi urodzajnej

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Ziemia urodzajna bedzie sktadowana do dalszego wykorzystania. Wykonawca
przygotuje miejsce do sktadowania ziemi urodzajnej wraz z uzyskaniem wszelkich pozwolen na
sktadowanie. Transport ziemi urodzajnej na miejsce sktadowania moze odbywacé si¢ samochodami
samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Usunigcie ziemi urodzajnej

Przed usuni¢gciem humusu Wykonaweca jest zobowigzany do wykonania inwentaryzacji terenu stanu
istniejacego. Warstwa ziemi urodzajnej powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp i rekultywacji terenu po zakonczeniu wszystkich robot zwigzanych z budowg drogi.
Ziemig¢ urodzajng nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robdt ziemnych na pelng glebokosci faktycznego
stanu zalegania lub wskazang przez Inwestora/Inspektora Nadzorua. Stan faktyczny bedzie stanowit
podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjgciem ziemi urodzajnej. Ziemi¢ urodzajna
przeznaczong do dalszego wykorzystania, po zatadowaniu na $rodki transportowe nalezy odwiez¢ na
miejsce haldowania. Na sktadowisku ziemi¢ urodzajna nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach,
zabezpieczonych przed zanieczyszczeniami. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadow
1 bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.
Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane ze sktadowaniem ziemi urodzajnej: tj. znalezienie miejsca
sktadowania, uzyskanie uzgodnien od odpowiednich wtadz, sktadowanie, doprowadzenie terenu
sktadowiska do stanu poprzedniego. Nadmiar humusu pozostajgcego po wykorzystaniu przy robotach
wykonczeniowych jest wtasnoscia Wykonawcy. Wykonawca jest zobowigzany do odwiezienia nadmiaru
humusu z terenu rob6t. Po wykonaniu robot podtoze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Wykonawca
jest zobowigzany do zabezpieczenia podloza przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inwestora/Inspektora Nadzorua. Jezeli podtoze
uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca zobowigzany jest do wymiany gruntu na gltgbokos$¢ min.
0,5 m. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci zdjecia warstwy humusu

Kontroli podlega w szczego6lno$ci zgodnos¢ wykonania robdt z Dokumentacjg projektowa:

e powierzchnia zdjgcia ziemi urodzajnej,

e  grubos$¢ zdjetej warstwy ziemi urodzajnej,

e prawidlowos$¢ spryzmowania humusu
Kontrola jakos$ci rob6t bedzie polegata na wizualnej ocenie prawidtowosci ich wykonania. Zdjety
humus powinien zawieraé¢, co najmniej 2% czesci organicznych. Ilo$¢ zdjetej ziemi urodzajnej powinna
zosta¢ ustalona na podstawie pomiaréow geodezyjnych przeprowadzonych przed i po zdjeciu ziemi
urodzajnej

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
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Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest metr szeScienny (m3) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej (humusu) zgodnie z
Dokumentacja Projektowa..

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robo6t podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

9. PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Placi si¢ za metr sze$cienny (m3) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej zgodnie z okre$leniem podanym

wp.7.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatdéw na miejsce budowy,

zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot

lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,

zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na projektowang lub ustalong przez Inwestora/Inspektora

Nadzorua gtebokosc,

zatadunek i transport ziemi urodzajnej na sktadowisko przyobiektowe,
sktadowanie ziemi urodzajnej wraz z zabezpieczeniem przed zanieczyszczeniem,
utrzymanie odktadu w niezb¢dnym zakresie,

zatadunek i transport nadmiaru humusu,

rekultywacja terenu po likwidacji odktadu,

koszt uzyskania pozwolenia na sktadowanie,

optaty za sktadowisko,

biezace oczyszczanie drog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego
kotami pojazdow,

oznakowanie miejsca robdt i1 jego utrzymanie,

wykonanie niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

e  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
e Ustawa z dnia 20 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U.2004.92.880:
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbiorka elementoéw drogi w ramach zadania pn: ",,Budowa kanalizacji deszczowej
przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla zadania pn.:

"oy

"Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krétkiej w Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka
elementow drog i ulic. Zakres robot obejmuje rozbiorke:
e  Rozebranie kraweznikow betonowych 15x22cm na podsypce cementowo piaskowej
e  Rozebranie taw pod krawegzniki, tawy z betonu
e Rozebranie nawierzchni z mieszanki mineralno-bitumicznej,
¢ Rozebranie podbudowy, z kruszywa kamiennego mechanicznie
e  Wywobz gruzu spryzmowanego samochodami samowytadowczymi

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania rozbiorki elementdéw drogi powinien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

spycharki,

tadowarki,

zurawie samochodowe,

samochody ci¢zarowe,

zrywarki,

mloty pneumatyczne,

pity spalinowe do cigcia nawierzchni,
koparki.
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TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow
Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu lub sktadowaé w poblizu miejsca

Inwestycji w celu odtworzenia poszczegdlnych elementow

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementow obejmuja usuni¢cie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie ze ST lub wskazanych przez Nadzor ze strony Zamawiajacego.
Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub r¢cznie w sposob
okreslony w ST lub przez Nadzor ze strony Zamawiajacego. O ile inne uzyskane elementy nie stajg si¢
wlasno$ciag Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Nadzor
ze strony Zamawiajacego. Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy,
powinny by¢ usunigte z terenu budowy. Wykopy powstate po rozbiorce elementéw drogi znajdujace sie¢ w
miejscach, gdzie b¢dg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosei nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j..

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakesci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania. Zageszczenie
gruntu wypelniajacego ewentualne wykopy po usunietych elementach nawierzchni powinno spetniaé
odpowiednie wymagania okreslone w ST ,,Roboty ziemne”

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorkg elementéw drogi jest:

chodnikow z betonowej kostki brukowej — metra kwadratowy (m2),
kraweznikow betonowych - metr (m),

podbudowy z kruszywa kamiennego - metr kwadratowy (m2),

taw pod krawezniki - metr kwadratowy (m2),

rozbidrka jezdni zwirowej - metr kwadratowy (mz2),

rozbidrka istniejacego przepustu — metr (m)

43



8.

9.

ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8

PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa za jednostkg obmiarowa okreslona w p.7 wg dokonanego
obmiaru i odbioru. Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

wyznaczenie robot w terenie,

zakup i zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania
robot wynikajacych z przyjetej technologii robot;

roboty przygotowawcze,

rozbidrka i demontaz wszystkich materialow wymienionych w pkt. 1.3,
zatadunek i odwo6z materiatdéw z rozbidrki na wysypisko,

koszty utylizacji,

zasypanie 1 zageszczenie dotow po usunigtych elementach drog i ulic,
wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, badan i sprawdzen,
uporzadkowanie terenu rozbiorki,

oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie

Cena za 1 m2 rozebrania podbudowy z kruszyw obejmuje:

Cena za

Cena za

wytamanie podbudowy recznie lub mechanicznie
odrzucenie materiatu na pobocze z utozeniem w stosy lub pryzmy

1 m rozebrania kraweznikéw betonowych obejmuje:

odkopanie kraweznikow i wyjecie z oczyszczeniem
zerwanie podsypki
utozenie materiatu w stosy

1 m rozebrania taw pod krawezniki betonowe obejmuje:

reczne lub mechaniczne wytamanie tawy
odrzucenie uzyskanego gruzu na pobocze i utozenie w stosy

Cena za 1 m2 rozebrania nawierzchni z kostki brukowej obejmuje:

reczne lub mechaniczne wytamanie nawierzchni

przesortowanie kostki uzyskanej z rozbiorki wraz z odrzuceniem na pobocze
rozebranie podsypki cementowo — piaskowej z odrzuceniem gruzu i utozeniem w stosy
Oczyszczenie i odktad kostki granitowej oraz wywdz do siedziby Zamawiajacego

Cena za 1 m2 rozebrania nawierzchni mineralno bitumicznej obejmuje:

oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkéw rozbiorek,

rozebranie poszczeg6lnych asortymentow,

zatadunek i odtransportowanie materialow rozbiorkowych na sktadowisko Wykonawcy,
zatadunek i odtransportowanie materialéw rozbiérkowych do ponownego wbudowania,
zatadunek i odtransportowanie materiatow przeznaczonych do przetworzenia,
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uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania;

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska. (Dz. U. Nr 62, poz. 628),
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogu odpadéow.
(Dz. U. Nr 112, poz. 1206),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajéw odpadow
lub ich ilosci, dla ktoérych nie ma obowiagzku prowadzenia ewidencji odpadow, oraz
kategorii matych i srednich przedsigbiorstw, ktore moga prowadzi¢ uproszczona ewidencje
odpadéw. (Dz. U. Nr 152, poz. 1735),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy rodzajow
odpadéw, ktore posiadacz odpaddéw moze przekazywac osobom fizycznym lub jednostkom
organizacyjnym, nie bedacym przedsigbiorcami, do wykorzystania na ich wlasne potrzeby.
(Dz. U. Nr 74, poz. 686)

Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw. (Dz. U.
Nr 100, poz. 1085),

Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obowiazkach przedsi¢biorcoéw w zakresie gospodarowania
niektorymi odpadami oraz o optacie produktowe;j i optacie depozytowe;j. (Dz. U. Nr 63,
poz. 639),

Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach. (Dz. U. Nr 132,
poz. 622),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),
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WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z frezowaniem w ramach zadania pn: ,,Budowa kanalizacji deszczowej przy ul. Krotkiej
w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowg rowu otwartego dla zadania pn.: "Opracowanie

"o

dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krétkiej w Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z:

e Frezowanie nawierzchni bitumicznej o gr. ok. 6cm

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5
MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania rozbidrki nawierzchni powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

e Frezarki drogowe dowolnego typu umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na
okreslong glebokosé,

Wszelki wykorzystywany przez wykonawcg sprzet powinien posiadaé aktualne aprobaty techniczne
oraz powinien by¢ zaakceptowany przez Kierownika Robot

TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie robét

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do glgbokosci, szerokosci oraz pochylen podtuznych i
poprzecznych zgodnych z Dokumentacja Projektowa. Jezeli w czasie Robot ma by¢ dopuszczony ruch
drogowy po frezowanej czgsci jezdni, to wowczas, ze wzgledow bezpieczenstwa, nalezy spetnié nastepujace
warunki:

- doktadnie usunaé $cigty material i oczy$ci¢ nawierzchnie,

- wysoko$¢ podhuznych pionowych krawedzi miedzy frezowanym i niefrezowanym pasem
ruchu nie moze przekracza¢ 50mm,

- krawedzie poprzeczne migedzy frezowanym i niefrezowanym pasem ruchu na zakonczenie
dnia roboczego powinny by¢ klinowo $ciete.

Pozostatosci po frezowaniu stanowig wlasno$¢ Inwestora i nalezy go wywiez¢ z terenu budowy na
polecenie Inzyniera i w miejsce wskazane przez niego. Pozyskanie miejsca zrzutu materiatu oraz zwigzane z
tym wszelkie oplaty sa po stronie Wykonawcy robot.

Stopnie w istniejacej konstrukcji nawierzchni nalezy wycina¢ o minimalnej szerokosci rownej 1,5 x
grubos¢ warstwy przeznaczonej do wbudowania.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakes$ci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robdt rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z frezowaniem nawierzchni wymienionych w punkcie 1.3
niniejszej SST jest: - m2 (metr kwadratowy).

ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8

PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena jednostkowa m2 wykonania frezowania na zimno obejmuje:

e  prace pomiarowe,

e usunigcie tat z asfaltu lanego na pelng gigbokos¢ ich wystepowania,
o frezowanie,

e zaladunek i wywiezienie materialu z terenu budowy,

e oczyszczenie sfrezowanej nawierzchni,

e oznakowanie robot i jego utrzymanie.
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1.

WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni w ramach zadania
pn: ,,Budowa kanalizacji deszczowej przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz
przebudowa rowu otwartego dla zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul.
Krétkiej w Sarnowie".”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed ulozeniem nastepnej warstwy nawierzchni i w
tym:

e oczyszczenie podbudowy tluczniowej

e oczyszczenie mechaniczne nawierzchni drogowych betonowych

e oczyszczenie mechaniczne nawierzchni drogowych bitumicznych

e skropienie poszczegolnych warstw konstrukcyjnych przy wykonywaniu robot bitumicznych.

Oczyszczenie i skropienie powinno nastgpi¢ bezposrednio przed utozeniem nastepnej warstwy
mineralno-bitumicznej.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
SST - 00.00,,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa emulsje asfaltowe
wg WT-3.
2.3. Wymagania dla materialéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w WT-3.

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni.

Lp. |Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m?)
Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6
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e podbudowa z kruszywa: 65% emulsja asfaltowa w ilosci ok. 1,0kg/m2,
e podbudowa bitumiczna: 65% emulsja asfaltowa w ilo$ci ok. 0,4kg/m2
e warstwa wigzaca i wyrownawcza (profilujaca): 65% emulsja asfaltowa w ilosci ok. 0,2kg/m2,

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zalezno$ci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przez Inzyniera

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci.

Lepiszcze nalezy przechowywa¢ w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dostgpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza si¢ magazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lub zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkow, jakie
podano dla zbiornikéw stalowych.

Emulsj¢ mozna magazynowa¢ w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowac zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie si¢ na duzej powierzchni
cieczy ,.kozucha” asfaltowego zatykajacego pdzniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ zasad ustalonych przez producenta

SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu::

e szczotek mechanicznych, zaleca si¢ uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze
szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementow czyszczacych i stuzy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢
uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace,

e  sprezarek,

e zbiornikéw z woda,

e szczotek recznych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢
wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nastepujacych
parametrow:

temperatury rozktadanego lepiszcza,

cisnienia lepiszcza w kolektorze,

obrotéw pompy dozujacej lepiszcze,

predkosci poruszania si¢ skrapiarki,

wysokosci 1 dlugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,
dozatora lepiszcza

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancjg +/- 10% od ilo$ci zatozone;.
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TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajacych
izolacje termiczna, zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed
dostepem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i
innych opakowaniach pod warunkiem, Ze nie beda korodowaly pod wptywem emulsji i nie bgda
powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone
przegrodami, dzielagcymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m3, a kazda przegroda powinna
mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do
transportu lub skladowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy

WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usuni¢ciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostgpnych
nalezy uzywac szczotek rgcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed
skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza:

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byta uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastgpi¢ dopiero po
wyschnigciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzchnia moze by¢ wilgotna..

Skropienie warstwy moze rozpocza¢ si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostepnych recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowg).

Temperatury lepiszczy powinny miescic si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. | Rodzaj lepiszcza Temperatury (°C)
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150

3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsje nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajgcej wymagang lepkosc.

Jezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niezbgdny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i
odparowania wody z emulsji. W zaleznos$ci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24
godzin.

Przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢
skropiong warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.
Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawce naprawione na jego koszt.
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Skropienie powinno by¢ rownomierne, a ilo$¢ rozktadanego lepiszcza powinna by¢ réwna ilosci
zatozonej z tolerancjg +10%. Na wszystkich powierzchniach, gdzie roztozono nadmierng ilos$¢ lepiszcza
Wykonawca powinien roztozy¢ warstwe suchego i rozgrzanego piasku i usuna¢ nadmiar lepiszcza przez
szczotkowanie.

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznoS$ci
od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien
kontrolowa¢ dla kazdej dostawy wlasciwosci lepiszczy..

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnoéci skropienia i zuzycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi¢ kontrole iloéci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej w
opracowaniu ,,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie iloSci rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].
Oczyszczenie powierzchni oraz jednorodnos$¢ skropienia powinna by¢é sprawdzana wizualnie.

OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

e m2 (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
e m2 (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

53



9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena 1 m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
e mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem spr¢zonego powietrza,
e reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.

Cena 1 m2 skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

e dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarek,

e podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

e skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

e przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
e PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady klasyfikacji kationowych
emulsji asfaltowych
10.2. Inne dokumenty

e  Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone przez GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
¢ Wymagania Techniczne WT-3. Emulsje asfaltowe
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z utozeniem rur ostonowych dwudzielnych w ramach zadania pn: ,,Budowa kanalizacji
deszczowej przy ul. Krétkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla
zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w Sarnowie".”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ulozeniem
rur oslonowych dwudzielnych na sieciach kablowych, co obejmuje:

e  kopanie rowu pod rur¢ ostonows, recznie,

e ulozenie rury ostonowej dwudzielnej Fill0 na istniejacych sieciach,

e ulozenie rury ostonowej Fi250 na istniejacych sieciach,

e  zasypanie rowu r¢cznie wraz z zageszezeniem warstwami gruntu w wykopie.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. SK (studnie kablowe) - pomieszczenia podziemne, wbudowane mig¢dzy ciagi kanalizacji kablowej w
celu umozliwienia wciggania, montazu i konserwacji kabli. Okre$lenia dotyczace studni zgodne z
normg BN-85/8984- 01,

1.4.2. Kanalizacja kablowa - zespo6t rurowych ciggéw podziemnych z wbudowanymi studniami
przeznaczony do prowadzenia kabli telekomunikacyjnych

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw
Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Stosowane materialy

2.2.1. Rury
Rury ostonowe dwudzielne PE, spetniajace wymagania stawiane rura ostonowym zgodnie z
obowiazujacymi wytycznymi i normami.

2.2.2. Piasek
Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do uktadania rur ostonowych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

e samochdd skrzyniowy do 3.5 tony,
e ubijak spalinowy,
e sprezarka powietrza.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zar6wno w miejscu tych robot jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku materiatow,
sprzetu itp

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw i elementow

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot. Liczba §rodkéw transportu powinna gwarantowac
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniami Inzyniera,
w terminie przewidzianym kontraktem.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét

Technologia zabezpieczenia uzalezniona jest od warunkow technicznych wydawanych przez
uzytkownika linii, tory w sposob og6lny okresla sposoéb zabezpieczenia. Wykonanie roboét polega na
ulozeniu rury ostonowej dwudzielnej na istniejacym uzbrojeniu. Roboty nalezy wykonaé¢ zgodnie z
normami i przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy. Roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z
wydanymi warunkami gestora przebudowywanej sieci, pod jego nadzorem.

5.3. Zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia

Zabezpieczenie istniejgcego uzbrojenia polega na:

e kopaniu rowu pod rurg¢ ostonowa,
e ulozeniu rury ostonowej dwudzielnej na istniejacych sieciach,
e zasypaniu rowu recznie wraz z zageszczeniem warstwami gruntu w wykopie

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Cel kontroli

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robot przy
zabezpieczeniu istniejacych sieci rurg ostonowa. Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu
badan na budowie w celu wskazania Inzynierowi zgodno$ci dostarczonych materiatéw z dokumentacja
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projektowa oraz z wymaganiami SST. Zastosowane materialy i urzadzenia musza posiada¢ odpowiednie
$wiadectwa jakosci i certyfikaty. Ponadto urzadzenia stosowane instalacjach posiadajacych styk z siecia
uzytku publicznego powinny posiada¢ wazne swiadectwa homologacji. Roboty kablowe i instalacyjne
muszg by¢ zgodne z norma BN-84/8984-10 oraz innymi normami podanymi w spisie. Przed przystapieniem
do badania. Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu
badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Inzyniera. Wykonawca
powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktéora moze kontynuowac¢ dopiero
po pisemnej akceptacji odbioru przez Inzynieria. Kontrola jakos$ci robot telekomunikacyjnych powinna
odbywac si¢ w obecnosci przedstawicieli gestora sieci. Jako$¢ robot musi uzyskac akceptacje tej instytucji.
Elementy robot, ktére w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaty ocen¢ ujemna, powinny by¢
wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru:

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg zabezpieczenia sieci jest [m] (metr) zabezpieczonej sieci.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne:

9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena wykonania 1m zabezpieczenia obejmuje:
e  Koszt zakupu i dostarczenie materiatu
e  Wyréwnanie dna wykopu
e  Ulozenie i potaczenie rur ostonowych,
e Sprawdzenie poziomu i droznosci rur,
e  Uszczelnienie potaczen i wylotow
e (Odtworzenie oznakowania tasma ostrzegawcza,
e  Wykonanie pomiaré6w wstepnych i koncowych,
e Roboty ziemne oraz oczyszczenie terenu z odpaddéw powstatych z rob6t montazowych.
e  Ostona kanalizacji kablowej pierwotnej z rur z tworzyw sztucznych w wykopie
wykonanym machaniczni

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

o BN-89/8984-18 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosi¢zne. Ogolne wymagania i badania.

o BN-88/8984-19 Telekomunikacyjne sieci wewnatrzzaktadowe. Linie kablowe. Ogdlne wymagania
i badania.

o BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogélne wymagania i
badania.
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ZN-96/TP S.A.-002 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosi¢zne. Linie
optotelekomunikacyjne. Ogolne wymagania techniczne.

ZN-96/TP S.A.-004 Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego.
Ogolne wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-005 Kable optotelekomunikacyjne. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-006 Ztacza spajane $wiattowodow jednodomowych. Wymagania i badania.
ZN-96/TP S.A.-008 Ostony zlaczowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-010 Osprzet do instalowania kabli telekomunikacyjnych na podbudowie stupowe;j
telekomunikacyjnej i energetycznej do 1 kV. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-011 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogdlne wymagania techniczne.
ZN-96/TP S.A.-012 Kanalizacja pierwotna. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-013 Kanalizacja wtorna i rurociagi kablowe. Wymagania i badania.
ZN-96/TP S.A.-023 Studnie kablowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-041 Zabezpieczenie pokryw studni kablowych, dodatkowe (wewnetrzne).
BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe. Ogolne
wymagania.

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary.

PN-87/E-90054 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowe;j.

PN-74/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej okragte.

PN-92/T-90321 Telekomunikacyjne kable stacyjne matej czestotliwosci izolacji i powloce
polwinitowej.

PN-H-74200; 1998 Rury stalowe ze szwem, gwintowane.

PN-EN 206-1 Beton Czegs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé.

PN-EN 197-1 Cement - Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

PN-EN 197-2 Cement - Cz¢$¢ 2: Ocena zgodnosci.

PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-D-96000 Tarcica iglasta powszechnego przeznaczenia.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-EN 124:2000 Zwienczenie wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego.

Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakos$cig.:
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1.

WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiagzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchniowym skarp w ramach zadania
pn: ,.Budowa kanalizacji deszczowej przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz
przebudowa rowu otwartego dla zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul.

" oo

Kroétkiej w Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp nastepujacymi sposobami:
¢ humusowaniem, obsianiem, darniowaniem;
e umocnieniem geosyntetykami;
e umocnienie betonowymi ptytami pelnymi
Ustalenia SST nie dotyczg umocnienia zboczy skalnych (z ochrong przed obwatami kamieni),
skarp wymagajacych zbrojenia lub obudowy oraz skarp okresowo lub trwale omywanych woda

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przero$nietej i zwigzanej korzeniami
roslinno$ci trawiastej,

1.4.2. Darniowanie - pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposob, aby darnina w
sposob trwatly zwigzata si¢ z podlozem systemem korzeniowym. Darniowanie kozuchowe wykonuje
si¢ na ptask, pasami poziomymi, uktadanymi w rzedach rownoleglych z przewiazaniem szczelin
pomigdzy poszczegdlnymi ptatami. Darniowanie w krate (krzyzowe) wykonuje si¢ w postaci pasow
darniny uktadanych pod katem 450 , ograniczajacych powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,0 m,
ktére wypelnia si¢ ziemia roslinng i zasiewa trawa

1.4.3. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2% czeSci organicznych

1.4.4. Humusowanie - zesp6t czynnosci przygotowujacych powierzchnie gruntu do obudowy roslinnej,
obejmujacy doggszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem
(bronowaniem) i doggszczeniem,

1.4.5. Geosyntetyki - geotekstylia (przepuszczalne, polimerowe materiaty, wytworzone technikg tkacka,
dziewiarska lub widkninows, w tym geotkaniny i geowtokniny) i pokrewne wyroby jak: eoruszty
(ptaskie struktury w postaci regularnej otwartej siatki wewnetrznie polaczonych elementow),
geomembrany (folie z polimerow syntetycznych), geokompozyty (materiaty ztozone z réznych
wyrobow geotekstylnych), geokontenery (gabiony z tworzywa sztucznego), geosieci (ptaskie
struktury w postaci siatki z otworami znacznie wickszymi niz elementy sktadowe, z oczkami
polaczonymi weztami), geomaty z siatki (siatki ze strukturg przestrzenna), geosiatki komérkowe (z
tasm tworzacych przestrzenng strukture zblizong do plastra miodu),

1.4.6. Ramka Webera - ramka o boku 50 cm, podzielona drutem lub zytkg na 100 kwadratow, kazdy o
powierzchni 25 cm2 , do okre$lania procentowego udziatu gatunkow roélin, po obsianiu

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST -00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5
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MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i §cickow objetymi niniejszg SST sa:

darnina,

ziemia urodzajna,

nasiona traw oraz ros$lin motylkowatych,
szpilki, paliki i pale,

geosyntetyki i materiaty do ich przytwierdzania.

2.3. Darnina

Darning nalezy wycina¢ z obszar6w potozonych najblizej miejsca wbudowania. Cigcie nalezy
przeprowadzaé przy uzyciu specjalnych ptugdéw i krojow. Platy lub pasma wycigtej darniny, w zaleznosci od
gruntu na jakim bedg uktadane, powinny mie¢ szerokos¢ od 25 do 50 cm i grubos$¢ od 6 do 10 cm. Wycigta
darnina powinna by¢ w krétkim czasie wbudowana. Darning, jezeli nie jest od razu wbudowana, nalezy
uktada¢ warstwami w stosy, strong porostu do siebie, na wysokos¢ nie wigkszg niz 1 m. Ulozone stosy
winny by¢ utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach zabezpieczajacych darning przed
zanieczyszczeniem, najwyzej przez 30 dni:

2.4. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% cze¢$ci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wigckszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych. W
przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia urodzajna
odpowiada nastepujacym kryteriom:

a) optymalny sktad granulometryczny:

o frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
o frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
o frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartos¢ fosforu (P205) > 20 mg/m2
¢) zawartos$¢ potasu (K20) > 30 mg/m2
d) kwasowos¢ pH > 5,5.:

2.5. Nasiona traw

Wybér gatunkdéw traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca si¢
stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania PN-R-65023:1999 [9] i
PNB-12074:1998 [4]

2.6. Szpilki do przybijania darniny
Szpilki do przybijania darniny powinny by¢ wykonane z gatezi, zerdzi lub drewna szczapowego.

Szpilki powinny by¢ proste, ostro zaciosane. Grubo$¢ szpilek powinna wynosi¢ od 1,5 do 2,5 cm, a dlugosé
od 20 do 30 cm.

2.7. GeosyntetykKi
Do powierzchniowego umocnienia przeciwerozyjnego skarp nalezy stosowac geosyntetyki , tj.:

e geosiatki komorkowe, tj. przestrzenne struktury zblizone wygladem do plastra miodu,
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Kazdy zastosowany geosyntetyk powinien posiada¢ aprobat¢ techniczna, wydang przez uprawniong
jednostke. Geosyntetyk do umocnienia przeciwerozyjnego skarp powinien mie¢ charakterystyke zgodng z
aprobatg techniczng oraz wymaganiami dokumentacji projektowej i SST. Zaleca si¢, aby geosyntetyki byty
odporne na dziatanie wilgoci, promieniowanie stoneczne, starzenie si¢, bez rozdaré, dziur i przerw ciaglosci,
z odpowiednig wytrzymato$cia na rozcigganie i rozerwanie i odpornos$cia na dziatanie mikroorganizmow
wystgpujacych w ziemi.

Geosyntetyki, dostarczane w rolkach opakowanych w folie, mogg by¢ sktadowane bez specjalnego
zabezpieczenia. Przy sktadowaniu geosyntetykow nalezy przestrzegac zalecen producentow. Rolki moga
by¢ wytadowane recznie lub za pomocg zurawi i tadowarek:

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogbélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien wykazacé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

e roOwniarek,

e ew. walcow gladkich, zebrowanych lub ryflowanych,

e ubijakdéw o recznym prowadzeniu,

e  wibrator6w samobieznych,

e plytubijajacych,

e ew. sprzetu do podwieszania i podciggania,

e cysterny z woda pod ci$nieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (miejsc
niedostgpnych).:

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport darniny

Darning mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych przed
obsypaniem si¢ ziemi roslinnej i odkryciem korzonkow trawy oraz przed innymi uszkodzeniami.

4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zawilgoceniem.

4.2.3. Transport materiatdw z drewna

Szpilki, paliki i pale mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed uszkodzeniami.

4.2.4. Transport geosyntetykow

Geosyntetyki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych
przed nadmiernym zawilgoceniem, ogrzaniem i naswietleniem, uszkodzeniami podczas rzemieszczania si¢
wérodku transportowym, chemikaliami lub thuszczami oraz przedmiotami mogacymi przebicé, rozcia¢ lub je

zanieczysci¢, z uwzglednieniem zalecen producenta.
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WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od goérnej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinna si¢ga¢ poza gorng krawedz skarpy i poza podndze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.
Grubos¢ pokrycia ziemia urodzajng powinna wynosi¢ od 10 do 15 cm po moletowaniu i zageszczeniu, W
zalezno$ci od gruntu wystepujacego na powierzchni skarpy. W celu lepszego powiazania warstwy ziemi
urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywa¢ rowki poziome lub pod katem 300 do 450
o glebokosci od 3 do 5 cm, w odstgpach co 0,5do1,0m. Ulozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢
(pobronowac) i lekko zage$ci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne..

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawa i ros§linami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdéw poprzez obsianie nasionami traw i roslin motylkowatych
polega na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:

e humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,
e wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadami $cickowymi za pomocg osprzetu
grouprawowego,

aby uzyska¢ zawarto$¢ czgsci organicznych warstwy co najmniej 1%,

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roslin motylkowatych i bylin w ilo$ci
od 18 g/m2 do 30 g/m2 , dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podtoza, wystawy
oraz pochylenia skarp),

¢) naniesieniu na obsiang powierzchni¢ tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pkt 5.4) metoda
mulczowania lub hydromulczowania.

W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.
5.4. Darniowanie

Darniowanie nalezy wykonywac¢ wczesng wiosng do konca maja oraz we wrzesniu, a w razie
koniecznos$ci w pazdzierniku. Powierzchnia przeznaczona do darniowania powinna by¢ doktadnie
wyrdwnana, a w uzasadnionych przypadkach pokryta warstwg ziemi urodzajnej. W okresach suchych

powierzchnie darniowane nalezy polewa¢ woda w godzinach popotudniowych przez okres od 2 do 3
tygodni. Mozna stosowac inne zabiegi chronigce darn przed wysychaniem, zaakceptowane przez Inzyniera.

5.4.1. Darniowanie kozuchowe

Darn uktada si¢ pasami poziomymi, rozpoczynajac od dotu skarpy. Pas dolny powinien by¢ oparty o
element zabezpieczajacy podstawe skarpy. W przypadku braku zabezpieczenia podstawy skarpy, dolny pas
darniny powinien by¢ zaglebiony w dno rowu lub teren na glgbokos¢ od 5 do 8 cm. Pasy darniny nalezy
uktadac tak, aby $cisle przylegaty do siebie, ale nie zachodzily na siebie. Powstate szpary nalezy wypeic
odpowiednio przycigtymi kawatkami darniny. Utozong darning nalezy uklepa¢ drewnianym ubijakiem tak,
aby darnina od strony korzeni przylegata $cisle do podtoza. Wykonujac darniowanie pod koniec okresu
wegetacji oraz na skarpach o nachyleniu bardzo stromym, ptaty darniny nalezy przybi¢ szpilkami, w ilo$ci
nie mniejszej niz 16 szt./m3 1inie mniej niz 2 szt. na plat.

5.4.2. Darniowanie w krate

Umocnienie skarp przez darniowanie w krat¢ wykonuje si¢ na wysokich nasypach (powyzej 3,5 m).
Darniowanie w krate nalezy wykonywac¢ pasami nachylonymi do podstawy skarpy pod katem 450,
krzyzujacymi si¢ w taki sposob, aby tworzyty nie pokryte darning kwadraty (okienka), o wymiarach
zgodnych z dokumentacjg projektowa i SST. Utozone w krate ptaty darniny nalezy uklepaé ubijakiem i
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przybic¢ do podioza szpilkami. Pola okienek powinny by¢ obsiane mieszanka traw spetniajacag wymagania
PN-R-65023:1999 [9].

5.5. Umocnienie powierzchni geosyntetykami

Umocnienie skarp geosyntetykami powinno odpowiada¢ ustaleniom dokumentacji projektowe;.
Utozenie geosyntetykéw na skarpie powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta i aprobaty technicznej, a
w przypadku ich braku lub niepelnych danych - zgodne ze wskazaniami podanymi w dalszym ciagu. Z
powierzchni skarpy nalezy usunag¢ przedmioty mogace spowodowac uszkodzenie geosyntetykow, np.
galezie, korzenie, gruz, ostre ziarna thucznia, grudy, bryly gruntu spoistego itp. Powierzchnia skarpy owinna
by¢ wyrownana, zwlaszcza nalezy wypetni¢ zaglebienia i wyrwy powstate po rozmyciu przez deszcz.
Rozpakowanie rulonéw powinno nast¢powac pojedynczo, bezposrednio przed ich uktadaniem na
przygotowanym podtozu gruntowym. Przy wigkszym zakresie robot zaleca si¢ wykonanie projektu
(rysunkuy), ilustrujacego sposob uktadania i taczenia rulondow, ew. szerokosci zaktadek, mocowania do
podtoza itp. Geosyntetyki na skarpach mozna uktadac recznie, za pomoca zurawia lub przez rozwijanie ze
szpuli. Po utoZeniu, jak rowniez przy silnym wietrze w czasie ukladania, geosyntetyki nalezy chroni¢ przed
podrywaniem, przytwierdzajac je za pomocg kotkow mocujacych lub obcigzajac punktowo materiatem,
ktéry ma by¢ na nich utozony lub w inny sposob, np. woreczkami z piaskiem. Gdy potrzebne jest state
mocowanie geosyntetykoéw do gruntu, mozna tego dokonac np. szpilkami (stalowymi, z tworzywa
sztucznego), klamrami lub gwozdziami wbijanymi przez podktadke w paliki uprzednio umieszczone w
gruncie. Ukladanie geosyntetykow na skarpie mozna wykonywaé, w zalezno$ci od zalecen producenta:

a) rownolegle do krawedzi skarpy, rozpoczynajac od dotu skarpy ku gorze, zwracajac uwage, aby
pasmo lezace wyzej przykrywato pasmo lezace nizej,

b) od gory ku dotowi, rozwijajac rulony po linii najwickszego spadku z odpowiednimi zaktadkami,
zwykle kotwiac je u gory i dotu skarpy w rowach kotwiacych, wypetnionych zageszczonym gruntem.

Przy uktadaniu geosyntetykow nalezy unikac jakichkolwiek przeciggan lub przesuni¢¢ rozwinietej beli,

mogacych spowodowaé uszkodzenie materiatu. Potgczenia rozwinigtych rulonéw powinny by¢
wykonane zgodnie z zaleceniami producenta geotekstylii, w postaci: luznego zaktadu o ustalonej jego
szerokos$ci lub zszycia, zgrzewania, sklejenia, klamrowania, szpilkowania itp. Zaleznie od rodzaju
materiatu, geosyntetyk uktada si¢, zgodnie z instrukcja producenta, przed lub po naniesieniu humusu i
obsiewie wykonanymi wedlug punktow 5.215.3..

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jake$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnos$ci z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw. Po wzejsciu
roélin, taczna powierzchnia nie poro$nietych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2% powierzchni obsianej
skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien przekracza¢ 0,2 m2 . Na
zaro$nietej powierzchni nie moga wystgpowaé wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jako$ci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest rowna i nie ma widocznych szczelin
i obsuni¢é, czy poszczegodlne platy darniny nie wyrdzniajg si¢ barwg charakteryzujacg jej ieprzydatno$é
oraz czy szpilki nie wystaja ponad powierzchnig.

Na powierzchni ok. 1 m2 nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ przylegania poszczegdlnych ptatéw darniny do
siebie i do powierzchni gruntu.

6.4. Kontrola jakesci umocnienia powierzchni geosyntetykami

Przed wykonaniem rob6t Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi dokumenty dopuszczajace
wyroby budowlane (geosyntetyk) do obrotu i powszechnego stosowania (dotyczy aprobaty technicznej,
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certyfikatu, deklaracji zgodnosci). Wszystkie nadestane materiaty geotekstylne nalezy sprawdzi¢ w zakresie
widocznych wad technologicznych i uszkodzen mechanicznych, decydujac o ich ewentualnym
zastosowaniu po usunieciu wad (np. przez natozenie lub naszycie tat z zaktadem). W czasie wykonywania
robét nalezy sprawdzac:

e wyrownanie podloza i usunigcie z niego przedmiotdéw mogacych uszkadzaé geosyntetyki,

e  poprawnos¢ rozwijania i mocowania rulonow geosyntetykow oraz ich uktadania i faczenia,
zgodnie z ew. projektem (rysunkiem) uktadania,

e naniesienie humusu i obsianie trawg ,

e rownomierno$¢ zadarnienia i rowno$¢ powierzchni umocnione;.

Jako$¢ wykonanego umocnienia powinna odpowiada¢ wymaganiom punktow 2 i 5 specyfikacji,
instrukcji producenta i aprobaty technicznej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest: — m2 (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowdéw umocnionych przez
humusowanie, obsianie, darniowanie i geosyntetykami,.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena wykonania 1m2 umocnienia skarp i rowow przez humusowanie, obsianie, oraz umocnienie
geosyntetykami obejmuje:

e roboty pomiarowe i przygotowawcze,

e  dostarczenie i wbudowanie materiatow,

e uporzadkowanie terenu,

e przeprowadzenie badan i pomiardéw wymaganych w specyfikacji techniczne;.
Cena 1 m utozonego $cieku z elementoéw prefabrykowanych obejmuje:

e roboty pomiarowe i przygotowawcze,

e ew. wykonanie koryta,

e  dostarczenie i wbudowanie materiatow,

e ulozenie prefabrykatow,

e pielggnacja spoin,

e uporzadkowanie terenu,

e przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

e PN-B-11104:1960 Materialy kamienne. Brukowiec

e PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

e PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
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PN-B-12074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchni
biowlokning. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan
PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte

PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-P-85012:1992 Wyroby powroznicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych
PN-R-65023:1999 Material siewny. Nasiona roslin rolniczych

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-S-96035:1997 Drogi samochodowe. Popioty lotne
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem przebudowy rowu w ramach zadania pn: ,,Budowa kanalizacji deszczowej
przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla zadania pn.:

" oo

"Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie zSST - 00.00- "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
oczyszczaniem, poglebianiem, przebudowa oraz profilowaniem dna i skarp rowu..

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Réw - otwarty wykop o glgboko$ci co najmniej 30 cm, ktdry zbiera i odprowadza wode.

1.4.2. Roéw przydrozny - réw zbierajacy wodg z korony drogi.

1.4.3. Réw odpltywowy - réw odprowadzajacy wode poza pas drogowy.

1.4.4. Row stokowy - - rOw zbierajacy wode spltywajaca ze stoku.

1.45. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
e  organizacji rob6t budowlanych;
e zabezpieczenia interesu osob trzecich;
e ochrony $rodowiska;
e warunkow bezpieczenstwa pracy;
e zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
e warunkow organizacji ruchu;
e zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00,,Wymagania
ogo6lne” pkt 2..

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST - 00.00,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:

e koparek podsigbiernych,
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e spycharek lemieszowych,

e rowniarek samojezdnych Iub przyczepnych,

e urzadzen kontrolno-pomiarowych,

e zageszczarek ptytowych wibracyjnych.
TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00,,Wymagania og6lne” pkt 4. Przy
wykonywaniu robot zwigzanych z niniejsza SST mozna korzysta¢ z dowolnych §rodkéw transportu.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, $cieciu trawy i krzakow w
obrebie rowu..

5.3. Poglebienie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 [1]:

e dla rowu przydroznego w ksztalcie:
o trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 glebokosé
od 0,50 m do 1,20 m liczona jako roznica poziomow dna i nizszej krawedzi gornej
rowu,

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych sytuacjach
na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:
e przy nieumocnionych skarpach i dnie 3%

5.4. Odwodnienia wykopu

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym
spadki umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore
umozliwiaja odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar roboét ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Technologi¢ odwodnienia wykopu opracuje
Wykonawca.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiez¢ poza obrgb
pasa drogowego i rozplantowa¢ w miejscu wskazanym i zaakceptowanym przez Inwestora/Inspektora
Nadzorua. Pozostatoéci po usunietej roslinnosci nalezy wywiez¢ na sktadowisko lub zgodnie ze
wskazaniami Inwestora/Inspektora Nadzorua:

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakosci robot podano w SST - 00.00,,Wymagania og6lne” pkt 6.
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6.2. Pomiar cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1..
Lp. Wyszezegdlniene Minimalna cz¢stothwosc pomiarow
1 | Spadek podhuwiny rowu Przy malych spadkach co 10m
2 | Szerokodd i glebokodé rowu | raz na 100 m
3 | Powaerzchma skarp | raz na 100 m

6.2.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja +/- 0,5%
spadku..

6.2.2. Szerokos¢ i glebokos¢ rowu

Szerokos¢ i gteboko$¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowsa z tolerancjg +/- 5
cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchni¢ skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit migdzy skarpa a szablonem nie
powinien przekracza¢ 3cm

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.

ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robot podano w SST - 00.00,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inwestora/Inspektora Nadzorua, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne

PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
e roboty pomiarowe i przygotowawcze,
e oznakowanie robot,
e 0CzyszCzenie rowu,
e poglebianie i profilowanie rowu,
e Scigcie trawy i krzakow,
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e odwiezienie urobku,
e roboty wykonczeniowe,

e przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

e  Wzmacnianie podloza gruntowego geokratami,
e Obsianie geokraty trawa

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
e PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne dokumenty

e Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne
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1.

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem kanalizacji deszczowej w ramach zadania pn: ,,Budowa kanalizacji
deszczowej przy ul. Krétkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla

" o

zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krétkiej w Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e ulozenie rur przewodowych
e montaz studni kanalizacyjnych z kregdw betonowych
e montaz wpustow deszczowych z przykanalikami
e montaz prefabrykowanego przepustu drogowego
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekow
opadowych.
Kanaty

1.4.2. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow.

1.4.3. Kanal deszczowy - kanal przeznaczony do odprowadzania $ciekdw opadowych.

1.4.4. Kanal zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania §ciekéw, z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.

1.4.5. Kolektor gléowny - kanat przeznaczony do zbierania $ciekow z kanatow oraz kanalow zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.6. Kanal nieprzetazowy - kanat zamknigty o wysoko$ci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.

1.4.7. Kanal przetazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej rownej lub wigkszej niz 1,0 m.
Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.8. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.9. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zalamaniach osi kanatu w
planie, na zatamaniach spadku kanalu oraz na odcinkach prostych.

1.4.10. Studzienka potaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do taczenia, co najmniej dwoch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odpltywowy.

1.4.11. Studzienka bezwtazowa - $lepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu
wlazowego, spetniajaca funkcje studzienki potaczeniowe;.

1.4.12. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.13. Komora potaczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej dwoch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.14. Wylot éciekdw - element na koncu kanatu odprowadzajacego Scieki do odbiornika.
Elementy studzienek i komoér

1.4.15. Komora robocza - zasadnicza cz¢$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysokos$¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzgdng dolnej
powierzchni plyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzgdna spocznika.

1.4.16. Komin wlazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, przeznaczony do
zejscia obstugi do komory robocze;.
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1.4.17. Plyta pokrywowa studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komorg robocza.

1.4.18. Wilaz kanatowy - element Zzeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostgp do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.19. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekow.

1.4.20. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kineta a §ciang komory
roboczej.

1.4.21. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
e organizacji rob6t budowlanych;
e  zabezpieczenia interesu osob trzecich;
e ochrony $rodowiska;
e warunkow bezpieczenstwa pracy;
e zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
e warunkow organizacji ruchu;
e zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Rury przewodowe
2.2.1. Kanaly
Nalezy zastosowaé rury zgodne z dokumentacja projektowa:
Rury kielichowe PVC:
e DNA400
e DN200

2.2.2. Kruszywo na podsypke i zasypke
Uzyty materiat na podsypke i zasypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 13242..

2.3. Studnie kanalizacyjne z kregéw betonowych
Nalezy zastosowaé studnie z kregéw betonowych DN1200 mm

2.3.1. Kregi betonowe
Studnie nalezy wykona¢ z prefabrykowanych kregdéw betonowych z zastosowaniem jako materiatu
betonu odpowiadajacego klasie wytrzymatosci nie nizszej niz C35/45, wodoszczelnego (W8), mato
nasigkliwego (nw do 5%) i mrozoodpornego (F-150). Elementy studni nalezy taczy¢ z
zastosowaniem uszczelek elastomerowych. Czesci denne studni nalezy wykonaé jako monolityczne.
Przejscia rur przez $ciany studzienek wykonac jako szczelne z zastosowaniem kroécow
dostudziennych.

2.3.2. Stopnie ztazowe
Nalezy zastosowac stopnie zlazowe zeliwne powlekane tworzywem sztucznym zgodnie z PN-EN-
13101 (rozstawione mijankowo).

2.3.3. Beton
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Nalezy zastosowaé beton podtoza C16/20 gr. 20 cm oraz podsypkg filtracyjng w gruntach
nawodnionych (warstwa zwiru lub tlucznia) o zageszczeniu 1s=0,95.

2.4. Whpusty uliczne Zeliwne

Whpusty uliczne zeliwne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 124 [1]..

2.5. Wylot kolektora

Wyloty kanalizacji deszczowej z wpustow do odbiornika wykonac jako prefabrykaty betonowe
typowe w oparciu o Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych (np. KPED 02.19) i zgodnie z
Dokumentacja Projektowa..

2.6. Elementy prefabrykowane

Wytrzymatos¢, ksztalt i wymiary elementéw prefabrykowanych powinny by¢ zgodne z
Dokumentacja Projektowa, KPED i Specyfikacja, zastosowano:

e dyble betonowe

Wymagania techniczne zgodnie z normg PN-EN 1339..

2.6.1. Ksztalt i wymiary

Wymiary nominalne Dhugosc Szerokosc Grubosé
mm W mm W mm W mm
490=300x150 mm +3 +3 +4

Roéznica pomigdzy dwoma pomiarami dtugosci, szerokosci i grubosei pojedynczej ptyty powinna by¢ <3mm

Dopuszczalne odchylki ptaskosci i pofalowania

Dlugosé pomiarowa Maksymalna wypuklosé Maksymalna wkleslosé
W mm W mm w mm
300 1.5 1.0
400 2.0 1.5
500 2.5 1.5
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2.6.2.

Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne

Lp.

Cecha dla

Klasa

Oznaczenie Wymagania

1.

Whasciwosci fizyczne 1 mechaniczne

Odpornoéd na zamrazanie/

Ubytek masy po badaniu: wartosé érednia

1.1 | rozmrazame z udzialem soli 3 D < 1.0 kg/m’. przy czvm kazdy pojedynczy wynik
odladzajacych =1.5 kg/m?
Wytrzymalosé na ZEmAme = Charakterystyczna Kazdy pojedynezy
(Klasa wytrzymalosci wytrzymalosé, MPa wynik. MPa
1.2 | ustalona w dokumentacji 3 FJ YHZY e YL 7
projektowey lub przez -
Inzyniera) 3.0 4.0
Dyble maja zadawalajaca trwalosé (wytrzymalosc)
13 Trwalosc ze wzgledu na ) jesli spelnione s3 wymagania
| wytrzymalosé punktu 1.2 oraz poeddawane sa normalne;
konserwac)1
1.4 | Nasiakliwosc 2 B =6.0
Odporoéd na scieramie Odpornoéé przy pomiarze na tarczy
. | (Klasa odpornosci ustalona w Béhmego, wg zal H normy — badanie
15 . . . 4 I
dokumentacy1 projektowe) lub alternatywne
przez Inzyniera) = 18000 mm*/5000 mm’
2 Aspekty wizualne
21 | Wyglad - | powierzchnia nie powinna miec rys 1 odpryskow,

2.6.3. Aspekty wizualne

Aspekty wizualne
1 Wyglad a)gora powierzchnia phyt azurowych nie powinna mieé rvs
1 odpryskéw,
b)nie dopuszeza sie rozwarstwienl w elementach dwuwarstwowych,
c)ewentualne wylkwity nie sa uwazane za istotne
2 | Tekstura a)phyty azurowe z powierzchnia o specjalnej teksturze — producent
powinien opisaé rodzaj tekstury,
b)tekstura lub zabarwienie plyt azurowych powinny by¢ poréwnane z
probka producenta. zatwierdzong przez odbiorce,

3 | Zabarwienie (barwiona moze by¢é | c)ewentualne réznice w jednolitosct tekstury lub zabarwienia.
warstwa scieralna lub caly spowodowane mieumknionymi znuanami we wlasciwosciach
element) surowcow 1 zmianach warunkéw twardnienia nie sg uwazane za

1stotne
2.7. lzolacja

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu izolacji $cian studzienek i elementéw betonowych

stykajacych si¢ z gruntem sg:

¢ Bitizol R do gruntowania powierzchni,

e Bitizol P,

e rozpuszczalniki organiczne lub przemystowe $rodki odttuszczajace,
e w gruntach nawodnionych glina plastyczna.

Dopuszcza si¢ do stosowania réwniez inne materiaty o podobnych wtasciwosciach posiadajace
aktualne aprobaty techniczne. Decyzj¢ o zastosowaniu innego rodzaju izolacji podejmuje Inzynier..

2.8. Betonowy przepust drogowy

Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wbudowac przepust drogowy DN800 w miejscu
zgodnym z Dokumentacja Projektowa. Zastosowana rura powinna by¢ prefabrykowanym kolektorem
wykonany w technologii zelbetowe;.




3.

SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzgtu:

zurawi budowlanych samochodowych,

koparek przedsigbiernych,

spycharek kotowych lub gasienicowych,

sprzetu do zaggszczania gruntu,

wciagarek mechanicznych,

beczkowozow,

lub kazdego innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.

TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport rur kanalowych

Rury mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposéb zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomej wzdtuz
srodka transportu. Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed
przesuwaniem i przetaczaniem pod wplywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu
pojazdow. Przy wielowarstwowym uktadaniu rur goérna warstwa nie moze przewyzszaé $cian srodka
transportu o wigcej niz 1/3 $rednicy zewnetrznej wyrobu. Pierwsza warstwe rur nalezy uktadaé na
podktadach drewnianych, za§ poszczegolne warstwy w miejscach stykania si¢ wyrobow nalezy
przektada¢ materiatem wySciotkowym (o grubosci warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu)..

4.2.2. Transport kregow
Transport krggow powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do

pozycji wbhudowania. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementow,
Wykonawca dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporow i klindw z drewna,
gumy lub innych odpowiednich materiatow. Podnoszenie i opuszczanie kregow o $rednicach min.
1,2 m nalezy wykonywac za pomoca minimum trzech lin rozmieszczonych rownomiernie na
obwodzie prefabrykatu...

4.2.3. Transport wlazéw kanatowych

Wrtazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczajacy przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

4.2.4. Transport elementéw prefabrykowanych
Elementy prefabrykowane mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

4.2.5. Transport mieszanki betonowej
Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktore nie
spowoduja segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczajgcej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.
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4.2.6. Transport kruszyw
Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.7. Transport cementu
Transport cementu powinien by¢ zgodny z BN-88/6731-08.

4.2.8. Transport wpustow zeliwnych
Skrzynki lub ramki wpustow moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przesuwaniem si¢ podczas transportu.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz
Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane Roboty.

W przypadku natrafienia na niezidentyfikowane sieci oraz w przypadku zlokalizowania istniejagcych sieci w
innym miejscu niz wskazano na mapie Wykonaweca jest zobowigzany powiadomié¢ o tym fakcie Inzyniera.
InZynier powinien okresli¢, wspolnie z Wykonawca, zakres robot niezbgdnych do wykonania przy usuni¢ciu
wymienionej kolizji, tacznie z ustaleniem wiasciciela sieci, wykonaniem inwentaryzacji geodezyjnej oraz
niezbg¢dny zakres robdt, ktory zostanie wykonany na podstawie odrgbnej umowy, w oparciu o dokumentacje
techniczng dostarczong przez Zamawiajacego.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania Projektéw technologicznych, warsztatowych i
montazowych wszystkich elementéw odwodnienia. Projekty podlegaja akceptacji przez Inzyniera.

Wykonana kanalizacja powinna zosta¢ naniesiona na mapy zasadnicze przez stuzby geodezyjne.

Przed przystapieniem do rob6t w miejscach wlaczen do istniejacej sieci oraz w miejscach kolizji z
istniejacy infrastrukturg techniczna wykonac przekopy kontrolne celem zlokalizowania miejsca, gtgbokosci
posadowienia, a takze materiatu i Srednicy istniejacych sieci.

Doktadna lokalizacje i posadowienie urzadzen podziemnych nalezy ustali¢ przy pomocy wykopow
kontrolnych wykonywanych pod nadzorem uzytkownikow.

Wszelkie roboty w poblizu uzbrojenia podziemnego wykonywac pod nadzorem wszystkich wtascicieli
uzbrojenia, stosujac si¢ do ich zalecen odno$nie zabezpieczen urzgdzen.

Na czas przebudowy i przepigé istniejacej kanalizacji nalezy zachowac ciaglos¢ dostawy poprzez
zastosowanie tymczasowych przekladek istniejacej sieci lub przepompowywanie $ciekow.

Dla kanalizacji i studzienek nalezy wykona¢ proby szczelnosci.

Na czas robot ziemnych (wykopow) sieci krzyzujace si¢ z projektowanymi sieciami nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz pod nadzorem gestora sieci.

Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy zleci¢ nadzér wszystkim wiascicielom uzbrojenia
podziemnego na omawianym terenie.

Wykonana kanalizacja powinna zosta¢ naniesiona na mapy zasadnicze przez stuzby geodezyjne.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za
pomoca kotkoéw osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilo$ci reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z
rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ich rz¢dne przekaze
Inzynierowi..

5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykonac¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot wykopu (rgcznie
lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glgbokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzg¢tu mechanicznego.
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Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje si¢
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow. Deskowanie §cian
nalezy prowadzi¢ w miarg jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢é wywieziony przez
Wykonawce na odktad.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzgdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposob uzgodniony z
InZynierem.

Wykopy waskoprzestrzenne szalowane bedg poziomo uktadanymi wypraskami stalowymi (dla kanatow
do 4,5 m zaglebienia) i $ciankami z grodzic (dla kanalow glgbszych niz 4,5 m).

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym
spadki umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore
umozliwiajg odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Projekt technologiczny odwodnienia opracuje Wykonawca i uzgodni go z Inzynierem.:

5.4. Odwodnienia wykopu

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym
spadki umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore
umozliwiaja odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar roboét ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Technologi¢ odwodnienia wykopu opracuje
Wykonawca.

5.5. Roboty montazowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki i gtebokos¢ posadowienia rurociaggu
powinny spetnia¢ ponizsze warunki:

e najmniejsze spadki kanatéw powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeptywu, tj.
od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:

e dla kanatow o $rednicy do 0,4 m - 3 %o,

o dla kanatow i kolektorow przelotowych - 1 %o (wyjatkowo dopuszcza si¢ spadek 0,5 %o).

e gleboko$¢ posadowienia powinna wynosi¢ w zalezno$ci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do
1,3 m (zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 1 z 15.03.71).

Przy mniejszych zaglebieniach zachodzi konieczno$¢ odpowiedniego ocieplenia kanatu. Ponadto
nalezy dazy¢ do tego, aby zaglebienie kanatu na koficowcee sieci wynosito minimum 2,5 m w celu
zapewnienia mozliwosci ewentualnego skanalizowania obiektow potozonych przy tym kanale.

5.5.1. Rury kanatowe

Po wykonaniu wykopu nalezy dno wyréwnac i oczyscié, a nastgpnie wykona¢ podsypke o grubosci 20
cm z zachowaniem kata posadowienia 90°.

Wyprofilowanie dna rowu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed montazem rur na dnie wykopu.

W miejscu potaczen rur nalezy zostawi¢ wglebienie na kielich umozliwiajace doktadne utozenie rury i
swobodne dopchniecie w celu wykonania potaczenia.

Po catkowitym zmontowaniu rurociggdw nalezy wykonaé zasypke tzw. pachwin piaskiem.

Poszczegdlne utozone rury powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem i mocno podbite,
aby rura nie zmienita potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztaczy.
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Zasypke w pachwinach nalezy wykona¢ recznie doktadnie ubijajac, celem jej zaggszczenia po bokach
rur. Nastgpnie nalezy wykonac zasypke z piasku do poziomu 30 cm ponad wierzch rury. Zasypka ta

powinna by¢ zageszczana ubijakiem po obu stronach przewodu, warstwami o grubosci co najwyzej 20 cm.

Pozostalg czes¢ wykopu zasypac piaskiem (w przypadku sieci posadowionych w korpusie drogi,
chodnikow, podjazdow) réwniez go zageszczajac.

W przypadku sieci posadowionych poza terenem utwardzonym wykop mozna zasypa¢ gruntem
rodzimym z zageszczeniem. Zasypywania wykopow nalezy dokonywaé gruntem nieskalistym,
drobnoziarnistym, mineralnym bez grud i kamieni.

Zageszczenie dla sieci uktadanych bezposrednio pod droga: wskaznik zaggszczenia gruntu 1s=1,0.

W terenach gdzie nie przewiduje si¢ ruchu pojazdow i pieszych mozna wykonywac zasypke do
uzyskania wskaznika zageszczenia Is = 0,95.

Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej 0°C.

Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce
utozonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2. Studnie kanalizacyjne z kregdw betonowych

Przy wykonywaniu studni kanalizacyjnych nalezy przestrzegac¢ nastgpujacych zasad:

e studnie nalezy wykonywac¢ na uprzednio wzmocnionym dnie wykopu,

e sStudnie wykonywac¢ nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natomiast w
trudnych warunkach gruntowych (przy wystgpowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w
wykopie wzmocnionym.

Studnie kanalizacyjne sktadajg si¢ z nastepujacych czesci:

e komory roboczej,
e dna studni,

e wilazu kanatowego,
e stopni zlazowych.

Przejscia rur kanalizacyjnych przez $ciany komory nalezy obudowac i uszczelni¢ materialem
plastycznym ustalonym w Dokumentacji Projektowej.

Czesci denne studni nalezy wykona¢ jako monolityczne.

Studnie nalezy posadowi¢ na wylewce betonowej C16/20 grubosci 20 cm oraz podsypce filtracyjnej
(warstwa zwiru lub tlucznia grubosci 20 cm) o zaggszczeniu Is=0,95 w gruntach nawodnionych.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innych miejscach narazonych na obcigzenia
dynamiczne) powinny mie¢ wlaz typu cigzkiego. W innych przypadkach mozna stosowac wilazy typu
lekkiego.

Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig rowny, natomiast w trawnikach i

zielencach gorna krawedz wlazu powinna znajdowac si¢ na wysoko$ci min. 8 cm ponad poziomem terenu.

W $cianie komory roboczej oraz komina wlazowego nalezy zamontowac¢ mijankowo stopnie ztazowe
dwdch rzedach w odlegloséciach pionowych 0,30 m i w odleglosci poziomej osi stopni 0,30 m.

Nalezy doktadnie obsypa¢ studnie rewizyjne piaskiem z dokladnym zaggszczeniem przy pomocy
ubijakéw mechanicznych dla uniknigcia zataman na wykonanej nawierzchni.

Przejscie rur przez Sciany studzienek wykonac jako elastyczne.
Studnie nalezy zabezpieczy¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna.
Dopuszcza si¢ stosowanie innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem.

5.5.3. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to przy wykonywaniu przykanalikow nalezy
przestrzegac nastepujacych zasad:

W
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trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zalaman w planie i pionie (z wyjatkiem tukow dla

podiaczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfonu przy podiaczeniach do kanatu

ogolnosptawnego),

minimalny przekrdj przewodu przykanalika powinien wynosi¢ 0,20 m (dla pojedynczych

wpustow 1 przykanalikow nie dtuzszych niz 12 m mozna stosowac $rednicg 0,15 m),
dlugos$¢ przykanalika od studzienki §ciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienki
rewizyjnej potaczeniowej nie powinna przekracza¢ 24 m,

wlaczenie przykanalika do kanalu moze by¢ wykonane za posrednictwem studzienki
rewizyjnej, studzienki krytej (tzw. $lepej) lub wpustu bocznego,

spadki przykanalikow powinny wynosi¢ od min. 20 %o do max. 400 %o z tym, ze przy
spadkach wigkszych od 250 %o nalezy stosowac rury zeliwne,

kierunek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

wlaczenie przykanalika do kanalu powinno by¢ wykonane pod katem min. 450 , max. 900
(optymalnym 600),

wigczenie przykanalika do kanalu poprzez studzienke potaczeniowa nalezy dokonywac tak,
aby wysoko$¢ spadku przykanalika nad podtoga studzienki wynosita max. 50,0 cm. W
przypadku koniecznosci wiaczenia przykanalika na wysokosci wickszej nalezy stosowaé
przepady (kaskady) umieszczone na zewnatrz poza $ciankg studzienki,

wlaczenia przykanalikoéw z dwoch stron do kanatu zbiorczego poprzez wpusty boczne
powinny by¢ usytuowane w odlegtos$ci min. 1,0 m od siebie

5.5.4. Studzienki kanalizacyjne

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nalezy przestrzega¢ nast¢pujacych zasad:
Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnych kotowych powinny by¢ zgodne ze srednicami okreslonymi w

tablicy 1:
Srednica Minimalna Srednica studzienki rewizyjnej kotowej (m)
przewodu
odprowadzajgceg spadowej-
o przelotowej potgczeniowe| kaskadowe]

(m)
0.20
0,25 1,20
030 1,20 1,20
0.40
0,50 1,40
060 1,40 1,40

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych
nalezy przestrzegac nastgpujacych zasad

studzienki przelotowe powinny by¢ lokalizowane na odcinkach prostych kanatow w
odpowiednich odlegtosciach (max. 50 m przy $rednicach kanatu do 0,50 m i 70 m przy
srednicach powyzej 0,50 m) lub na zmianie kierunku kanatu,

studzienki potaczeniowe powinny by¢ lokalizowane na potaczeniu jednego lub dwoch kanatow
bocznych,

wszystkie kanaty w studzienkach nalezy taczy¢ o$ w 0§ (w studzienkach krytych),

studzienki nalezy wykonywac na uprzednio wzmocnionym (warstwg thucznia lub zwiru) dnie
wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,

studzienki wykonywac¢ nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natomiast w
trudnych warunkach gruntowych (przy wystepowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w
wykopie wzmocnionym,

w przypadku gdy réznica rz¢dnych dna kanatow w studzience przekracza 0,50 m nalezy
stosowac¢ studzienki spadowe-kaskadowe,

studzienki kaskadowe zlokalizowane na kanatach o $rednicy powyzej 0,40 m powinny mieé¢
przelew o ksztatcie i wymiarach uzasadnionych obliczeniami hydraulicznymi. Natomiast
studzienki zlokalizowane na kanatach o $rednicy do 0,40 m wigcznie powinny mie¢ spad w
postaci rury pionowej usytuowanej na zewnatrz studzienki. Roznica pozioméw przy tym
rozwigzaniu nie powinna przekraczaé¢ 4,0 m
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Sposob wykonania studzienek (przelotowych, potaczeniowych i kaskadowych) przedstawiony jest w
Katalogu budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.12.1 (7, 6, 8) [22], a ponadto w ,,Katalogu
powtarzalnych elementéw drogowych” opracowanym przez ,, Transprojekt” Warszawa [23]

Studzienki rewizyjne skladajg si¢ z nastepujacych czesci:

komory roboczej,
komina wlazowego,
dna studzienki,
wtazu kanatowego,
stopni ztazowych

Komora robocza powinna mie¢ wysokos¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkich (kiedy
gleboko$¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenu nie pozwalajg zapewni¢ ww. wysokosci)
dopuszcza si¢ wysokos$¢ komory roboczej mniejsza niz 2,0 m. Przejécia rur kanalizacyjnych przez $ciany
komory nalezy obudowa¢ i uszczelni¢ materiatem plastycznym lub elastomerowym ustalonym w
dokumentacji projektowej. Komin wtazowy powinien by¢ wykonany z kregéw betonowych lub
zelbetowych o $rednicy 0,80 m wg BN-86/8971-08 [19]. Posadowienie komina nalezy wykonac¢ na ptycie
zelbetowej przejsciowej (lub rzadziej na kregu stozkowym) w takim miejscu, aby pokrywa wiazu
znajdowata si¢ nad spocznikiem o najwigkszej powierzchni. Studzienki ptytkie moga by¢ wykonane bez
kominoéw wlazowych, woéwczas bezposrednio na komorze roboczej nalezy umiescic ptyte pokrywows, a na
niej skrzynke wtazowa wg PN-EN 124 [1]. Dno studzienki nalezy wykona¢ na mokro w formie ptyty
dennej z wyprofilowang kineta. Kineta w dolnej czesci (do wysoko$ci rownej potowie srednicy kanatu)
powinna mie¢ przekroj zgodny z przekrojem kanatu, a powyzej przedtuzony pionowymi $ciankami do
poziomu maksymalnego napehienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powinna mie¢
ksztalt luku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiany $rednicy kanatu powinna ona
stanowi¢ przejscie z jednego wymiaru W drugi. Dno studzienki powinno mieé¢ spadek co najmniej 3 %o w
kierunku kinety. Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innych miejscach narazonych na
obcigzenia dynamiczne) powinny mie¢ wiaz typu ciezkiego wg PN-EN 124 [1]. W innych przypadkach
mozna stosowac wlazy typu lekkiego wg PN-EN 124 [1]. Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej
powinien by¢ z nig rowny, natomiast w trawnikach i ielencach gorna krawedz wtazu powinna znajdowac sig
na wysokos$ci min. 8§ cm ponad poziomem terenu. W $cianie komory roboczej oraz komina wtazowego
nalezy zamontowaé¢ mijankowo stopnie ztazowe w dwoch rzgdach, w odlegtosciach pionowych 0,30 mi w
odlegtosci poziomej osi stopni 0,30 m

5.5.5. Studzienki $cickowe

Studzienki $ciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowych z jezdni drog i placow, powinny
by¢ z wpustem ulicznym zeliwnym i osadnikiem. Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosi¢:

o glebokos¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m
(wyjatkowo - min.1,50 m i max. 2,05 m),

o glebokos¢ osadnika 0,95 m,

e Srednica osadnika (studzienki) 0,50 m

Krata $ciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w $cieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien
by¢ usytuowany 2 cm ponizej $cieku jezdni. Lokalizacja studzienek wynika z rozwigzania drogowego.
Liczba studzienek $ciekowych i ich rozmieszczenie uzaleznione jest przede wszystkim od wielkos$ci
odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku podtuznego. Nalezy przyjmowac, ze na jedng studzienke
powinno przypada¢ od 800 do 1000 m2 nawierzchni szczelnej. Rozstaw wpustow przy pochyleniu
podtuznym $cieku do 3 %o powinien wynosi¢ od 40 do 50 m; od 3 do 5 %o powinien wynosi¢ od 50 do 70 m;
od 5 do 10 %o - od 70 do 100 m. Wpusty uliczne na skrzyzowaniach ulic nalezy rozmieszczaé przy
kraweznikach prostych w odlegto$ci minimum 2,0 m od zakonczenia tuku kraweznika. Przy umieszczeniu
kratek $ciekowych bezposrednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znajdowac si¢ 0,5 cm ponizej
poziomu warstwy $cieralnej. Kazdy wpust powinien by¢ podtaczony do kanatu za posrednictwem
studzienki rewizyjnej potgczeniowe;j, studzienki krytej (tzw. $lepej) lub wyjatkowo za pomocg wpustu
bocznego. Wpustow deszczowych nie nalezy sprzegaé. Gdy zachodzi konieczno$¢ zwiekszenia
powierzchni sptywu, dopuszcza si¢ w wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustow podwojnych. W
przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi konieczno$¢ usytuowania wpustu nad istniejgcymi urzgdzeniami
podziemnymi, mozna studzienke $ciekowg wyptyci¢ do min. 0,60 m nie stosujac osadnika. Osadnik
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natomiast powinien by¢ ustawiony poza kolizyjnym urzadzeniem i potaczony przykanalikiem ze studzienka,
jak rowniez z kanatem zbiorczym. Odlegtos$¢ osadnika od krawe¢znika jezdni nie powinna przekraczaé¢ 3,0 m

5.6. Zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia na czas robot

Na skrzyzowaniach projektowanych kanatow z kablami energetycznymi i teletechnicznymi nalezy
wykona¢ zabezpieczenie kabli rurg dwudzielna. W przypadku skrzyzowan projektowanych kanatow z
gazociaggami, kanalizacja, wodociggami nalezy je zabezpieczy¢ poprzez podwieszenie do konstrukcji z bali
drewnianych lub stalowych stosujac si¢ $cisle do zalecen uzytkownikow poszczegdlnych sieci..

5.7. Badania i pomiary pomontazowe

Wykonawca zobowiazany jest do wykonania badan i pomiaréw pomontazowych. Oraz
przeprowadzenia telewizyjnej inwentaryzacji wykonanej kanalizacji. Wykonawca jest zobowigzany do
naprawy i skorygowania wszelkich usterek, ktore zostang wyznaczone przez Inspektora Nadzoru lub inna
osobe odpowiedzialna.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw do betonu i zapraw
i ustali¢ recepte.

6.3. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z
czgstotliwoscia okreslona w niniejszej STWiORB i zaakceptowang przez Inzyniera.

W szczegolnosei kontrola powinna obejmowac:

e sprawdzenie rzgdnych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktow wysokosciowych z doktadnoscia do 1 cm,

e badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

badanie i pomiary szeroko$ci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podloza z kruszywa

mineralnego,

sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg zatozenia przewodow i studzienek,

sprawdzenie prawidlowosci utozenia przewodow,

sprawdzenie prawidtowos$ci uszczelniania przewodow,

badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

sprawdzenie rz¢dnych posadowienia studzienek i pokryw wlazowych,

sprawdzenie prawidtowosci wykonania wylotu kolektora,

sprawdzenie prawidtowosci wykonania zabezpieczenia istniejacych kolektorow

kanalizacyjnych,

sprawdzenie prawidtowosci wykonania zabezpieczenia istniejacego uzbrojenia,

e sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.4. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

e odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wiecej niz = 5 cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac¢ + 3 cm,

odchylenie szerokosci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,

odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,
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e odchylenie spadku ulozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekraczaé -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego
spadku (przy zwigkszonym spadku),

e wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dlugosci 100 m
powinien by¢ zgodny z pkt 5.5.8,

e rzedne kratek Sciekowych i pokryw studni powinny by¢ wykonane z doktadnos$cia do + 5 mm.:

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr (m) montazu rur przewodowych z wszystkimi robotami towarzyszacymi
zgodnie z Dokumentacja Projektows.

Jednostka obmiarowa jest komplet (kpl.) montazu studni z wszystkimi robotami towarzyszacymi
zgodnie z Dokumentacja Projektows.

Jednostka obmiarowa jest metr (m) likwidacji istniejacej sieci wraz ze studniami itp. z wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

e roboty montazowe wykonania rur kanalowych,
e wykonane studzienki,
e zasypany i zageszczony wykop.

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogolnego postepu robdt.. Dhugosé odcinka robdt ziemnych poddana odbiorowi
nie powinna by¢ mniejsza od 50 m. W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z
wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazuje si¢
do ich poprawy na wilasny koszt.

9. PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena jednostki obmiarowej wykonanej i odebranej kanalizacji deszczowej zgodnie z obmiarem wg
punktu 8 obejmuje:

e zapewnienie niezbednych czynnikéw produkc;ji,

e zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatow,

e zastosowanie materiatlow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,

e oznakowanie robot,

e wykonanie przekopow kontrolnych,

e wykonanie robot przygotowawczych,

e wykonanie wykopu wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,

e przygotowanie podtoza,
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e montaz rur przewodowych,

e montaz studni,

e wykonanie proby i czyszczenia kanalizacji,

e montaz tulei do budowy przejs$¢ szczelnych,

e zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia na czas robot,

e likwidacja istniejacej sieci wraz ze studniami,

e przepigcie kanalow,

e wlaczenie projektowanej kanalizacji deszczowej do istniejacej sieci,

e oznakowanie trasy kanalizacji deszczowej,

e rozbidrka i odtworzenie nawierzchni zwigzanych z przebudowa a nie ujetych w innych branzach,

e wykonanie robot odtworzeniowych zwigzanych z przebudowa a nie ujetych w innych branzach,

e uporzadkowanie terenu, naprawa oraz wykonanie wszelkich robdt odtworzeniowych na gruntach
czasowo zajgtych,

e uporzadkowanie terenu robot,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w STWiORB;

e Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych, wlazy kanatowe

e Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych, zawory wodociggowe i gazowe

e Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych

e  Wykopy liniowe o gt. do 2,4 m o szer. do 1,0-1,5 m w gruncie kat. IV w umocnieniu typu BOX
wraz z zaladunkiem, transportem

e Podsypka rurociagu

Cena jednostki obmiarowej utozenia 1m kanalizacji z tworzyw sztucznych obejmuje:

e  Wyrownanie dna wykopu

e  Opuszczenie materiatdéw do wykopu z przestawieniem rozpor,

e  Ulozenie rur w wykopie z przycieciem, regulacja osi spadku oraz podbicie ziemia,

e  Wykonanie dotkéw pod ztacza rur,

e  Wykonanie potaczen na uszczelki w kielichach lub uszczelki w ztaczkach,

e  Przysypanie przewodu ziemig lub piaskiem do potowy $rednicy rury

e  Prdba szczelnosci kanatéw rurowych

e  Telewizyjna inwentaryzacja wykonanej kanalizacji

e  Obsypka rurociggdow

e  Mechaniczne zasypywanie i zageszczanie wykopow liniowych wykonanych w umocnieniu
piaskiem z dowozu

e  Nadzory branzowe

e  Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

Cena jednostki obmiarowej wykonania 1szt tulei do budowy przej$¢ szczelnych obejmuje obejmuje:

e  Przebicie otworu w $cianie betonowej,
e  Wstawienie i wyregulowanie tulei z tworzyw sztucznych,
e  Zabetonowanie otworu

Cena jednostki obmiarowej wykonania 1szt studni z kregéw betonowych obejmuje:

e  Wyrownanie podioza (dna) wykopu,

e  Wykonanie podktadu zgodnego z zapisami SST i/lub dokumentacja projektowa,
e  Ustawienie kregu z dnem i gotowymi otworami,

e  Zalozenie uszczelek i ustawienie kolejnych kregow,

e  Wyrobienie kanalika przeptywowego (kinety) z betonu,

e  Wyspoinowanie zaprawa potaczen migdzy kregami,

e  Ustawienie pier§cienia odcigzajacego i montaz wtazu

e  Zabudowa kaskad wewnetrznych



Cena jednostki obmiarowej wykonania 1szt studzienki ulicznej z gotowych elementéw obejmuje:

Opuszczenie do wykopu i ustawienie kompletu elementow zelbetowych,
Ustawienie wpustu zeliwnego Sciekowego,

Zaklinowanie wpustu,

Zabetonowanie dna przy studzience bez osadnika,

Ustawienie kompletu elementéw towarzyszacych.

Cena jednostki obmiarowej wykonania 1m proby szczelnosci obejmuje:

Wykonanie pokryw i uszczelnienie otworow kanatow w studzienkach,
Napetnienie wodg badanego odcinka kanatu,

Badanie szczelno$ci kanatu 1 usuwanie nieszczelnosci,

Usuniecie pokryw i spuszczenie wody z kanatu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-01700 Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i sie¢ zewngtrzna. Oznaczenia graficzne
PN-EN 1917 Studzienki wlazowe i niewlazowe z betonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego
wloknem stalowym i zelbetowe

PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

PN-EN-124 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie i sterowanie jakoscia
PN-EN 13101 Stopnie do studzienek wlazowych. Wymagania, znakowanie, badania i ocena
zgodnosci

PN-EN 476 Wymagania ogdlne dotyczace elementdw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej

PN-EN 752 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne

PN-EN 1295-1 Obliczenia statyczne rurociggéw utozonych w ziemi w réznych warunkach
obcigzenia. Cze$¢ 1: Wymagania ogodlne

PN-ENV 1046 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych. Systemy poza
konstrukcjami budynkow do przesytania wody lub $ciekow. Praktyka instalowania pod ziemig i
nad ziemia:

PN-EN-206-1 Beton. Czgs¢ 1: wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-EN 1916 Rury i ksztaltki z betonu niezbrojonego, betonu zbrojonego wtdknem stalowym i
zelbetowe

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania

PN-EN 14364 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do cisnieniowego i
bezcisnieniowego odwadniania i kanalizacji. Termoutwardzalne tworzywa sztuczne wzmocnione
wloknem szklanym (GRP), na bazie nienasyconej zywicy poliestrowej (UP). Specyfikacje rur,
ksztattek i potgczen

PN-EN 295 Rury i ksztattki kamionkowe i ich potgczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjne
PN-EN 1401-1 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnego
bezci$nieniowego odwadniania i kanalizacji. Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U).
Cze$¢ 1: Specyfikacje rur, ksztattek i systemu.

PN-EN 8501-1 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow. Wzrokowa ocena czystosci powierzchni. Cze$¢ 1: Stopnie skorodowania i stopnie
przygotowania niepokrytych podtozy stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunigciu
weczesniej natozonych powtlok.

PN-EN ISO 12944 Farby i lakiery. Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomoca
ochronnych systeméw malarskich.

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwiazanych hydraulicznie materiatow stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

87



e PN-EN 1339 Betonowe ptyty brukowe. Wymagania i metody badan.

e PN-EN 13169 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Wyroby z arkuszy z perlitu
ekspandowanego (EPB) produkowanego fabrycznie. Specyfikacja.

e PN-EN 197-1 Cement. Cze¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

e PN-B 14504 Zaprawy budowlane cementowe

e PN-B 14501 Zaprawy budowlane zwykte

e PN-R 65023 Material siewny. Nasiona roslin rolniczych

e PN-EN 12050-1 Przepompownie $ciekéw w budynkach i ich otoczeniu. Czg$¢ 1: Przepompownie
Sciekow zawierajacych fekalia.

e PN-EN 10088-1 Stale odporne na korozje. Czgs¢ 1: Wykaz stali odpornych na korozje.

e  PN-ISO 7-1 Gwinty rurowe potaczen ze szczelnoscig uzyskiwang na gwincie. Wymiary,
tolerancje i oznaczenie

e PN-EN 558-1 Armatura przemystowa. Dlugo$¢ zabudowy armatury metalowej prostej i katowe;j
do rurociggdéw kolierzowych. Armatura z oznaczeniem PN

e PN-EN 1092 Kohierze i ich potaczenia. Kotierze okragte do rur, armatury, ksztattek, tacznikow i
osprzgtu z oznaczeniem PN.

e  PN-S 10040 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe zelbetowe i spr¢zone. Wymagania i
badania.

10.2. Inne dokumenty

e Dz. U. Nr 154, dnia 29 grudnia 2001 r. Prawo wodne.

e Dz U. Nr 100, dnia 18 wrze$nia 2001 r. Prawo ochrony §rodowiska.

e Dz U. Nr43, Warszawa, dnia 14 maja 1999 r. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki
Morskiej z dn. 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
drogi publiczne i ich usytuowanie.

e Dz U. Nr 63, Warszawa, dnia 3 sierpnia 2000 r. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki
Morskiej z dn. 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé
drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie.

e Rozporzadzenie MS z dnia 24 lipca 2006 r. w sprawie warunkéw, jakie nalezy spetié¢ przy
wprowadzaniu $ciekéw do wod lub do ziemi oraz w sprawie substancji szczeg6lnie szkodliwych
dla srodowiska wodnego (Dz. U. Nr 137, poz. 984).

e  Z.Bielawski: ,,Zastosowanie hydrologicznych modeli konceptualnych do okreslenia odptywu
miejskich $ciekow odpadowych” 1.O.S. Warszawa 1987

e KarliKlaus R. Imhoff ,,Kanalizacja miast i oczyszczanie $ciekow”.

e M. Fidala — Szope ,,Najlepsze, dostepne, ekonomicznie uzasadnione techniki oczyszczania $ciekow
opadowych”.

e R. Edel Odwodnienie drog” Warszawa 2002r.

e  Katalog drogowych urzadzen ochrony $rodowiska” Instytut Badawczy Drog i Mostow GDDKIA,
Warszawa 2002r.

e H. Sawicka — Siarkiewicz ,,Ograniczanie zanieczyszczen w sptywach powierzchniowych z drog.
Ocena technologii i zasady wyboru”. Warszawa 2004r.

e PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem drenazu z rur PP w ramach zadania pn: ,,Budowa kanalizacji deszczowej
przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla zadania pn.:
"Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w Sarnowie".”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z SST - 00.00- "Wymagania Ogdlne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z montazem
drenazu z rur PP fi 100mm

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.,

1.4.1. Ruradrenarska - element stuzacy do odprowadzenia wody z podtoza gruntowego usytuowany
réwnolegle do osi muru oporowego.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST - 00.00,,Wymagania og6lne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w SST - 00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00,,Wymagania
ogolne” pkt 2. Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zzrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inwestora/Inspektora Nadzorua.

2.2. Materialy stosowane w sgczkach podluznych
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu saczkéw podtuznych sa.

e rury drenarskie ze $§ciankami pelnymi lub otworami, z tworzywa sztucznego, materiat
filtracyjny (zwir, piasek)
e materialy do wykonania wylotu drenu wraz z izolacja

2.3. Rury drenarskie z tworzyw sztucznych PP

Projektowane ciagi kanalizacyjne montowany bedzie z rur i ksztattek PP DN 100 SN 4, jako rury o
$ciankach strukturalnych, sztywnosci obwodowej min. SN4, faczone na wcisk za pomocg zlaczy
kielichowych z uszczelka gumowa. Rury posiada¢ powinne perforacje w przedziale od 0.6-2.8 mm na min.
220° obwodu rury. Rury spetnia¢ powinny wymagania normy PN_EN 13476-3+A1:2009P.

Rury uktadac¢ na podsypce piaskowej lub zwirowej grubosci min. 10 cm. Rury nalezy obsypac¢ do catej
wysoko$ci naziomu muru ponad wierzch rury.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST - 00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania odwodnienia

Wykonawca przystepujacy do wykonania elementéw odwodnienia powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
e  Zaakceptowany przez Inwestora/Inspektora Nadzorua sprzet do prac recznych
e  koparki,

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport przy wykonywaniu drenazu

Rurki drenarskie mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu na paletach lub luzem. Zatadunek i
wyltadunek rurek powinien odbywac sig:.
e zapomocg urzadzen wyposazonych w osprzet kleszczowy, widtowy lub chwytakowy, w
przypadku przewozenia na paletach
e rgcznie przy uzyciu przyrzadow pomocniczych, w przypadku przewozenia luzem

Przy przewozie rurek luzem:
e uklada¢ je rownolegle do bocznych $cian srodka przewozowego na jednakowej wysokosci na
catej powierzchni
e wszystkie Sciany boczne srodka przewozowego oraz poszczegolne rzedy wyrobow
zabezpieczy¢ warstwa materiatu wyscidtkowego (np. stomy, siana, wetlny drzewne;j,
materiatdow syntetycznych)

Rurki z tworzyw sztucznych, zabezpieczone przed przesuwaniem i wzajemnym uszkodzeniem, mozna
przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu. Podczas zatadunku i wytadunku rurek nie nalezy rzucac.
Szczegdlng ostroznos¢ nalezy zachowaé w temperaturze Oo C i nizszej. Ztaczki w workach i pudtach
nalezy przewozi¢ w sposob zabezpieczajacy je przed zgnieceniem.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Wykonanie wykopu pod drenaz

Metoda wykonania wykopu drenarskiego (rgczna lub mechaniczna) powinna by¢ dostosowana do
glebokosci wykopu, danych geotechnicznych i posiadanego sprzetu mechanicznego. Wymiary wykopu
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa lub wskazaniami Inwestora/Inspektora Nadzorua.

Wykop rowka drenarskiego nalezy rozpocza¢ od wylotu rurki drenarskiej i prowadzi¢ ku gorze, w celu
zapewnienia wodzie stalego odptywu. Szeroko$¢ dna rowka drenarskiego powinna by¢ co najmniej o 5 cm
wigksza od zewnetrznej Srednicy uktadanej rurki drenarskiej. Nachylenie skarp rowkow nalezy wykonaé
zgodnie z dokumentacjg projektows, a jesli w dokumentacji nie okreslono inaczej, nachylenie powinno
wynosi¢ od 10:1 do 8:1 w gruntach spoistych. W gruntach osuwajacych si¢ nalezy skarpie zapewnic
stateczno$¢ lub stosowaé obudowe wykopu zgodnie z PN-B-10736 [22].

Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu z pozostawieniem wolnego pasa
terenu 0 szerokoS$ci co najmniej 1 m, liczac od krawedzi wykopu - dla komunikacji; kat nachylenia skarpy
odktadu wydobytego gruntu nie powinien by¢ wiekszy od kata jego stoku naturalnego. W celu
zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opadow atmosferycznych, nalezy powierzchnie terenu
wyprofilowaé ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu.

5.3. Ulozenie podsypki

Przed przystapieniem do uktadania rurek drenarskich, zwlaszcza ceramicznych, dno rowkow nalezy
oczys$ci¢ (np. tyzkami drenarskimi) tak aby woda (jesli jest) wszedzie saczylta sie rowng warstewka, nie
tworzac zaglebien. Na oczyszczonym dnie nalezy wykona¢ podsypke z piasku o grubosci 5 cm, jezeli
dokumentacja projektowa, SST lub ustalenia Inwestora/Inspektora Nadzorua nie przewiduja inacze;j.
Podsypke przy saczacej si¢ wodzie nalezy wykonac tuz przed uktadaniem rurek drenarskich.
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5.4. Ukladanie rurociagu drenarskiego

Uktadanie rurociggu zaleca si¢ wykona¢ niezwlocznie po wykopaniu rowka dla zmniejszenia
niebezpieczenstwa osuwania si¢ skarp. Gdy rowkiem ptynie woda w duzych iloéciach, uktadanie nalezy
przerwaé do czasu zmniejszenia strumienia wody, nie powodujacego osuwania skarp. Skrajny, utozony
najwyzej otwor rury drenarskiej nalezy zastoni¢ odpowiednig zaslepka (np. kamieniem, ksztaltka
lastykowg) w celu uniemozliwienia przedostawania si¢ piasku i czastek gruntu do wnetrza rurki. Zasada
dziatania drenu wymaga umozliwienia doptywu do niego wody gruntowej poprzez szczeliny stykowe lub
otwory (dziurki, szparki podtuzne) w rurkach. Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inwestora/Inspektora
Nadzoru nie okreslg inaczej, to na budowie mozna uzy¢ tylko jednego rodzaju materiatu, zgodnie z nizej
podanymi zasadami.

5.5. Zasypanie rurociagu

Zasypanie rurociggu nalezy wykona¢ materiatem filtracyjnym zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
lub wskazaniami Inwestora/Inspektora Nadzorua. Zasypanie powinno by¢ wykonane w sposob nie
powodujacy uszkodzenia utozonego rurociagu. Jesli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, to
po utozeniu rurek nalezy wykonac obsypke ze zwiru nad wierzchem rurki, zaggszczona ubijakiem po obu
stronach przewodu, a nast¢pnie uktada¢ warstwy materiatu filtracyjnego, ktore nalezy lekko ubi¢ w sposob
nie powodujacy uszkodzenia i przemieszczenia rurek.

5.6. Tolerancje wykonania drenazu

Przy wykonywaniu drenazu dopuszczalne sg nastgpujace tolerancje.
odchylenia wymiaréw szerokos$ci i glebokosci rowu: nie wicksze od = 10 cm
pochylenia skarp wykopu nie powinny r6zni¢ si¢ wigcej niz +5 %,
pochylenia skarp statego odktadu nie powinny rézni¢ si¢ wiecej niz +10 %,
odchylenia odleglosci osi utozonego drenazu od osi przewodu ustalonego na tawach
celowniczych - nie powinny przekracza¢ + 5 cm,
e odchylenie spadku utozonego drenazu od przewidywanego w dokumentacji projektowej, nie
powinno przekraczac:
o przy zmniejszeniu spadku -5 % projektowanego spadku,
o  przy zwigkszeniu spadku +10 % projektowanego spadku,
e odchylenia grubo$ci warstw zasypek filtracyjnych: 5 cm, a jednoczesnie £25 %
zaprojektowanej grubosci warstwy.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robot podano w SST - 00.00,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola rurek drenarskich z tworzywa sztucznego

Kazda dostawe rurek nalezy zbada¢ wyrywkowo w zakresie cech zewnetrznych, , wybierajac w sposob
losowy 6 % rur, wedlug wskazan Inwestora/Inspektora Nadzorua, z ktorych nalezy pobraé¢ odcinki rurek do
badan.

Ztaczki rurek z tworzywa sztucznego nalezy bada¢ w zakresie cech zewngtrznych (gltadkosé
powierzchni, brak pecherzy), a w przypadkach watpliwych i spornych - na zerwanie obcigznikiem o masie
25 kg z wysokosci 0,5 m

6.3. Kontrola w czasie wykonywania drenazu

W czasie wykonywania drenazu nalezy zbadac::

zgodnos¢ wykonywania saczka z dokumentacjg projektowa (lokalizacje, wymiary),
zachowanie dopuszczalnych odchytek wykonania drenazu,

prawidtowo$¢ wykonania podsypki,

poprawnos¢ utozenia rurociagu drenarskiego,

prawidtowo$¢ wykonania zasypki filtracyjne;j,

badanie wskaznikow zaggszczenia poszezegolnych warstw zasypu,
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1m (metr) wykonania drenazu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robét podano w SST - 00.00,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m $cieku z elementéw prefabrykowanych obejmuje:

e wyznaczenie robdt w terenie,

e dostarczenie materiatow,

e wykopanie rowkow w gruncie z wyréwnaniem i ubiciem dna,

e rozlozenie podsypki z zaggszczeniem,

e ulozenie saczkow z kruszywa lub rurek drenarskich,

e zasypanie warstwami z kruszywa naturalnego lub tamanego, a nastepnie gruntem i
zageszcezenie zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna,

e przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

e Wzmacnianie podtoza gruntowego geosiatkami i geowtokninami

e  Wykonanie podsypki i osypki drenazu kruszywem ptukanym

e  Studzienki niewtazowe o glgbokosci do 2,0 m - rura trzonowa korugowana (karbowana) 315
mm z przykryciem stozkiem betonowym i wlazem

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

e PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania

e PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznych wlasciwos$ci kruszyw. Analiza chemiczna

e PN-EN 1926:2001 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie wytrzymato$ci na
$ciskanie

e PN-EN 1936:2001 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie gestosci i ggstosei
objetosciowej oraz catkowitej i otwartej porowatosci.

e PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

e PN-C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

e PN-EN 1115:2002 Systemy przewodoéw rurowych z tworzyw sztucznych do kanalizacji
cisnieniowej deszczowej i Sciekowej. Utwardzalne tworzywa sztuczne na bazie nienasyconej
zywicy poliestrowej (UP) wzmocnione wioknem szklanym (GRP).

e PN-92/B-1035 Przewody kanalizacyjne — wymagania i badania przy odbiorze.

e PN-EN 12371:2002 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie mrozoodpornos$ci

e PN-EN 13755:2002 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie nasigkliwos$ci przy
cis$nieniu atmosferycznym

e PN-EN 14157:2005 Kamien naturalny. Oznaczanie odpornos$ci na §cieranie
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PN-B-04492:1955 Grunty budowlane. Badania wtasnosci fizycznych. Oznaczanie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci
PN-B-04115:1967 Materiaty kamienne. Oznaczenie wytrzymalosci kamienia
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem $cieku z elementéw prefabrykowanych w ramach zadania pn: ,,Budowa
kanalizacji deszczowej przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu
otwartego dla zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w

"o

Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z montazem
odwodnienia liniowego w postaci $cieku korytkowego o wymiarach 50x15 cm z elementow
prefabrykowanych betonowych na podsypce cementowo — piaskowej 1:4.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.,

1.4.1. Sciek drogowy korytkowy - element konstrukcji jezdni stuzacy do odprowadzenia wod opadowych
z nawierzchni jezdni do projektowanych odbiornikow.

1.4.2. Sciek terenowy — element zlokalizowany poza jezdnia lub chodnikiem stuzacy do odprowadzenia
wod opadowych z nawierzchni jezdni, chodnikéw oraz przyleglego terenu do odbiornikow
sztucznych lub naturalnych,

1.4.3. Element prefabrykowany — cze$¢ konstrukcyjna wykonana w zaktadzie przemystowym, ktéra po
zmontowaniu na budowie stanie si¢ $ciekiem.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogo6lne” pkt 2. Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet
uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inzyniera. Zrodta materiatéw powinny by¢ wybrane przez
wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczgciem robot nie pozniej niz 3 tygodnie

2.2. Prefabrykowane elementy betonowe

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do wykonania $ciekow powinny odpowiadaé
wymaganiom PN-EN 1340 Ksztatt i wymiary prefabrykowanych elementéw betonowych, uzytych do
wykonania $ciekow, powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

Wymagania dla elementow Sciekowych :

e nasigkliwo$¢ <4 %

e odporno$¢ na zamrazanie / rozmrazanie — klasa 3

e odpornos¢ na $cieranie na tarczy Boehmego < 18000 milimetrow szesciennych / 5000
milimetréw kwadratowych

e wytrzymato$¢ na $ciskanie — beton klasy C 25/30
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e napowierzchni elementow $cieckowych nie powinny wystgpowac rysy i odpryski

Prefabrykaty betonowe powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania, na podtozu utwardzonym i
dobrze odwodnionym

2.3. Materialy na podsypke i wypelnienia szczelin
Nalezy stosowa¢ mieszanke cementowo-piaskowa:

e dla podsypki: w stosunku 1:4 z cementu powszechnego uzytku klasy 32,5N wg PN-EN 197-1 i
z piasku naturalnego gat. 1 spetniajacego wymagania PN-EN-12620:2004, wody wg PN-EN
1008,

e dla wypelnienia szczelin: w stosunku 1:2 z cementu powszechnego uzytku klasy 32,5N wg
PN-EN 197-1 i z piasku naturalnego gat. 1 spetniajagcego wymagania PN-EN12620:2004,
wody wg PN-EN 1008.

2.4. Beton na lawe

Lawe nalezy wykona¢ z betonu C16/20 wg PN-EN 206-1

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Elementy prefabrykowane powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na
podtozu wyréwnanym i odwodnionym z zastosowaniem podktadek i przektadek lub na paletach
transportowych.

Kruszywo nalezy gromadzi¢ w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach
zabezpieczajacych go zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem réznych rodzajow i frakcji.

Cement nalezy przechowywac nie dtuzej niz 3 miesigce wg PN-EN 197:

2.6. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy wg PN-EN 1008. Barwa wody powinna odpowiadac
barwie wody wodociggowe;j.

Woda nie powinna wydziela¢ zapachu gnilnego oraz nie powinna zawiera¢ zawiesiny:
SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania sciekéw

Roboty mozna wykonywacé recznie z zastosowaniem nastgpujacego sprzgtu:
e Dbetoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,
e  wibratorow ptytowych, ubijakow recznych i mechanicznych do ubijania kostki..

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Elementy betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu po osiggnieciu przez beton
wytrzymato$ci minimum 75% wytrzymatosci gwarantowanej; w trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem. Nalezy je uktada¢ na podktadach i
przektadkach drewnianych dlugos$cig w kierunku osi podtuznej srodka transportowego. Sposob ich
zatadunku na $rodki transportowe i zabezpieczenie przed przesunigciem w czasie jazdy powinny by¢ zgodne
z obowigzujacymi przepisami. Wszystkie elementy powinny by¢ oznaczone. Dane powinny by¢
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umieszczone na ich opakowaniu lub palecie transportowej. W przypadku przewozenia luzem nalezy
oznaczaé w sposoOb trwaty co najmniej co 50 sztuke.

Oznaczenie na palecie powinno zawiera¢ co najmniej:

oznaczenie (okreslenie) wyrobu,

znak wytworni,

date produkc;ji.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
Zasady transportu cementu wg PN-EN 196.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do wykonania $cieku nalezy wytyczy¢ i 0§ $cieku zgodnie z dokumentacja
projektowa. Roboty ziemne zwigzane z wykopaniem koryta gruntowego wykonane beda recznie..

5.3. Ulozenie $cieku z prefabrykatow

Roboty zwigzane z wbudowaniem elementdéw $cieku wykonane begda recznie. Nalezy zwrocié
szczegolng uwage na doktadne dosunigcie elementéw prefabrykowanych do siebie oraz przestrzeganie
zaprojektowanych spadkow podtuznych $cieku. Wykonany $ciek nalezy obsypaé gruntem z wykopu koryta
gruntowego oraz dobrze go zagescic.

5.4. Wykonanie podsypki

Na przygotowanej tawie wykona¢ podsypke cementowo-piaskowa o grubosci po zageszczeniu zgodnej
z Dokumentacja Projektowa dostosowanej do wymaganych rzednych $ciekéw. Podsypke wyprofilowac i
zages$ci¢ ubijakiem recznym lub mechanicznym.

5.5. Wypelnienie spoin poprzecznych miedzy prefabrykatami

Spoiny szerokosci 1+2cm pomigdzy prefabrykatami po oczyszczeniu nalezy wypetni¢ zaprawa
cementowo - piaskowa, przy uzyciu 300kg cementu na Im3 piasku. Materialy do wykonania zaprawy
opisano w punkcie 2.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania na etapie akceptacji materialow do roboét

Prefabrykat $cieku powinien posiadaé ,,Deklaracje wlasciwosci uzytkowych”.

Badania prefabrykatow $cieku na etapie akceptacji materiatu do robot wykonuje laboratorium
wskazane przez Inzyniera. Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ do laboratorium wybrane przy udziale
Inzyniera prefabrykaty dla przeprowadzenia badan w laboratorium Inzyniera.

Pozostate materialy uzyte do wykonania $cieku wymieniono w punkcie 2 niniejszej ST, pod wzgledem
jakosci musza odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich norm.

6.3. Kontrola i badanie w trakcie robot

Kontrola dostaw materialéw prowadzona na biezaco przez Inzyniera. Kontrola wykonania $cieku
polega na ocenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa. Kontroli podlega zgodno$¢ spadkow utozonego
$cieku z Dokumentacjg Projektowg. Kontrole przeprowadzi¢ przez niwelacje.

6.4. Sprawdzenie wykonania Scieku

Przy wykonaniu $cieku, badaniu podlegaja:
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e niweleta Scieku, ktoéra moze r6znic¢ si¢ od niwelety projektowanej o £ 1cm na kazde 100m
wykonanego $cieku,

e rownos$¢ podtuzna $cieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100m
dhugosci, ktora moze wykazywac przeswit nie wigkszy niz 0,8cm pomigdzy powierzchnia
scieku a fatg czterometrowa,

e wypekienie spoin, wykonane zgodnie z pkt. 5, sprawdzane na kazdych 10 metrach
wykonanego $cieku, przy czym wymagane jest catkowite wypelnienie badanej spoiny,

e grubos¢ podsypki, sprawdzana co 100m, ktora moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o
+lcm..

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1m (metr) wykonanego Scieku z elementow prefabrykowanych.
ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne

PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m $cieku z elementéw prefabrykowanych obejmuje:

e Prace przygotowawcze,

e  zakup i transport materiatdw na miejsce wbudowania wraz z roztadunkiem,
e wykonanie koryta pod $ciek,

e wykonanie podsypki cementowo - piaskowej,

e ulozenie prefabrykatow Scieku,

e wypekienie spoin migdzy prefabrykatami zaprawg cementowo-piaskowa,
e oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,

e wyznaczanie sytuacyjno-wysokosciowe odcinkéw $ciekow..

PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

e PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

e PN-EN 206-1:2003 Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosc¢

e PN-EN 1340:2004 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

e PN-EN 1340:2004/AC Krawgzniki betonowe. Wymagania i metody badan

e PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

e PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja, pobieranie probek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

e PN-EN-12620:2004, Kruszywa do betonu.
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1.

WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem przewiertu sterowanego w ramach zadania pn:
,,Budowa kanalizacji deszczowej przy ul. Krétkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa
rowu otwartego dla zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w

"o

Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem zasilania energetycznego.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e \Wykonanie przewiertu sterowanego horyzontalnego jako bezwykopowej metody
prowadzenie robot montazowych kabli energetycznych i sterowania sygnalizacja:

o przywoz i odwiezienie urzadzen do przewiertu,

o montaz i demontaz urzadzen do wykonania przewiertu,

o ulozenie okablowania metoda przewiertu, (opuszczanie rur do szybu
technologicznego, utozenie rur na ramie wpychajacej, wykonanie polaczen rur,
wiercenie, smarowanie rur, wyciaggniecie gtowicy przewiertowej,),

o  konserwacja osprzetu,

o wywoz urobku na wysypisko,

o  przeprowadzenie prob szczelnosci.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.3.1. Zakres tymczasowych prac towarzyszacych
Do wykonania robo6t budowlanych podstawowych niezbgdne sa nastepujace roboty
tymczasowe:
e roboty przygotowawcze i pomocnicze,
e  zabezpieczenie istniejacych urzadzen i obiektow naziemnych wystepujacych w obszarze
wykonywanych robot,
e  oraz prace towarzyszace:
o  roboty pomiarowe, wytyczenie trasy kolektora,
o  wytyczenie lub zlokalizowanie urzadzen podziemnych (uzbrojenia
podziemnego),
o lacznie z ewentualnym wykonaniem odkrywek zaleconych przez wtascicieli
uzbrojenia podziemnego,
o pokonanie przeszkod terenowych,
o uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pluczka wiertnicza - roztwor wody i zazwyczaj bentonitu lub polimeru podawany w sposob ciagly
do gltowicy wiercacej w celu utatwienia transportu urobku, stabilizacji otworu, chtodzenia glowicy,
smarowania rury przewodowej podczas robot..

1.4.2. Komora startowa - wykop o przekroju w dowolnym ksztalcie zapewniajacy mozliwosé¢
zainstalowania niezb¢dnych urzadzen umozliwiajacych przeciskanie prefabrykatéw oraz wydobycie
urobku.

1.4.3. Komora konicowa - wykop umozliwiajacy wydobycie urzadzen drazacych tunel.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,
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1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

e organizacji rob6t budowlanych;

e  zabezpieczenia interesu osob trzecich;

e ochrony $rodowiska;

e warunkow bezpieczenstwa pracy;

e zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

e  warunkow organizacji ruchu;

e zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Rodzaje materialow

Materiaty uzyte do budowy powinny by¢ nowe i spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku norm powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub
innym umownym warunkom oraz posiadac:

e oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowanag
normga europejska wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata techniczng
lub krajowsa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodna z
wymaganiami podstawowymi, lub

e deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli
dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa okreslonym przez Komisj¢ Europejska, lub

e oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze s3 to wyroby nie podlegajace
obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktorych dokonano oceny zgodnosci z Polskg Norma
lub aprobatg techniczna, badz uznano za ,,regionalny wyrob budowlany”.

Do wykonania kolektora kanalizacyjnego metoda przewiertu nalezy stosowaé materiaty zgodnie z
niniejsza ST:

Rurociag ttoczny zaprojektowaé zgodnie z dokumentacjg projektowa, trojwarstwowe. Rury te
zapewniaja przejscie rurociggiem metoda przewiertu sterowanego bez koniecznosci stosowania dodatkowe;j
rury ochronnej. Rury w sztangach zgrzewanych 12 mb nalezy taczy¢ poprzez zgrzewanie doczotowe.
Nalezy stosowa¢ jednolity system rur i ksztattek, ksztattki potaczeniowe winny by¢ wykonane z tego
samego materialu, co rura, nalezy stosowac dla catego zadania rury i ksztattki od jednego wybranego
producenta. Kazda rura i ksztattka powinna by¢ fabrycznie oznakowana, w przypadku rur powinny
by¢ podane nastepujace podstawowe dane:

e czynnik transportowany;
nazwa producenta;
rodzaj materiatu;
oznaczenie typoszeregu, Srednica zewng¢trzna w mm,;
grubos$¢ Scianki w mm,;
data produkcji: rok -miesigc-dzien;
obowiazujaca norma

2.3. Warunki przyjecia na budowe materialéw i wyrobow

Wyroby do wykonywania robot przewiertowych moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniaja
nastepujace warunki:
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3.

e sgzgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystyka podana w dokumentacji projektowej i
w niniejszej specyfikacji technicznej,

e 53 w oryginalnie zamknigtych opakowaniach,

e 53 oznakowane w sposob umozliwiajacy pelng identyfikacje,

e  spelniaja wymagane wlasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

e producent dostarczyl dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16
kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881), karty
techniczne wyrobow lub zalecenia producentow dotyczace stosowania wyrobow,

e spelniaja wymagania wynikajace z ich terminu przydatno$ci do uzycia (termin zakonczenia
prac powinien si¢ konczy¢ przed zakonczeniem podanych na opakowaniach terminow
przydatnosci do stosowania odpowiednich wyrobow).

Przyjecie materialéw i wyrobow na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika
budowy lub protokolem przyjecia materialéw.

SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania przewiertu

Sprze¢t budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w
Programie Zapewnienia Jakosci, zaakceptowanym przez Inzyniera. Przewiert nalezy wykonaé za pomoca
zespotu urzadzen sktadajacego si¢ z podstawowych elementdw takich jak:

glowica wiertnicza — urabiajaca,

zespot gospodarki pluczka wiertnicza,

zespot wtlaczania rurociagu,

sterownia — pomieszczenie operatora — system sterowania,.

sifownia — zespol agregatow zapewniajacy zasilanie energetyczne calego zestawu, oraz sprzgtu
pomocniczego:

e Zuraw samochodowy,

e koparka,

e  wibromlot

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje¢ Inwestora.

TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport rur z tworzyw sztucznych

e  rury nalezy przewozi¢ wylacznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiadajacymi
boczne wsporniki 0 maksymalnym rozstawie 2 m; wystajace poza pojazd konce rur nie moga
by¢ dhuzsze niz 1 m,

e jezeli przewozone sg luzne rury, to przy ich uktadaniu w stosy na samochodzie wysoko$¢
fadunku nie powinna przekraczaé 1 m,

e  podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem przez metalowe
czesci srodkow transportu jak $ruby, fancuchy, itp. Luzno uktadane rury powinny by¢
zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej i desek pod tancuch
spinajacy boczne $ciany skrzyni samochodu,
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e  podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia. Platforma
samochodu powinna by¢ ustawiona w poziomie. Wedtug istniejacych zalecen przewoz
powinien odbywac si¢ przy temperaturze otoczenia —5°C do +30°C)..

4.2.2. Skladowanie rur i ksztaltek w wiazkach lub luzem
Rury i ksztattki nalezy w okresie przechowywania chroni¢ przed bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego i temperaturg przekraczajacg 40°C. Przy dtugotrwatym sktadowaniu
(kilka miesigcy lub dtuzej) rury powinny by¢ chronione przed dziataniem $wiatta stonecznego przez
przykrycie sktadu plandekami brezentowymi lub innym materiatem (np. folig nieprzezroczysta z
PVC lub PE) lub wykonanie zadaszenia. Nalezy zapewni¢ cyrkulacje powietrza pod powtoka
ochronng aby rury nie nagrzewaly si¢ i nie ulegaty deformacji. Oryginalnie zapakowane wiazki rur
mozna sktadowac po trzy, jedna na drugiej do wysokos$ci maksymalnej 3 m, przy czym ramKki
wiazek winny spoczywac na sobie, luzne rury lub niepeine wigzki mozna sktadowaé w stosach na
rownym podtozu, na podktadkach drewnianych o szerokosci min. 10 cm, grubosci min. 2,5 cm i
rozstawie co 1-2 m. Stosy powinny by¢ z boku zabezpieczone przez drewniane wsporniki,
zamocowane w odstepach co 1-2 m. Wysokos¢ ukladania rur w stosy nie powinna przekracza¢ 7
warstw rur i 1,5 m wysokosci. Rury o réznych §rednicach winny by¢ sktadowane odrebnie. Rury
kielichowe uktada¢ kielichami naprzemianlegle Iub kolejne warstwy oddziela¢ przektadkami
drewnianymi. Stos nalezy zabezpieczy¢ przed przypadkowym zeslizgnigciem si¢ rury poprzez
ograniczenie jego szeroko$ci przy pomocy pionowych wspornikow drewnianych zamocowanych w
odstepach 1+2 m.

WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robo6t oraz
Program Zapewnienia JakoSci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich b¢dg wykonywane Roboty.

W przypadku natrafienia na niezidentyfikowane sieci oraz w przypadku zlokalizowania istniejacych
sieci w innym miejscu niz wskazano na mapie Wykonawca jest zobowigzany powiadomié o tym fakcie
Inzyniera. Inzynier powinien okresli¢, wspolnie z Wykonawcg, zakres robdt niezbednych do wykonania
przy usunigciu wymienionej kolizji, Iacznie z ustaleniem wiasciciela sieci, wykonaniem inwentaryzacji
geodezyjnej oraz niezbedny zakres robot, ktory zostanie wykonany na podstawie odrgbnej umowy, w
oparciu o dokumentacje¢ techniczng dostarczong przez Zamawiajacego.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania Projektéw technologicznych, warsztatowych i
montazowych wszystkich elementow odwodnienia. Projekty podlegaja akceptacji przez Inzyniera.

Wykonana kanalizacja powinna zosta¢ naniesiona na mapy zasadnicze przez stuzby geodezyjne.

Przed przystgpieniem do rob6t w miejscach wlaczen do istniejgcej sieci oraz w miejscach kolizji z
istniejacy infrastrukturg techniczng wykonac przekopy kontrolne celem zlokalizowania miejsca, glebokosci
posadowienia, a takze materiatu i $rednicy istniejacych sieci.

Doktadnag lokalizacje i posadowienie urzadzen podziemnych nalezy ustali¢ przy pomocy wykopow
kontrolnych wykonywanych pod nadzorem uzytkownikow.

Wszelkie roboty w poblizu uzbrojenia podziemnego wykonywac¢ pod nadzorem wszystkich wilascicieli
uzbrojenia, stosujac si¢ do ich zalecen odnos$nie zabezpieczen urzadzen.

Na czas przebudowy i przepi¢¢ istniejacej kanalizacji nalezy zachowac¢ ciggtos¢ dostawy poprzez
zastosowanie tymczasowych przekladek istniejacej sieci lub przepompowywanie $ciekow.

Dla kanalizacji i studzienek nalezy wykona¢ proby szczelnosci.

Na czas robot ziemnych (wykopow) sieci krzyzujace si¢ z projektowanymi sieciami nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz pod nadzorem gestora sieci.
Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy zleci¢ nadzér wszystkim wiascicielom uzbrojenia

podziemnego ha omawianym terenie.
Wykonana kanalizacja powinna zosta¢ naniesiona na mapy zasadnicze przez stuzby geodezyjne.

5.2. Wymagania dotyczace robot przewiertowych

Prowadzenie robot bezwykopowych dla przewodow kanalizacyjnych nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN
12889:2003 ,,Bezwykopowa budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych”. Przed przystapieniem do
wykonania robot zwigzanych z przewiertem nalezy wytyczy¢ tras¢ kolektora zgodnie ze wspotrzednymi
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okres$lonymi na planach sytuacyjnych oraz miejsca usytuowania szybow technologicznych. Trasowanie
rurociaggu musi wykona¢ uprawniony geodeta..

5.3. Roboty ziemne

Na potrzeby technologii wykonania nalezy wykona¢ w gruncie komory technologiczne jako startowe i
koncowe.

5.3.1. Komory startowe

Komory te przeznaczone sg do umieszczenia w nich maszyny przewiertowej Wykonane beda w postaci
prostokatnych wykopow o $cianach pionowych, umocnionych $ciankami szczelnymi. Wymiary komory
startowej nalezy dostosowaé do gabarytow maszyny przeciskowe;j.

5.3.2. Komory koncowe

Przeznaczone sg do odbioru segmentow roboczych w trakcie przewiertu. Poniewaz w komorach
koncowych nie zachodzi potrzeba osadzania w nich maszyny do przewiertu r6znig si¢ od komor startowych
wymiarami. Umocnienie $cian analogicznie jak w komorach startowych. Kolejno$¢ robot przy
wykonywaniu szybow technologicznych (komor):

prace przygotowawcze i porzadkowe,

wytyczenie zarysu wykopu,

wykonanie przekopow kontrolnych w celu lokalizacji uzbrojenia podziemnego,

montaz stalowej ramy rozporowej (wykonanej w catoséci) i utozenie jej w gabarycie wykopu,

pograzanie grodzic (wzdtuz ramy) do projektowanych rzgdnych,

wykonanie wykopu z jednoczesnym, opuszczaniem (podkopywaniem) konstrukcji

rozpierajacej i mocowaniem na gornym poziomie,

e dalsze poglebianie wykopu do glebokosci umozliwiajacej zmontowanie kolejnej rozpory na
wymaganym poziomie,

e kolejne powtarzanie poprzedniej operacji az do zmontowania ostatniej dolnej rozpory,

e poglebianie wykopu do rzednej jak w projekcie,

e wykonanie komor

Po wykonaniu przewiertu nalezy:

e zasypac szyby z jednoczesnym zaggszczaniem gruntow,
e usunac grodzice,
e przywroci¢ teren budowy do stanu pierwotnego.

5.3.3.  Szalowanie komér

Scianki szczelne stanowia konstrukcje wykonane z podtuznych elementow stalowych, zelbetowych,
drewnianych lub z tworzyw sztucznych, nazywanych brusami lub grodzicami. Zadaniem $cianek szczelnych
jest:

e uniemozliwienie lub utrudnienie przemieszczenia si¢ znajdujacego si¢ za Sciankg gruntu w
kierunku poziomym, a wiec zabezpieczenie stateczno$ci pionowej lub nachylonej skarpy,

e uniemozliwienie lub utrudnienie przeptywu wod gruntowych lub powierzchniowych
znajdujacych si¢ za $cianka,

e zapewnienie przejecia spodziewanego parcia gruntu i wody oraz oddziatywan pionowych

5.3.4. Proces wiercenia

Przewiert sterowany - bezwykopowa technologia budowy kanalizacji sanitarnych i deszczowych w
terenie o intensywnej zabudowie, eliminujaca do minimum zaklécenia w ruchu ulicznym i dewastacje
istniejgcych nawierzchni.

W technologii tej mozna wyr6znic trzy etapy pracy::
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e  Wiercenie pilotowe,
e Rozwiercanie gruntu,
e  Wcigganie rur przewodowych

W czasie pierwszego etapu w zaplanowanej osi rurociagu odbywa si¢ przecisk hydrauliczny zerdzi
pilotowych, zakonczonych glowica pilotowa. W etapie tym grunt jest zageszczany wokot zerdzi i nie ma
potrzeby usuwania urobku. Kierunek przecisku podlega statej kontroli i moze by¢ korygowany w trakcie
pierwszego etapu robot. Sterowanie przeciskiem i pomiar odbywa si¢ przy wykorzystaniu monitora. Po
osiagnigciu przez glowice pilotowag wykopu docelowego rozpoczyna si¢ drugi etap pracy, tj. rozwiercanie
otworu z jednoczesnym wcigganiem rur przewodowych lub ostonowych. Wceiaganie rur z PE odbywa si¢ po
osiaggnieciu przez gtowice pilotowag wykopu docelowego. Glowice pilotowa wymienia si¢ wowczas na
glowice wciagajaca i nastgpuje weiaganie rur z PE do wykopu poczatkowego z jednoczesnym cofaniem
zerdzi. Urabianie gruntu powodowane jest przez obrotowa na czole glowicy tarcz¢ wiertnicza, ktora
poruszana jest silnikiem hydraulicznym i powoduje wstepne rozdrabnianie gruntu. Tuz za tarczg znajduje si¢
stozkowa komora kruszenia, w ktérej grunt podlega rozdrobnieniu i zageszczeniu.

5.3.5. Pluczkowy system przeptywu

System ten wymaga przygotowania specjalnej zawiesiny bentonitowej lub polimerowej (mieszaniny
obu sktadnikow). Obieg ptuczki rozpoczyna si¢ w zbiorniku czystej pluczki. Pluczka pompowana jest do
glowicy skrawajacej poprzez zerdz. W miarg potrzeby ci$nienie ptuczki zwigksza si¢ do poziomu
wymaganego dla podtrzymania przodka. W komorze skrawania ptuczka ulega wymieszaniu z urobkiem:

5.3.6. Smarowanie rur

Wprowadzenie smarowania rur za pomoca pluczki bentonitowej lub mieszaniny bentonit/polimer
pomaga przezwyciezyé wickszo§é oporow tarcia. Srodek smarowniczy transportowany jest rurami
wewnatrz zerdzi i wstrzykiwany poprzez otwory przelotowe wywiercone w §ciankach rur. Kazdy otwor
smarujacy zasilany jest recznie z pulpitu operatora lub automatycznie. Sterowanie automatyczne
monitorowane jest komputerowo, poprzez centralny system rozdziatu:

5.3.7. Sterowanie

Maszyna przewiertowa posiada sterowanie $widrem zapewniajac doktadnos¢ (w pionie i w poziomie)
uktadanego rurociggu. Sterowanie maszyna mikrotunelingowa polega na nadzorowaniu pracy wszystkich
podzespotdw i sterowaniu ich funkcjami. Cato$¢ procesu wiercenia zapisywana jest w pamieci komputera.
Operator za pomocg Sitownikow sterowania, koryguje trase wiercenia:

5.4. Wytyczne organizacji robét

Po wykonaniu przewiertu i zdemontowaniu sprzetu wiertniczego w szybach technologicznych nalezy
wykona¢ komory (studnie) rewizyjne.

5.5. Mikrotuneling z zastosowaniem rur przeciskowych
Po wykonaniu mikrotunelowania wykona¢ probe szczelno$ci kanatu. W cenie jednostkowej
mikrotunelingu nalezy uja¢ montaz i demontaz urzadzen, montaz rur, probg szczelnosci oraz wywoz urobku

z mikrotunelowania na wysypisko. Miejsce sktadowania urobku (wysypisko) Wykonawca ustali we
wlasnym zakresie.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w trakcie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania w zakresie ich
jakosci i wyniki dostarczy¢ Inzynierowi do akceptacji. Badaniu podlegaja.

e zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
e zgodno$¢ materialdw z normami i certyfikatami,
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rzedna i spadek rury,
utozenie przewodow,
glebokos¢ utozenia kanatu,
odchylenia osi przewodu,
odchylenia spadkow,
polaczenia przewodow,
szczelno$¢ przewodow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr (m) przewiertu facznie z inspekcja kanalu kamera video na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Przedmiotem odbioréw i badan powinny by¢ w szczegdlnosci:

zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa,
polaczenia przewodow,

szczelno$é przewodow,

rz¢dna i spadek rury

9. PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena jednostkowa robot dotyczacych przekraczania przeszkod terenowych obejmuje:

prace towarzyszace i roboty tymczasowe opisane w pkt. 1.4.2. niniejszej ST,

zakup 1 transport materiatlow na miejsce wbudowania,

optaty za sktadowanie urobku na wysypisku,

optaty za nadzor przedstawicieli wascicieli urzadzen podziemnych,

koszt materialow eksploatacyjnych niezbednych dla wykonania przewiertu,

przeprowadzenie wszystkich niezbednych badan oraz wszystkie inne roboty nie wymienione,
ktore sg niezbedne do kompletnego wykonania robdt objetych niniejszg ST przewidzianych w
Dokumentacji projektowe:

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

PN-EN 1538:2002 Wykonawstwo specjalnych robdt geotechnicznych — Sciany szczelinowe.
PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

PN-EN 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych.
PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

PN-EN 1610:2002 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.
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e PN-EN 12336:2005(U) Maszyny do drazenia tuneli. Maszyny do drazenia tarcza, maszyny do
przeciskania, wiertnice §limakowe, urzadzenia do uktadania ptyt oktadzinowych. Wymagania
bezpieczenstwa.

e PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych rob6t geotechnicznych — Scianki szczelne.

e BN-83/8836-01 Roboty ziemne. Wykopy tunelowe dla przewodow wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

e BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

e PN-EN 1916:2005 Rury i ksztattki z betonu niezbrojonego.

e PN-EN 295-7:2001 Rury i ksztattki kamionkowe i ich potaczenia w sieci drenazowe;j i
kanalizacyjnej — Wymagania dotyczac

10.2. Inne dokumenty

e  Agata Zwierzchowska ,,Technologie bezwykopowej budowy sieci gazowych, wodociggowych i
kanalizacyjnych”. Wydawnictwo Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach — Kielce 2007 r.

e Cezary Madryas, Andrzej Kolonko, Arkadiusz Szot, Leszek Wysocki ,,Mikrotunelowanie”.
Dolnoslaskie Wydawnictwo Edukacyjne — Wroctaw 2006 r.
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem odwodnienia szczelinowego w ramach zadania pn: ,,Budowa kanalizacji
deszczowej przy ul. Krétkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla

" o

zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krétkiej w Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z montazem
odwodnienia szczelinowego w postaci korytka typu 100 z rusztem zeliwnym szczelinowym SW6 klasy C-
250

Wykonanie tawy betonowej z betonu C12/15, pod korytka odwodnienia.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.,

1.4.1. System odwodnienia liniowego - element konstrukcji jezdni stuzacy do odprowadzenia wod
opadowych z nawierzchni jezdni, nawierzchni chodnikéw, nawierzchni stanowisk postojowych i
placoéw do projektowanych odbiornikow.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogo6lne” pkt 2. Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet
uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inzyniera. Zrodta materiatow powinny byé¢ wybrane przez
wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczgciem robot nie poézniej niz 3 tygodnie

2.2. Elementy odwodnienia szczelinowego

Korytka odwodnienia liniowego. Korytko wykonane z tworzywa PE-PP, z ramami, tgczone systemem
pioro-wpust. Korytko o wysokosci 100 mm i szerokosci 202 mm. Wytrzymatos$¢ na obcigzenia klasa C-250.
Ruszt zeliwny, szczelinowy SW6 czarny, klasy C-250.

2.3. Beton

Beton C12/15 (na tfawy pod korytka odwodnienia liniowego) powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-
EN 206-1

2.4. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501.
SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
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Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania odwodnienia

Wykonawca przystepujacy do wykonania elementéw odwodnienia powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:
e  koparek,

e samochodow samowytadowczych lub skrzyniowych,
e sprzetu do zageszczania gruntu,
e wciagarek mechanicznych,
e beczkowozow
TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 4.
WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale 0znaczy je w terenie za
pomoca kotkéw osiowych, kotkow §wiadkow i kotkow krawedziowych. W przypadku niedostatecznej ilosci
reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby
geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdw i ich rzedne przekaze Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu
(recznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego
sprzetu. Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje si¢
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow. Deskowanie $cian
nalezy prowadzi¢ w miar¢ jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez
Wykonawce na odktad. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej
projektowanej o 0,20 m. Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane
bezposrednio przed utozeniem przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub
w sposob uzgodniony z Inzynierem. Reczne wykopy wykona¢ w miejscach skrzyzowania tras kanatow z
istniejagcym uzbrojeniem podziemnym (energetycznym, telekomunikacyjnym, wodociggowym, gazowym) w
celu doktadnego ich zlokalizowania i odpowiedniego zabezpieczenia przed uszkodzeniem pod nadzorem ich
gestora. Istniejace uzbrojenie krzyzujace si¢ z wykopami nalezy zabezpieczy¢ poprzez obudowanie i
podwieszenie na wykopie.

5.4. Przygotowanie podloza

Projektowane kanaly nalezy posadowi¢ na niewzruszonym gruncie rodzimym odpowiednio
uformowanym. Dno wykopu nalezy przegrabi¢ usuwajac wicksze frakcje gruntu i kamienie. Nastepnie
nalezy wykona¢ podtoze z materiatlow sypkich o grubosci 15 cm.

5.5. Montaz korytek odwodnienia szczelinowego

Nalezy pamigtac, ze ostatecznie lica rusztow powinny znajdowac si¢ ponizej przylegajacej do korytek
nawierzchni zgodnie z dokumentacja projektowa. Korytka nalezy przygotowac zgodnie ze schematem
montazowym producenta, zwracajac uwage na numery kolejne i strzatki wskazujace kierunek
odprowadzania wody, oznaczone na bocznych $ciankach korytek. Elementy ciagu odwadniajacego nalezy
uktadaé na $wiezo przygotowanej tawie, rozpoczynajac 0d najgtebszego punktu (od elementu stuzgcego do
odprowadzenia wody z ciggu). Po ustawieniu korytek odwadniajacych nalezy uzupetni¢ tawe betonows z
obydwu stron korytek do wymaganej wysokosci betonem tej samej klasy, co uzyty do wykonania tawy —
fawa fundamentowa wraz z bocznym uzupetieniem powinny tworzy¢ monolit. Wiekszo$¢ rusztéw
mocowana jest Srubami bezposrednio do korytek lub do umieszczonych wewnatrz rozpérki. Mozna tez
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stosowac ruszty mocowane zatrzaskowo. Montaz elementow odwodnienia liniowego nalezy wykonac
zgodnie z instrukcjami producenta zastosowanego systemu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow do betonu i zapraw
i ustali¢ recepte.

6.3. Kontrola i badanie w trakcie robot

Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czgstotliwoscia okreslong w niniejszej SST 1 zaakceptowang przez Inzyniera. W szczegdlnosci kontrola
powinna obejmowac:

e sprawdzenie rzgdnych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktow wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,

e Dbadanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

e badanie i pomiary szeroko$ci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podloza z

kruszywa,

badanie odchylenia osi kolektora,

sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowg zatozenia przewodow i studzienek,

badanie odchylenia spadku rur,

sprawdzenie prawidlowosci utozenia przewodow,

sprawdzenie prawidtowos$ci uszczelniania przewodow,

badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek Sciekowych (kratek) i pokryw wlazowych,

sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.4. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

Przy wykonaniu odwodnienia, badaniu podlegaja:

e odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wigcej niz + 5 cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac¢ + 3 cm,

odchylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé £+ 5 cm,

odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi

przewodu ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

e odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekraczaé¢ -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego
spadku (przy zwigkszonym spadku),
wskaznik zageszczenia zasypki wykopow
rzgdne kratek Sciekowych i pokryw studzienek powinny by¢é wykonane z doktadnos$cig do + 5
mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1m (metr) wykonania korytek odwodnienia szczelinowego.

112



ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot
Zasady odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m $cieku z elementéw prefabrykowanych obejmuje:

e  zakup i dostawe materiatow,

e wykonanie robot przygotowawczych,

e wykonanie wykopu wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
e przygotowanie podtoza,

e wykonanie podktadu z chudego betonu,

e wykonanie tawy betonowe;j,

e montaz elementéw odwodnien liniowych,

e zabezpieczenie istniejacych urzadzen podziemnych,

e  zasypanie i zaggszezenie wykopu,

e 0dwoz nadmiaru gruntu,

e przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

e PN-EN 124: 2000 Zwienczenie wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia.

e PN-EN 197-1: 2002 Cement. Czg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

e PN-EN 206-1 Beton Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$é.

e PN-EN 1301: 2002 Stopnie do studzienek wlazowych. Wymagania, znakowanie, badanie i ocena
zgodnosci

e PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.

e  PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny — kanalizacyjna.

e PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykfe.

e  PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogoélne wymagania i badania.

e PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego).

e  PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania.

e PN-H-74080-04 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa .

e PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych.

e PN-EN 1610/2002 Budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych.

e PN-EN 1401-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy
przewodowe z zamknietego polichlorku winylu do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace
rur, ksztattek i system.

e PN-B-10729/1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

e PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

e  PN-C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

e PN-EN 1115:2002 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do kanalizacji ci$nieniowe;j
deszczowej i Sciekowej. Utwardzalne tworzywa sztuczne na bazie nienasyconej zywicy poliestrowej
(UP) wzmocnione wtoknem szklanym (GRP).

e PN-92/B-1035 Przewody kanalizacyjne — wymagania i badania przy odbiorze.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem podtoza w ramach zadania pn: ,,Budowa kanalizacji
deszczowej przy ul. Krétkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla

" o

zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krétkiej w Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

e rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosénie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

e koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

e walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
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WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za
zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po
wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych, niz co 10 metrow.

Rodzaj sprze¢tu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia

Koryto mozna wykonywac r¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu oczekiwanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed
profilowaniem byly, o co najmniej 5 cm wyzsze niz oczekiwane rz¢dne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgbokos$¢ zaakceptowang przez Inzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci
wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is).
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Minimalna wartos$¢ Is dla:

Strefa Autostrad i Innych drog
drog
korpusu ekspresowych Ruch cigzki i Ruch mniejszy
bardzo ci¢zki o
od cigezkiego

Gorna warstwa o 1,03 1,00* 1,00*
grubosci 20 cm

Na glebokosci od
20 do 50 cm od N .
powierzchni podtoza 1,00 1,00 0,97

* Dotyczy jezdni ulic, zatoki autobusowej i zjazdow,
** Dotyczy wylacznie chodnika

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciagzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Zaggszczeniu gruntu w poziomie warstwy ulepszonego podtoza powinno wynosic¢ 1s>=0,98 lub
E2>=50MPa.

Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zageszezania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

Jakiekolwiek nierownosci powstate przy zageszezaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w
sposoOb zaakceptowany przez Inzyniera

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastgpi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt..

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot
wyszczegolnionych w niniejszej SST

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.
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Tablica2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. | Wyszczegolnienie badan | Minimalna czgstotliwosc

i pomiarow badan i pomiaréw
1 Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

5 Rzedne wysokosciowe e }
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztaltowanie osi  w |co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

planie i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zageszczenie, wilgotnos$¢ |w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykonaé¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podloza)

Szerokosc¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10cmi-5cm..

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podhuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [4].

e Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
e Nierdwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm..

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja +/- 0,5%..

6.2.5. Rzedne wysoko$ciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +/- 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz +/- 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczanie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutow odksztalcenia, to
warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

118



Zageszczeniu gruntu w poziomie warstwy ulepszonego podtoza powinno wynosi¢ Is>=0,98 lub
E2350MPa. Pomiar wg wymagan Inzyniera, minimum jeden punkt na 600m2 powierzchni.

Wilgotnos$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-/B-1097-5:2001 [2]. Wilgotnosé¢ gruntu
podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%..

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gltebokosci, co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtorne zaggszezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne:

9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e dostarczenie sprzgtu

e ew. naprawa koryta wykonanego podczas wykopow

e odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

e zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na §rodki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,

e ewentualny odwoz i utylizacja nadmiaru gruntu (jesli wymagane przez Inwestora),

e profilowanie dna koryta lub podtoza, zageszczenie, utrzymanie koryta lub podtoza,

e przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

e PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

e PN-/B-1097-5:2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

e BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazenie ptyta

e BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i tatg

o BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.:
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszyw w ramach zadania pn: ,,Budowa kanalizacji
deszczowej przy ul. Krétkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla

" o

zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krétkiej w Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni objgtych przedmiotowym opracowaniem.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e Wykonanie podtoza z kruszywa stabilizowanego mechanicznie;
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu..

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5
MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw
Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Wymagania dla materialéw
2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunck 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metody stabilizacji
mechaniczne)

1-2 kruszywo na podbudowg zasadniczy (gorng warstwg) lub podbudowg jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbudowg pomocniczy (dolng warstwe)

2.2.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszrywa lamane Fuiel
Lp. Wryszczegolnienie naturalne e Badania
wlhasciwoscl Podbudowa wedhug
zasad- pomisc- zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc-
nicza nicza nicza nicza | nicza nicza

1 Fawartose ziam mmcjszych niz 0,075 | od 2 do od 2 od 2 do od 2 od 2 od 2 PN-B-06714
mm, % {m/m) 10 do 12 1o do12 | dol0 | do12 -15 3]

2 | Zawartose nadziama, % (m/m). nie . PN-B-06714
wikcej niz 5 10 5 10 5 10 15 (3]

3 | Zawartosc ziam nieforemnyeh R 3 PN-B-06714
“olm'm), nic wWigce] niz 33 43 > « B - -16[4]

4 Lawartosc zaniecrysrcaen
organicznych, %s{m/m), nie wigeej ni¢ 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]

5 | Wskainik piaskowy po pigoio-krotnym )
z.a,gq-szczcniu metods [ hub 11 wg PN-B- od 30 do | od30 | od30do |od30do _ _ B]\--'Et-l-:i‘ﬁl
(4481, 0 do 70 T0 TO -01 [26]

fi | Scieralnoié w bebmie Los Angeles
@) Scicralnosé calkowita po  peingj
liczbie obrotéw, nie wiges] nik 35 45 35 S0 40 i PR-B-06714
b) icieralnosc cagiciowa po 175 peinegj -42[12]
liczby obrotow, nie wigee) niz 3 40 0 35 30 35

7 | Masigkliwosé, %6(m/m), nie wisce) niz PR-B-06714

iak "e{m/m), nic Wicee) 25 4 3 5 & 8 18 [6]

8 | Mrozoodpornoic, ubyick masy po 25 PR-B-06714
cyklach zamraza- 5 10 5 {1} 5 10 -19(7]
nia, %{m/m}, nic wicce] niz

g _ PN-B-06T14
Rozpad krzemianowy 1 #ela- 37 [10)
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zawy lacrmie, % (m/m), nie wigoe) nik . Pr-B-06T714
- - - - ! 3 -39 [11]

10 | Zawartosc  rwiazkow  siarkn ow N -
prechczeniu na 0., Yo(m'm), nie wigee] 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
niz ’ =28 [4)

11 | Wskaimik noSnoscl Wee micszanki
kruszywa, %o, nie mniejszy ne
a) przy zageseczeniu ks = 1,00 80 &l %0 @i 20 & PH-506102
b) przy zageszezeniu Ig = 1,003 [21]

120 - 120 - 120 -
3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogbélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania root powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:

e mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,

e rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

e walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4..
4.2. Transport materialow

e Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

e Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

e  Transport pozostatych materialtdéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce whudowania w taki
sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Whbudowanie i zageszczenie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej
warstwy nie moze przekraczac¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
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sposob zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Jezeli podbudowa
sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Kierownika. Wilgotnosé
mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalne;j
0 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloScia wody i rOwnomiernie wymieszana.
W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci,
mieszanke nalezy osuszy¢. Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien
odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy,

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana W
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Kierownika, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot:

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Kierownikowi w celu akceptacji materiatow. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej STWiORB..

6.3. Uziarnienie meiszankKi

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezaco przekazywane Kierownikowi:

6.4. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okre§lonej wedhug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-
06714-17 [5].

6.5. Zageszczenie podbudowy

e  Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

e  Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie
rzadziej niz raz na 5000 m2 , lub wedtug zalecen Kierownika.

e  Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy
stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wigkszy od
2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

e E2/El <22

6.6. Wilasciwos$ci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowa¢ ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2 Probki do

badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Kierownika.
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6.7. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Tablica 3. Czgstotliwosé oraz zakres pomiardw wykonane] podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszezegolnienie badan 1 pomiarow Minimalna czgstotliwosé pomiardw

| Szerokosé podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob ciggly planografem albo co 20 m latg na

2 |Rownosc podiuina kazdym pasie ruchu
3 Rdownose poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5 Rzgdne wysokosciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanic osi w planic*' co 100 m

T | Gruboié podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m”

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

®  [Nosnosé podbudowy:
- modul odksztaleenia co najmnig] w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugigcie spreZyste co najmnig] w 20 punktach na kazde 1000 m

*} Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych 1 uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach
glownych lukow poziomych.

6.8. Szeroko$é podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm. Na
jezdniach bez kraweznikdéw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.9. Rownosé podbudowy

e Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].
e Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg.
e Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:
o 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
o 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.10. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z
tolerancja + 0,5 %.

6.11. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5
cm.

6.12. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podloza
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:

e dla podbudowy zasadniczej + 10%,
e dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%..
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e modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

6.13. Nosnos¢ podbudowy

e ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
7 kruszvwa o | Wskammik Mak , o Minimalny modut odksztat-
wskazniku | zaggszczenia ] ﬂ .-_-.}-ma ne ugleeie cenla mierzony plyta o
Wigs TS Iz nie sprezyste pod kolem, mm Srednicy 30 cm, MPa
mnicjszym | mnicjszy niz
n#, M c . od plerwszego od drugiego
’ 40kN S0 kN obcigdenia E, obcigzenia E;
60 1.0 1.40 1,60 il 120
80 1.0 1,25 1,40 a0 140
120 1,03 1,10 1,20 100 120

6.14. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych SST powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokos$ci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli
szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na petng grubos$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne
zageszczenie.

6.15. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig glebokosé, zgodnie z decyzja Kierownika, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wilasciwo$ciach wyréwnane i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po

wykonaniu tych robot nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na
koszt Wykonawcy.

6.16. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Kierownika. Koszty tych dodatkowych
robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$no$ci podbudowy wynikto z
niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
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9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Podstawa platnosci

Cena 1 m2 wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:

e Prace pomiarowe

Roboty przygotowawcze,

Dostarczenie materiatow 1 sprzetu,

Wykonanie odcinka probnego,

Sprawdzenie i naprawa ulepszonego podioza,

Opracowanie receptury mieszanki,

Przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura,
Dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,

Mechaniczne rozécielenie dolnej warstwy kruszywa,

Re¢czne odrzucenie nadziarna,

Mechaniczne rozscielenie gornej warstwy kruszywa,

Roztozenie mieszanki, zaggszczenie i profilowanie roztozonej warstwy gornej z nawilzeniem
woda,

Przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okre§lonych w ST,
Utrzymanie podbudowy

Posypanei gornej warstwy miatem kamiennym

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Oznaczanie ksztattu ziarn

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Oznaczanie wilgotnos$ci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Oznaczanie nasigkliwos$ci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne.
organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Oznaczanie rozpadu Zelazawego
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
PN-B-06731 zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. $wir i
mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-30020 Wapno

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
Badania.

Badania.
Badania.

Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa
Oznaczanie rozpadu krzemianowego

Badania.
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PN-S-96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i tatg
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugi¢ciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu Katalog typowych konstrukcji
nawierzchni podatnych i potsztywnych 2014
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1.

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem warstwy wigzacej z betonu asfaltowego W ramach zadania pn: ,,.Budowa
kanalizacji deszczowej przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu
otwartego dla zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w

"o

Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z SST - 00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e wykonanie warstwy wigzacej z betonu asfaltowego AC 16 W
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
Uwaga. Wszystkie wymagania i metodyka dziatan powinny by¢ dobierane jak dla kategorii ruchu
zgodnej z dokumentacja projektowa

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.41. Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypetniacza kamiennego o okreslonym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscia asfaltu, wytworzona w
okreslony sposob, spetniajgca okreslone wymagania

1.4.3. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rownomiernie stopniowanym,
ulozona i zageszczona

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Wymagania dla materialéw
2.2.1. Kruszywo

Nalezy stosowa¢ kruszywa podane w tablicy 1.

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.
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Tablica 1a. Wymagane wlasciwosc1 kruszywa grubego do warstwy wiazace) z betonu asfaltowego.

Wiasciwoici kruszywa

Wrymagama w zaleznosci od kategoru ruchu

WYyZsza niz

KR 1.KR2 KR 3. KR 4 KR 5
Uziamniente wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie niZzsza mz Ge 85/20 Ge 85/20 Ge 90/20
Gosns Gasns Gasns
Tolerancja uziarnienia; wymagane kategorie: Gapns Gagns Gapns
Goors Gzo175 Gaonrs
Zawartos¢ pylow wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie wyZsza niz: f>
Ksztalt kruszywa wedlug PN-EN 933-3 lub wedlug PN-EN 933- FI;s FI;5 FLs
4. kategoria nie wyzsza miz: lub SI:s lub SI,s lub SI,s
Procentowa zawartosé ziaren o powierzchm przelruszone) 1 c Cen Cor
lamanej wedlug PN-EN 933-5, kategoria nie niZsza niz: Deblarowans o S0
Odpornosc kruszywa na rozdrabmanie wedlug PN-EN 1097-2,
rozdzial 5, badana na kmuszywie o wymuarze 10/14, kategoria nie LAy LA; LAz,

Gestosc ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7. 8 lub 9

deklarowana przez producenta

Nastakliwosic¢ wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7. 8 lub 9

deklarowana przez producenta

Mrozoodpornoéé wedlug PN-EN 1367-1, badana na kruszywie o
wymiarze 8/11, 11/16 lub 8/16, kategoria nie wyZsza miz:

F:

.Zgorzel stloneczna™ bazaltu wedlug PN-EN 1367-3, kategornia:

SBra

Sklad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny wedhug
PN-EN 932-3

deklarowany przez producenta

Grube zanieczyszezema leklie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 142,
kategona nie wyzZsza mi:

mrpch. 1

Rozpad krzemianu dwuwapniowego w kmuszywie z zuzla
wielkopiecowego chlodzonego powietrzem wedlug
PN-EN 1744-1p. 19.1

wymagana odpormosé

Rozpad zwiazkow zelaza w kruszywie z zuzla wielkopiecowego
chlodzonego powietrzem wedlug PN-EN 1744-1 p. 19.2

wymagana odpormosé

Stalos¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wedlug PN-EN
1744-1 p. 19.3, kategoria nie WyZsza miz:

Vis

warstwy wiazace] z betonu asfaltowego

Tablica 1b. Wymagane wlasciwosc: kruszywa nielamanego drobnego lub o ciaglym uvziamienin do D < 8 mm do

Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu

Wiasciwosci kruszywa
KRI1.KR2 | KR3. KR4 KR 5
Uziarnienie wedhig PN-EN 933-1, wymagana kategoria: Gr85 1 GalB5 Gr85
Tolerancja vziarnienia, odchylenie nie wick 1z wedt
ko er'm_rjj_a uziamienia, odchylenie nie wicksze niz wedlug GcNR G20 G20
ategoriy
Zawartosc pylow wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie wyZsza mz: F3
Jakos¢ pylow wedlug PN-EN 933-9, kategoria me wyZsza mz: MBz10

Kanciastosé kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2 wydzielonego z
kruszywa o ciaghym vziarnieniu wedlug PN-EN 933-6, rozdz. 8,
wymagana kategoria:

E. Deklarowana

Gestosé ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7. 8 lub 9

deklarowana przez producenta

Nasiakliwosé wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7. 8 lub 9

deklarowana przez producenta

Grube zanmeczyszczema lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2,
kategoria nie wyZsza mz:




Tablica 1c. Wymagane wlasciwosci kruszywa lamanego drobnego lub o ciaghym vziamienin do D = 8 mm do warstwy
wiazacej z betonu asfaltowego

Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
Wiasciwosci kruszywa

KR1.KR2 KR 3 KR 4 KR 5
Uziarnienie wedlug PN-EN 933-1, wymagana kategornia: Ge85 1 G485
Tolerancja uziarniemia, odchylemie mie wieksze miz wedbng i .

= = 2 2
kategori: GrcNR Grc20 Grc20
Zawartosc pylow wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie wyzsza miz: fis
Jakos¢ pylow wedlug PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza mz MBr10
Kanciastosé kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2 wydzielonego z
lruszywa o ciaglym vziamienin wedlug PN-EN 933-6. rozdz. 8, | E.Deklarowana E.30 E.30
kategoria nie nizsza niz:
Gestosé ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 deklarowana przez producenta
Nasiakliwos¢ wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 deklarowana przez producenta
Grube zanieczyszezema lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2,
- : - a. 17 o 0.1

kategoria nie wy#sza niz:

2.2.2. Wypelniacz

Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwe wiazaca nalezy stosowa¢ wypetniacz spetniajacy
wymagania tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania wobec wypelniacza” do warstwy wiazacej z betonu asfaltowego

Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
Wlasciwosc: wypelmacza
KR1.KR2 | KR3. KR4 KR >
Uziarnieme wedlug PN-EN 933-10 zgodne z tablica 24 w PN-EN 13043
Jakoséé pylow wedlug PN-EN 933-9_ kategoria nie wy#sza niz: MBEg10
Zawartos¢ wody wedlug PN-EN 1097-5, nie wyzsza m¥ 1% (m/m)
Gestosécé ziaren wedlug EN 1097-7 deklarowana przez producenta
Wolne przestrzenie w suchyvm zageszezonym wypelniaczu wedhug Vogas
PN-EN 1097-4. wymagana kategoria: s
Przyrost temperatury micknienia wedluyg PN-EN  13179-1. Ansm8/25
wymagana kategoria
Rczpmz;zahms'f: w wodzie wedlug PN-EN 1744-1, kategona me WS
WyZszZa mz:
Zawartosé CaCO: w wypelniaczu wapiennym wedlug PN-EN 196-2, CCr
kategoria nie nizsza mz: ]
Zawartos¢ wodorotlenku wapnia w wypelniaczu mieszanym wediu
PN-EN 459-2, wymagana kal:egoria: P ’ ¢ KiDeklarowana
.Liczba asfaltowa™ wedlug PN-EN 13179-2, wymagana kategona: BNpeklarowana

*) Mozna stosowac pyly z odpylania. pod warunkiem spelnienia wymagan jak dla wypelmacza zgodme z p. 5 PN-EN
13043. Proporcja pvlow 1 wypelniacza wapiennego powinna byé tak dobrana. aby kategoria zawartosci CaCOs: w
mieszance pvlow 1 wypelniacza wapiennego byla me nizsza niz CCr.

2.2.3. Asfalt

Nalezy zastosowaé polimeroasfalt PMB 25/55-60 zgodnie z PN-EN 14023 oraz asfalt 50/70 (KR 1,
KR 2) zgodnie z PN-EN 12591.

Wykonawca jest zobowigzany przedtozy¢ Inzynierowi, Deklaracje zgodnosci (z dokumentem
odniesienia) od producenta lub dystrybutora dla kazdej dostawy (dla kazdej cysterny). Mieszanie
polimeroasfaltow z roznych rafinerii jest zabronione.

Polimeroasfalt powinny spetnia¢ wymagania podstawowe podane w tabeli 3a
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Tablica 3a. Wymagania wobec polimeroasfaltu PMB 25/55-60% stosowanego do warstwy wiaZacej

b)
S

Wilasciwosc hieroda Jednostka Wymaganie Klasa
badania SR
Penetracja w 25°C EN 1426 0.1 mm 25-55 3
Temperatura mieknienia EN 1427 °C =60 6
Sila rozciagania
metoda z - .
o EN 13589 P =2
duk't'y_lome'_rrem EN 13703 Jlemy w 10°C ]
(rozciaganie 50
mm/min)
- Rozcigganie
<) :
Kohezja bezposrednie w | EN 13587 e NR o
5°C  (rozciagamie | EN 13703 o
100 mm/min)
Wahadle  Vialit
(metoda EN 13588 T/em? NR.Y 0
uderzenia)
Zmiana masy EN 12607-1 Ya =035 3
Pozostala .
J 142 0y
Odpomosc na | penetracja EN 1426 - 60 /
starzenie Wzrost
temperatury EN 1427 =C =8 2
micknienia
Temperatura zaplonu EN IS0 2592 *C =235 3
Temperatura lamliwosci EN 12593 “C =-10 5
. w 25°C . =60 4
Tty 3 % Al
Nawrot sprezysty w 10°C EN 13308 Yo NR Y 0
) .. Podpunkt o B)
Zakres plastycznosci 5784 C NR 0
Stabilnos¢ magazynowania EN 13300 oC -5 -
Ro#nica temperatur mieknienia EN 1427 i -
Stabilnos¢ magazvnowania EN 13300 B
Réznica penetracji EN 1426 0.1 mm NR 0
Spadek temperatury mieknienia po <149 o Q
starzeniu wg EN 12607-1 EN 1427 c TBR !
Mawrot sprezysty | w 25°C =50 4
12 i } EN 13398 % .
N beert Bl wiec ° NR Y 0

Dolna granica penetracji w 25°C/gorna granica penetracji w 25°C — dolna granica temperatury micknienia.

W przypadku uzycia do modyfikacii asfallu dodatkowo rozdrobnionej gumy pochodzace; z recyklingu,
stosowac dodatkowe oznaczenie wyrobu literami CR (ang. crumb rubber).
Przyklad: asfalt modyfikowany polimerami 25/55-60 CE.

IR — No Requirement {brak wymagan).

W zaleznosci od koncowego zastosowania powinna zostac wybrana tylko jedna metoda oznaczamia kohezji
Oznaczenie kohezji metods Vialit (EN 13588) nalezy wybrac tylko w przvpadku asfaltow przeznaczonych do

powierzchniowego utrwalania.

d) TBER - To Be Reported (do zadeklarowania).

Tablica 3b. Wymagania wobec asfaltu 50/70

Wiasciwosc Metoda badania Jednostka Wymaganie
Penetracja w 25°C EN 1426 0.1 mm 50-70
Temperatura mieknienia EN 1427 °C 46 - 54
Odpornosé na starzenie w 163°C EN 12607-1
Pozostala penetracja %o =50
Wezrost temperatury mieknienia “C =0
Zmiana masy * o <05
(wartos¢ bezwzgledna) ’ -
Temperatura zaplonu EN ISO 2592 °C =230
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2.2.4. Srodek adhezyjny

Srodek adhezyjny i jego ilo§é powinny by¢ dostosowane do konkretnego kruszywa i lepiszcza.
Oceng przyczepno$ci mozna okre$li¢ na podstawie badania wedtug PN-EN 12697-11, metoda A po 6h
obracania ,stosujac kruszywo 8/11 jako podstawowe (dopuszcza si¢ inne wymiary w przypadku braku
wymiaru podstawowego do tego badania). Wymagania przyczepnosci nie mniej niz 80%..

2.2.5. Material do uszczelnienia potaczen i krawedzi

Do uszczelnienia potaczen technologicznych nalezy stosowaé asfalty zwykte lub modyfikowane
polimerami wedtug norm lub aprobat technicznych.

Do uszczelniania krawedzi nalezy stosowac asfalt drogowy wedhug PN-EN 12591 lub asfalt
modyfikowany polimerami wedtug PN-EN 14023 , metoda na goraco”, albo inne lepiszcza wedtug
aprobat technicznych.

2.3. Skladowanie materialow
2.3.1. Sktadowanie kruszyw

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

2.3.2. Skladowanie wypelniacza

Wypehiacz nalezy sktadowaé¢ w suchych warunkach w silosach wyposazonych w urzadzenia do
aeracji.

2.3.3. Skladowanie asflatu

Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywac w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z
uktadem termostatowania zapewniajacym utrzymanie zadanej temperatury z doktadnosciag + 5°C

SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania rodt powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

e stalowe walce wibracyjne - srednie i cigzkie, wyposazone w urzadzenia do zraszania watow
woda,

e walce ogumione o regulowanym ci$nieniu w oponach,

e inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4..

4.2. Transport materialéw
4.2.1. Transport kruszyw

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.
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4.2.2. Transport wypelniacza

Wypehiacz nalezy przewozi¢ luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych do transportu
materiatow sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie przetadunku oraz
transportu wypetniacz nalezy chroni¢ przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

4.2.3. Transport asflatu

Asfalt nalezy przewozi¢ izolowanymi termicznie cysternami wyposazonymi w instalacje
umozliwiajace podigczenie cystern do urzadzen grzewczych lub wyposazonymi we wilasne urzadzenia
grzewcze.

4.2.4. Transport mieszanki mineralno asfaltowej

Mieszanki mineralno-asfaltowe powinny by¢ dowozone na budowe w zaleznosci od postepu robot.
Mieszanki podczas transportu i postoju przed wbudowaniem powinny by¢ zabezpieczone przed
ostygnieciem i doptywem powietrza (przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.).
Mieszanki mineralno-asfaltowe, powinny by¢ przewozone pojazdami samowyladowczymi. Warunki i
czas transportu mieszanek mineralno-asfaltowych, od produkcji do wbudowania, powinny zapewnia¢
utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale.

Podczas transportu mieszanki mineralno-asfaltowej musza by¢ zachowane dopuszczalne wartosci
temperatury. Nalezy rowniez kierowa¢ si¢ informacjami podanymi przez Producenta mieszanek.

Czas transportu mieszanki, liczony od zatadunku do roztadunku, nie powinien przekraczaé 2
godzin z zachowaniem min. temperatury wbudowania i zageszczenia. W wytadowywanej do kosza
uktadarki mieszance nie powinny znajdowac¢ si¢ grubsze bryty skawalonej (nadmiernie wystudzonej)
mieszanki.

Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania
tych powierzchni mozna uzywac tylko srodki antyadhezyjne nie wplywajace szkodliwie na mieszanki
mineralno-asfaltowe.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno — asfaltowej i opracowanie recept

Do projektowania betonu asfaltowego przyjeto wymagania empiryczne. Projektowanie sktadu
mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

e doborze sktadnikoéw mieszanki,

e doborze optymalnej iloSci asfaltu,

e  okresleniu wlasciwosci mieszanki i porownaniu uzyskanych wynikéw z wymaganiami
podanymi w niniejszej STWiIORB.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna mie$ci¢ si¢ w obszarze wyznaczonym przez krzywe
graniczne. Rzedne krzywych granicznych mieszanki mineralnej do wykonania warstwy wigzacej podano w
tablicy 4
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Tablica 4. Uziarmienie mieszanki nuneralnej 1 zawartosé lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy wiazace)
(projektowanie empiryczne).

Rzedne krzywych gramcznych uziarmenia mieszanki muneralne)
Wynuar oczek sit # w mm KR, KR 2 KR3I.ER4 KRS
zawartos¢ asfaltu
AC 16 W AC16W
Wrymiar sita #. [mm]
31.5 - -
224 100 - 100 -
16 90 100 90 100
11.2 65 80 70 90
8 - - 55 80
2 25 55 25 50
0,125 5 15 4 12
0,063 3.0 8.0 4.0 10.0
Zawartos¢ lepiszeza Buinas Brinas

Wlasciwosc: betonu asfaltowego do warstwy wiazace) powinny spelmaé wymagama podane w tablicy 5.

Tablica Sa. Wymagane wlasciwosei betonn asfaltowego do warstwy wiazace) KR 1, KR 2

. ) Warunk: zageszczania . : ) Wymiar mieszanki
T}ae - 5% ; " }
Wiasciwosc we PN-EN 13108-20 Metoda 1 warunki badania ACI6 W
Zawartoéé wolnych przestrzeni C.1.2, ubijane. PN-EN 12697-5. p.4 Vanzo
: venp 2 x 50 uderzen B - -P- Vi 6.0
Wolne przestrzenie wypelnione C.1.2, ubijanie _ - VEBwin 50
A - ) ™- 2 -8, p
lepiszczem 2 x 50 uderzen PN-EN 12697-8. p.5 VEFBpax 20
Zawartosc w.:)]_n}fch przestrzeni w C.1 2, ubljamej PN-EN 126978, p.5 VMA 14
mieszance mineralne; 2 x 50 uderzen
PN-EN 12697-12_ lecz
e . - C.1.1, ubyame przechowywanie w 40°C z
T 7 T : )
Wrazliwos¢ na dzialanie wody 2 x 35 uderzen jednym cyklem zamrazania ¥, ITSRs
badanie w 25°C

a) wednolicona procedure badania wrazliwosci na dzialanie wody z jednym cyklem zamrazamia podano w

zalaczmbku 1 WT-2 2014

Tablica Sb. Wymagane wiasciwosci betonu asfaltowego do warstwy wiazace] KR 3. KR 4

.. Warunki zageszezania | . ) . Wrymiar mieszanki
Wlasciwosc we PN-EN 13108-20 Metoda 1 warunk: badamia AC 16 W
C.1.3, ubyanie, v
Zawartos¢ wolnych przestrzen 2 x 75uderzen w temp. PN-EN 12697-8, p 4 Vm i’a
145°C5 °C e
. PN-EN 12697-22. metoda B
2 - 2 & T . -
Odpornoéé na deformacje trwale 9 C'l'dg ’ 1’13;'0“ AME w powietrzu, PN-EN 13108- ‘;Emo_h
S8 F10 20, D.1.6. 60°C. 10 000 cykli A0
PN-EN 12697-12,
. . L C.1.1. ubyanie. przechowywame w 40°C z
Wrazliwosé na dziatanie wody 2 x 35uderzen jednym cyklem zamrazania %, TSRs
badanie w 25°C

a) grubosc plyty: AC 16 — 60 mm

b)
zalaczmbku 1 WT-2 2014

c) procedure kondycjonowama krotkoterminowego mma przed formowamem probek do badan podano w

zalaczmbku 2 WT-2 2014

ujednolicons procedure badamia odpomosci na dzalame wody z jednym cyklem zamrazama pedano w
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Tablica Sc. Wymagane wlasciwosci betonu asfaltowego do warstwy wiazace) KR 5

J: 1 A ) . . Wynuar nueszanki
t_;ﬂpl.ﬁ ;Eiigle; f;g:t];; Metoda 1 warunki badania Y ACI6W
C.1.3, ubyanie.
2 x 75uderzen w temp.
145°C+5 *C

Wihasciwosc

PN-EN 12697-8. p.4 Vi 10

Zawartos¢ wolnych przestrzem ,
W max 7,0

PN-EN 12697-22. metoda B w

- 1.20. walowanie. ] T
Odpornosé na deformacje trwale @< C._l._g i \f«éowame_ powietrzu, PN-EN 13108-20, \;RTEmg'ID
58T 100 D.1.6, 60°C. 10 000 cykli AR7.0
PN-EN 12697-12,
. i J— . -Tal
Wrazliwosé na dzialanie wody C.L1, ubijante, przechowywanie w 40°C zb] ITSRg

2 x 35uderzen jednym cyklem zamrazania

badanie w 25°C

a) grubosc plyty: AC 16 — 60 mm

b) wednolicona procedure badania odpormnosci na dzialamie wedy z jednym cyklem zamrazama pedano w
zalaczmlku 1 WT-2 2014

c) procedure kondycjonowama krotkoterminowego mma przed formowaniem prébek do badan podano w
zalaczniku 2 WT-2 2014

5.3. Wytwarzanie mieszanki betonu asfaltowego

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powinno odbywac si¢ w oparciu o recept¢ laboratoryjna,
zatwierdzong przez Inzyniera. Mieszank¢ mineralno-asfaltowa nalezy produkowa¢ w otaczarce,
zapewniajacej prawidlowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie powinna przekraczaé
wartosci:
e dla PMB 25/55-60 wedtug wskazan Producenta

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineralna uzyskata temperaturg
wlasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki mineralnej nie powinna by¢ wyzsza
0 wWiecej niz 30 oC od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podanej w tablicy nr 6,

Tablica 6. Najnizsza 1 najwyzsza temperatura mieszanki mineralno-bitumiczne)

Lepiszcze asfaltowe

Temperatura mieszanki [°C

PMB 25/55-60

wedlug wskazadi Producenta

50/70

od 140 do 180

5.4. Przygotowanie podloza

Powierzchnia powinna by¢ skropiona emulsjg asfaltowa z odpowiednim wyprzedzeniem czasowym,
niezbednym na odparowanie wody.

W przypadku stosowania rozktadarki, wyposazonej w rampe skrapiajgca, dopuszcza si¢ wykonanie
skropienia emulsjg asfaltowa bezposrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu asfaltowego.

Powierzchnie kraweznikow, wtazow, wpustow i tym podobnych urzadzen, przylegajace do uktadane;j
mieszanki mineralno-asfaltowej powinny by¢ zabezpieczone materiatami termoplastycznymi (tasmy, pasty
itp.) uzgodnionymi z Inwestora/Inspektora Nadzoruiem:

5.5. Warunki atmosferyczne

Mieszanke¢ mineralno-asfaltowa nalezy wbudowywac w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych.

Warstwa wigzaca z betonu asfaltowego moze by¢ wbudowywana, gdy temperatura otoczenia jest
minimum +/- 50C

Temperatura powietrza powinna by¢ mierzona, co najmniej 3 razy dziennie: przed przystapieniem do
robot oraz podczas ich wykonywania w okresach rownomiernie roztozonych w planowanym czasie
realizacji dziennej dzialki roboczej. Temperatura otoczenia moze by¢ nizsza w wypadku stosowania
ogrzewania podtoza i obramowania (np. promienniki podczerwieni, urzadzenia mikrofalowe).
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Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki warstwy wigzacej na wilgotnym lub oblodzonym podtozu,
podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (v > 16 m/s)..

5.6. Préba technologiczna i odcinek prébny

Ustalony sktad wejsciowy mieszanki mineralno asfaltowej powinien przed ostatecznym zastosowaniem
zosta¢ sprawdzony w warunkach budowy, poprzez wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego.
Préba technologiczna ma na celu sprawdzenie zgodnosci wlasciwosci wyprodukowanej mieszanki
mineralno-asfaltowej z recepta. W tym celu nalezy zaprogramowa¢ otaczarke zgodnie z recepta robocza i w
cyklu automatycznym produkowaé mieszanke. Do badan nalezy pobraé¢ mieszankg wyprodukowang po
ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki. Nie dopuszcza si¢ oceniania doktadnos$ci pracy otaczarki oraz
prawidtowosci sktadu mieszanki mineralnej na podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na mozliwa
segregacj¢ kruszywa. Mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy gromadzié
w silosie lub zatadowac¢ na samochod. Probki do badan nalezy pobiera¢ ze skrzyni samochodu zgodnie z
metoda okreslong w PN-EN 12697-27. Na podstawie uzyskanych wynikdéw Inzynier podejmuje decyzje o
wykonaniu odcinka probnego. Odcinek probny o dlugosci 50 m powinien byé wykonany przez wykonawce
w warunkach zblizonych do warunkéw budowy w celu sprawdzenia sprzgtu i uzyskiwanych parametrow
technicznych robdt. Wykonawca moze przystapi¢ do realizacji robot po zaakceptowaniu przez Inzyniera
wynikéw z odcinka probnego i ustalonej technologii zageszczania. Odchytki zawarto$ci sktadnikow
mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem zaprojektowanego sktadu musza spetnia¢ wymagania pkt. 6
niniejszej STWIORB. Konieczne jest wykonanie odcinka probnego, co hajmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:

e stwierdzenia czy uzyty sprzgt jest wlasciwy,

e  okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zageszczeniem, konieczne;j
do uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,

e okreslenia potrzebnej ilosci przej$¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zageszczenia
warstwy

5.7. Wbudowanie i zageszczenie warstw betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozktadarka wyposazong w uktad
automatycznego sterowania gruboscig warstwy i1 utrzymywania niwelety zgodnie z Dokumentacja
Projektowa. W miejscach niedostepnych dla sprz¢tu dopuszceza si¢ wbudowywanie reczne. Rozktadarka
powinna poruszac¢ si¢ ze statg predkoscia i bez zbednych zatrzymywan (np. w oczekiwaniu na kolejny
samochod z goracg mieszanka). Grubos¢ wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana, co 25 m, w co
najmniej trzech miejscach (w osi i przy brzegach warstwy). Warstwy watowane powinny by¢ rownomiernie
zageszczone cigzkimi walcami drogowymi. Nalezy stosowac walce drogowe stalowe gladkie z mozliwos$cia
wibracji, oscylacji lub walce ogumione. Temperatura wbudowywanej mieszanki nie powinna by¢ nizsza od
temperatury minimalnej podanej w pkt. 5.3. Ztacza w warstwie wigzacej powinny by¢ jednorodne i
szczelne. Ztacza podtuznego nie nalezy umiejscawia¢ w $ladach kot. Nalezy unika¢ umiejscawiania ztgczy
w obszarze poziomego oznakowania jezdni. Ztagcza podtuzne miedzy pasami kolejnych warstw
technologicznych nalezy przesuwaé¢ wzgledem siebie, 0 co najmniej 15 cm w kierunku poprzecznym do osi
jezdni. Ztgcza poprzeczne miedzy dziatkami roboczymi uktadanych paséw kolejnych warstw
technologicznych nalezy przesungé wzglgdem siebie, o co najmniej 2 m w kierunku podtuznym do osi
jezdni. Wczesniej wykonany pas warstwy technologicznej powinien mie¢ wyprofilowang krawedz,
réwnomiernie zaggszczong, bez peknieé. Krawedz ta nie moze by¢ pionowa, lecz powinna by¢ sko$na.
Przygotowanie krawedzi polega na odcieciu waskiego pasa wzdtuz krawedzi cieptej warstwy. W wypadku
warstw nawierzchni z mieszanki walowanej bez urzadzen ograniczajacych ja (np. kraweznikow)
krawedziom nalezy nada¢ spadki o nachyleniu nie wigkszym niz 2:1, a za pomoca odpowiednich srodkoéw
technicznych (np. zamontowanych na walcu drogowym elementéw wykanczajacych) wykona¢ krawedzie w
linii prostej i docisngé rownomiernie na calej dlugosci. Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o
jednostronnym nachyleniu jezdni nalezy uszczelni¢ krawedz potozona wyzej, a w strefie zmiany przechytki
— obie krawedzie. W tym celu boczng powierzchni¢ krawedzi nalezy pokry¢ goracym lepiszczem w ilo$ci
4,0 kg/m2. Lepiszcze powinno by¢ naniesione odpowiednio szybko tak, aby krawedzie nie ulegty
zabrudzeniu. Nizej potozona krawedz (z wyjatkiem strefy zmiany przechytki) powinna zosta¢
nieuszczelniona. Krawedz kolejnych warstw moze by¢ uszczelniona jednoczes$nie, jezeli kolejne warstwy
uktadane sa bezposrednio jedna po drugiej oraz jezeli zabezpieczy si¢ krawedzie przed zanieczyszczeniem.
Jezeli kolejno uktadane warstwy sa uszczelniane odrgbnie, to przylegajaca powierzchni¢ odsadzki danej
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warstwy nalezy rowniez uszczelni¢ na szerokosci co najmniej 10 cm. Wlasciwo$ci warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej powinny spetnia¢ wymagania tabeli 7.

Tabela 7. Wlasciwosc: warstwy z mueszank: nuneralno-bitunuczne)

. ) . . . Wskaznik zageszezenia | Zawartosé wolnych przestrzeni w warstwie
Typ 1 wymiar mieszanki, przeznaczenie [ %]g-: }[0’ . %‘}]
ACI6WI(KER1.KR2) =98 3.0-6.0
ACI16WI(ER 3. KR4 KR 5) =98 40-70

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

przedtozy¢ wymagane dokumenty (deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnos$ci, o§wiadczenia
zgodnosci, badania wykonane przez dostawcoéw ) na materialy i wyroby

wykona¢ wilasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania warstwy
wigzacej, okreslone przez Inzyniera,

wykonac projekt recepty oraz przedstawi¢ wyniki badan z zarobéw probnych wykonanych na

podstawie opracowanej recepty

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inwestora/Inspektora Nadzoruowi
do akceptacji

6.3. Zakres badan zwiazany z wykonywaniem warstwy

pomiar temperatury powietrza,
pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania warstwy,
ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

wykaz ilo$ci materialow lub grubosci wykonanej warstwy,

pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,
pomiar réwnosci warstwy asfaltowe;j,
ocena wizualna jednorodnosci powierzchni warstwy,

ocena wizualna jako$ci wykonania potaczen technologicznych

6.4. Rodzaj i zakres badan kontrolnych

Tabela 8 Rodzaj 1 zakres badan kontrolmych

Lp

Rodza) badan

Warsitwa

Typ nueszank:

AC

MA

PA

Mieszanka muneralno-asfaltowa

1.1

Uziarmeme

1.2

Zawartosé lepiszeza

1.3

Temperatura nuekmenia lepiszeza odzryvskanego

14

Grestosd 1 Zawartosc wolnyeh przestrzem

1.5

Zagltebienie trzpienia (wiacznie z przvrostem po koleyoych
minutach badania)

wd

Warstwa asfaltowa

Wskazmk zageszczenia

Spadki poprzeczne

Réwnodé

Bd fd | B | B

Grubosc lub ilos¢ matenalu

FF o [y B -

(2]

Zawartosd wolnych przestrzeni
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6.5. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Tablica 9 Zakres oraz czestotliwosc badan 1 pomuarow w

czasie wytwarzania 1 wbudowywania nueszank: AC

Lp. Wyszezegdlnienie badan

Czestotliwosé badai

BADANIA MATERIALOW

Sklad 1 uziarnienie mieszanki mineralno-

- asfaltowe;

Jedno badanie na 1000 ton dostarczonej frakeji.

Wiasciwosci wypelmiacza

Jedno badame na 100 ton dostarczonego wypelmacza

Wiasciwosc asfaltu

Jedno badanie dla kazdej cysterny

bl el

Wiasciwosici kruszywa

Przy kazdej znianie

BADANIA MIESZANKI MINERALNO-ASFALTO

WEJ

5. | Temperatura skladnikéw Dozor ciaghy
Temperatura mieszanki Kazdy samochdd przy zaltadunku 1 w czasie whudowywania
7. | Zawartosé lepiszeza 1 uziarnienie mieszanki ! pr@bk; Pizy PIOdUkC.J_l do 500 Mg
2 probki przy produkeji ponad 500 Mg
8. | Zawartos¢ wolnych przesirzem Jeden raz dzienme

BADANIA PO ZAGESZCZENIU WARSTWY Z BETONU ASFALTOWEGO

9 Grubosc 1 wskazmk zageszezenia warstwy, wolna

2 probki z kazdego pasa ruchu o powierzchni do 3000 m?

przestrzef w warstwie

6.6. Badania wlasciwos$ci materialow

Badania wlasciwos$ci materiatow powinny obejmowa¢ uzgodnienie wszystkich wtasciwosci materiatow

zgodnych z punktem 2.

6.7. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Uziarnienie kazdej probki pobranej z luZznej mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze odbiega¢ od
wartos$ci projektowanej, z uwzglednieniem dopuszczalnych odchytek. Pojedynczy wynik i $rednia z wielu
oznaczen uziarnienia kazdej z luznej mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze odbiega¢ od wartosci

projektowanej o wigcej niz wartos¢ dopuszcezalnych ode
uziarnienia, wyrazonych jako ktérekolwiek z:

[ ]
L]
e zawarto$¢ kruszywa drobnego o wymiarze o
L]
L]

hylek. W wypadku wymagan dotyczacych

zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,063mm = 1,5 %
zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,125mm + 2,0 %

d 0,063 mm do 2 mm =+ 3,0 %

zawarto$¢ kruszywa grubego o wymiarze >2 mm + 3,0 %
zawarto$¢ kruszywa grubego o najwigkszym wymiarze wraz z nadziarnem + 4,0 %

Wymagania dotyczace udzialu kruszywa grubego, drobnego i wypetniacza powinny by¢ spetnione

jednoczesnie

6.8. Zawarto$¢ wolnych przestrzeni

Zawarto$¢ wolnej przestrzeni w probkach Marshalla pobranej z mieszanki mineralno-bitumicznej, nie
moze przekraczaé warto$ci dopuszczalnych podanych w tabeli 5 o wigcej niz:

ACW

1,0 % (viv).

6.9. Pomiar grubos$ci warstwy

Za grubos$¢ warstwy przyjmuje si¢ Srednig arytmetyczng wszystkich pojedynczych oznaczen grubosci
warstwy na catym odcinku budowy lub odcinku cze§ciowym.

Niezaleznie od $redniej grubosci, grubos$¢ okreslona w pojedynczym oznaczeniu nie moze by¢ mniejsza
od projektowanej grubosci o wigcej niz 2,5 cm, a asfaltowej grubos¢ catego pakietu warstw w pojedynczym

oznaczeniu o wigcej niz 3,0 cm
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6.10. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Tablica 10. Czestothiwosé oraz zakres badan 1 pomiardw warstwy wiazice) wykonane) z mueszanks AC

Lp. Wiszczegdlmenie badan Czestotlhwosd badan 1 pomuarow
1 Szerokosé warstwy 10 razy na 1 km na kazde) jezdm
2 Rownosc podiuina co 10m
3 Riéwnosié poprzeczna me rzadzie) mz co 5 m na kazdey jezdm
4 Spadki poprzeczne co 20 m” na kazdej jezdm
5 Fzedne wysokodciowe na kazde) jezdmi na os1 1 krawedziach jezdmi: co 20 m na prostych 1 co
6 Uksztaltowanie os1 w plame 10 m na hukach
7 Flacza podhnine 1 poprzeczne kazde zlacze
8 Wyglad zewnetrzay cala powierzehnia wykonanego odeinka
) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych 1 uksztaltowania os1 w plame nalery wykonaé w glownych punktach
hikdw pozomych

6.11. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstw z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢
zgodne z Dokumentacja Projektowsg z tolerancja +/- 0,5%..

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest jeden metr kwadratowy (m2) wykonanej warstwy wigzacej z betonu
asfaltowego o okreslonej grubosci zgodnie z Dokumentacja Projektowa...

ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje.
e  prace pomiarowe,
roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
zakup 1 dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,
zastosowanie materialtdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,
opracowanie recepty laboratoryjnej dla mieszanki mineralno-asfaltowej,
wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego,
wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
pokrycie tasma asfaltowg krawedzi urzadzen obcych,
uszczelnienie emulsjg krawedzi bocznych kraweznikow,
rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
uszczelnienie zlaczy poprzecznych i podtuznych,
obciecie krawedzi warstwy i posmarowanie lepiszczem,
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uporzadkowanie terenu robot; wywoz odpadow na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na
miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 932-3 Badania podstawowych wiasciwos$ci kruszyw — Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego
— Metoda przesiewania

PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren za
pomoca wskaznika ptaskosci

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziaren — Wskaznik ksztaltu

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartosci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw
grubych

PN-EN 933-6 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Czgs¢ 6: Ocena wiasciwosci
powierzchni — Wskaznik przeptywu kruszywa

PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Ocena zawarto$ci drobnych
czastek — Badania bigkitem metylenowym

PN-EN 933-10 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 10: Ocena zawartosci
drobnych czastek — Uziarnienie wypehiaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych whasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporno$ci na rozdrabnianie

PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Czes¢ 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchego, zageszczonego wypetniacza

PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 5:
Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw —Cze$¢ 6:
Oznaczanie gestosci ziaren i nasigkliwosci

PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 7:
Oznaczanie gestosci wypeliacza — Metoda piknometryczna

PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odporno$ci kruszyw na dzialanie czynnikow
atmosferycznych — Cze$¢ 1: Oznaczanie mrozoodporno$ci

PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikoéw
atmosferycznych — Czes¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania
PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie penetracji igla

PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury migknienia — Metoda
Pierscien i Kula

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

PN-EN 1744-4 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw — Czgs¢ 4: Oznaczanie podatno$ci
wypelniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych na dzialanie wody

PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltéw drogowych

PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie rozpuszczalnosci

PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury famliwo$ci Fraassa
PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie zawarto$ci parafiny — Czgs¢ 1:
Metoda destylacyjna

PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod
wplywem ciepta i powietrza — Czg¢$¢ 1: Metoda RTFOT

PN-EN 12607-3 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod
wplywem ciepta i powietrza — Cze¢$¢ 3: Metoda RFT
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PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Cz¢$¢ 6: Oznaczanie ggstosci objetosciowej metoda hydrostatyczna
PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goragco — Czg$¢ 8: Oznaczanie zawartosci wolnej przestrzeni

PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goragco — Czg$¢ 11: Okreslenie powigzania pomiedzy kruszywem i asfaltem
PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Cze¢$¢ 12: Okreslanie wrazliwo$ci na wode

PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Czg¢$¢ 13: Pomiar temperatury

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na gorgco — Czgs¢ 22: Koleinowanie

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Czg$¢ 27: Pobieranie probek

PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Czg$¢ 36: Oznaczanie grubosci nawierzchni asfaltowych

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
PN-EN 13074 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie lepiszczy z emulsji asfaltowych
przez odparowanie

PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu — Czes¢ 1: Oznaczanie
indeksu rozpadu kationowych emulsji asfaltowych, metoda z wypetniaczem mineralnym
PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cz¢s¢ 20: Badanie typu
PN-EN 13179-1 Badania kruszyw wypetiajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych —
Czgs¢ 1: Badanie metodg Pier$cienia i Kuli

PN-EN 13179-2 Badania kruszyw wypelniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych —
Cze$¢ 2: Liczba bitumiczna

PN-EN 13587 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciagliwosci lepiszczy asfaltowych
metoda pomiaru ciggliwosci

PN-EN 14188-1 Wypetniacze zlaczy i zalewy — Czg$¢ 1: Specyfikacja zalew na goraco
PN-EN 14188-2 Wypehiacze ztaczy i zalewy — Czeg$¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
Wymagania techniczne. WT-1 Kruszywa 2014. Kruszywa do mieszanek mineralno-
asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych.

Wymagania techniczne WT-2. Mieszanki mineralno-asfaltowe 2014. Nawierzchnie asfaltowe
na drogach krajowych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego w ramach zadania pn: ,,Budowa
kanalizacji deszczowej przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu
otwartego dla zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w

"o

Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z SST - 00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni .
Zakres rzeczowy obejmuje:
e wykonanie warstwy §cieralnej z betonu asfaltowego AC 11 S;
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Uwaga. Wszystkie wymagania i metodyka dziatan powinny by¢ dobierane jak dla kategorii ruchu
zgodnej z Dokumentacja projektowa

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.41. Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypetniacza kamiennego o okreslonym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu, wytworzona w
okreslony sposob, spetniajgca okreslone wymagania

1.4.3. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rownomiernie stopniowanym,
ulozona i zageszczona

1.4.4. Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddanej bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikoéw atmosferycznych.

1.4.5. Barwnik mineralny - dodatek stosowany w celu zmiany zabarwienia lepiszcza asfaltowego

1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00

,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Wymagania dla materialéow
2.2.1. Kruszywo

Nalezy stosowa¢ kruszywa podane w tabeli 1. Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w
warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami
kruszywa lub jego frakcjami.
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Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu

Wiasciwosci kruszywa

KR1+KR2 KR3=KR4 KR5+KRGE
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1;
kategoria nie nizsza niz: Gc85/20 Gc90/20 Gc90/15
Tolerancje uziarnienia: g"””' Gasyis, Gas1s,
wymagane kategorie: G ;;T; Gao15 Gaoyis
Zawartosc pytow wedtug PN-EN 933-1; P
kategoria nie wyzsza niz: 2
Ksztatt kruszywa wedtug PN-EN 933-3
lub wedtug PN-EN 933-4; | EI; | f;‘, | E‘g
kategoria nie wyzsza niz: D 25 o =fan e =50
Procentowa zawartosc ziaren o powierzchni
przekruszonej i tamanej w kruszywie c c c
grubym wedtug PN-EN 933-5; Dexlarawana o5/ s
kategoria nie nizsza niz:
Odpornosc kruszywa na rozdrabnianie
wedlug normy PN-EN 1097-2, rozdziat 5,
badana na kruszywie o wymiarze 10/14; LA LAz LAz
kategoria nie wyZsza niz:
Odpornosé na polerowanie kruszywa
(badana na normowej frakcji kruszywa PSVpekiarowana =
do mieszanki mineralno-asfaltowej) wedlug PSVas nle muled nit 43 PSVso
PMN-EN 1097-8, kategoria nie nizsza niz:

Gestosc ziaren wedlug PN-EN 1097-6,
rozdz. 7, 8 lub 9:

deklarowana przez producenta

Nasigkliwoé¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz.
7,8 Ilub 9:

deklarowana przez producenta

Mrozoodpornosc wedtug PN-EN 1367-6
w 1% NaCl, wartosc Fyac nie wyzsza niz:

10

7

«Zgorzel stoneczna” bazaltu wedtug PN-EN
1367-3, wymagana kategoria:

5Bya

Sktad chemiczny - uproszczony opis
petrograficzny wedtug PN-EN 932-3:

deklarowany przez producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie wadlug PN-
EN 1744-1, p.14.2, kategoria nie wyzsza niz:

myec0,1

Rozpad krzemianu dwuwapniowego

w kruszywie z zuzla wielkopiecowego
chtodzonego powietrzem wedtug PN-EN
1744-1, p. 19.1:

wymagana odpornosé

Rozpad zwigzkdw zelaza w kruszywie
z zuzla wielkopiecowego chtodzonego
powietrzem wedtug PN-EN 1744-1, p. 19.2:

wymagana odpornosc

Statosc objetosci kruszywa z zuzla
stalowniczego wedlug PN-EN 1744-1,
p. 19.3, kategoria nie wyzsza niz:

Vs

146




Tabela 13.

Wymagane wlasciwosci kruszywa nietamanego drobnego

lub o ciaglym uziarnieniu do D = 8 mm do warstwy sScieralnej

z betonu asfaltowego

Wiasciwosci kruszywa

Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu

KR1+KR2

Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1,
wymagana kategoria:

Ge85 lub GxB5

Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie

wieksze niz wedtug kategorii: GreNR
Zawartosc pytdw weditug PN-EN 933-1, £
kategoria nie wyzsza niz: 3
Jakoéé pytéw wediug PN-EN 933-9; MBL10

kategoria nie wyzsza niz:

Kanciastos¢ kruszywa drobnego lub
kruszywa 0/2 wydzielonego z kruszywa

o ciaglym uziarnieniu wedtug PN-EN 933-6,
rozdz. 8, wymagana kategoria:

E-sDeklarowana

Gestosc ziaren wedlug PN-EN 1097-6,
rozdz. 7, 8 lub 9:

deklarowana przez producenta

Nasigkliwosc wedtug PN-EN 1097-6,
rozdz. 7, 8 lub 9:

deklarowana przez producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie wedtug
PM-EN 1744-1 p. 14.2,
kategoria nie wyzsza niz:

mMec0,1

Tabela 14.

Wymagane wlasciwosci kruszywa famanego drobnego

lub o ciaglym uziarnieniu do D = 8 mm do warstwy Scieralnej

z betonu asfaltowego

Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu

Wiasciwosci kruszywa
KR1+KR2 KR3=KR4 KR5+KRB&

Eziamignie wediug PN-EN 933-1, wymagana G85 lub G.85

ategoria:
Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie
wieksze niz wedtug kategorii: GreNR Grc20 Gre20
Zawartos¢ pytow wedlug PN-EN 933-1, p
kategoria nie wyzsza niz: e
Jakosc pytow wedtug PN-EN 933-9; kategoria

) . MB:10
nie wyzsza niz:
Kanciastosc¢ kruszywa drobnego lub kruszywa
0/2 wydzielonego z kruszywa
o ciaglym uziarnieniu wedlug PN-EN 933-6, EcsDeklarowana Ecs30 Ecs30
rozdz. 8, kategoria nie nizsza niz:

Gestosc ziaren wedhug PN-EN 1097-6,
rozdziat 7, 8 lub 9:

deklarowana przez producenta

Masigkliwosc wedhug PN-EN 1097-6,
rozdz. 7, B lub 9:

deklarowana przez producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie
wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2,
kategoria nie wyzZsza niz:

mchD, 1
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2.2.2. Polimeroasfalt

Nalezy stosowac asfalt 50/70 zgodnie z normg PN-EN 12591. Wykonawca jest zobowigzany
przedtozy¢ Inwestor/Inspektora Nadzoruowi, Deklaracje zgodnosci (z dokumentem odniesienia) od
producenta lub dystrybutora dla kazdej dostawy (dla kazdej cysterny). Asfalt powinien spetniaé
wymagania podstawowe podane w tabeli 2

Tablica 2. Wymagania wobec asfaltu 50/70 stosowanego do warstwy Scieralne)
Wiasciwosé Metoda badania Jednostka | Wymaganie

Penetracja w 25°C EN 1426 0,1 mm 50-70
Temperatura mieknienia EN 1427 °C 46 - 54
Odpornosé na starzenie w 163°C EN 12607-1
Pozostala penetracja % =50
Wzrost temperatury mickniema oC =9
Zmiana masy ® o <05
{wartos¢ bezwzgledna) -
Temperatura zaplonu ENISO 2592 °C =230
[Fozpuszezalnoic EN 12592 % (m/m) =99.0

a) Zmiana masy moze by¢ wartoscia dodatnia lub uemna

2.2.3. Wypehniacz

Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwe $cieralng nalezy stosowac wypelniacz spetniajacy
wymagania podanie w tabeli 3

Tabela 15. Wymagane wlasciwosci wypelniacza do warstwy scieralnej
z betonu asfaltowego

Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu

Wiasciwosci wypelniacza
KR1+KR2 KR3+KR4 KR5+ KRB
Uziarnienie wediug PN-EN 933-10: zgodne z tablicg 24 w PN-EN 13043
Jakosc pytow wedtug PN-EN 933-9, kategoria
X . MB:10
nie wyzsza niz:
Z:awart.oﬁc Wt_:n_d',f wediug PN-EN 1097-5, 1% (m/m)
nie wyzsza niz:
Gestosc ziaren wedlug PN-EN 1097-7: deklarowana przez producenta

Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym
wypehniaczu wedtug Vaggas
PN-EN 1097-4, wymagana kategoria:

Przyrost temperatury migeknienia wedhug PN-

EN 13179-1, wymagana kategoria: DepsB/25

Rozpuszczalnos¢ w wodzie wedtug

WS
PN-EN 1744-1, kategoria nie wyzsza niz: o

Zawartosc CaCO; w wypelniaczu wapiennym
wedlug PN-EN 196-2, CCo
kategoria nie nizsza niz:

Zawartosc wodorotlenku wapnia
w wypelniaczu mieszanym wediug Kaz2l
PN-EN 459-2, wymagana kategoria:

LLiczba asfaltowa” wedlug PN-EN 13179-2,

BN
wymagana kategoria: Deklarawana
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2.2.4. Emulsja asfaltowo kationowa

Nalezy stosowaé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajagce wymagania okreslone w PN-
EN 13808

2.2.5. Material do uszczelnienia polaczen i krawedzi

Do uszczelnienia:

e  polaczen technologicznych (tj. ztaczy podtuznych i poprzecznych z tego samego materiatu
wykonywanego w réznym czasie nalezy stosowa¢ materiaty termoplastyczne, tasmy
asfaltowe wedtug norm lub aprobat technicznych - spoin stanowigcych polaczenia
réznych materialéw lub potaczenie warstwy asfaltowej z urzagdzeniami obcymi w
nawierzchni lub ja ograniczajacymi, nalezy stosowa¢ materiaty termoplastyczne, ta§my
asfaltowe wedlug norm lub aprobat technicznych.

Grubo$¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosi¢ nie mniej niz 15 mm.
Sktadowanie materialow termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach
producenta, w warunkach okreslonych w aprobacie technicznej. Do uszczelniania krawedzi nalezy
stosowac emulsje asfaltowa lub asfalt drogowy wedtug PN-EN 12591 lub asfalt modyfikowany
polimerami wedlug PN-EN 14023 , metodg na gorgco”, albo inne lepiszcza wedhug aprobat
technicznych. .

SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wyprodukowania mieszanki mineralno - asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy wytwarza¢ na goraco w otaczarce (zespole maszyn i urzgdzen
dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikow oraz przechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze wstepne, powinno
by¢ zautomatyzowane i zgodne z recepta robocza, a urzadzenia do dozowania sktadnikow oraz pomiaru
temperatury powinny by¢ okresowo sprawdzane. Kruszywo o roznym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy
dodawa¢ odmierzone oddzielnie.

Sposodb i czas mieszania sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewni¢ rownomierne
otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Odchytki masy dozowanych sktadnikow (w stosunku do masy poszczegélnych sktadnikéw zarobu) nie
powinny by¢ wigksze od + 2%.

3.3. Sprzet do ukladania mieszanki mineralno - asfaltowej

Nalezy stosowa¢ rozktadarki, przeznaczone do uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej typu
zageszczanego, wyposazone w elektroniczny uktad sterowania grubosciag wbudowywanej warstwy oraz z
mozliwo$cia podgrzewania spoiny podtuzne;.

3.4. Sprzet do zageszczania mieszanki mineralno - asfaltowej

Nalezy stosowaé, wlasciwe do rodzaju mieszanki mineralno-asfaltowej, walce stalowe gladkie lekkie i
$rednie, walce ogumione ciezkie o regulowanym ci$nieniu w oponach.

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4..
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4.2. Transport materialéw
4.2.1. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

4.2.2. Transport wypelniacza

Wypehiacz nalezy przewozi¢ luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych do transportu
materiatow sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie przetadunku oraz
transportu wypetniacz nalezy chroni¢ przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

4.2.3. Transport asflatu

Asfalt nalezy przewozi¢ izolowanymi termicznie cysternami wyposazonymi w instalacje
umozliwiajace podiaczenie cystern do urzadzen grzewczych lub wyposazonymi we wilasne urzadzenia
grzewcze.

4.2.4. Transport mieszanki mineralno asfaltowej

Mieszanki mineralno-asfaltowe powinny by¢ dowozone na budowe w zaleznosci od postgpu robot.
Mieszanki podczas transportu i postoju przed wbudowaniem powinny by¢ zabezpieczone przed
ostygnigciem i doptywem powietrza (przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.).
Mieszanki mineralno-asfaltowe, powinny by¢ przewozone pojazdami samowytadowczymi. Warunki i
czas transportu mieszanek mineralno-asfaltowych, od produkcji do wbudowania, powinny zapewnia¢
utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale.

Podczas transportu mieszanki mineralno-asfaltowej musza by¢ zachowane dopuszczalne wartosci
temperatury. Nalezy rowniez kierowac si¢ informacjami podanymi przez Producenta mieszanek.

Czas transportu mieszanki, liczony od zatadunku do roztadunku, nie powinien przekraczaé 2
godzin z zachowaniem min. temperatury wbudowania i zaggszczenia. W wytadowywanej do kosza
uktadarki mieszance nie powinny znajdowac si¢ grubsze bryly skawalonej (nadmiernie wystudzonej)
mieszanki.

Powierzchnie pojemnikow uzywanych do transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania
tych powierzchni mozna uzywacé tylko $rodki antyadhezyjne nie wptywajace szkodliwie na mieszanki
mineralno-asfaltowe.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno — asfaltowej i opracowanie recept

Do projektowania betonu asfaltowego przyjeto wymagania empiryczne. Projektowanie sktadu
mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

e doborze sktadnikow mieszanki,

e doborze optymalnej ilosci asfaltu,

e  okres$leniu wlasciwosci mieszanki i porownaniu uzyskanych wynikéw z wymaganiami
podanymi w niniejszej STWiORB.
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Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescic¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne. Za opracowanie recepty odpowiada Wykonawca. Przed
przystapieniem do robot, Wykonawca dostarczy Inwestor/Inspektora Nadzoruowi, w terminie z nim
uzgodnionym, do zatwierdzenia zaprojektowany sktad mieszanki betonu asfaltowego. Recepta powinna by¢
opracowana z materialow, zaakceptowanych przez Inzyniera do wbudowania, przy wykorzystaniu
reprezentatywnych probek tych materialdéw. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki
mineralnej do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawarto$ci asfaltu podano w

tablicy 4

Tablica 4. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawartos$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy

Scieralne;.

Przesiew, [%(m/m)]

Wiasciwost AC5S ACBS AC115S
KR1+2 KRL1+2 KR1+2

Wymiar sita #, [mm)] od do od do od Do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - a0 100
& 100 - 90 100 70 o0
3,6 90 100 70 90 - -
2 40 65 45 &0 30 a5
0,125 8 22 8 22 8 20
0,063 6,0 14,0 6,0 14,0 5,0 12,0
Zawartosc leplszcza Brin 6.2 Bin 6.0 B 5.

Wiasciwosci betonu asfaltowego do warstwy Scieralnej powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagane wtasciwosci betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej

Warunki Wymiar mieszanki
Wiasciwosl rageszczania wg Metoda | warunki badania

PM-EN 13108-20 ACSS ACEBS AC11S
Zawartose

C.1.2, ubljanie W W -
wolnych g | PN-EN 12697-8, pkt 4 M 10 i 1,0 i 1,0
pnesiment 2 % 50 uderzeri e Vi 3.0 Vi 3.0 Vmax 3.0
Wolne
przestrzenie C.1.2, ubijanie, _ VFBanrs | VFBminws | VFBuin7s
wypelnione 2 = 50 uderzen PN-EN 12697-8, pKt 5 VFBmaxea| VFBraxss | VIFBmaxsa
lepiszczem
Zawartosc
wolnych )

. C.1.2, ubijanie
przestrzeni - . PM-EN 12697-8, pkt 5 VMAGin e | VMAW, ViMAmun
W miaszance 2 = 50 uderzer m i i
mineralnej
PN-EN 12697-12,
Wrazliwosé na C.1.1, ubijanie, przechowywanie w 40°C
dziatanie wody 2 % 35 uderzer Z jednym cyklem zamrazania ¥, ITSRs IT5Rs0 IT5Ra
badanie w 25°C
®) ujednolicona procedure badania wrazliwosci na dziatanie wody z jednym cyklem zamrazania podano w
afaczniku 1
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5.3. Wytwarzanie mieszanki betonu asfaltowego

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powinno odbywac si¢ w oparciu o recept¢ laboratoryjna,
zatwierdzong przez Inzyniera. Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy produkowa¢ w otaczarce,
zapewniajace]j prawidlowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikoéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie powinna przekraczaé
warto§ci:

e dla asfaltu 50/70 1800C

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineralna uzyskata temperature
wlasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki mineralnej nie powinna by¢ wyzsza
o wiecej niz 30 oC od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podanej w tablicy nr 6,

Tablica 6. Najnizsza i najwyzsza temperatura mieszanki

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]

50/70 od 140 do 180

5.4. Przygotowanie podloza

Powierzchnia powinna by¢ skropiona emulsja asfaltowa z odpowiednim wyprzedzeniem czasowym,
niezbednym na odparowanie wody.

W przypadku stosowania rozktadarki, wyposazonej w rampe skrapiajaca, dopuszcza si¢ wykonanie
skropienia emulsjg asfaltowa bezposrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu asfaltowego.

Powierzchnie kraweznikow, wlazow, wpustow i tym podobnych urzadzen, przylegajace do uktadanej
mieszanki mineralno-asfaltowej powinny by¢ zabezpieczone materiatami termoplastycznymi (tasmy, pasty
itp.) uzgodnionymi z Inwestor/Inspektora Nadzoruiem:

5.5. Warunki atmosferyczne

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy wbudowywac w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych.

Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego moze by¢ wbudowywana, gdy temperatura otoczenia jest
minimum +/- 50C

Temperatura powietrza powinna by¢ mierzona, co najmniej 3 razy dziennie: przed przystapieniem do
robot oraz podczas ich wykonywania w okresach rownomiernie roztozonych w planowanym czasie
realizacji dziennej dziatki roboczej. Temperatura otoczenia moze by¢ nizsza w wypadku stosowania
ogrzewania podtoza i obramowania (np. promienniki podczerwieni, urzadzenia mikrofalowe).

Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki warstwy Scieralnej na wilgotnym lub oblodzonym podtozu,
podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (v > 16 m/s)..

5.6. Préba technologiczna i odcinek probny

Ustalony sklad wejsciowy mieszanki mineralno asfaltowej powinien przed ostatecznym zastosowaniem
zosta¢ sprawdzony w warunkach budowy, poprzez wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego.
Proba technologiczna ma na celu sprawdzenie zgodnosci wtasciwosci wyprodukowanej mieszanki
mineralno-asfaltowej z recepta. W tym celu nalezy zaprogramowac otaczarke zgodnie z receptg roboczg i w
cyklu automatycznym produkowaé mieszanke. Do badan nalezy pobra¢ mieszankg wyprodukowang po
ustabilizowaniu sie pracy otaczarki. Nie dopuszcza sie oceniania doktadnos$ci pracy otaczarki oraz
prawidlowosci sktadu mieszanki mineralnej na podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na mozliwg
segregacje kruszywa. Mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy gromadzic¢
w silosie lub zaladowa¢ na samochdd. Prébki do badan nalezy pobiera¢ ze skrzyni samochodu zgodnie z

152



metoda okreslong w PN-EN 12697-27. Na podstawie uzyskanych wynikéw Inzynier podejmuje decyzje o
wykonaniu odcinka probnego. Odcinek probny o dlugosci 50 m powinien by¢ wykonany przez wykonawce
w warunkach zblizonych do warunkéw budowy w celu sprawdzenia sprzgtu 1 uzyskiwanych parametrow
technicznych robot. Wykonawca moze przystapi¢ do realizacji robot po zaakceptowaniu przez Inzyniera
wynikow z odcinka probnego i ustalonej technologii zaggszczania. Odchytki zawartosci sktadnikow
mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem zaprojektowanego sktadu musza spetniaé wymagania pkt. 6
niniejszej STWIORB. Konieczne jest wykonanie odcinka probnego, co najmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:

e stwierdzenia czy uzyty sprzgt jest wlasciwy,

e  okreslenia grubo$ci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zageszczeniem, konieczne;j
do uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,

e  okreslenia potrzebnej ilo$ci przej§¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zageszczenia
warstwy

5.7. Wbudowanie i zageszczenie warstw betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozktadarka wyposazona w uktad
automatycznego sterowania gruboscia warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z Dokumentacja
Projektowa. W miejscach niedostepnych dla sprzg¢tu dopuszceza si¢ wbudowywanie reczne. Rozktadarka
powinna poruszac¢ si¢ ze statg predkoscia i bez zbednych zatrzymywan (np. w oczekiwaniu na kolejny
samochod z goracg mieszankg). Grubos¢ wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana, co 25 m, w co
najmniej trzech miejscach (w osi i przy brzegach warstwy). Warstwy watowane powinny by¢ réwnomiernie
zageszczone cigzkimi walcami drogowymi. Nalezy stosowac walce drogowe stalowe gladkie z mozliwoscia
wibracji, oscylacji lub walce ogumione. Temperatura wbudowywanej mieszanki nie powinna by¢ nizsza od
temperatury minimalnej podanej w pkt. 5.3. Ztacza w warstwie $cieralnej powinny by¢ jednorodne i
szczelne. Ztacza podtuznego nie nalezy umiejscawia¢ w $ladach kot. Nalezy unika¢ umiejscawiania ztaczy
w obszarze poziomego oznakowania jezdni. Ztacza podtuzne miedzy pasami kolejnych warstw
technologicznych nalezy przesuwaé wzgledem siebie, o co najmniej 15 cm w kierunku poprzecznym do osi
jezdni. Ztacza poprzeczne miedzy dziatkami roboczymi uktadanych pasow kolejnych warstw
technologicznych nalezy przesungé wzgledem siebie, o co najmniej 2 m w kierunku podhuznym do osi
jezdni. Wczesniej wykonany pas warstwy technologicznej powinien mie¢ wyprofilowang krawedz,
réwnomiernie zageszczona, bez peknig¢. Krawedz ta nie moze by¢ pionowa, lecz powinna by¢ skosna.
Przygotowanie krawedzi polega na odcieciu waskiego pasa wzdtuz krawedzi cieptej warstwy. W wypadku
warstw nawierzchni z mieszanki watowanej bez urzgdzen ograniczajacych ja (np. kraweznikow)
krawedziom nalezy nada¢ spadki o nachyleniu nie wigkszym niz 2:1, a za pomocg odpowiednich $rodkoéw
technicznych (np. zamontowanych na walcu drogowym elementéw wykanczajacych) wykona¢ krawedzie w
linii prostej i docisnaé rownomiernie na calej dtugosci. Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o
jednostronnym nachyleniu jezdni nalezy uszczelni¢ krawedz potozona wyzej, a w strefie zmiany przechytki
— obie krawedzie. W tym celu boczng powierzchni¢ krawedzi nalezy pokry¢ gorgcym lepiszczem w ilosci
4,0 kg/m2. Lepiszcze powinno by¢ naniesione odpowiednio szybko tak, aby krawgdzie nie ulegty
zabrudzeniu. Nizej potozona krawedz (z wyjatkiem strefy zmiany przechytki) powinna zostaé
nieuszczelniona. Krawedz kolejnych warstw moze by¢ uszczelniona jednoczes$nie, jezeli kolejne warstwy
uktadane sg bezposrednio jedna po drugiej oraz jezeli zabezpieczy si¢ krawedzie przed zanieczyszczeniem.
Jezeli kolejno uktadane warstwy sg uszczelniane odrgbnie, to przylegajaca powierzchni¢ odsadzki danej
warstwy nalezy rowniez uszczelni¢ na szerokosci co najmniej 10 cm.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

e przedlozy¢ wymagane dokumenty (deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnosci, o§wiadczenia
zgodnosci, badania wykonane przez dostawcow ) na materialy i wyroby

e wykona¢ wlasne badania wtasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania warstwy
$cieralnej, okreslone przez Inzyniera,
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e wykonac projekt recepty oraz przedstawi¢ wyniki badan z zarobow probnych wykonanych na

podstawie opracowanej recepty

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inwestor/Inspektora Nadzoruowi do
akceptacji

6.3. Zakres badan zwigzany z wykonywaniem warstwy

pomiar temperatury powietrza,

ocena wizualna posypki,

pomiar réwnosci warstwy asfaltowej,

6.4. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréow

pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania nawierzchni,
ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

wykaz ilosci materialow lub grubosci wykonanych warstw,
pomiar spadku poprzecznego poszczegdlnych warstw asfaltowych,

ocena wizualna jednorodnosci powierzchni warstwy,
ocena wizualna jako$ci wykonania potaczen technologicznych

Tablica 9 Zakres oraz czestotliwos¢ badan 1 ponuardw w czasie wytwarzama 1 wbudowywania nueszank: AC

Lp.

Wryszczegolnieme badan

Czestotliwos¢ badan

BADANIA MATERIALOW

L.

Sklad 1 uziarmenie nmueszanki mineralno-
asfaltowe;

Jedno badame na 1000 ton dostarczone) frake).

Wiasciwosc: wypelmiacza

Jedno badame na 100 ton dostarczonego wypelmacza

Wiasciwosct asfaltu

Jedno badanie dla kazdej cysterny

hall Il I

Wiasciwosci kruszywa

Przy kazdej znuame

BADANIA MIESZANKI MINERALNO-ASFALTO

WEJ

5.

Temperatura skladnikéw

Dozor ciaghy

6.

Temperatura nueszanki

Kazdy samochéd przy zaladunku 1 w czasie wbudowywania

1.

Zawartosc lepiszcza 1 uziarmenie mueszanki

1 probka przy produkey do 500 Mg
2 probki przv produke): ponad 500 Mg

8.

Zawartos¢ wolnych przestrzen

Jeden raz dzienmie

BADANIA PO ZAGESZCZENIU WARSTWY Z BETONU ASFALTOWEGO

9.

Grubosc 1 wskaznik zageszezenia warstwy, wolna
przestrzen w warstwie

2 probki z kazdego pasa ruchu o powierzechni do 3000 m?

6.5. Badania wlasciwos$ci materialow

Badania wtasciwo$ci materialow powinny obejmowac uzgodnienie wszystkich wiasciwosci materiatow
zgodnych z punktem 2.

6.6. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Uziarnienie kazdej probki pobranej z luznej mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze odbiegac od
wartos$ci projektowanej, z uwzglednieniem dopuszczalnych odchytek. Pojedynczy wynik i $rednia z wielu
oznaczen uziarnienia kazdej z luznej mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze odbiega¢ od warto$ci
projektowanej o wigcej niz warto$¢ dopuszczalnych odchytek. W wypadku wymagan dotyczacych
uziarnienia, wyrazonych jako ktérekolwiek z:

zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,063mm + 1,5 %

zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,125mm + 2,0 %

zawarto$¢ kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm + 3,0 %
zawarto$¢ kruszywa grubego o wymiarze >2 mm + 3,0 %

zawarto$¢ kruszywa grubego o najwigkszym wymiarze wraz z nadziarnem + 4,0 %

Wymagania dotyczace udziatu kruszywa grubego, drobnego i wypetiacza powinny by¢ spelnione
jednoczesnie
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6.7. Zawarto$¢ wolnych przestrzeni

Zawarto$¢ wolnej przestrzeni w probkach Marshalla pobranej z mieszanki mineralno-bitumicznej, nie
moze przekracza¢ wartosci dopuszczalnych podanych w tabeli 5 o wigcej niz:

e ACW 1,0 % (viv).
6.8. Pomiar grubosci warstwy

Za grubo$¢ warstwy przyjmuje si¢ srednig arytmetyczng wszystkich pojedynczych oznaczen grubosci
warstwy na catym odcinku budowy lub odcinku cze§ciowym.

Niezaleznie od $redniej grubosci, grubos¢ okreslona w pojedynczym oznaczeniu nie moze by¢ mniejsza
od projektowanej grubosci o wigcej niz 2,5 cm, a asfaltowej grubos¢ catego pakietu warstw w pojedynczym
oznaczeniu o wigcej niz 3,0 cm

6.9. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Tablica 10. Czestotliwost oraz zakres badan 1 pommardow warstwy wiagace) wykonane) z mueszank AC.

Lp. Wyszczegolmenie badan Czestotlwosc badan 1 ponuarow
1 Szerokosé warstwy 10 razy na 1 km na kazde) jezdm
2 Fowmosc podiuina co 10m
3 Fidwnoié poprzeczna me rzadzie) mz co 5 m na kazdey jezdm
4 Spadki poprzeczne co 20 m” na kazdej jezdm
5 Rzedne wysokoiciowe na kazde) jezdm na osi 1 krawedziach jezdm: co 20 m na prostych 1 co
[ Uksztaltowanie os1 w plamie 10 m na hukach
7 Zlacza podiuine 1 poprzeczne kazde zlacze
8 Wyglad zewnetrzay cala powierzehma wykonanego odeinka
") Dodatkowe pormary spadkéw poprzeczayeh 1 uksztaltowama osi w plame nalery wykonaé w gléwnyeh punktach
hikdw pozmomych

6.10. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstw z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢
zgodne z Dokumentacjg Projektowg z tolerancja +/- 0,5%..

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest jeden metr kwadratowy (m2) wykonanej warstwy $cieralnej z betonu
asfaltowego o okreslonej grubosci zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 8.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje.
e  prace pomiarowe,
roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,
zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,
opracowanie recepty laboratoryjnej dla mieszanki mineralno-asfaltowej,
wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego,
wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbhudowania,
pokrycie tasma asfaltowg krawedzi urzadzen obcych,
uszczelnienie emulsjg krawedzi bocznych kraweznikow,
rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
uszczelnienie ztaczy poprzecznych i podiuznych,
obcigcie krawedzi warstwy 1 posmarowanie lepiszczem,
uporzadkowanie terenu robot; wywoz odpadow na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na
miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
e przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB
e Umocnienie poboczy destruktem asfaltowym

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

e  PN-EN 932-3 Badania podstawowych wlasciwos$ci kruszyw — Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego

e  PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie sktadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

e  PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren za
pomoca wskaznika ptaskosci

e  PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Czg$¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziaren — Wskaznik ksztaltu

e  PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartosci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania
kruszyw grubych

e  PN-EN 933-6 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 6: Ocena wlasciwosci
powierzchni — Wskaznik przeptywu kruszywa

e  PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Ocena zawartosci drobnych
czastek — Badania bigkitem metylenowym

e  PN-EN 933-10 Badania geometrycznych wtasciwos$ci kruszyw — Czgs¢ 10: Ocena zawartosSci
drobnych czgstek — Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza)

e  PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych whasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

. PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Cze$¢ 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchego, zageszczonego wypetniacza

e  PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych whasciwosci kruszyw — Czgé¢ 5:
Oznaczanie zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw —Czes¢ 6:
Oznaczanie ggstosci ziaren i nasigkliwosci

e  PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Cze$¢ 7:
Oznaczanie gesto$ci wypetniacza — Metoda piknometryczna

. PN-EN 1367-1 Badania wiasciwosci cieplnych i odpornos$ci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Cze$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

. PN-EN 1367-3 Badania wiasciwosci cieplnych i odpornos$ci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania
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PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie penetracji igla

PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury migknienia — Metoda
Pierécien i Kula

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wta$ciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

PN-EN 1744-4 Badania chemicznych wiasciwos$ci kruszyw — Czg$¢ 4: Oznaczanie
podatnosci wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltow drogowych

PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie rozpuszczalnosci

PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury tamliwosci Fraassa
PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie zawartos$ci parafiny — Czg$¢ 1:
Metoda destylacyjna

PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod
wplywem ciepta i powietrza — Czegs¢ 1: Metoda RTFOT

PN-EN 12607-3 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod
wplywem ciepta i powietrza — Czg¢$¢ 3: Metoda RFT

PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Cze$¢ 6: Oznaczanie gestosci objetosciowej metoda hydrostatyczna
PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Cz¢$¢ 8: Oznaczanie zawartos$ci wolnej przestrzeni

PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goragco — Czg$¢ 11: Okreslenie powigzania pomigdzy kruszywem i asfaltem
PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badanh mieszanek mineralno-
asfaltowych na gorgco — Czg$¢ 12: Okres$lanie wrazliwo$ci na wodeg

PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Cz¢$¢ 13: Pomiar temperatury

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Cze$¢ 22: Koleinowanie

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Cz¢$¢ 27: Pobieranie probek

PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na gorgco — Cze$¢ 36: Oznaczanie grubosci nawierzchni asfaltowych

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
PN-EN 13074 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie lepiszczy z emulsji asfaltowych
przez odparowanie

PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu — Czes¢ 1: Oznaczanie
indeksu rozpadu kationowych emulsji asfaltowych, metoda z wypelniaczem mineralnym
PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cze¢$¢ 20: Badanie typu
PN-EN 13179-1 Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych
— Cze¢s¢ 1: Badanie metoda PierScienia i Kuli

PN-EN 13179-2 Badania kruszyw wypelniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych
— Cz¢$¢ 2: Liczba bitumiczna

PN-EN 13587 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciggliwosci lepiszczy asfaltowych
metoda pomiaru ciggliwosci

PN-EN 14188-1 Wypetniacze ztaczy i zalewy — Czg$¢ 1: Specyfikacja zalew na goraco
PN-EN 14188-2 Wypetniacze ztaczy i zalewy — Czgs¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata
Wymagania techniczne. WT-1 Kruszywa 2014. Kruszywa do mieszanek mineralno-
asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych.

Wymagania techniczne WT-2. Mieszanki mineralno-asfaltowe 2014. Nawierzchnie asfaltowe
na drogach krajowych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 16 stycznia 2002 r. w sprawie przepisow
techniczno-budowlanych dotyczacych autostrad ptatnych. (Dz. U. Nr 12, poz. 116)
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem kraweznikow i opornikéw betonowych w ramach zadania pn: ,,Budowa
kanalizacji deszczowej przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu
otwartego dla zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w

"o

Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e lawy pod krawezniki i obrzeza, betonowa z oporem, C12/15
e Krawezniki betonowe najazdowe 15x22cm
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykat betonowy przeznaczony do oddzielenia powierzchni
znajdujacych si¢ na tym samym poziomie lub na ré6znych poziomach, stosowany.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Stosowane materialy
2.2.1. Krawezniki betonowe

e  Wymagania ogdlne dotyczace kraweznikow
Nalezy zastosowa¢ krawezniki wibroprasowane z otuling zewngtrzng deklarowang przez
producenta jako powierzchnig widoczng gruboséci min. 8mm. Zalecana dtugo$¢ prostego
odcinka kraweznika wraz ze ztagczem wynosi 1000 mm, ptaszczyzny czolowe raweznikow
moga by¢ proste lub uksztattowane w sposob ulatwiajacy uktadanie lub ryglowanie. Na
danym zadaniu nalezy stosowac krawezniki uliczne wg. ponizszego rysunku
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e  Ksztalt i wymiary

a) Krawezmk typu ubicznego
[
O it
“[ -d'-:, , I
:; "'{’{ ol e I
e f“.a ¥
Cass I
L _Irr
b 1

Przykladowe wymuary krawezmkéw

Tvp Wymary kraweimbkdw, cm

krawesmbka |1 b h [ d T

Ulhcany 100 20 30 mun. 3 mun. 12 1.0
15 max_ 15

¢ Wymagania techniczne

Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stosowania w
warunkach kontaktu z solg odladzajaca w warunkach mrozu przedstawia tablica 1

Lp- Cecha Zatgramik Wymagania
1 Ksztatt | wymiary
11 Wartosci  dopuszczalnych  odchytek  od C Dtugose: £ 1%, 2 4 mm i £ 10 mm
wymiardw nominalnych, @ dokladnosici do Inne wymiary z wyjgtkiem promienia:
milimetra - dla powierzchni: £ 3%, 2 3 mm, £ 5 mm,
- dlainnych czeda: £ 5%, 2 3 mm, =10 mm
12 Dopuszczalne odchylki od  plaskosci i C
prostoliniowodc, dia diugosci pomiarowej
300 mm +1,5 mm
400 mm + 2,0 mm
SO0 mm + 2,5 mm
B0 mm + 4,0 mm
2 ‘Wiasciwosci fizyzne | mechaniczne
21 Odpornosd na zamrazanie/ D Ubytek masy po badaniu: wartoéé srednia £ 1,0 kgfm®, proy
rozmrazanie z udziatemn soli odladzajgoych czym kaidy pojedynczy wymik < 1,5 lcg.n"mJ
2.2 Wytrzymatosc na zginanie {Klasa F Klasa Charakterystyczna Kaidy pojedynczy
wytrzymabosci ustalona w dokumentacji wytrz wytrzymalost, MPa wynik, MPa
projektowej lub przez Intyniera) 3 6,0 »d 8
23 Trwalosd ze wzgledu na wytrzymalosd F Kraweiniki majg zadawalajgcg trwatosd (wytrzymatosc) jesli
spelnione s3 wymagania pkiu 2.2 oraz poddawane s3
normalnej konserwacji
2.4 Odpornost na scieranie GiH Odpomosc przy pomiarze na tarczy
(Klasa odpormosci ustalona w dokumentacji Klasa szerokiej sciernej, Bahmego,
projektowej lub przez Intyniera) odpor- | wg zatl. G normy = wg zat. H normy = badanie
nosci badanie alternatywne
podstawowe
4 <20 mm < 18000 mm'/5000 mm’
25 Odpornost na poslizg/ | a) jesli gorna powierzchnia kraweinika nie byla szlifowana
podlizgniecie iflub polerowana - zadawalajgca odpornosc,

b) jesli wyjatkowo wymaga sie podania wartoid cdpornosci
na poilizgfposlizgniecie = naledy zadekla-rowat minimalng
jej wartoid pomierzong wg zal | normy (wahadiowym
przyrzgdem do badania tarcia),

c) trwatodé odpornodcd na poslizg/poslizgniecie w  nor-
malmych warunkach uzytkowania kraweinika jest zada-
wialajaca przez caly okres uytkowania, pod warunkiem
wiatchwego utrzymywania i gdy na znacane] czestci nie
zostato odsfoniete kruszywo podlegajace intensyw-nemu
polerowaniu.

3 Aspekty wizualne
31 Wyglad J a) powierzchnia kraweinika nie powinna mief nys i
cdpryskow,

b) nie dopuszcza sie  rozwarstwien w  kraweinikach
dwuwarstwowych

c) ewentualne wykwity nie s uwaiane za istotne

32 Tekstura J a) kraweiniki z powierzchnig o specjalne) teksturze -
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3.

producent powinien okreslic rodzaj tekstury,

b) tekstura powinna by pordwmana @ probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorce,

c) rainice w  jednolitosci  tekstury, spowodowane
nieuniknionymi zmianami we wiadciwoici surowcow i
warunkow twardnienia, nie 53 uwaiane 3 istotne

i3

Zabarwienie 1 a) barwiona moie byd warstwa scieralna lub calty element,

b) zabarwienie powinno byE pordwnane z  probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorce,

c) rainice w jednolitosci  zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi  zmianami  wiadchwosd  surowcdw  lub
warunkow dojrzewania betonu, nie 53 uwaiane za istotne

Sktadowanie kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
osegregowane wedlug typow, rodzajow, ksztattow, cech fizycznych i mechanicznych,
wielkosci, wygladu itp. Krawezniki betonowe nalezy uktadaé z zastosowaniem podktadek
i przektadek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dtugosci min. 5
cm wigkszej od szeroko$ci kraweznika

2.2.2. Beton na tawe betonowa

Do wykonania taw pod kraweznik nalezy stosowac beton klasy C 12/15 wg. PN-EN 206-1:

2.2.3. Piasek

Do podsypki cementowo- piaskowej (1:4) nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom
PN-EN 13242. Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po
dostarczeniu na budowe, powinno odbywac si¢ na podtozu rownym, utwardzonym i dobrze
odwodnionym, przy zabezpieczeniu Kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi:

2.2.4. Cement

Na podsypke cementowo-piaskowa nalezy stosowac cement 32,5 spetniajacy wymagania PN-EN
197-1.Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08:

2.2.5. Woda

Nalezy stosowa¢ wode odpowiadajaca wymaganiom PN-EN 1008:

SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:

betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,

wibratorow ptytowych, ubijakoéw recznych lub mechanicznych,

innego sprzetu zaakceptowanego przez Kierownika
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4..

4.2. Transport materialéw
4.2.1. Transport krawgznikéw

Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi. Krawezniki
betonowe uktada¢ nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy. Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka transportowego wiecej niz 1/3
wysokosci tej warstwy

4.2.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08. Kruszywa
mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem. Mas¢ zalewows nalezy
pakowac w begbny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywacé si¢ w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnoéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5. Sposéb wykonania
rob6t powinien by¢ zgodny z Dokumentacjg Projektowa i STWiORB. W przypadku braku wystarczajacych
danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zatgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
e roboty przygotowawcze,
e wykonanie tawy,
e ustawienie kraweznikow,
e roboty wykonczeniowe..

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie Dokumentacji Projektowej, STWiIORB lub
wskazan kierownika:

ustali¢ lokalizacje robot,
ustali¢ dane niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysokosciowych,

e usung¢ przeszkody, np. stupki, pacholki, elementy drog, ogrodzen itd.

e ustali¢ materiaty niezb¢dne do wykonania robét,

e  okresli¢ kolejno$é, sposob i termin wykonania robot

5.3. Koryto pod lawe
Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod tawe, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z

uwzglednieniem w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik zageszczenia dna
wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢, co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora..
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5.4. Lawa betonowa

Lawe betonowa z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrdwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, przy czym nalezy stosowaé, co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypehione bitumiczng masg zalewows..

5.5. Zasada ustawiania kraweznikéw
Swiatlo (odlegto$é gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej. Zewngtrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu

kraweznika obsypana piaskiem starannie ubitym. Szerokos$¢ spoin przy ustawianiu kraweznika nie powinna
przekracza¢ 5 mm. Spoin nie nalezy wypehiac:

5.6. Ustawianie kraweznikow betonowych na lawie betonowej

Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej o
grubosci 5 cm po zageszczeniu.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

e wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania, deklaracje zgodnos$ci z dokumentem odniesienia, ew. badania materiatoéw
wykonane przez dostawcow itp.),

e wlasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w pkt.
2 - sprawozdanie z pomiaru cech zewngetrznych kraweznikow..

Oceng prefabrykatu do wbudowania zgodnie z pkt. 2, nalezy wykona¢ jednorazowo dla kazdej
dostarczonej na budowe partii materiatu. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego kraweznikoéw nalezy
przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i ocen¢ uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340.
Badania pozostatych materiatdéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny
obejmowaé wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w pkt. 2

6.3. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla
szeroko$ci wykopu wynosi +/- 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z SST.

6.4. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja.

e zgodno$¢ profilu podluznego gornej powierzchni taw z Dokumentacja Projektowa.

e  Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ +/- 1 cm na kazde 100 m tawy, wymiary taw.

e  Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.

Tolerancje wymiardw wynoszg:
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o dla wysokosci +/- 10% wysokos$ci projektowanej,
o dla szeroko$ci +/- 10% szerokosci projektowanej,
e rownos$¢ gornej powierzchni taw.
o Rownos¢ gornej powierzchni lawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch
punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty. Przeswit pomiedzy gorna
powierzchnig tawy i przylozong tata nie moze przekracza¢ 1 cm, odchylenie linii taw

od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ +/- 2 cm na

kazde 100 m wykonanej tawy
6.5. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow
Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac

e dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi
+/- 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

e dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej,
ktére wynosi +/- 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

e rowno$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach
na kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gorng

powierzchnig kraweznika i przylozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest jeden metr (m) ustawionego kraweznika betonowego na tawie betonowej z
oporem oraz podsypce cementowo-piaskowej zgodnie z Dokumentacja Projektows.

ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa jest ceng usredniona dla podanego sposobu wykonania i obejmuje.
e zakup i dostarczenie wszystkich niezb¢dnych materiatow,
e zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,
e  prace pomiarowe,
e roboty przygotowawcze,
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wykonanie, taw pod krawezniki betonowe,

ustawienie kraweznikow,

ustawienie palisady/opornika betonowego,

zalanie szczelin dylatacyjnych bitumiczna masg zalewowa,

oczyszczenie terenu robdt z odpadéw, stanowigcych wlasnos¢ Wykonawecy i usunigcie ich

poza pas drogowy,

wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, prob i sprawdzen,

e prace towarzyszace, ktore sa niezb¢dne do wykonania robdt podstawowych, nie zaliczane do
robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

e oznakowanie miejsca roboét i jego utrzymanie,

Cena jednostkowa za 1m3 wykonania fawy pod krawezniki:

e Przygotowanie i ustawienie deskowania dla taw betonowych w uprzednio wykopanym i
wyréwnanym wykopie,
Wykonanie tawy z materialow sypkich z recznym ubiciem,
Reczne rozécielenie, wyréwnanie i ubicie mieszanki betonowej dla faw betonowych,
Rozebranie deskowania,
Pielegnacja taw betonowych przez polewanie woda

Cena jednostkowa za 1m wykonania kraweznika, palisady i opornika betonowego obejmuje:
e Rozscielenie podsypki piaskowej,
e Przygotowanie podsypki cementowo piaskowej jej rozscieleniem,
e Ustawienie kraweznika, palisady lub opornika i wyregulowanie wg osi podanych punktow
wysokosciowych,
e  Wypehienie spoin zaprawg cementowa z przygotowaniem zaprawy,
e  Zasypanie zewngtrznej $ciany kraweznika ziemia i ubicie,

Cena jednostkowa za 1m wykonania $cieku z elementu betonowego betonowego obejmuje:
e Rozscielenie podsypki piaskowej,
e Przygotowanie podsypki cementowo piaskowej jej rozscieleniem,
e Ustawienie $cieku z elementéw betonowych wyregulowanie wg osi podanych punktow
wysokosciowych,
e  Wypehienie spoin zaprawg cementowa z przygotowaniem zaprawy,
e  Zasypanie zewngtrznej $ciany ziemig i ubicie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

e PN-EN 197-1 Cement. Cze¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 206-1 Beton. Czgs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 13369 Wspolne wymagania dla prefabrykatéw betonowych

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu

BN-6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwiazanych i zwigzanych hydraulicznie materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem zabezpieczenia geosiatka potaczenia nawierzchni
asfaltowych pomiedzy istniejacg jezdnig a przebudowywang w ramach zadania pn.: ,,Budowa kanalizacji
deszczowej przy ul. Krétkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla

" o

zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krétkiej w Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem przebudowywanych nawierzchni asfaltowych zwiazanych z wykonaniem polaczenia
poprzecznego nawierzchni z wykorzystaniem kompozytu geosiatka przeciwspgkaniowa z widkna szklanego.

Zakres wykonania obejmuje:

e ulozenie geosiatki przeciwspekaniowej z wiokna szklanego w miejscach wskazanych przez
dokumentacje projektowa

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

14.1. Geosyntetyk -materiat o postaci ciaglej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych wiokien
syntetycznych jak polietylen, polipropylen, poliester, charakteryzujacy si¢ m.in. duza
wytrzymatoscig oraz wodoprzepuszczalnoscig. Geosyntetyki obejmuja: geosiatki, geowtokniny,
geotkaniny, geodzianiny, georuszty, geokompozyty, geomembrany

14.2. Geosiatka -ptaska struktura w postaci siatki, z otworami znacznie wigkszymi niz elementy
sktadowe, z oczkami potaczonymi (przeplatanymi) w weztach lub ciggnionymi.

14.3. Nawierzchnia asfaltowa -nawierzchnia, ktorej warstwy sa wykonane z kruszywa zwigzanego
lepiszczem asfaltowym.

14.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST -00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Geokompozyt

Geokompozyty powinny by¢ stosowane w formie siatki z wtokna szklanego na podktadzie z widkniny
iglowej. W Tablicy 1 . podane sa wymagane parametry
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Lp Parametry Wymagania
Wytrzymatosé na rozcigganie siatki z wiokien szklanych

1 - w kierunku podiuznym (kN/m) = 100
w kierunku poprzecznym (kN/m) =100

2 Maksymalne odksztalcenie przy zerwaniu wlokien szklanych 1%

3 Wymiary oczek siatki z wlokna szklanego (mm) 4040

4 Maksymalna temperatura ukladania warstwy nawierzchm bezposrednio na 180

geokompozycie ("C )

Geosiatka moze by¢ sktadowana na placu budowy pod warunkiem, ze jest nawinigta na tuleje lub rure
w wodoszczelnej nieuszkodzonej folii, ktora zaleca si¢ zdejmowac przed momentem wbudowania. Przy
sktadowaniu geosiatki nalezy przestrzega¢ zalecen producenta

2.3. Lepiszcza do przyklejenia geosiatki

Do przyklejenia geosiatki nalezy stosowac:

a) kationowg emulsj¢ asfaltowa modyfikowang polimerem, szybkorozpadowa wg EmA-99 , posiadajaca
aprobatg techniczng IBDiM; zaleca si¢ emulsje K1-70MP.:

2.4. Materialy do robét nawierzchniowych

Materiaty do wykonania warstwy lub warstw asfaltowych powinny odpowiada¢ wymaganiom SST
wilasciwym dla ustalonego rodzaju nawierzchni, przykrywajacego geosiatke, np. betonu asfaltowego

SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do frezowania

Nalezy stosowac frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslong glgbokosé.

Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej rownos$ci oraz
pochylen poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu. Do matych robot (naprawy czesci jezdni)
Inzynier moze dopusci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanym frezarki musza, a poza nimi powinny, by¢
zaopatrzone w systemy odpylania. Za zgoda Inzyniera Nadzoru mozna dopusci¢ frezarki bez tego systemu:

a) nadrogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych

3.3. Ukladarki geosiatek

Do uktadania geosiatek na podtozu mozna stosowaé uktadarki o prostej konstrukcji, umozliwiajace
rozwijanie geosiatki ze szpuli..
3.4. Skrapiarki

Nalezy zapewnié¢ uzycie odpowiednich skrapiarek do emulsji asfaltowej. Podstawowym warunkiem

ktéry powinny spetnia¢ skraplarki jest zapewnienie statego wydatku lepiszcza, aby utatwi¢ operatorowi
roOwnomierne spryskanie lepiszczem naprawianego miejsca w zatozonej ilosci (I/m2).

TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport geosiatek
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Geosiatki nalezy transportowaé w rolkach owinigtych polietylenowa folig. Folia ma na celu zabezpieczenie
geosiatki przed uszkodzeniem w czasie transportu i sktadowania na budowie, a takze zabezpiecza
sktadowana geosiatke przed negatywnym dziataniem ultrafioletowego promieniowania stonecznego. Podczas
transportu nalezy chroni¢ materiat przed zawilgoceniem i zabrudzeniem. Rolki powinny by¢ utozone
poziomo, nie wigcej niz w trzech warstwach. W czasie wytadowywania geosiatki ze $rodka transportu nie
nalezy dopusci¢ do porozrywania lub podziurawienia opakowania z folii. Przy transporcie geosiatki nalezy
przestrzega¢ zalecen producenta.

WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Konstrukcja i sposdb zabezpieczenia geosiatka nawierzchni asfaltowej przed spekaniami odbitymi
powinny by¢ zgodne z dokumentacja techniczng, SST i ustaleniami producenta geosiatek.

5.2. Rozebranie nawierzchni

Nawierzchnia (lub jej fragmenty) powinna by¢ frezowana do glgbokosci, szerokosci i pochylen
zgodnych z dokumentacjg projektowa, SST .

Nalezy wykonad te prace w sposdb gwarantujacy pozostawienie jak najmniejszych rowkow, nie
wiekszych niz 10 mm, po przejsciu wieloostrzowego narzedzia frezujacego, tak aby zapewni¢ maksymalnie
réwna i poziomg powierzchnie.

Frezowanie nawierzchni przed naprawa powinno odpowiada¢ wymaganiom SST 02.01

5.3. Oczyszczenie powierzchni przewidzianej do skropienia lepiszczem i ulozenia geosiatki

Przygotowanie powierzchni do skropienia lepiszczem i ulozenia geosiatki, zaktada:

e oczyszczenie catej nawierzchni (najkorzystniej obrotowa, mechaniczng, wirujaca druciang
szczotka) do stanu, w ktdrym zapewnione zostanie pozostawienie na podtozu starej
nawierzchni jedynie elementdéw zwigzanych w sposob trwaty;

e odkurzanie catej nawierzchni odkurzaczem przemystowym lub, o ile na to pozwalaja warunki
miejscowe, strumieniem sprezonego powietrza z przemieszczalnego wentylatora, o mozliwie
duzym wydmuchu powietrza;

e uzupehnienie starego podtoza mieszankg mineralno-asfaltowa w miejscach, gdzie wystepuja
znaczne jego ubytki (wskazane jest rowniez pokrycie ich powierzchni ciekts substancja

wigzaca);:
5.4. Ulozenie geosiatki

5.4.1. Czynnosci przygotowawcze

Sposo6b potaczenia przy poszerzeniu nawierzchni geosiatkg powinien odpowiadac
ustaleniom dokumentacji projektowej . Utozenie geosiatki powinno by¢ zgodne z zaleceniami
producenta i aprobaty technicznej. Folie, w ktora sg zapakowane rolki geosiatki, zaleca si¢
zdejmowac bezposrednio przed uktadaniem. Dla wykonania potaczenia podiuznego
nawierzchni na poszerzeniach nalezy przycia¢ rolke geosiatki do szeroko$ci 2 mi 1.5 m (dla
szerokosci frezowania po 1 m i 0.5 m na istniejacych nawierzchniach ). Przygotowane rolki
siatki nalezy roztozy¢ wzdtuz odcinka drogi, na ktorym beda prowadzone prace. Geosiatke
mozna uktadac recznie lub za pomocg uktadarki przez rozwijanie ze szpuli. Wszystkie siatki
muszg by¢ utozone na powierzchni réwnej lub wyréwnanej warstwa profilujgca; réwnosé
powierzchni jest warunkiem integralnosci catego uktadu. Nieréwnosci takie jak koleiny lub
wyztobienia o glebokosci wigkszej niz 10 mm powinny by¢ wypeknione, a wszystkie
zanieczyszczenia jezdni usuni¢te lub sptukane woda. Nierownos$ci mierzone w kierunku
podhuznym i poprzecznym, pod 4-metrowg tatg, nie powinny by¢ wieksze od 5 mm.

5.4.2. Sposob ulozenia geosiatki

Uktadanie geosiatek przewiduje nastepujace czynnos$ci:
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6.

e skropienie powierzchni asfaltowg emulsja powinno odpowiadac
wymaganiom SST 02.03

e  geosiatke rozwija si¢ 1 uktada bez sfalowan na przygotowanej powierzchni,
wstepnie napr¢zajac w czasie uktadania przez podnoszenie rolki i nacigganie
siatki. Nalezy pamigta¢ aby przycigte pasma utozy¢ po 0.475 m na kazdej
Iaczonej czgsci.

e geosiatki Iaczy si¢ na zaklad, ktory w kierunku podtuznym wynosi co
najmniej 200 mm, . W celu polaczenia zaktadow pasm geosiatki skropic¢
lepiszczem w ilosci 300 g/m2

e geosiatki napreza si¢ przy uzyciu urzadzenia naciagajacego, np. belki oraz
pojazdu, stopniowo do wydtuzenia max. 0,2% lub 200 mm na 100 m. Ma to
na celu zapewnienie prawidtowej pracy siatki w nawierzchni oraz uniknigcie
przesunigcia lub sfalowania podczas uktadania na niej mieszanki przez
roz$cietarke,

e przy promieniach krzywizny wigkszych od 600 m geosiatki uktada si¢ bez
specjalnych zabiegow. Na odcinkach, gdzie promienie krzywizn sa mniejsze
od 600 m, utozenie geosiatek powinno by¢ dostosowane do przebiegu trasy
przez nacinanie ich i przybicie krawedzi stalowymi kotkami.

Geosiatke nalezy rozktada¢ po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody.
Niedopuszczalne jest uktadanie warstwy geosiatki na peknigciach o
nieustabilizowanych krawedziach. Roboty prowadzi si¢ wylacznie podczas suchej pogody.
Geosiatka nie moze by¢ mokra, rozktadana na mokrej powierzchni lub pozostawiona na noc
bez przykrycia warstwg asfaltows. Nie dopuszcza si¢ ruchu pojazdéow po roztozonej geosiatce.
Wyjatkowo moze odbywa¢ si¢ jedynie ruch technologiczny. Wowczas pojazdy powinny
poruszac¢ si¢ z mata predkoscia, bez gwattownego przyspieszania, hamowania i skrecania..

5.5. Ukladanie warstwy lub warstw nawierzchni asfaltowej

Warstwe mieszanki mineralno-asfaltowej zaleca si¢ uktadac¢ natychmiast po utozeniu geosiatki. Na
rozwini¢ta geosiatke nalezy najechac¢ tytem od czota i rozktada¢ mieszanke zgodnie z zaleceniami
technologicznymi odpowiednich specyfikacji przedtozonych w niniejszym opracowaniu. W czasie uktadania
warstw nawierzchni rozktadarka i pojazdy musza poruszac si¢ ostroznie, bez gwattownej zmiany predkoscei i
kierunku. Zabrania si¢ gwaltownego przyspieszania lub hamowania na nie przykrytej siatce. Roztozona
mieszanke nalezy zaggsci¢ walcem lub zageszczarka ptytowa.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci,
deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

wykonac¢ badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w
pkt.2,

sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badah Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji.
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6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 2.:

. e .. . Czegstotliwosc badan Wartosci dopuszezalne
Lp. Wyszczegolnienie badan 1 pomiarow ;
Sprawdzenie robot rozbiorkowych nawierzchm Co25m .
. ) . o ) Max. 10 mm rowk
1 |{ocena wizualna z ew. pomiarem) W 051 1 przy

. o frezowaniu
krawedmach P

Sprawdzenie oczyszezena podioza (Ocena Brak Ixknych odpryskévw i

¥ n T g £ IMLeIC 1 >

2 | wizualna wg p. 5.5 ninigjsze) S5T) Cale podloze lurzu

, | Badanie skropienia lepiszczem podloza (wg 55T . ,

3 | D-04.03.01) Cale podtoze Wg 55T
4 Badanie uloZzenia geosiatkl (ocena wizualna wg p. Cala siatka We p. 5.6

5.6 ninigjsze) 35T)

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robot jest m2 (metr kwadratowy) zabezpieczonej geosiatkg powierzchni
nawierzchni.,

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
e wypelnienie spgkan w istniejacej nawierzchni i rownos¢ podtoza,
e skropienie lepiszczem podtoza,
e ew. przyklejenie tasm kauczukowo-asfaltowych,
e rozlozenie geosiatki bez fald z przymocowaniem do podioza.

9. PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni asfaltowej z geosiatka obejmuje prace pomiarowe i roboty
przygotowawcze,

e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robot

e frezowanie na zadang glebokos¢ istniejgcej nawierzchni

e oczyszczenie wraz z ewentualng naprawa podioza i jego wyrownanie
o dostarczenie i przygotowanie do wbudowania geosiatki

e skropienie podtoza asfaltowg emulsjg szybkorozpadowg

e wbudowanie pasma siatki
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e odtransportowanie sprzetu z placu budowy

e przeprowadzenie pomiarow i badan

Rys. 1. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowe] w strefie poszerzenia nawierzchm
a) wariant |

nowe warstwy asfaltowe

E AT AT P Tt o — geosiatka nad spoing podiuzng
LY.

ff!ffff![!}!ff)’![fi //l’/]/ :> istniejace warstwy bitumiczne

g

warstwa nosna z kruszywa
stabilizowanago meachanicznie

———————— podioZe gruntowe

b) wariant 2

_— - nowe warstwy asfaltowe
3 e e L b ;’/”“/"

iy . | %m—————— geosiatka nad spoina podiuzna
-—— stnigjace warstwy bitumiczne

g ————— warstwa nosna z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

—=——— podioze gruntowe
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3.

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z humusowaniem i sianiem trawy w ramach zadania pn: ,,Budowa kanalizacji deszczowe;j
przy ul. Krotkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa rowu otwartego dla zadania pn.:
"Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krétkiej w Sarnowie".”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
humusowaniem i obsianiem trawg poboczy przy budowie ulicy ks. Michata Wosia:

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi hormami.,

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidlowy
rozwoj..

1.4.2. Torf ogrodniczy - materiat uzyskany przez kompostowanie torfu z odpadami roslinnymi

1.4.3. Materiat roslinny - Sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych i wieloletnich..

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5
MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt 2. Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet
uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inzyniera.

2.2. Stosowane materialy

e torf ogrodniczy — powinien by¢ dostarczony w opakowaniach producenta

e nasiona traw — wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion r6znych gatunkow:
gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase,
numer normy wg ktorej zostala wyprodukowana, zdolnos$¢ kietkowania

e nawozy mineralne — powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawarto$¢ azotu, fosforu, potasu _N.P.): nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed
zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania

e woda — bez specjalnych wymagan..

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. WyKkonanie obsiania trawg

Wymagania dotyczace wykonania obsiani sg nastepujace:

e teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen

e eren powinien by¢ obnizony w stosunku do obrzezy o okoto 2 cm — jest to miejsce na torf
ogrodniczy(ok.4 cm)

e teren powinien by¢ wyrownany i splantowany

e torf ogrodniczy powinien by¢ rozécielony rowna warstwa i wymieszany z nawozami
mineralnymi oraz Wyréwnany

e przed sianiem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ walem gtadkim a potem walem kolczatka
lub zagrabié

e siew powinien by¢ dokonywany w dni bezwietrzne

e okres siania — najlepszy jest okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia

e na terenie ptaskim nasiona wysiewane sa w ilo$ci 1 do 4 kg na 100m/( |

e na skarpach nasiona s3 wysiewane w ilosci 4 kg na 100m

e przykrycie nasion nastgpuje przez przemieszanie z ziema grabiami lub watem kolczatka

e po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania

e mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu uzgodnionego z
Inzynierem

e najwicksze zaglebienie powierzchni umocnionej przez humusowanie i obsianie sprawdzone
fatg 3 metrowg moze wynosic¢ 5 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest 1m2 (metr kwadratowy) wykonanego humusowania z obsianiem.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot
Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:

e Roboty pomiarowe i prace przygotowawcze

e zakup i dostarczenie mieszanki nasion traw

e lokalne przemieszczenie humusu i jego przygotowanie do ponownego wbhudowania
e ulozenie humusu wraz z zageszczeniem

e obsianie mieszanka traw

e podlewanie woda i pielegnacja

e ecwentualny powtorny obsiew

e uporzadkowanie terenu

e wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen

e oznakowanie miejsca roboét i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

e PN-G-98011 Torf rolniczy

e PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

e PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

e PN-R-67030 Cebule, bulwy, kiacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
e BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

¢ BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie..
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