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1.

WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem przewiertu sterowanego w ramach zadania pn:
,,Budowa kanalizacji deszczowej przy ul. Krétkiej w Sarnowie wraz z remontem jezdni oraz przebudowa
rowu otwartego dla zadania pn.: "Opracowanie dokumentacji projektowej na odwodnienie ul. Krotkiej w

"o

Sarnowie".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem zasilania energetycznego.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e \Wykonanie przewiertu sterowanego horyzontalnego jako bezwykopowej metody
prowadzenie robot montazowych kabli energetycznych i sterowania sygnalizacja:

o przywoz i odwiezienie urzadzen do przewiertu,

o montaz i demontaz urzadzen do wykonania przewiertu,

o ulozenie okablowania metoda przewiertu, (opuszczanie rur do szybu
technologicznego, utozenie rur na ramie wpychajacej, wykonanie polaczen rur,
wiercenie, smarowanie rur, wyciaggniecie gtowicy przewiertowej,),

o  konserwacja osprzetu,

o wywoz urobku na wysypisko,

o  przeprowadzenie prob szczelnosci.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.3.1. Zakres tymczasowych prac towarzyszacych
Do wykonania robo6t budowlanych podstawowych niezbgdne sa nastepujace roboty
tymczasowe:
e roboty przygotowawcze i pomocnicze,
e  zabezpieczenie istniejacych urzadzen i obiektow naziemnych wystepujacych w obszarze
wykonywanych robot,
e  oraz prace towarzyszace:
o  roboty pomiarowe, wytyczenie trasy kolektora,
o  wytyczenie lub zlokalizowanie urzadzen podziemnych (uzbrojenia
podziemnego),
o lacznie z ewentualnym wykonaniem odkrywek zaleconych przez wtascicieli
uzbrojenia podziemnego,
o pokonanie przeszkod terenowych,
o uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pluczka wiertnicza - roztwor wody i zazwyczaj bentonitu lub polimeru podawany w sposob ciagly
do gltowicy wiercacej w celu utatwienia transportu urobku, stabilizacji otworu, chtodzenia glowicy,
smarowania rury przewodowej podczas robot..

1.4.2. Komora startowa - wykop o przekroju w dowolnym ksztalcie zapewniajacy mozliwosé¢
zainstalowania niezb¢dnych urzadzen umozliwiajacych przeciskanie prefabrykatéw oraz wydobycie
urobku.

1.4.3. Komora konicowa - wykop umozliwiajacy wydobycie urzadzen drazacych tunel.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,
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1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

e organizacji rob6t budowlanych;

e  zabezpieczenia interesu osob trzecich;

e ochrony $rodowiska;

e warunkow bezpieczenstwa pracy;

e zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

e  warunkow organizacji ruchu;

e zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Rodzaje materialow

Materiaty uzyte do budowy powinny by¢ nowe i spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku norm powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub
innym umownym warunkom oraz posiadac:

e oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowanag
normga europejska wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata techniczng
lub krajowsa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodna z
wymaganiami podstawowymi, lub

e deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli
dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa okreslonym przez Komisj¢ Europejska, lub

e oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze s3 to wyroby nie podlegajace
obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktorych dokonano oceny zgodnosci z Polskg Norma
lub aprobatg techniczna, badz uznano za ,,regionalny wyrob budowlany”.

Do wykonania kolektora kanalizacyjnego metoda przewiertu nalezy stosowaé materiaty zgodnie z
niniejsza ST:

Rurociag ttoczny zaprojektowaé zgodnie z dokumentacjg projektowa, trojwarstwowe. Rury te
zapewniaja przejscie rurociggiem metoda przewiertu sterowanego bez koniecznosci stosowania dodatkowe;j
rury ochronnej. Rury w sztangach zgrzewanych 12 mb nalezy taczy¢ poprzez zgrzewanie doczotowe.
Nalezy stosowa¢ jednolity system rur i ksztattek, ksztattki potaczeniowe winny by¢ wykonane z tego
samego materialu, co rura, nalezy stosowac dla catego zadania rury i ksztattki od jednego wybranego
producenta. Kazda rura i ksztattka powinna by¢ fabrycznie oznakowana, w przypadku rur powinny
by¢ podane nastepujace podstawowe dane:

e czynnik transportowany;
nazwa producenta;
rodzaj materiatu;
oznaczenie typoszeregu, Srednica zewng¢trzna w mm,;
grubos$¢ Scianki w mm,;
data produkcji: rok -miesigc-dzien;
obowiazujaca norma

2.3. Warunki przyjecia na budowe materialéw i wyrobow

Wyroby do wykonywania robot przewiertowych moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniaja
nastepujace warunki:
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3.

e sgzgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystyka podana w dokumentacji projektowej i
w niniejszej specyfikacji technicznej,

e 53 w oryginalnie zamknigtych opakowaniach,

e 53 oznakowane w sposob umozliwiajacy pelng identyfikacje,

e  spelniaja wymagane wlasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

e producent dostarczyl dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16
kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881), karty
techniczne wyrobow lub zalecenia producentow dotyczace stosowania wyrobow,

e spelniaja wymagania wynikajace z ich terminu przydatno$ci do uzycia (termin zakonczenia
prac powinien si¢ konczy¢ przed zakonczeniem podanych na opakowaniach terminow
przydatnosci do stosowania odpowiednich wyrobow).

Przyjecie materialéw i wyrobow na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika
budowy lub protokolem przyjecia materialéw.

SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania przewiertu

Sprze¢t budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w
Programie Zapewnienia Jakosci, zaakceptowanym przez Inzyniera. Przewiert nalezy wykonaé za pomoca
zespotu urzadzen sktadajacego si¢ z podstawowych elementdw takich jak:

glowica wiertnicza — urabiajaca,

zespot gospodarki pluczka wiertnicza,

zespot wtlaczania rurociagu,

sterownia — pomieszczenie operatora — system sterowania,.

sifownia — zespol agregatow zapewniajacy zasilanie energetyczne calego zestawu, oraz sprzgtu
pomocniczego:

e Zuraw samochodowy,

e koparka,

e  wibromlot

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje¢ Inwestora.

TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport rur z tworzyw sztucznych

e  rury nalezy przewozi¢ wylacznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiadajacymi
boczne wsporniki 0 maksymalnym rozstawie 2 m; wystajace poza pojazd konce rur nie moga
by¢ dhuzsze niz 1 m,

e jezeli przewozone sg luzne rury, to przy ich uktadaniu w stosy na samochodzie wysoko$¢
fadunku nie powinna przekraczaé 1 m,

e  podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem przez metalowe
czesci srodkow transportu jak $ruby, fancuchy, itp. Luzno uktadane rury powinny by¢
zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej i desek pod tancuch
spinajacy boczne $ciany skrzyni samochodu,
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e  podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia. Platforma
samochodu powinna by¢ ustawiona w poziomie. Wedtug istniejacych zalecen przewoz
powinien odbywac si¢ przy temperaturze otoczenia —5°C do +30°C)..

4.2.2. Skladowanie rur i ksztaltek w wiazkach lub luzem
Rury i ksztattki nalezy w okresie przechowywania chroni¢ przed bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego i temperaturg przekraczajacg 40°C. Przy dtugotrwatym sktadowaniu
(kilka miesigcy lub dtuzej) rury powinny by¢ chronione przed dziataniem $wiatta stonecznego przez
przykrycie sktadu plandekami brezentowymi lub innym materiatem (np. folig nieprzezroczysta z
PVC lub PE) lub wykonanie zadaszenia. Nalezy zapewni¢ cyrkulacje powietrza pod powtoka
ochronng aby rury nie nagrzewaly si¢ i nie ulegaty deformacji. Oryginalnie zapakowane wiazki rur
mozna sktadowac po trzy, jedna na drugiej do wysokos$ci maksymalnej 3 m, przy czym ramKki
wiazek winny spoczywac na sobie, luzne rury lub niepeine wigzki mozna sktadowaé w stosach na
rownym podtozu, na podktadkach drewnianych o szerokosci min. 10 cm, grubosci min. 2,5 cm i
rozstawie co 1-2 m. Stosy powinny by¢ z boku zabezpieczone przez drewniane wsporniki,
zamocowane w odstepach co 1-2 m. Wysokos¢ ukladania rur w stosy nie powinna przekracza¢ 7
warstw rur i 1,5 m wysokosci. Rury o réznych §rednicach winny by¢ sktadowane odrebnie. Rury
kielichowe uktada¢ kielichami naprzemianlegle Iub kolejne warstwy oddziela¢ przektadkami
drewnianymi. Stos nalezy zabezpieczy¢ przed przypadkowym zeslizgnigciem si¢ rury poprzez
ograniczenie jego szeroko$ci przy pomocy pionowych wspornikow drewnianych zamocowanych w
odstepach 1+2 m.

WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robo6t oraz
Program Zapewnienia JakoSci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich b¢dg wykonywane Roboty.

W przypadku natrafienia na niezidentyfikowane sieci oraz w przypadku zlokalizowania istniejacych
sieci w innym miejscu niz wskazano na mapie Wykonawca jest zobowigzany powiadomié o tym fakcie
Inzyniera. Inzynier powinien okresli¢, wspolnie z Wykonawcg, zakres robdt niezbednych do wykonania
przy usunigciu wymienionej kolizji, Iacznie z ustaleniem wiasciciela sieci, wykonaniem inwentaryzacji
geodezyjnej oraz niezbedny zakres robot, ktory zostanie wykonany na podstawie odrgbnej umowy, w
oparciu o dokumentacje¢ techniczng dostarczong przez Zamawiajacego.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania Projektéw technologicznych, warsztatowych i
montazowych wszystkich elementow odwodnienia. Projekty podlegaja akceptacji przez Inzyniera.

Wykonana kanalizacja powinna zosta¢ naniesiona na mapy zasadnicze przez stuzby geodezyjne.

Przed przystgpieniem do rob6t w miejscach wlaczen do istniejgcej sieci oraz w miejscach kolizji z
istniejacy infrastrukturg techniczng wykonac przekopy kontrolne celem zlokalizowania miejsca, glebokosci
posadowienia, a takze materiatu i $rednicy istniejacych sieci.

Doktadnag lokalizacje i posadowienie urzadzen podziemnych nalezy ustali¢ przy pomocy wykopow
kontrolnych wykonywanych pod nadzorem uzytkownikow.

Wszelkie roboty w poblizu uzbrojenia podziemnego wykonywac¢ pod nadzorem wszystkich wilascicieli
uzbrojenia, stosujac si¢ do ich zalecen odnos$nie zabezpieczen urzadzen.

Na czas przebudowy i przepi¢¢ istniejacej kanalizacji nalezy zachowac¢ ciggtos¢ dostawy poprzez
zastosowanie tymczasowych przekladek istniejacej sieci lub przepompowywanie $ciekow.

Dla kanalizacji i studzienek nalezy wykona¢ proby szczelnosci.

Na czas robot ziemnych (wykopow) sieci krzyzujace si¢ z projektowanymi sieciami nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz pod nadzorem gestora sieci.
Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy zleci¢ nadzér wszystkim wiascicielom uzbrojenia

podziemnego ha omawianym terenie.
Wykonana kanalizacja powinna zosta¢ naniesiona na mapy zasadnicze przez stuzby geodezyjne.

5.2. Wymagania dotyczace robot przewiertowych

Prowadzenie robot bezwykopowych dla przewodow kanalizacyjnych nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN
12889:2003 ,,Bezwykopowa budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych”. Przed przystapieniem do
wykonania robot zwigzanych z przewiertem nalezy wytyczy¢ tras¢ kolektora zgodnie ze wspotrzednymi
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okres$lonymi na planach sytuacyjnych oraz miejsca usytuowania szybow technologicznych. Trasowanie
rurociaggu musi wykona¢ uprawniony geodeta..

5.3. Roboty ziemne

Na potrzeby technologii wykonania nalezy wykona¢ w gruncie komory technologiczne jako startowe i
koncowe.

5.3.1. Komory startowe

Komory te przeznaczone sg do umieszczenia w nich maszyny przewiertowej Wykonane beda w postaci
prostokatnych wykopow o $cianach pionowych, umocnionych $ciankami szczelnymi. Wymiary komory
startowej nalezy dostosowaé do gabarytow maszyny przeciskowe;j.

5.3.2. Komory koncowe

Przeznaczone sg do odbioru segmentow roboczych w trakcie przewiertu. Poniewaz w komorach
koncowych nie zachodzi potrzeba osadzania w nich maszyny do przewiertu r6znig si¢ od komor startowych
wymiarami. Umocnienie $cian analogicznie jak w komorach startowych. Kolejno$¢ robot przy
wykonywaniu szybow technologicznych (komor):

prace przygotowawcze i porzadkowe,

wytyczenie zarysu wykopu,

wykonanie przekopow kontrolnych w celu lokalizacji uzbrojenia podziemnego,

montaz stalowej ramy rozporowej (wykonanej w catoséci) i utozenie jej w gabarycie wykopu,

pograzanie grodzic (wzdtuz ramy) do projektowanych rzgdnych,

wykonanie wykopu z jednoczesnym, opuszczaniem (podkopywaniem) konstrukcji

rozpierajacej i mocowaniem na gornym poziomie,

e dalsze poglebianie wykopu do glebokosci umozliwiajacej zmontowanie kolejnej rozpory na
wymaganym poziomie,

e kolejne powtarzanie poprzedniej operacji az do zmontowania ostatniej dolnej rozpory,

e poglebianie wykopu do rzednej jak w projekcie,

e wykonanie komor

Po wykonaniu przewiertu nalezy:

e zasypac szyby z jednoczesnym zaggszczaniem gruntow,
e usunac grodzice,
e przywroci¢ teren budowy do stanu pierwotnego.

5.3.3.  Szalowanie komér

Scianki szczelne stanowia konstrukcje wykonane z podtuznych elementow stalowych, zelbetowych,
drewnianych lub z tworzyw sztucznych, nazywanych brusami lub grodzicami. Zadaniem $cianek szczelnych
jest:

e uniemozliwienie lub utrudnienie przemieszczenia si¢ znajdujacego si¢ za Sciankg gruntu w
kierunku poziomym, a wiec zabezpieczenie stateczno$ci pionowej lub nachylonej skarpy,

e uniemozliwienie lub utrudnienie przeptywu wod gruntowych lub powierzchniowych
znajdujacych si¢ za $cianka,

e zapewnienie przejecia spodziewanego parcia gruntu i wody oraz oddziatywan pionowych

5.3.4. Proces wiercenia

Przewiert sterowany - bezwykopowa technologia budowy kanalizacji sanitarnych i deszczowych w
terenie o intensywnej zabudowie, eliminujaca do minimum zaklécenia w ruchu ulicznym i dewastacje
istniejgcych nawierzchni.

W technologii tej mozna wyr6znic trzy etapy pracy::
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e  Wiercenie pilotowe,
e Rozwiercanie gruntu,
e  Wcigganie rur przewodowych

W czasie pierwszego etapu w zaplanowanej osi rurociagu odbywa si¢ przecisk hydrauliczny zerdzi
pilotowych, zakonczonych glowica pilotowa. W etapie tym grunt jest zageszczany wokot zerdzi i nie ma
potrzeby usuwania urobku. Kierunek przecisku podlega statej kontroli i moze by¢ korygowany w trakcie
pierwszego etapu robot. Sterowanie przeciskiem i pomiar odbywa si¢ przy wykorzystaniu monitora. Po
osiagnigciu przez glowice pilotowag wykopu docelowego rozpoczyna si¢ drugi etap pracy, tj. rozwiercanie
otworu z jednoczesnym wcigganiem rur przewodowych lub ostonowych. Wceiaganie rur z PE odbywa si¢ po
osiaggnieciu przez gtowice pilotowag wykopu docelowego. Glowice pilotowa wymienia si¢ wowczas na
glowice wciagajaca i nastgpuje weiaganie rur z PE do wykopu poczatkowego z jednoczesnym cofaniem
zerdzi. Urabianie gruntu powodowane jest przez obrotowa na czole glowicy tarcz¢ wiertnicza, ktora
poruszana jest silnikiem hydraulicznym i powoduje wstepne rozdrabnianie gruntu. Tuz za tarczg znajduje si¢
stozkowa komora kruszenia, w ktérej grunt podlega rozdrobnieniu i zageszczeniu.

5.3.5. Pluczkowy system przeptywu

System ten wymaga przygotowania specjalnej zawiesiny bentonitowej lub polimerowej (mieszaniny
obu sktadnikow). Obieg ptuczki rozpoczyna si¢ w zbiorniku czystej pluczki. Pluczka pompowana jest do
glowicy skrawajacej poprzez zerdz. W miarg potrzeby ci$nienie ptuczki zwigksza si¢ do poziomu
wymaganego dla podtrzymania przodka. W komorze skrawania ptuczka ulega wymieszaniu z urobkiem:

5.3.6. Smarowanie rur

Wprowadzenie smarowania rur za pomoca pluczki bentonitowej lub mieszaniny bentonit/polimer
pomaga przezwyciezyé wickszo§é oporow tarcia. Srodek smarowniczy transportowany jest rurami
wewnatrz zerdzi i wstrzykiwany poprzez otwory przelotowe wywiercone w §ciankach rur. Kazdy otwor
smarujacy zasilany jest recznie z pulpitu operatora lub automatycznie. Sterowanie automatyczne
monitorowane jest komputerowo, poprzez centralny system rozdziatu:

5.3.7. Sterowanie

Maszyna przewiertowa posiada sterowanie $widrem zapewniajac doktadnos¢ (w pionie i w poziomie)
uktadanego rurociggu. Sterowanie maszyna mikrotunelingowa polega na nadzorowaniu pracy wszystkich
podzespotdw i sterowaniu ich funkcjami. Cato$¢ procesu wiercenia zapisywana jest w pamieci komputera.
Operator za pomocg Sitownikow sterowania, koryguje trase wiercenia:

5.4. Wytyczne organizacji robét

Po wykonaniu przewiertu i zdemontowaniu sprzetu wiertniczego w szybach technologicznych nalezy
wykona¢ komory (studnie) rewizyjne.

5.5. Mikrotuneling z zastosowaniem rur przeciskowych
Po wykonaniu mikrotunelowania wykona¢ probe szczelno$ci kanatu. W cenie jednostkowej
mikrotunelingu nalezy uja¢ montaz i demontaz urzadzen, montaz rur, probg szczelnosci oraz wywoz urobku

z mikrotunelowania na wysypisko. Miejsce sktadowania urobku (wysypisko) Wykonawca ustali we
wlasnym zakresie.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w trakcie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania w zakresie ich
jakosci i wyniki dostarczy¢ Inzynierowi do akceptacji. Badaniu podlegaja.

e zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
e zgodno$¢ materialdw z normami i certyfikatami,
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rzedna i spadek rury,
utozenie przewodow,
glebokos¢ utozenia kanatu,
odchylenia osi przewodu,
odchylenia spadkow,
polaczenia przewodow,
szczelno$¢ przewodow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr (m) przewiertu facznie z inspekcja kanalu kamera video na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Przedmiotem odbioréw i badan powinny by¢ w szczegdlnosci:

zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa,
polaczenia przewodow,

szczelno$é przewodow,

rz¢dna i spadek rury

9. PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena jednostkowa robot dotyczacych przekraczania przeszkod terenowych obejmuje:

prace towarzyszace i roboty tymczasowe opisane w pkt. 1.4.2. niniejszej ST,

zakup 1 transport materiatlow na miejsce wbudowania,

optaty za sktadowanie urobku na wysypisku,

optaty za nadzor przedstawicieli wascicieli urzadzen podziemnych,

koszt materialow eksploatacyjnych niezbednych dla wykonania przewiertu,

przeprowadzenie wszystkich niezbednych badan oraz wszystkie inne roboty nie wymienione,
ktore sg niezbedne do kompletnego wykonania robdt objetych niniejszg ST przewidzianych w
Dokumentacji projektowe:

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

PN-EN 1538:2002 Wykonawstwo specjalnych robdt geotechnicznych — Sciany szczelinowe.
PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

PN-EN 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych.
PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

PN-EN 1610:2002 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

107



e PN-EN 12336:2005(U) Maszyny do drazenia tuneli. Maszyny do drazenia tarcza, maszyny do
przeciskania, wiertnice §limakowe, urzadzenia do uktadania ptyt oktadzinowych. Wymagania
bezpieczenstwa.

e PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych rob6t geotechnicznych — Scianki szczelne.

e BN-83/8836-01 Roboty ziemne. Wykopy tunelowe dla przewodow wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

e BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

e PN-EN 1916:2005 Rury i ksztattki z betonu niezbrojonego.

e PN-EN 295-7:2001 Rury i ksztattki kamionkowe i ich potaczenia w sieci drenazowe;j i
kanalizacyjnej — Wymagania dotyczac

10.2. Inne dokumenty

e  Agata Zwierzchowska ,,Technologie bezwykopowej budowy sieci gazowych, wodociggowych i
kanalizacyjnych”. Wydawnictwo Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach — Kielce 2007 r.

e Cezary Madryas, Andrzej Kolonko, Arkadiusz Szot, Leszek Wysocki ,,Mikrotunelowanie”.
Dolnoslaskie Wydawnictwo Edukacyjne — Wroctaw 2006 r.
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