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NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

STO - ogolna specyfikacja techniczna

SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
BHP - bezpieczenstwo i higiena pracy

IN - Inspektor Nadzoru
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem

elementdéw matej architektury przy budowie skateparku w Parku 600- lecia w Wagrowcu.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt w punkcie 1.1
1.3. Zakres robdt objetych ST

1.3.1. Montaz elementdw matej architektury

1.4. Okreslenia podstawowe

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w STO -

»~Wymagania ogdine”

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w STO - ,Wymagania ogdine”

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO - ,Wymagania ogdlne”

2.2. Stosowane materiaty

2.2.4. Elementy matej architektury:

e  LAWKA MLODZIERZOWA
o  Wymiary: wys. 85 cm, szer. 0,38 cm, dt. 170 cm;
o Konstrukcja stalowo — metalowa, elementy stalowe ocynkowane, malowane proszkowo w kolorze grafitowym (RAL 7024);
rury ér. 6 cm
o Siedzisko: listwy z drewna iglastego pokryte lakierobejcg w kolorze jasny dab, listwy grubosci 4,3 cm i szer. 8 cm, dt. min
156 cm; 3 szt.
o Dodatkowy ptaskownik wzmacniajacy konstrukcje
o Montaz — przykrecenie do stdp betonowych
e  KOSZ NA ODPADY, STALOWY
o  Wymiary: wys. 125 cm, szer. 40 - 48 cm, D pojemnosc 35 |
o Pojemnik zawieszany na stupku, wyposazony w daszek i popielniczke
o  Oprdznianie — obrét pojemnika o 180°
o  Konstrukcja kosza blacha gr. 1,5 mm, daszek blacha gr. 2mmm - ocynk ogniowy, malowany proszkowo w kolorze
grafitowym (RAL 7024)
o Posadowienie trwate w gruncie w stopie fundamentowej

e TABLICA Z REGULAMINEM
o  Wymiary: WYS. 200 - TABLICA 50 x 70 cm

o  Konstrukgcja stal lakierowana w kolorze grafitowym (RAL 7024)
o Montaz poprzez zabetonowanie elementéw kotwigcych

. STOJAK ROWEROWY
o  Wymiary: Szeroko$¢: 5 cm, Dtugos¢: 100 cm, Wysokos¢é: 80 cm

o Srednica rury 60,3 mm
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o Rozstaw stojakéw co 120 cm,
o  Konstrukcja stalowa ocynk ogniowy, malowany proszkowo w kolorze grafitowym (RAL 7024), grubos¢ $cianki rury 2 mm

o Posadowienie trwate w gruncie w stopie fundamentowe;j.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO - ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STO- ,Wymagania ogdine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w STO - ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Montaz matej architektury

a) Zgodnie z instrukcjg producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STO ,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2. Sprawdzenie montazu elementéw matej architektury

b) Zgodnie z instrukcjg producenta
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STO - ,Wymagania ogéine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest kpl. (komplet) zamontowanego elementu matej architektury.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w STO - ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z

zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO - ,Wymagania ogdlne” pkt 9.



