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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotyeze wykonania
i odbioru robot zwjzanych z budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie
Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikabgjmuj wymagania ogdlne wspdlne dla robét ob-
jetych wymienionymi na stronie 1.
1.4. Okreslenia podstawowe
Dziennik budowy — opatrzony pieezia Organu Nadzoru Budowlanego zeszyt, z ponumerowanym
stronami staacy do notowania zdaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedgn
rejestrowania dokonanych odbioréw robét, przekazyaaolecé i innej korespondenciji
technicznej pomidzy Inzynierem, wykonawgi projektantem.
Inzynier - osoba posiadaga odpowiednie uprawnienia do petnienia funkcjpklgora nadzoru inwe-
storskiego, wyznaczona przez Inwestora do nadzaraveagodnéci wykonywania robot z dokumen-
tacj projektows i ST oraz innymi dokumentami, normami i decyzjami.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawgpowaniona do kierowania robotami
I wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kaktu.
Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem i¢hczenia
Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w cehzehia w nim konstrukcji
nawierzchni
Ksiega obmiarow — akceptowany przez agniera zeszyt z ponumerowanymi stronami do wpisyavan
przez wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych za-
tacznikow. Wpisy w ksidze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez fiyniera.
Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakcegmevprzez Zamawigego
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z
ocery jakosci materiatow i robot.
Materialy — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania rob6t zgodnie z dokumentacpjektowy i
specyfikacjami, zaakceptowane przezyimiera
Nawierzchnia— warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozkladania odyin
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu
a/ warstwacieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni poddasmptrednio

oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych
b/ podbudowa — dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia obgen

na podtae,
Niweleta — wysokdciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi
Pas drogowy— wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia
w nim drogi z uradzeniami drogowymi
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna — autoudwntaciji projektowej
kosztorys— wykaz rob6t z podaniem ich #id (przedmiar) w kolejngi technologicznej ich wykona-
nia
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektovs, ST i poleceniami lzyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy przekae Wykonawcy teren budowy, Dziennik Budowy i &gi Obmiaru Robo6t oraz
dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa kietypST.
Wykonawca, ha wtasny koszt, wytyczy przez uprawegmgeodetwspétrzdne gtéwne trasy, zloka-
lizuje repery .
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasi@a ochror punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone gealdezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Wykonawca we wilasnym zakresie opracuje i uzgodojiefitu organizacji ruchu na czas prowadzo-
nych robét zgodnie z:
1/ Rozporzdzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 300 w sprawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatiragowych oraz ueglzen bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczar@arogach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),
2/ Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wéméa 2003 r. w sprawie szczegobtowych
warunkow zargzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzautym zarzdzeniem.
(Dz. U. 2 14.10.2003 r. Nr 177 poz. 1729).
3/ Szczegobtowe warunki techniczne dla znakdygnatéw drogowych oraz ugdzen bezpieczé-
stwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnaogach
(Zatacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 20P3 r
1.5.3. Zgodnd&¢ robot z dokumentacja projektowg i Specyfikacjami Technicznymi
Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynerzekazane Wykonawcy przez Inwestora
stanowi cz$¢ Kontraktu a wymagania wyszczegolnione w@hojednym z nichgobowizujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokuntaeji.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatialzgodne z dokumentacprojektows i ST.
Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SEda uwazane za wartei docelowe, od ktorych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji.
1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy
Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego na tereniewydw okresie trwania
realizacji Kontraktu ado zakaczenia i odbioru kicowego robdét.
Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim Zargdem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie-
czenia robot w okresie trwania budowy.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i kdzie obstugiwat tymczasowe
urzadzenia zabezpieczage takie jak: ogrodzeniaswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, zapory
itp., podejmie wszelkie inngodki niezlzgdne dla ochrony robét, bezpieéséva pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczaiov dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpiecagstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie powinny by akceptowane przezipniera.
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogaem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachcideh okrélonych przez Iay-
niera, tablic informacyjnych, ktérych tiebedzie zatwierdzona przezzyniera.
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realiza-
cji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy oidigga odtbnej zaptacie i przyjmuje size jest
wiaczony w cen kontraktova.
1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowrzek zn@ i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania realizacji kontraktw, do zak@éczenia i odbioru kiacowego robot, Wykonawca
bedzie stosowat gsido przepiséw i norm dotygeych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uckzliwosci dla oséb lub wiasroi spotecznej, a wynika-
jacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢gasttvie jego sposobu dziatania,
stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na :
1/ lokalizacje magazynow, sktadowisk, ukopéw i ddigazdowych
2/ srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekbw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazamizlm@scia powstania pzaru.
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1.5.6. Ochrona przeciwpdarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawcabedzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy na terenie budowy, w pomieszczeniach hiych, mieszkalnych oraz w maszynach i pojaz-
dach.

Materiaty tatwopalne éda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosfpem osG6b trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamsrem wywotanym jako re-
zultat realizacji robét albo przez personel Wykoogw

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.
Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t a&pkaczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod; na wycie
tych materiatow od wiiwych organdéw administracji patwowej.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za gydzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddalsych wigcicielami tych uradzen
potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez @Zemajacego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzemy@minstalacji i
urzadzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majpy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzen podziemnych na
terenie budowy i powiadominzyniera, zarzdcow lub wigcicieli poszczegolnych usdzen i wladze
lokalne o zamiarze rozpogza robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalgjkonawca bezzwitocznie powiadomizimiera

i zainteresowane wtadze oragdzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkta instalacii
na powierzchni ziemi i ugdzexr podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczopyoér Za-
mawiapcego. Jeeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewidwym prowadzeniem robo6t lub brakiem ko-
niecznych dziat& ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie whastigublicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi ldbamrzy uszkodzonwiasnae.

1.5.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczsstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz spetniagcych odpowiednich wymagasanitar-
nych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczge, socjalne

oraz sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem tych wymagaie podlegaj odrebnej zaptacie.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia auywane do
robétod daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zakeenia przez Inzyniera.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie powinnodgro-
wadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lublgghenty byly w zadawakgym stanie przez
caty czas, do momentu odbiorurk@mwego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.11. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zarglzenia wydawane przez witadze centralne i miej-
scowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczriérdk s jakikolwiek sposob zwizane z wykony-
wanymi robotami i bdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tymystanowié podczas pro-
wadzenia robot.

Wszelkie straty, koszty pagiowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie narusze-
nie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikagdgistarczonej przez igniera.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasn&ankretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robogglalobowhzywat postanowie-
nia najnowszego wydania lub poprawionego wydaraavgbanych norm i przepiséw o ile w warun-
kach kontraktu nie

postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane yarprzepisy g paistwowe lub odnosggzsigc do
konkretnego kraju lub regionu, moby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevwoj
réwny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy i przepisy, pod warunkiem ich sptzev
nia i pisemnego zatwierdzenia przezyiniera. Rénice pom¢dzy powotanymi a ich proponowanymi
zamiennikami musgby¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedtazone Irzynierowi do zatwier-
dzenia.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej 3 tygodnie przez zaplanowanym wykoryim jakichkolwiek materiatéw przeznaczo-
nych do rob6t, Wykonawca przedstawtynierowi do zatwierdzenia szczegdtowe informaayeyd
czace proponowanegarddita wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyadteriatow jak row-
niez odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow do zatwedia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialtdbw danegrddia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegarrédia uzyskaj zatwierdzenie Wykonawca zobazany jest do prowadzenia bada celu
udokumentowaniaze materialy uzyskane z dopuszczonegmlta w sposob gty spetniaj wyma-
gania ST w czasie pagtu robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przezyniera.

Jezeli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robotrte, dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zogtamipowiednio skorygowany przezymiera.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidojazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradinzyniera o swoim zamiarze co naj-
mniej 10 dni przez zyciem tego materiatu, albo w okresie timym, jeeli bedzie to potrzebne z
uwagi na wykonanie badavymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie maze by pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane méateda czasu gdydula one uyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhowaja jakose | wiasciwosci i byty dostpne
do kontroli przez Iayniera.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miej-
scach uzgodnionych przez Wykonawazaakceptowanych przezzmiera.

2.5. Inspekcja wytwérni materiatdw

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgod-
nosci stosowanych metod produkcji z wymogami.

Prébki materiatdw magby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $giavosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowt podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatow pod wzgllem jakdci.
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W przypadku, gdy laynier bxdzie przeprowadzat inspekaivytwdrni musz by¢ spetnione nasgpuja-
ce warunki:

a/ Inzynier bzdzie miat zapewnicnwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
czasie prowadzenia inspekcji

b/ Inzynier kgdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizatjot,

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzyst-
nego wpltywu na jak& wykonywanych robaét.

Liczba i wydajné¢ sprzitu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okre-
slonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidohyniera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma byutrzymany w do-
brym stanie i gotowszi do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrorsyodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uytkownika.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaajch dopuszczenie spitn do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow umowy,
zostam przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatéw. Liczb&od-
kow transportu &dzie zapewniéprowadzenie robot zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacii
projektowej, ST i wskazaniachAyniera, w terminie przewidzianym umaew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidspetnig wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spemigje tych warunkéw magbyé dopuszczone przeziyniera, pod warun-
kiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzyskanychrdasi droég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca kdzie usuwat na wtasny koszt, wszelkie zanieczysaaezeszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdacterenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialraa prowadzenie robot zgodnie z umgwraz za jak& zastosowa-
nych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgaogino dokumentagj projektowa, wymaganiami
ST oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgsoi
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramiedreymi okreélonymi w dokumentacji projekto-
wej lub przekazanymi nagphie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczeniu robot, zosiarsungte przez Wy-
konawe na wiasny koszt, sprawdzenie wytyczenia robotybnaczenia wysokei przez Irzyniera
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziattdza ich dokfadngt.

Inspektor kdzie podejmowadecyzje we wszystkich sprawach zmanych z jakécia robét, ocen
jakasci materiatow i posipem robot.

Inspektor jest upowaiony do kontroli wszystkich roboét i wszystkich reeatéw dostarczonych na
budowe lub na niej produkowanych.

Inspektor powiadomi Wykonaw wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te mategriatoboty, kto-
re nie spetniaj wymaga jakosciowych okrélonych w dokumentacji projektowej i ST.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym przez liy-
niera pod gréba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytoduiesie Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t powinno liytakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanidig asagna¢
zalazomng jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakaci materiatéw. Wykonawca powinien
zapewné odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezidne do pobierania prébek i badaaterialdéw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robot zstatliwoscia zapew-
niajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnigymaganiami zawartymi w dokumentacji projek-
towej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badach czstotliwos¢ powinny by okreslone w ST, nor-
mach i wytycznych. Wykonawca dostarémyiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprat
badawczy posiadawazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaalafymaga-
niom norm okrélajacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier kzdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek roe@gnigciach
dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluntebod
badawczych.

Jezeli niedocagnigcia te leda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier na-
tychmiast wstrzyma aycie do robét badanych materiatow i dégiye do uycia dopiero wtedy gdy
niedochgniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostarsuntte i stwierdzona zostanie odpo-
wiednia jakd¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem ada
materiatébw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Probki lzda pobierane losowo. #iynier kxdzie mie€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek. Probki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez kyniera kzda odpo-
wiednio opisane i oznakowane w sposéb zaakceptowa®yg Irkyniera.

Na zlecenie layniera, Wykonawcaduzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez Wykonawg usu-
niete lub ulepszone z wtasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badgokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensteuek ; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawggj

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy
normynie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomezna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przegrera.

Przed przysipieniem do pomiarow lub badl&Vykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlabubadania Wykonawca przedstawi nénge
ich wyniki do akceptaciji liyniera

6.4. Atesty jakaci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakasci materiatdw przez Wykonawg Inspektor mge dopyci¢ do wycia
materiaty posiadage atest producenta stwierdggj ich peta, zgodnd¢ z warunkami podanymi w
ST. W przypadku materiatow, dla ktérych atestywymagane przez ST, k@a partia dostarczona do
rob6t powinna posiadeaatest okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posigdstesty wydane przez producenta, poparte w raziegiy
wynikami wykonanych przez niego bad#&opie wynikow tych badabeda dostarczone przez Wyko-
nawe; Inzynierowi.

6.5. Dokumenty budowy

1/ Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem praweowddrujacym Zamawiagcego

i Wykonawe w okresie przekazania Wykonawcy terenu budowyam okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnéé za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ohaujacymi przepisami spo-
czywa na Wykonawcy.
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Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstainy budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyellzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwistaz stanowiska shivowego. Zapisy dula czytel-

ne, dokonane trwaitechnik, bezpaérednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeiida oznaczone kolejnym numerem

zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i bryniera.

Do Dziennika Budowy nafy wpisywa w szczegolngci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy

- dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowe;j

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot

- przebieg robét, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i prayoz przerw w robotach

- uwagi i polecenia lryniera

- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggrh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdllnym w zku z warunkami klimatycznymi,

- zgodndci rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ichsepi w dokumentacji projekto-
wej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykony-
wania robat,

- dane dotyczre sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t

- dane dotyczee jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych bada

- inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budovegd przeditaone Irvy-

nierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irtyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpi-

suje z zaznaczeniem ich pregia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowaniasi

Projektant nie jest strarumowy i nie ma uprawniedo wydawania polegeWykonawcy robot.

2/ Ksigzka Obmiarow

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z

elementow robét. Obmiary wykonywanych robét prog@adza si w sposob eigly w jednostkach

przyjetych w Kosztorysie wpisuje do Rejestru Obmiardw.

3/ Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o

jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy leda gromadzone w for-

mie uzgodnionej z ltynierem. Dokumenty te stanaydabczniki do odbioru robét.

Winny by¢ udostpnione na kadezyczenie Irkyniera.

4/ Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaggprécz wymienionych w pkt.1/ — 3/ nagtijace dokumenty:

a/ pozwolenie na realizaciadania budowlanego

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inmaowy cywilno- prawne

d/ protokoty odbioru robét

e/ protokoly z narad i ustalekorespondenegjna budowie

5/ Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy &a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavigedabezpieczo-

nym. Zagingcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodejgoj natychmiastowe odtworze-

nie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokutydrudowy leda zawsze dogpne dla

Inzyniera i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrélac¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokntacy projek-
towa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o zakresie obmierza-
nych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 graed tym terminem.

Wyniki obmiaru wpisywane dula do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) widimch podanych lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnighdhawcy od obowizku ukaiczenia wszyst-
kich robot wysgpujacych w projekcie.

Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji liyniera na pimie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzany z €tcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera.

7.2. Zasady okrdlenia ilosci robot i materiatdw

Diugasci i odlegtaci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych rob6t nie wymagdggo inaczej, okjosci beda
wyliczone w ni jako diug@¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo glda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie

Zz wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlalzaakceptowane
przez lrzyniera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagdezeli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduazie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie uradzenia pomiarowedda przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom Spe-
cyfikacji Technicznych. Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposéb agty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzimiera.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary keda przeprowadzane przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdglee
w przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar robét zankgch przeprowadza
sie¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlagggh zakryciu przeprowadza gizedich zakry-
ciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzotfiozenia lgch wykonywane w sposob zrozumialy i jedno-
znaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru, dokony-
wanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenigsdoi jakosci wykony-
wanych robét, ktére w dalszym procesie realizaegm zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wyko-
nanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowag@nego pospu robot.

Odbioru rob6t dokonuje #ynier.
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Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deebaika Budowy i jedno-
czesnym powiadomieniemAyniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®udi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.
Jaka¢ i ilos¢ rob6t ulegaicych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokuaverzawieragcych
komplet wynikéw bad&laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawmiw konfrontacji z
dokumentacja projektaw ST i uprzednimi ustaleniami.
W przypadku stwierdzenia odchyiled przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustalg Inspek-
tor ustala zakres rob6t poprawkowych lub podejnagjeyzje dotycace zmian i korekt.
W wyjatkowych przypadkach podejmuje deaydiokonania poticen.
8.3. Odbidr casciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot wraz z ustaleniem nate
nego wynagrodzenie. Odbioruggziowego robot dokonujesivg zasad jak przgdbiorze kacowym
robot. Odbioru robét dokonujedynier.
8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstygo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.
Calkowite zakaczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wy-
konawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadmiem na gimie o tym fakcie
Zamawiajicego. Odbidr ostateczny robot rgmstw terminie ustalonym w Dokumentach Umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéaczenia robot i przycia dokumentow, o ktérych
mowa w pkt. 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaaprzez Zamawiagego w obecriei Inzynie-
ra i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jalcdowej na podstawie przecdio-
nych dokumentow, wynikow bada pomiaréw, ocenie wizualneraz zgodnéci wykonania robot z
dokumentagj projektova i ST.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaina realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania tolzapet-
niajacych i robét poprawkowych.
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot @efowych lub robdt uzupetniggych w war-
stwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czyloid ustala nowy
termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych asorty-
mentach nieznacznie odbiega od wymaganej DokumjarRagjektow, i ST z uwzgédnieniem tole-
rancji i nie ma w¢kszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzeéstwo ruchu, komisja
dokona, potfcen, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robot
w stosunku do wymagaorzyjetych w dokumentach Umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaégm jest protokot odbioru ostatecznego
robét sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1/ Dokumentagj Projektove podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy.
2/ Specyfikacje Techniczne
3/ Recepty i ustalenia technologiczne
4/ Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiarow
5/ Wyniki pomiardéw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST
iew. PZJ.
6/ Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnai wbudowanych materiatow zgodnie
z ST i DokumentagjProjektovyg
7/ Opink technologicza sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiarow zadczo-
nych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie 2 Bokumentacj Projektov.
8/ Rysunki na wykonanie robot towarzysych (np. na przefe@nie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom urzdzen.
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9/ Geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu.
10/ Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poraenim z Wykonawg wyznaczy ponow-
ny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarazdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupplo@leda zestawione wg wzo-
ru ustalonego przez Zamawjeggo.
8.5. Odbidr pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytibtrawizanych
Z usungciem stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym itn&s/ch
w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w pkt. 8.4. ,,0dbior ostateczny tob6

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqaaa jednosti obmiarow
ustalora dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowadstave ptatncci jest warté¢ (kwota) poda-
na przez Wykonawgcw danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lrdzie uwzgédniac wszystkie czyn-
nosci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie, ok&bone dla tej roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob§tlip obejmowa:
- robocizre bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami
- wartas¢ zwzytych materiatdbw wraz kosztami zakupu, magazynaoayawentualnych ubyt-
kow i transportu na teren budowy
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami
- koszty paérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
-podatki obliczane zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.
9.2. Warunki Umowy i Wymagania Ogolne D-00.00.00
Koszt dostosowaniaesido wymaga Warunkéw Kontraktu i WymagaOgolnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oitome w w/w dokumentach, nie wyszczegdlnione w t@sz
rysie.
9.3. Organizacja ruchu
Koszt organizacji ruchu obejmuje:
1/ opracowanie oraz uzgodnienie z Zamayayn i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wrdastarczeniem kopii Projektuzynierowi
i wprowadzanie dalszych zmian i uzgodnigynikajacych z posipu robdt,
2/ ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z obowzujacymi przepisami
i wymaganiami bezpiecastwa ruchu
3/ konstrukag oznakowa
4/ oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i ugtiitymczasowych oznakowaionowych, pozio-
mych, barier §wiatet
5/ utrzymanie ptynn&ei ruchu publicznego
6/ usun¢cie wbudowanych materiatdow i oznakowania
7/ doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Ustawa z dn.7 lipca 1994r.—Prawo budowlane {fekinolity Dz.U. z 2010r. Nr 243, p0z.1623)

2/ Ustawa o drogach publicznych z dn.21marca 1985kst jednolity Dz.U.z 2007r.Nr 19 poz.115)
3/ Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&201 r. w sprawie dziennika budowy, mon-
tazu i rozbidrki tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 13&z. 1555).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.00.01

ROBOTY POMIAROWE
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Budowa jezdni i chodnikdéw na ul. Szc#skiej w Ostrowie Wielkopolskim

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru robot zwjzanych z budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie
Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6ét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zg@nych z wytycze-
niem trasy drogowej w oblie projektowanej budowy i obejmayj
roboty pomiarowe przy tyczeniu punktow charaktergahych i pozostatych elementoéw ulic w grani-
cach opracowania.
1.3.1. Wyznaczenie trasy i punktow wysokeiowych
W zakres robo6t pomiarowych wcheadz
- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoiawvego punktdéw gtébwnych osi trasy
i punktéw wysokséciowych,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperéw roboczych),
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochraeprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposéb utatwiapy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy pocatkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowegzgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00
1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST

D-00.00.00

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem sta-
lowym, stupki betonowe albo rury metalowe o ditgjaokoto 0,50 metra.

2. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogollne wymagania dotygze sprztu podanov ST D-00.00.00.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgikmvych naleéy stosowa nas¢pujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry, dalmierze,

- niwelatory,

tyczki,

- laty,

- tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien gwaranto-
waé uzyskanie wymagane] doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @ przewozi dowolnymisrodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-00M0.0

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK

(od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i upraw-
nienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wyty-
czeniu punktoéw gtéwnych trasy i (lub) reperow robgeh. Bkdy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcedo.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej godne

Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie
roznia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej,powinien powiadéra tym Inzynie-
ra. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie pawaiby¢ zmieniane przed pogjiem odpowiedniej
decyzji przez Iayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikezg z r@nic rzednych terenu podanych
w dokumentacji projektowej i ggnych rzeczywistych, akceptowane przez/mera, zostapwyko-
nane na koszt Zamawiggego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe w
takim przypadku obgiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakcep-
towaniem wynikow pomiarow przeziyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥érednie osi trasy mugzdy¢ zaopatrzone

w oznaczenia okiajace w sposbdb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punk-
tow. Forma i wzoér tych oznacz@owinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze cza-
sie trwania robét. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostanzniszczone przez
Wykonawe, swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgrsekonieczne do dalszego pro-
wadzenia robot, to zostapne odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdiaigtowej realizacji robét naig do obowiz-
kow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtownyabsi trasy i punktow wysokciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposaéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowhzane do punktéw pomocni-
czych, potaonych poza granicrob6t ziemnych.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robo6t zeadanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysgeych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnie-
jacych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesigocze naley zatazy¢ w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattowmilstalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okilenej w dokumentacji projektowe;j.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia
do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgowych
nalezy prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z

wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest km (kilometr) wyznaczonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gage na podstawie szkicéw i dzienni-
kow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontigdiodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgei podano w ST D-00.00.00

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtébwnychtrasy i punktow wysokieiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewangum wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwahhrna ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiapce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonyagmnac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGltowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBUJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.

Noobkw
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC
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Budowa jezdni i chodnikdéw na ul. Szc#skiej w Ostrowie Wielkopolskim

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéekiej w Ostrowie
Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumezetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wyaniionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot rozbiérkowych
w obrebie projektowanej budowy i obejmujozbiorle istniepcych nawierzchni :

- kraweznikow i taw betonowych, obrzg betonowych

- kostki brukowej betonowej,

- ptyt zelbetowych, petnych,

- ogrodzé w celu ich ponownego wbudowania w nowym miejscu.

Uwaga:

Poskpowanie z odpadami musi by przeprowadzone przy zachowaniu ustale Ustawy z dn.
27.04.2001 r. o odpadach (Dz.U. Nr 62 po0z.628).

Zmiana sposobu zagospodarowania odpadéw oraz pataiedt mae by wprowadzona przez iy-
niera i ustalanaduzie w czasie rozbiorek.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz zgode®z dokumentagj pro-
jektows, ST i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00
3.2. Sprzt do rozbiorki
Do wykonania robot zwzanych z rozbidrk elementow drég mi@ by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,
- ladowarki,
— samochody ezarowe.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymisrodami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego rodzaju materiatu rozbiérkowego.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0
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5.2. Wykonanie robot

Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w ST

lub przez liyniera.

5.2.1. Wyznaczenie elementéw ulicy przeznaczonych cozbiérki nalezy wykonaé na podsta-
wie

Dokumentaciji Projektowej.

5.2.2. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogiym — Za bezpieczestwo ruchu na odcin-
ku wykonywanych robét odpowiedzialny jest Wykonawehét. Odcinki wykonywanych robét nale-
zy oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas ydopracowanym przez Wyko-
nawe; robot zgodnie obowrujacymi w tym zakresie przepisami.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00

6.2. Kontrola jakosci robo6t rozbiérkowych

Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbidrigoly; prawidtowdci transportu i sktadowania
materiatdw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru rob6t zwanych z rozbidrkelementéw ulic
Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D-.00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-00.00.00.
Cena wykonania robét obejmuje:
- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkow rozékd
- oznakowanie robot
- rozebranie poszczegdlnych asortymentow
- zatadunek i transport materiatéw rozbiérkowychskiadowisko wskazane przezymiera
- uporzidkowanie miejsc prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 20038v sprawie szczego6towych

warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw dregch oraz uradzen bezpieczastwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drog@zh (J. Nr 220 poz. 2181),
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.03.07

REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK
URZADZEN PODZIEMNYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyge wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z budowjezdni i chodnikdéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie
Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy regulacji pionowej
studzienek urdzen podziemnych i obejmajregulacg pionows studzienek dla ustdlzer podziem-
nych: witazéw kanatowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SE sgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi normami i ,, Katalo-
giem Powtarzalnych Elementéw Drogowych” oraz ST@G0.00

1.4.1.0go6lne wymagania dotyegce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékavykonania robot oraz za zgodt@ Dokumentagj Pro-
jektows , St i poleceniami lkyniera.

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot migiejszej instrukcji s

2.1. Beton

Regulacja pionowa (nadbetonowanie) wykonagdzie z betonu klasy B20, odpowiaglaggo wyma-
ganiom PN-B-06250 ,, Beton zwykty”.

3. SPRZET
Roboty zwizane z wykonywaniem regulacji wysakmwe] studni urgdzen podziemnych wyko-
nywane lkda recznie.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania robét.

Ogolne warunki wykonywania robét podano w ST D-0000

5.2. Zakres wykonywanych robo6t

5.2.1. Wykonanie regulacji wysokéciowej studni urzadzen podziemnych.

Regulacg wysokaciows studni uradzea podziemnych nalg wykona poprzez podmurowanie be-
tonem klasy B20 do ezinej okrdlonej w Dokumentacji Projektowej.

Podmurowanie betonem najewykona w deskowaniu.

Przed podmurowaniem naiezdemontowé pokrywy studni, a po wykonaniu regulacji wységio-
wej ponownie osadgizdemontowane pokrywy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.Jednadtkniaru jest 1 szt.
wykonanej regulacji pionowej wdzer podziemnych,

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotygze odbioru robét podano w ST D-00.00.00
Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze
- transport materiatdw do wykonania robot
- 0znakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym
- demonta skrzynek pokrywowych studni
- wykonanie deskowania
- podmurowanie betonem studni gizex podziemnych
- rozebranie deskowania
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykty
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D.02.01.01

WYKONANIE NASYPOW Z ZIEMI POCHODZ ACEJ
Z WYKOPOW
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WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z z budoajezdni i chodnikow na ul. Szczéskiej w Ostrowie Wielko-
polskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét przy wykonywaniu na-
sypow okrélonych w Dokumentacji Projektowej i obejmu;j

- wykonanie wykopow z przerzutem ziemi na nasyp pemienie poboczy

- formowanie nasypéw,

- zag:szczenie nasypow

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowgzujacymi normami i ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robét oraz za zgodidé@ dokumentagj projek-
towa, ST i poleceniami liyniera. Ogblne wymagania dotyce robét podano w ST D- 00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

W dokumentacji projektowej przewidziano wykorzyseagruntu pochodego z wykopow, po
wczeniejszym zbadaniu jego przydafeodo uzupetnienia poboczy oraz po zatwierdzenaepr
Inspektora.

3. SPRZET

3.1. Sprzt do wykonania nasypow

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgtt, ktory nie spowoduje niekorzyst-
nego wplywu na jak@& wykonywanych robot.

Sprzt uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadaod
wzgledem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organjizrobdt, zaakceptowa-
nym przez layniera: w przypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach spgz powi-
nien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre-
slonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidohyniera:

- koparki, spycharki,- zagzczarki

- walce gtadkie,

- ubijaki, ptyty wibracyjne,

Sprz:t bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymany w do-
brym stanie i gotowszi do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrorsyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkownika.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaalych dopuszczenie sgta do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robgbodano w ST D- 00.00.00i ST D- 02.01.01.

5.2. Wykonanie nasypow

W celu zapewnienia stateczgonasypu i jego rbwnomiernego osiadania aalgrunty uktada
warstwami jednakowej gruboi na catej szerokai nasypu,
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5.3. Zagszczanie gruntow

Zageszczenie gruntéw w nasypach w lie skarp i pobocza

- wskanik zag:szczenia okrdony wg normy BN-77/8931-12, powinien wynési 0,98
Zageszczenie nalg kontrolowa nie rzadziej ni 1 raz w 3 punktach na 100G warstwy.
Wilgotnos¢ gruntu w czasie zggzczania powinna Byrowna wilgotnéci optymalnej, z tolerangjod
-20% do +10% jej wartkei.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola wykonania nasypow
Sprawdzenie jak@i wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgédino wymaganiami okre-
slonymi niniejszej specyfikacji oraz w dokumentgmpjektowe;.
SzczegObln uwag: nalery zwrécic na:
a) badania prawidtowdzi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
b) badania zagszczenia nasypu,
6.1.1. Badania kontrolne prawidtowdci wykonania poszczego6lnych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu potegajsprawdze-
niu:
a) prawidtowaici rozmieszczenia gruntéw w nasypie,
b) grubaici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania naleprzeprowadz nie
rzadziej nk jeden raz na 500m
¢) nadania spadkdéw poszczegblnym warstwom gruntéw
d) przestrzegania ograniazedotyczcych wbudowania gruntow w okresie deszczow

i mrozéw.
6.1.2. Sprawdzenie zagszczenia nasypu
Sprawdzenie zagzczenia nasypu polega na skontrolowaniu zgammeartasci wskaznika zagsz-
czenia § Oznaczenie wskaika zagszczeniadpowinno by przeprowadzone wedtug normy BN-
77/8931-12.
Wyniki kontroli zag;szczenia rob6t Wykonawca powinien wpisyvee dokumentow laboratoryj-
nych. Prawidtowét zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padtpod nasypem powinnady
potwierdzona przez #yniera wpisem w dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest m(metr szécienny) wykonanych nasypow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST D-00.00.00.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze

- oznakowanie robdt,

- formowanie nasypow,

- zagszczenie nasypow,

- odwodnienie terenu robot,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagabadania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.02.03.01

WYKONANIE WYKOPOW
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyge wykona-

nia i odbioru robot zwizanych z budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie Wielko-
polskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna jest stosoyekaadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych

w gruntach kat. 1I-11l i obejmuy;

- wykonanie wykopow z transportem urobku w miejasiazane przez inwestora,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgod&oz dokumentagj pro-
jektowa, SST i poleceniami ltyniera.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w ST D-00.00.00.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wyké&s& mozliwoscia korzy-
stania z nagpujacgo sprztu:

- koparki, spycharki, réwniarki

- samochody wywrotki,

- ubijaki,

- walce drogowe,

- ptyty wibracyjne,

4. TRANSPORT

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powitig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegteansportu. Transport
gruntu z wykopow odbywasie bedzie samowytadowczynsrodkami transportu. kyte srodki trans-
portu musa by¢ sprawne technicznie.Ogolne wymagania i ustaleoigcdice transportu okéégono w
ST D-00.00.00 .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Odcinki wykonywanych robot natg oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu

na czas budowy. Ogoélne zasady prowadzenia robétrmod ST D-00.00.00.

5.2. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopow powinno pagiowa: w kierunku podnoszeniagsniwelety, aby umgiwi ¢ od-
ptyw wod z wykopu. Wody opadowe najeodprowadat poza teren robot.

5.3. Wymagania odnénie doktadnosci wykonania wykopéw

Szerokac¢ i gigbokas¢ wykopow nie powinna rni¢ sig od projektowanych wtcej niz 0 5 cm.
Spadek dna wykopdéw powiniendygodny z zaprojektowanym z doktadom do 0,05%.

Wskaznik zag:szczenia gruntu w wykopie winien wynési= 1,0, okrélony wedtug BN-77/8931-12
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami pkt. 5.3. ni-
niejszej specyfikacji oraz dokumentagrojektows i odpowiednimi normami.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest nf wykonanego wykopu, na podstawie dokumentacjightoe;
i pomiaru w terenie. Ogolne zasady obmiaru rolegtamo w ST D-00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Odbior robot winien odbywéasie zgodnie z norm PN-68/8-B-06050
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00

Ptatndi¢ za 1 mi wykonanego wykopu natg przyjmowa: zgodnie z obmiarem i ocgijakasci robot
w oparciu o wyniki pomiaréw i baddaboratoryjnych.

Cena wykonania 1 febejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

mechaniczna wykonanie wykopu z transportem urobkoigjsce wskazane przezzymiera,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tecizmiej,
uporzdkowanie terenu po robotach.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badania probek

PN-68/B-06050- - Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakresie wykonania i badania
przy odbiorze

BN-77/8931-12 - Drogi samochodowe. Oznaczanie wika zagszczenia gruntu

PN-C-02205:1998- Drogi samochodowe. Roboty zieriiggnagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.01.01

WYKONANIE KORYT, PROFILOWANIE
ZAGESZCZENIE PODLO ZA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru robot zwjzanych z budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie
Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t azganych z wykona-
niem koryta, profilowaniem i zagzczeniem podi@ pod nawierzchgi i obejmuj:

- mechaniczne poghbienie koryta (po robotach ziemnych) na wjazdaclpakes;ji,

mechaniczne profilowanie i zeggczenie podiea w obebie jezdni i chodnikdw.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D- 00.00.00
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D- 00.00.00
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodstoDokumentacj Pro-
jektowa, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY
Nie wysgpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D- 00.00.00

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazéasie maozli-
woscCia korzystania z nagbujacego spretu:

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgaych.

Stosowany spet nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu

podiaza.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@®0.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zasady ogdlne

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podta
dopiero po zakéczeniu i odebraniu robét zgdanych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji ugglzen podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
poditaza bezpérednio przez rozpogeiem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni.

Wczeaniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania
podtaza i wykonywanie tych robét z wyprzedzeniem jestiimee wytacznie za

zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podkzu nie

moze odbywé sie ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.

31



Budowa jezdni i chodnikdéw na ul. Szc#skiej w Ostrowie Wielkopolskim

5.2.2. Profilowanie podtda
Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysz-
czeh. Nalery usuraé btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoten
Po oczyszczeniu powierzchni pogiioktore ma by profilowane, nalgy sprawdzt, czy istniejce
rzedne terenu unmidiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podiga. Zaleca si,
aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepdwyzsze ni projektowane rgne pod-
loza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstlja zanienia poziomu w podial przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcipiodtaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irzynie-
ra, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowgrzujace dla gornej strefy korpusu, w $ko
koniecznej do uzyskania wymaganychdzych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartasci wskaznika zagszczenia, okidonych w dokumentacji projektowej.
Jezeli rzedne podtaa przed profilowaniem nie wymagajowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu, to przed przygpieniem do profilowania oczyszczonego paadtgego powierzchrinalezy
dogesci¢ w sposbb zaakceptowany przezylniera.
5.2.3. Zagszczenie podiva
Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Jakiekolwiek nierownéci powstate przy zagzczaniu powinny kiynaprawione przez Wykonawev
sposOb zaakceptowany przezyniera.
Wskaznik zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .
Wilgotnos¢ gruntu podiaea przy zagszczaniu nie powinna #0ic¢ sic od wilgotngci optymalnej o
wiecej niz (wg PN-S-02205:1998)

- w gruntach niespoistych + 2%

- w gruntach matodredniospoistych +0% do -2%.
5.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praekzenie folii lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyiniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
lejnej warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopanezlednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzystematyczne badania kontrolne w
zakresie i z ogstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymadagakasci robot, lecz nie
rzadziej nz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkagji.

Zakres i czstotliwos¢ bada kontrolnych

Lp. Wyszczegodlnienie Minimalna czstotliwas¢
bada bada i pomiarow
i pomiarow
1 | Szerokég, gikbokas¢ i potozenie |z czstotliwoscia gwarantujca spetnienie wymaga
koryta przy odbiorze, okrdonych w p.6.2.

z czx;stotliwoscia gwarantujca spetnienie wymaga

2 | Uksztattowanie pionowe osi kor
z wanie plonow ! /przy odbiorze, okrdonych w p.6.2.

ta
Zageszczenie, wilgotn&@ gruntu | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz ni
Badanie wskanika zagszczenia | rzadziej n raz na 600 M

1)
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6.2. Badania i pomiary wykonanego koryta i podiaa.

6.2.1. Cechy geometryczne

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej

0 wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.2. Rowndé¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy zgodnie z normBN-68/8931-
04. Nierbwndci poprzeczne nabky mierzy¢ 4-metrovy tata.Nierdwnaci nie mog przekraczé 2 cm.
6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojektowy z
tolerancy + 0,5%.

6.2.4. Gkbokos¢ koryta i rzedne dna.

Glebokas¢ koryta i radne naley sprawdzé co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach. Rénice po-
migdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzaczé +1 cmi -2 cm.

6.2.5. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta natg sprawdzéa w punktach gtdwnych trasy i innych dodatkowych lpun
tach, rozmieszczonych nie rzadziej oo 100 m.

Os w planie nie mge byt przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz = 3 cm.

6.2.6. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch w
punkcie 6.2 powinny kiynaprawione przez spulchnienie delmgikasci

co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest rh(metr kwadratowy) wykonanego koryta zgodnie z do&ntacy projekto-
wa i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Odbidr wyprofilowanego i zagzczonego podi@ dokonywany jest na zasadach odbioru rob6t zani-
kajacych i ulegajcych zakryciu i powinien hiyprzeprowadzony w czasie ugtiviaj acym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania gmstrobét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w ST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Cena wykonania 1 iwykonania koryta lub podia obejmuje:
profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
- utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badamiébpk gruntu

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranidek gruntow dla celéw
drogowych i latkowych

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenplanografem i fat

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Rob@ynne. Wymagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D. 04.02.01

WARSTWA ODCINAJ ACA Z PIASKU
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z budowjezdni i chodnikdéw na ul. Szczéekiej w Ostrowie Wielkopol-
skim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykona-
niem warstwy odcinagej z piasku o gruldei 10 cm, pod chodnik.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oléle-
niami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puder ST
D-00.00.00

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwglcimapcej w niniejszym projekcie
sa piaski.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odciaeych powinny spetnianastgpujace warunki:

a) szczelngci, okreslony zalenoscia:

Dys
—<5
dss

gdzie:

Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podiaa.
b) zagszczalnéci, okrelony zalenaoscia:

d
u=—2>5

le
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,

dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa

dio - Wwymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa

Piasek stosowany do wykonywania warstwy wyrownayveainien spetni@ wymagania normy
PN-B-11113 zwir i mieszanka powinny spetriavymagania normy PN-B-11111, dla klasy I i II.
2.4. Sktadowanie materiatow

2.4.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo nie jest wbudowane bezpanio po dostarczeniu na budginzachodzi potrzeba
jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robotipiew zabezpieczykruszywo przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatamiikamymi. Podige w miejscu skladowania po-
winno by réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotyagee sprztu podano w ST D-00.00.00
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca powinien wykazasig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
*walcow statycznych,
*ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-00M0.0

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w ST D-02.00.00.

oraz D-04.01.01 ,Koryto , profilowanie i zeggczanie podia”.

Warstwa odcinajca powinna b§ wytyczona w sposob umliwiajacy wykonanie zgodnie z doku-
mentacy projektowa, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Grubai¢ roztazonej warstwy lunego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu osignicto
grubas¢ projektowan.

Natychmiast po wyprofilowaniu warstwy najeprzystpi¢ do jej zagszczania.

Nierowndaci lub zagbienia powstate w czasie zggczania powinny iywyrownywane na biaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Isinigcie materiatu, ado otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa powinnadyag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lsyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10% jej waroi.

W przypadku, gdy wilgotni@ kruszywa jest wgsza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,wiltyotnos¢ kruszywa jest risza od wil-
gotnaci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rownomiernie wymiesza
5.5. Utrzymanie warstwy odcinajce;j

Warstwa po wykonaniu, a przed gémiem nasfpnej warstwy powinna liyutrzymywana w dobrym
stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdoéw koniecznych dla wykonaniazejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstaivivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiva
wszystkie widciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

36



Budowa jezdni i chodnikdéw na ul. Szc#skiej w Ostrowie Wielkopolskim

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Tablica 1. Cazstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ badah
bada i pomiarow i pomiaréw
3 Rowna¢ poprzeczna 1raz na 100 m
4 | Spadki poprzeczne lrazna 100 m
5 Rzdne wysokéciowe co 100 m
8 | Zagszczenie, wilgotni® |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzaeziej
kruszywa niz raz na 600 M

6.2.2. Szeroké&¢ warstwy

Szerokad¢ warstwy nie mée sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm, -5 cm.
6.2.3. ROwné¢ warstwy

Nieréwnaci poprzeczne warstwy halemierzy

4 metrowy fata.

Nieréwndaci nie mo@ przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy powinnytmgodne z dokumentacprojektows z tolerancj + 0,5%.
6.2.5. Rzdne wysokdciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi-2 cm.

6.2.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcirggej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien bynniej-
szy od 1.

Wilgotnosé¢ kruszywa w czasie zagzczenia nale bad@ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé kru-
szywa powinna byrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy .

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Og0dlne ustalenia dotygee ptatnéci podano w ST D-00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1fwarstwy odcinajcej z piasku obejmuije:
*prace pomiarowe,
*dostarczenie i rozieenie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grubboi i
jakaosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji tetcznej,
*wyrownanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
*zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
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*przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigz
*utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezailgotnasci

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturaloendwierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalaendwierzchni drogowych. Piasek
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roganmawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru robot zwjzanych z budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie
Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robo6t przy oczyszczaniu i skropie-
niem warstw konstrukcyjnych nawierzchni i obejmu;

a/ mechaniczne oczyszczenie podbudawgszczegoblnych warstw nawierzchni

b/ skropienie poszczegdlnych warstw nawierzchnilsjpasfaltova.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obovzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w ST D- 00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito

z dokumentagj projektows, ST i poleceniami lzyniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D- 00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Kouscyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:
kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA4,99
2.2. Wymagania dla materiatéw
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-1994.
Podstawowe wymagania to: zawart. asfaltu 50% +l8pkas¢ wg Englera w temp. 2C > 3
2.3. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Zuzycie lepiszcza powinno Byzgodne z ustaleniami dokumentacji technicznej astalone w zale
nosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i kegptowane przez mgniera.
2.4. Skladowanie lepiszczy
Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbrrikach piono-
wych z nalewaniem od dna.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nglerzestrzegazasad ustalonych przez producenta.
Zaleca st jednak, aby okres przechowywania emulsji nie keezat dwoch tygodni od daty pro-
dukcji. Stosowana emulsja musi posiaédgrobat Technicza.

3. SPRZET

3.1. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni
Zaleca s uzywanie:
- szczotek wypos@nych w urzdzenia odpylajce,
- sprzarek,
- zbiornikéw z wod,
- szczotek ¢cznych.
3.2. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nalaizywaé skrapiark do lepiszcza.
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Skrapiarka powinna liywyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwaje¢ na sprawdzenie
i regulowanie nagpujacych parametréw:

- temperatury rozktadanego lepiszcza

- cisnienia lepiszcza w kolektorze

- obrotéw pompy dozugej lepiszcze

- predkaosci poruszania giskrapiarki

- wysokaci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza

- ilosci lepiszcza
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendagolowany termicznie, tak aby byto rave zachowa-
nie statej temperatury lepiszcza.
Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z toleraspej 10% od ildci zatazone;j.

4. TRANSPORT

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkagh, beczkach iinnych
opakowaniach pod warunkiere nie lgda korodowaty pod wplywem emulsji i niegtla powodowaty
jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozusgnpadwinny by przedzielone przegrodami,
dzielcymi je na komory o pojemsoi nie wickszej nz 1 nT, a kada przegroda powinna ndievykro-

je w dnie umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorngtzeznaczone do transportu
lub sktadowania emulsji powinny byzyste i nie powinny lyuzywane do przewozu innych lepisz-
czy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D- 00@O0.

5.2. Oczyszczenie powierzchni.

Powierzchnie warstw konstrukcyjnych nawierzchnkgar utgeniem naspnej warstwy powinny
zost& oczyszczone. Oczyszczenie warstw nawierzchni pak@gusuriciu luznego materiatu, brudu,
bfota i kurzu przy #yciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywamtl cénieniem. W miej-
scach trudno dogbnych naley uzywa¢ szczotekg¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudo-
wanych, bezparednio przed skropieniem warstwa powinn& bgzyszczona z kurzu przyyciu
sprzonego powietrza. Powierzchnia przed skropieniemimpioavbyé sucha i czysta.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatkmczyszczona.

Skropienie warstwy ma rozpoca¢ Sig po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trud-
no dostpnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskowd). Skropiona warstwa powinnapo-
zostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas rigzp dla umaliwienia penetracji lepiszcza w war-
stwe i odparowania rozpuszczalnika.

Przed utegeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Glykwca powinien zabezpieczy
skropiory warstw nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezkedny ruch budowlany.
Whbudowanie kolejnej warstwy na skropionym paateanazna rozpocgé po odparowaniu rozpusz-
czalnika , z wyjtkiem stosowania systemu skrapiania zintegrowazegaktadark warstwy mie-
szanki mineralno-asfaltowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D- 00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowagzibbne skropienie warstwy w
celu okrdlenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki ieslenia wymaganej ilci lepiszcza w
zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pkeaia
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6.3. Badania w trakcie wykonywania robot

6.3.1. Sprawdzenie dokfadngci sprysku podiaza

Nalezy przeprowad# kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej
w opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznacealaici rozktadanego lepiszcza i kruszywa” .
6.3.2. Badania sprawdzajce.

Laboratorium Zamawiagego legdzie prowadzito badania sprawdgag z czstotliwoscia okreslona
przez lrzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyay

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w ST D- 00.00.00.

Jednostky obmiaru jest

Cena 1 rh oczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjngbkjmuje:

- mechaniczne oczyszczeniezélaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem wdaab wyciem spezonego powietrza,

- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragia

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Naxaknie asfaltowe. Wymagania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru robot zwjzanych z budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie
Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykony-
waniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowamagchanicznie i obejmu;j
- wykonanie podbudowy pomocniczej z kruszywa taeganpod warstwy bitumiczne,
w miejscu rozebranych plyelbetowych i na poszerzeniach jezdni,
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanggnechanicznie- jedna lub wicej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwvasna nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w B5700.00.00

2. MATERIALY.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tarngangabilizowanego mechanicznie jest kru-
szywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia swsicskalnego lub kamienarzutowy i otocza-
kow. Kruszywo powinno byjednorodne, bez zanieczyszezdcych i domieszek gliny.

2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wg normy PN-B-06714/15 musiz& pomidzy krzywymi
granicznymi. Krzywa uziarnienia kruszywa powinnd biagta. Wymiar najwkszego ziarna kru-
szywa nie mge przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszyuze-
chodzce przez sito 0,075 mm nie powinny stanbwigcej niz 65% frakcji przechodicej przez sito.

Frakcje
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E | / // 30
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. _,_w / fladnowarstwowq
Yo / V4 50
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2 re )‘ d
§ 30 /’ = = 0
& «

il /// ? < 80

0 F}‘/ / ] g0
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0075 0.025 025 05 ! 2 4 63 8 128 520 315 63

Bok oczka sita, mm

Kruszywa powinny speinéawymagania okrdone w tablicy 1.
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Kruszywa Kruszywa na
L Wyszczegblnienie na podbu- yw :
p o podbudowe Badania wg
wiasciwosci dowe po- )
: zasadnica
mocnicz

1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych ai

0,075 mm, % (m/m) od 2 do12 od 2 do 10 PN-B-06714-15

2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m),

o 10 5 PN-B-06714-15
nie wigcej niz
3 | Zawart@d¢ Ziarn nu_efo_remnych 40 35 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wecej niz
4 Zawartd¢ zanieczyszczeorga- 1 1 PN-B-04481

nicznych, %(m/m), nie> ni

5 | Wskanik piaskowy po picio-
krotnym zagszczeniu metadl od 30do 70 BN-64/8931-01
lub 1l wg PN-B-04481, %

6 | Scieralngé¢ w bebnie Los Angeles

a) scieralna¢ catk. po petnej licz- 50 50
bie obrotow, nie wicej niz PN-B-06714-42
b) scieralna¢ czsciowa po 1/5 35 35
petnej liczby obrotéw, nie>ni
7 Nasikliwosé, %(m/m), nie> ni 5 3 PN-B-06714-18
8 Mrozoodpornéé, ubytek masy po
25 cyklach zamrania, %(m/m), 10 5 PN-B-06714-19

nie wigcej niz

9 Zawartg@¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na S§ %(m/m), nie 1 1 PN-B-06714-28
wigcej niz

10 | Wskanik nosnosci w, mieszan-
ki kruszywa, %, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud = 1,00 60 80 PN-S-06102

b) przy zagszczeniud > 1,03
3. SPRZT.
Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stadilemego mechanicznie najestosowa na-
stepujacy sprzt:

a) rowniarki albo uktadarki do rozktadania materiatu

b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycziezagszczania.

W miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne
lub mate walce wibracyjne. Stosowany przez Wykamasprzt mechaniczny powinien Byspraw-
ny technicznie i zaakceptowany przezyiniera.

4. TRANSPORT.

Transport kruszywa musi odbyvaie w sposob przeciwdziakgy zanieczyszczeniu i rozsegre-
gowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym padialrogi musi by tak zorganizowany, aby nie
dopusci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochaiggniki z przyczepami). Przy ruchu po dro-

gach publicznych pojazdy musgpetnig wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w od-
niesieniu do dopuszczalnych olpai na osie i innych parametréw technicznych.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@®0.

5.1. Zakres wykonywanych robot

5.1.1. Przygotowanie podiza

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ¢kkie miejsca podiza oraz wszelkie powierzch-
nie nieodpowiednio zagzczone lub wskazage odchylenia wysolsgiowe od zataonych rzdnych
powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody aluszenie poprzez mieszanie, do
osiagnigcia wilgotngci optymalnej, powtdrnie wyréwnane i zsgczone.

Podbudowa musi léywytyczona w sposob umlbwiajacy jej wykonanie zgodnie

z Dokumentagj Projektovs i wedtug zalec Inzyniera.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadibudowy powinny b§wczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyiniera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno wiwiaé nacihgniecie sznurkow lub linek do wyty-
czenia robo6t w odgpach nie wikszych nk co 10 m.

5.1.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie miesnéi.

Wykonawca na podstawie badaboratoryjnych przygotuje receptuna wytworzenie mieszanki.
Receptura obejmowédxdzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa oragethaé optymalr, dla
mieszanych sktadnikow. Spazona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera

5.1.3. Przygotowanie mieszanki na warstpodbudowy

Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywezéwidzia-
nych receptur) z dodaniem wody, celem uzyskania wilgairiaptymalnej dla wytworzonej mie-
szanki.

5.1.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustalagdaboratoryjnie z uwzgbnieniem wilgotnéci naturalnej
materiatu. Nawitanie mieszanki powinno nagbwa: stopniowo w iléci nie wickszej ni 10 I/n? do
czasu uzyskania w mieszance wilgatimptymalnej okréonej laboratoryjnie.

W czasie stonecznej pogody, wiatrow, w zalgci od temperatury, ik& wody powinna by odpo-
wiednio wiksza. Zwegkszenie iléci wody mae skgac 20% w stosunku do wilgot§oi optymalne;.
W przypadku gdy wilgotnit naturalna materiatu przekracza wilgai@optymalm, nalezy Materiat
osuszy przez zwgkszenie iléci miesza.

5.1.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejscavbudowania

odbywa sie bedzie samowytadowczynmdrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wygukowa-
niu w sposob zabezpieczay mieszank przed segregagj wysychaniem.

5.1.6. Rozkladanie mieszanki

Przed przysipieniem do rob6t w terenie Wykonawca jest zobaamy do oznakowania prowadzo-
nych rob6t zgodnie z oboydujacymi w tym zakresie przepisami.

Roztazenie mieszanki odiolzie s¢ we wczéniej przygotowanym korycie drogowym przy pomocy
rowniarki lub uktadarki z zachowaniem parametrowilgéci i szerokdci warstwy) zaprojektowa-
nych w Dokumentacji Projektowej.

Warstwa podbudowy powinna d@yoztazona w sposdb zapewmiay osagniccie wymaganych spad-
kow i rzegdnych wysokéciowych.

Podbudowy naley wykona w dwoéch warstwach. Kala powinna b§ wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkoweidizych wysokéciowych.

Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera. W czasie uktadania mieszanki agledrzuca ziarna asrednicy wikszej ni 2/3 rozktada-
nej warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczysziez

5.1.7. Profilowanie rozt@zonej warstwy mieszanki

Przed zagszczeniem rozimom warstwe nalery sprofilowa do spadkéw poprzecznych i pochyle
podtuznych wymaganych w projekcie technicznym. Profiloigamalery wykona ciezkim szablonem
lub réwniark.

W czasie profilowania natg wyrowna lokalne wgtbienia.
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Mieszanka w miejscach ktérych widoczna jest jgregacja powinna ldyprzed zagszczeniem za-
stapiona materiatem odpowiednich étawosciach.

5.1.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy
Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa najeprzystpi¢ do jej zagszczenia
przez watowanie. Podbudewruszywa tamanego nalezag;szcz& walcami ogumionymi, walcami
wibracyjnymi i gtadkimi.
Watowanie powinno pogpowa: stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju dasz-
kowym jezdni albo od dolnej krayzi do gérnej krawdzi podbudowy przy przekroju o spadku jed-
nostronnym.
Jakiekolwiek nierowngi lub zagebienia powstate w czasie zggczania powinny kiywyréwnane
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Isiniccie materialdw ado otrzymania rownej
powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcéw podbudowa powinnatlmag;szczona zagszczarkami ptyto-
wymi, matymi walcami lub ubijakami mechanicznymi.
Wybér sprztu zagszczagcego zalgy od rodzaju kruszywa:
a/ kruszywo o przewadze ziarn grubych tj. takieéd® uziarnienie ey w dolnej

cz&sci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zalecaaigszcz& najpierw walcami

ogumionymi, a nagbnie wibracyjnymi,
b/ kruszywo z przewagziarn drobnych tj. takie, ktérego uziarnienigylev gornej

czsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia , zalegaagszcza najpierw

walcami ogumionymi, a nagnie gtadkimi.
W pierwszej fazie zagzczania naley stosowa sprz:t 1zejszy, a w kacowej sprzt cigzszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratorow.
Zageszczenie nalgy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszego
0d 1,00 wg normalnej proby Proctora, zgodnie z RB4B81 (metoda Il).
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byrdwna wilgotnéci optymalnej okréanej
wg normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&tbda Il).
Wilgotnos¢ przy zagszczaniu powinna kiyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 10% i —
20% jej wartdci.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D- 00.00.00

6.1. Zasady ogolne kontroli jakéci robot

W czasie budowy Wykonawca powinien systematyczrogvpdzt pomiary i badania

Kontrolne i dostarczaich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne

Wykonawca powinien wykorgaw zakresie ogstotliwoscia gwarantugca zachowanie wymaggako-
sci robdt, lecz nie rzadziej hivskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji materiatéw.
Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci okrelone w niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwaos¢ bada kontrolnych w zakresie robét przy budowie podbugavkruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie:

Czestotliwosé badan

Maks. powierz. pod-
budowy na jedno ba-
danie

Min. liczba badan na
Lp. Wyszczegdlnienie bada dziennej dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki

2 600

2 | Wilgotnas¢ mieszanki
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3 | Zag;szczenie warstwy 10 prébek na 10000’

dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie

4 | Badanie wigciwosci kruszywa kruszywa

6.3.1. Badanie wiasngci kruszywa

W czasie robét Wykonawcatizie prowadzi badania wiéciwosci kruszywa okréone w tablicy 6.3.
oraz w pkt.2.1 i 2.2 niniejszej ST. Probki nglepobier& losowo z roztaonej warstwy, przed jej za-
geszczeniem i w obecKoi Inzyniera. Wyniki bada musz by¢ na bigaco przekazywane #tyniero-
wi. Badania peine natg wykona takze w przypadku zmianyrédta pobierania materiatow i w in-
nych przypadkach okémnych przez layniera.

6.3.2. Wilgotnaié¢ kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnasci optymalnej, okrélonej wedtug proby Procto-
ra, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tolerarc0% -20%.

Wilgotnosé nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osighiecia wymaganego wskaika za-
geszczenia. Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalzna za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutle, do pierwotnego modutu odksztalceligjest nie wekszy od 2,2 dla kalej war-
stwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwaos¢ i zakres badapomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa.

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 |Szerokd¢ podbudowy 10razy na 1 km

2 |Réwnai¢ podhuzna w sposop cigly pla_nografem alboco 20 m
lata na kazdvm nasie ruck

3 | ROwna¢ poprzeczna 10razy nal km tat4 m

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 [Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lec

Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztadttiev osi w planie naty wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.1. Szeroké& podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerok.projektowanej o ggej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krasnikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.2. Rbwné¢ podbudowy

Nierownaici podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie

z BN-68/8931-04.

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukatdzpanierzy¢ 4 metrowy taty z czstotliwoscia
podara w tablicy w pkr. 6.4. Spadki poprzeczne powinny godne z dokumentacprojektows, z
tolerancy + 0,5 %.
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6.4.4. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekraczéa+ 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy

Os podbudowy w nie me by przesunita w stosunku do projektowanej ogegj niz £ 5 cm.
6.4.6. Grubagé podbudowy

Grubai¢ podbudowy nie mie skt rézni¢ od grubdci projektowanej o weicej niz:

- dla podbudowy zasadniczej 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.7. Nénos¢ podbudowy

*modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert lzgodny z podanym w tablicy 4,
*ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Maksymalne ugicia lub minimalne moduly odksztatcenia w zalesci od wskanika zagszczenia i
projektowanego wskaika ngnosci zawarto w tabeli ponej:

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Maksymalne ugicie spe- Min. mr?q?g:fz%cfksztam.
z ;( w:zwa Wskaznik zyste pod kotem, mm ny ptyta o $rednicy 30 cm,
. | zagszczenia MPa
W Nie< ; N . .
niz% | ls ne<nz | 40kN 50 kN od pierw- | od drugiego
szego ob- | obcizenia B
ciazenia g
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Badania sprawdzajce.
Laboratorium Zamawiagego ledzie prowadzito badania sprawdgag z czstotliwoicia okreslona
przez lreyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest m(metr kwadratowy) utzonej i zagszczonej warstwy podbudowy z kru-
szywa tamanego stabilizowanego mechanicznie stawfinego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleratady wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D- 00.00.00

Cena wykonania obejmuje ngstijace roboty:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze

- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym

- dostarczenie materiatdw sptu niezlgdnych do wykonania podbudowy

- wytworzenie mieszanki kruszywa

- mechaniczne rozienie materiatu warstwami

- zag:szczenie poszczegOlnych warstw

- srodki zaradcze chrogie podbudow przed pogorszeniemegiakosci i niekorzystnym
wptywem wody i spratu wykonawczego

- wykonanie pomiaréw i bada
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy gzimu stabiliz. mechanicznie

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prdgpreintu.

PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Oznaczenieazbyci zanieczyszcze

PN-B-06714/17 Kruszywo mineralne. Badania. Ozeaie wilgotndci.

PN-B-06714/19 Kruszywo mineralne. Badania. Ozaeae mrozoodporrici

PN-B0-06714/42 Kruszywo mineralne. Badania. Ozeae&cieralngci w bgbnie

Los Angeles.

PN-B-11112/96 Kruszywa famane do nawierzchngdvaych.

BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni podat-nych i
podiaza przez obaizenie piyh.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.05.01

PODLOZE GRUNTOWE ULEPSZONE MIESZANK A
CEMENTOWO-PIASKOW A
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z budowijezdni i chodnikéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie
Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ag@nych z wykona-
niem warstwy ulepszonego podéz mieszanki cementowo-piaskowej wykonanej w bmtoaszarce
Rm =5,0 MPa o gruBoi 15 cm
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka cementowo-piaskowamieszanka piasku, cementu i wody, dobranych

w optymalnych iliciach.
1.4.2. Pozostate okrdenia sa zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jgka@astosowanych materiatdw oraz za fgkaykonanych
robot a take za zgodn& z dokumentagj projektows, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo naturalne

Piasek winien spetntawymagania normy : BN-64/8931-01Drogi samochodd@znaczanie wska
nika piaskowego.

Do stabilizacji cementem mna stosowapiaski, mieszankizwiry albo mieszanktych kruszyw,
kruszywo mana uzné za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gggikv bada laboratoryj-
nych wykaa, ze wytrzymatd¢ nasciskanie i mrozoodporré probek kruszywa stabilizowanegeda
zgodne z wymaganiami normowymi.

Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do stabilizathentem
Lp. | Wiaciwosci Wymaganig Badania wedtug

1 Uziarnienie
a) ziarn pozostacych na sicie # 2 mm, %,

nie mniej nk: 30 PN-B-06714-15
b) ziarn przechodgych przez sito 0,075 mm,
%, nie wecej ni: 15

2 Zawartd¢ czsci organicznych, barwa cieczy nad |wzorcowa | PN-B-06714-26
kruszywem nie ciemniejszani
3. Wskanik piaskowy 20<WP<5(

2.2. Cement

Nalezy stosowd cement portlandzki klasy 35 wg PN-88/B-30000

Badania cementu nagwykona zgodnie z PN-B-04300

2.3. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszgementem i ewentualnie do gighacji wykona-
nej warstwy powinna odpowiadlatymaganiom PN-B-32250 . Bez badaboratoryjnych mena
stosowé wodochgowa wodk pitna.

3. SPRZET
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy lub ulepszonego paalstabilizowanego
spoiwami powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

52



Budowa jezdni i chodnikdéw na ul. Szc#skiej w Ostrowie Wielkopolskim

uktadarek lub réwniarek do rozktadania mieszanki

*walcow ogumionych i stalowych , wibracyjnych lutaycznych do zaggzczania
*zageszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub roatwalcow wibracyjnych
do zagszczania w miejscach trudnodgstych,

Uzyty sprzt musi by sprawny technicznie i uzyskakceptagj Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdllne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00.

4.2. Transport mieszankiodbywa sie musi samochodami samowytadowczymi o fadosenO ton.
Czas transportu nie me przekraczal godz. przy temp. otoczenia pgji+ 15C i 20 min. przy
temp. od 15 — 3.

Srodki transportu powinny unitiwiaé¢ przewoz mieszanki betonowej do miejsca wbudowheia
zmiany konsystencji i bez rozsegregowania przegaozciem twardnienia.

Mieszanka w czasie transportu powinng blgroniona od wptywow atmosferycznych takich jagae
dy, nastonecznienie, wiatry. Przy braku oston wdtarkcji srodkow transportowych natg stosowa
przykrycia (folia, brezent).

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00M0.0
5.2. Wytyczne do projektowania mieszanki cementowpiaskowej wykonywanej
w betonomieszarce.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przygotowanie peag i winien p przedstawd Inzynierowi do
akceptacji. Receptura winnadgpracowana przez laboratorium w oparciu o wybh#dda materia-
low zaakceptowanych przezzimiera. Laboratorium pobierze prébki materiatdwyikana niezbdne
badania.
Receptura winna ponadto uwegdhiac:
- wytyczne niniejszej specyfikacji
- norme PN-S-96012 "Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepspodige z gruntu

stabilizowanego cementem"
5.3. Warunki wykonania warstwy ulepszonego podiza
Warstwa ulepszonego podiz mieszanki cementowo-piaskowej niezenby¢ wykonywana wtedy,
gdy podiae jest zamarzrie i podczas opaddw deszczu. Dopuszczalnym okregdwnywania ro-
bot jest okres od 15 kwietnia do 15gaiernika.
Nie nalery rozpoczyna robot jezeli prognozy meteorologiczne wskazmja maliwy spadek tempera-
tury ponizej 5°C w czasie najhtiszych 7 dni.
5.4. Wbudowanie mieszanki
Mieszanka dowieziona z wytwdérni powinnachyktadana przy pomocy uktadarek lub rowniarek.
Grubai¢ ukladania mieszanki powinnadtaka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej grusmp war-
stwy po zagszczeniu.
Przed zagszczeniem warstwa powinnadwyprofilowana do wymaganychgdnych, spadkéw po-
dtuznych i poprzecznych. Po wyprofilowaniu natenatychmiast przyspi¢ do zagszczania warstwy.
5.5. Zagszczanie
Zaggszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego cememi@ey prowadzé przy wyciu walcow
gtadkich, wibracyjnych lub ogumionych, w zestawigkazanym w ST.
Zageszczanie ulepszonego pogoo przekroju daszkowym powinno rozpaesie od kravedzi i
przesuwa pasami podiznymi, czsciowo nakfadajcymi sk w strorg osi jezdni.
Pojawiajce st w czasie zagszczania zanenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, musy
natychmiast naprawiane przez wyngamieszanki na peingtebokasé¢, wyrdbwnanie i ponowne za-
geszczenie. Powierzchnia zggczonej warstwy powinna ndi@rawidtowy przekroj poprzeczny i

jednolity wyghd.
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W przypadku technologii mieszania w mieszarkachjsternych operacje zesgczania i obrobki
powierzchniowej musgby¢ zakaiczone przed uptywem dwoch godzin od chwili dodawiay do
mieszanki. Zagszczanie nalg kontynuowa& do osagniecia wskanika zagszczenia mieszanki okre-
slonego wg BN-77/8931-12 nie mniejszego od podanediN-S-96012 i ST.

Specjaln uwag; nalery pawigci¢ zag;szczeniu mieszanki wysiedztwie spoin roboczych podtu
nych i poprzecznych oraz wszelkich anfizex obcych.

Wszelkie miejsca lkne, rozsegregowanie, @ne podczas zagzczania lub w inny sposéb wadliwe,
musz by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pefruba¢, wbudowanie nowej mieszanki o
odpowiednim sktadzie i ponowne z@gczenie. Roboty tey svykonane na koszt Wykonawcy.

5.6. Pieggnacja warstwy

Wymagane jest pieyjnowanie wykonanej warstwy przez okres min 7 draep polewanie wad Nie
wolno dopyci¢ do wyschngcia warstwy aby nie powstahekniecia skurczowe.

Inne sposoby pieynacji, zaproponowane przez Wykonavwmne materiaty przeznaczone do piel
gnacji mog by¢ stosowane po uzyskaniu akceptaciyimera.

Nie nalery dopuszczéazadnego ruchu pojazdow i maszyn po ulepszonym padiookresie 7 dni po
wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technolotgi mae odbywa sie wytacznie za zgoal
Inzyniera.

5.7. Utrzymywanie wzmacnionego podia

Ulepszone podige po wykonaniu przez uteniem nasfpnej warstwy, powinno liyutrzymywane w
dobrym stanie. Wykonawca jest zobarany do przeprowadzania bagych napraw warstw uszko-
dzonych na skutek oddziatywania czynnikéw atmosfemych, takich jak opady deszczéniegu oraz
mroz.

Wykonawca jest zobowkany wstrzyméruch budowlany po okresie intensywnych opadéw drsz
jezeli wystapi mazliwos¢ uszkodzenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw zgodnie z ustale-
niami niniejszej ST

6.3. Badania w czasie robot

Badania w czasie prowadzenia robét polegaj sprawdzeniu przezzyniera w mia¢ postpu robaot,
jakasci materiatow i zgodniei wykonywanych robot z projektem technicznym i ST

6.3.1. Uziarnienie kruszywa

Prébki do badi@nalezy pobierd z mieszarek przed podaniem cementu. Uziarnieniszigwa powin-
no by zgodne z wymaganiami podanymi w ST.

6.3.2.Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa z cementem

Wilgotnos¢ mieszanki powinna by réwna wilgotéw optymalnej, okréonej w projekcie skladu tej
mieszanki, z tolerangjt+ 10% - 20% jej warkei.

6.3.3. Zagszczenie mieszanki

Mieszanka powinna l#yzag:szczona do osgnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00
oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12.

Czgstotliwose oraz zakres badapkreslona zostanie przez dginiera.

6.3.4. Grubgé warstwy

Grubai¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegkei co najmniej 0,5 m od
krawedzi. Grubd¢ warstwy nie mee r&ni¢ si¢ od projektowanej o wcej niz + 1 cm.

6.3.5. Wytrzymata¢ na sciskanie

Wytrzymalai¢ nasciskanie okréla sk na prébach walcowych@ednicy i wysokéci 8 cm. Prébki do
bada nalezy pobierd z miejsc wybranych losowo, w warstwie razboej przed jej zaggzczeniem.
Probki ilosci 6 szt naley formowa i przechowywa zgodnie z normami dotyazymi poszczegoélnych
rodzajéw stabilizacji spoiwami.

Trzy probki naley bada po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach praeghvania. Wyniki wy-
trzymatdici nasciskanie powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w ST.
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6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych i wytrzymakeziowych ulepszonego
podica.
6.4.1.Szeroké¢ ulepszonego podiza
Szerokdé¢ ulepszonego podia nie mae sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.
6.4.2. ROwndé¢ ulepszonego podiza.
Nierownaici podiuzne ulepszonego podia naley mierzy¢ tata 4-metrova w sposob eiglty plano-
grafem zgodnie z norgrBN-68/8931-04.
6.4.3. Spadki poprzeczne ulepszonego podé
Spadki poprzeczne ulepszonego padipowinny by zgodne z DokumentacProjektow z toleran-
cja 0,5 %.
6.4.4. Rzdne wysokdciowe ulepszonego podia.
Réznice pomédzy rzdnymi wykonanej warstwy, agdnymi projektowanymi nie powinny przekra-
cza +1 cm, -2 cm.
6.4.5. Uksztattowanie osi ulepszonego pod#
Os warstwy nie mee byt przesungta w stosunku do projektowanej oeaj niz + 5 cm.
6.4.6. Grubasé ulepszonego podiza
Grubdi¢ ulepszonego podia nie mae sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz + 10%.
6.5. Badania odbiorcze
- badanie wytrzymakwzi nasciskanie — 3 prébki z kalej dziennej dziatki roboczej
- rownas¢ podiwzna — tas 4-ro metrovy, co 20m
- réwnas¢ poprzeczna — j.w. lecz co 100m
- szerok@é¢ warstwy — co 100m
- spadki poprzeczne — na prostej co 100m, na tukeShmiejscach

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00
Jednostl obmiaru jest 1 Mwykonanej warstwy z kruszyw stabilizowanych ceraent

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgyojektov, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-00.00.00

Cena wykonania rob6t obejmuje

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

-oznakowanie robét

- dostarczenie materiatow , wyprodukowanie miesiajeg transport na miejsce wbudowania
- rozlazenie i zagszczenie mieszanki

- pielegnacj; wykonanej warstwy

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06714-12 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozaarzzawartéci zanieczysz.obcych
PN-B-06714-15 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezsktadu ziarnowego
PN-B-06714-26 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezzawartéci zanieczyszcze
organicznych
PN-B-06714-42 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaiezcieralngci w bebnie Los
Angeles
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PN-B-32250 - Materialy budowlane. Woda dmbétv i zapraw.

PN-S-96012 - Drogi samochodowe. Podbudowa i utapspodige z gruntu stabilizo
wanego cementem

BN-64/8931-01 - Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar ré$enoawierzchni planografem i tat

BN-70/8931-05 - Drogi samochodowe. Oznaczenie wika na@nasci gruntu jako podiza
nawierzchni podatnych

BN-77/8931/12 - Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.07.01

PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania techniczne dotyeze wykonania i odbioru robot
zwiazanych budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z wykony-
waniem podbudowy z betonu asfaltowego AC 16S wlmbrprojektowanych jezdni i obejmauj

- zakup mieszanki mineralno-asfaltowej

- utozenie warstwy grub. 7 cm

- wykonanie badamieszanki i wykonanej warstwy

- uporzdkowanie terenu po wykonanych robotach

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z betonu asfaltowegewarstwa zagszczonej mieszanki mineralno-asfaltowej,
ktora stanowi fragment dpej czsci nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Beton asfaltowy- mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rdmiernie stopniowanym,
utozona i zagszczona.

1.4.3.Emulsja asfaltowa kationowaasfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonesfaltu w
wodzie.

1.4.4. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkaobot oraz zgodrié z dokumentagj projektowy ,

ST i poleceniami layniera. Ogdline wymagania dotyee robo6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania wobec materiatow do podbudowy z beta asfaltowego

Tablica. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawgitiepiszcza

Przesiew, [%(m/m)]
Wiasciwos¢ AC 16P AC 22P AC 16P AC 22P
KR 1-2 KR 1-2 KR 3-7 KR 3-7
Wymiar sita #, mm|  od do od do od do od do
45 - - - - - - - -
31,5 - - 100 - - - 100 -
22,4 100 - 90 100 100 - 90 100
16 90 100 65 93 90 100 65 ad
11,2 70 92 - - 65 85 - -
8 50 85 42 72 50 76 42 68
2 25 50 15 45 25 50 15 45
0,125 5 13 5 13 5 12 4 12
0,063 4 10 4 10 4 8 4 8
zawartd@¢ lepiszcza Bmina,4 Bina.2 Brmina,2 Bmina,o
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2.2. Kruszywo

Nalezy stosowd kruszywa podane w powszej tablicy .

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia #oiowego i jakéciowego odbioru dostaw oraz wy-
konywania zgodnie z ustalgezstotliwoscia bada laboratoryjnych. Pochodzenie materiatu i jego
jakos¢ musza by¢ zaaprobowane przezAyniera.

Na sktadowiskach powinny bywyznaczone drogi o parametrach zapevioiah swobodny przejazd
tadowarek krodkow transportu. Kruszywo nalesktadowa oddzielnie wedtug przewidzianych w
recepturach asortymentow i frakcji oraz w zasiekatilemaliwiajacych wymieszanie sisasiednich
pryzm.

2.3. Asfalt

Nalezy stosowd asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 .

Rodzaje stosowanych asfaltéw w zalgci od kategorii ruchu podano w tablicy.

Rodzaj lepiszcza, jego pochodzenie oraz zasadygakeego odbioru powinny léyakceptowane
przez lrzyniera.

Warunki przechowywania mugzapewnidé utrzymanie cech lepiszcza, bez clemia

jego jakaci. Pojemné¢ zbiornikow powinna zapewéil5 dniowg produkcg mieszanki.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego pimmi wykaza sie
mozliwosécia korzystania z nagbujacego spretu:
- wytwarni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cgkliym lub cagltym do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych,
- ukiladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbwvytwarzanych
i wbudowywanych na gaco
- skrapiarek,
- walcéw stalowych gtadkich lekkichsrednich,
- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem brezeyraw
3.1. Wytwornia mieszanki mineralno-bitumicznej
Wytwadrnia musi spetniawarunki ochronyrodowiska odnénie zapylenia, hatasu, zanieczyszczenia
wod. Wydajndé wytworni musi zapewniazapotrzebowanie na mieszardda danej budowy . Nie
dopuszcza sirgcznego sterowania produlcj
Dozowanie musi odbywssic za pomoa wagi sterowanej automatycznie.
3.2. Uktadarka masy
Dopuszcza siwytacznie uktadarki mechaniczne o wydajoiodostosowanej do wydajéa otaczarki,
0 automatycznym sterowaniu uptiszviajacym utazenie warstwy zgodnie z zaprojektovgariwelet, i
grubdcia, wyposaom w elementy wibrujce z regulag czstotliwosci i amplitudy drga oraz w
urzadzenie do podgrzewania elementéw roboczych.

4. TRANSPORT

Transport i sktadowanie kruszyw powinny odbyve® w warunkach zabezpiecaaych je przed za-
nieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymenkanszywa lub jego frakcjami.
Transport wypetniacza powinien odbyésie w cysternach przystosowanych do transportu materia
tow sypkich.
Lepiszcze naley przewozé w cysternach kolejowych lub samochodowych izoloyedni zaopatrzo-
nych w uradzenia grzewcze i zawory spustowe.
Transport lepiszczy na zimno powinien odbyweg cysternach samochodowych.
Dopuszcza gistosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowych.
Transport mieszanki powinien odbyévsie przy zachowaniu nagiujacych warunkow:
- mieszank betonu asfaltowego naleprzewozt pojazdami samowytadowczymi
o fad. min. 5 Mg, wyposganymi w pokrowce brezentowe,
- skrzynie wywrotek powinny lydostosowane do wspotpracy z ukladankczasie transportu
mieszanka powinna byprzykryta pokrowcem.
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- warunki i czas transportu mieszanek mineralnadasfych, od wyprodukowania do
wbudowania, powinny zapewsiatrzymanie temperatury w wymaganych przedziatach
okreslonych w WT-2 2014 — G&¢ |.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej d warstwy podbudowy

Mieszanki mineralno-asfaltowe powinnydgzaprojektowane zgodnie z odpowiednimi

normami serii PN-EN 13108-x oraz z zapisami WT—-2£20cz$¢ |

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym 2ynierem, Wykonawca dostarczyzr
nierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki maheo-asfaltowej oraz wyniki baddaboratoryj-
nych i prébki materialtdw pobrane w obegadnzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

*doborze skladnikéw mieszanki,

*doborze optymalnej ilgci asfaltu,

*okresleniu jej wiaciwosci i pordwnaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje s na gosco w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub
ciagtym zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenigmieszanie oraz za-
chowanie temperatury sktadnikdw i gotowej mieszankieralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikow w otaczarkach, w tymzakvstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowa-
ne oraz zgodne z receptrzadzenie do dozowania skladnikow oraz pomiaru tempgrgpowinny
by¢ okresowo sprawdzane. Dopuszczadsizowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmia-
ny jego @stasci w zaleznosci od temperatury.

Lepiszcze asfaltowe w zbiorniku powinnoéhgrzechowywane w zbiorniku z frednim systetem
ogrzewania, z uktadem termostatowania zapewaeyaj utrzymaniezadanej temperatury, z doktadno-
$cig + 5°C.

Temperatura lepiszcza w zbiorniku w zbiorniku rabgn nie powinna przekraczavartaci :

*dla D 50, D70 - 18tC.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowe] béagnio po wytworzeniu powinna byie nizsza
0 wiecej niz 3C°C od 146C dla asfaltu D50, D70.

Tablica.Wymagane wiaiwosci betonu asfaltowego do warstwy podbudowy przy
ruchu KR1 + KR2

Warunki
Wihasciwosé zag:szczania | Metoda i warunki bada:
o PNEN e AC16P | AC22P
13108-20 [48]
Zawartd¢ . wolnych C.1.2,ubijanie, PN-EN 12697-8 Vmina,0 Vimina,0
prZeStrZer” 2)(50 Uderzﬁ pkt 4 Vmaxs’o Vmaxs’o
Wolne przestrzenie C.1.2,ubijanie VEB. .

! ; 1.2, ) PN-EN 12697-8 Bhminso VFBrinso
wypetnione lepiszczem| oy yderze okt. 5 VFBrin7a VFBinza
Zawartgé wolnych C.1.2 ubiianie
przestrzeni w mieszar|- o <"Uouane, PN-EN 12697-8 VMAqinia VMAvinsa

. : 2x50 uderzé Kkt. 5
ce mineralnej pKL.
PN-EN 12697-12
Wrazliwos¢ na dziata- | C.1.1,ubijanie, 4oeréezcgzmaglilévm
nie wody 2x25 uderze zaera'gnia Y ITSRyo ITSRo
badanie w 25°C

Kruszywo powinno by wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepardiodaniu wypetnia-
cza uzyskata wkeiwa temperatuy.
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5.3. Przygotowanie podtea

Podilaze pod warstw asfaltows na catej powierzchni powinno &y

- nadne i ustabilizowane,

- czyste, bez zanieczyszdédeb pozostatéci luznego kruszywa,

- wyprofilowane, réwne i bez kolein,

- suche,

- skropione emulsgjasfaltows lub asfaltem zapewni@ym powhzanie warstw.

Maksymalne nierowndci podtoza pod warstwy asfaltowe
Podtaze pod warstwy asfaltowe powinno speémwaymagania okrdone w tabeli 2.
Dopuszczalne warfoi odchyler réwnasci podtuznej i poprzecznej podia pod warstw
podbudowy dla drog klasy L, D, placéw, parkingbwnegz 18 mm
Jezeli nieréwndci poprzecznesgswigksze anteli dopuszczalne, w przypadku poziopod
warstwy asfaltowe watowane, najeodpowiednio wyréwnapodtaze poprzez frezowanie
lub utozenie warstwy wyrGwnawcze;j.
Rzedne wysokséciowe podtda oraz urzdzen usytuowanych w nawierzchni lub
ograniczajcych powinny by zgodne z dokumentagcprojektows. Z podiaza powinien
by¢ zapewniony odptyw wody.
Wykonane w podizu wypetnienia (faty) z materiatu o mniejszej sztpéai np. taty
z asfaltu lanego w betonie asfaltowym rglasur¢, a powstate w ten sposéb ubytki
wypeinic materiatem o wisciwosciach zblzonych do materiatlu podstawowego np.
wypeinic betonem asfaltowym.
Skropienie
Skropienie emulgjasfaltows ma na celu zwekszenie sity paiczenia ponddzy
warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przeikaniem i zaleganiem wody
pomiedzy warstwami.
Do pohczen migdzywarstwowych nalgy stosowé nastpujace materialy:
- kationowe emulsje asfaltowe niemodyfikowane vedp@znika Krajowego NA do
PN-EN 13808,
- kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane poliamerwg Zahcznika Krajowego
NA do PN-EN 13808.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji, dla padta bitumicznej warstwy wyrow-
nawczej 0,2 - 0,4 kg/Mm
Powierzchnie czotowe wlazdéw, wpustéw itp. adzen powinny by pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelnigym, okrélonym w ST i zaakceptowanym przezyniera.
5.5. Pohczenie medzywarstwowe
Podbudow z betonu asfaltowego naleskroptt emulsj asfaltowg przed utgeniem nasjpnej war-
stwy asfaltowej dla zapewnienia odpowiedniega@#nia midzywarstwowego, w ikei ustalonej
w ST.
Skropienie powinno hiywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradpmarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygalzenia wynosi co najmniej:
*2 h przy ilcsci 0,5 - 1,0 kg/memulsji lub asfaltu uptynnionego.
5.6. Warunki przystapienia do robot
Podbudowa z betonu asfaltowegozmby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia aggidoby byta
nie nizsza od 5C. Nie dopuszczaeiktadania podbudowy z mieszanki mineralno-asfadfquod-
czas opaddéw atmosferycznych oraz silnego wiatret 3 m/s).
5.7. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy podbudowy z betonu asfaltowego
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna lwbudowywana uktadagkwyposaona w ukltad z auto-
matycznym sterowaniem grudmd warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy pro-
jektows.
Zageszczanie mieszanki powinno odbyige zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na
odcinku probnym.
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Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wyndshie mniej nk:

*dla asfaltu D 50 i D 70 -14CC,

Zagrszczanie mieszanki nalerozpocza¢ od krawedzi nawierzchni krodkowi. Wskanik zag;sz-
czenia utgonej warstwy powinien yzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy.

Ztacza w podbudowie powinny byvykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado osi drogi.
W przypadku rozktadania mieszanki£akerokdcia warstwy, zhcza poprzeczne, wynikgje z
dziennej dziatki roboczej, powinny &yowno obacite, posmarowane lepiszczem i zabezpieczone
listwa przed uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania lepiszcza, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstawi wyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki

mineralno-asfaltowej podano w tablicy.

Czstotliwos¢ bada
L | Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
p. dzialce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 1 raz dziennie
2 | Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 prébki przy produkciji ponad 500 Mg
3 | Wiaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 | Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kaej zmianie
6 | Temperatura skladnikow mieszanki
mineralno-asfaltowej dozor cagly
7 | Temperatura mieszanki mineralno- |kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowe] wbudowywania
8 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowgj jw.
9 | Wiasciwosci probek mieszanki mineral-
no-asfaltowej pobranej w wytworni | jeden raz dziennie

6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do badia uziarnienia mieszanki mineralnej natgobra po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu.

Krzywa uziarnienia powinna lbyzgodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjnej.

6.3.3. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowe] poleg wykonaniu ekstrakcji
wgPN-S-04001:1967. Wyniki powinny bygodne z recepiaboratoryjn z toleranci wg tablicy 4.
6.3.4. Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wtasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.

6.3.5. Badanie wisciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ wlasciwosci wypetniacza,

zgodnie z pkt 2.3.

6.3.6. Badanie wiéciwosci kruszywa

Z czestotliwoscia podan w tablicy naley okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.4.
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6.3.7. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki minealno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralgfaléowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae.

Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyateyi ST.

6.3.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltquadgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadn@¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w recepcie i
ST.

6.3.9. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocesze@alnej jej wyghdu w

czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowgyiaa

6.3.10. Wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nayeokresla¢ na prébkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci podbudowy z betonu asfalto-
wego

6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow wykonanej podbudowy z betonu asfaltawveg

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 Rowna¢ warstwy poprzecznglO razy na odcinku drogi o diugo 1 km

3 Réwna¢ podiuzna Kady pas ruchu planografem lubgato 20 m

4 | Spadki poprzeczne warstwy| 10 razy na odcinkuidratiugasci 1 km

5 Rzdne wysokéciowe war- | pomiar rzdnych niwelacji podianej i poprzecznej oraz usy-

stwy tuowania osi wedtug dokumentacji budowy

(o]

Uksztattowanie osi w planie

7 | Grubd¢ wykonywanej war- |2 probki z kadego pasa o powierzchni do 306 m
stwy

8 | Zlacza podtane i poprzeczng Cata diugoziacza

9 Krawedz, obramowanie war-| Cata dlugec¢

stwy
10 | Wyghd warstwy ocena ggta
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z #@ego pasa o powierzchni do 3006 m

Wolna przestrzéw warstwie | jw.

6.4.2. Szeroké&¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy powinna l&yzgodna z dokumentagcprojektows, z tolerangg =5 cm.

6.4.3. Rowné¢ podbudowy

Nieréwnaci podiuzne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/8931n&powinny by wiek-
sze od podanych w tablicy .

Dopuszczalne nierowioi dla drogi kalsy D - 9 mm

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukastinny by zgodne z dokumentacprojekto-
wa, Z tolerangj £ 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe

Rzedne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci + 1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie powinna byisytuowana zgodnie z dokumentggjojektowva,

z tolerancy +5 cm.
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6.4.7. Gruba¢ podbudowy

Grubas¢ podbudowy powinna ldyzgodna z grubiwia projektow, z toleranci +5 %.

6.4.8. Zhcza podtwzne i poprzeczne

Ztacza podbudowy powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi.

6.4.9. Krawedzie podbudowy

Krawedzie podbudowy powinny lgyéwno obacite lub wyprofilowane i pokryte asfaltem.
6.4.10. Wyghd podbudowy

Podbudowa powinna migednolita tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tuszagzh
sie i spekanych.

6.4.11. Zagszczenie podbudowy i wolna przestrae

Zageszczenie i wolna przestiz@odbudowy winny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recep-
cie.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) podbudowy z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Jednostl obmiaru jest 1 Aiwykonanej podbudowy.

Cena wykonania 1 fipodbudowy z betonu asfaltowego obejmuije:

*prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

*oznakowanie robot,

*dostarczenie materiatow,

*wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
*posmarowanie lepiszczem kredvi urzdzen obcych,

*roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

*obcicie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

*przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-11113:1996- Kruszywa naturalne do nawierzchdiogowych. Piasek
PN-C-96170:1965- Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

PN-S-04001:1967- Drogi samochodowe. Mieszanki nailmerbitumiczne. Badania
BN-68/8931-04- - Drogi samochodowe. Pomiar royanoawierzchni planografem i tat
PN-S-96025:1999- Drogi samochodowe i lotniskowewnMezchnie asfaltowe.

- Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy po6tsztywnych. IBDIM - 1997

- Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsj@idowe EmA-94. IBDiM - 1994
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.05.03.05

WARSTWA SCIERALNA Z BETONU ASFALTOWEGO
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejsymagania techniczne dotygz wykonania i
odbioru robot zwjzanych z budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie
Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy wykonywaniu war-
stwy wiazacej z betonu asfaltowego i obejrayj

- wytworzenie mieszanki mineralno-asfaltowej AC1asjej zakup oraz transport

- utozenie warstwyscieralnej o grubéxi 5 cm, w jezdni

- wykonanie badamasy i wykonanej nawierzchni
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa mieszanka mineralna z odpowiegitdscia

asfaltu, wytworzona w okteny sposob, spetnigga okrélone wymagania.
1.4.2. Beton asfaltowy (BA} wbudowana mieszanka mineralno-asfaltowa o usain
réwnomiernie stopniowanym

1.4.3. Emulsja asfaltowo-kationowa asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozpuszczoresfaltu w
wodzie.

2. MATERIALY

2.1. Skfadniki do betonu asfaltowego do warstwycieralnej

Materiat Kategoria ruchu KR 1-2
mles_zanka mineralna |o 5 8 11
wymiarze D, [mm]

50/70
Lepiszcze asfaltowe 70/100
MG 50/70-54/64
Kruszywa mineralne tabele 12, 13, 14, 15 WT-1 2014

2.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawarté¢ lepiszcza do warstwyscieralnej

Przesiew, [%(m/m)]
Wiasciwos¢ AC 5S AC 8S AC 11S
KR 1-2 KR 1-2 KR 1-2
Wymiar sita #, mm| od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90 - -
2 40 65 45 60 30 55
0,125 8 22 8 22 8 20
0,063 6 14,0 6,0 14,0 5,0 12,0
zawart@¢ lepiszcza Bnins,2 Bmine o Bminss
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2.3. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniaty wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.

Nalezy stosowd asfalty drogowe podane w tablicy.

Rodzaj lepiszcza, jego pochodzenie oraz zasadygakeego odbioru powinny liyakceptowane
przez lrzyniera.

Warunki przechowywania mugzapewnidé utrzymanie cech lepiszcza, bez ciemia

jego jakaci. Pojemné¢ zbiornikéw powinna zapewéil5 dniowa produkcg mieszanki.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okrdone w PN-EN i WT-1 2014.
Przechowywanie wypetniacza powinno odbyw& w silosach wypos@nych w uradzenia do aera-
cji.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu natgy stosowa kruszywo wg PN-EN 13043 i WT-1 2014.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyévaic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczysz-
czeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kraseyub jego frakcjami. Podie sktadowiska
musi by réwne, utwardzone i odwodnione.

2.6. Materiaty do uszczelniania paiczai i kraw edzi

Do uszczelniania gtz podtinych i poprzecznych lub pgdzenia warstw asfaltowych z ydzeniami
obcymi naley stosowa:

a/ materiaty termoplastycznestay asfaltowe, pasty itp. wg norm lub aprobat techmych

b/ emuls§ asfaltows wg PN-EN13808 lub inne lepiszcze wg norm lub aptdechnicznych

Do uszczelniania kragdzi naley stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591, asfalt modyfikowany
polimerami wg PN-EN 14023 "metoda na ggo''. Dopuszcza giinne rodzaje lepiszcza wg norm lub
aprobat technicznych.

2.7. Materiaty do zlczenia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Nalezy stosowa emulsje asfaltowe kationowe lub modyfikowane peliami wg PN-EN 13808.
Emulsje asfaltowe mima skltadowé& w opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbraikach
pionowych , z wylaczeniem zbiornikow zanieczyszgamimmateriatami mineralnymi.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogollne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wytwadrnia powinna posiadacertyfikat ZKP wydany przez uprawnipjednostk.
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfadigo powinien wyka-
zat sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-sfgich typu zagszczanego,

- skrapiarek,

- walcéw lekkich srednich i cgzkich stalowych gtadkich,

- walcow ogumionych,

- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem bremeym lub samochodow termosow.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00

4.1. Transport materiatow

4.1.1. Asfalt

Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991

4.1.2. Wypetniacz

Wypetniacz luzem naky przewoz¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviajgkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mama przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.
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4.1.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiyseritami kruszywa lub jego frakcjami

i nadmiernym zawilgoceniem

4.1.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego naleprzewozt pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinné przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie pewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spet-
nieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca st stosowanie samochodéw termosow z podwojngiginami skrzyni wypoganej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@®0.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzin
nierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki maheo-asfaltowej oraz wyniki badaaboratoryj-
nych i prébki materialtdw pobrane w obegadnzyniera.

5.2.1. Wymagane wisciwosci betonu asfaltowego do warstwsgcieralnej przy ruchu KR 1-2

Warunki
Wiasciwosé zag:szczania | Metoda i warunki bada:
OO w PN-EN el AC5S | AC8S | AC
13108-20 [48] 11S

Z?ngestggsgni wolnyen C.1.2,ubijanie, PN-EN 12697-8 Viin1,0 Vmin1,0 Viin1,0
p 2x50 uderzé pkt. 4 Vmax3,0 Vmax3,0 Vmaxs,O
Wolne przestrzenie T
wypetnione lepisz- | C:L-2:ubijanie,  pN.EN 12697-8 VFBrors VFBus | VFBris
crem 2x50 uderzé pkt. 5 VFBings VFBings VFBiings
Zawart@g¢  wolnych C.1.2 ubiianie
przestizeni w mie{ 7o elr s | PNEN 12697-8 VMAuns | VMAnne | VMAmn
szance mineralnej pkt. 5

PN-EN 12697-12

Wrazliwoé¢ na dzia- | C.1.1,ubijanie, 4OErée°h%WWa”'i|W
tanie wody 2x25 uderzé Zjednym cykiem| TSR, TSRy ITSRg
Zamraania,

badanie w 25°C

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym za-
pewniapcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszeniggmieszanie oraz zachowanie tem-
peratury sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralrsfadtowe;j.

Dozowanie sktadnikow, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza gidozowanie okgjtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jegogptasci w
zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikbéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wainlie prze-
ptywomierza, lecz nie wcej niz + 2 % w stosunku do masy skfadnika.

Jezeli jest przewidziane dodandeodka adhezyjnego, to powinien on¢ldozowany do asfaltu w spo-
sOb i w ilcciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposdéb gredni, z ukladem termostatowania, zapew-
niajacym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.
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Kruszywo powinno by wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepardiodaniu wypetnia-
cza uzyskata wkiwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna by
wyzsza o wgcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfatmwej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynasi

- asfalt 50/ 70 14C+ 180 C

Najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfejtdostarczonej na miejsce wbu-
dowania, a hajwisza dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej bémnio po wyproduko-
waniu w wytworni.

5.4. Przygotowanie podiea

Podtae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna byyprofilowane i rowne, bez
kolein. Powierzchnia podba powinna b¥ sucha i czysta.

Nieréwnaici podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnyéhwieksze od podanych w pasizej ta-
blicy.

Tablica . Maksymalne nieréwrigi podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Podiae pod warstw

Lp. Drogi i place _ _
scieralm wiazaca

2 | Drogi klasy L 12 15

W przypadku gdy nieréwrci podiaza s wigksze od podanych w tablicy , podéonaley wyrowna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Kazda utozong warstwe nalezy skropi asfaltem uptynnionym przed ueniem nasfpnej, w celu za-
pewnienia odpowiedniego p@izenia mgdzywarstwowego.

5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegaenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia ygai
doby byta nie nisza od 8C. Nie dopuszczasiuktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnego wigtres 16 m/s).

5.6. Zardéb probny

Nalezy wykona probny zardb z udziatem asfaltu, wsitbzaprojektowanej w recepcie.

Sprawdzenie zawardoi asfaltu w mieszance okta sk wykonupc ekstraka.

Pobrana prébka MMA z zarobu prébnego w obéchimzyniera zostanie przez niego dostarczona do
Laboratorium Zamawiagego i tam zbadana w celu porbwnania z zaprojektowecepi.

5.7. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Bez zatwierdzonej rwecepty laboratoryjnej WykonawiEmae rozpocz¢ produkcji. Nie dopuszcza
Sig recznego sterowania produlanieszanki min-asfaltowej.Mieszanka mineralno-dsfeh powinna
by¢ wbudowywana uktadagkwyposaona w uktad z automatycznym sterowaniem gridoavarstwy i
utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumenigmjojektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnargsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyivasie zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na
odcinku probnym.Wskanik zag;szczenia= 98%.Zagszczanie naley rozpocza¢ od krawdzi na-
wierzchni kusrodkowi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zlcza powinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym pozio-
mie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
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p. Czgstotliwos¢ bada. Min. liczba bada na
Wyszczegblnienie bada dziennej dzialce roboczej

2 Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno4 1 prébka przy produkciji do 500 Mg
asfaltowej nalgy bad&@ na probkach po- |2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
branych na budowie

Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kaej zmianie

Temperatura sktadnikdw mieszanki mineg
ralno-asfaltowe;

Temperatura mieszanki miner-asfaltowej zdsapojazd przy zatadunku i wbudowaniy

dozor cagty

Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.

Wiasciwosci prébek mieszanki mineralno
asfaltowej pobranych na budowie

O N O (01 ) W

jeden raz dziennie

6.2.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej nafepobr& po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia winna lzgodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjnej.
6.2.3. Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej przgizonanie ekstrakcji wg PN-S-04001:1967.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryjn.

6.2.4. Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wtasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.

6.2.5. Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ wiasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt 2.3.
6.2.6. Badanie wiéciwosci kruszywa

Z czstotliwoicia podan w tablicy - Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarza-
nia mieszanki mineralno-asfaltowej. Nateokresli¢ wlasciwosci kruszywa, zgodnie z zasadami
podanymi w normie PN-EN 13043.

6.2.7. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki minealno-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralsfaiéowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnacbygodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST

6.2.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopadgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
W mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadnd¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w recepcie
6.2.9. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocaiieialnej jej wyghdu w cza-
sie produkgciji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania

6.2.10. Wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych meted
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z recegiaboratoryjm.

6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

Tablica - Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégdol km

2 Réwnd¢ warstwy poprzeczna 10 razy na odcinku drogi o olfaigl km

3 Réwnd¢ podiuzna Wg DZ.U.Nr 43/99 poz. 430 zat. 6, pkt 21 3
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nie rzadziejnico 5 m

Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar radnych niwelacji podtinej i poprzecznej oraz

usytuowania osi wedtug dokumentacji budowy

(o2 T I @2 B [N

Uksztaltowanie osi w planie

7 Gruba¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegachstiay) co 25 m

8 Ztacza podhane i poprzeczne cafa diugoztacza
9 Krawedz, obramowanie warstwy cata dtugo
10 Wyghd warstwy ocena cigta

11 Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o diugoi do 1000 m

12 Wolna przestrzew warstwie jw.

Tablica - Dopuszczalne nieréwido warstw asfaltowych dla drog klasy L, mm

Lp. Drogi i place Warstwacieralna Warstwa wizaca

2 Drogi klasy L 9 12

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego
podaj powyzsze tablice.

6.3.2. Szeroké&¢ warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lzgodna z dokumentacprojektowa,
Z tolerancy + 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej raej potazonej, nie ograniczonej kranikiem
lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powa by szersza z kKalej strony co najmniej o
grubai¢ warstwy na niej potzonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.3.3. ROWnd¢ warstwy

Do oceny réwnéci podtuznej warstw nawierzchni drogi klasy L najestosowa jedrs z nasgpuja-
cych metod

1/ meto@ pomiaru rownowzna uzyciu taty i klina, okrélonych w Polskiej Normie

2/ meto@ z wykorzystaniem faty i klina, okélmnych w Polskiej Normie.

6.3.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodunkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.3.5. Rzdne wysokdciowe

Rzedne wysokséciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci £1 cm.
6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci
+5cm.

6.3.7. Grubgé warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grulizia projektows, z tolerangg £ 5 mm. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o grulsoi projektowej do 2,5 cm.

6.3.8. Zhcza podtuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofmdo osi. Zi-
cza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
6.3.9. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednoliy tekstug, bez miejsc przeasfaltowa-
nych, porowatych, tuszgeych sg i spekanych.
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6.3.10. Zagszczenie warstwy i wolna przestraéw warstwie
Zageszczenie i wolna przestiazev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w re-
cepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest rh(metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania , z zachowanienerthcji wg pkt. 6,
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Jednostl obmiaru jest 1fmwykonanej nawierzchni

Cena wykonania 1 hiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatéw,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowejjitfansport na miejsce wbudowania,

- posmarowanie lepiszczem krealzi urzdzen obcych i krawznikdw,

- rozlazenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

- obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznycbwviigrzchniowych utrwale stosowanych
na drogach, lotniskach i innych powierzchniactepnaczonych do ruchu

PN-EN 12591 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Wymagatia asfaltow drogowych

PN-EN 13108-1  Mieszanki mineralno-asfaltowe- Wynmaga Czs¢ 1. Beton asfaltowy

10.2. Inne dokumenty

- Wymagania techniczne WT 1 2014 -Kruszywa do na@esk mineralno-asfaltowych i powierzchnio-
wych utrwal@ na drogach krajowych " z dnia 25.09.2014r.

- Wymagania techniczne WT 2 2014 cz.l. - "Nawierdehasfaltowe na drogach krajowych.
Mieszanki mineralno-asfaltowe" z dnia 18.11.2014

- Wymagania techniczne WT 2 2016 cz.ll.- "Wykonanarstw nawierzchni asfaltowych".

72



Budowa jezdni i chodnikdéw na ul. Szc#skiej w Ostrowie Wielkopolskim

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.06.01.01

HUMUSOWANIE | OBSIANIE TRAW A
TERENOW ZIELENI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyge wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z budowjezdni i chodnikow na ul. Szczéskiej w Ostrowie Wielkopol-
skim.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna jest stosoyekeadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w kere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zg@nych z plan-
towaniem, humusowaniem i obsianiem tgawbejmup:

- zakup i dowiezienie humusu,

- plantowanie, humusowanie i obsianie tigysow zieleni przy grulioi warstwy humusu - 10 cm,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Humus -ziemia rélinna (urodzajna).

1.4.2. Humusowanie pokrycie poboczy humusem w celu zapewnieniaepiwzrostu trawy.
Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obovizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev ST
D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy humusowanit s

humus i nasiona traw.

Wybor gatunkow traw naky dostosowado rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalse
stosow@ mieszanki traw o drobnymesgtym ukorzenieniu, spetnigie wymagania
PN-R-65023.

3. SPRZET
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazsic mazliwoscia korzystania z

nastpujacego spretu:
*ubijakoéw o fecznym prowadzeniu, wibratorow samalrigch, ptyt ubijagcych.

4. TRANSPORT

Nasiona traw mina przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzash je
przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.1. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane na catej szerala@ pobocza. Warstwa humusu powinna
siegat poza goéra krawedz skarpy do 15 cm. Grubé pokrycia ziemi roslinna powinna wynosi

10 cm. Ul@ona warstwe humusu naley lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.2. Obsianie nasionami traw

Obsianie powierzchni pobocza tranalery wykonywa w odpowiednich warunkach atmosfe-
rycznych w okresie wiosny lub jesieni.

Powierzchnt obsian pokrywa s¢ gruntem poprzez lekkie grabienie powierzchni.

W okresie suszy natg systematycznie zraszaody obsiane powierzchnie.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robét i ich zgodiai z ST oraz na
sprawdzeniu daty waosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarowy jest:
*m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw oraspw zieleni

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyay

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1frhumusowania i obsiania obejmuije:
*roboty pomiarowe i przygotowawcze,

*dostarczenie i wbudowanie materiatow,

*pielegnacja trawy,

*uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zierivygmagania i badania
2. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasionalirorolniczych

10.2. Inne materiaty
Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe tplagemne.
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDanEprojekt-Warszawa, 1979.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D 07.01.01

OZNAKOWANIE POZIOME
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyge wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z budowjezdni i chodnikdéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie Wielkopol-
skim.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna jest stosoyekaadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykona-
niem oznakowania poziomego i obejmuj

- zakup i transport materiatow,

- wyznaczenie znakow,

- wykonanie oznakowania poziomego cienkowarstwowego

" przegcia dla pieszych

- inne symbole

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oznakowanie poziome znaki drogowe poziome, umieszczone na hawieizghpostaci linii
zwiagzanych z oznaczeniem oklenych miejsc na tej nawierzchni.

1.4.2. Znaki podhuzne - linie réwnolegte do osi jezdni lub odchylonerid]j pod niewielkim ktem,
wystepujace jako linie segregacyjne lub kredziowe, przerywane lub gite.

1.4.3. Znaki poprzeczne znaki wyznaczape miejsca przeznaczone do ruchu pieszych i rowerzy
stéw w poprzek jezdni oraz miejsca zatrzymaniazugav.

1.4.4. Materiaty do poziomego znakowania drog materiaty zawierage rozpuszczalniki, wolne od
rozpuszczalnikéw lub punktowe elementy odblaskdw@e mog zost& naniesione albo wbudowa-
ne przez malowanie, natryskiwanie, odlewanie, veyéaie, rolowanie, klejenie itp. na nawierzchnie
drogowe, stosowane w temperaturze otoczenia lnwperaturze podwgzonej. Materiaty te po-
winny by retrorefleksyjne.

1.4.5. Materiaty do znakowania cienkowarstwowegefarby naktadane warstwgrubgci od 0,3

mm do 0,8 mm.

1.4.6. Pozostate okrdenia 3 zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogollne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST
D-00.00.00.

2.2. Dokument dopuszczajcy do stosowania materiatow

Kazdy materiat aywany przez Wykonawgcdo poziomego znakowania drog musi postaaiarobat
technicza wydary przez Instytut Badawczy Drdg i Mostéw oraz musi bynieszczony

na liscie preferencyjnej , opracowanej przez GenarBlyrekci Drog Krajowych i Autostrad.

2.3. Wymagania wobec materiatow do poziomego znakewia drog

2.3.1. Zawarta¢ skltadnikéw lotnych w materiatach do znakowania cienkowarstwowego
Zawarta¢ skladnikow lotnych (rozpuszczalnikdéw organicznyni® powinna przekraczav materia-
tach do znakowania cienkowarstwowego 30% (m/m),

Nie dopuszcza gistosowania materiatow zawiegaych rozpuszczalnik aromatyczny (jak np. toluen,
ksylen) w ilgci wiekszej nk 10%. Nie dopuszczaesstosowania materiatdw zawiezaych benzen i
rozpuszczalniki chlorowane.
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3. SPRZET

3.1. Sprzt do wykonania oznakowania poziomego

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zabéci od zakresu robot,
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu, zaakceptowanego przez In-
zyniera:

- szczotek mechanicznych oraz szczogekmych,

- frezarek,

- spezarek,

-  malowarek,

- sprztu do bada, okrelonych w ST.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-00.00.00. Materialypoziomego znako-
wania drég natey przewozé w pojemnikach zapewnigjych szczeln&, bezpieczny transport i za-
chowanie wymaganych wdeiwosci materiatéw.

Materiaty do znakowania poziomego nalg@rzewozé krytymi srodkami transportowymi, chrogg
opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym, zgadAi-C-81400 oraz zgodnie z prawem
przewozowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura naelen i powietrza powinna wyn@sco naj-
mniej 5C, a wilgotnd¢ wzgledna powietrza powinna by godna z zaleceniami producenta lub wyno-
Si¢ co najwyej 85%.

5.3. Jednorodnd¢ nawierzchni znakowanej

Poprawné¢ wykonania znakowania wymaga jednorogtimawierzchni znakowanej. Nieréwnomier-
nosci i/albo miejsca tatania nawierzchni, ktére nieréiniaja sig od starej nawierzchni i nie maaj
wigkszego rozmiaru 1nil5% powierzchni znakowanej, uznaje za powierzchnie jednorodne.

5.4. Przygotowanie podiea do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego hatezyici¢c powierzchng nawierzchni malowanej z
pytu, kurzu, piasku, smarow, olejéw i innych zaaiszczé, przy wyciu sprztu wymienionego w

ST i zaakceptowanego przezyniera. Powierzchnia nawierzchni przygotowana d@omania ozna-
kowania poziomego musi byzysta i sucha.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.2. Badania wykonania oznakowania poziomego

6.2.1 Widzialnc¢ w dzien

Widzialnaé¢ oznakowania w dzigjest okrélona wspotczynnikiem luminancji i bamoznakowania.
Do okrelenia odbiciaswiatta dziennego lub odbicigwietlenia drogi od oznakowania stosuje si
wspotczynnik luminancji wwietle rozproszonym Q = L/E,

gdzie:

Q - wspotczynnik luminancji wwietle rozproszonym, mcd frix™,

L - luminancja pola wwietle rozproszonym, mecdfin

E - ddwietlenie ptaszczyzny pola, IX.

Pomiary luminancji wwietle rozproszonym wykonujeesiv praktyce miernikiem luminancji wg
POD-97. Warté¢ wspoéiczynnika Q powinna wyndsilla oznakowanidwiezego, barwy:

-biatej na nawierzchni asfaltowej, co najmniej 186d ni Ix™,
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Pomiar wspotczynnika luminancji $wietle rozproszonym mi@ by zasgpiony pomiarem wspot-
czynnika luminancjp, wg POD-97. Wart& wspotczynnikg3 powinna wynosi dla oznakowania
swiezego, barwy biatej, co najmniej 0,60,

Wartas¢ wspoétczynnikg3 powinna wynosi dla oznakowaniaaywanego barwy:

-biatej, po 12 miegicach uywalnadici, co najmniej 0,30,

Barwa oznakowania powinna dgkreslona wg POD-97 przez wspoédne chromatyczrigi X i,
ktére dla suchego oznakowania powinnyetew obszarze zdefiniowanym przez cztery punkty #aro
ne:

Punkt narany 1 2 3 4
Oznakowanie biate: X 0,4 0,3 0,3 0,34
y 0,4 0,3 0,3 0,38

6.2.2. Widzialncé¢ w nocy

Za miak; widzialngci w nocy przygto powierzchniowy wspoétcz. odblasky ,Rkrelany wg POD-97.
Wartas¢ wspoétczynnika R powinna wynosi dla oznakowanidwiezego w stanie suchym, barwy:
-biatej, co najmniej 300 med frix™,

Wartas¢ wspotczynnika R powinna wynosi dla oznakowaniaaywanego:

a) cienko- i grubowarstwowego barwy:

-biatej, po 12 miegicach eksploatacji, co najmniej 100 mcd hi?,

6.2.3. Szorstkéé oznakowania

Miara szorstkéci oznakowania jest wardé wskanika szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) mie-
rzona wahadtem angielskim, wg POD-97 [4]. W&tBRT symuluje warunki, w ktorych pojazd wy-
posaony w typowe opony hamuje z blokakiot przy pedkosci 50 km/h na mokrej nawierzchni.
Wymaga st, aby warté¢ wskaznika szorstkéci SRT wynosita na oznakowaniu:

-swiezym, co najmniej 50 jednostek SRT,

-uzywanym, w cagu catego okresuzytkowania, co najmniej 45 jednostek SRT.

6.2.4. Trwalas¢ oznakowania
Trwatos¢ oznakowania oceniana jako stapmrycia w 10-stopniowej skali na zasadzie poréwnania z
wzorcami, wg POD-97 , powinna wynégio 12-miesjcznym okresie eksploataciji oznakowania wy-
konanego:

-farbami wodorozcigczalnymi, co najmniej 5,

-pozostatymi materiatami, co najmniej 6.

6.2.5. Czas schrtia oznakowania (wzgl. czas przejezdioi oznakowania)

Za czas schacia oznakowania przyjmuje¢stzas uptywajcy migdzy wykonaniem oznakowania a
jego oddaniem do ruchu.

Czas schnricia oznakowania nie powinien przekragczaasu gwarantowanego przez producenta, z
tym ze nie mae przekracza? godzin.

6.2.6. Grubd¢ oznakowania

Grubai¢ oznakowania, tj. podwgzenie ponad géarpowierzchng nawierzchni, powinna wynasdla
oznakowania cienkowarstwowego (grébaa mokro bez kulek szklanych), co napey800um,

6.3. Badania wykonania znakowania poziomego z maiatu cienkowarstwowego
Wykonawca wykonujc znakowanie poziome z materiatu cienkowarstwowmgeprowadza przed
rozpoczciem kadej pracy oraz w czasie jej wykonywania, co najinrae dziennie, lub zgodnie z
ustaleniem ST, nagiujace badania:

a) przed rozpoeziem pracy:

- sprawdzenie oznakowania opakawa

- wizualmg ocer stanu materiatu, w zakresie jego jednoragnowidocznych wad,
- pomiar wilgotndci wzglednej powietrza,

- pomiar temperatury powietrza i nawierzchni,

- badanie lepki farby (cienkowarstwowej), wg POD-97 ,
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b) w czasie wykonywania pracy:

- pomiar grubéci warstwy oznakowania,

- pomiar czasu schgtia, wg POD-97,

- wizualm ocere rownomierndci roztazenia kulek szklanych,

- pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, na zgédrmdokumentaaj projektows i ,Instrukcja
0 znakach drogowych poziomych” ,
wizualm ocerg rownomierndci skropienia (roztgenia materiatu) na catej szergkolinii,

Protoko’f Z przeprowadzonych badaraz z jeda probky na blasze (300 x 250x 0,8 mm) Wykonawca

powinien przechowado czasu uptywu okresu gwaranciji.

W przypadku wtpliwosci dotycacych wykonania oznakowania poziomegayimer mae zlece

wykonanie bada

- widzialndci w dziea,

- widzialnasci w nocy,

- szorstkdci,

wykonanych wedtug metod oktenych w ,Warunkach technicznych POD-97" zék wyniki tych

bada wykaza wadliwos¢ wykonanego oznakowania to koszt baganosi Wykonawca, w przypadku

przeciwnym Zamawiagy.

Protokot z przeprowadzonych badaraz z prébkami przyklejanych elementéw, w liczbleeslonej

w ST, Wykonawca przechowuje do czasu uptywu okgegarancii.

W przypadku wtpliwosci dotycacych wykonania oznakowania poziomegayinier mae zlece

wykonanie bada

-widzialnasci w dzien,

-widzialngsci w nocy,

odpowiadagcych wymaganiom podanym w punkcie 6.3.1 i wykon&nyedtug metod okésonych

w ,Warunkach technicznych POD-97” .§llavyniki tych bada wykaza wadliwos¢ wykonanego

oznakowania to koszt bagl@onosi Wykonawca, w przypadku przeciwnym - Zamaagia

6.4. Tolerancje wymiaréw oznakowania

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomegagizego z dokumentagprojektows i ,In-

strukcp 0 znakach drogowych poziomych” , powinny odpowéadasgpujacym warunkom:

- szerokéc linii moze r&ni¢ si¢ od wymaganej & 5 mm,

- dlugasé linii moze by mniejsza od wymaganej najagj o 50 mm lub wiksza najwyej o 150
mm,

- dlalinii przerywanych, diug@ cyklu skladaicego st z linii i przerwy nie mae odbiega od
sredniej liczonej z 10 kolejnych cykli o wdej niz £ 50 mm dtugéci wymaganej,

Przy wykonywaniu howego ozhakowania poziomego, simwanego zmianami organizacji ruchu,

nalery doktadnie ususgt zbedne stare oznakowanie.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow, oznakowania poziomego jest (metr kwadratowy) powierzchni naniesionych
znakow lub liczba umieszczonych punktowych elemeradblaskowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemrtoieji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiodr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, w zalanosci od przygtego sposobu wykonania

robét, mae by dokonany po oczyszczeniu powierzchni nawierzchni,

8.3. Odbiér ostateczny

Odbioru ostatecznego najedokona po catkowitym zakaczeniu roboét, na podstawie wynikow po-

miaréw i bada jakosciowych okrélonych w punktach od 2 do 6.

8.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego najedokona& po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w ST.

Sprawdzeniu podlegagechy oznakowania okilene w POD-97.

Zaleca st stosowanie nagpujacych minimalnych okreséw gwarancyjnych:

dla oznakowania grubowarstwowego lub znakowani&fouwymi elementami odblaskowymi: co

najmniej 24 miesice.

W niektérych przypadkach mpa rozwaa¢ ograniczenia okreséw gwarancyjnych dla oznakowa

- na nawierzchniach bitumicznych aémych do 1 miegca przed wykonaniem oznakowania masa-
mi chemoutwardzalnymi i termoplastycznymizpdane jest skroéiokres gwarancyjny dla linii
segregacyjnych do 1 roku, dla p&ejlla pieszych i drobnych elementéw do 9 miegi

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 mwykonania rob6t obejmuije:
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakue/aobot,
- przygotowanie i dostarczenie materiatéw,
- oczyszczenie podia (nawierzchni),
- przedznakowanie,
- naniesienie powtoki znakéw na nawierzehdiogi o ksztattach i wymiarach zgodnych
z dokumentagjprojektows i ,Instrukcja o znakach drogowych poziomych”,
- ochrona znakow przed zniszczeniem przez pojazdgasie prowadzenia robot,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdagdwych oraz urgdzeh bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczaniamayach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),
2/ Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 winéa 2003 r.w sprawie szczegdtowych
warunkow zarzdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadrad tym zargdzeniem. (Dz.
U. Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729).
3/ Szczegdbtowe warunki techniczne dla znakdéw i ai@m drogowych oraz ugdzen bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na dthga
(Zatacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 20P3 r
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D -07.02.01

OZNAKOWANIE PIONOWE
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z budowjezdni i chodnikdéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie Wielkopol-
skim.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna jest stosoyekaadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia roboét przy wykonywaniu
oznakowania pionowego i obejmu;j

- zakup i transport materiatow,

- roboty pomiarowe przy ustawianiu nowego oznakaajan

- ustawienie stupkow z rur stalowy@i70 mm

- przymocowanie tablic znakéw do stupkéw,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S godne z obowkrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
innymi wydanymi aktami oraz definicjami podanymiS# D-00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonania oraz zgoddé z dokumentaaj projektova, ST
i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padarST

D-00.00.00.

2.1. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegdktéry nie ma normy, musi posiéda

aprobag techniczia wydary przez uprawniofjednostk. Znaki drogowe powinny méecertyfikat

bezpieczastwa (znak ,B”) nadany przez uprawnigednostk.

2.2. Materialy stosowane do fundamentow znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakaw mog by¢ wykonywane jako: prefa-

brykaty betonowe, z betonu wykonywanego ,,na mokedigetonu zbrojonego, inne rozwania zaak-

ceptowane przez myniera.

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych rglevykona zgodnie z propozygjWykonawcy zaak-

ceptowan przez Irkyniera.

Konstrukcje wsporcze nzoa wykona z ocynkowanych rur lubatownikdéw wzgkdnie innych ksztal-

townikéw, zaakceptowanych przezymiera.

Znaki i tablice drogowe powinny bywvykonane na podktadzie z blachy aluminiowe] wypgosaj w

element usztywniagy.

Lico znakéw powinno bywykonane z folii odblaskowej | generacji, symbatekoéw nanoszone

technilq sitodruku. Blacha z aluminium lub stopéw aluminippwinna by odporna na korogj

Wymagane grubiei:

-z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmocnidnpeczettoczeniami lub osadzonych w ra-
mach co najmniej 1,5 mm,

-z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co nagp,0 mm.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vigkaic mozliwo-
$cig korzystania z nagpujacego sprgtu:

-ewentualnie wiertnic do wykonywania dotéw pod $iwy gruncie spoistym,

-betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na rotkr
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-srodkéw transportowych do przewozu materiatow,
-przewanych zbiornikbw na waog sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT

Materialy i elementy oznakowania powinny¢hgrzewaonesrodkami transportowymi w warunkach
zabezpieczagych je przed uszkodzeniami. Transport znakow, tkaksji wsporczych i sprgu
(uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa srodkami transportowymi w sposéb uniettio
wiajacy ich przesuwanie sw czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST D-Q0@O

Przed przysipieniem do robét Wykonawca jest zobamany do oznakowania miejsca prowadzenia
robot zgodnie z projektem zabezpieczenia robdét.

Konstrukcja wsporcza znaku musicbyykonana w sposéb ograniczey zagraenie uytkownikow
pojazdéw samochodowych oraz innyctytikownikéw drogi i terenu do niej przylegtego pnagje-
chaniu przez pojazd na znak. Konstrukcja wsporoz&a musi zapewaimazliwos¢ fatwej naprawy
po najechaniu przez pojazdy lub innego rodzaju az&nia znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D- 00.00.00 .

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien uzyskal producentow Zaviadczenia o jako-
sci (atesty) oraz wykorgabadania materiatdw przeznaczonych do wykonaniatrbprzedstawi ich
wyniki Inzynierowi w celu akceptaciji materiatéw, zgodnie zmaganiami okrdonymi w pkt 2.3.

Do materiatéw, ktérych producenci gobownzani (przez wisciwe normy PN i BN) dostarczyza-
swiadczenia o jaksi (atesty) naleq:

— stupki do znakow

- tablice znakow

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

6.3.1. Badania materiatbw w czasie wykonywania rotho

Wszystkie materiaty dostarczone na bugawzgwiadczeniem o jakiwi (atestem) producenta powin-
ny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoniayow.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robo6t

W czasie wykonywania oznakowania pionowego iyabada:

a) zgodn& wykonania urzdzer z dokumentagj projektows ,

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow,

c) prawidtowé¢ wykonania dotow pod stupki,

d) poprawn&t wykonania fundamentow pod stupki

e) poprawngé ustawienia stupkow,

f)  poprawné¢ przymocowania tablic znakow

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarowy jest szt (sztuka), dla znakow konwencjonalnyclz éxanstrukcji wsporczych,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbiér ostateczny

Odbidr rob6t oznakowania pionowego dokonywany festasadzie odbioru ostatecznego.

Odbidr ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie wynikow
pomiaréw i bada jakosciowych, okrélonych przez layniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@igego obejmuje:
- zakup i transport materiatow,

- 0znakowanie miejsca robot,

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

wykonanie fundamentéw

dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,

zamocowanie tarcz znakow drogowych,

przeprowadzenie pomiarow i baga

demonta oznakowania tymczasowego,

uporzdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczegdtowych

warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdagdwych oraz urdzen bezpieczastwa  ru-
chu drogowego i warunkow ich umieszczania na drbd®z. U. Nr 220 poz. 2181),
2/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 r.w sprawie szczegdtowych wa-
runkéw zarzdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadoadi tym zargdzeniem. (Dz. U.
Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729).
3/ Szczegdbtowe warunki techniczne dla znakéw i ay@m drogowych oraz usdzen

bezpieczgstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanianagach

(Zahcznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 20P3 r

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykty
2. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwageiione i walcowane na zimno
0g0lnego przeznaczenia
3 PN-H-93401 Stal walcowanaatowniki rownoramienne
4  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.08.01.01

KRAW EZNIKI BETONOWE
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyge wykonania i
odbioru robot zwjzanych z budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie
Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét przy ustawianiu ktaw
nikdbw betonowych i zgodnie z Dokumentagjrojektova obejmug:

- zakup i transport materiatow,

- wykonanie taw betonowych wedtug rys. szczegdtowsttiarkcyjnych

- ustawienie krawznikdw betonowych 15x30 cm,

- ustawienie opornikow betonowych 12x25 cm na wjahdac

- wykonanie badg
uporzdkowanie terenu robot.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniazaj chodniki

dla pieszych oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesy zgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymiST D- 00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobdt oraz zgodrigé z dokumentagj projektows , ST
i poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D- 00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikazji
- krawezniki betonowe wibroprasowane 15x30 @konane zgodnie BN-0/6775-03/01
- oporniki betonowe 12x25 cm
- nashkliwo$¢ betonu w krawzniku nie powinna b§ wieksza nk 4%.
- piasek na podsygk do zapraw wg PN-79/B-06711
- cement do podsypki i zapraw wg PN-51/B-30003,
- woda,
- materiaty do wykonania tawy pod kraimiki - beton klasy B-15 lub B-10,
wg PN-B-06250

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraggntowania podsypki cement-
piaskowej,

- wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej
z nachyleniem w kierunku jazdy.

87



Budowa jezdni i chodnikow na ul. Szczecinskiej w Ostrowie Wlkp

Krawezniki powinny byt zabezpieczone przed przemieszczeniem gszkodzeniami w czasie trans-
portu, a gérna warstwa nie powinna wystéywazasciany srodka transportowego wéej niz 1/3 wy-
sokasci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powiniergdbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiafBodczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo droprneed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta pod tawy

Roboty ziemne (wykopy) zwzane z wykonanie koryta gruntowego podg¢dwetonowi, wykonane
beda tacznie z korytem pod jezdsi

5.2. Wykonanie taw betonowych

Wykonanie taw powinno dyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonuje $v szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezpo-
srednio w korycie powinien iywyrownywany warstwami. Betonowanie taw riglevykonywat
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251.

5.3. Ustawienie kraveznikdw betonowych

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

Ustawianie krawznikOw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce cementowo-piaskowej o
grubcici 3 do 5 cm po zagzczeniu.

Spoiny kraveznikow nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zapravg
cementowo-piaskosy przygotowan w stosunku 1:3. Spoiny kragnikow przed zalaniem zapraw
nalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci materiatow przed przystapieniem do robot
Badanie krawznika na etapie akceptacji materiatu do robo6t wykenu
laboratorium wskazane przezymiera.

Wykonawca jest zobowrany dostarczylaboratorium wybrane losowo przy udziale
Inzyniera 3 szt krawznikdéw dla przeprowadzenia nagtijacych bada:

- nasnosé¢ kraweznikdw

- nasakliwos¢ betonu

- odpornd@¢ na dziatanie mrozu

Powyzsze badania zostamwykonane na koszt wykonawcy.

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot

6.2.1. Sprawdzenie ustawienia kragznikow

Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia: 1
cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyraywznika od niwelety projektowanej, kto-
re wynosit 1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kraggnikdw, sprawdzane przez przyenie w dwoch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorra powierzchm,
kraweznika i przylazong fata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnad¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na
petra glebokasé.

6.2.2. Badania betonu na taw

Wykonawca dostarczy 3 probki betonu z tawy, cetdadania w laboratorium wytrzymaé betonu

nasciskanie ( 1 seria probek na 300m wykonanej tavwgri@vej z oporem).
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00
Jednosti obmiaru jest m (metr) wbudowanego keamika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D- 00®0.0
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgyojektovs, ST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyay
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
-wykonanie koryta pod tagy
-wykonanie fawy,
-wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
Cena wykonania 1 m kraynika betonowego obejmuje:
- dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,
- 0znakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym
- wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie tawy,
- pielegnacg wykonanej fawy
- wykonanie podsypki,
- ustawienie krawznikéw na podsypce cementowo-piaskowej,
- wypetnienie spoin kraggnikbdw zapraw,
- zasypanie zewttrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie bafdld pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Cengdiuro Projektowo Badawcze Drég
I Mostow w Warszawie.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonoweélbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapradoklanych

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefoaipiaru cech
geometrycznych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloenawierzchni
drogowych. Piasek

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@agraw

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizch
drég, ulic, parkéwgi torowisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza chodnikowe
BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.08.02.02

NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéekiej w Ostrowie
Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykona-
niem nawierzchni na chodnikach i wjazdach z kidstikkowej betonowej o gruéoi 8 cm , na pod-
sypce cementowo-piaskowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztaltka wytwarzana z betonu mefadbroprasowania.
Produkowana jest jako ksztailtka jednowarstwowanudwédch warstwach patzonych ze saptrwale
w fazie produkgiji.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obovizujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami i z definicjami podanymi w 33 00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D- 00.00.00

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkmraz zgodn& z Dokumentagj Projektov, ST i polece-
niami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST D-00.00.00

2.2. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikosikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwigicag jednostk.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D- 00.00.00
Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkoyuje s¢ recznie.
Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory pltytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D- 00@O0.

5.2. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowsh

Kostke uktada st na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposébsatzeliny midzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaegagzeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny wypeléipiaskiem, a nagpbnie zami&¢ powierzchng utozonych kostek
przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przgpi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni stosujecsivibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
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Wibrowanie naley prowadzé od krawgdzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczaie w
kierunku poprzecznym ksztattek.
Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny materiatem do wypetnienia i zagdieawierzchng.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawigeizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.

6.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowéoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruichv polega na
stwierdzeniu zgodrsai wykonania z dokumentacprojektowy oraz wymaganiami niniejszej ST:
-pomierzenie szerokoi spoin,

-sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

-sprawdzenie prawidtowéai wypetnienia spoin

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie réwndci chodnika

Sprawdzenie rowrigi nawierzchni przeprowadéaalery tata co najmniej raz na kde 150 do 300
m? utozonej nawierzchni i w miejscachapliwych, jednak nie rzadziej araz na 50 m chodnika.
Dopuszczalny przsvit pod tatt 4 m nie powinien przekracz®,8 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtdnego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, bioac pod uwag punk-
ty charakterystyczne, jednak nie rzadziejeco 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety w punktactamania niwelety nie magprzekraczéd+ 3 cm.
6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalezy szablonem z poziomi¢cco najmniej raz na
kazde 150 do 300 fri w miejscach wtpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne odchy-
lenia od projektowanego profilu wynasz 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowe$tki betonowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentgByrojektova, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 fimawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuije:
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
-wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
-utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
-przeprowadzenie bafapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykty
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.08.03.01

OBRZEZA BETONOWE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru robot zwjzanych z budowjezdni i chodnikéw na ul. Szczéskiej w Ostrowie
Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy ustawianiu atyrze
betonowych i obejmuyj
- zakup i transport materiatow,
- ustawienie obrzgy
- pielegnacja obrzey 30x8 na podsypce piaskowe]
- wykonanie badg
- uporaidkowanie terenu robot.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicja-
mi podanymi w ST D- 00.00.00
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobot oraz zgodrié z Dokumentagj Projektovy
ST i poleceniami layniera. Ogdlne wymagania dotyce robo6t podano w ST D- 00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikazji
-obrzeza betonowe klasy B-25 o wymiarach 30x8 cm wykoreganie z BN-80/6775-03 i
PN-63/B-14051
-piasek na podsygk do zapraw wg PN-79/B-06711
-woda,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00
Roboty wykonuje sirecznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00

4.2. Transport obrzezy

Obrzeza betonowe magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Elementy betonowe uktadaalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachiden w
kierunku jazdy. Obrze powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w
czasie transportu, a gérna warstwa nie powinnaamgtpozascianysrodka transportowego wagej
niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét wedtug ST D- 00.00.00

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci materiatow

Kontrola elementéw betonowych zgodnie z BN-80/6038)3 , Prefabrykaty budowlane z betonu.
Elementy nawierzchni droég, ulic, parkingdw i toiskvtramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodni-
kowe.
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Wykonawca dostarczy do badmboratoryjnych 1 szt obrza na 300 m wykonanego
wbudowania.
6.2. Kontrola w trakcie robét.
6.2.1 Sprawdzenie geometrii wytyczonej linii wykonaia obrzeza
6.2.2. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania wykopu pod obrzee betonowe.
Powyzsze roboty bda wykonane gcznie.
Dopuszczalne odchylenia weblokasci wykonanego koryta wynogz 1 cm.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanej niwelézeza nie powinny
przekraczéa 0,5%.
6.2.3. Kontrola prawidtowosci wykonania podsypki piaskowej
Podsypka piaskowa pod obrae wykonana &dzie kcznie. Wykonanie podsypki
polega na raxieleniu w korycie gruntowym warstwy piasku grgbio3 cm.
6.2.4. Kontrola ustawienia obrzey betonowych

- zgodnd¢ z Dokumentag Projektova usytuowania w planie

- zgodnd¢ niwelety wykonanego obrza z DokumentagjProjektova
Wbudowane obrza naley obsyp@ gruntem od strony przeciwnegnvykonywany
chodnik

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00

7.2. Jednostlg obmiaru jest m (metr) ustawionego obrz#a betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00@®0.0
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysv
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
-wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m obrzz betonowego obejmuje:
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,
-wykonanie koryta ,
-wykonanie podsypki piaskowej,
-ustawienie obrza ,
-wypetnienie spoin piaskiem,
-zasypanie zewgtrznejsciany obrzea gruntem i ubicie,
-przeprowadzenie bafdapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Cengdiuro Projektowo Badawcze Drég i Mo-
stow w Warszawie.

PN-EN 197-1:2002 Cement. &2 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodwwodotyczce
cementu powszechnegaytku.

PN-B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zapratoWwianych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczenia gruntu.
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