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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem systemu sygnalizacji pozarowej oraz systemu
wizualizacji systemu sygnalizacji pozarowej w budynku M-V Czerwonym Krakowskiego
Szpitala Specjalistycznego im. s$w. Jana Pawta Il, ul. Pradnicka 80, 31-202 Krakow.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja technicznag

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie systemu sygnalizacji pozarowej w budynku M-V Czerwonym
Krakowskiego Szpitala Specjalistycznego im. sw. Jana Pawia Il, ul. Pradnicka 80, 31-202
Krakow:

o Demontaz istniejgcych elementéw systemu sygnalizacji pozarowej, w tym
jonizacyjnych czujek dymu,

e Przeprogramowanie istniejgcych central systemu sygnalizacji pozarowej, aby mogty
pracowac¢ bez demontowanych elementéw,

o Doprowadzenie przewodow zasilajgcych centrale oraz zasilacze, w tym zasilacze do
sygnalizatorow z miejsc wskazanych przez Inwestora (Inwestor wskaze miejsca
zasilania sprzed PWP) do ww. urzgdzen,

o Wykonanie oprzewodowania dla elementéw systemu sygnalizacji pozarowej -
zasilanie oraz sterowania przewodami o klasie PH w zespotach kablowych, petle
dozorowe oraz pozostate - zgodnie z projektem,

e Montaz centrali pozarowej,

e Montaz gniazd systemu sygnalizacji pozarowej,
e Montaz czujek pozarowych w gniazdach,

e Montaz wskaznikéw zadziatania,

e Montaz pozostatych urzadzen petlowych systemu sygnalizacji pozarowej: recznych
ostrzegaczy pozarowych oraz modutow,

e Montaz zasilaczy pozarowych,

e Montaz urzgdzen systemu bardzo wczesnej detekcji dymu — systemu zasysania,
e Montaz sygnalizatorow akustycznych,

e Zabezpieczenie przepustéw instalacyjnych,

e Zaprogramowanie central pozarowych,

e Wigczenie nowych elementéw do systemu wizualizacji.

Specyfikacja techniczna dotyczy wszystkich czynnosci majgcych na celu wykonanie

robot zwigzanych z:
e kompletacjg wszystkich materiatdbw potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,
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e wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celu przygotowania podtoza montazu
elementéw okablowania,

e utozeniem wszystkich materiatbw w sposéb i w miejscu zgodnym z dokumentacjg
techniczna,

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich
elementéw wyznaczonych w dokumentacii,

e przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujgcymi montowane elementy instalac;ji.

Szczegotowy zakres prac okreslony jest w projekcie wykonawczym. Czes$é opisowa
projektu, cze$¢ rysunkowa oraz specyfikacja techniczna stanowig nieroztgczng catosé.

1.4.Okreslenia podstawowe, definicje

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne Ilub
rownowazne z Polskimi Normami zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia
2 wrzednia 2004r., a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami
technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji
dodatkowo. Roboty muszg by¢é wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych
przepiséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z obowigzujgcych aktow
prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

Okreslenia i definicie podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z
odpowiednimi normami, a takze podanymi ponizej:
Certyfikat statosci wiasciwosci uzytkowych — dokument wydany przez upowazniong
jednostke badajgca (certyfikujacg), stwierdzajgcy zgodno$é z  kryteriami okredlonymi
odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub  specyfikacjg
techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.
Deklaracja statosci wtasciwosci uzytkowych — dokument w formie oswiadczenia wydany
przez producenta, stwierdzajacy zgodnosé z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacjg techniczng dla danego
materiatu lub wyrobu.
Swiadectwo dopuszczenia - dokument wydany przez upowazniong jednostke badajaca
(certyfikujgcg), po ustaleniu przez jednostke dopuszczajacg, ze wyrdb zapewnia
bezpieczenstwo publiczne lub ochrone zycia oraz mienia na poziomie nie mniejszym niz
zostato to okreslone w PN lub wymaganiach techniczno — uzytkowych okreslonych w
Rozporzadzeniu MSWIA z dnia 20 czerwca 2007 r. w sprawie wykazu wyrobdw stuzacych
zapewnieniu bezpieczehstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze
zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobéw do uzytkowania.
Krajowa Ocena Techniczna (KOT) jest udokumentowang, pozytywng oceng wiasciwosci
uzytkowych zasadniczych charakterystyk wyrobu budowlanego, ktére zgodnie =z
zamierzonym zastosowaniem majg wptyw na spetnienie podstawowych wymagan przez
obiekty budowlane, w ktérych wyréb bedzie zastosowany.
Specyfikacja techniczna — dokument zawierajgcy zesp6t cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametréw technicznych, jakosci,
wymogoéw bezpieczenstwa, wielkosci charakterystycznych a takze co do nazewnictwa,
symboliki, znakdéw i sposobow oznaczania, metod badanh i préb oraz odbioréw i rozliczen.
Kabel wieloparowy - przewdd wielozytowy izolowany, przystosowany do transmisiji
sygnatéw cyfrowych.
Kabel lub przewdd jedno lub wielozytowy z oddzielng izolacjg kazdej zyly, przeznaczony
jest do przewodzenia pradu elektrycznego, zaopatrzony w powtoke ochronng i pancerz

Strona41z16



uzalezniony od s$rodowiska, w jakim ma by¢ utozony (ziemia, woda, kanaty podziemne,
powietrze itp.).
Osprzet instalacyjny do kabli i przewodéw — zespét materiatdbw dodatkowych,
stosowanych przy ukfadaniu przewodow, utatwiajgcy ich montaz oraz dotarcie w
przypadku awarii, zabezpieczajgcy przed uszkodzeniami, wytyczajgcy trasy ciggéw
réwnolegtych przewodow itp.
Grupy materiatow stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow:

— przepusty kablowe i ostony krawedzi,

— drabinki instalacyjne,

— koryta i korytka instalacyjne,

— kanaly i listwy instalacyjne,

— rury instalacyjne,

— systemy mocujgce,

— puszki elektroinstalacyjne,

— koncoéwki kablowe, zaciski i konektory,

— pozostaty osprzet (oznaczniki przewoddw, linki nosne i systemy naciggowe, dtawice,

ztgczki i szyny, zaciski ochronne itp.).

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okrggtym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.
Przygotowanie podioza zespdt czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu
instalacyjnego, uktadaniem kabli i przewodéw majgcy na celu zapewnienie mozliwosci ich
zamocowania zgodnie z dokumentacja.
Do prac przygotowawczych zalicza sie nastepujgce grupy czynnosci:

— trasowanie ciggow koryt, listw i rur

— wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych i nieprzelotowych,

— kucie bruzd i wnek,

— osadzanie kotkdw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

— montaz uchwytéw do rur i przewodow,

— montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych,

— montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

— oczyszczenie podtoza — przygotowanie do klejenia.
Centrala sygnalizacji pozarowej — centralna czes$¢ instalacji sygnalizacji pozarowe;,
zasilajgca czujki pozarowe oraz odbierajgca od nich sygnaty o wykryciu pozaru w celu
wywotania alarmu i w razie potrzeby przekazujgca je do strazy pozarnej lub do
automatycznych urzgdzen zabezpieczajgcych przeciwpozarowych a takze automatycznie
kontrolujgca sprawnos$¢ catej instalacii.
Czujka adresowalna — czujka, do ktérej moze by¢ przyporzgdkowany adres.
Pozar — piroliza lub spalanie, wymagajgce rozpoznania lub/i akcji zaradczej w celu
niedopuszczenia do niebezpieczenstwa dla zycia lub mienia,
Alarm pozarowy — wizualne, akustyczne lub wyczuwalne sygnalizowanie o pozarze,
Sygnal pozarowy — sygnat stuzgcy do informowania o powstaniu pozaru,
Alarm falszywy — alarm pozarowy spowodowany przez zjawiska inne niz wystepujgce w
czasie pozaru,
Czujki pozarowe — sg elementami bezposredniego, automatycznego wykrywania pozaru.
Podziat czujek zostat dokonany w oparciu o zjawiska zwigzane z Kkolejno po sobie
nastepujacymi fazami pozaru.
Gniazdo montazowe czujki pozarowej — pozwala na szybkie podigczenie instalacji
poprzez tatwe naprowadzanie i tgczenie czujki z gniazdem. Gniazdo wyposazone jest
w zatrzask, uniemozliwiajgcy wyjecie czujki bez zastosowania specjalnego klucza.
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Reczne ostrzegacze pozarowe - priorytetowe przekazywanie informacji do centrali
CSP. Wystepujg jako wewnetrzne Ilub do instalowania na zewnagtrz i w trudnych
warunkach srodowiskowych.

Element wejscia/wyjscia — element systemu sygnalizacji pozarowej, ktéry moze zaréwno
odbiera¢ jaki i wysyta¢ informacije do urzgdzen nie stanowigcych czesci sktadowych systemu
sygnalizacji pozarowe;.

Linia dozorowa petlowa — tor transmisji, tgczacy ostrzegacze pozarowe z centralg systemu
sygnalizacji pozarowej. Linia ta, dla zwigkszenia niezawodnosci, ma poczgtek i koniec
dotgczone do centrali.

Monitoring - zbieranie, przy pomocy tgczy telekomunikacyjnych i radiowych, informacji o
stanie niezaleznych, oddalonych instalacji alarmowych, przez centrum monitoringu w celu
podjecia dziatan interwencyjnych w wypadku odebrania sygnatu alarmu.

Urzadzenie transmisji alarméw pozarowych (UTA) - wyposazenie posredniczace, przeka-
zujgce sygnat alarmowy z centrali sygnalizacji pozarowej do stacji odbiorczej alarmoéw poza-
rowych.

Sciana oddzielenia pozarowego — $ciana stanowigca zabezpieczenie, aby pozar przez
dany czas nie przeniést sie do lub z zabezpieczonego pomieszczenia.

Odpornosé ogniowa EI60 — parametr okreSlajgcy przegrode przeciwpozarowg, o
szczelnosci i izolacyjnosci cieplnej 60 minut.
Przepust przeciwpozarowy - przejscie instalacyjne przez element oddzielenia

przeciwpozarowego zachowujacy klase oddzielenia.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca odpowiada za to, aby zamontowane systemu byly wykonane zgodnie z
certyfikatami i aprobatami technicznymi urzadzen.

Zatgczony przedmiar ma charakter pomocniczy i podlega obowigzkowej weryfikaciji
przez Wykonawce.

Wykonawca zobowigzany jest zapoznac sie z dokumentacjg projektowg, sprawdzi¢
jej kompletnos¢, zapoznaé sie z przedmiarem roboét i dokonac jego weryfikacji ze stanem
rzeczywistym oraz przeprowadzi¢ wizje lokalng. Zapoznac sie z warunkami terenowymi i
uwzgledni¢ je w wycenie i terminie realizacji przedmiotu zamdwienia.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatbw pomocniczych zastosowanych do
wykonywania instalacji powinny byé zgodne z podanymi w dokumentacji projektowe;.
Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajéw (typéw) urzgdzen i osprzetu niz
wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia parametrow
technicznych urzgdzen lub podwyzszenia wczesniej przewidywanych.

Przed zaofertowaniem robot Wykonawca przeprowadzi wizje lokalng w celu
rozpoznania systemu zamontowanego w kompleksie Szpitala w celu nawigzania sie
(rozbudowy) do nowej, istniejgcej sieci central.

Przed zamowieniem urzgdzen nalezy takze sprawdzi¢ wymiary na budowie.

2. MATERIALY
Wszystkie materiaty do wykonania systemu sygnalizacji pozaru powinny odpowiadaé
wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).
Do wykonania i montazu przedmiotowych instalacji w obiektach budowlanych nalezy
stosowac elementy i urzadzenia posiadajgce dopuszczenie do stosowania w budownictwie
oraz dopuszczenia w zakresie stosowania w ochronie przeciwpozarowej — krajowe
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deklaracje witasciwosci

dopuszczenia.

2.1. Materialy podstawowe

uzytkowych oraz dla wymaganych

o Przewody YnTKSYekw,
o Przewody HTKSH ekw PH9O0,

e Przewody NHXH

o przewdd swiattowodowy SM 4x 9/125um

¢ Centrala systemu sygnalizacji pozarowej - 2 wezty
¢ Multisensorowa czujka pozarowa: dymu i ciepta

e Liniowa czujka dymu

¢ Gniazdo do montazu czujki,
e Reczny Przycisk Pozarowy z izolatorem zwar¢,

o Modut 2wy/2we,

o Modut 4wy/4we

e Zasilacz pozarowy,

e Sygnalizator akustyczny,

o Wskaznik zadziatania czujki,
o Bardzo wczesny system detekcji dymu (system zasysajacy): rurki oraz detektor.

Centrala SSP
Parametry techniczne:
Napiecie podstawowe
Napiecie rezerwowe
Liczba adreséw
Obudowa

Czujka dymu i ciepta
Parametry techniczne:
Rodzaj czujki
Wykrywane testy
Napiecie pracy

Pobdr pradu
Adresowanie

Czujka liniowa
Parametry techniczne:

Napiecie robocze:
Prad dozorowania:
Prad dozorowania:

Zakres wykrywania pozarow testowych:

Wskaznik zadziatania
Parametry techniczne:
Kolor swiecenia

Typ Swiecenia

Pobér pradu

230VAC

urzadzen

— Swiadectwa

akumulator 17+134Ah (2x 12VDC)
250 (na petli dozorowej)

IP30

dymu i ciepta

TF1 do TF9
16,5VDC + 24,6VDC
< 150pA

automatycznie z centrali

10,5-24 VDC
maks. 300 pA
20 mA

TF1 - TF5, TF8

czerwony (dioda)
krotkotrwaty rozbtysk
20mA
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Kolor obudowy

ROP

Parametry techniczne:
Pobér pradu
Obudowa
Adresowanie

Kolor

Modut (2-we, 2-wy)
Parametry techniczne:
Wejscia

Wyijscia

Funkcja ,fail safe”
Pobdr pradu
Obudowa

Modut (4-we, 4-wy)
Parametry techniczne:
Wejscia

Wyijscia

Funkcja ,fail safe”
Pobdr pradu
Obudowa

Sygnalizator akustyczny

Parametry techniczne:
Typ

Napiecie zasilania
Natezenie dzwieku
Regulacja natezenia
Pobér pradu
Obudowa

Zasilacz ppoz. 24V/3A
Parametry techniczne:
Napiecie we / wy

Prad nomin. / max
Liczba wyjs¢

Max poj. aku.
Obudowa

Centrala systemu aspiracyjnego
Parametry techniczne:

Napiecie zasilania

Pobdr pradu

Liczba wyjs¢

Max. dt. rury

Obudowa

mleczny

< 135pA

IP55, czerwona
automatycznie z centrali
czerwony

2

2 (2A@30VDC / 0,27A@230VAC)
tak

< 240upA

IP66

4
4 (2A@30VDC / 0,27TA@230VAC)
tak

< 240upA

IP66

konwencjonalny, akustyczny
16+32VDC

>100 dB w odlegtosci 1m

tak, wbudowany potencjometr
<40mA

IP33

230VAC / 24VDC
3A /5A

2

2x 40Ah/12V
metalowa, IP44

10.5+30VDC
290mA przy 24VDC
3

240m

IP54
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2.2, Odbior materialow na budowie

Materiaty nalezy dostarczaé¢ na budowe wraz z wymaganymi deklaracjami zgodno$ci,
Swiadectwami dopuszczenia w ochronie przeciwpozarowej, dokumentami dopuszczajgcymi
zastosowanie w budownictwie, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci, zgodnosci z danymi wytwoércy oraz pod wzgledem stanu technicznego.
Materiaty powinny by¢ nieuszkodzone, fabrycznie nowe i zapakowane w opakowania
dostepne w handlu.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mieé
wptyw na jako$¢ wykonania robot, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem poddacé
badaniom okreslonym przez dozér techniczny robét lub wymienié na takie, ktorych jakosé nie
zostanie zakwestionowana.

2.3. Skiadowanie materialéw na budowie

Sktadowanie materiatbw powinno odbywaé sie w warunkach zapobiegajacych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych na skutek wplywu
czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajgce ze specjalnych wiasciwosci materiatbw oraz wymagania w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Wykonawca moze oczekiwaé od Zamawiajgcego wydzielenia osobnego
pomieszczenia/miejsca na sktadowanie ww. materiatéw. Miejsce to powinno by¢ zamykane i
zabezpieczone przed czynnikami zewnetrznymi.

3. WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Prace montazowe powinny by¢ wykonywane przez firmy i osoby odpowiednio
przeszkolone i posiadajgce autoryzacje zastosowanego systemu.

Wykonawca dostosuje sie do szczegolnej specyfiki i rezimu, w ktérym pracuje obiekt,
biorgc pod uwage, ze podczas wykonywanie robo6t obiekt nie moze zostaC wytgczony z
uzytkowania. Wykonawca dostosuje sie pod wzgledem mozliwosci montazu do wymagan
Inwestora.

3.2. Prowadzenie robét

Prowadzenie rob6t w budynku wymaga stosowania sie do warunkoéw i wymagan
podanych w przepisach (normach) obowigzujgcych w zakresie w/w obiekcie oraz uzgodnien
wykonania robét z jednostkami nadzorujgcymi dane obiekty.

Ze wzgledu na koniecznos¢ utrzymania ciggtosci pracy w obiekcie, w trakcie prowadzenia
robot nalezy przestrzegaé nasteujgcych zalecen:

- dostawa i odbiér ilodciowo — jakoSciowy materiatow i urzgdzen powinny by¢ realizowane po
uprzednim uzgodnieniu z wyznaczonym pracownikiem Zamawiajgcego,

- roboty zwigzane z koniecznoscig wytgczenia zasilania w obiekcie lub z koniecznoscig
wytgczenia czesci pomieszczen z uzytkowania, powinny by¢ zgtaszane, a ich termin
uzgodniony z Zamawiajgcym, zaleca sie opracowanie harmonogramu robot i prace takze
popotudniami i nocami,
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- w trakcie prowadzonych robd6t nalezy stosowacC sie do obowigzujgcych w budynku
uregulowan porzgdkowych oraz przepisow BHP i ppoz., zachowywac czystos¢ i porzadek w
miejscu prowadzenia robot, uprzatng¢ miejsce pracy kazdego dnia po zakonczeniu roboét.

Wykonawca zapewni wtasny kontener na odpady powstate w trakcie wykonywania
robot. Wykonawca bedzie wytworcg oraz posiadaczem wszsytkich odpadéw powstatych
podczas realizacji umowy i jest zobowgzany do ich zagospodarowania. Wykonawca
zobowigzuje sie do postepowania z odadami w sposéb zgodny z zasadami gospodarowania
odpadami.

Odpady promieniotwdrcze nalezy utylizowaé zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca dostarczy wykaz i dane identyfikcyjne
pracownikéw. Pracownicy przebywajgcy na obiekcie bedg posiadali ubrania pozwalajgce na
identyfikacje Wykonawcy, np. kamizelki z logo.

Miejsca wykonywania robot powinny by¢ wygrodzone, oznakowane i zabezpieczeone
ostonami uniemozliwiajgcymi przedostanie sie zanieczyszczen poza miejsca pracy i
chronigcy sprzet i wyposazenie Zamawiajgcego. Po zakonczeniu robét w danym miejscu
ostony i zabezpieczenia powinny by¢ usuniete, a miejsce wykonywania pracy i najblizsze
otoczenie posprzgtane.

3.3. Odbiér placu budowy

Przed rozpoczeciem rob6t wykonawca powinien zapoznac¢ sie z obiektem budynku,
gdzie bedg prowadzone roboty.

3.4. Materiaty

Parametry techniczne materiatow i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujgcych przepiséw, norm
panstwowych oraz przepisom dotyczgcym urzadzen stuzacych do  ochrony
przeciwpozarowej. Materiaty, wyroby i urzgdzenia, dla ktérych wymaga sie certyfikaty
zgodnosci i Swiadectwa dopuszczenia, np. centrala, czujki, itp. nalezy dostarczaé z
certyfikatami, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego.

3.5. Sprzet

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach powinny
odpowiadac ogdlnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci oraz wytrzymatosci.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mieé
ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta
oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzagdzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich
eksploatacji.

3.6. Transport

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do
transportu materiatow, elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania
danego rodzaju robaot.

W czasie transportu nalezy zabezpieczyé przemieszczane przedmioty w sposob
zapobiegajgcy ich uszkodzeniu.
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W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skfadowania osprzetu nalezy
przestrzegac zalecen wytworcow.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatéw bezposrednio przed
montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy.

4, DEMONTAZ

Elementy obecnie zamontowanego starego systemu nalezy zdemontowaé. W miare
mozliwosci nalezy takze usung¢ zbedne, niespetniajgce wymagan okablowanie.

W budynku, oprocz czujek optycznych obecnie zamontowano czujki jonizacyjne.
Zdemontowaé je moze jedynie firma majgca pozwolenie Panstwowej Agencji Atomistyki na
prowadzenie dziatalnosci ze zrédtami promieniowania, oraz posiada¢c wiasny magazyn
izotopéw. Nalezy dostarczy¢ w dokumentacji powykonawczej protokot — z  utylizacii
izotopowych czujek dymu

5. MONTAZ

5.1 Montaz rur badz kanatéw kablowych

Zakres robot obejmuje:

— wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowanie linii przebiegu instalacji i miejsc
montazu osprzetu,

— roboty przygotowawcze o charakterze ogoélnobudowlanym jak: kucie bruzd w podto-
zu, przekucia Scian i stropéw, osadzenie kotkow osadczych plastikowych oraz dybli,
srub kotwigcych lub wspornikéw, konsoli, wieszakéw wraz z zabetonowaniem, ponad
sufitem podwieszanym rury montowac na uchwytach,

— montaz na gotowym podtozu uchwytow montazu rur lub kanatéw,

— tuki z rur sztywnych i kanatéw nalezy wykonywaé przy uzyciu gotowych kolanek lub
przez wyginanie rur w trakcie ich uktadania. Przy ksztattowaniu tuku sptaszczenie rury
nie moze by¢ wigksze niz 15% wewnetrznej srednicy rury. Najmniejsze dopuszczal-
ne promienie tuku podane sg w tablicy ponizej.

Najmniejsze dopuszczalne promienie tukéw

Srednica znamionowa rury
mm)
Promien tuku (mm) 190 | 190 | 250 | 250 | 350 | 350

18 |21 |22 |28 |37 |47

— Igczenie rur i kanatow nalezy wykona¢ za pomocg przewidzianych do tego celu zig-
czek

— wcigganie do rur instalacyjnych i kanatow zakrytych drutu stalowego o srednicy 1,0
do 1,2 mm dla ufatwienia wciggania kabli i przewodow wg dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej, uktadanie (montaz) kabli i przewoddw zgodne z ich wyszcze-
golnieniem i charakterystykg podang w dokumentacji projektowej i specyfikacji tech-
nicznej. W przypadku tatwosci wciggania kabli i przewoddw, wcigganie drutu prowa-
dzacego, stalowego nie jest konieczne. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i
nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia,

— roboty o charakterze ogélnobudowlanym po montazu kabli i przewodow jak: zapra-
wianie bruzd, naprawa $cian i stropdw po przekuciach i osadzeniu przepustéw, mon-
taz przykry¢ kanatéw instalacyjnych,

— Zblizenia i skrzyzowania instalacji SSP z innymi instalacjami powinny spetnia¢ warun-
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ki okreslone w BN-84/8984-10.

Uchwyty przewidziane do utozenia na nich rurek PCV sztywnych lub kanatéw
kablowych powinny by¢ zamocowane do podtoza (Scian, stropdw, elementéw konstrukcji
obiektu itp.) w sposdb trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana
instalacja bedzie pracowac¢ oraz sam rodzaj instalacji.

5.1. Przejscia przez sciany i stropy
Wszystkie przejscia przewoddéw przez $ciany, stopy itp. muszg by¢ chronione przed
uszkodzeniami. PrzejScia wymienione wyzej nalezy wykonywacé w istniejgcych trasach, lub
nalezy wykona¢ nowe przejScia i zamaskowac je listwami instalacyjnymi lub specjalnymi
kanatami kablowymi. Kable trwale oznaczone np. przy kazdym przejsciu, co np. 5m /10m.
W przypadku przejs¢ miedzy strefami ogniowymi otwory na przejsciu musza byé
zabezpieczone barierami ogniowymi.
— Przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny miec
klase odpornosci ogniowej (E 1) wymagang dla tych elementéw.
— Przepusty instalacyjne o srednicy powyzej 4 cm w Scianach i stropach pomieszczenia
zamknietego, dla ktérych jest wymagana klasa odpornosci ogniowej co najmniej E |
60 lub R E | 60, powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej (E I) tych elementéw.

5.2. Przewody niskopradowe

Nalezy uktadaé w wybudowanych kanatach kablowych i listwach nasciennych w
sposéb odpowiadajgcy odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne.
W szczegdlnosci nalezy wystrzegac sie nadmiernego sciskania kabli, deptania po kablach
utozonych na podtodze oraz zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw
kablowych. Przy odwijaniu kabla z bebna bgdz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy
przekracza¢ maksymalnej sity ciggniecia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyty
sie wezly.

W przypadku montowania przewoddéw palnych, mozna skorzystac z istniejgcych tras
innych instalacji niskoprgdowych, przewody instalacji pozarowej powinny jednak wyrézniac
sie jednoznacznie kolorem — czerwonym, bgdz by¢ opisane co max. 2 m. Kable trwale
oznaczone np. przy kazdym przejsciu, co np. 5m /10m

Podczas instalacji kabli nalezy obowigzkowo zwréci¢ szczegdlng uwage na to by:

— ekran kabla miat niskg impedancje przejscia zgodnie z normg EN 50173,

— byta zachowana ciggtos¢ ekranu kabla od nadajnika do odbiornika. W kazdym
przypadku ekran kabla powinien by¢ dotgczony na dwdch kohcach do zaciskéw lub gniazd,

— ekran kabla byt catkowicie otaczat kabel na catej dlugosci. Kontakt ekranu wykonany
punktowo za pomocg przewodu wyprowadzajgcego bedzie mato przydatny przy wysokich
czestotliwosciach,

— nie wystgpita (nawet mata) nieciggtos¢ w ekranowaniu: np. otworéw w ekranie, sple-
cen, petli; nieciggtos¢é wymiaréw rzedu od 1 % do 5% dtugosci fali moze zmniejszy¢ catkowi-
tg efektywnosc¢ ekranowania

— podczas uktadania kabli unika¢ zbytniego naprezenia kabla powodowanego przez za-
wieszony kabel lub zacisniete wigzki kabli

— w czasie uktadania kabla nie wystapity ostre zatamania kabla oraz wezly,

— nie zostat przekroczony dopuszczalny promien giecia kabla,

— kable nie byty wystawione na dziatanie wilgoci i dziatanie podwyzszonej temperatury

— nie stosowano sit, ktérych dziatanie powoduje powstanie trwatych odksztatcen ostony
kabla lub jego uszkodzenie
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— proces instalacji kabli nie miat wptywu negatywnego na stan srodowiska np. uszczel-
nienie wodne, przegrody ogniowe, konstrukcje i wsporniki

— byto rozdzielenie kabli instalacji przeciwpozarowych od kabli elektroenergetycznych,

— w miare mozliwosci, kable prowadzi¢ przez strefy o matym zagrozeniu pozarowym.
Jesli zachodzi potrzeba prowadzenia kabli przez inne strefy, a uszkodzenie tych kabli moze
uniemozliwi¢ dziatanie urzadzen alarmowych, wykonawczych, oraz odbiér sygnatéw — nalezy
stosowac kable o odpowiedniej wytrzymatosci na dziatanie ognia.

— W celu zmniejszenia zaktdcen, kable instalacji przeciwpozarowych powinny by¢ od-
dzielone od kabli innych instalacji poprzez oddzielenie od innych kabli za pomocg mecha-
nicznych przegréd z materiatu spetniajgcego wymagania klas A1, A2 lub B wg EN 13501-1
lub w odlegtosci minimum 30 cm od kabli innych instalacji lub poprzez stosowanie przewo-
doéw ekranowanych.

— Kable wielozytowe przeznaczone do celdw instalacji przeciwpozarowych powinny by¢
w catosci przeznaczone do tych systemow - zadna z zyt nie powinna by¢ uzywana w innych
obwodach niz pozarowe,

— Kable silnoprgdowe (w tym zasilania) powinny by¢ oddzielone od przewodéw instala-
Cji przeciwpozarowej. Szczegodlnie kable zasilania sieciowego nie moze by¢ wprowadzany
przez to samo wejscie kablowe co kable stabopradowe.

— Nalezy zwréci¢ uwage, aby palne przewody tej samej petli dozorowej biegngce w tej

samej przestrzeni byly uktadane rézng trasg, najlepiej po obu stronach korytarza.

5.3. Przewody niepalne

Przewody niepalne wraz z ich zamocowaniami zapewnig ciggtos¢ dostawy energii
elektrycznej przez min 90 minut od momentu wystania sygnatu zadziatania, tzn. spetniajg wy-
magania dla zespotéw kablowych wymienionych w Rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z
dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ bu-
dynki i ich usytuowanie. Nalezy je prowadzi¢ w taki sposéb, aby przez zatozony czas nie na-
stgpita przerwa w dostawie energii spowodowana oddziatywaniem budynku lub jego wyposa-
zenia, za pomocg uchwytéw metalowych o odpornosci ogniowej 90 min.

Przewody niepalne prowadzi¢ na uchwytach metalowych. Uchwyty uktadaé co 30 cm.
Mozna uchwyty prowadzi¢ inaczej, jednak sposob kotwienia musi by¢ zgodny z Aprobatg
Techniczng zastosowanego systemu kablowego.

5.4. Montaz osprzetu — czujki, ROP-y

Czujki, reczne ostrzegacze pozarowe oraz moduly nalezy mocowac¢ do podtoza
($ciana, strop) na kotkach kotwigcych rozporowych lub w betonowanych kotwach. Sruby
nalezy umieszcza¢ we wszystkich otworach urzgdzenia stuzgcych do ich mocowania.

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do podtoza w sposéb trwaty
zapewniajgcy mocne i bezpieczne jego osadzenie.

Kazde urzadzenie — czujka, ROP nalezy oznakowa¢ naklejkg z jego adresem,
natomiast ROP — odpowiednio oznakowac.

Miejsca potgczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikow powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Samo pofgczenie musi byé wykonane w sposéb pewny, pod wzgledem
elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozjg
itp. Potaczenia mogg by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od
konstrukcji odbiornika i warunkéw technologicznych.

5.5. Montaz czujek
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Przy instalowaniu czujek punktowych nalezy stosowac sie do ponizszych wskazowek:

e promien dziatania czujki nie moze by¢ wiekszy niz 6,2 m,

¢ odlegtos¢ montowania czujek od scian, $cianek dziatowych lub innych przeszkéd (np. ka-
naty wentylacyjne) powinna wynosi¢ co najmniej 0,5 m we wszystkich kierunkach,

e odstep poziomy i pionowy czujek od urzadzen lub materiatéw sktadowanych nie moze
by¢ mniejszy niz 0,5 m;

e odstep od zrodet ciepta (np. lamp) powinien wynosi¢ minimum 0,5 m,

e nie mozna umieszcza¢ czujek w strumieniu powietrza instalacji klimatyzacji, wentylacji
nawiewnej lub wyciggowej;

e minimalna odlegtos¢ czujek od kratek nawiewnych wynosi 1,5 m,

e poniewaz w przestrzeni miedzystropowej kolumna konwekcyjna nie moze sie dostatecz-
nie rozwing¢ (nie ma odpowiedniej szerokoséci), czujki rozmieszcza sie z podwojnym za-
geszczeniem, ale tak, aby jedna czujka dozorowata obszar wiekszy niz 20 m?,

e do czujek w przestrzeni miedzystropowej nalezy podtgczy¢ wskaznik zadziatania i wypro-
wadzi¢ go na sufit podwieszany, pod czujka, ktérej zadziatanie bedzie sygnalizowat.

5.6. Montaz recznych ostrzegaczy pozarowych

Przyciski powinny by¢ dobrze widoczne, tatwe do identyfikacji oraz tatwo dostepne.
Powinny by¢ umieszczane na wysokoséci od 1,2 m do 1,4 m nad podtogg, tak aby mogty byé
tatwo i szybko uruchomione przez kazdg osobe, ktéra zauwazy pozar.

5.7. Montaz modutéw
Moduly nalezy montowa¢ w miejscach wskazanych na rysunkach w sposéb
umozliwiajgcy bezproblemowe podtgczenie z urzgdzeniami wykonawczymi.

5.8. Montaz wskaznikéw zadziatania
Wskazniki zadziatania nalezy podtagczy¢ do gniazda czujki i wyprowadzi¢ na sufit
podwieszany tak, aby mozna byto zidentyfikowa¢ czujke, ktéra zadziatata.

5.9. Montaz zasilaczy pozarowych
Zasilacze umiesci¢ na wysokosci ok. 2 m. Nalezy je odpowiednio oznakowac i
zabezpieczyc przed dostepem o0sdb niepowotanych.

5.10. Montaz urzagdzen systemu bardzo wczesnej detekcji
Urzadzenie detekcyjne umiesci¢ na zewnatrz szybu, a do $rodka wprowadzié¢ rurki
zasysajace.

5.11. Montaz sygnalizatorow
Sygnalizatory montowa¢ do statych elementéw podioza - sufitdw badz $cian w
miejscach pokazanych na rysunkach.

6. PROBY MONTAZOWE

Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i
pomiary.
Zakres podstawowych préb obejmuje:
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* pomiar rezystancji izolacji instalacji
» pomiar rezystancji przewodéw linii dozorowych
* pomiar pojemnos$ci przewodow linii dozorowych
* pomiary rezystancji uziemien.
Po zamontowaniu czujek nalezy sprawdzi¢ dziatanie przy uzyciu imitatora dymu (nie
wytwarzajgcego ciepta) oraz przy pomocy imitatora temperatury (nie wytwarzajgcego dymu).

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie i odbidr robét powinno by¢ wykonane zgodnie z przepisami i normami.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinno
podlegac :

e zgodnosc¢ wykonania robdt z dokumentacja,

o wilasciwe podtgczenie przewoddw

e wykonanie pomiaréw rezystancji izolacji, rezystancji przewodow linii dozorowych
pomiarow skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow
do protokotu odbioru,

e wlasciwe zabezpieczenie przegrdd i przejs¢ pozarowych.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
e odbiorowi czesciowemu,

e odbiorowi wstepnemu,

e odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.

Odbioru czesciowego robét dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze wstepnym
robot. Odbidr czesciowy robét ma miejsce wtedy, gdy zgodnie z ustaleniami z Inwestorem,
prace zostaty podzielone na etapy. Odbioru czesciowego robét dokonuje Inwestor.

8.2. Odbioér wstepny robét

Odbiér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jako$ci i wartosci. Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowos¢ do
odbioru wstepnego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora. Odbior wstepny robodt
nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczagc od dnia potwierdzenia
przez Inwestora zakonczenia robét i przyjecia dokumentow.

Odbioru wstepnego robét dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajgcg roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badanh i pomiardow, oceny wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi.
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8.3. Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego robot jest protokot
odbioru wstepnego robot sporzgdzony wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do
odbioru wstepnego wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

e Dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz

dodatkows, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji kontraktu.

e Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetniajgce lub

zamienne).

e Ustalenia technologiczne.

e Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

e Dziennik budowy.

e Oswiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym.

e Rejestry obmiarow (oryginaty).

e Wyniki pomiaréw kontrolnych, préb oraz badan i oznaczeh laboratoryjnych,

zgodnie ze specyfikacjami technicznymi.
e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie
z specyfikacjami technicznymi.

¢ Opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiaréw zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi.

e Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszgcych oraz protokoty

odbioru i przekazania tych robot wtascicielom urzadzen.

e protokét utylizacji izotopowych czujek dymu.

e Instrukcje eksploatacyjne.

W  przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru wstepnego, komisja, w porozumieniu z
Wykonawcg , wyznaczy ponowny termin odbioru wstepnego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedag
zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér koncowy

Odbidér kohcowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbidr kohcowy — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 7.2. ,0dbior wstepny robot".

Uwaga:

Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych winny by¢ wykonywane zgodnie z
przepisami i normami obowigzujgcymi w dniu ich realizacji.
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