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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-E-KI01/01/2018
INSTALACJE ELEKTRYCZNE

PROJEKT BUDOWLANY OSWIETL!ENIA TERENU PARKU WIEJSKIEGO
W MIEJSCOWOSCI JASKOWICE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace budowy oéwietlenia terenu parku w miejscowosci
Jaskowice w zakresie obwodu wyprowadzonego z szafki zlaczowo-pomiarowej zasilanej z istniejacej sieci energelycznej ze
slupa nr 7 przy ulicy Opolskiej z obwodu zasilanego ze stacji fransformatorowej S-272 Jaskowice Wie$, wykonanego na
slupach aluminiowych o wysokosci 6 m z oprawami LED, faczonych liniami kablowymi nN zlokalizowanymi przy chodnikach
projektowanego parku.

W zakresie kolizji z istniejacy siecig wodociggowg i kanalizacji sanitarnej, oslenigcie rurami oslonowymi projektowanej linii
o$wietlenia na calej dlugosci.

1.2. Zakres stosowania ST,

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i koniraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq prowadzenia robét zwigzanych z demontazem i montazem:

a) montaz stupéw oswietleniowych na fundamentach

b) montaz opraw o$wietleniowych wraz z oprzewodowaniem i osprzetem
c) budowa linii kablowych n/n oéwietlenia

d) budowa uziemienia i przepustéw kablowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi normamii ,Przepisami Budowy Urzadzen
Elektroenergetycznych”.



1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodnos¢ z dokumentacig projektowa i poleceniami
Kierownika Projektu

2. Materialy
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét wedlug niniejszej specyfikacji sa;

Kabel YKXS 3x6 mm2

Bednarka ocynkowana

Folie kalandrowane PCV .
Piasek i zwir do betondw zwyklych
Plyty drogowe

Rury przepustowe AROT DVK 75
Tabliczki slupowe NTB-1

Oprawy typu ELBA LED

Przewod YDY 3x2,5 mm2

10.  Slupy SAL-60

11, Slupki oznaczeniowe typu SO

12, Fundamenty typu B-60

13.  Szafka sterujgca wg projektu

OCOENDOT B WP~

3. Sprzet

3.1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zaladunku i wyladunku materialow, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyskac akceptacje
Kierownika Projektu.

3.2. Przy robotach ziemnych w poblizu istniejgcych urzadzen podziemnych, prace nalezy wykonywac recznie.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robot,

Na $rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i ukladane zgodnie z
warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. Wykonanie robot

5.1. Zakres wykonywanych robot:

wykopy pod stupy,

- montaz slupdw aluminiowych na fundamentach,
= montaz opraw i osprzetu na sfupach,

= budowa linii kablowych zasilajgcych

= zabudowa szafki sterowniczej oswietleniem

Metoda przebudowy uzalezniona jest od warunkéw technicznych wydanych przez uzytkownika obiektu. Warunki te okreslajq
ogolne zasady przebudowy i ich okres, w ktérym mozliwe jest odlaczenie napiecia przebudowywane; linii.

9.2. Wykonawca ma obowigzek wykonania montazu linii i urzadzen w taki sposéb, aby elementy sasiadujgcych nie zostaly
zniszczone i znajdowaly sig w stanie poprzedzajacym.




6. Kontrola jakosci robot
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robét przy budowie o$wietlenia terenu parku.

6.1. Zastosowane materialy powinny posiada atest fabryczny lub $wiadectwo jakosci, wydane przez producenta.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robét:

a) sprawdzenie stanu urzadzen z demontazu,
b) slup po zmontowaniu i ustawieniu sprawdzié w zakresie: lokalizacji, kompletnosci wyposazenia stanu powlok

ochronnych,

6.3. Badania i pomiary pomontazowe.

Po zakoriczeniu robdt nalezy sprawdzi¢ i pomierzy¢:

a) jakos¢ i kompletno$é wykonanych robét,
b) zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
c) wykona¢ pomiary elektryczne i geodezyjne.

7. Odbior robot

7.1. Odbiér robét zanikajaeych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorom robét ulegajgcych zakryciu podlegajq nastepujace roboty:

a) linie kablowe przed zasypaniem,

b) wykopy doldw po stupy

7.2, Zasady odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca zobowiazany jest dostarczyé nastepujace dokumenty:

a) projektowa dokumentacje powykonawcza,
b) geodezyjng dokumentacje powykonawcza,
c) protokdly z dokonanych pomiardw,

8. Podstawa platnosci

Platnos¢ za kompletna przebudowe przedmiotowego zadania nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem, oceng jakosci uzytych
materialow i jakosci wykonanych robot na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.

Cena wykonania robot obejmuje:

= roboty pomiarowe i przygotowawcze,

= transport materialow niezbednych do wykonania robaét,
= roboty montazowe

S oznakowanie i zabezpieczenie robot.
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