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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z budowg ogrodzeniaprzy realizacji zadania w ramach (LBO).
1.2. Zakres stosowania OSTOgolna specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t w wykazie specyfikacji.
1.3. Zakres robét objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robét objetych
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentdw robdt drogowych przy zlecaniu
i realizacji robo6t j.w.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.3. Inspektor nadzoru - osoba wyznaczona przez Inwestora, upowazniona do kontrolowania i nadzorowania
robét i do wystgpowania w jego imieniu(inwestora) w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.4. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.5. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu
na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
1.4.6. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.
1.4.7. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejg¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.8. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg§¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.
1.4.9. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.10. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.
1.4.11. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzgce cze$¢ terenu budowy.
1.4.12.Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng cato$¢ konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robét zwiazanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i
poleceniami Kierownika Budowy.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje¢ i wspétrzedne
punktéw gléwnych oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden komplet SST.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegbtowych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podziat na dokumentacje projektowa:
e Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowg dokumentacj¢ projektowg oraz projektowg

dokumentacj¢ wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,



* Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktérag Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa i SSTDokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe
dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by
jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona w
,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,O0gélnych warunkach umowy”). Wykonawca nie moze wykorzystywac
btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.W
przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okre§lonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg
projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw
budowli musza wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac¢
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wptynie
to na niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania istniejacych obiektéw ( urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, projekt zabezpieczenia
rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robét projekt powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposéb
bezpieczenstwo.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce beda
akceptowane przez Inspektora Nadzoru.Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczgciem w spos6b uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre§lonych
przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne bg¢da utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowiagzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robt Wykonawca bedzie:

c) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

d) podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony §rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych,

2) $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet



przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6t bedg miaty aprobatg techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okre$lajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na §rodowisko.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowg dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych . Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i
uzgodnienia od wtasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze polecié, aby pojazdy nie spetniajace
tych warunkéw zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bgda
dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Kierownika .
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bgdzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaplacie i sg uwzglgdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia rob6t przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczaé
roboty utrzymaniowe nie pdézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisé6w

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materialéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposdb ciggly bedzie informowac
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania



projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera. R6znice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegélowe informacje dotyczace proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materiatéw jak réwniez odpowiednie §wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrédta w sposéb ciagly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy 1 ztozone
w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialéw do innych robdét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosci i byty dostgpne do kontroli
przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Inspektora.

2.5. Gwarancja

Materiaty powinny posiada¢ minimum 36 miesi¢czny okres gwarancji.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako§¢ wykonywanych robét. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora.

Sprzet bedacy wiasno$cig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do



uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie
konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych rob6t i wiasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba §rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Innspektora w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pi$mie przez Inspektora.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg oparte na
wymaganiach okre§lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do§wiadczenia z przeszio$ci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozong jakos¢
robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jako$ci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezb¢dne do pobierania prébek i badan materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz robét z czgstotliwos$cia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robdt zgodnie z umows.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne



procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

¢ Polska Norma lub

® aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacja okreslong w pkt 1i ktére spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
InZynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatéw, orzeczenia o jakosci
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione
na kazde zyczenie Inspektora.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (2) nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robdt,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektows i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.



Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej. Jesli SST wtasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m”® jako
dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrd;.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez
Inspektora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robdt, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢dg wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiar6w. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robaét

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czg$ciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor, po zgloszeniu pisemnym przez Wykonawce.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych czgéci robét. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor.

8.4. Odbior ostateczny roboét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci
i wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
przez powiadomienie na pismie Zamawiajgcego.

Odbidr ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora i



Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacja
projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i rob6t
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnos$ci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego robdt
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3. ksigzki obmiaréw (oryginaty),

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

5. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

6. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:

¢ robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

e warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

¢ podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) przygotowanie terenu,

(d) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawgznikéw, barier, oznakowan i drenazu,
(e) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatel,

(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z péZniejszymi zmianami).

D - 01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

01.01.00 ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z zalozeniem i pielegnacja zieleni przy budowie skweru wielopokoleniowego
oraz rozbudowie placu zabaw przy ul. Oswiecimskiej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot j.w.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajagcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz
potozenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktéw gtéwnych osi trasy 1 punktow
wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
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utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST ,,Wymagania
og6lne” .

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg rob6t ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ $rednic¢ od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od
0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w OST ,,Wymagania ogélne” .

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokos$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

e teodolity lub tachimetry,

® niwelatory,

e dalmierze,

® tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki itp.Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow
wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania og6lne” .

4.2. Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robaét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne” .

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardw przez InZyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okres$lajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t naleza do obowigzkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robét ziemnych.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j i obiektéw
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towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okre§lonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze
by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety
punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokltadno$cig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca rob6t zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykop6éw na powierzchni
terenu (okre$lenie granicy robét), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowac¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw glebszych niz 1
metr. Odleglo$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym
z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Og6lne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne”

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne”

8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

e sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokos§ciowych,

¢ uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

¢ wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

® wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
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e zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platno$¢ rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie rob6t mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe, GUGiK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Nk w

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

01.02.00 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
I OGRODZEN
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiérka elementéw ogrodzen przy budowie skweru wielopokoleniowego
oraz rozbudowie placu zabaw przy ul. Oswiecimskiej.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t j.w.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiérka:
e ogrodzen.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST ,,Wymagania ogélne” .
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST ,,Wymagania
0g0lne” .
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzegtu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwiazanych z rozbidrka elementdw nawierzchni i ogrodzen moze by¢ wykorzystany
sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora:
e gspycharki, tadowarki, koparki,
¢ samochody ci¢zarowe,
e mloty pneumatyczne.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST ,,Wymagania ogélne” .
4.2. Transport materialéw z rozbiorki
Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.
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5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég i przepustéw obejmuja usuni¢cie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez
Inspektora.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor
moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okre$lony przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub przez
Inspektora.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je
na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z
terenu budowy.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zages$ci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w OST ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne” .
6.2. Kontrola jakoS$ci robét rozbiorkowych
Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w OST ,,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” .
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robét zwigzanych z rozbiérka elementéw drdg i ogrodzen jest:
dla nawierzchni i ogrodzen - m* (metr kwadratowy),
dla podmuréwki - m3 (metr szescienny),
dla kraweznika, opornika, obrzeza - m (metr),
. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne” .
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robdt obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
® wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
e rozkucie i zerwanie nawierzchni,
e ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na
poboczu,
e zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbidrki,
¢ wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
b) dla rozbidrki ogrodzen:
¢ demontaz elementéw ogrodzenia,
odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
zasypanie dotéw po stupkach z zageszczeniem do uzyskania Is [1 1,00 wg BN-77/8931-12 [1],
zatadunek i wywiezienie materialéw z rozbidrki,
uporzadkowanie terenu rozbidrki.

e o o o
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1.  BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE )
02.01.00 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i

odbioru rob6t zwigzanych z budowie skweru wielopokoleniowego oraz rozbudowie placu zabaw przy

ul. Os$wiecimskiej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robd6t j.w.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do rob6t fundamentowych i zwigzanych z wykonaniem instalacji.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
nawierzchni , rob6t ziemnych i obejmujg wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Giebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.4. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre$lony w punkcie 1.4.5 jako grunt skalisty.

1.4.5. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktérego prébki nie
wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadajg si¢ pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymato$¢ na
$ciskanie R, ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.6. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasg
drogowa.

1.4.7. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,

1.4.8. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST ,,Wymagania ogdlne” .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST ,,Wymagania
0g0lne” .

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST ,,Wymagania ogélne” .

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z
nastepujacego sprzetu do:

¢ odspajania i wydobywania gruntéw (narzgdzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

¢ jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzgdzenia do
hydromechanizacji itp.),

e transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

® sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
4.2. Transport gruntow
Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odlegtosci transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
5.2. Dokladnos$¢ wykonania wykopow
Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz [1 10 cm.
Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robo6t ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3 cm.
Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz [1 10 cm, a
krawedzie placu nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.
5.3. Odwodnienie wykopow
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania robét
ziemnych. W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiednie spadki, umozliwiajace szybki odptyw
wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie
powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw
wykonywania innych robét na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu rob6t ziemnych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6t ziemnych
6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania rob6t
Czynnosci wchodzgce w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robo6t okre§lono w  OST .
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6ét podano w OST ,,Wymagania ogélne” .
7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarows jest m’ (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i

podtoza przez obcigzZenie plytg
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty
8. Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
9. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
11. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
03.00.00 NAWIERZCHNIE

03.01.00. NAWIERZCHNIA Z PIASKU, NAWIERZCHNIA Z MAT PRZEROSTOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z zatozeniem i pielegnacja zieleni przy Budowa skweru wielopokoleniowego oraz
rozbudowa placu zabaw przy ul. O$wigcimskie;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t j.w.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonywaniem
nawierzchni piaszczystej o grubosci 40 cm w obszarach placu zabaw wskazanych w projekcie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1. Nawierzchnia piaszczysta - warstwa zaggszczonego piasku o ziarnie 0,2-2mm.

1.4.2. Stabilizacja (mechaniczna, r¢czna) - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zageszczeniu
piasku o wlasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotno$ci optymalnej.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” .

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw Ogdélne wymagania dotyczace materiatow, ich
pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Piasek Materialem do wykonania nawierzchni piaszczystej jest piasek o ziarnie 0,2-2mm,
zgodnie z wymaganiami normy PN-S-06102. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen
obcych 1 bez domieszek gliny.

2.2.2. Nawierzchnia bezpieczna wykonana z gumowych mat przerostowych

Nawierzchnia bezpieczna wykonana z gumowych mat przerostowych montowanych na nawierzchni

trawiastej. Maty wykonane z gumowych mat z otworami (oczka), zapewniajagcymi mozliwos¢
przero$nigcia trawy. Nawierzchnia montowana za pomoca szpilek montazowych 1 zaciskéw. Ogolny
spos6b montazu zostat przedstawiony na ponizszych rysunkach.
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3.SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzetu Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

3.2. Sprzet do wykonania rob6t Do wykonania nawierzchni piaszczystej nalezy stosowac: walce
ogumione, walce stalowe gtadkie wibracyjne lub statyczne, zageszczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub male walce wibracyjne do stosowania w miejscach trudnodostepnych, sprzet do
transportu piasku w obrebie placu budowy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania rob6t Ogélne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” .

5.2. Przygotowanie podtoza Podloze pod warstwe piasku stabilizowanego stanowi warstwa
zageszczonego podtoza rodzimego.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie piasku Przewidywana wg Dokumentacji Projektowej grubos¢
warstwy piasku wynosi 40 cm. Piasek powinien by¢ rozktadany w warstwach grubosci takiej, aby
ostateczna grubos¢ kazdej warstwy po zageszczeniu byta rowna 20 cm. Piasek powinien by¢
zageszczany warstwami co 20 cm Wskaznik zageszczenia nawierzchni wg BN-77/8931

Montaz mat przerostowych nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjg montazu i konserwacji producenta.
Nawierzchnia zapewnia wysoko$¢ swobodnego upadku (HIC) do 3,4 m. Maty o takim parametrze
zapewnig bezpieczny upadek z przewidzianych do zamontowania urzadzen zabawowych oraz
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umozliwig w przysztosci doposazenie placu zabaw o dowolne dodatkowe urzadzenia, bez
koniecznos$ci zakupu nowej nawierzchni. Montowane maty, bezwzglednie muszg posiada¢ aktualny
certyfikat zgodnosci z normg PN-EN 1177 oraz atest PZH. Wymiary pojedynczej maty to 1,5m x
1,0m. Niemniej dopuszcza si¢ maty o innych wymiarach (szerokosci, jak i dlugosci) zgodnie z
technologia danego producenta. Grubo$¢ maty przerostowej powinna zosta¢ dopasowana do parametru
wysokosci swobodnego upadku tak, aby zapewni¢ parametr HIC = 3,4 m, jednak nie moze by¢
grubsza niz 20 mm. Ze wzgledu na konieczno$¢ wykonywania zabiegéw konserwacyjnych, nie
dopuszcza si¢ nawierzchni o wigkszej grubosci. Nawierzchnie o wigkszej grubosci uniemozliwiaja
catkowite oczyszczanie oczek mat z lisci, papierosow i innych opadéw.

rysunek ilustrujgcy sposéb montazu mat granicznych.
NAWIERZCHNIA FLEXIFALL

Wymagania dotyczace mat przerostowych:
- Certyfikat zgodnos$ci z normg PN-EN 1176
- Atest PZH
- Parametr HIC - min. 3,4m
- Grubos$¢ maty — max 20mm
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien
wykona¢ badania piasku przeznaczonego do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie
wlasciwosci okreslone w pkt 2.2 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.2. Utozenie obrzezy. Nalezy oceni¢ rownos$¢ utozenia obrzezy, ich przystawanie do krawedzi
wykopu 1 poprawnos¢ zamocowania
6.3.3. Zageszczenie piasku Zageszcezenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggnigcia
wymaganego wskaznika zageszczenia. Kontrolg zageszczenia nalezy prowadzi¢ wedlug zalecen
Inzyniera.

6.4 Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni.

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni
zapewniajace jej poprawne wykonanie okresli Inzynier.

6.4.2. Wymiary nawierzchni Wymiary nawierzchni nie mogg si¢ r6zni¢ od wymiaréw
projektowanych o wigcej niz £5 cm.

6.4.3. R6wnos¢ nawierzchni Nierownos$ci nawierzchni nalezy mierzy¢ 4- metrowa fata, zgodnie z BN-
68/8931-04. Nieréwnos¢ podbudowy nie moze przekroczy¢ 10 mm na dtugosci faty.

6.4.4. Grubos¢ nawierzchni Grubo$¢ nawierzchni nie moze si¢ r6zni¢ od grubos$ci projektowanej o
wiecej niz £5%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonang nawierzchnia.

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére
wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zaggszczone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Niewtasciwe
wymiary nawierzchni (wykazujace wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.2) nalezy
skorygowac.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru rob6tOgdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00
,Wymagania ogdlne” ..

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zwirowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m* nawierzchni zwirowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- spulchnienie, wyprofilowanie i zageszczenie ze skropieniem wodg podtoza gruntowego lub warstwy
odsaczajace],

- dostarczenie materialow,

- dostarczenie i wbudowanie mieszanki zwirowej,
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- wyréwnanie do wymaganego profilu,

- zaggszcezenie poszczegdlnych warstw,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bgbnie Los Angeles
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i tatg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

PN-EN 1177 - Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujace upadki.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
04.00.00. BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru rob6t zwigzanych budowie skweru wielopokoleniowego oraz rozbudowie placu zabaw przy ul.

Oswiecimskiej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robd6t j.w.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z ustawieniem
betonowego obrzeza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST ,,Wymagania ogélne” .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” .

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST ,,Wymagania
0g0lne” .

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg:

e obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 .

e zwir lub piasek do wykonania taw,

e cement wg PN-B-19701 [7],

e piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacjaNalezy zastosowac betonowe obrzeza chodnikowe o
wymiarach: niskie (On) 6 x 25 x 75 lub 100 oraz wysokie (Ow) 8 x 30 x 75 lub 100 cm gat. 1 (zgodnie z BN-
80/6775-03/04 [9].)

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b H R
Ow 75/100 6/8 25/30 3
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2.4.2. Dopuszczalne wady 1 uszkodzenia obrzezy
Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.
Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekracza¢ wartosci:
a) wklestoseb) lub wypukto$céc) powierzchni i krawedzi — 2 mm,
d) szczerby, uszkodzenia krawegdzi i narozy
e) ograniczajacych powierzchnie gérne (§cieralne) — niedopuszczalne,
f) ograniczajacych pozostale powierzchnie — max 2 szt. o dtugosci max 20 mm oraz giebokosci max 6
mm
2.4.3. Sktadowanie
Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug
rodzajéw i gatunkéw.
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadac¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach co najmniej: grubos$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugo$¢ minimum 5 cm wieksza niz szeroko$¢
obrzeza.
2.4.4. Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowa¢ beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 251 B 30.
2.5. Materialy na fawe i do zaprawy
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom PN-B-
11113 [6]. Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST
D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe” .

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogélne” .

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu przez
beton wytrzymato$ci minimum 0,7 wytrzymato$ci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostalych materialow

Transport pozostaltych materialéw podano w SST , Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robaét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” ..

5.2. WyKkonanie Kkoryta

Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglgednieniem w szerokosci dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (lawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze zwiru lub
piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje si¢ przez zasypanie
koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem wodg.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze §wiattem (odleglo$cia
gbrnej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.
Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokos$ci 1 cm. Nalezy wypetni¢ je piaskiem lub zaprawa cementowo-
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piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny muszg by¢ wypelnione
catkowicie na peitna gtebokosc¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci roboét

Og6lne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne” .

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych do

ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie oglgdzin elementu przez pomiar i

policzenie uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami

tablicy 3. Pomiary dtugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub

suwmiarki z doktadnos$cia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Badania pozostatych materiatéw powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okre§lone w normach podanych

dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (tawg) - zgodnie z wymaganiami

b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych
odchyleniach:

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

* wykonane koryto,

¢ wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materialow,

wykonanie koryta,

roz$cielenie i ubicie podsypki,

ustawienie obrzeza,

wypetnienie spoin,

obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza,

wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

0NN W~
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw
4.  PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
7.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
8. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
03/01 torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
9. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
03/04 torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
05.00.00 OGRODZENIE
1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem budowie skweru wielopokoleniowego oraz rozbudowie placu
zabaw przy ul. Oswiecimskiej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
rob6t wymienionych pkt. 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

Ogrodzenie panelowe systemowe — ogrodzenie sktadajace si¢ z paneli wykonanych technologia zgrzewania
poziomych i pionowych pretéw stalowych réznych wysokos$ciach i §rednicach, stupkéw montazowych i
systemu.

Pitkochwyty -

1.4. Zakres robot objety specyfikacja

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci zwigzane z wykonaniem nowego
ogrodzenia przestowego od strony ulicy oraz panelowego wpozostatej czgsci placu i demontazem ogrodzenia
istniejacego (fragmentu).. Informacje o terenie budowy zgodnie z dokumentacjg.

W sktad rob6t wehodza:

1.4.1. Roboty rozbiérkowe

- rozebranie czg$ci ogrodzenia istniejacego placu zabaw z paneli,

- przekazanie cze$ci ogrodzenia z demontazu inwestorowi, czeSc do ponownego montazu,

- wywéz materialéw pochodzacych z demontazu na odpowiednie sktadowiska.

1.4.2. Roboty budowlano-montazowe

- osadzi¢ stupki z profili zamknigtych zakonczone deklami,

- zamontowac ogrodzenie panelowe: przgsta panelowe z rozbidrki,

- wykona¢ i zamontowa¢ wejscie o szerokosci 1 m na rozbudowywang cze$c placu zabaw,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonywanych robét oraz za zgodnos¢ ze specyfikacija
techniczng i sztukg budowlang.

1.5.1. Informacja o placu budowy

Na okres prowadzenia rob6t nalezy wydzieli¢ teren objety przebudowg w taki sposéb aby utrzymac¢ normalne
warunki uzytkowania pozostatej czgsci placu i chodnikéw. Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za teren
budowy od chwili przekazania do odbioru koncowego.

1.5.2. Ochrona $rodowiska
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Wykonawca ma obowiazek zna¢ i podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska .

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy o ochronie p/pozarowej. Wymagany sprzgt przeciwpozarowy bedzie
utrzymywany zgodnie z wymaganymi przepisami. Materialy fatwopalne beda sktadowane i zabezpieczone
przed dostgpem oséb trzecich zgodnie z obowigzujagcymi wymogami.

1.5.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma obowiazek zadba¢ o przestrzeganie przepiséw bezpieczenstwa i
higieny pracy w tym, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia i zycia oraz nie spelniajacych odpowiednich warunkéw sanitarnych .

2. MATERIALY
2.1.0grodzenie z paneli zgrzewanych z demontazu

Projektowane ogrodzenie nie moze mie¢ ostrych zakonczen w gérnej czeéci paneli,

POLKOCHWYTY: (zabezpieczenie placu zabaw- montowane obok ogrodzenia)

Wysokos¢ catkowita: 4 m

Dtugos¢ - 8,6 mb +15 mb

Konstrukcja:

- stupy skrajne z profili prostokatnym 80x80mm zabezpieczonych antykorozyjnie

i malowanych na kolor zielony z zastrzatami od wysokosci 2,5m z profilu 30x30mm,
Posadowienie w gruncie w betonowych stopach fundamentowych 50x50x100cm.

- stupy przelotowe z profil okragtych 60x60mm zabezpieczonych antykorozyjnie i malowanych na
kolor zielony.

Wypetnienie:

- sie¢ lekka z polipropylenu stabilizowanego przeciwko promieniowaniu UV o oczku
60x60mm w kolorze zielonym, mocowanie sieci do konstrukcji za pomocg stalowych linek
napinajacych.

Wyposazenie montowac, konserwowac i przechowywac zgodnie z zaleceniami producenta.

3. MONTAZ

Opis montazu stupéw 80 x 80 mm

1. Maksymalna odlegto$¢ stupéw naroznych oraz krancowych od sgsiednich stupéw nie powinna
przekracza¢ 3m. Maksymalna odlegtos¢ reszty stupéw migdzy sobg nie powinna przekracza¢ 6m.
Uwaga! W przypadku, kiedy oko siatki ma wymiar 48 x 48 mm maksymalna wysoko$¢ stupa nie moze
przekracza¢ 4,5 m nad grunt, w przypadku siatki o oku 100 x 100 mm maksymalna wysoko$¢ stupa
nie moze przekracza¢ 6 m nad grunt.

2. W zestawie znajduja si¢ tuleje, o dtugosci 0,5 m ktére nalezy w cato$ci osadzi¢ w betonie B 20 ( na
réwni z wysokoscig gruntu ) o wymiarach podstawy 0,5 x 0,5m i gtebokosci 1,2 m , doktadnie
wypoziomowac i pozostawi¢ na ok. 24 godziny.
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3. Zastrzaty sg zakonczone z dwoch stron mocowaniem na zawiasie. Nalezy je przymocowac do
stupéw naroznych i krancowych w mozliwie ich najwyzszym punkcie. Drugi koniec zastrzatu
montujemy do stupa sgsiedniego nie wyzej jednak niz 1m od jego podstawy. Aby przymocowac
zastrzaty nalezy wywierci¢ otwory o §rednicy 8 mm na wylot stupa juz po jego docelowym ustawieniu
w tulejach. Nastepnie catos¢ skreci¢ dotaczonymi do zestawu $rubami.

4. Wszystkie stupy za wyjatkiem naroznych i krancowych sg wyposazone w przelotki, ktore to
pozwalajg przewlec linke mocujacg siatke przez srodek stupa. Dwie linki poziome, podtrzymujace
siatkg, powinny przechodzi¢: - pierwsza przez stupy srodkowe na wysokosci ok. 5 cm nad gruntem, -
druga na szczycie stupow .

5. Na stupach naroznych i krahcowych sg rozmieszczone co ok. 2 mb nitonakretki w ktére nalezy
wkreci¢ specjalne Sruby z uchem przez ktére nastepnie przewlekana jest linka biegnaca wzdtuz tych
stupéw ( pionowa ).

6. Siatka na kazdg $ciane jest osobnym elementem przymocowanym za pomocg specjalnych
dotaczonych karabinczykéw (rozmieszczonych co ok. 30 cm ) do linek, ktére znajduja na jej
obwodzie. Kazda $ciana powinna by¢ wyposazona w dwie osobne linki, oraz dwie §ruby rzymskie
stuzace do jej naciagniecia. Jedna linka powinna obstugiwac jeden bok pionowy i jeden bok poziomy.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
06.00.00. WYPOSAZENIE PLACOW. ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru montazu wyposazenia placéw (urzadzenia) oraz elementéw malej architektury na terenie
skweru wypoczynkowego przy ul. Oswiecimskiej (LBO).
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Zakres robot okre§lony w dokumentacji projektowej obejmuje dostawe i montaz urzadzen i elementow:

ZESTAWIENIE WYPOSAZENIA

- 1 urzadzenie wielofunkcyjne - statek,

- 2 podwojne hustawki, ktore beda wyposazone w siedziska: bocianie gniazdo 1 koszyczek

oraz bocianie gniazdo 1 siedzisko ptaskie;

- 2 do 3 szt. paneli edukacyjnych,

- 2 koparki do piachu,

- 1 szkielet dinozaura w piasku,

- 6 szt. lezakéw miejskich,

- 2 stoty do gry w szachy i chinczyka wraz z fawkami,

- 1 st6t do gry w pitkarzyki,

- 2 stoly piknikowe,

- 12 szt. tawek,

- pitkochwiyt,

- 1 tablicg z regulaminem korzystania,

- 4 tabliczki z prosba o nie wprowadzanie psOw oraz naklejki na urzadzeniach (6-10 szt. tres¢ do
ustalenia z inwestorem).

2. MATERIALY
2.1.Wymagania ogolne
2.1.1. Zrédta uzyskania materialow i urzadzen
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Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia materiatéw i urzadzen zgodnie z
wymaganiami specyfikacji technicznych oraz stosowania materiatéw i urzadzen produkcji krajowej Iub
zagranicznej spetniajacych wymagania jakosciowe okre§lone Polskimi normami, aprobatami technicznymi
zagranicznych certyfikatami .
Ogodlne wymagania dotyczace pozyskiwania materiatéw urzadzen ,podano w ST-0 cze$¢ ogdlna pkt.3.1.1.,Kod
CPV 45000000-7
2.1.2.Materialy i urzadzenia nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym
Nie dopuszcza si¢ instalowania urzadzen rekreacyjnych dla dzieci oraz nawierzchni niespelniajacych Polskich
Norm w zakresie wyposazenia placow zabaw i nawierzchni.
Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy ,badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Niezbadane pedne niezaakceptowane materiaty
nieposiadajace certyfikatow Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko ,liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i
niezaptaceniem.
2.1.3.Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni ,aby tymczasowo sktadowane materiaty , do czasu ich wbudowania byty zabezpieczone
przed zniszczeniem , zachowywaty swoja jako$¢ 1 wtasciwosci do robét i byty dostegpne do kontroli w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub po za terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce . Sktadowanie materialéw i gotowych elementéw do montazu urzadzen
oraz materiatéw na nawierzchni¢ powinno by¢ zgodne z zapisami aprobat technicznych oraz wytycznych
producentéw .
2.1.4.Wariantowe stosowanie materiatow
Dopuszcza si¢ zastosowanie urzgdzen innego typu niz wskazane w projekcie, jednak musza one spetniac
wszystkie wymagania okreslone w PN .Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o zamiarze wykorzystania
innych materiatéw lub urzadzen niz wskazane w projekcie, co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu
albo w okresie dluzszym, jezeli bedzie to wymagane do badan prowadzonych przez zamawiajgcego .Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu moze by¢ pdzniej zamieniony bez gody Zamawiajacego .
2.2. Charakterystyka urzadzen
2.2.1. Ogoélne wymogi stawiane urzadzeniom na placu zabaw
Wszystkie zastosowane urzadzenia powinny spetnia¢ wymagania normy PN EN 1176 dotyczacej wyposazenia
palcu zabaw i posiada¢ odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa oraz co najmniej trzy letni okres gwarancyjny.
Zamawiajacy wymaga, aby urzadzenie posiadato certyfikaty na zgodno$¢ z normami: PN E1176-1:2009, PN
EN 1176-3:2009, PN EN 1176-11:2014-11, wydane w systemie akredytowanym przez Panstwowe Centrum
Akredytacji lub krajowej jednostki akredytujacej pozostatych panstw cztonkowskich, zgodnie z
Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady Unii Europejskiej (WE) nr 765/2008 z dnia 09.07.2008r.
ustanawiajgce wymagania w zakresie akredytacji i nadzoru rynku, odnoszace si¢ do warunkéw wprowadzania
produktéw do obrotu i uchylajace rozporzadzenie (EWG) nr 339/93.

Urzadzenia nalezy rozmiesci¢ na placu w ten sposéb by zapewni¢ zachowanie bezpiecznych stref pomigdzy
urzgdzeniami oraz umozliwi¢ bezpieczne korzystanie z poszczegdlnych sprzgtéw .

Wszystkie urzadzenia i elementy malej architektury na placu zabaw nalezy lokowa¢ miejscach wskazanych w
projekcie palcu zabaw.

Wykonawca powinien dolgczy¢ instrukcje uzytkowania urzadzen .Instrukcje powinny spetnia¢ nastepujace
wymagania ;

- powinny by¢ napisane czytelnie i w prostej formie,

- gdzie tylko jest to mozliwe, powinny zawierac ilustracje ,

- powinny zawiera¢ co najmniej nast¢pujace informacje ;

1. szczeg6ty dotyczace instalacji ,funkcjonowania ,kontrolowania i konserwacji urzadzenia

2.zalecenia zachowania ostroznosci w odniesieniu do poszczeg6lnych zagrozen dla dzieci, wynikajacych z
niepetnej instalacji, demontazu lub podczas przeprowadzania konserwacji

ZESTAWIENIE WYPOSAZENIA
Regulamin placu zabaw
Stupy mocujace w podtozu powinny by¢ wykonane z profili stalowych zamknietych /rura, osadzonych w
gruncie na betonowych stopach
Tablice nalezy zabezpieczy¢ przeciwwilgociowo.
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Zestaw zabawowy ,,Statek'' o dt. catkowitej ok. 12m i wysokosci 5,8m, wyposazony w:
- zjezdzalnig,
- wieze¢ z mostkiem,
- mostki,
- tunele, podesty, pomosty
- wejscie linowe,
- wejscie wspinaczkowe,

Urzadzenie zabawowe statek o parametrach nie gorszych niz:

- Stupy nosne o przekroju okrggtym srednicy 12 cm z drewna klejonego warstwowo, osadzone 10 cm
nad powierzchnig gruntu za pomocg stalowych kotew.

- Slizg zjezdzalni ze stali nierdzewnej, kwasooporne;.

- Liny polipropylenowe 16-18 mm z rdzeniem stalowym odpornym na wandalizm i UV.

- Elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie poprzez lakierowanie proszkowe.

- Wszystkie taczniki 1 okucia lin odporne na warunki atmosferyczne i promieniowanie UV.

- Podesty z powierzchnig antyposlizgowa.

- Dachy, zabezpieczenia, panele z polipropylenu wysokocisnieniowego(HDPE) z nafrezowanymi
aplikacjami.

Lawka

Zaleca si¢ zastosowac elementy matej architektury, tj. tawki z oparciami, w ilosci 12 szt.

Nogi fawek, winne by¢ stalowe, pomalowane metodg proszkowa, montowane do podioza.
Kolor czg$ci metalowych okresla si¢ na czarny lub antracytowy. L.awka winna by¢ wyposazona
w min. 8 listew o dtugosci 180 cm, szerokos$ci ok. 8 cm i grubosci 4 cm. Listwy w tawkach
winne by¢ z drewna liSciastego/iglastego w klasie I, trzykrotnie pomalowane lakierem
odpornym na warunki zewnetrzne w kolorze: tik, lub zblizonym. Krawedzie w deskach winne
by¢ zaokraglone frezem.

- listwy siedzen i oparcia z drewna sosnowego
malowane, tawka montowana na stale do gruntu,

Stoly piknikowe 2 szt.
Wybrano okragte stoty piknikowe, wyposazone w tawki. Model stotu o $rednicy >1,6 m przeznaczony
29



do rodzinnego odpoczynku pod koronami drzew.
Planuje si¢ ustawi¢ stoty, przymocowane za pomocg $rub do fundamentow.

Lezaki 6 szt.
Dopuszcza si¢ zastosowanie lezakéw parkowych o podstawie betonowej lub metalowe;.
W przypadku konstrukcji metalowej wymaga si¢ by byta ona ze stali zabezpieczonej
antykorozyjnie i malowana proszkowo w kolorze czarnym lub antracytowym. Ponadto
konstrukcja metalowa powinna by¢ przystosowana do zamontowania do wykonanej wylewki
betonowej lub gotowych prefabrykatow. Okresla si¢ minimalng szerokos¢ lezakéw na 63 cm oraz
minimalng dlugos¢ na 1,60 m. Listwy zastosowane w lezakach winny by¢

zaimpregnowane lakierobejcg w kolorze — tik i mie¢ min. 4 cm grubo$ci.

Stoly do gier towarzyskich 2 szt.
Stolik podwdjny z planszami do gry w szachy oraz chinczyka. Blat betonowy , szlifowany na gtadko
zabezpieczony lakierem chronigcym plansze.
Konstrukcja wsporcza stotu i tawek stalowo-betonowa.
Kolorystyka elementow drewnianych w tawkach, stotach i lezakach powinna byc¢ jednakowa.

Stét do gry w pitkarzyki 1 szt.

Betonowy stét do gry w pitkarzyki winien by¢ wykonany ze zbrojonego betonu

z prowadnicami ze stali nierdzewnej o min. O16 mm. Blat stotu winien by¢ pokryty specjalng farbg do
betonu, odporng na uszkodzenia mechaniczne i dziatanie warunkow
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atmosferycznych. Ponadto wymaga si¢ by stét byt wyposazony w liczydto punktéw.
Wymagane minimalne parametry stotu to: dlugos¢ 152 cm, szeroko$¢ 80 cm, wysokos¢ 88 cm, a
minimalne pole do gry 119 x 68 cm.

Elementy edukacyjne 3 szt.
Jako elementy edukacyjne dla najmtodszych uzytkownikow wybrano gry towarzyskie,
tj. kotko 1 krzyzyk, liczydlto 1 labirynt lub podobne.
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Przyktadowe elementy edukacyjne.

Koparka do piasku

Koparka do piasku o wymiarach: dt. 8,47m, szer. 6,77m, wys. 2,2m, wykonana ze stali nierdzewnej a
siedzisko pokryte warstwg antyposlizgowej gumy. Catos¢ urzadzenia montowane za pomocg Srub ze
stali nierdzewnej okrytych poliamidowymi nasadkami do betonowego prefabrykatu, znajdujacego
si¢ pod powierzchnig ziemi i okrytego warstwg nawierzchni bezpieczne;j.

Hustawki 2 szt.

Zaplanowano zastosowanie dwéch podwdjnych hustawek tancuchowych, wyposazonych

w siedziska: bocianie gniazdo i koszyczek oraz bocianie gniazdo i siedzisko ptaskie.

Sposéb posadowienia hustawek min. 65 cm ponizej poziomu gruntu. Konstrukcja nosna
winna by¢ wykonana z rury stalowej min. O 88 mm. Wymaga si¢ by wszystkie zastosowane
elementy stalowe byty zabezpieczone antykorozyjnie i lakierowane proszkowo. Dopuszcza
si¢ dowolnos¢ kolorow. Dodatkowo wszystkie taczniki i zaslepki winne by¢ odporne na
warunki atmosferyczne a siedziska wykonane z polietylenu wysokocisnieniowego (HDPE).
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Siedzisko bocianie gniazdo wykonane z lin poliamidowych.
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2.2.2. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Montowane urzadzenia zabawowe musza posiada¢ wazne certyfikaty zgodnosci z obowiazujacymi normami.
Zamawiajacy wymaga, aby urzadzenie posiadato certyfikaty na zgodno$¢ z normami: PN EN 1176-1:2009, PN
EN 1176-3:2009, PN EN 1176-11:2014-11, wydane w systemie akredytowanym przez Panstwowe Centrum
Akredytacji lub krajowej jednostki akredytujacej pozostalych panstw cztonkowskich, zgodnie z
Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady Unii Europejskiej (WE) nr 765/2008 z dnia 09.07.2008r.
ustanawiajgce wymagania w zakresie akredytacji i nadzoru rynku, odnoszace si¢ do warunkéw wprowadzania
produktéw do obrotu i uchylajace rozporzadzenie (EWG) nr 339/93.

3. SPRZET I NARZEDZIA

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robét.

Na Zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

3.1. Sprzet i narzedzia do wykonywania robot

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zatwierdzonego przez inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport i sktadowanie materialéw

Do transportu materiatéw stosowaé sprawne technicznie $rodki transportu. Srodki transportu powinny
zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wpltywami atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢
czyste, pozbawione wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementéw mogacych uszkodzi¢ elementy
przeznaczone do wbudowania. Wyroby ustawione w $rodkach transportu nalezy taczy¢ w bloki zapewniajace
stabilnos¢ i zwarto$¢ tadunku.

Podczas transportu produkty powinny by¢ umieszczone tak, aby nie przesuwaly si¢ i nie byty uderzane przez
inny fadunek. Wskazany jest transport specjalistycznymi pojazdami przystosowanym do przewozu
poszczegdlnych wyrobéw. Opakowania nie powinny by¢ zrzucane lub gwaltownie opuszczane, nawet z
niewielkich wysokosci.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie wptyna niekorzystnie
na jakos$¢ rob6t i wtasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza
spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. MONTAZ

5.1. Zalecenia ogolne

Przed montazem dla urzadzen i wyrobdw, ktdére tego wymagaja nalezy wykona¢ fundamenty, lub podtoza oraz
instalacje wg wskazan producenta lub rysunkéw detali projektu wykonawczego.

Montaz nalezy wykonywac¢ zgodnie ze szczegdtows instrukcja wbudowania tych wyrobow, dostarczong przez
kazdego producenta.
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6. KONTROLA JAKOSCI
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa dokonywania
obmiaréw jest zataczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

7. OBMIAR ROBOT
Ogo6lne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa
dokonywania obmiaréw, jest zatagczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakos$ci 1 warto$ci. Gotowos¢ do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami umowy oraz obowigzujacymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady platnosci za roboty podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA i PRZEPISY ZWIAZANE

Normy z grupy PN-EN 1176 odnoszace sie do wyposazenia publicznych placéw zabaw oraz okreslajace wymogi dla
bezpiecznej nawierzchni na placach zabaw:

PN-EN 1176-1:2017-12 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Cz¢s$¢ 1: Ogélne wymagania bezpieczenstwa i
metody badan.

PN-EN 1176-2:2017-12 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czegs¢ 2: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan hustawek.

PN-EN 1176-3:2017-12 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Cz¢$¢ 3: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni.

PN-EN 1176-4:2017-12 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czes¢ 4: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan kolejek linowych.

PN-EN 1176-5:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 5: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i
metody badan karuzeli.

PN-EN 1176-6:2017-12 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czegs¢ 6: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kotyszacych.

PN-EN 1176-7:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 7: Wytyczne instalowania, sprawdzania,
konserwacji i eksploatacji.

PN-EN 1176-10:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czg¢s¢ 10: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan catkowicie obudowanych urzadzen do zabaw.

Norma dotyczaca metod badania wtasciwosci amortyzujacych nawierzchni syntetycznych:

PN-EN 1177:2018-04 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki. Wyznaczanie krytycznej wysokosci
upadku.

Poswiadczanie zgodnoS$ci produktéw z Norma

Odnos$nie wyposazenia na place zabaw funkcjonuja trzy formalne sposoby przekonania odbiorcéw, ze produkt jest
zgodny z normami:

Deklaracja Zgodnos$ci wystawiana przez producenta. Deklaracja dotyczy pojedynczego, dostarczonego egzemplarza
wyrobu, ktéry powinien by¢ w niej konkretnie okreslony (np. przez podanie nr faktury sprzedazowej i numeru
seryjnego). Musi by¢ podparta badaniami w wymaganym zakresie i wystawiona zgodnie z wymogami obowigzujacej
Normy ISO/IEC 17050-1.

Certyfikat wystawiany przez zewn¢trzng instytucje (strong trzecig), na podstawie przedstawionego egzemplarza, lub
precyzyjnego projektu. Certyfikat zaswiadcza, ze wykonany produkt jest zgodny z normami.

Swiadectwo lub Sprawozdanie z Inspekcji wystawiane przez zewnetrzna instytucje, na podstawie kontroli placu
zabaw z natury.
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