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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt przygotowawczych, pomiarowych i rozbiorkowych w ramach
inwestycji Budowa slipu na rzece Warcie.

1.2. Zakres stosowania
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot
Roboty, ktorych dotyczy SST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na

celu wykonanie robot przygotowawczych, pomiarowych i rozbiérkowych na przedmiotowym
obiekcie. W zakres tych robot wchodza:

— roboty pomiarowe,

— roboty rozbiorkowe,

— wykoszenie traw i porostow,

— zdjecie warstwy humusu,

— wykonanie studni betonowych tymczasowych,

— wykonanie $cianki szczelnej, stanowigcej tymczasowa grodzg,

— pompowanie wody.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia ~w  niniejszych  SST  s3  zgodne z  definicjami  zawartymi
w odpowiednich normach i wytycznych branzowych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos$é
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY
Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy nalezy stosowac¢ pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania
trasy, powinny mie¢ $rednic¢ od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,50 do 1,70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05
do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é
okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.
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Wykoszenie traw 1 porostOw
Nie wystepuja.

Zdjecie warstwy humusu
Nie wystepuja.

Rozbidrki istniejacych budowli
Nie wystepuja.

Wykonanie studni betonowych tymczasowych
Studnie betonowe prefabrykowane.

Wykonanie scianki szczelnej stalowej
Scianki szczelne stalowe Larssen 601.

Pompowanie wody
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczqce sprietu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano W ST 0 — Czes¢ ogolna.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do wykonywania robot pomiarowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— odbiorniki GPS,
— dalmierze,
— tyczki,
— faty,
— tasmy stalowe, szpilki.

3.3. Sprzet do wykoszenia traw i porostow
Do wykonywania robot zwigzanych z wykoszeniem traw i porostow nalezy stosowac:
— kosiarki reczne,
— kosiarki ptywajace,
— grabie 1 widly,
— ciaggnik kolowy z przyczepa skrzyniowa.

3.4. Sprzet do zdejmowania humusu

Do wykonywania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
— spycharki, rowniarki

— lopaty, szpadle 1 inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych.

3.5. Sprzet do robot rozbiorkowych

Do wykonywania robot zwigzanych z rozbidrkami istniejgcych budowli nalezy stosowac:

— zurawie samochodowe,
— samochody ci¢zarowe,
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— miloty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,

— koparki.

3.6. Sprzet do wykonania studni betonowych tymczasowych

Do wykonywania studni betonowych nalezy stosowac:

— zuraw samochodowy wraz z zawiesiami przystosowanymi do przemieszczania kregow
betonowych,

— samochod ci¢zarowy,

— koparki,

— spycharki,

— sprzet rgczny — topaty, szpadle itp.

3.6. Sprzet do zabicia scianki szczelnej stalowej (tymczasowej grodzy)
Do zabicia $cianki szczelnej nalezy stosowac:

— zuraw samochodowy,

— wibromtot hydrauliczny.

— samochod cigzarowy,

— plyty prefabrykowane pod wibromtot,

— spawarka 500A

— Sprzet reczny — topaty, szpadle itp.

— przyczepa dluzycowa do samochodu (10t)

— ciaggnik kotowy.

3.7. Sprzet do pompowania wody

Do wykonywania robot zwigzanych z pompowaniem wody z wykopow oraz przesigkow
przez grodze nalezy dysponowac sprzetem takim jak:

— pompy elektryczne,

— agregat pragdotworczy,

— iglofiltry,

— samochodd skrzyniowy,

— sprzet reczny — topaty, szpadle itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w: SST 0 — Czes¢ ogolna.

4.2. Ogolne wymagania dotyczgce transportu sprzetu i materiatow

— Sprzet 1 materialy do robot pomiarowych mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu.

— Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych
I przeznaczenia humusu.

— Wykoszone trawy i porosty przewozi¢ transportem ciggnikowym lub samochodowym.

— Kregi studni betonowych przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu z zachowaniem
odpowiednich warunkéw ukladania z tym, Ze goérna warstwa kregow nie moze
przewyzsza¢ $cian srodka transportowego o wigcej niz 1/3 $rednicy zewngtrznej kregu lub
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1/3 jego wysokosci.

— Grodzice nalezy transportowa¢ na miejsce budowy za pomoca przyczepy dluzycowej,
brusy podczas transportu nalezy zabezpieczy¢ przed przemieszczaniem sie¢.

— Pompy mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu przewidzianym do tego rodzaju
prac.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6dt podano w: ST 0 — Czesé ogolna.

5.2. Roboty pomiarowe
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami

Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii oraz przez osoby posiadajace odpowiednie

uprawnienia i kwalifikacje. Wszystkie prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem

i realizacja obiektow obejmujg migdzy innymi:

— wyznaczenie 1 stabilizacj¢ w terenie (w nawigzaniu do stalej osnowy geodezyjnej)
roboczej osnowy, realizacyjnej dostosowanej do ksztattu budowli,

— Wwyznaczenie w oparciu o robocza osnowe realizacyjng, elementoéw geometrycznych
budowli takich jak osie, obrysy krawedzie, zalamania itp.

— wyznaczenie na terenie budowy i w bezposrednim jej sgsiedztwie odpowiedniej ilosci
reperoOw wysokosciowych, przy czym punkty te powinny by¢ dowigzane do geodezyjnej
osnowy wysokosciowej obowigzujacej na tym terenie,

— wyznaczenie oraz kontrole w czasie realizacji budowy wymaganych nachylen skarp,
spadkow,

— wykonywanie w czasie realizacji budowy pomiaréw inwetaryzacyjnych budowli.

Poszczegblne elementy geometryczne budowli powinny by¢ wyznaczone 1 zastabilizowane
w sposob umozliwiajacy operatywne ich wprowadzenie oraz wykorzystanie podczas realizacji
budowy. Ze wzgledu na roboty i transport technologiczny, geodezyjne wyznaczenie 0Si

1 obryséw elementow budowli oraz parametrow cieku wymaga wyznaczenia bocznych

odnosnikéw usytuowanych poza bezposredniag strefa robot, nie narazonych na zniszczenie

1 umozliwiajacych szybkie odtworzenie uszkodzonych punktow.

Wyznaczenie punkiow wysokosciowych i sytuacyinych

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzgdne terenu istotnie roéznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji
robot naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

Tyczenie obiektéw nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy projektowanego/odbudowywanego odcinka walu powinna by¢ wyznaczona w
punktach gtownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu
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i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie
sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1
cm w stosunku do rzgdnych niwelety okre§lonych w dokumentacji projektowe;.

Punkty gléwne i punkty posrednie poszczegdlnych obiektow muszg byé zaopatrzone
w oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych i
ich 0znaczenie w czasie trwania robot.

Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu
charakterystycznego projektowanego obiektu budowlanego. Repery robocze nalezy zatozy¢
poza granicami robot, z wykorzystaniem punktéw stalych na stabilnych istniejacych
budowlach.
W przypadku braku takich punktdéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci shupkow
betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie. Rzgdne reperdw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby
sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna
w nawigzaniu do reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone
w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego
rzgdne;j.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi wykopow na
powierzchni terenu, zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupelnienia do poprawnego przeprowadzenia robdt 1 w miejscach zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru. Do wyznaczenia krawedzi wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku wykopow glebszych niz 1 m.
Odlegtos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz
geometrii trasy obiektow liniowych. Odlegltos¢ ta powinna odpowiada¢ co najmniej
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Kolejnos¢ wykonywania robét geodezyjnych
— zlokalizowanie urzadzen podziemnych w obszarze inwestycji 1 oznaczenie ich,
— wytyczenie osi obiektu,
— wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu,
— wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych obiektu na etapie oraz po ich realizacji.

5.3. Wykoszenie traw i porostow

Wykoszenie porostow i traw ze skarp, dna oraz w pasie pod czasowe zajecie przewiduje
si¢ prowadzi¢ mechanicznie kosiarkg na ciggniku. Porosty po wykoszeniu, zgrabi¢ w pryzmy,
a nastepnie zatadowac i przetransportowac¢ na sktadowisko wskazane przez Inwestora.

5.4. Zdjecie warstwy humusu

Warstwe humusu nalezy zdja¢ w miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej przy
czym powinna by¢ ona zdjgta w sposob umozliwiajacy jej poOzniejsze uzycie.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inspektora nadzoru. Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem
spycharek, koparek lub recznie.
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Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, warunkami technicznymi lub wskazana przez Inspektora nadzoru, wedlug
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia
czynnos$ci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu
w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia
gruntem nieorganicznym.

3.5. Roboty rozbiorkowe

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w
Dokumentacji projektowej i SST lub przez Inspektora nadzoru. Wszelkie prace rozbidrkowe
nalezy prowadzi¢ z ostroznos$cig i zachowaniem zasad BHP.

5.6. Studnie betonowe

Na czas wykonania rob6t budowlanych wymagajacych prowadzenia odwodnienia nalezy
wykona¢ studnie z kregdw betonowych, z ktoérych bedzie pompowana woda naptywajaca do
wykopu.

Lokalizacj¢ studni betonowych wykona¢ wedlug dokumentacji projektowej lub
w miejscach, ktore ustali Wykonawca robot po uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru.

5.7. Scianki szczelne stalowe

Roboty nalezy prowadzi¢ na podstawie wytycznych i zalecen obowigzujacych norm.
Brusy nalezy ponumerowac. Przy wbijaniu bruséw ich o§ powinna stanowi¢ przedtuzenie osi
podtuznej wibromfota.

Profile stalowe nalezy podnosi¢ i ustawia¢ wzdtuz prowadnic zamontowanych na palach
kierujacych.

Polozenie 1 warto$¢ wpedu elementu (zaglebienia od pojedynczego uderzenia) musza by¢
stale kontrolowane. W przypadku, gdy wped nie przekracza 1 mm pograzanie nalezy
przerwaé 1zastosowa¢ jedng z metod wspomagajacych zaglebianie wg aktualnej normy.
Brusy nalezy wbija¢ w taki sposob, aby zamki grodzic znajdowaty si¢ w osi obojetnej
przekroju $cianki. Zaleca si¢ wbijanie brusow rozpocza¢ od wbicia wzdtuz wyznaczonej osi,
w pewnych odstepach od siebie, pojedynczych brusow kierujacych. Elementy te maja stuzy¢
jako punkty statle. W celu zabezpieczenia zamkoéw przed zapelnieniem gruntem nalezy
stosowa¢ na dolnym koncu zamka sworznie metalowe lub korki drewniane. Gorny koniec
bruséw powinien by¢ chroniony glowicg ochronng. Nie nalezy grodzic dobija¢ catkowicie do
powierzchni terenu. Scianka powinna wystawaé¢ min. ok. 20 + 30 cm nad poziom terenu, w
celu umozliwienia jej obcigcia.

5.8. Pompowanie wody 7 wykopow oraz przesigkow przez grodze
Ze studni nalezy pompowac filtrujaca wodg za pomocg pomp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogaolna.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakos$ci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w
instrukcjach 1 wytycznych Gtownego Urzedu Geodezji 1 Kartografii.

6.3. Kontrola wykoszenia traw i porostow
Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie wykonania prac.

6.4. Kontrola zdjecia warstwy humusu
Sprawdzenie jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci zdjecia humusu.

6.5. Kontrola wykonania rozbiorek

Kontrola jako$ci robdt rozbidorkowych polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych
robot rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

6.6. Kontrola wykonania studni betonowych
Sprawdzenie jako$ci robodt polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz
wizualnej oceny.

6.7. Kontrola wykonania scianki szczelnej

Kontrola zwigzana z zabiciem $cianek szczelnych powinna by¢ przeprowadzona w czasie
wszystkich faz robot. Wykonanie §cianek i montaz elementoéw dodatkowych podlega kontroli
zgodnie z wymaganiami podanymi w normie PN-EN 12063:2001 oraz niniejszej SST. W
zakresie  konstrukcji  dodatkowych dopuszczalne odchylki wymiarowe powinny
odpowiada¢ wymaganiom normy PN-89/S-10050.

6.7. Kontrola pompowania wody 7 wykopow
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie wykonywanych prac.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla:

— robot pomiarowych — kilometr [km] wyznaczonej trasy w terenie, [m®] wykopu —
pomiary przy wykopach fundamentowych, [1 ha] powierzchni — pomiary przy
powierzchniowych robotach ziemnych,

— wykoszenia traw i porostow — 1 m?

— usuniecia humusu — 1 m? zdjetej warstwy

— rozebranej konstrukcji betonowej — 1 m®

— wykonanie studni — 1 szt.

— wykonanie $cianki szczelnej stalowej — 1m

— odwodnienie wykopow — 1 m-g
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w: ST 0 — Czesé ogolna.

8.2. Odbior robot
Roboty pomiarowe

Odbioér robdt zwigzanych z wytyczeniem obiektéw nastepuje na podstawie szkicow
1 dziennikdbw pomiaréw geodezyjnych lub protokélu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w: ST 0 — Czesé ogdlna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t pomiarowych obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gldwnych osi trasy 1 punktoéw wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysokosciowych,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
I 0znakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena wykoszenia porostow obejmuje:

— wykoszenie porostow, traw i trzcinowisk,
— wygrabienie porostow,

— zatadunek 1 transport na sktadowisko.

Cena wykonania rob6dt zwigzanych z usunigciem humusu obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad.

Cena wykonania rob6t rozbiérkowych obejmuje:

— rozbidrke lub demontaz elementow,

— zaladunek reczny lub mechaniczny elementow na Srodki transportowe,

— wywiezienie materiatdw z rozbiérek w miejsce wskazane przez Inwestora - gruz na
wysypisko §mieci, elementy stalowe na ztomowisko.

Cena wykonania studni betonowych tymczasowych obejmuje:
— dostarczenie materiatow,

— wykonanie tymczasowej studni z kregow betonowych,

— rozebranie studni tymczasowe;j.

Cena wykonania $cianki szczelnej stalowej, stanowigcej rownoczesnie tymczasowa grodzg:
— dostarczenie materiatow,

— zabicie $cianki szczelnej,

— obcigcie $cianki szczelnej po wykonaniu slipu.
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Cena pompowania wody z wykopow oraz przesigkow przez grodze obejmuje:
— instalacje pomp,
— pompowanie wody.
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