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1. Specyfikacja techniczna ST 000 - WYMAGANIA OGOLNE

1.1 WSTEP
1.1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej /SST/ sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot przy montazu automatycznego napedu bramy przesuwnej Gospodarstwa Szkdtkarskiego Skuty w miejscowosci
Bartoszéwka ul. Strazacka, 96-311 Skuty . Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej SST mogg mie¢ miejsce
tylko w przypadku matych prostych robé6t i konstrukcji drugorzednych niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje
pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie
doswiadczenia i przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.
1.1.2. Zakres Stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.1.
1.1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji nalezy stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymieniong Specyfikacjg w zakres
ktorej wchodza:
1. Roboty rozbiérkowe
2. Montaz zdemontowanej bramy przesuwnej z automatycznym napedem bramy
3. Zabetonowanie stupkéw bramowyc
1.1.4  Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é Ich wykonania oraz ich zgodno$é z przedmiarem robét, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.1.4.1 Przekazanie placu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz komplet SST
1.1.4.2 Zgodnos¢ robét z przedmiarem roboét i SST
Przedmiar robét, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inwestora Wykonawcy , stanowig cze$¢ umowy
a wymagania wyszczegolnione w cho¢by w jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy .
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentdéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona
w , Ogodlnych warunkach umowy” Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych , a o ich wykryciu winien bezzwtocznie powiadomi¢ Inspektora Nadzoru , ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek . Wszystkie materialy i wykonane prace bedg zgodne z przedmiarem robdt i SST. Dopuszczalne
bedg odchylenia od danych okreslonych w przedmiarze i SST w ramach okreslonego przedziatu tolerancji .Cechy
materiatow i elementéw muszg wykazywaé zgodnos$é z okreslonymi wymaganiami , a rozrzuty tych cech nie mogag
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku , gdy wykonane roboty i zastosowane materiaty nie bedg zgodne z przedmiarem , SST i bedg miaty
wplyw na jakos¢ wykonanych prac , to takie materiaty zostang zastgpione innymi , a roboty rozebrane i ponownie
wykonane na koszt wykonawcy .
1.1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych Wykonawca ma obowigzek utrzymania
ruchu publicznego na terenie budowy , w okresie trwania wykonywania prac , az do ich zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot . Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie , w miejscach i w iloSciach okreslonych przez Inspektora
Nadzoru , tablic informacyjnych , ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru . Koszt zabezpieczenia
terenu , budowy , utrzymanie tablic informacyjnych nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie , ze jest wtagczony w
ceng umowng.
1.1.4.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca jest zobowigzany zna¢ i stosowac¢ podczas wykonywania prac wszelkie przepisy dotyczace ochrony
Srodowiska naturalnego . Podczas trwania budowy wykonawca bedzie :

a) utrzymywac porzadek na terenie prowadzonych prac remontowych

b) stosowac sie do obowigzujgcych przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot teren

u rozbidrki, bedzie unika¢ uszkodzen i ucigzliwosci dla oséb trzecich lub wtasnosci spotecznej lub innych,
wynikajgcych z hatasu, skazen, zapylen lub innych przyczyn powstatych podczas wykonywania prac

remontowych
Stosujgc sie do w/w wymagan wykonawca bedzie miat na wzgledzie szczegdlinie :
- usytuowanie magazynéw, sktadowisk i drég dojazdowych
- $rodki ostroznosci i zabezpieczenie przed zanieczyszczaniem powietrza pytami oraz przed mozliwoscig powstania

pozaru.

1.1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca zobowigzany jest przestrzegac przepisy przeciwpozarowe . Bedzie posiadac i utrzymywaé w sprawnosci
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy w pomieszczeniach biurowych, magazynowych na
stanowiskach pracy . Materiaty tatwopalne sktadowane bedg w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
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zabezpieczone przed dostepem 0séb niepowotanych. Wykonawca bedzie odpowiedzialny réwniez za wszystkie
straty powstate na skutek pozaru wywotanego podczas realizacji rob6t bgdz przez pracownikéw Wykonawcy .
1.1.4.6 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty , ktore sag szkodliwe / wywotujgce promieniowanie o stezeniu przekraczajgcym dopuszczalne okreslone
odpowiednimi przepisami normy/ dla otoczenia, nie bedg uzyte do wykonania zadania. Materialy, ktore sg szkodliwe
dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po ich zakonczeniu szkodliwo$¢ ich zanika, mogg by¢ uzyte pod warunkiem
bezwzglednego przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania, jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
Zamawiajgcy powinien uzyskac zgode na ich uzycie od wtasciwych organéw administracyjnych. W momencie gdy
Wykonawca uzyt takich materiatow, a ich uzycie spowodowato jednak jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska,
konsekwencje tego ponosi Zamawiajgcy .

1.1.4.7 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wtascicielem tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji Wykonawca zapewni wiasciwe zabezpieczenie i oznaczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji lub urzadzeh podczas trwania prac rozbiérkowych. O fakcie przypadkowego
uszkodzenie tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powinien powiadomi¢ inwestora i zainteresowane instytucje oraz
bedzie z nimi wspétpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw . Wykonawca bedzie
odpowiadac¢ za wszystkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.1.4.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie sie stosowat do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatéw i
wyposazenia na i z terenu budowy. Obowigzany jest uzyska¢ niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposaéb ciagty bedzie powiadamiat o kazdorazowym przewozie Inwestora.
1.1.4.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas wykonywania robét rozbiérkowych Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy .
Szczegolnie Wykonawca ma obowigzek dbac, by personel nie pracowat w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych . Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce , socjalne oraz sprzet i odziez ochronng dla ochrony zycia i zdrowia os6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Jesli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to na polecenie Inspektora powinien rozpoczg¢ roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia .

1.1.4.10 Ochrona i utrzymanie roboét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i wszystkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecie do daty zakonczenia robét /do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru /
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego w taki sposéb, by rozbidrka lub jej elementy
byly bezpieczne przez caly czas, do odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez Inspektora zaniedbania
bezpieczenstwa, Wykonawca na jego polecenie powinien nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu polecenia
zabezpieczy¢ teren likwidujac zagrozenia .

1.1.4.11 Stosowania prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy
i wytyczne , ktdre sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za ich przestrzeganie
podczas prowadzenia rob6t remontowych.
Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych oraz bedzie odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystywania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagty informowac¢ bedzie
Inspektora o swych dziataniach , przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.2 MATERIALY
1.2.1 Zrédta uzyskania materiatow
Przed przystapieniem do prac i zastosowaniem jakichkolwiek materiatébw Wykonawca przedstawi szczegétowe
informacje dotyczgce proponowanego zrédta zamawiania lub wytwarzania tych materiatow i przedstawi odpowiednie
Swiadectwa badan oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrédta. Poniesie rowniez wszystkie
koszty, a w tym optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw na teren
prowadzenia prac .
1.2.2. Inspekcja wytworni materiatow
Wytwornie materiatdbw mogag by¢ okresowo kontrolowane przez inspektora nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki materiatéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik kontroli bedzie podstawg do akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.
1.2.3. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom
Materiaty, ktére nie beda odpowiadaty wymogom zostang przez wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jezeli Inspektor Nadzoru zezwoli wykonawcy na uzycie
tych materiatdow do innych robot, niz te do ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw .zostanie
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przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie

zaakceptowane materiaty , Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem

1.2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zobowigzany jest, aby sktadowane na czas rob6t materiaty, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, by

zachowaty swojg jakos¢ i wkasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsce czasowego

sktadowania materiatéw bedzie zlokalizowane w obrebie budowy i wskazane przez Inspektora Nadzoru lub poza

terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce .

1.2.5. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli przedmiar robét lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych

robotach Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze . Wybrany materiat moze by¢ uzyty po

zaakceptowaniu przez Inwestora i nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

1.3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu jedynie takiego , ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na

jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien

odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, zaakceptowanym przez Inspektora w

przypadku braku ustaleh w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdét ma by¢ utrzymany w dobrym stanie

technicznym i gotowy do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgacymi jego

uzytkowania a Wykonawca na prosbe Inspektora dostarczy na inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane

i nie dopuszczone do pracy.

14 TRANSPORT

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania srodkoéw transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na jakosc

wykonywanych prac i witasciwosci przewozonych materiatow . llos¢ uzywanych $rodkéw transportu zapewni

prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w przedmiarze robot i w SST zapewniajgc terminowos¢ wykonania
prac . Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaty wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego

w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwaé na

biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego Pojazdami na drogach publicznych oraz

dojazdach do terenu budowy

1.5. WYKONNIE ROBOT

Przy wykonywaniu robét nalezy przestrzegac przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy:

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6lutego 2003r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz401, z dnia 19.03.2003)

- Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia 2003r. w sprawie ogtoszenia
jednolitego tekstu rozporzgdzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie ogolnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650, z dnia 29.09.2003)

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarski z dnia 30 pazdziernika 2002r. w sprawie minimalnych wymagan
Dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez pracownikow podczas pracy

Dz. U. 2002 nr

(191 poz. 1596), z pdzniejszymi zmianami - Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia
30 wrzesnia 2003r. zmieniajace rozporzadzenie w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez pracownikéw podczas pracy (Dz. U. Nr 178, poz. 1745, z dnia
16.10.2003)

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych podczas robét ziemnych , budowlanych i drogowych (Dz.U Nr
118, poz. 1263, z 2001).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 20 marca 1954r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy obstudze zurawi (wyciag).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 1 kwietnia 1953r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pracownikéw zatrudnionych przy recznym dzwiganiu i przenoszeniu cigzarow.

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 15 maja 1954r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy uzytkowaniu butli z gazami sprezonymi, skroplonymi i rozpuszczonymi pod cisnieniem.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki,
tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U Nr 108, poz. 953 z dnia 17.07.2002).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow

i wykonywanych robét , za ich zgodnos$¢ z przedmiarem robét , wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora

Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci

wszystkich elementdéw roboét zgodnie z wymiarami i rzednymi . Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego

przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru
poprawione przez WWykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od

odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢ . Wszelki polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w
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czasie przez niego wyznaczonym , po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbag zatrzymania robot. Skutki
finansowe tego powodu ponosi Wykonawca.
1.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
1.6.1. Program zapewnienia jakosci
Do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru programu
zapewnienia jakos$ci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne,
kadrowe
i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robo6t zgodnie z przedmiarem robét, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora nadzoru .
1.6.2. Zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli robot bedzie takie ich sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem , aby osiggna¢ zatozong jakosé
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole roboét i jakosci materiatéw, zapewni odpowiedni system
kontroli, wtgczajgc personel , sprzet, zaopatrzenie . Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze
zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania , Zze poziom ich wykonania jest
zadawalajgcy . Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdbw oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonywane sg zgodnie z wymogami zawartymi w dokumentac;ji.
1.6.3 Pobieranie probek
Probki moga by¢ pobierane - losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
1.6.4. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm , aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg
c) aprobate techniczng w przypadku wyrobow dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy .
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
wbudowania bedzie posiada¢ te dokumenty, okre$lajgce w sposdb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe
muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych
przez niego. Kopie wynikéw bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Materiaty nie spetniajgce tych
wymagan nie bedg mogty by¢ wbudowane podczas wykonywania zadania .
1.7  OBMIAR ROBOT
1.7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca, wyniki obmiaréw bedg wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzieindziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg. Instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie .
1.7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materiatow
Obmiary bedg wykonywane wg. zasad przyjetych w kosztorysowaniu
1.7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy dostarczy wykonawca, wraz z wymaganymi $wiadectwami legalizacji .
Wykonawca dba o dobry stan techniczny tych urzadzen w catym okresie trwania prac.
1.7.4. Czas przeprowadzania pomiaréw
Obmiary bedg prowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdét, oraz w czasie trwania robot
w przypadku robét zanikajgcych i podlegajgcych przykryciu przed ich przykryciem . Roboty pomiarowe i ich obliczenia
bedg wykonane w sposob czytelny i zrozumiaty. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw . W razie braku miejsca szkice
mozna dofgczy¢ w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru .
1.8. ODBIOR ROBOT
1.8.1. Rodzaje odbioréw roboét
W zaleznosci od ustalenh roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

b)  odbiorowi ostatecznemu

c) odbiorowi pogwarancyjnemu
1.8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér ten polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym etapie realizacji ulegng zakryciu.
Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu robot.
Odbiér robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu dokonany bedzie przez Inspektora Nadzoru , po zgtoszeniu przez
Wykonawce wpisem w dzienniku budowy. Odbiér bedzie przeprowadzony bezzwiocznie, nie pdzniej jednak niz 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem w dzienniku. Jakos$¢ i ilo$¢ robot ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéow
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zawierajgcych komplet wynikéw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary w konfrontacji z przedmiarem robdét,
SST i uprzednimi ustaleniami

1.8.3  Odbiér ostateczny robét

1.8.3.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci

i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez wykonawce wpisem
do dziennika budowy lub oficjalnym pismem do Inwestora i Inspektora Nadzoru. Odbiér robét nastgpi w terminie
ustalonym

w dokumentach umowy liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia
dokumentéw o ktérych mowa w pkt. 1.6.4.

Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw wynikéw badan,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z przedmiarem robét i SST.

Podczas odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i poprawkowych. W
przypadku stwierdzenia ich niewykonania, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
Jezeli komisja podczas odbioru stwierdzi, ze jakos¢ wykonanych robét w poszczegolnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg, SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu /komisja dokona potrgcen oceniajgc pomniejszong wartosé
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

1.8.3.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Dokumentem podstawowym do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego .

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty :

1) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST

2) szczegodtowe specyfikacje techniczne /podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce/

W przypadku gdy komisja stwierdzi niekompletno$¢ dokumentéw w momencie odbioru ostatecznego , w porozumieniu
z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

1.8.3.3 Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym . Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 1.8.3.”0Odbiér ostateczny robét ”

1.9 PODSTAWA PLATNOSCI

1.9.1. Ustalenia ogéine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej
pozycji kosztorysu . Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci bedzie wartos¢ podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci .wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie , okreslone dla tej roboty w
SST. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe bedg obejmowac:

. robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami

. wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
. na teren budowy

. wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

. koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

. podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami .

Do cen jednostkowych nie nalezy dolicza¢ podatku VAT

1.9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w pkt. 1 obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. Dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie .

1.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Wg. norm , przepiséw i wytycznych zawartych w przedmiotowych
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2. SST 101 - ROBOTY ROZBIORKOWE CPV 45110000-1

2.1 WSTEP

2.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej /SST/ sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot przy pracach zwigzanych z montazem automatycznego napedu bramy przesuwnej  Gospodarstwa
Szkdtkarskiego Skuty w miejscowosci Bartoszéwka ul. Strazacka, 96-311 Skuty . Odstepstwa od wymagan podanych
w niniejszej SST moga mie¢ miejsce tylko w przypadku matych prostych robét i konstrukcji drugorzednych niewielkim
znaczeniu, dla ktérych istnieje pewno$é, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie doswiadczenia i przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

212 Zakres stosowania SST

Zakres stosowania jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.1.
2.1.3 Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajgcymi i majgcymi na celu wykonanie niezbednych prac przy remoncie pomieszczen w budynku
gospodarczym Gospodarstwa Szkdtkarskiego w miejscowosci Bartoszéwka ul. Strazacka, 96-311 Skuty .

Roboty rozbidrkowe:

a) Demontaz bramy wjazdowej przesuwne;j .

b) Demontaz stupkéw bramowych

2.2. MATERIALY

Specyfikacja prowadzenia prac rozbiérkowych nie wymaga uzycia materiatow.
2.3. SPRZET

2.3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w pkt. 1 wymagania ogélne pkt .1.3
2.3.2  Sprzet pomocniczy
Do przeprowadzenia robét rozbidrkowych niezbedne bedzie wykorzystanie nastepujgcego sprzetu :
- samochdd skrzyniowy , samowytadowczy lub dostawczy o tadownosci do 5t
- sprzet do ciecia
- sprzet do prac rozbiérkowych
Sprzet stosowany do prac rozbiérkowych powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej sprawnosci prowadzonych
prac
2.2 TRANSPORT
24.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w pkt. 1 ,wymagania ogoélne pkt. 1.4.
24.2 Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty powinny by¢ przewozone srodkami transportu kotowego - samochodami samowytadowczymi ,
skrzyniowymi i samochodem dostawczym
25 WYKONANIE ROBOT
251 Ogodlne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w pkt1 wymagania ogoélne pkt. 1.5
2.5.2 Zasady wykonywania prac rozbiérkowych i demontazowych
Prace rozbiérkowe i demontazowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami BHP i P. Poz.
Podczas prowadzenia tych prac nalezy wykona¢ wszelkie niezbedne ostony i zabezpieczenia chronigce przed
ewentualnym mozliwym uszkodzeniem lub zniszczeniem elementéw budynku. Pozyskane materiaty rozbidrkowe
winny by¢ posortowane i zmagazynowane w miejscach wyznaczonych sktadowisk . Dotyczy to rowniez materiatow
powtdrnie wbudowanych . Materiaty, ktére nie bedg ponownie uzyte nalezy niezwtocznie wywies¢ z terenu budowy .
2.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
2.6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w pkt.1 ,wymagania ogélne ,, pkt 1.6
2.6.2 Kontrola jakosci prac rozbiérkowych i demontazowych
Kontrola jakosci prac rozbidrkowych i demontazowych nalezy przeprowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych
w przepisach i normach . Kontrola powinna obejmowac:
- zgodnosci z przedmiarem wykonania robét
- zgodnosci wykonanych prac z obowigzujgcymi przepisami
- zachowanie warunkow BHP i ochrony P. Poz.
- uprzatniecie stanowiska pracy i tereny budowy
2.7 OBMIAR ROBOT
2.7.1 0Ogoélne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST w pkt. 1 ,wymagania ogdlne ,, pkt 1.7
2.7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiaru przy rozbiérce sa:
- [m?®] dlarozebrania posadzki
- [m?] dla demontazu o$cieznic drzwiowych i demontazu stolarki drzwiowej
2.8  ODBIOR ROBOT
2.8.1 0Ogodlne zasady odbioru roboét
Ogdlne zasady odbioru rob6t w SST w pkt.1"wymagania ogdline , pkt 1.8
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2.8.2 Sposob odbioru robot

Odbiér robot rozbidrkowych nastepuje na podstawie zgtoszenia Wykonawcy o zakonczeniu prac rozbiérkowych
Inspektorowi Nadzoru .

2.9 Podstawa ptatnosci

2.9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST w pkt. 1 ,wymagania ogolne” pkt 1.9

2.9.2 Cena jednostki wykonania robét

Cena jednostki wykonania robét obejmuje wszystkie czynnosci technologiczne, niezbedne do wykonania
poszczegdlnych etapdw rozbidrki lub demontazu, zaréwno prace podstawowe jak dodatkowe zwigzane z
prawidtowym wykonaniem rozbiorki oraz prace transportowe, porzadkowe zabezpieczeniowe ujete w cennikach przy
wycenie poszczegodlnych pozycji rozbidrkowych .

2.10 NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca jest zobowigzany znaé wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wtadze panstwowe jak i
lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktére sg w jakiejkolwiek sposéb zwigzane z prowadzonymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robét

3. SST 102 - MONTAZ BRAMY Z AUTOMATYCZNYM NAPEDEM
- CPV 45421100-5.

3.1. WSTEP

3.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru ,montazu
automatycznego napedu bramy przesuwnej w Gospodarstwie Szkoétkarskim Skuly” w miejscowosci Bartoszéwka
ul. Strazacka, 96-311 Skuly

3.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt. 4.1.1.

3.1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu prawidtowy
montaz

¢ Montaz stupkéw stalowych bramowych
e Montaz bramy wjazdowej z demontazu wraz z automatycznym napedem

3.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

3.1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

3.2. MATERIALY

3.2.1 Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST "Wymagania ogéine"
3.2.2. Materialy stosowane do wykonania robot

- beton C16/B20

- stupki stalowe 100x100x3mm , malowane po osadzeniu

- brama wjazdowa istniejgca z nowym automatycznym napedem

3.2.21 Beton C16/B20

3.2.2.1.1 Warunki ogdlne stosowania materiatow

Przygotowanie mieszanki betonowej powinno by¢é dokonywane ze sktadnikow odpowiadajgcych odpowiednim
normom. Zbrojenie powinno odpowiada¢ warunkom normowym ,Roboty zbrojeniowe”. Elementy stalowe zakotwione
w betonie powinny spetnia¢ wymogi projektowe.

3.2.2.1.2 Cement

Cement pochodzgcy z kazdej dostawy musi spetnia¢ wymagania zawarte w PNB-19701. Do betonu B-25
dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego (bez dodatkéw) klasy 32,5 NA. Do kazdej
partii dostarczonego cementu musi by¢ dotgczone swiadectwo jakosci (atest) wraz z wynikami badan z
uwzglednieniem wymagan. Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi by¢é poddany badaniom wg norm: PN-EN
196-1:1996, PN-EN 196-3:1996.

3.2.2.13. Domieszki i dodatki do betonu

Zaleca sie stosowanie do mieszanek betonowych domieszek chemicznych o dziataniu napowietrzajgcym,
uplastyczniajgcym, przyspieszajgcym lub opdzniajgcym. Zastosowanie odpowiedniej domieszki powinno wynikaé
z opracowanej recepty (sktadu) mieszanki betonowe;.

3.2.2.1.4 Kruszywo

Kruszywo do betonu powinno charakteryzowac sie statoscig cech fizycznych i jednorodnoscia uziarnienia
pozwalajgca na wykonanie partii betonu o statej jakosci.
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3.2.2.1.5 Mieszanka betonowa

Mieszanka betonowa winna by¢ modyfikowana plastyfikatorami i dostosowana na podstawie odrebnego projektu do
wymogow konstrukcji budynku. Ustalona receptura mieszanki betonowej winna by¢ przechowywana przez
wykonawce robot i dotgczona do dokumentacji powykonawczej obiektu. wszelkie zmiany dokonane przez
laboratorium w ostatniej recepturze powinny by¢ odnotowane w dzienniku budowy lub dzienniku betonowania. W
okresie przygotowania mieszanek betonowych, ich transportu i uktadania w konstrukcji nalezy prowadzi¢ dziennik
zmian atmosferycznych. Mieszanka betonowa winna by¢ zageszczona za pomoca urzgdzen mechanicznych.
3.2.2.1.6 Beton

Do wykonania konstrukcji stosuje sie beton zwykly wg zestawienia w projekcie oraz beton klasy B20 jako betony.
Beton do konstrukcji _zelbetowych musi spetnia¢ wymagania zestawione ponizej:

* nasigkliwos¢ — do 4% - badanie wg PN-B-06250,

» mrozoodpornos¢ — ubytek masy nie wiekszy od 5%, spadek wytrzymatosci na Sciskanie nie wigkszy ni_ 20% po
150 cyklach zamrazania i odmrazania (F150) — badanie wg PN-B-06250

» wodoszczelno$é — wieksza od 0,8Mpa (W8),

» wskaznik wodno-cementowy — w/c — ma by¢ mniejszy od 0,5.

Sktad mieszanki betonowej powinien by¢ ustalony zgodnie z norma PN-B-06250 tak, aby przy najmniejszej ilosci
wody zapewni¢ szczelne utozenie mieszanki w wyniku zageszczania przez wibrowanie. Sktad mieszanki betonowej
ustala laboratorium Wykonawcy lub wytwdrni betondw i wymaga on zatwierdzenia przez Inzyniera. Stosunek
poszczegdlnych frakcji kruszywa grubego ustalany doswiadczalnie powinien odpowiada¢ najmniejszej jamistosci.
Zawartos¢ piasku w stosie okruchowym powinna by¢ jak najmniejsza i jednoczesnie zapewnia¢ niezbgdng
urabialno$¢ przy zageszczeniu przez wibrowanie oraz nie powinna by¢ wieksza niz 42% - przy kruszywie grubym.
3.2.2.2. Brama

Brama zastosowana do montazu jest bramg istniejgcg, zdemontowana na okres wymiany stupkéw stalowych. Brama

jest szerokosci 6,00m i wysokosci 1,50 m, Bedzie otwierana od wewnetrznej strony ogrodzenia. Do otwierania bedzie
stuzyt automatyczny naped sterowany za pomocg pilotéw. Zestaw montazowy obejmuje :

Montaz mechanizmu automatycznego rozsuwania bramy, waga ~ 500kg - centrala sterujgca, fotokomorki, klucz
odblokowujacy, magnetyczne wytaczniki krancowe, mocowania, naped, pilot, Swiatto ostrzegawcze, szyna zebata,
zestaw montazowy z ptyta Naped z wbudowang centralg sterujgcy : 4 x pilot 4-kanatowy ze zmienny kodem , Lampa
sygnalizacyjna z antenkg zwiekszajgcg zasieg pilotéw, Odbiornik radiowy 433,92 MHz, wbudowany na centrali :
Fotokomorki, 6 x listwa zebata (6 metrow) do wyboru stal lub nylon, Podstawa montazowa ,Komplet elementow
montazowych (kotwy, nakretki), 2 x klucz odblokowujacy (gdy braknie pradu), Komplet magnetycznych wytacznikow
krancowych na listwe zebatg. Dostarczony mechanizm powinien mie¢ karte gwarancyjng oraz instrukcja montazu i
programowania w jezyku polskim.

3.2.2.3. Okucia — prowadnice

Prowadnice i mechanizm otwierania systemowe zaleznie od producenta , mocowane do konstrukcji bramy.

3.2.2.5. Atesty dostarczone przez wykonawce.

Wykonawca winien, przed ztozeniem zamdwienia, przedstawia¢ systematycznie Inspektorowi , nie czekajac na jego
prosbe, wszystkie opisy techniczne i atesty producentéw swiadczace o tym, ze wykonane elementy odpowiadajg
specyfikacjom i wymaganiom sformutowanym w niniejszym dokumencie.

W przypadku niespetnienia tego wymagania, wykonawca bedzie catkowicie odpowiedzialny za wszystkie
konsekwencje bezposrednie i posrednie, wynikajace z nie respektowania tej klauzuli.

3.3. SPRZET

3.3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w pkt. 1 wymagania ogélne pkt .1.3

3.3.2 Sprzet podstawowy

Roboty mozna wykonaé przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru ,
posiadajgcego aktualne badania sprawnosci .

3.4. TRANSPORT

3.4.1 Wymagania ogéine

Wymagania ogélne dotyczgce transportu podano w ST 000 ,wymagania ogolne” pkt .1.4

3.4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Kazda partia wyrobow przewidziana do wysytki powinna zawiera¢ wszystkie elementy przewidziane normg lub
projektem indywidualnym. Okucia nie zamontowane do wyrobu przechowywa¢ i transportowa¢ w odrebnych
opakowaniach.

Elementy do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie. Zabezpieczone
przed uszkodzeniem elementy przewozi¢ w miare mozliwosci przy uzyciu palet. Elementy mogg by¢ przewozone
dowolnymi srodkami transportu, zabezpieczone przed uszkodzeniami, przesunieciem lub utratg statecznosci.

3.4.3 Sktadowanie elementéw

Wszystkie wyroby nalezy przechowywaé w magazynach zamknietych, suchych i przewiewnych, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi. Podtogi w pomieszczeniu magazynowym powinny by¢ utwardzone, poziome i réwne.
Wyroby nalezy uktada¢ w jednej lub kilku warstwach w odlegtosci nie mniejszej niz 1 m od czynnych urzgdzen grzejnych
i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

3.5. WYKONANIE ROBOT

3.5.1. Wymagania ogélne

Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w ST 000 ,wymagania ogolne” pkt .1.5
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3.5.2. Przygotowanie .
Przed osadzeniem bram nalezy sprawdzi¢ doktadnos$¢ wykonania osadzonych stupkdw bramowych, do ktérych ma
by¢ zamontowana brama. W przypadku wystepujgcych wad w wykonaniu, nalezy je naprawic.
3.5.3. Osadzanie bramy
Osadzenie bram segmentowych powierzy¢ wyspecjalizowanym firmom , wspotpracujacym z producentem bram.
3.6. KONTROLA JAKOSCI
3.6.1. Zasady kontroli jakosci
Zasady kontroli jakosci powinny by¢ zgodne z wymogami PN-88/B-10085 dla stolarki okiennej i drzwiowej,
3.6.2. Ocena jakosci
Ocena powinna obejmowac:
e sprawdzenie zgodno$ci wymiardw,
e sprawdzenie jakosci materiatow, ktére zostaty zamontowane ,
e sprawdzenie prawidlowosci wykonania z uwzglednieniem szczegotow konstrukcyjnych,
e sprawdzenie dziatania elementéw ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowania,
e sprawdzenie prawidiowosci zmontowania
3.7. OBMIAR ROBOT
3.7.1 Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST 000 ,, wymagania ogoélne” pkt 1.7.
3.7.2. jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa robét jest: [ kpl. ] zamontowanego elementu
3.8. ODBIOR ROBOT
3.8.1 Ogdlne wymagania odbioru
Wymagania ogdélne dotyczgce odbioru wg ST pkt 1 ,wymagania ogolne” pkt 1.8.
3.8.2. Sposéb odbioru robot
Wszystkie roboty wymienione podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.
Odbior obejmuje wszystkie materialy podane w punkcie 3.2, oraz czynnosci wyszczegélnione w punkcie 3.5.
3.9. PODSTAWA PLATNOSCI
3.9.1. Ogodlne zasady ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST w pkt. 1 ,wymagania ogéine” pkt 1.9
3.9.2..Cena jednostki wykonania robét
Cena jednostki wykonania robot obejmuje wszystkie czynnosci technologiczne, niezbedne do wykonania
poszczegdlnych etapéw montazu bramy z automatem, zaréwno prace podstawowe jak dodatkowe zwigzane z
prawidtowym wykonaniem prac oraz prace transportowe, porzgdkowe zabezpieczeniowe ujete w cennikach przy
wycenie poszczegodlnych pozycji zwigzanych z montazem. Ptatno$¢ obejmuje ustalong ilos¢ wykonanych robot w
jednostkach podanych w punkcie 4.7.
3.10. Przepisy zwigzane
PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania..
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.
Instrukcja montazu wybranego producenta napedéw automatycznych

4. SST 103 - INSTALACJA ELEKTRYCZNA CPV 45317000-2

4.1. Wstep

4.1.1. Przedmiot SST .

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét elektrycznych zewnetrznych
zgodnie z wymogami ST-000.

4.1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach budowlanych
wymienionych w punkcie 1.1. ST

4.1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna - obejmuje wykonanie;

instalacji elektrycznych zewnetrzne;j .

instalacja sterowniczej napedu bramy

4.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami podanymi w
opracowaniu p.t. “Ogélne Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t — Wymagania ogdlne,,

4.1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Za jako$¢ wykonanych roboét, oraz ich zgodnosé z dokumentacjg projektowa, oraz ogdélnymi wymaganiami podanymi
w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca robot.

4.2. Materiaty

Materiatami koniecznymi do wykonania robét elektrycznych sg;

- rury winidurowe

- wytgcznik réznicowopradowy z cztonem nadprgdowym 1P+N 10kA B 10A/30mA Typ A

- przewody izolowane YKY 4*3x2,5 mm2,

- kabel skretka U/UTOw KAT. 5e zel ziemny 4*5*2*0,5mm2,

- istniejgca tablica rozdzielcza TR
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4.3. Sprzet

llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie organizacji robét zaakceptowanym
przez inzyniera budowy.

4.4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé¢ pod wzgledem typéw i iloéci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robét, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4.5. Wykonanie robét

4.5.1. Wymagania ogdlne

Wymagania ogodlne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 000.

5.2. Zakres robét

Zakres robét elektrycznych wew. obejmuje:

- zasilanie urzgdzenia automatycznego mechanizmu rozsuwania bramy

- instalacja niskopragdowa do elementéw wyposazenia napedu

- montaz wytacznik réznicowoprgdowy z cztonem nadpradowym 1P+N 10kA B 10A/30mA Typ A

- ochrona przeciwporazeniowa

- pomiary

4.6 . Obmiar robét.

Jednostkami obmiaru robot elektrycznych jest : m utozenia kabla, szt. osprzetu elektrycznego

4.7. Warunki wykonanie robét

Wykonanie wykopu dla utozenia kabli zasilajgcych i sterujgcych

Utozenie kabla zasilajgcego

Zamontowanie wytgcznika réznicoprgdowego z cztonem nadpradowym 1P+N 10kA B 10A/30mA Typ A na istniejacej
tablicy

Utozenie rur winidurowych a w nich przewodoéw kabelkowych

Zatozenie osprzetu ; tacznikéw lamp sygnalizacyjnych,

Zamontowanie urzagdzen

Dokonanie pomiarow

4.8. Kontrola jakosci

Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00. Dostarczone materiaty do wykonania roboét elektrycznych
powinny posiadac swiadectwa jakosci dopuszczajgce do wbudowania,

atesty i certyfikaty.

Przeprowadzi¢ proby montazowe a wiec; pomiar kabli zasilajacych, pomiar rezystancji instalacji dla kazdego obwodu
wykona¢ pomiary obwodow ochrony przeciwporazeniowej. Roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz warunkami B.H.P.

4.9. Odbiér robot

Odbiér polega na sprawdzeniu czy instalacja zostata wykonana zgodnie z dokumentacjg techniczng, sprawdzeniu
protokotéw badan i pomiardw , sprawdzeniu usunigcie ewentualnych usterek wynikajgcych z protokotéw badan.
Nalezy sprawdzi¢ pod napieciem czy osprzet i wyposazenie sg zalgczone zgodnie z dokumentacja, czy przewody
fazowe sa dokfadnie dotaczone do wiasciwych zaciskow. Ustali¢ okres i warunki wstepnej eksploatacji instalacji .
4.10. Podstawa ptatnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robét zgodnie z punktem 4.9. specyfikacji po zakonczeniu i
odbiorze robot.

11.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét elektrycznych
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