Modernizacja czesci biologicznej oczyszczalni $ciekéw w Chrzanowie Duzym
Zadanie: Przebudowa istniejgcych reaktoréw biologicznych (zadanie AB)
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robé6t

01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ST-01.03. Demontaze, rozbiorki.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-01.03.
Demontaze, rozbiorki.

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego
Wspdlnego Stownika Zamédwien (CPV):

Grupa robot
45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe

Klasy robét
45110000-1 - roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne
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1. WSTEP

1.1. Nazwa zamoéwienia
»,Modernizacja czesci biologicznej oczyszczalni sciekow w Chrzanowie Duzym

- Przebudowa istniejgcych reaktoréw biologicznych (zadanie AB)”.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja niniejsza jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3. w ramach realizacji zamoéwienia

podanego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét
Zestawienie obiektow na ktorych prowadzone beda roboty rozbiérkowe i/lub demontazowe:
o reaktor biologiczny RBA (ob. 4A) - obiekt przebudowywany,
o reaktor biologiczny RBB (ob. 4B) - obiekt przebudowywany,
Zakres robot rozbiérkowych obejmowac bedzie miedzy innymi:
o Konstrukcje zelbetowe, stalowe

o Demontaz instalacji i urzgdzen technologicznych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawag Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm oraz ze specyfikacja
ST-00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowg i ST.

Wykonawca prac rozbiorkowych przed przystgpieniem do ich realizacji przedstawi
Inzynierowi/inspektorowi nadzoru i uzgodni z nim harmonogram prac rozbiérkowych.
Wykonawca bedzie wykonywat roboty zgodnie z przyjetymi do stosowania normami,
instrukcjami, przepisami.

Wszystkie prace rozbiérkowe wykonywac¢ pod nadzorem technicznym. W razie stwierdzenia

nieprawidtowosci wstrzymac roboty i powiadomi¢ nadzor budowy.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Sposoéb zagospodarowania materiatdw i urzgdzen z rozbiérki i demontazu powinien by¢

uzgodniony z Zamawiajgcym.
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3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w ST 00.00. "Wymagania
ogoélne". Do wykonania robét rozbiérkowych i remontowych nalezy uzy¢ nastepujgcego
sprzetu:

— miot udarowy,

— sprzet do robét recznych,

— nozyce mechaniczne,

— palnik,

— pity do ciecia metalu.

— tadowarki,

— pity mechaniczne,

4. SRODKI TRANSPORTU
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa zaréwno w obrebie pasa robét drogowych, jak i poza nim. Srodki
transportowe poruszajgce sie po drogach poza pasem robo6t powinny spetniaé odpowiednie
wymagania w zakresie parametréw charakteryzujacych pojazdy, w szczegdlnosci w
odniesieniu do gabarytéw i obcigzenia na 0S.
Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne wynikajgce z niedotrzymania wymienionych
powyzej warunkéw obcigzajg Wykonawce. Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad
wartoéci zatwierdzone nie moze by¢é podstawg roszczeh Wykonawcy dotyczacej
dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesnigj
zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.
Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ na miejsce zaakceptowane przez Inzyniera.
Zgodnie z technologig zatozong do transportu proponowane jest uzycie takich Srodkéw
transportu, jak:

— samochod skrzyniowy

— ciggnik kotowy

— przyczepa dtuzycowa

— przyczepa skrzyniowa
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robot.
Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w specyfikacji ST-00.01.
Roboty obejmujg wszystkie pozycje punktu 1.3, w stosunku do ktorych zostato to

przewidziane w dokumentaciji projektowej lub wskazane przez Inzyniera. Roboty nalezy
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wykonywag przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub recznie w sposob okreslony w
dokumentacji projektowej lub przez Inzyniera. Materiat uzyskany z rozbiérki zatadowac¢ na
samochody samowytadowcze i odwies¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.
Przed przystgpieniem do wykonywania robot rozbiérkowych i demontazowych nalezy
wykonac :
— wszelkie niezbedne zabezpieczenia
— wygrodzenia stref bezpieczenstwa
Roboty rozbiérkowe i demontazowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktérym
sie odbywajg nalezy ogrodzi¢ i oznakowaé tablicami ostrzegawczymi. Najczesciej
wystepujgce zagrozenia to:
— podraznienia bfon $luzowych
— uszkodzenia gtowy
— upadek z wysoko$ci
— uszkodzenia rgk i ndg
Uwagi !
e Dla robét odtworzeniowych realizowanych w ramach przedmiotowej inwestycji nie
wystepuja projekty wykonawcze.
e Projekty warsztatowe w przypadku takiej koniecznosci winien opracowaé Wykonawca
robot w ramach umownej ceny ryczattowe;.
o Projekty warsztatowe podlegajg zatwierdzeniu przez Inzyniera.
e W przypadku innej propozycji odtworzenia istniejgcego uktadu, zaproponowanego przez

Wykonawce robét, jego zmiana musi by¢ zaakceptowana przez Uzytkownika.

5.1.1. Czynnosci przed rozpoczeciem rob6t demontazowych i rozbiérkowych.

— przygotowaC urzgdzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzaddw,
narzedzi i odpadow,
— zaplanowac kolejnos¢ wykonywania poszczegdélnych czynnosci,
— przygotowaC niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np.
okulary, maski, ochronniki stuchu, kaski, itp.
— zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu,
— sprawdzi¢:
o prawidtowos¢ przylgczenia urzadzen do sieci elektrycznej i sprezonego
powietrza (czy przewody nie sg przetarte, zatamane lub uszkodzone w inny
sposob)

— przed przystgpieniem do robodt pracownicy powinni by¢ zapoznani z programem
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rozbidrki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

5.1.2. Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania robét demontazowych i

rozbiérkowych.

NIE WOLNO:

recznie przemieszczac i przewozic ciezary o masie przekraczajgcej ustalone normy,

— obstugiwac¢ urzgdzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen,

— zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

— prowadzic¢ robét jezeli zachodzi mozliwosé obalenia czesci konstrukcji obiektu przez
wiatr,

— prowadzi¢ robét na zewnatrz w zlych warunkach atmosferycznych: w czasie

deszczu, opaddéw $niegu oraz silnych wiatréw (przy predkosci przekraczajgcej 10

m/s prace nalezy bezwzglednie wstrzymag),

— prowadzi¢ robot jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywajg ludzie,

Roboty rozbiérkowe i demontazowe nalezy:

— prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub
zwalanie,

— prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznosc rozbieranego elementu, oraz
tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato
nieprzewidzianego upadku lub przewrécenia sie innego fragmentu konstrukcji,

— elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomoca narzedzi pneumatycznych,
przecinajgc zbrojenie palnikiem acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali,

— elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

— znajdujgce sie w poblizu rozbieranych obiektow urzgdzenia i budowle nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami,

— Przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowac¢ zsuwnice pochyte lub
rynny zsypowe, ktére powinny mie¢ zabezpieczenie przed spadaniem lub

wypadaniem gruzu.

Przy wykonywaniu robét rozbiérkowych i demontazowych nalezy:
— uzywaé tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych,
prawidtowo oprawionych,
— utrzymywaé w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzacych do

rozbiorki,
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— przy obalaniu obiektu sposobami zmechanizowanymi zatrudnionych pracownikéw i
maszyny nalezy usungc¢ poza strefe niebezpieczna,

— konieczne jest stosowanie srodkéw ochrony indywidualnej,

— w razie niemoznosci unikniecia w czasie trwania robot wiekszych ilosci pytu,
pracownikéw nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne,

— W czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowaé w kaskach

ochronnych.

5.1.3. Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych.

Bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym. O problemach
prowadzenia robét nalezy niezwtocznie zawiadomi¢ przetozonego
W razie sytuacji awaryjnej stwarzajgcej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowaé
zrozumiatg i dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowa.
Kazdy zaistnialy wypadek przy pracy zgtaszaé swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy

pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek.

5.1.4. Organizacja robét demontazowych i rozbiérkowych.

Wykonanie robét powinno by¢ jak okreslono w dokumentaciji projektowej i specyfikacji, bgdz
inne, o ile zatwierdzone zostanie przez Inzyniera. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w

jakich bedg wykonywane roboty wyburzeniowe i rozbiorkowe.

5.1.5. Zasady BHP.

Sposoby bezpiecznego wykonywania robot rozbidrkowych reguluje Rozporzgdzenie

Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18.

¢ Roboty powinno wykonywac przedsiebiorstwo majgce doswiadczenie w realizacji tego
typu robét i gwarantujgce wtasciwg jakos¢ wykonania.

¢ Robotami mogg kierowac osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje , uprawnienia
budowlane do kierowania robotami, okreslajgce rodzaj rob6t w danej specjalnosci
budowlanej, sg cztonkami Izby Inzynieréw Budowlanych, posiadajg aktualne

ubezpieczenie OC oraz aktualne zaswiadczenie o ukonczeniu szkolenia BHP.
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o Osoba kierujgca pracami jest zobowigzana do ustalenia i aktualizowania wykazu prac
szczegdblnie niebezpiecznych. Osoba kierujgca pracami powinna okresli¢ szczegotowe
wymagania BHP przy wykonywaniu robét szczegolnie niebezpiecznych a zwtaszcza
zapewni¢ bezposredni nadzér nad tymi pracami prowadzony przez wyznaczone osoby,
odpowiednie srodki zabezpieczajgce. Ponadto nalezy zapewni¢ instruktaz pracownikow
obejmujgcy imienny podziat pracy , kolejnos¢ wykonywania zadanh oraz wymagania BHP
przy poszczegolnych czynnosciach.

¢ Pracownicy wykonujgcy prace muszg posiada¢ odpowiednie kwalifikacje zawodowe
potwierdzone swiadectwem szkoty (uczelni) ksztatcgcej w danej specjalnosci budowlanej
oraz aktualne zaswiadczenie o ukohczeniu szkolenia BHP.

¢ Pracownicy bezwzglednie powinni stosowacé sie do polecenh kierownika budowy
odpowiedzialnego na mocy Prawa Budowlanego za koordynacje dziatan zapewniajgcych
podczas wykonywania robot zasad bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zawartych w
przepisach BHP oraz w opracowanym przezen planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

e Do wszystkich czynnosci umozliwiajgcych i majacych na celu rozbiorki stosuje sie
przepisy BHP , w szczegdlnosci dotyczgce prac na wysokosci oraz zasady zawarte w
planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

e Teren prowadzenia robét powinien byé wydzielony, wyraznie oznakowany, a w
miejscach szczegdlnie niebezpiecznych nalezy umiesci¢ dodatkowe znaki informujgce o

zagrozeniu oraz ogrodzi¢ je w sposob trudny do sforsowania przez osoby postronne.

5.1.6. Demontaz i rozbiérka urzadzen i instalacji.

Do rozbidrki urzgdzen i instalacji elektrycznej, technologicznej mozna przystgpi¢ dopiero po
stwierdzeniu, ze wszystkie te instalacje zostaty odtgczone od sieci oraz, ze dokonano
odpowiedniego wpisu do dziennika rozbiorki.

Rozbieranie instalacji elektrycznych rozpoczyna sie od demontazu oprawek, wytgcznikow
itp., urzgdzenh instalacji elektrycznych, a nastepnie zdejmuje przewody.

Rozbidrke urzgdzeh do ponownego montazu wykonaé ze szczegdlna ostroznoscig. Zaleca
sie aby demontaz i ponowny montaz byt wykonany przez autoryzowane serwisy
producentow. Nalezy wszystkie elementy delikatne zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem na

czas transportu i sktadowania do czasu ponownego zamontowania.

5.2.6. Materialy z demontazu

Miejsce zlomowania wskazuje Wykonawca. Wszelkie dostawy do odbiorcy ztomu

Wykonawca realizowat bedzie w imieniu Zamawiajgcego na podstawie upowaznienia.
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Srodki finansowe pozyskane ze sprzedazy ztomu przelewane bedg na konto podane przez
Zamawiajgcego. Wszystkie faktury opisuje Wykonawca i potwierdza przedstawiciel
Zamawiajgcego. Opis faktury musi zawieraé informacje o] nazwie
obiektu/urzadzenia/instalaciji, ktéra zostata zdemontowana i w efekcie ztomowana.

Materiaty z rozbidrek i demontazu nie nadajgce sie do dalszego uzytku Wykonawca
zobowigzany jest zagospodarowaé zgodnie z zapisami ustawy z dnia Ustawa z dnia 14
grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U z 2016 r. poz. 1987 z pdzn. zm.). Koszty utylizaciji

materiatéw ponosi Wykonawca.

5.2.7. Rozbidérka konstrukcji betonowych i zelbetowych

Przy pracach wyburzeniowych, szczegodlnie obiektéw z duzg iloscig betonu zbrojonego,
stosuje sie nozyce do ciecia betonu i stali. Nozyce wyposazone sg w gtowice obrotowag
pozwalajgcg na precyzyjne manewrowanie w czasie pracy. Szczeki nozyc wyposazone sg
w wymienne noze posiadajgce trzy krawedzie thgce. Po zuzyciu jednej n6z mozna obrdcié
trzykrotnie, w krotkim czasie przywracajgc petng efektywnos$¢ urzadzenia. Urzgdzenie to
przystosowane jest do wspétpracy w wysiegnikami koparek. Standardowo nozyce
dostosowane sg do wspodtpracy z koparkami. Rodzaj nozyc musi by¢ dostosowany do masy

koparki.

5.3. Szczegobtowe warunki wykonania robét rozbiérkowych i demontazowych
Catos¢ robét wykonana bedzie w sposdb mechaniczny. Materiaty z rozbiorki — gruz
betonowy zostanie wywieziony na wysypisko gruzu - stal przeznaczona do ztomowania.
Roboty rozbiérkowe prowadzone bedg pod nadzorem osoby uprawnionej do wykonywania

samodzielnych prac w budownictwie lub zlecone firmie wykonujgcej prace tego typu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.01 pkt.6.
Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robdét

rozbiérkowych i demontazowych obiektow.

7. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00.01 pkt. 7.

8. ROZLICZENIE ROBOT
Wynagrodzenie przystugujgce Wykonawcy za realizacje przedmiotu zamowienia jest
wynagrodzeniem ryczattowym.

Wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.01 pkt. 8.
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Modernizacja czesci biologicznej oczyszczalni sciekdow w Chrzanowie Duzym
Zadanie: Przebudowa istniejgcych reaktoréw biologicznych (zadanie AB)
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét

01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ST-01.03. Demontaze, rozbiorki.

Cena wykonanej rozbiorki budowli technologicznych obejmuje:

roboty tymczasowe niezbedne dla dokonania demontazu i/lub rozbidrki

— odfgczenie od rozbieranych obiektéw instalacji elektrycznej, wodociggowej i innych,

— dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatdw, urzadzeh i sprzetu
budowlanego,

— demontaz urzgdzen i armatury,

— demontaz przewodow instalacyjnych,

— rozbidérka elementow betonowych, zelbetowych, stalowych,

— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki,

— transport wewnetrzny materiatéw z rozbiorki i usuniecie ich na zewnatrz obiektow,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbidrki,

— uporzadkowanie terenu rozbiérki;

— koszty oczyszczania, sktadowania, deponowania

9.0. DOKUMENTY ODNIESIENIA
— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 4 sierpnia 2011 r.
zmieniajgce rozporzgdzenie w sprawie ogolnych przepisdw bezpieczenstwa i
higieny pracy (Dz. U. 2011 nr 173 poz. 1034)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U.
2003 nr 47 poz. 401)

— Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane ( Dz.U. z 2017 r. poz. 1332 z p6zn.
zm.)
— Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach — (Dz.U. z 2016 r. poz. 1987 z pdzn.

zm.)

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 10 listopada 2015 r. w sprawie listy
rodzajéw odpadow, ktére osoby fizyczne lub jednostki organizacyjne niebedgce
przedsiebiorcami mogg poddawac odzyskowi na potrzeby wtasne, oraz

dopuszczalnych metod ich odzysku (Dz. U. z 2016 r. poz. 93).
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