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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogoélne dotyczace wykonania
1 odbioru robot.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja stanowi podstawe opracowania szczegdlowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.3.1. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument

przebiegu robot budowlanych.

1.3.2. Zamawiajacy/Inwestor — firma wymieniona w umowie, na rzecz ktoérej realizowana jest
budowa, ktéra odpowiedzialna jest za nadzorowanie robot 1 administrowanie kontraktem.

1.3.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.3.4. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

1.3.5. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.3.6. Dokumentacja projektowa — opracowanie stanowigce podstawe do wykonywania robot,
zawierajaca charakterystyke 1 wymiary obiektu/robot bedacego przedmiotem umowy.

1.3.7. Kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem).

1.3.8. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robot.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnos$ci na terenie budowy, materiaty i technologie robdt zastosowane przy wykonywaniu robot
oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami
Zamawiajacego.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi dokumentami, dziennik budowy oraz dokumentacje¢ projektowa wraz ze
Specyfikacjami technicznymi.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w warunkach umowy.

1.4.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacjg projektowa 1 Specyfikacja Techniczng

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna 1 wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w
cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow opuszczen w umowie, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na piSmie s3
wazniejsze od wymiardw okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
umowy az do zakonczenia i1 odbioru ostatecznego robot. Wjazdy 1 wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdéw 1 maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio
oznakuje w sposob uzgodniony z Zamawiajacym. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wtaczony w cene kontraktowa.

1.4.5. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania robdt Wykonawca bedzie
podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy, wynikajacych z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot



PRZEBUDOWA POMPOWNI PS-1 — PORABKA W SOSNOWCU

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy,
na terenie budowy i w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda skltadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych BHP. W
szczegoOlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane
z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i1 sa uwzglednione w
cenie umowne;.

1.4.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z
wykonywanymi robotami 1 bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

2. SPRZET

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu
kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

3. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot 1 wasciwosci przewozonych materiatow. Przy

ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw na 0§ 1 innych parametrow technicznych.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot



PRZEBUDOWA POMPOWNI PS-1 — PORABKA W SOSNOWCU

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane technologie wykonywania robot i1 ich
prowadzenie, za jako$¢ wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami, Specyfikacja Techniczng, oraz poleceniami Zamawiajacego.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Zasady kontroli jakos$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatow.
5.2. Dokumenty budowy
Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w czasie wykonywania robot. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda
dokonywane na biezgco 1 bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz
technicznej 1 gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg
jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalaczone do dziennika budowy
protokoty 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone datg i
podpisem Wykonawcy 1 Zamawiajacego.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- terminy rozpoczecia i zakofnczenia poszczegolnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

- uwagi i polecenia Zamawiajacego,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdét, z podaniem powodu,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Zamawiajagcemu do ustosunkowania si¢. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis
projektanta do dziennika budowy obliguje Zamawiajagcego do ustosunkowania si¢, przy czym
Projektant nie jest strong umowy 1 nie moze wydawac polecen Wykonawcy robot.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiarow.

Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych wyzej nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na budowg,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Zamawiajacego.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 Specyfikacji Technicznej, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego o zakresie
obmierzanych robdt i1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
beda wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w kosztorysie oraz w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Zamawiajgcego na
pismie.

6.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce i1 zaakceptowane
przez Zamawiajacego. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca

bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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6.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robdt, a takze
w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza
si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robo6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob
zrozumiaty 1 jednoznaczny.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zalezno$ci od ustalen Specytfikacji Technicznej, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robot ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu.

7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robdt ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robot. Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy. Gotowos$¢ danej czesci robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Zamawiajacego. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Zamawiajgcego.

7.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Zamawiajacy.

7.4. Odbior ostateczny roboét
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jako$ci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Zamawiajacego. Odbidr ostateczny robot nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa 1 Specyfikacja Techniczng. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze
jakos¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacja projektowa i1 Specyfikacji Technicznej z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma
wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastgpujace
dokumenty:

1. dokumentacje projektowa,

2. specyfikacje techniczne,

3. dzienniki budowy 1 ksiazki obmiarow,

4. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot 1 sieci uzbrojenia terenu,

5. kopi¢ mapy zasadniczej powstale] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t powinny obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT
ST.01.01

2. REMONT PRZEPOMPOWNI - ROBOTY BUDOWLANE I
TECHNOLOGICZNE

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét
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1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKAC]I
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robdt remontowych pompowni $ciekow PS-1 — PORABKA w Sosnowcu, bedacej w
eksploatacji Sosnowieckich Wodociaggdéw S. A. ul. Ostrogorska 43; 41-200 Sosnowiec w branzy
technologicznej.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania i1 prowadzenia robot
remontowych w pompowni $ciekow PS-1 — PORABKA w Sosnowcu, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

Zakres robot obejmuje:

- roboty budowlane zwigzane z budowg uktadu obejs$cia przepompowni na czas remontu
z wezltem potaczeniowym na obejsciu, na istniejacym przewodzie ttocznym,

- roboty zwigzane z wyposazeniem technologicznym przepompowni,

- roboty zwigzane z wentylacja przepompowni,

- roboty zwigzane z montazem armatury.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okres$lenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z okresleniami w
obowigzujacych odpowiednich Polskich Normach i w cze$ci "Wymagania ogolne".

1.5. Ogélne wymagania.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST 1 obowigzujacymi normami. Wykonawca wykona roboty zgodnie z
poleceniami Zamawiajgcego. Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w czesci "Wymagania
ogolne". Wszystkie urzadzenia wraz z okablowaniem powinny by¢ tak zainstalowane, aby mozliwe
bylo ich swobodne funkcjonowanie oraz dostep do nich w czasie eksploatacji, remontow i
przegladow konserwacyjnych.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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UWAGA:

Obowiazkiem Wykonawcy jest sprawdzenie rzeczywistych wymiarow istniejacej konstrukcji.
Projekt zostal opracowany na podstawie mozliwych do wykonania pomiaréw przy czynnym
obiekcie. Szczegolng uwage nalezy zwroci¢ na wzajemne usytuowanie zbiorczego przewodu w
stosunku do istniejacych mocowan modulu tloczni oraz usytuowanie drabiny zejSciowej. W
wypadku stwierdzenia roznic miedzy wymiarami podanymi w projekcie a stanem faktycznym,
Wykonawca zobowiazany jest ustali¢ z Inwestorem i Projektantem sposob postepowania.

2. MATERIALY

Warunki ogolne stosowania materiatdw podano w Specyfikacji Technicznej w czg$ci
»Wymagania og6lne”. Materialty do wykonania robot nalezy stosowa¢ zgodnie dokumentacja
projektowa, opisem technicznym i rysunkami.

Urzadzenia:

Tlocznia $ciekow

Parametry dobranej ttoczni przedstawiono ponize;j:

Wymiary urzgdzenia: @ 1250 x 1500 [mm]
Wysoko$¢ doptywu: 1200 [mm]

Doptyw sciekow: DN200 PN10
Przytgcze rurociggu ttocznego: DN125 PN10
Przewod wentylacji zbiornika ttoczni: DN100

Sonda poziomu: 2 x HWAS

Moc silnika: 2 x4,0 [kW]

llo$¢ obrotow: 1500 [min ]

Typ pompy: ST 100/269

Wirnik: otwarty kanatowy
Min. punkt pracy: Qp = 52,0 [m*h]; Hp=12,7 [MSW]

Dobrano nastepujgce wyposazenie technologiczne przepompowni z ttocznig sciekow:

e ksztalttki kolnierzowe DN100 ze stali kwasoodpornej OH18N9 wykonanie indywidualne — 1
kpl.

e wentylacja mechaniczna nawiewna komory ttoczni z PVC (3250 (wentylator kanalowy ¥250
z tworzywa sztucznego wydajno$¢ min.430m*/h, uruchamiany wg okre$lonego algorytmu),
polaczony z kominkiem)

e wentylacja zbiornika ttoczni z PVC klejonego @110 ; na wentylacji zbiornika tloczni
zastosowany bedzie filtr antyodorowy dedykowany do tloczni $ciekéw z wkiadem z
wegla aktywnego, przystosowany do pracy w dwukierunkowej instalacji oddechowe;j

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét
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zbiornika $ciekow, filtrujacy na weglu aktywnym powietrze wychodzace 1 dopuszczajacy
powietrze do zbiornika z pomini¢ciem wypetnienia weglowego.

e pompa odwadniajgca wraz z osprzetem (zawor zwrotny dla $ciekdw 1 zawodr odcinajacy) 1
rurociagiem tlocznym z PE wlaczonym w pion wentylacji zbiornika.

e przeplywomierz elektromagnetyczny DN100 do $ciekow.

Ponizej wymieniono zmiany w stosunku do stanu istniejgcego:

e Montaz przeptywomierza elektromagnetycznego DN100 na rurociggu tlocznym,;

e Montaz zasuwy odcinajgcej kotierzowej DN100 na rurociggu ttocznym;

e Montaz przytacza hydrantowego do ptukania rurociggu ttocznego oraz zasuwy;

e Montaz wentylacji nawiewnej komory z rur PVC-U DA250, z wentylatorem kanatowym oraz
kominkiem nawiewnym;

e Montaz wielokragzka do obstugi pokrywy zbiornika oraz rozdzielacza;

e Montaz podestu technologicznego (profile ze stali, wypelnienie krata TWS);

e Montaz oswietlenia komory — 2 jednakowe lampy LED (w stanie istniejagcym sg 2 rozne
lampy LED);

e Dodatkowo projektuje si¢ wydluzenie trzpienia zasuwy nozowej DN200 do poziomu
projektowanego podestu — tak aby byta mozliwa obstuga zasuw z poziomu podestu.

e Dodatkowo ulegnie zmianie lokalizacja wpigcia instalacji ttocznej z pompy odwadniajace;j
(zostanie zamontowana wyzej na wentylacji tloczni z rur PVC-U — zgodnie z czgscia
rysunkowg projektu).

Stosowane materialy powinny by¢ okre$lone takie jak w dokumentacji projektowej i
specyfikacji, inne, jezeli zostang zatwierdzone przez Zamawiajacego. Wszystkie materiaty i
urzadzenia przewidywane do wbudowania musza by¢ zgodne z postanowieniami Kontraktu i
poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem, Wykonawca
przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace zrédla wytwarzania materiatlow oraz odpowiednie
swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET
Sprzet zgodnie z warunkami ogdlnymi.
Podstawowy sprzet do wykonania robot budowlano-montazowych:

- Koparka samojezdna podsiebierna,

- Transport samochodowy,

- Dzwig,

- Sprezarka,

- Wiertarka,

- Sprzet do spawania stali nierdzewne;j,
- Klucze manometryczne

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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- Nozyce mechaniczne,
- Lekkie urzadzenia zageszczajace grunt w wykopie.

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogdlnymi.
Do transportu materialéw uzywac nalezy nastepujacych srodkow transportu:

- samochod skrzyniowy,
- samochod dostawczy.

Zatadunek jak 1 wytadunek materialdow (réwniez z rozbiorki) musi odbywaé sie z
zachowaniem wszelkich §rodkow ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi. Przed rozpoczeciem prac
Wykonawca rozbiérki winien uzgodni¢ tras¢ (w kierunku wysypiska, ztomowiska) okreslajac okres,
w jakim bedzie realizowany wywoéz. Transport powinien by¢ taki, jak okreslono w specyfikacji, badz
inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Zamawiajacego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w czesci "Wymagania ogdlne".

Wykonanie robot powinno by¢ takie jak okreslono w specyfikacji, badz inne, o ile
zatwierdzone zostanie przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki wykonania
prac objetych zakresem robot. Wykonanie robdt powinno by¢ takie jak okreslono w specytikacji,
badz inne, o ile zatwierdzone zostanie przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie ksztaltki stalowe z
kré¢cami spawanymi powinny by¢ wykonane w zakladzie wyspecjalizowanym w spawaniu stali
nierdzewnej. Dla zapewnienia wymaganej odpornosci stali, dostarczone na budowe ksztattki musza
by¢ wolne od zanieczyszczen, zgorzeliny a w razie potrzeby pasywowane. Wykonywanie polgczen
spawanych na budowie musi wykonywa¢ osoba majaca doswiadczenie w wykonywaniu potaczen
spawanych.

Proby szczelnosci.

Wszystkie instalacje technologiczne nalezy podda¢ probie szczelnosci. Wysokos$¢ ci$nienia
prébnego dla instalacji technologicznej i przewodu tlocznego: 0,3 MPa. Przewod tloczny nalezy
sprawdzi¢ zgodnie z instrukcja producenta rur PE.

Oznakowanie rurociagow i armatury.

Na zamontowanych rurociggach nalezy trwale oznaczy¢ kierunki przeptywu i media.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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5.2 Opis robot technologicznych i budowlanych.

Z uwagi na konieczno$¢ prowadzenia robdt na czynnym obiekcie kanalizacyjnym oraz
ograniczone warunki terenowe wymagane jest maksymalne skrocenie czasu prac montazowych oraz
odpowiednia organizacja robdt i prac przygotowawczych. W pierwszej kolejnosci nalezy wykonac
wszystkie, nie kolidujgce rozbiorki.

Zaktada si¢ wykonanie przebudowy catej przepompowni (komory z ttocznig) wg ponizszego
algorytmu:

Prace przygotowawcze

- dostawa urzadzen i kompletnego wyposazenia tloczni;

- przygotowac zaplecze budowy — w uzgodnieniu z Inwestorem na terenie dziatki nr 2642/3;

- w razie koniecznosci zdemontowac istniejace ogrodzenie od strony drogi (brama z furtka oraz
ogrodzenie betonowe z przeset 1 stupkow betonowych);

Wykonanie obejscia remontowego

- zdja¢ plyte betonowa ze studzienki zbiorczej przed remontowang komora ttoczni;
- zdja¢ ptyte betonowa z komory tloczni;

- zapewni¢ obsluge wozow asenizacyjnych na czas montowania obejscia ttoczni przy doptywie
$ciekow do studni zbiorczej w wysokoséci 7m*/h przy pojemnosci studni zbiorczej 4,8 m® —
przynajmniej 2 wozy asenizacyjne w ciggu godziny wywozace $cieki naprzemiennie;

- zatozy¢ korek pneumatyczny na odptywie ze studzienki zbiorczej;

- odpompowywac na biezaco spi¢trzone Scieki w studzience zbiorczej - wozem asenizacyjnym, a
nastgpnie zamontowac przeno$ng pomp¢ z ptywakiem wraz z tymczasowym zasilaniem i
sterowaniem - ustawiong swobodnie na podstawie wielonoznej. Jako pompe przeno$ng uzy¢ nalezy
pompe o parametrach odpowiadajacych pompie montowanej w tloczni;

- wylaczy¢ tlocznie oraz zakreci€ istniejacg zasuwe na kanale ttocznym;

- zdemontowac¢ fragmentu rurociggu ttocznego wewnatrz komory ttoczni w celu umozliwienia
podiaczenia weza ssgco — ttocznego DN110;

- zamontowac¢ waz ssaco-ttoczny o §rednicy DN110 do rurociggu ttocznego w komorze ttoczni, za
pomoca tacznikow kielichowo-kotierzowych typu zaciskowego lub facznikéw kotnierzowych;

- odkreci¢ zasuwe na rurociggu tlocznym;

- uruchomi¢ przeno$ng pomp¢ — obejscie remontowe — w celu wykonania demontazu
dotychczasowej oraz montazu projektowanej ttoczni; brak konieczno$ci odwozu $ciekdéw wozami
asenizacyjnymi.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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Roboty montazowe

- zdemontowac cate, pozostate wyposazenie technologiczne w istniejacej pompowni;

- wyczysci¢ kanat doptywowy na odcinku od studni zbiorczej do ttoczni PS-1 oraz sprawdzi¢ jego
stan - w przypadku zlego stanu jakosci przeprowadzi¢ renowacje rgkawem chemoutwardzalnym;

- wyczysci¢ 1 uporzadkowaé wnetrze komory ttoczni;
- uzupehi¢ ewentualne ubytki poprzez szpachlowanie masami naprawczymi starych i nowych

fundamentow celem uzyskania jednolitej powierzchni, uzupetni¢ ubytki betonowe, zatata¢
ewentualne pgknigcia;

- sprawdzi¢ rzgdne posadowienia tloczni oraz w razie koniecznos$ci dostosowac podtoze do rzednych
projektowych;

- zaizolowac¢ $ciany wewnetrzne ttoczni §rodkiem zabezpieczajacym (naniesienie zywicznej powloki
ochronnej);

- zamontowa¢ nowe wyposazenie i armatur¢ zgodnie z dokumentacja projektowg wraz z zasilaniem i
sterowaniem z pomini¢ciem koncowego odcinka rurociggu ttocznego w komorze ttoczni.

- zakreci¢ zasuwe na rurociagu ttocznym;

Demontaz obejscia remontowego

- po wykonanym montazu zapewni¢ obstuge wozdéw asenizacyjnych na czas demontowania obejscia
ttoczni przy doptywie $ciekdw do studni zbiorczej w wysoko$ci 7m*/h przy pojemnosci studni
zbiorczej 4,8 m® — przynajmniej 2 wozy asenizacyjne w ciggu godziny wywozgce $cieki
naprzemiennie;

- wylaczy¢ 1 wyciagnac¢ przenosng pompe z pltywakiem;

- wywozi¢ naptywajace Scieki ze studni zbiorczej wozami asenizacyjnymi;

- odtaczy¢ waz ssaco — ttoczny od kanatu ttocznego odpltywowego wewnatrz tloczni;

- zamontowa¢ koncowy odcinek rurociagu ttocznego wewnatrz komory wraz z docelowa armatura;
- odkreci¢ zasuwe na rurociggu tlocznym odptywowym,;

- po przeprowadzeniu prob przebudowywanej ttoczni nalezy wyjac korek na doptywie $ciekow i
rozpoczaé pompowanie eksploatacyjne;

- Przeprowadzi¢ koncowy odbior montazowy oraz rozruch technologiczny z udziatem
przedstawiciela producenta i stuzb eksploatacyjnych Uzytkownika.

Renowacja kanalu doplywowego (opcjonalnie w przypadku zlego stanu technicznego)

W trakcie wymiany armatury nalezy wyczysci¢ kanal doplywowy na odcinku od studni
zbiorczej do tloczni PS-1 oraz sprawdzi¢ jego stan — w przypadku ztego stanu jakosci nalezy
przeprowadzi¢ renowacje¢ kanatu rgkawem chemoutwardzalnym. W tym celu nalezy:

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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- zapewni¢ obstuge wozow asenizacyjnych na czas renowacji kanatu przy studni rewizyjnej SR przy
doptywie $ciekow do studni zbiorczej w wysokosci 7m*/h przy pojemnosci studni zbiorczej 4,8 m® —
przynajmniej 2 wozy asenizacyjne w ciggu godziny wywozace $cieki naprzemiennie;

- zalozy¢ korek pneumatyczny na odptywie ze studzienki rewizyjnej SR oraz na doptywie z terenu
plebanii;

- §cieki pompowac bezposrednio wozami asenizacyjnymi ze studzienki rewizyjnej SR; w przypadku
doptywu z plebanii doptyw $ciekdw jest znikomy, obstuga wozéw asenizacyjnych nie jest
wymagana; nalezy poinformowac zarzadce plebanii o pracach naprawczych; w przypadku
gwattownego wypelniania si¢ kanatéw nalezy zapewni¢ odpompowanie $ciekOw przy uzyciu wozow
asenizacyjnych;

- przeprowadzi¢ renowacje¢ odcinka kanatu przy pomocy rekawa chemoutwardzalnego zgodnie z
zaleceniami producenta;

- usung¢ korek pneumatyczny na odptywie ze studzienki rewizyjnej SR;
Czynnosci koncowe

- zglosi¢ obiekt do odbioru przez Sosnowieckie Wodociagi S. A.;

- zdemontowa¢ wszelkie instalacje tymczasowe jakie posiada tlocznia, w studzience zbiorczej przed
przepompownig, uporzadkowac teren i odtworzy¢ nawierzchnie do stanu istniejacego.

5.3. Warunki BHP przy wykonywaniu robdét

e Calos¢ robot zewnetrznych wykona¢ zgodnie:
- z przepisami BHP
- z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych cz. II.
Instalacje sanitarne i przemystowe.”
- z ,, Warunkami technicznymi wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych” COBRTI
INSTAL.

e Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z zaleceniami projektu.

e O wszelkich odstgpstwach od projektu nalezy powiadomié¢ nadzoér inwestorski i autorski
celem wniesienia odpowiednich poprawek.

¢ Roboty moga by¢ wykonywane tylko pod nadzorem osoby do tego uprawnionej

e Nalezy zapozna¢ si¢ z instrukcja transportu, sktadowania i montazu producenta
zastosowanych materialow.

e Przed przystapieniem do modernizacji przepompowni przeprowadzi¢ uzupetniajaca
inwentaryzacje w terenie. Przepusty 1 otwory we wszystkich zbiornikach pod rurociagi
wykona¢ warsztatowo/fabrycznie lub na budowie, w zaleznosci od stanu istniejacego i
zakladanej przez Wykonawce technologii zabudowy.

e W przypadku potrzeby zmian w trakcie realizacji robot, w skutek zastanego stanu
rzeczywistego, ktorego nie mozna byto przewidzie¢ na etapie projektowym, nalezy
powiadomi¢ projektanta, Uzytkownika i inspektora nadzoru. Dalszy tok postepowania
uzgodni¢ wpisem do dziennika budowy.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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e Po zakonczeniu prac przywrdci¢ teren do stanu pierwotnego z uzupeknieniem wszystkich
ubytkow powstatych wskutek prac, szczegolnie dotyczy drogi dojazdowe;.

e Roboty budowlane prowadzi¢ zgodnie z warunkami pozwolenia na budowe/ zgloszenia,
warunkami uzgodnien oraz niniejszg dokumentacjg.

e W trakcie budowy przestrzega¢ wymaganych warunkéw w zakresie transportu, i sktadowania
materiatdéw, zabezpieczenia wykopow i oznakowania miejsc niebezpiecznych oraz
wytycznych odnos$nie technologii montazu.

e Zdemontowane elementy wyposazenia odda¢ do dyspozycji Uzytkownika lub
zagospodarowaé zgodnie z jego wytycznymi.

e Przeprowadzi¢ rozruch technologiczny przepompowni, skorygowac nastawy robocze i
zabezpieczenia pomp oraz wiaczy¢ w system telemetrii Uzytkownika.

e Podczas prowadzenia prac przestrzega¢ obowigzujacych przepisow BHP oraz zachowaé
wymagania okreslone:

- ustawg z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane,

- ustawg z dnia 20 lipca 2017 r. Prawo wodne,

- Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 01.10.1993r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach 1 konserwacji sieci
kanalizacyjnych,

- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.

- innymi przepisami szczegdlnymi, normami dotyczacymi projektowania i zasadami sztuki
budowlanej, obowigzujacymi dla ustug bedacych przedmiotem niniejszego projektu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci robot podano w czgsci ,, Wymagania ogolne”.
6.1. Materialy

Badanie materiatéw uzytych do wykonania robdt zgodne z S. T. Badanie to nastgpuje
poprzez poréwnanie cech materiatow z wymogami Dokumentacji Projektowej i odpowiednich norm
materialowych zgodnie z S. T.

6.2. Kontrola jakosci wykonanych robét

Kontroli jakosci wykonanych robot nalezy dokona¢ poprzez pordwnanie wykonania robot z
Dokumentacja Projektowa oraz z Warunkami Technicznymi. Kontroli podlega sprawdzenie montazu
kanatoéw i1 urzadzen. Realizacja kontroli jako$ci na budowie powinna odbywac¢ si¢ w postaci kontroli
biezacej lub odbioru, ktdry powinien by¢ dokonany z udziatem Inspektora Nadzoru, potwierdzony
protokotem odbioru i odpowiednim wpisem do dziennika budowy. Kazda czynno$¢ montazowa
podlega kontroli jakosci obejmujacej prawidlowos¢ i poprawnos$¢ wykonania. Oceny prawidtowosci
wykonania nalezy dokonywa¢ na podstawie wynikow przeprowadzonych bezpos$rednio pomiardéw.
Poprawno$¢ wykonania czynno$ci montazowej nalezy uzna¢ za osiagnigta, jezeli wykonana zostata

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
21



PRZEBUDOWA POMPOWNI PS-1 — PORABKA W SOSNOWCU

zgodnie z projektem technologii i organizacji montazu, z zasadami sztuki montazowej oraz z
wymaganiami warunkow technicznych wykonania i odbioru robot.

Wykonawca powinien przedlozy¢ Zamawiajagcemu wszystkie proby i1 atesty gwarancji
producenta dla stosowanych materialdéw 1 urzadzeh potwierdzajace, ze zastosowane materiaty
spelniajag wymagane normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady podano w czg$ci "Wymagania ogdlne".
Jednostka obmiaru wykonanych robot jest:

- wykonanie kompletnego obejscia przepompowni na czas remontu,
- wykonanie kompletnych robdt montazowych instalacji technologicznych 1 wentylacji w
przepompowni.

Obmiaru dokonuje si¢ na podstawie oceny wizualnej oraz pomiar6w w obiekcie 1 porownaniu
z Dokumentacjg Techniczna.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdt nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi i1 Odbioru robot
Budowlano — Montazowych, oraz w czg¢sci "Wymagania ogolne".

Przy odbiorze robot powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami 1 uzupetnieniami,

- Dziennik Budowy,

- dokumenty uzasadniajace uzupetienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robot,

- dokumentacja techniczna i1 rozruchowa oraz karty gwarancyjne urzadzen,

Wykonawca powinien przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie proby i atesty gwarancji

producenta dla stosownych materialow 1 urzadzen potwierdzajace, ze zastosowane materialy
spelniaja wymagane normami warunki techniczne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w czgsci "Wymagania ogdlne".
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9.2. Platnosci

Podstawa ptatnosci, po przedtozeniu protokolu koncowego odbioru robot - jest kwota
ryczattowa wedlug umowy zawartej z Wykonawca robot wylonionym w drodze przetargu
publicznego. Zgodnie z Dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w punkcie 1.3
niniejszej ST. Platnos$¢ nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robot, w oparciu o

ocen¢ wizualng 1 wyniki pomiaréw i badan.
Cena jednostkowa wykonanych rob6t obejmuje:

- roboty przygotowawcze 1 trasowanie robot,

- zakup materialow 1 urzadzen,

- transport materiatléw i urzagdzen na miejsce wbudowania,

- montaz i demontaz rusztowan,

- montaz urzadzen,

- wykonanie 1 montaz podpor,

- wykonanie wszelkich niezbednych préb 1 badan,

- uzyskanie wszelkich wymaganych $wiadectw, deklaracji, badan, o§wiadczen

1 odbioréw przez uprawnione jednostki,

- calo$¢ prac zwigzanych z uruchomieniem urzadzen,

- prace porzadkowe,

- zaladunek 1 transport demontowanych materiatéw niebezpiecznych w wydzielone miejsce
placu budowy,

- transport wewngtrzny materialdw z rozbidrki i usunigcie ich na zewnatrz obiektow,
- sklfadowanie materiatow z rozbiorki, oczyszczenie ich, segregowanie, rozkruszanie,
pryzmowanie lub uktadanie w stosy, zatadunek na $rodki transportu i wywoz,

- utylizacja,

- zatladunek ztomu i wywo6z na ztomowisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
- Normy PN i EN

- Aprobaty Techniczne
- WTW I ORB-M
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT
ST.01.02

2. REMONT PRZEPOMPOWNI - ROBOTY ELEKTRYCZNE I AKPiA

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét
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1. Wymagania ogdlne

Instalacje elektryczne wykonane powinny by¢ przy uzyciu materiatow takich jak: kable,
przewody, osprzet posiadajacych znak bezpieczenstwa lub dopuszczenie do stosowania w
budownictwie. Te same wymogi dotycza urzadzen i aparatury rozdzielczej i pomiarowej. Wszystkie
urzadzenia wraz z okablowaniem powinny by¢ tak zainstalowane, aby mozliwe byto ich swobodne
funkcjonowanie oraz dostgp do nich w czasie remontow i przegladéw konserwacyjnych.

Jako$¢ 1 sposob wykonania instalacji elektrycznych powinny zapewnia¢ ciagla dostawe
energii elektrycznej o odpowiednich parametrach technicznych. Urzadzenia rozdzielcze, tablice z
aparatami zabezpieczajacymi oraz szafy sterowniczo — zasilajace nalezy ustawia¢ w taki sposob, aby
zapewni¢ tatwa obstuge 1 zabezpieczenie przed dostgpem niepowolanych osob. Instalowaé nalezy
tylko gniazda ze stykiem ochronnym w takim potozeniu, aby styk ochronny wystepowat u gory, a
przewod fazowy podlaczony byt do lewego zacisku, a przewdd neutralny do prawego zacisku
gniazda. Nalezy sprawdzi¢, czy parametry zaprojektowanych zabezpieczen i $rodkéw ochrony
przeciwporazeniowej oraz srodkow ochrony przed przepigciami sg zgodne z aktualnymi przepisami i
normami.

2. Czesc elektryczna
2.1. Zakres prac elektrycznych

Niniejsze opracowanie obejmuje zasilanie w energi¢ elektryczng urzadzen technologicznych
1 pomiarowo — kontrolnych w przepompowni.

W zakres opracowania wchodzg:

» szafka zasilajgco — sterownicza ttoczni z czlonem automatyki,
» zasilanie poprzez falowniki dwdéch pomp wirowych,

* zasilanie pompy odwadniajacej,

* zasilanie wentylatora komory tloczni,

» obwody gniazd serwisowych 230VAC, 400VAC, 24VAC,

* o$wietlenie komory ttoczni,

* obwody wewnetrzne szafy SZS-T1.

* instalacje monitoringu technologicznego i antywtamaniowego
* aparatura AKPiA

2.2. Zasilanie przepompowni.
Pompownia $ciekdw PS-1 Porgbka w Sosnowcu zasilana jest z zestawu ztagcz kablowych

posadowionych na terenie pompowni. Kabel zasilajacy ze ztacza kablowego do rozdzielnicy gidwne;j
pozostaje bez zmian.
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2.3. Rozliczeniowy pomiar energii elektrycznej.

Moc przytaczeniowa nie ulega zmianie. W zwigzku z powyzszym licznik rozliczeniowy do
pomiaru bezposredniego umieszczony w zlaczu kablowym pozostaje bez zmian.

2.4. Szafa zasilajaco - sterujaca.

Zgodnie z dokumentacja projektowa projektuje si¢ szafe zasilajaco-sterujaca wykonang z
dwoch obudéw metalowych o wymiarach 1000x1200x300mm (szer x wys X gi) z podwdjnymi
drzwiami oraz cokotami o wymiarach 1000x200x250mm (szer x wys x gl). Catkowity wymiar szafy
SZS-T1 (bez cokotu) 2000x1200x300mm (szer x wys x gl). Szafa posadowiona zostanie na
prefabrykowanych fundamentach betonowych o wymiarach 1000x1000x250mm (szer x wys x gl),
fundament posadowiony zostanie na glgbokosci 0,6m. Dno szafy usytuowane bedzie na wysokos$ci
0,6m od poziomu gruntu. Kable z szafy wyprowadzone zostang prefabrykowanym otworem w
fundamencie. Wnetrze prefabrykowanego fundamentu wypetione bedzie keramzytem.

Parametry zastosowanej obudowy:

e material: blacha ocynkowana grubosci 1,5mm malowana proszkowo,
e klasa korozyjnosci C3,

e kolor RAL7035,

e [P55, IK10,

e drzwi na zawiasach z katem otwarcia 105°, zamek w postaci rekojesci z mozliwo$ciag
zamontowania zatrzaskowej wktadki z kluczem.

Szafa zasilajgco-sterujagca wyposazona zostanie dodatkowo w:

e lampa LED 10W na uchwycie magnetyczny z kablem 2m z przetacznikiem 0-1,

o grzatke z wentylatorem 250W sterowang termostatem NC — zabudowa w czesci szafy ze
sterownikiem PLC,

e wentylator 20m’/h sterowany termostatem NO — zabudowa w czg$ci szafy z falownikami.

2.5. Sterowanie pracg pomp.

Uklad sterowania przewiduje 3 tryby pracy kazdej z pomp:

0 — wylaczone sterowanie
1 — sterowanie reczne

2 — sterowanie automatyczne
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Tryby wybierane sg r¢gcznie przetacznikiem A-0-R na drzwiach wewngtrznych szafy SZS-T1.

Tryb 0 — wylaczone sterowanie

Uktad sterowania jest odlaczony, pompy nie moga wystartowac.

Tryb 1 — sterowanie reczne

Uktad pracuje bez nadzoru automatyki, pompe wybiera operator przelacznikiem. W czasie pracy
rgcznej istnieje mozliwos¢ pracy pomp na ,,sucho”, w zwigzku z tym nie mozna zostawi¢ pomp bez
nadzoru przy tym trybie pracy.

Tryb 2 — sterownie automatyczne

Uktad sterowania oparty jest o wskazanie podstawowej sondy hydrostatycznej oraz sterownik PLC.
W sterowniku przetwarzany jest sygnat analogowy na poziomy odpowiadajace zalaczeniu
(maksymalny poziom medium) i wylaczeniu pomp (minimalny poziom medium). W tym trybie
pompy pracuja naprzemiennie, jednak jednorazowy czas pracy pompy nie moze by¢ dluzszy niz
zadany czas ustawiony w sterowniku PLC (z mozliwoscig edycji na panelu sterujgcym).

Sterownik udostgpnia obstudze odczyt licznikow czasu pracy pomp oraz zmian¢ nastaw
poziomow z sondy hydrostatycznej. Uktad sterowania posiada ponadto zabezpieczenie kontroli,
jakosci zasilania, pomiar pragdow kazdej z pomp tloczni, kontrole stanow zabezpieczen pomp tloczni
1 odwadniajace;j.

Awaryjny uktad sterowania pompami oparty o dodatkowy niezalezny regulator (modut
logiczny) 1 dodatkowa sonde hydrostatyczng (sonda rezerwowa), sterujacy pracg pomp w przypadku
awarii uktadu podstawowego. Uktad rezerwowy dziata niezaleznie od sterownika PLC. Wybor
sterowania z uktadu rezerwowego odbywa si¢ ,,recznie” przez obstuge przetacznikiem na drzwiach
wewnetrznych szafy zasilajgco-sterujace;.

2.6. Instalacje wyrownawcze i uziemiajace.

Uziemienia i przewody ochronne zaprojektowano zgodnie z wymogami normy PN-HD
60364-5-54. Uziom otokowy nalezy wykona¢ bednarka ocynkowang FeZn 30x4, ktorg nalezy utozy¢
na glebokosci co najmniej 0,6m wokot ogrodzenia ttoczni. Dodatkowo do uziemienia otokowego
nalezy wykona¢ i podlaczy¢ dwa uziomy pionowe 3m. Do uziomu nalezy podlaczy¢ stupy
oswietleniowe, szafke zasilajgco-sterujgcg SZS-T1 oraz wyprowadzi¢ dwa podiaczenia do tloczni.
Potaczenie powinny by¢ pewne, aby przypadkowe sily nie spowodowaly przerwania lub
obluzowania. Szafe SZS-T1 nalezy polaczy¢ z uziomem przewodem LgYzo 6mm?. Do uziomu
nalezy podtaczy¢ réwniez czesci przewodzace obce takie jak konstrukcje metalowe studni, rurociagi
itp. Wszystkie czesci przewodzace obce, takie jak rurociggi wykonane z materiatow przewodzacych,
konstrukcje metalowe maszyn i urzadzen, pomosty nalezy potaczyé przewodem LgYzo 6mm? z
uziomem. Wymagana warto$¢ rezystancji uziemienia powinna wynosi¢ 10Q). Jezeli wartosé¢
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rezystancji uziemienia bedzie przekracza¢ 10Q) nalezy wbi¢ dodatkowe prety i laczyé je
z uziomem do czasu uzyskania pozytywnego wyniku.

Wstawki nieprzewodzace w rurociggach oraz armatur¢ zbocznikowaé przewodem LgYzo
6mm’ celem zachowania cigglo$ci elektrycznej calego rurociggu.

2.7. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym.

Na podstawie PN-HD 60364-4-41 jako ochron¢ podstawowa zastosowano izolacje robocza
przewoddw oraz ostony przed dotykiem bezposrednim.

Jako ochrona dodatkowa przy uszkodzeniu zastosowano:

e szybkie wylaczenie za pomocg wytgcznikéw nadpradowych,

e wylaczniki roznicowopradowe o pradzie roznicowym 30mA.

Szafa zasilajaco-sterujaca SZS-T1 zostata przystosowana do ukladu sieciowego TN-S.
Nakazuje si¢ wykonanie uziemienia zacisku PE. Szyn¢ uziemiajacg potaczy¢ z instalacja uziemiajaca
tloczni.

Wnetrze komory tloczni zakwalifikowano jako strefe wystgpowania warunkow
srodowiskowych o zwigkszonym zagrozeniu. W zwigzku z powyzszym maksymalny czas
wytaczenia (dla sieci TN-S w obwodach koncowych o pradzie nieprzekraczajagcym 32A napigciu

dotykowym dopuszczalnym dtugotrwale U, < 25VAC i napigciu nominalnym wzgledem ziemi U, —
230VAC) wynosi 0,2s.

Ochrona przepigciowa powinna odpowiada¢ wymogom norm PN IEC 60364-4-442, PN HD
60364-4-443. W szafce zasilajacej zabudowane zostang ochronniki przepigciowe spetniajace
wymagania klasy T1+T2.

Przed oddaniem obiektu do eksploatacji nalezy wykona¢ pomiary (z wynikiem
pozytywnym):

e rezystancji izolacji kabli, przewodoéw i napedow,

skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowe;,

e jakosci energii przed i1 po zastosowanie uktadu kompensacji energii biernej,

Wyniki badan poda¢ w protokole badan instalacji.

2.8. Wymagania ogélne dla urzadzen zasilajacych i rozdzielczych.

Urzadzenia zasilajace i1 rozdzielcze powinny by¢ tak wykonane, aby zapewnialy dostawe
energii elektrycznej w sposob nie powodujacy narazenia zycia i zdrowia ludzi oraz zagrozenia
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pozarowego 1 srodowiska. Urzadzenia rozdzielcze powinny zapewni¢ dostawe energii do elementow
tloczni w taki sposdb, aby zasilane energig elektryczng wszystkie lub wybrane urzadzenia techniczne
mogly funkcjonowac nieprzerwanie i niezawodnie. Elementy urzadzen rozdzielczych nalezy tak
zbudowa¢, aby wymiana uszkodzonego elementu odbywala si¢ w mozliwie krétkim czasie, a
zaklocenia w funkcjonowaniu urzadzen technicznych spowodowane uszkodzeniem miaty
ograniczony zasi¢g. Oslony urzadzen wykonane z metali powinny by¢ w sposob skuteczny
zabezpieczone przed korozja.

3. Cze$¢ AKPiA
3.1. Zakres prac AKPiA

Zadanie obejmuje modernizacj¢ uktadow automatyki przepompowni §ciekow PS-1 Porgbka
w Sosnowcu z zachowaniem faczno$ci GPRS systemu AKPiA z Centralng Dyspozytornig
Sosnowieckich Wodociaggow S. A.

Zakres robot obejmuje dostaweg, montaz, zapewnienie jakosSci, proby, rozruch i przekazanie
do eksploatacji dostarczonych urzadzen, instalacji, komponentéw oraz demontaz wymienianych
urzadzen, jak rowniez zbednych odcinkow kabli.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania:

- demontazu istniejgcych uktadow sterowania,

- demontazu zbednych odcinkoéw kabli,

- instalacji nowych uktadow pomiarowych, sygnalizacyjnych, sterowniczych,
- ulozenia linii kablowych AKPiA; zasilajacych, sterowniczych, pomiarowych
1 komunikacyjnych,

- montazu uktadéw AKPiA w szafie zasilajgco - sterowniczej,

- opracowania i instalacji oprogramowania sterownika PLC,

- modernizacja 1 instalacja oprogramowania dla potrzeb komputerowego
systemu nadzoru 1 wizualizacji w Centralnej Dyspozytorni,

- préb i badan

3.2.Warunki wykonania robét

Wszystkie prace przy obiektach powinny by¢ wykonywane zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami z zakresu BHP przez specjalnie przeszkolonych pracownikow. Za przestrzeganie
przepisow BHP odpowiedzialny jest kierownik budowy.

Nalezy si¢ zastosowa¢ do wymagan podanych w Rozporzadzeniu MGPiB z dn. 01.10.1993 r.
(Dz. U. 1993 nr 96 poz. 438).

Przy pracach wykonawczych i eksploatacyjnych nalezy si¢ zastosowa¢ do wymagan
podanych w:
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e rozporzadzenie Ministra Energii z dnia 28.08.2019r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy urzadzeniach energetycznych — Dz. U. 2019 poz. 1830 wraz z p6zniejszymi
zmianami,

e rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 01.10.1993r. - Dz.
U. nr 96, poz. 437, w sprawie bhp przy eksploatacji, remontach i konserwacji sieci
kanalizacyjnych wraz z pdZniejszymi zmianami,

e rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z dnia 27.04.2000 r. w sprawie bhp przy pracach
spawalniczych — Dz. U. nr 40/2000, poz. 470 wraz z pdzniejszymi zmianami,

e rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 14.03.2000r. w sprawie bhp przy
recznych pracach transportowych — Dz. U. nr 26/2000, poz. 313 wraz z pdzniejszymi
zmianami,

e rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 w sprawie bhp podczas
wykonywania rob6ot budowlanych — Dz. U. nr 47/2003, poz. 401 wraz z p6zniejszymi
zmianami,

e rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. w sprawie og6lnych
przepisOw bhp — tekst jednolity Dz. U. nr 169/2003, poz. 1650 wraz z pdzniejszymi
zmianami.

3.3.Wytyczne do programu

Program sterujacy pracg pomp wykona¢ w oparciu o wytyczne technologiczne. Program
winien zapewni¢ prace automatyczng. Sytuacje awaryjne 1 przekroczenia zakresOw pracy winny by¢
rejestrowane 1 przekazywane poprzez transmisj¢ GPRS do Centralnej Dyspozytorni.

3.4.Przyrzady pomiarowe

Przyrzady pomiarowe winny si¢ charakteryzowa¢ duza doktadno$ciag i niezawodno$cia
dziatania w jak najdluzszym przedziale czasu. Jest to konieczne ze wzgledu na przewidywang
automatyczng pracg obiektu. Nalezy stosowaé przyrzady renomowanych firm. Czujniki (sondy)
powinny by¢ montowane w armaturze specjalnie przeznaczonej do tego celu, umieszczonej w tatwo
dostepnych miejscach. Powinna istnie¢ mozliwo$¢ tatwej ich konserwacji lub wymiany. Przyrzady
nalezy instalowaé wraz ze wszystkimi zalecanymi przez producentoéw uktadami kompensacyjnymi.

Do pomiaru poziomu w zbiorniku ttoczni stuzy¢ bedzie sonda hydrostatyczna transmitujaca
sygnal analogowy 4-20mA do sterownika. W zbiorniku tloczni projektuje si¢ réwniez zabudowe
dodatkowej sondy hydrostatycznej wspotpracujacej z uktadem awaryjnego sterowania ttoczni - uktad
zalaczany przez obstuge w przypadku awarii sterownika podstawowego. Wszystkie sygnaty
analogowe 4-20mA nalezy zabezpieczy¢ separatorami sygnaléw, realizujacymi separacje
galwaniczng obwodoéw pomiarowych. Pomiary przeptywu na rurociggu realizowane beda przy
pomocy przeptywomierza elektromagnetycznego zabudowanego w tloczni. Podczas montazu
przepltywomierza nalezy przestrzega¢ wytycznych podanych przez producenta. Zwraca si¢ uwage na
zachowanie odcinkow prostych przed i1 za przeptywomierzem oraz zastosowanie pierscieni
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uziemiajacych. Pomiar ci$nienia na rurociggu ttocznym realizowany bedzie przy pomocy manometru
analogowego.

4. WARUNKI ODBIORU WYKONANE] INSTALAC]JI ELEKTRYCZNE] i AKPiA

4.1. Obowiazki Kkierownika (wykonawcy) robét elektrycznych i AKPiA w zakresie
przygotowania instalacji do odbioru.

Kierownik robot elektrycznych w obiekcie budowlanym zobowigzany jest do:

o zglaszania inwestorowi do sprawdzenia lub dokonania odbioru wykonanych robot;

e zapewnienia dokonania wymaganych przepisami, lub ustalonych w umowie o przylaczeniu
do sieci elektroenergetycznej prob i odbiorow czesciowych instalacji oraz zwigzanych z nimi
urzadzen przed zgloszeniem budynku do odbioru;

e przygotowania dokumentacji powykonawczej instalacji elektrycznych, uzupetnionej o
wszelkie pdzniejsze zmiany jakie zostaty wniesione w trakcie budowy;

e zgloszenia do odbioru koncowego instalacji elektrycznej, AKPiA 1 przeciwporazeniowej
(zgtoszenia powinny by¢ dokonane odpowiednim wpisem do dziennika budowy);

e uczestniczenia w czynnosciach odbiorowych;

e przekazania inwestorowi o$wiadczenia o zgodnos$ci wykonania instalacji elektrycznych z
projektem, warunkami pozwolenia na budowe/ zgtoszenia, warunkami przytaczenia do sieci
elektroenergetycznej, polskimi normami i1 przepisami techniczno-budowalnymi;

e usuni¢cia stwierdzonych przez komisj¢ wad 1 usterek.

4.2. Odbiory dodatkowe — miedzyoperacyjne i czeSciowe.
4.2.1 Odbior miedzyoperacyjny.

Odbioru migdzyoperacyjnego dokonuje kierownik budowy (robot) lub wyznaczony przez
niego pracownik przy udziale mistrzow i1 brygadzistow, ktdrzy uczestniczyli w wykonaniu danego
rodzaju robot. W odbiorze migdzyoperacyjnym moze bra¢ réwniez udzial przedstawiciel
generalnego wykonawcy lub inwestora i ewentualnie inne osoby, ktérych udziat w komisji
odbiorczej jest celowy. Przy odbiorze migdzyoperacyjnym nalezy sprawdzi¢ ich zgodno$¢ z
projektem technicznym i ewentualnymi zapisami os6b uprawnionych w dzienniku budowy. Przy
odbiorach miedzyoperacyjnych nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na jakos¢ i zgodno§¢ wykonania z
warunkami technicznymi realizacji danego rodzaju robdt. Z kazdego odbioru migdzyoperacyjnego
powinien by¢ sporzadzony protokol podpisany przez wszystkich cztonkéw komisji, zawierajacy
ocen¢ wykonanych robot i ewentualne zalecenia, ktére powinny by¢ wykonane przed podjeciem
dalszych prac. Wyniki odbioru mi¢dzyoperacyjnego powinny by¢ wpisane do dziennika budowy.

4.2.2. Odbior czesSciowy.

Odbiorem czgsciowym moze by¢ objeta cze$¢ obiektu, instalacji lub robodt, stanowigca
etapowg catos¢. Jako odbior czesciowy traktuje si¢ rowniez odbior dotyczacy cato$ci robot
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zleconych do wykonania jezdnemu z podwykonawcdéw. Odbidr czesciowy ma na celu jakoSciowe i
ilosciowe sprawdzenie wykonanych robdt. Do odbioréw czeSciowych zalicza si¢ odbiory elementow
obiektu lub robot przewidzianych do zakrycia. Z odbioru robot ulegajacych zakryciu sporzadza sie
protokodt, ktorego wyniki nalezy wpisa¢ do dziennika budowy. Odbidr czeSciowy powinien by¢
przeprowadzony komisyjnie, w obecnosci inwestora (zleceniodawcy). Wykonawca jest obowigzany
zawiadomi¢ 1 uzgodni¢ z zamawiajacym termin odbioru. W systemie generalnego wykonawstwa
robot odbioru czesciowego dokonuje generalny wykonawca od podwykonawcy, a nastepnie inwestor
od generalnego wykonawcy. Inwestor moze uzgodni¢ z generalnym wykonawca i przeprowadzié
odbidr czesciowy rownoczesnie z odbiorem robdt od podwykonawcy przez generalnego wykonawce.
Czgsciowy odbiér obiektu powinien by¢ dokonany przez komisj¢ powolang przez inwestora
(zamawiajgcego). Z dokonanego odbioru cze¢sciowego nalezy spisaé protokol, w ktérym powinny
by¢ wymienione ewentualne wykryte usterki oraz okreslone terminy ich usuniecia. Réwnocze$nie
nalezy dokona¢ wpisu w dzienniku budowy z ewentualnym dolaczeniem kopii protokolu. Po
zgloszeniu przez wykonawce usunigcia wad (usterek) wymienionych w protokole zamawiajacy
sprawdza komisyjnie lub jednoosobowo, sporzadzajac oddzielny protokét z odbioru pousterkowego
z rownoczesnym wpisem do dziennika budowy o usuni¢ciu przez wykonawce usterek.

4.2.3 Odbior koncowy.

Odbioru koncowego od wykonawcy dokonuje przedstawiciel zamawiajacego. Moze on
powota¢ w tym celu komisje odbiorcza, ztozong z rzeczoznawcdw 1 przedstawicieli uzytkownika
oraz kompetentnych organéw. Odbior koncowy powinien by¢ poprzedzony technicznymi odbiorami
cze$ciowymi (jesli takie byty przewidziane) oraz przeprowadzeniem rozruchu technologicznego,
jesli taki rozruch byt zlecony przez inwestora wykonawcy robdt. Zakonczenie 1 wyniki
wymienionych prac powinny by¢ wlasciwe udokumentowane. Do odbioru niezbedne jest
przygotowanie przez kierownika robot elektrycznych, dokumentéw potrzebnych do nalezytej oceny
wykonanych robdt oraz dokumentacji powykonawczej.

Odbidr koncowy instalacji elektrycznej obejmuje:

e sprawdzenie dokumentacji powykonawcze;j;

e sprawdzenie zgodno$ci wykonanej instalacji z umowg, warunkami przytaczenia do sieci
elektroenergetycznej;

e ogledziny instalacji;

e sprawdzenie skuteczno$ci dziatania zabezpieczen i §rodkéw ochrony przed porazeniem
elektrycznym;

e badania i proby montazowe;

e proby rozruchowe;

e proby i testy urzadzen kontrolno pomiarowych;

e sporzadzenie protokotu odbioru.
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4.2.4. Protokot odbioru koncowego instalacji elektryczne;j.
Protokoét odbioru koncowego instalacji elektrycznych i AKPiA powinien zawierac:

o tytul protokotu, miejscowos¢ i date¢ sporzadzenia;

e nazwg i adres obiektu;

e imiona i nazwiska cztonkow komisji oraz ich funkcje;

e date wykonania badan odbiorczych;

e oceng kompletnosci dokumentacji przedtozonej do odbioru;

e ocen¢ wynikéw badan odbiorczych;

e potwierdzenie uzycia do wykonania instalacji elektrycznych i AKPiA wyrobow i urzadzen
dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie;

e potwierdzenie realizacji wpisOw do dziennika budowy o wykrytych wadach lub usterkach
oraz stwierdzenie ich usunigcia;

e os$wiadczenie komisji odbioru o wykonaniu (lub niewykonaniu) instalacji zgodnie z umowa,
projektem, przepisami techniczno-budowlanymi, polskimi normami oraz zasadami wiedzy
technicznej;

e decyzje komisji o przekazaniu (lub nieprzekazaniu) obiektu do eksploatacji

e ewentualne uwagi i zalecenia komisji;

e podpisy czlonkdéw komisji, stwierdzajace zgodnos¢ ustalen zawartych w protokole;

e wykaz dokumentow dotaczonych do protokotu.

4.2.5. Estetyka i jakos¢ wykonania instalacji.
O jakosci i estetyce wykonanej instalacji decyduja nastgpujace czynniki:

e zastosowanie o ile to bylo mozliwe jednego gatunku i zachowanie jednakowej kolorystki
sprzgtu elektroinstalacyjnego, urzadzen rozdzielczych, pomiarowych itp.;

e trwato$¢ zamocowania sprzgtu do podtoza oraz innych elementow mocujacych i uchwytow;

e wlasciwe zabezpieczanie przed korozja elementdw urzadzen i instalacji narazonych na
wplywy czynnikoéw atmosferycznych.

4.2.6. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym.

Nalezy ustali¢ jakie srodki ochrony przed dotykiem bezpos$rednim i posrednim zostaty
zastosowane, prawidtowos$¢ dobrania srodkow ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym oraz
ich zgodno$¢ z obowigzujacymi przepisami i normami.

4.2.7. Ochrona przed pozarami i skutkami cieplnymi.

Nalezy sprawdzi¢ czy:

e instalacje i urzadzenia elektryczne nie stwarzajg zagrozenia pozarowego dla materialow lub
podiozy, na ktorych (w poblizu ktorych) sg zainstalowane;

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
33



PRZEBUDOWA POMPOWNI PS-1 — PORABKA W SOSNOWCU

urzadzenia moggce powodowac powstanie tuku elektrycznego sa odpowiednio zabezpieczone
przed jego negatywnym oddzialywaniem;

urzadzenia  zawierajace ciecze palne s3 odpowiednio zabezpieczone przed
rozprzestrzenianiem si¢ tych cieczy;

urzadzenia do wytwarzania pary, goracej wody lub powietrza posiadajg zabezpieczenia przed
przegrzaniem.

4.2.8. Dobor przewodow do obciazalnosci pradowej i spadku napiecia oraz dobor zabezpieczen.

Nalezy sprawdzi¢ prawidtowos$¢ doboru parametrow technicznych i dostosowanie do

warunkow pracy urzadzen:

zabezpieczajacych przed pradem przecigzeniowym,;
zabezpieczajacych przed pradem zwarciowym;
ochronnych réznicowopradowych;
zabezpieczajacych przed przepigciami;
zabezpieczajacych przed zanikiem napigcia;

do odlaczania izolacyjnego,

Nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢:

nastawienia parametrow urzadzen zabezpieczajacych;

zainstalowania i nastawienia urzadzen sygnalizacyjnych do statej kontroli stanu izolacji i
innych, jesli takie przewidziano w projekcie;

doboru urzadzen ze wzgledu na selektywno$¢ dzialania;

doboru przewodéw do przewidywanych obcigzen pradem elektrycznym oraz ich
zabezpieczen przed przet¢zeniami.

4.2.9. Umieszczenie odpowiednich urzadzen odlaczajacych i laczacych.

Nalezy sprawdzié, czy instalacje i urzadzenia speiniajg wymagania w zakresie:

odlaczania od napigcia zasilajacego calej instalacji oraz kazdego obwodu;

srodkdw zapobiegajacych przypadkowemu zataczeniu;

mozliwosci wylaczania awaryjnego wynikajacych z potrzeb sterowania oraz wymagan
bezpieczenstwa.

4.2.10. Dobor urzadzen $Srodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow zewnetrznych.

Nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ zastosowanych rozwigzan technicznych w zalezno$ci od

warunkow srodowiskowych oraz ze wzgledu na:

konstrukcje obiektu budowlanego oraz temperature 1 wilgotno$¢ powietrza;
obecnos$¢ ciat obcych, wody oraz innych substancji wywolujacych korozje;
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narazenia na uszkodzenia mechaniczne, promieniowanie stoneczne, wstrzasy sejsmiczne,
wytadowania atmosferyczne, oddzialywanie -elektroenergetyczne, elektrostatyczne, lub

jonizujace;

przepigcia atmosferyczne lub taczeniowe;
warunki ewakuacyjne oraz zagrozenie pozarem, wybuchem, skazeniem.

Oznaczenia przewodow

Nalezy stwierdzi¢ prawidtowo$¢ oznaczenia przewoddéw po sprawdzeniu odpowiedniego

oznaczenia wszystkich przewodow ochronnych, neutralnych, ochronno-neutralnych oraz upewnieniu

sig, ze

kolory zielono - zotty i jasnoniebieski nie zostaly zastosowane do oznaczenia przewodow

fazowych.

4.2.12.

Umieszczenie schematow, tablic ostrzegawczych lub innych podobnych informacji

oraz oznaczenia obwodow, bezpiecznikow, lacznikow, zaciskow itp.

4.2.13.

4.2.14.

usterki

Nalezy sprawdzi¢ czy:

umieszczone napisy oraz tablice ostrzegawcze, informacyjne 1 identyfikacyjne znajduja si¢
we wlasciwym miejscu;

obwody, bezpieczniki, l3czniki, zaciski sa oznaczone w sposdb umozliwiajacy ich
identyfikacj¢ i zgodne z oznaczeniami na schematach i innych §rodkach informacyjnych;
tabliczki znamionowe oraz inne S$rodki identyfikujace aparaty taczeniowe, pomiarowe i
sterownicze znajduja si¢ we wlasciwym miejscu, a ich zakres informacji pozwala na
prawidtowa identyfikacje;

umieszczono we wiasciwych miejscach schematy oraz czy w wystarczajacym zakresie
pozwolg one na identyfikacje instalacji, obwodow 1 urzadzen.

Podlaczenie przewodow

Nalezy sprawdzi¢ czy:

podtaczenia przewodow wykonane sg przy uzyciu odpowiednich metod i osprzetu;
nie jest wywierany przez izolacje nacisk na potaczenia;

zaciski nie s3 narazone na naprezenia spowodowane przez podigczone przewody.

Badania (pomiary i préby) instalacji elektrycznych.

Przed przystgpieniem do pomiaréw i prob nalezy usung¢ wszystkie wady, btedy montazowe i
wykryte w trakcie ogledzin instalacji. Pomiary i proby przeprowadza si¢ w celu stwierdzenia,

czy zainstalowane przewody, aparaty, urzadzenia i srodki ochrony:

spetniajg wymagania okreslone w odpowiednich normach;

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
35



PRZEBUDOWA POMPOWNI PS-1 — PORABKA W SOSNOWCU

e spelniajg role ochrony i zabezpieczenia 0s6b i1 mienia przed negatywnym wplywem instalacji
elektrycznych;

e nie maja uszkodzen, wad lub odpornos$ci mniejszej niz wymagana,

e sa dobrane, zainstalowane 1 wykazuja parametry okre§lone w projekcie.

Podstawowy zakres pomiarow i prob obejmuje:

e sprawdzenie cigglosci przewodow ochronnych w tym gtéwnych 1 dodatkowych potaczen
wyrownawczych;

e pomiar rezystancji przewodow elektrycznych;

e pomiary rezystancji izolacji kabli 1 przewodow;

e sprawdzenie ciggtosci galwanicznej urzadzenia piorunochronnego;

e pomiar rezystancji uziemienia i rezystywnosci gruntu;

e pomiar pradéw uptywowych;

e sprawdzenie biegunowosci;

e sprawdzenie samoczynnego wytgczenia zasilania,

e sprawdzenie wytrzymatosci elektrycznej;

e pomiar nat¢zenia oswietlenia;

e przeprowadzenie prob dziatania.

Kazda wyzej wymieniona praca pomiarowo-kontrolna powinna by¢ zakonczona protokotem
z przeprowadzonych badan i pomiardw.

Protokot powinien zawiera¢ co najmniej nastgpujace dane:

e nazwg¢ badanego urzadzenia i jego dane znamionowe;
e miejsce zainstalowania badanego urzadzenia;

e rodzaj wykonanych pomiarow;

e nazwisko osoby wykonujacej pomiary;

o date wykonania pomiarow;

e spis uzytych przyrzadow pomiarowych i ich numery;
e liczbowe wyniki pomiarow;

e uwagi i wnioski.

Ocen¢ koncowg badan odbiorczych nalezy uzna¢ za dodatnia wowczas, gdy wyniki
wszystkich badan w zakresie ogledzin, pomiarow 1 prob sa dodatnie. Jezeli w trakcie badan
stwierdzono usterki, to po ich usuni¢ciu nalezy powtorzy¢ wszystkie te badania, na ktore usterka
mogta mie¢ wptyw.

4.2.15. Warunki przekazania instalacji elektrycznej do eksploatacji.
Instalacja 1 urzadzenia elektryczne moga by¢ przyjete do eksploatacji po stwierdzeniu:

e kompletnosci dokumentacji technicznej powykonawczej;
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e gotowosci instalacji i urzadzen elektrycznych do eksploatacji zgodnie z wymaganiami
ustalonymi w zatozeniach techniczno-ekonomicznych i projekcie technicznym;

e przygotowania instalacji 1 urzadzen elektrycznych do pracy zgodnie z okreslonymi
warunkami technicznymi dotyczacymi budynkow i urzadzen;

e przygotowania instalacji 1 urzadzen elektrycznych do pracy zgodnie z wymaganiami BHP,
pozarowymi i ochrony $rodowiska;

e uzyskania pozytywnych wynikow préb i pomiaréw parametrow technicznych instalacji i
urzadzen elektrycznych;

e poprawnej pracy poszczegolnych odcinkow instalacji elektrycznej i urzadzen elektrycznych;

e spelienia warunkow sanitarnych i sanitarno-bytowych.

Ostatecznym dokumentem potwierdzajagcym przyjecie instalacji i urzadzen elektrycznych na
terenie pompowni jest protokot przyjecia, po ustaleniu, ze nie zawiera ona zadnych brakéw 1 usterek.
Protokot przyjecia powinien zosta¢ podpisany przez wilasciciela lub zarzadce przyjmujacego
instalacje 1 urzadzenia elektryczne. Przekazanie obiektu do eksploatacji nie zwalnia wykonawcy od
usuni¢cia ewentualnych wad 1 usterek stwierdzonych przy odbiorze koncowym oraz istotnych
usterek zgloszonych przez uzytkownika w okresie trwania rekojmi, tj. w okresie gwarancyjnym.

Termin usunigcia wad usterek w ramach rekojmi wyznacza inwestor w porozumieniu z
wykonawca. W przypadku niedotrzymania przez wykonawce budowy (robdt) zobowigzan
wynikajacych z re¢kojmi, zamawiajacy ma prawo do odszkodowania i stosowania kar umownych.

4.2.16. Wymagania ogélne dotyczace BHP przy wykonywaniu robot elektrycznych.

e Przy wykonywaniu robdt kazdy wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
obowigzujacych przepisow w zakresie BHP. Podstawowym aktem prawnym obowigzujacym
w zakresie BHP jest ustawa Kodeks pracy z dnia 26 czerwca 1974r. z pdzniejszymi
zmianami (Dz. U. 2023 poz. 1465).

e Sprawy bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach elektrycznych
szczegotowo reguluje rozporzadzenie Ministra Energii z dnia 28 sierpnia 2019r.(Dz. U. 2021
poz. 1210).

e Wykonawca robdt powinien przestrzega¢ wymagan generalnego wykonawcy w zakresie
BHP.

e Wykonawca rob6t powinien mie¢ uprawnienia budowlane oraz swiadectwo kwalifikacyjne D
i E w zakresie dozoru i eksploatacji instalacji i urzadzen elektroenergetycznych, zgodnie z
rozporzadzeniem Ministra Klimatu i Srodowiska z dnia 1 lipca 2022r. w sprawie
szczegbtowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢
eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci (Dz. U. 2022 poz. 1392).

e Kwalifikacje personelu wykonawcy robdt powinny zostaé stwierdzone przez wlasciwag
komisje egzaminacyjng i udokumentowane waznym zaswiadczeniem kwalifikacyjnym E.
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5. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawe¢ prawng opracowania stanowi: Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z
dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie szczegélowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2021 poz. 2454).

Specytikacj¢ opracowano w oparciu o:

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych - cze$¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 1: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach mieszkalnych Instytut
Techniki Budowlanej, Warszawa 2003;

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych - cze$¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publiczne;.
Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2004;

o Instalacje elektryczne. Warunki techniczne z komentarzami. Wymagania odbioru i
eksploatacji. Przepisy prawne i1 normy COBO-PROFIL Wydanie III rozszerzone i
uaktualnione styczen 1999;

e Przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy zwigzanych z pracg przy urzadzeniach
energetycznych, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Energii w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach energetycznych z dnia 8 czerwca 2021 (Dz. U. 2021 poz.
1210);

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003 nr 47 poz. 401).

UWAGA :
A) Obowigzujaca edycja norm bedzie wydanie najnowsze, opublikowane nie pézniej niz 30 dni
przed terminem skladania ofert.

B) Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim. Przywolanie
przepisu, ktory zostal znowelizowany obliguje Wykonawce do stosowania jego aktualnej tresci.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét
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