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ST-E-01 INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWNETRZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej//STwymagania dotyegce wykonania i odbioru

instalacji elektrycznych w budynliwietlicy w Msciszowie.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana jakauoh@nt przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujszystkie czynniei umazliwiajace i majgce na celu
budove instalacji elektrycznej w wymienionym obiekcie zigie z punktem 1.1.

Niniejsza specyfikacja techniczna zmana jest z wykonaniem n/w robét.

- montarozdzielnic i tablic elektrycznych,

- montakabli i przewodow oraz rur, listew i kanatéw insiayjnych,

- montaopraw,

- montaosprztu elektrycznego,

- dostawa, mouatauruchomienie UPS-a.

1.4. Ogdélne wymagania dotycgce robét

2.1

2.2

2.3

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgoditoz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera.

2. MATERIALY

Do wykonania robot obfych projektem wykonawczym magoy¢ stosowane wyroby producentéw
krajowych i zagranicznych posiade¢ aprobaty techniczne wydane przez odpowiednigytitg
Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniembanaikceptagj Inzyniera Budowlanego

Instalacje

Do budowy instalacji elektrycznej stosuje sastpujace materiaty podstawowe:
- kable elektroenergetyczne miedziane typu YKY
- priiwody kibllkow![ mild[i[n[typu YDY; YLY
- przewody jedngytowe miedziane typu DY, LY
- osprzt elektryczny —4czniki, przyciski, gniazda
- osprzt elektryczny do prefabrykaciji tablic i rozdzielni
- oprawy elektryczne

Aparatura
Dopuszcza izastosowanie aparaturyzrych firm pod warunkiem zachowania odpowiednich

parametréw technicznych i jakmowych.

Zrodta uzyskania materiatow
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek emiatow przeznaczonych do rob6t Wykonawca
przedstawi szczeg6towe informacje dofy@z zamawiania tych materialdw i odpowiedéwdgadectwa
blrdlh. In[plktor m[Z[Idopus[i¢ tylko t[im[t rilty, ktér[Ipolildlja;
— certyfikat na znak bezpieadmdwa okrélonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch
oraz wkziwych przepiséw i dokumentow technicznych.
— deklaracji zgodnai lub certyfikat zgodnéci z Polsly Normy lub aprobaf techniczi, w przypadku
wyrobéw, dla ktorych nie ustanomgoPolskiej Normy, jeeli nie g certyfikach okreslona, ktére
spetniajwymogi ST.
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2.4 Materialy nie odpowiadajce wymaganiom
Materialy te zostan przez Wykonawe wywiezione z terenu budowy,adlz ztozone w miejscu
wskazanym przez hyniera. Kady rodzaj robot, w ktérym znajdyjsic nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na wtasayko, licac sk z jego nie przyjciem i
niezaptaceniem.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyeriio czasu gdyelola one potrzebne do
robét , byly zabezpieczone przed zanieczyszczerzaochowaly swoja jakéé i whasciwosci do robot i
byly dostpne do kontroli layniera.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowtany do uywania takiego spetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofeit
Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgtdem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, lub w
projlklilJorginilI1ji robot, [TTk[Iptowlnym priIl]Inzynilt[§ w priypldku briku ult1a w tikilh
dokumentach spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Wykonawca dostarczy
dla Inzyniera kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgim do wytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takiéhodkow transportu, ktdre nie wplyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych rob6t i wkciwosci przewaonych materiatow. Liczb&odkow
transportu bdzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacii
projektowej, ST i wskazaniach Ayniera, w terminie przewidzianym umgwWykonawca bdzie
usuwa& na bieigco, na wlasny koszt wszelkie —zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie radgtdnie z umow; projektem organizacji robot
oraz za jaké zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét,icta zgodnéé z dokumentagj
projektows, wymaganiami ST, oraz poleceniamiyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialito za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kg$oi
wszystkich elementéw robdét zgodnie z wymiarami kedreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.
Nastpstwa jakiegokolwiek kHlu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczeniu
robdt zostas, jesli wymaga: tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawoa wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wy$okprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.
Decyzje Ireyniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéodt kedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,udwntacji projektowej i w ST, a taé w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyimer uwzgédni wyniki bada@ materiatow i
robdt, déwiadczenia z przeszoi, wyniki badaé naukowych oraz inne czynniki wplywege na
rozwazng kwestk.
Polecenia layniera lgdg wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytphnosi
Wykonawca.

Wymagania ogélne i szczegbétowe dotygze projektowanych instalacji elektrycznych wrtrzowych

5.1.1 Wsep
Bez wzgkdu na rodzaj instalacji i sposob ich montanalery przeprowadzi nastpujace roboty
podstawowe:
— trasowanie
— monta konstrukcji wsporczych i uchwytéw
— przegcia przezciany i stropy
— monta sprztu i osprztu
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— lgczenie przewodéw

— podegcia do odbiornikéw
— przyhczanie odbiornikéw
— ochrona przed potaniem
— ochrona antykorozyjna

5.1.2. Trasowanie
Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiebazkolizyjnie z innymi instalacjami i wwdzeniami,
powinna by przejrzysta, prosta i dggina dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazgest,
aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.1.3. Monta konstrukcji wsporczych i uchwytéw

1.Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dazehia na nich instalacji elektrycznych,
bez wzgjdu na rodzaj instalacji, powinny &gamocowane do podta w sposéb trwaty,
uwzgkdniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich danstalacja bdzie pracowé oraz sam
rodzaj instalacji.

2.Przy ukladaniu przewodow na uchwytach :

- odlegtaci miedzy uchwytami dla przewodéw kabelkowych nie powitnyy wieksze nk 0,5 m.

- rozstawienie uchwytéw powinno byakie, aby odlegkxi miedzy nimi ze wzgddéw estetycznych
byly jednakowe, uchwyty miizy innymi znajdowaty siw poblizu sprztu i osprztu, do ktérego
dany przewdd jest wprowadzany oraz aby zwisgwaow me¢dzy uchwytami nie bylty widoczne

3.Przy uktadaniu przewodow na specjalnie utworzbmyadtazach :

- na przygotowanej trasie najepodtaza specjalne (korytka, wsporniki i.t.p.) mocawagodnie z
projektem i odpowiednimi instrukcjami,

- po sprawdzeniu jakoi mocowa oraz ich zgodngei z projektem i instrukcjami monta na
podiazach tych naley uktad& przewody kabelkowe ,Jluzem” lub mocowéw zaleznosci od
wymaga okreslonych w projekcie, rodzaju przewodéw kabelkowyechzo kierunku trasy
poziomego, pionowego )

5.1.4. Przejcia przezsciany i stropy
1.Wszystkie przéfia obwoddw instalacji elektrycznych prz&gany stropy i.t.p. muszby¢ chronione
przed uszkodzeniami.
2.Przejcia wymienione wyej naley wykonywat w przepustach rurowych.
3.0bwody instalacji elektrycznych przechadgch przez podtogi mugzby¢ chronione do wysokai
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jadtony przed uszkodzeniem mechanicznym
mozna stosowarury stalowe, z tworzyw sztucznych, ksztattownkorytka i.t.p.
4. Wprzypadku stosowania specjalnie utworzonych qydtkorytka, drabinki) przégia te musg by¢
dostosowane do wymiaréw podio Zaleca si, aby w takich przypadkach otwory do p&epyly
wykonywane przy robotach budowlanych. Do pagittych mazna mocowé sprz:it i osprzt, zawsze
jednak zgodnie z
pkt. 5.2.5.

5.1.5. Monta sprzetu i osprzetu
1.Sprzt i osprzt instalacyjny naley mocowa do podiaa w sposéb trwaly zapewnigly mocne i
bezpieczne jego osadzenie.
2.Do mocowania speru i osprztu mog stuzy¢ konstrukcje wsporcze przyaane do podiza za
pomog kotkdw i srub rozporowych.

5.1.6. taczenie przewodow

1.W instalacjach elektrycznych wtnzowych hczenia przewoddéw natg wykonywa w sprzcie i
osprzcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stesg polgczen skrecanych.

2.W przypadku gdy odbiorniki elektryczne. majyprowadzone fabrycznie na zeytrz przewody,
sposbb przykzenia nalegy uzgodné z projektantem.

3.Przewody musgby¢ utozone swobodnie i nie mady¢ naraone na naagi i dodatkowe nagtenia.

4.Do danego zacisku naleprzylczy¢ przewody o przekroju i w liczbie, do jakich zactek jest
przystosowany.

5.W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorycleway g przylaczane za pomaooczek,
pomedzy oczkiem a naktkg oraz pomgdzy oczkami powinny znajdowasiec podktadki metalowe,
zabezpieczone przed korpgy sposéb umdiwiajacy przeptyw pgdu.

6.Dlugas¢ odizolowanepyly powinna zapewniaprawidtowe przyjczenie.
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7.Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodumize powodowa uszkodzé mechanicznych.

5.1.7. Podejcia do odbiornikow

1.Podejcia instalacji elektr. do odbiornikéw najewykona w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

2.Podejcia od przewoddw ufmnych w podtodze naty wykonywa: w rurach stalowych,
zamocowanych pod powierzchmiodtogi. Rury muszspetni@ odpowiednie warunki
wytrzymaitgciowe i by wyprowadzone ponad podipdo wysokdci koniecznej dla danego
odbiornika.

3.Podejcia zwieszakowe stosowalla odbiornikdw zasilanych od goéry. Poibig zwieszakowe naig
wykona jako sztywne lub elastyczne, w zaiesci od warunkéw technologicznych.

4.Do odbiornikdw zamocowanych geianach podégia naley wykona przewodami utéonymi na
tychscianach.

5.1.8. Instalowanie pojedynczych aparatéw i odbioriRow.
1.Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie.
a)aparaty i odbiorniki naky mocowa zgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji mooveej
wytworcy .
b)oprécz wymagaz pkt. a nalgy przestrzeganastpujacych warunkéw:

- jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstjilk@lezy ja uprzednio umocowazgodnie z
projektem,

- odbiornik lub aparat naty mocowa srubami lub wketami do kotkdw rozporowych

- $sruby naley umieszczawe wszystkich otworach maszyny lub aparatuggtych do mocowania,

- odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu luzipmu nie mae przekracza5° ,jezeli instrukcja
wytwarcy nie podaje inaczej,

- 0$ nagdu recznego aparatu powinna znajdavee na wysokdéci umazliwiajacej wygodne i
blTpilTThllpr(TTtiwilnilIn[pedu [poliomu obtugi; [T1[TT[Hg [by kr[filowl[ Ipotoz[hil In[pedu

znajdowaty s ha wysokéci od 0,5 do 1,5 m,

- jezeli przed montzem odbiornika lub aparatu, mocowanych béegdnio na podtzu, warstwa
wykonczeniowa nie zostata paiona, naley w otwory shzace do umieszczania kotew vik@ kotki
wystagce o kilka centymetréw ponad przewidywany poziomsivay wykaiczeniowej, a urgdzenia
mocowa po stwardnieniu warstwy wykazeniowej i wygciu kotkow.

2.Wprowadzanie przewodéw do odbiornikéw i aparastatych

- zewretrzne warstwy ochronne pragizonych przewodéw wolno usuwylko z tych czsci
przewodu, ktére po pgdzeniu leda niedos¢pne

- w przypadku gdy instalacja jest wykonana przewaideabelkowymi, a aparat lub odbiornik jest
wyposaony w diawik, naley uszczelnt przewod jak dla instalacji w wykonaniu szczelnym

- przewody odbiornikow. statych nie powinny przeidasapezen, a przewod
ochronny powinien miewigkszy nadmiar dtugi niz przewody robocze

3.kaczniki naleey mocowd zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 9.1 i 9.2R¥g - 71/E — 06150
oraz instrukej montazowg wytwarcy.

4.t aczniki naleey montowa na wysokéci umazliwiajacej :

- bezpieczne sterowanie raem ecznym,

- bezpieczny dogp do aparatu,

- obserwagj oraz obstug elementéw sygnalizagych standcznika, jeeli to jest wymagane

5.Przyiczanie do zaciskdw¢znika (przedcznika , sterownika ) natg wykona® zgodnie ze
schematem poker. W fgcznikach jednoprzerwowych przewody zagitaj naley przylczye od
strony zaciskéw nieruchomych.

6.Laczniki krzywkowe :

- potozenie dwigni tacznika naley wyregulowa w ten sposéb, abydzyt on obwdd elektryczny
zgodnie z programem

- rolk[ldzwigni powinn[Jobr[1T¢ [i¢ [Wobodnil; w r[Tillpotr[Iby n[1lZy pokry¢ ja [m[t[m

- przy montau wylacznika naley zatary¢ uszczelki i dokgci¢c pokrywe obudowy.

5.1.9. Przyhczanie odbiornikow

1.Miejsca pajczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikéw powinnychyoktadnie oczyszczone.
Samo pajczenie musi b§wykonane w sposéb pewny pod weadgm elektrycznym i mechanicznym
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oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity dadigkrozp.

2.Przyhczenia sztywne wykonywaw rurach sztywnych wprowadzonych begmainio do
odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi. Wykénea dla odbiornikéw statych, przymocowanych
do podtaa i nie ulegajcychzadnym przesugciom.

3.Przewody wychodgce z rur powinny b zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami
izolacji np. przez zak@nie tulejek izolacyjnych.

4.W miejscach naimnych na uszkodzenia mechaniczne przewody dopramaddo odbiorniow
musz by¢ chronione.

5.Zyta przewodu powinna léypozbawiona izolacji tylko na diugoi niezlednej do prawidtowego
pohczenia z zaciskiem. Nie nalepozostawia nadmiaru dtugéci gotejzyty przed lub za zaciskiem.

6.Dtugas¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinnaazliwiaé przylgczenie ich do
dowolnego zacisku.

7.Konce zyt przewoddéw wprowadzonych do odbiornika, a nie argystanych naley izolowat i
unieruchomi.

8.Nlzyty n(1lzy [Ttozy¢ olnl[ITniki wykon n[lIm[t[tiltu ilol[Tyjnlgo; nllo[n[TThik[Th umil$[i¢
symbolezyt zgodnie ze schematem. Oznaczniki nakéaukm lekki wcisk, aby nie mogtly zsathsie

lub spé&¢ pod wtasnym eizarem.

5.1.10.0chrona przeciwporaeniowa
1.Przewody sieci ochronnej i uziengeg przyhczone do statych ugdzen elektrycznych lub
nieruchomych przedmiotéw metalowych rglektada sposéb staty.
2.Ukladanie idczenie izolowanych przewodow wigldowych, w ktérych jedna zyt spetnia funkcje
przewodu ochronnego, najewykona wg. wymaga podanych w pkt. 1.6. a ponadto
a)pohczeniasrubowe naley wykona srubami osrednicy co najmniej 10 mm ze stali odpornej na
korozg lub odpowiednio przed gizabezpieczonych,
b)pokczeniasrubowe nalgy wykona: w taki sposob, aby ponad natke wystawaty co najmniej dwa
[Wojllgwintu $ruby; nlkretke n(1[zy odpowil dnio molho dokreli¢ i [Ib[TpilT1y¢ podktldka
spezysta przed samoczynnym rozZinianiem,
c)powierzchnie stykowe pgizen sSrubowych naley przed dokgceniem oczsci¢ i pokrye wazelirg
bezkwasow.
3.Zaciski ochronne natyg wykona nasg¢pujaco:
a)zacisk ochronny powinien bya state przymocowany do chronionychadze i maszyn elektr.
badz innych przedmiotow obfych dodatkow ochrory przeciwporaeniows,
b)zacisk ochronny powinien byrwale oznaczony oraz 20i¢ sic barwg kontrastujca z barvg
urzzdzenia, do ktoérego jest przymocowany,
¢)zaciski ochronne powinny spettiswymagania podane w pkt. 2.
4.0znakowania barwne nalewykonywa: wg "PN - 81/E - 05023 Ugzlzenia elektroenergetyczne.
Oznaczenie barwami przewodéw gotych oraz izolggjochronnych i zerowych w przewodach i
kablach." w nagpujacy sposob:
a)przewdd neutralny oraz przewod uziemtgjuziemienia roboczego — oznakawzarwg
jasnoniebiesk
b)przewody ochronne - oznakoéeombinacy barwy zielonej izéttej. Oznakowanie to realizowa
przez naniesienie przylegaych do siebie zielonmitych paskéw o szerokoi od 15 do 100 mm
kazdy. 1zolacjazyt powinna by zabarwiona tak, aby na keoach przewodu na diuga 15 mm jedna
z barw pokrywata co najmniej 30%, lecz nieagj niz 70%powierzchni, a druga pokrywata
pozostal czgs¢ powierzchni przewodu,
c)kombinacja barw zielonejittej nie mae by stosowana do innych celéw poza wymi@niem
przewodu petacego funkcj przewodu ochronnego,
d)dopuszcza sistosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadiemanosci zabarwienia
przewodow.
5.Monta urzdzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwpaaiowej
a)Wszystkie state uggzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwperdowej naleéy umocowda i
przyhczy¢ na state. Aparaty dodatkowej ochrony przeciwpeniowej naléy umocowa za pomog
srub lub wketéw do tablic rozdzielczych lub ptyt montavych.
b)Przyhczenia przewodéw ochronnych i roboczych doseikaych obwoddw aparatow detkowe;j
ochrony przeciwposaniowej naley wykona wytacznie poprzez zaciski¢zeniowe tych aparatow.
c)Przewody ochronne w sieci, w ktorej zastosowawgaaezniki przeciwporaeniowe rG@nicowo-
pradowe, naley izolowa jak przewody robocze. Przewoddw roboczych nie walniemia za
wylgcznikiem ani 4czy¢ z przewodem ochronnym za lub przed aggnikiem.
d)Gniazda wtyczkowe instalacji na nage obnzone ochronne powinnyesidzni¢ od gniazd
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wtyczkowych na nie obimne napjcie robocze tak, aby wtyczki przywadw ruchomych na naggie
obnione nie pasowaty do gniazd na ra&jpe nie obnione.
6.Préby montzowe
a)Po wykonaniu instalacji i uydzer ochrony przeciwpotagniowej powinna b§ przeprowadzona
préba montaowa, tj.:
- ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony pingmorazeniowej wraz z urgdzeniami i
aparatami wchodzymi w jej skiad,
- pomiary rezystancji uziemie
- sprawdzenie skuteczée ochrony przez samoczynne wytenie zasilania
b)Na podstawie ogtizin wykonanej instalacji dodatkowej ochrony pregmrazeniowej naley
sprawdai, czy zostata ona wykonana zgodnie z dokumegtachniczy i niniejszymi
wymaganiami. W szczegokwd nalezy sprawdzé :
- prawidtowai¢ polgczen i przebiegu tras przewodéw ochronnych,
- rodzaje i wymiary poprzeczne przddw ochronnych oraz jaké wykonanych paicze i przylaczen,
- oznakowanie barwne przewodéw ochronnych,
- prawidlowad¢ umocowa urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwpamiowej oraz ich
pohczen z instalagy.

5.1.11. Monta rozdzielnic.
Montaz rozdzielnic wykoné zgodnie z PN-IEC 60364-5-51 i PN-IEC 60364-5-53

5.1.12.Préby montaowe

1.Po zakéczeniu rob6t elektrycznych w obiekcie, przed icliodem wykonawca zobowaany jest do
przeprowadzenia tzw. préb momavych, tj. technicznego sprawdzenia jédiovykonanych robét
wraz z dokonaniem potrzebnych b&dgomiaréw (prac regulacyjno - pomiarowych ) i pngm
uruchomieniem ( "bieg luzem" ) poszczegélnycteprad6w, instalacji, uggdzen, maszyn itp. Zakres
préb montaowych naley uzgodné z inwestorem.

2.Wyniki prob montaowych powinny by ujete w szczegétowych protokotach lub udokumentowane
odpowiednim wpisem w dzienniku robo6t ( budowsgtanowy one m.in. podstagvodbioru rob6t oraz
podstaw do stwierdzenia przygotowania do pgrda prac rozruchowych.

3.Zakres podstawowych prob maiavych obejmuje :

a)pomiar rezystancji izolacji instalaciji, ktory eaf wykona dla kazdego obwodu oddzielnie od strony
[Tl [hil ] pomiltéw n[1[Zy dokon[¢ induktor(m 500 V lub 1000 V; r(Ty[t[n(jl]ilol[Tji milt[on[]
micdzy badan faz, a pozostatymi fazami pgizonymi z przewodem neutralnym lub uziergigm
nie mae by mniejsza od :

- 0,25 M2 dla instalacji 230V,

- 0,50 M2 dla instalacji 400V,

b)pomilt rl[Iy[tinljiifol[Tji odbiornikow; rlTytlhjllilel[1]i lnikow, griljnikow itp. Miltlonl]

induktorem 500 V nie nme by mniejsza od 1 @ ,
c)sprawdzenie ggtosci przewoddéw ochronnych w tym gtéwnych i dodatkotwyanhczen
wyréwnawczych

d)sprawdzenie skuteczém ochrony przez samoczynne wytenie zasilania

e) sprawdzenie dziatania gdzeh ochronnych rénicowo-pradowych

f) badanie urgdzenia piorunochronnego

g) pomiar nagzenia gwietlenia

4.Z préb montaowych naley sporzdzi¢ protokot.

5.Po pozytywnym zaki@zeniu wszystkich badd pomiaréw obgtych probami montaowymi nalezy
zahczy¢ instalacje pod nagéie i sprawda, czy :

- punktyswietlne g zahczane zgodnie z zatonym programem,

- w gniazdach wtyczkowych przewody fazowgedskladnie dajczone do wiciwych zaciskéw,

- silniki obracag si¢ we wiasciwym kierunku.

5.1.13. Koordynacja robét elektrycznych z innyni obotami
1.Koordynacja robét budowlano - mombavych poszczegdinych rodzajéw powinng lepkonywana
we wszystkich fazach procesu inwestycyjnegazpaszy od projektowania, a skczywszy na
rozruchu i przekazaniu do eksploatacji. Kooabpnnalezy obja¢ réwniez projekty organizacji
budowy i rob6t, ogélne harmonogramy budowy deaz realizacji ( wykonawstwa ) inwestyciji.
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Wykonywanie robét koordynowana bieiaco z kierownikiem budowy — przedstawicielem
generalnego wykonawcy i kierownikami robét pasgminych rodzajéw.

2.0go6Iny harmonogram budowy powinien oiaé zakres oraz terminy rozpagza i zaka@czenia
poszczegdlnych rodzajéw robét lub ich etap@ewinien by tak uzgodniony, aby zapewniat
prawidtowy przebieg zasadniczych robét ogdélrddwdanych, a rownoczaie umaliwiat
technicznie i ekonomicznie prawidtowe wykonamstrobot specjalistycznych (w tym i
elektrycznych ). Ogélny harmonogram budowy poen stanowi podstaw do opracowania
szczego6towych harmonograméw rob6t elektrycznych

5.1.14. Inne uwagi montaowe

6.1

6.2

6.3

6.4

We wszystkich kwestiach nie etych w niniejszej specyfikacji, niejasém powinna wyjdnia¢
dokumentacja projektowa. Wszystkie nadal niejasweeskie nalgy rozstrzygé w oparciu o
obowigzujace przepisy wykonawcze i odpowiednie Normy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zalazong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok i jakos¢ materiatéw i zapewnia odpowiedni system
kontroli wigczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do
przeprowadzenia bafla

Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadjdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przegniera.
Przed przysfpieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatu badania, Wykonawca przedstawi nénpe
ich wyniki do akceptacji liayniera.

Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami bafdigak najszybcie;.

Badania prowadzone przez layniera
Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatowzrddta ich wytwarzania i zapewniona mgdaie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiaréw robot;;
im dla ukltadania przewodow, rur, listew i koryt adatyjnych
lkpl.  dla wykonanych i odebranych rozdzielnic
1szt. dla osprtu elektroinstalacyjnegog¢zniki, gniazda )
1szt. dla montau opraw

8. ODBIOR ROBOT
Odbiér roboét zgodnie z Warunkami Ogoélnymi Odbiorwobi@t opartymi jest na procentowym
wykonaniu danej instalacji w bigcym okresie rozliczeniowym. Przeréb procentowy lasta jest w
konsultacji z Inspektorem Nadzoru i potwierdzanpadiednim protokotem.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1 Normy

= PN-EN 12464-1:2004 4$@ietlenie wretrz swiattem elektrycznym

= PN-IEC 60364 -4-41 Instalacje  elektryczne w  obigktac budowlanych. Ochrona
przeciwporaeniowa
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PN-IEC 60364 -4-43
PN-IEC 60364 -4-46

PN-IEC 60364 -4-443
przepeciami

PN-IEC 60364 -5-51
wyposaenia

PN- IEC 60364 -5-53
wyposaenia

PN-IEC 60364 -5-537
wyposaenia

PN- IEC 60364 -5-54
wyposaenia

PN- IEC 60364 -6-61
PN-IEC 60364 -7-701

9.2 Inne dokumenty

Instalacje elektryczne w obidktuadowlanych. Ochrona przecigem
preagniowym

Instalacje elektryczne w obiekthuadowlanych. Ochrona zapewniza
bezpietst®o. Odiczanie i §czenie

Instalacje elektryczne w ol@ekt budowlanych. Ochrona przed

Instalacje elektryczne w oldekt budowlanych. Dobdr i morta
elektzyego

Instalacje elektryczne w olaekt budowlanych. Dobér i morita
elektzyego. Aparaturaézeniowa i sterownicza

Instalacje elektryczne w oldekt budowlanych. Dobér i morita
eleldrpego. Urzdzenia do odiczania izolacyjnego aEzenia

Instalacje elektryczne w oldekt budowlanych. Dobdr i morta

elektzyego. Uziemienia i przewody ochronne
Instalacje elektryczne w kizieh budowlanych. Sprawdzanie odbiorcze
Instalacje elektryczne w otsiek budowlanych. Wymagania dotyce
spoych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczeniapsgaone w wang
lub&sen natryskowy.

9.2.1 Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rolidowlano — Montzowych, Instalacje
Elektryczne wydanie aktualne.
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