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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacjchtécznej wykonania i odbioru robd6t budowlanych
(SSTWIORB) § wymagania ogdlne dotygze wykonania i odbioru robét drogowych i mostowyxrhy realizacji
robét drogowych

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegbtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrob6t budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogoélne, wspolne dla robot etygh dalszymi,
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi wykonarabioru robét budowlanych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w SSTWIORB wymienione pargj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-gytkowa
(droga) albo jego @#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni [dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczomaruchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizeana do usugtia po jego zakéaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieczxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowgzujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsgty do
notowania zdarze i okoliczngci zachodacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeapych
odbioréw robot, przekazywania poléceinnej korespondencji technicznej paeizy Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych Amaczona przez Zamawdapgo, o ktorej

wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiatha za nadzorowanie robdt i administrowanie

kontraktem.

1.4.8. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.10.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i

pasami dzigjcymi jezdnie.

1.4.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach

mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynteu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zsty do

wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggzeszkicow i ew. dodatkowych

zahcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fiyniera.

1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaey zaakceptowane przez Zamawgago, niezbdne

do przeprowadzenia wszelkich badgrdéb zwizanych z ocenjakosci materiatéw oraz robot.

1.4.17.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robot, zgodne z dokumentgmjojektovy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.18.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzsttych do przejmowania i rozktadania od¥@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana begedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.



b) Warstwa wjzgca - warstwa znajdgga st miedzy warstwy $cieraly a podbudow, zapewnigca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sga do wyrdwnania nierdwldoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stigca do przenoszenia obgen od ruchu na podie. Podbudowa nie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasczpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadéa si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagg@Z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtownym aréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unigtiiienia przenikania cgtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lgcej powye,.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.19.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.21.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.22.Odpowiednia (bliska) zgodié - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.23.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pa&sehu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzzdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy iearOwniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugdzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.24.Pobocze - ¢g¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjagadw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgba jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.25. Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchgido gkbokdasci przemarzania.

1.4.26.Podlae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pzatdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.27.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaeprirzyniera, w formie pisemne;j,
dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.28.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.29.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqmania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.30.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzt dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

1.4.31.Przeszkoda naturalna - elemembdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.

1.4.32.Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stagosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.33.Przetargowa dokumentacja projektowa €$¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.35.Rekultywacja - roboty mage na celu uporgzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.39.Teren budowy - teren udeghiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs¢ terenu budowy.

1.4.41.Zadanie budowlane - ¢ przedsjwzigcia budowlanego, stanoyza odebng catas¢ konstrukcyjma lub
technologiczn, zdoly do samodzielnego pelnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie ma polegd na
wykonywaniu robot zwgzanych z budow modernizagy przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych roboét, bezpieazstwo wszelkich czynn@i na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektows, SSTWIORB i
poleceniami Iayniera.



1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&anVykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adrmsiracyjnymi, lokalizag i wspétrzdne punktow
gldwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oram degzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
SSTWIORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziabdoza ochroa przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub znisezznaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
whasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w

szczego6towych warunkach umowy, uwadjliagcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktdre stanawiprzetargow dokumentag projektovg oraz projektowy
dokumentagj wykonawcz (techniczmg) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kédkWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3.Zgodnd¢ robét z dokumentagijprojektows i SSTWIORB

Dokumentacja projektowa, SSTWIORB i wszystkie dedate dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera stanow cze$¢ umowy, a wymagania okilone w chéby jednym z nich $ obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczeg6inych dokumentéw obowe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w warunkach umowy.

Wykonawca nie mze wykorzystywé bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoiilnzyniera, ktéry podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighalzgodne z dokumentacprojektovg i SSTWIORB.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTWIORRda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweaneéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedy w petni zgodne z dokumentgcprojektovs lub SSTWIORB i
wplynie to na niezadowalgia jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt \hgacy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientaweealizacji kontraktu zado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywaé tymczasowe uggizenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseeinne srodki niezlzdne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodii wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone ddgazdéw i maszyn pracgych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnoimgynierem.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstiéeh okrélonych przez Iayniera tablic informacyjnych,
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przezdyniera. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawav
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktovg.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceastizie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie¢sdo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b
lub débr publicznych i innych, a wynikgjych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezkib innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,

2) srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,



¢) mozliwoscig powstania pzaru.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepis6w vepya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@snbiurowych, magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢da sktadowane w sposd6b zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaa@rem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o ¢séniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do robét bdg miaty aprobag techniczig wydary przez uprawniof jednostk,
jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azp@aiczeniu rob6t ich szkodlivig zanika
(np. materiaty pylaste) madoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgodt na wycie tych materiatdow od
wiasciwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca wyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladzgeych wiacicielami tych uradzea potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamientasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robadt,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wiladze lokalne o zamm rozpocgcia rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonaweazwlocznie powiadomi #yniera i zainteresowane
wtadze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadé& za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wkzkta instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglonieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
sposob powodypy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inzynier bedzie na biggco infformowany o wszystkich umowach zawartych gy Wykonawg a wigcicielami
nieruchoméci i dotyczcych korzystania z whlasto i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier ani
Zamawiagcy nie ledzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niedd{ one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa si¢ do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatdw | wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelleelzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wiladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim
przewozie bdzie powiadamiat layniera. Ireynier maze polecé, aby pojazdy nie speilnigie tych warunkéw
zostaty usurite z terenu budowy. Pojazdy powoghig nadmierne obgienie osiowe nie dulg dopuszczone na
swiezo ukanczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawcaedezie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzed@aprzepisow dotycrych bezpieczistwa i higieny pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz mpiehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugrzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedn
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia bezpiearswa
publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkzane z wypetnieniem wymafjakreslonych powyzej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.



1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremroboét i za wszelkie materiaty i udzenia uywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robot przez hyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigiqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien rozpogz
roboty utrzymaniowe nie giej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowjzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscovee arme
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore w jakikolwiek spos6b zwizane z wykonywanymi robotami ethzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkic
wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyctaw w odniesieniu do spgial,
materiatow lub urgzdzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robo6t i w sposohgly bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawatiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obejzenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyikiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wynikniewgkonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepisdéw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane kenkretne normy i przepisy, ktére spethimnajp
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nognzepisow o ile w warunkach kontraktu nie postammi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisypanstwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ roéwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgemjrowny lub wyszy poziom
wykonania nt powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera. Rénice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢ dokladnie
opisane przez Wykonawe przedtaone Irzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozosta@dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terehiglowy lkedg uwazane za wiasnigé Zamawiajcego.

Wykonawca zobowjzany jest powiadondilnzyniera i postpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku

tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypts op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z
Zamawiagcym i Wykonawg ustali wydhzenie czasu wykonania robdt illub wysdkokwoty, o kton nalezy

zwigkszy¢ cerg kontraktowg.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzieprzed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiekeniatow przeznaczonych do robdt,
Wykonawca przedstawi kynierowi do zatwierdzenia, szczeg6towe informaoptydzice proponowanegérodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak réwnie odpowiednie swiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materialtéw z danegiddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danegoddta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowjzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb ggty spetniag wymagania SSTWIORB w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwotel wiscicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wigczapc w to zrédta wskazane przez Zamawvdieggo i jest zobowikzany dostarczy
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi #ynierowi do zatwierdzenia dokumentagawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowamrzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracjifsiwowe]j i samorgdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spelnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutlu wyddbymateriatéw, dzieglawy i inne jakie okzg sie potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materiatow do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopoéw, dokopdw i miejsc pozyskanidematdéw miejscowych dxa
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po uki@czeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopt@anterenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyeda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera.



Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdéw w oflgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyleayizyska na to pisemrzgod: Inzyniera.

Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjgcymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w
miejscu wskazanym przez Ayniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych
materiatow do innych robot, hite dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychamalow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przeziyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykoaamykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatdow

Jeili dokumentacja projektowa lub SSTWIORB przewidujnozliwos¢é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej tydzie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie zaym, jdli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kada
wymaganych przez #yniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiale maze by¢ pdézniej zmieniany bez
zgody Irzyniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerdo czasu gdy dolag one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaljs $akaos¢ i whasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatéwdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zompavanych przez Wykonawci
zaakceptowanych przezzmiera.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatbw mog by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu sprawdzenia zgodob

stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probkteniatow mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich

wiasciwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatdw pod

wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier bzdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier kxdzie miat zapewnion wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iadetych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spytui, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakaé¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofe Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgtdem typow i iléci wskazaniom zawartym w SSTWIORB, PZJ lub projekeorganizaciji
rob6t, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej
dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami sedmgmi w
dokumentacji projektowej, SSTWIORB i wskazaniachyiriera.

Sprzt bedgcy wlasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowasici do pracy. Powinien Ky zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy ynierowi kopie dokumentéw potwierdaalych dopuszczenie spitz do wytkowania i
bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawi& lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SSTWIORB przewidupozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjpt
przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liyniera, nie mge by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i whkiwosci przewa:onych materiatéw.



Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dereymi w
dokumentacji projektowej, SSTWIORB i wskazaniachkylriera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdgpspetni@a wymagania dotycgce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiainnych parametréw technicznycrodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez dyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneg
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz za jaékaastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodha dokumentagj projektows, wymaganiami SSTWIORB, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykee oraz poleceniami ltyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania roboét.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysada wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pémie przez
Inzyniera.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgamusungte przez Wykonawg na
whlasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany hid okae st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wy$okgrzez Imyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladné.

Decyzje Irkyniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéét kedg oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektovwe SSTWIORB, a take w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji kgnier uwzgédni wyniki bada materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystijace
przy produkcji i przy badaniach materiatéw, $diadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzang kwestk.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez layniera, pod
grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytpduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera program zapewnienia jaiod W
programie zapewnienia jak@ Wykonawca powinien oksé¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gaupcy wykonanie robét zgodnie z dokumentac)
projektovs, SSTWIORB oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jagx powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizacg} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robét,

— system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium agthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie badg,

— spos6b oraz forem gromadzenia wynikow bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany  sposoéb i  ferm przekazywania tych  informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgyioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgutta wiasciwosci w czasie transportu,

— spos6b i procedgr pomiaréw i bada (rodzaj i cezstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggdzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazorng jakaos¢
robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za pghontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezédne do
pobierania prébek i badanateriatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier mae zaagdaé od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materialdw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i SSTWIORB
Minimalne wymagania co do zakresu bada ich czstotliwoé¢ s3 okreslone w SSTWIORB, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewrd wykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazhg legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okééajacych procedury
badah.

Inzynier kedzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieggnieciach dotyczcych
urzadzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu nugtod badawczych. 2eli
niedocigniccia te lzda tak powane, ze mog wplynaé¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do rob6t badanych materialéw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy niedagnigccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laniateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keds pobierane losowo. Zalecaegsstosowanie statystycznych metod pobierania prologartych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez kyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvdo badé wykonywanych przez liyniera keds odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przezyniera.

Na zlecenie layniera Wykonawca ¢uizie przeprowadza dodatkowe badania tych materiatow, ktore hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zosignzez Wykonawg usungte lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengenek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawggj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SSTWIORB, i@ maozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi bkyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b&@jaWwykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji layniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej jednak
niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jako.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pefainia prébek i badania materiatbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatarnatdow powinien udzielimu niezlgdnej pomocy.
Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy innymi
swoje badania, duizie ocenid zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SSTWIORB na padét wynikdw
wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobiera probki materialdw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to lkynier oprze si wytacznie na
wtasnych badaniach przy ocenie zgodmanateriatow i robét z dokumentacprojektows i SSTWIORB. Mae
rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub dodatkowych hadazalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywgdrnych lub dodatkowych baflai pobierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,



2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polskg Normyg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SSTWIORB.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengywsymagane przez SSTWIORB, Z#a partia dostarczona
do robo6t dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszosiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badseds dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovdazujacym Zamawiaggcego i Wykonawe w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dack okresu gwarancyjnego. Odpowiedzigthaa

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z oly@wjacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygbla dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpieggeva

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatisaap

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbuwego. Zapisy ¢xa czytelne, dokonane trwatechnily, w

porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumgeb¢da oznaczone kolejnym numerem gnika i

opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow robot,

— terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robdét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanig@jch i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania robét,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdblnych elementéw budowli z pade, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowegabprzediaone Irzynierowi do

ustosunkowania i

Decyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem

stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stepn

umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw robaét.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza i sposéb cigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje
do kshzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnbd lub certyfikaty zgodnéi materialéw, orzeczenia o jad@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakm. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny yudosgpnione na
kazde zyczenie lrtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgsijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,



b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla Iiiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do gyl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovs i
SSTWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmi@em.

Wyniki obmiaru keda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych vilepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SSTWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obewku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcji tryniera na pimie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z eztdscig wymagarn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;j.

Jeli SSTWIORB widciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przeZredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo,¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SSTWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgifglzaakceptowane przezzymiera.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadizie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SSTWIORB
Bedzie utrzymywdé to wyposaenie zapewnia w sposOb agly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez mgniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzdg przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotlaé w przypadku
wystepowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikafych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzéeda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksjzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do
ksigzki obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zylierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SSTWIORB, roboty podlegaiastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiér rob6t zanikacych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak ni w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i poaiainia o tym fakcie tiyniera.

Jaka¢ i ilos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentow zawigacgich komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiaw konfrontacji z dokumentagi
projektovs, SSTWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru agciowego robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiob6t dokonuje bynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichédlip jakasci i
wartasci.

Catkowite zak@éczenie robo6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedrzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadariem na @imie o tym fakcie Inyniera.

Odbidr ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéczenia robét i przygcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzprnzez Zamawiafego w obecni@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania robét z dokumentacprojektovy i
SSTWIORB.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozea sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rohdupetniajcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robo6t uzupehiggych w warstwie
cieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jakég¢ wykonywanych robdt w poszczeg6lnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SSTWIORB z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzeéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaggo robot jest protokédt odbioru ostatecznego trobd

sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawéapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowanast¢pujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawowekamentow umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SSTWIORB,

6. deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodné&i wbudowanych materiatow zgodnie z SSTWIORB,

7. opinig technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SSTWIORB,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robd6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej,Swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaniych robo6t wihécicielom
urzadzen,
9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wazdem przygotowania dokumentacyjnego nigdg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z VWigee wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegatych wyznaczy komisja.



8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhbtr@wizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjnydulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaze jednostk obmiarows ustalon dla

danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodgtave ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez

Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lgdzie uwzgédniaé wszystkie czynnéei,

wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okstone dla tej roboty w SSTWIORB i w dokumentacji

projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okidone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vetaygsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtalczeniem kopii projektu #gnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajgcych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:

(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, maontai
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.01.01
ODTWORZENIE _TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacjchtécznej wykonania i odbioru robd6t budowlanych
(SSTWIORB) § wymagania dotyegce wykonania i odbioru rob6t zggdanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej
punktow wysokéciowych .

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegobtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrob6t budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres robo6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu ustalenie w terenie przebiegu traggawej oraz potzenia
obiektow irzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres rob4t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyseég&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdow w sposob trwaty, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie przepustow

Wyznaczenie obiektdbw mostowych obejmuje sprawdzernienaczenia osi obiektu i punktow wysdkmwych,
zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochgoith przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob igdgjoy
odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaezasytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdéwne trasy - punkty zalamania osi trasynkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe gszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanSSTWiIORB D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
$rednie od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diuge okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaiggj nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugc¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 3.



3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokgciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyarsg ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWiIORB DEM0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien prxepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i
wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformaw#nzyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunéte na koszt Zamawigiego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ig sic od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddomt o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogliem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostapn wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia lpayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku ofigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazpjna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposdb wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzér tych
0znaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestidmzme do dalszego prowadzenia robot, to zgstame
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dkwidtowej realizacji robét nalg do obowizkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osay i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zakdowhzane do punktéw pomocniczych, paodmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odlegéo pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie zmo
przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysolégiowe (repery robocze) wzdhwosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wydds00
metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim poma by odpowiednio zmniejszona, zalee od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzystd punkty stale na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeshocze naley zalazy¢é w postaci stupkdédw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonyclymuncie w sposob wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany
przez Irkyniera.



Rzedne reperéw roboczych naile okreslac z talky doktadndcia, aby $redni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjrg w nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyra&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektova oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztatltowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @&yt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpadizostatych drég. Bdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w dokumentaciji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét zapt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gganioo6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robo6t), zgodnie z dokumensagprojektova oraz w miejscach wymaggych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosowa w przypadku nasypéw o wysol@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopdéw gbszych ni 1 metr.
Odlegtas¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté ta co najmniej powinna odpowiatdadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektow.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgrzyczotkow wiaduktow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogoinych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,465%) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB D&M30.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢d&ds obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOM30.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gsfe na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnegre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania og0ipkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych,

uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochroola przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platna¢ robot zwazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauy koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Noor®

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtéwny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaiUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtécznej (SSTWIORB)swymagania dotyee wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z rozbiérkelementdéw drég.

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szczegbtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrob6t budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t az@anych z rozbiork
- warstw nawierzchni,
- kraweznikow, obrzey i opornikow,
- chodnikéw,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowe gs zgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

0Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paav SSTWIORBST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

0Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 3.
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiérk elementéw drog, ogrodae przepustéw mze by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,

- ‘fadowarki,

- zurawie samochodowe,

— samochody eizarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarsg ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWiIORB DEM0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.



5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw droég obejmupunécie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamnw
pkt 1.3, zgodnie z dokumentaqjrojektovg, SSTWIORB lub wskazanych przezjmiera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawojventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, zgnier maze
polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonyw& mechanicznie lubgcznie w spos6b okéony w SSTWIORB lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastoswma frezarek drogowych, nale speiné warunki
okreslone w SSTWIORB D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wtasnaciag Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce wskazane przezzimiera.

Elementy i materiaty, ktére stpgic wlasndciag Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw deb@gjdupce st w miejscach, gdzie zgodnie z dokumengacj
projektovg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W szczegdnoalezy
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych nale wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacxago terenu i zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakaci robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob4t podano w SSTWIORB DE&M30.00 ,Wymagania ogdlne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
- dla kraveznika, opornika, obrza, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOM30.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhigrkielu ponownego jejaycia, z ut@eniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhiérki weakosztami sktadowania iutylizacji

- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikdw oraz schodoéw:

— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikbéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki wekosztami sktadowania iutylizaciji

- wyroéwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imfymateriatéw chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegaycia, z utzeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki weakosztami sktadowania iutylizacji



- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

aokrwdPE

©o N

PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-74219
PN-H-74220

PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartaczmesig.

Tarcica iglasta ogdlnego przeznaezeni

Tarcicadtiasta ogdélnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane macgoogoinego stosowania

Rury stalowe bez szwuagrione i walcowane na zimno ogoélnego
przeznaczenia

Stal walcowanagtowniki réwnoramienne

Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor

Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okglym i
kwadratowym

Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.01.01
KORYTO WRAZ 7Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodtowe] specyfikacjchtécznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych
(SSTWIORB) g wymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zg@anych z wykonywaniem koryta wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@a gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegbtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrob6t budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zaanych z wykonaniem:
— Kkoryta przeznaczonego do aémia konstrukcji nawierzchni.
— Profilowania podtaa pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambdanymi w
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

0Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3.SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogBlolet 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien wykaza sie mozliwoscia

korzystania z nagpujacego sprztu:

— roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z gikie ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawiopsoatopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkt nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wy#arag ogoélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Grunt mana przewoz dowolnymisrodkami transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DeMD0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podim bezpérednio
przed rozpoaoxiem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WitEejsze przysipienie do



wykonania koryta oraz profilowania i zgggczania podim,jest maliwe wylacznie za zgog Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywé sie ruch budowlany,
niezwigzany bezptrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w rzdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposoéb
zaakceptowany przez Apniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmazliwia¢ nacigniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia robét w odgiach nie wigkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegdlrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongrsboty

i do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykfad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakreSiposéb wykonania musi bygaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powini®¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej tj. woudowany w nasyp lub odwieziorgy adktad w miejsce wskazane przezyimera.

Profilowanie i zagszczenie podim naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiéa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanienia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcinpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowiéc¢
dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkrujace dla gornej strefy korpusu, w ki koniecznej do uzyskania
wymaganych radnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgci wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd rowniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podia naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podiea naley
kontynuowg do osiagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1keiisk
zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (ls)

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ |
Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pogio 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtdérny modut
odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i piensgb modutu odksztalcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnoi¢ gruntu podtaéa podczas zagzczania powinna lByrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukladania warstw nawierzchniptwinien on zabezpieczypodiaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad pramzozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladdoi@jnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow



Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zmgczenia koryta i
wyprofilowanego podtza podaje tablica 2.

Tablica 2.Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego jo

Lp. Wyszczegolnienie bada | Minimalna czstotliwos¢

i pomiarow bada i pomiaréw
1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Réwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwnd¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m
6 Uksztg%towanie osi Wwco 100 m
planie”

7 Zageszczenie, wilgotn& [ w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrréaziej ni raz ng
gruntu podiga 600 nf

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ateénia osi w planie natg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokaé¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -
5cm.

6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnadici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy faty zgodnie z normp BN-
68/8931-04.
Nieréwnaici poprzeczne nahy mierzy¢ 4-metrovy tatg. Nierbwnaci nie mog przekracz&a 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigowinny by zgodne z dokumentacprojektovwg z toleranci +
0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczat1l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge byt przesungta w stosunku do osi projektowanej ceéj niz+ 5 cm
6.2.7.Zag;szczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pod okréglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esipordwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokre&lonych zgodnie z norm BN-64/8931-02 nie
powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17. Wilgot§é gruntu podtaa powinna by
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od éargich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie doelgikasci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SSTWIORB DEM30.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.



8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOM30.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektdSTWIORB i wymaganiami fiyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania og0ipkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu

zaladunek nadmiaru odspojonego gruntusradki transportowe i odwiezienie na odktad lub masyraz z
kosztami sktadowania i utylizacji

profilowanie dna koryta lub podia,

zagszczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uoddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyy

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni planografem i at

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.02.01
WARSTWY ODCINAJ ACE i WYROWNAWCZE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacjchtécznej wykonania i odbioru robd6t budowlanych
(SSTWIORB) § wymagania dotycgce wykonania i odbioru robét zgdanych z wykonaniem warstw odcigaych
i wyrbwnawczych.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczego6towa specyfikacja techniczna wykonania iiadbrobét budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonaniem warstw:
— odcinajcych, stanowicych czs$¢ podbudowy pomocniczej
— wyréwnawczych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z oléleniami podanymi
w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

0Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puav SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstw odgicych jest miat kamienny.
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odcigaych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoscia:

Dis
das <5
gdzie:

D;s5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsisty odcinagcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianngu podiga.

b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

d
Uu=—"5>5

dyg
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzagcego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzagcego warstw odcinajca.

Miat kamienny do warstw ogdszapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112.

2.5. Sktadowanie materiatéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy majgtej nie jest wbudowane bezpednio po

dostarczeniu na budewi zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowardaWykonawca robét powinien
zabezpiecz§ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemnymi materialami kamiennymi. Podi® w

miejscu sktadowania powinno yowne, utwardzone i dobrze odwodnione.



3.SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcingiej lub odgczapcej powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spreztu:

- réwniarek,

— walcow statycznych,

— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyarsg ogolne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&WD0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze gruntowe powinno spetriiavymagania okrdone w SSTWIORB D-02.00.01, D-02.01.02, D-02.01m3
04.01.01.

Warstwa odcinajca powinna b§ wytyczona w sposéb umliwiajacy wykonanie jej zgodnie z dokumentac]
projektowy, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikaciji.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno wthweia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by rozkiadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw i gdnych wysokéciowych. Grubéc¢ roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna by
taka, aby po jej zagzczeniu ogignigto gruba¢ projektowan.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjsikywa naley przed zagszczeniem wymietikruszywo na
materiat o odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kiaicowym wyprofilowaniu warstwy odcinagej naley przystpic¢ do jej zagszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczyna od kravedzi i stopniowo przesuwtapasami
podiuznymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podtznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku
jej gérnej krawdzi.

Nierownaici lub zage¢bienia powstate w czasie zmgczania powinny kiy wyrownywane na bigco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap powinna by zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Zagzszczanie nalegy kontynuowa do osiagnigcia wskenika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
proby Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-0448%kkaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowamywarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontemalg:szczenia naley oprze na
metodzie obgizen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia warstwy ey BN-
64/8931-02 . Stosunek wtérnego i pierwotnego moddksztatcenia nie powinien przekracza?2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna léyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartdci. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdigotnos¢ kruszywa jest risza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odcinajcej

Warstwa odcinajca po wykonaniu, a przed ukeniem nasipnej warstwy powinny by utrzymywane w dobrym
stanie.
Dopuszcza siruch pojazdow jedynie koniecznych dla wykonaniaeyyezgcej warstwy nawierzchni.



Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy okgia Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogoine” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie witaciwosci
kruszywa okrélone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwosé oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odcingiej
podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw warstwy odcinagej

Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztattowanie osi w planié €0 100 m

7 Grubdg¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziet hi
raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000

8 Zag:szczenie, wilgotni w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrnaziej

kruszywa niz raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwWNas¢ warstwy

Nieréwnadici podiuzne warstwy odcinagej i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrovy tatg, zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nieréwrizi poprzeczne warstwy odcingpj i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrovy tatg.
Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigegj i odgczapcej na prostych i tukach powinny dygodne z dokumentagj
projektows z tolerancy + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&znice pomédzy rzdnymi wysokadciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraczal
cmi-2 cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mae by przesungta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz = 3 cm dla autostrad i drdg
ekspresowych lub o wiej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubg¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleragcfl cm, -2 cm.



Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wedgim grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez

spulchnienie warstwy na @lokas¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materiatemodpowiednich

wihasciwosciach, wyrdbwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wagkdou tych rob6t nagbi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zag;szczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcingiej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od 1.
Jezeli jako kryterium dobrego zggzczenia warstwy stosujeg gporownanie wartei modutéw odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksziédceokrglonych zgodnie z normBN-64/8931-02,

nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad@ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotsé kruszywa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od dargich w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie doelgdkasci co najmniej 10 cm, wyrdéwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigygk®nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB D&M30.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirge].
8. ODBIOR ROBOT

0Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOMB0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SSTWIORB i wymaganiami fiyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odcinajcej z kruszywa obejmuije:

10. PRZEPISY ZWIAZANE

prace pomiarowe,

dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materialu o gruboi i jakosci
okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji bedcznej,

wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,

zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

utrzymanie warstwy.

10.1. Normy

ogkrwnE

© N

PN-B-04481
PN-B-06714-17
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania prébek grun

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowyctzwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaoendwierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie wtaodadksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obaizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar résenaawierzchni planografem i tat

Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacjchtecznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych
(SSTWIORB) § wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t zydanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego n@chaie.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegbtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrob6t budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres robo6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwénych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego m@chaie. Specyfikacja ma zastosowanie do podbudoéw :
— pomocniczych pod drogi — gr 20 cm
— zasadniczych pod chodnik — gr 15 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméctide - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstmasng nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paav SSTWIORB D-M-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdngtabilizowanych mechanicznie powinnatbgruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcénega lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo aiar
zwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

uziarnienia kruszywa, okfna wediug PN-B-06714-15 powinnaz& migdzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane metastabilizacii
mechanicznej
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1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérra warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbud@womocnicz (dolrg warstwe)

Bok oczka sita, mm

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiggta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do gérnej krzywej granicznej uziarnienia rgsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie peo

przekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.
Tablica 1.

Wymagania
Lp. Wyszczegolnienie wkiwosci Podbudowa Badania
zasad-nicza pomoc-niczp wedtug
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 od 2 do 12 PN-B-@673
2 | Zawartdé¢ nadziarna, % (m/m), nie gdej niz 5 10 PN-B-06714-15
3 | Zawart@¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie yadej niz 35 40 PN-B-06714-16
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie wéej niz
¢ Y ganicznych, %(mfm), nie vaej 1 1 PN-B-04481
5 | Wskanik piasko 0 piciokrotnym zagszczeniu metagd| lub Il wg PN-B- BN-64/8931-01
6 | Scieralndg¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nieawej niz 35 50 PN-B-06714-42
b) scieralna¢ czzsciowa po 1/5 peinej liczby obrotow, niegegj niz 30 35
7 Nasikliwosé¢, %(m/m), nie wgcej niz 3 5 PN-B-06714-18
8 Mrozoodpornéc, ubytek masy po 25 cyklach zammaia, %(m/m), nie wicej niz PN-B-06714-19
5 10
9 Rozpad krzemianowyzelazawy 4cznie, % (m/m), nie wicej niz PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
10 | Zawart§¢ zwiazkdw siarki w przeliczeniu na SO%(m/m), nie wgcej niz PN-B-06714-28
1 1
11 | Wskanik nasnosci whe mie-szanki kruszywa, %, nie mniejszy:ni
a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud > 1,03 120 -

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyedchanicznie powinien wykaza

sig mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w urzdzenia dozujce wod. Mieszarki powinny

zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nboptymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,




walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statnych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiORB D-M-00.00.00 ,Wyargg ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DeWD0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podbudowa powinna By utozona na podhku zapewniagicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania raiesprawdzt wzorem:

Dis (5 (1)
des
w ktérym:
D;s - wymiar boku oczka sita, przez kitére przechod#olziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej, w
milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#io&iarn gruntu podi@, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno wthweia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkltadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna grufso
po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo ukladanej warstwy nie moprzekracza
20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaébsoziozona w sposob zapewnigy oshgnigcie
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sklada iz wigcej niz jednej warstwy
kruszywa, to kada warstwa powinna ldywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzgdnych wysokéciowych. Rozpoogeie budowy kadej nasgpnej warstwy mée nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnasci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metbflaMateriat nadmiernie nawilgocony, powinien s
osuszony przez mieszanie i napowietrzanigellailgotnas¢ mieszanki kruszywa jestisza od optymalnej o 20%
jej wartasci, mieszanka powinna byzwilzona okrélong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotng¢ mieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.
Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai przyjetemu poziomowi wskanika
nosnasci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezuch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogoine” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji materialéw. Badania tavnny obejmowa
wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SSTWIORB.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwosé oraz zakres badd pomiaréw



Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cegstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyokchmnicznie

Czstotliwos¢ bada
. ) Maksymalna
k':’gg;“g;”g '!gﬁﬁi powierzchnia
Lp. Wyszczegdlnienie bada . ZIenne} podbudowy przy-
P y 9 dzialce roboczej gadaj;ca\;\vgjgdrzo
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh
. L dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanie wisciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kadej zmianie kruszywep

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébleézyapobierg w sposéb
losowy, z roziaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 (metoda 1), z toleramc}10% -20%.Wilgotné¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 .

6.3.4.Zagsszczenie podbudowy

Zagzszczenie kadej warstwy powinno odbywesie az do osignigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdzé wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeproveade badania
jest niemaliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley oprze na metodzie obgien
plytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziejzniaz na 5000 f lub wedtug zaledelnzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalezna za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego
modutu E; do pierwotnego modutu odksztatcertta jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

E2 < 22

Eq

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacery wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w apBli

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusegtabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badad pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 | Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwnaié podiwna w sposoéb cjglty planografem albo co 20 m daha kadym pasie
ruchu
3 [Rownd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczneé* 10 razy na 1 km
5 [Rzdne wysokéciowe €co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m
7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadzief naz
na 400

Przed odbiorem:w 3 punktach, lecz nie rzadzigjraz na 2000 fm

8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazkie 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach nade 1000 m




*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatahnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokdé¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraynikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokei warstwy wyej lezacej o
wartas¢ wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.Réwnas¢ podbudowy

Nieréwnasci podiwzne podbudowy nalsy mierzy¢ 4-metrowvy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnasci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tats.

Nieréwnasci podbudowy nie magprzekracz&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackimoy by¢ zgodne z dokumentacprojektowy, z tolerangj
+0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
lcm,-2cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto
Os podbudowy w planie nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej aeéj niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubg¢ podbudowy i ulepszonego podi

Grubdai¢ podbudowy nie mege sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wgcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert agodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowal o
z kruszywa d  Wskaznik . Minimalny modut odksztat
wskazniku | zagsszczenial Mgksymalé\i u*@ue cenia mierzony ptyto
Wi NiE ls nie Sprezyste pod kofem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % od pierwszego| od drugiego
z ° 40 kN 50 kN obcihzenia & obcihzenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjcksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dghakosici co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniegk®nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszemgdbudow przez spulchnienie
warstwy na pelpgrubcé¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dok@nie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod w#m grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny Ky naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstvay odpowiedni gigbokase,

zgodnie z decyszj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednighsciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.



oboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wglkim tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena
grubdici warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢é podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne do
Zzapewnienia wymaganej freosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie wykonawcdipaowy tylko wtedy, gdy zaienie ndnosci podbudowy
wynikto z niewt&ciwego wykonania rob6t przez wykonawpodbudowy 6. kontrola jakoi robét

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB D&M30.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomykruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOB0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows, SSTWIORB i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg plaé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentuamaprawe podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie roztzonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartei zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotnéci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie mrozoodporsa metod, bezpdredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi siarki metog bromow
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nangalo nawierzchni drogowycAwir i mieszanka
14. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych
15. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni drogowych. Piasek
16. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betiorapraw
17. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie
18. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa iieeehnia z ttucznia kamiennego
19. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni drogowych
20. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieaiska piaskowego
21. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieuttoddksztalcenia nawierzchni podatnych i padio
przez obcizenie plyt
22. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réd@hnawierzchni planografem i tat
23. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaedigiodatnych ugiciomierzem belkowym



34. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty
25. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-08.01.01
KRAW EZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacjchtecznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych
(SSTWIORB) g wymagania dotycgce wykonania i odbioru robét zyaanych z ustawieniem krganikow
betonowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegobtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrob6t budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwénych z ustawieniem
kraweznikow betonowych na tawie betonowej z oporem
Specyfikacja ma zastosowanie do ukladania:

— kraweznikéw betonowych 15x30 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzajace chodniki dla pieszych, pasy dzied,
wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe gszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SSTWIORB D-M-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymags

— krawezniki betonowe,

— piasek na podsypk do zapraw,

— cement do podsypki i zapraw,

- woda,

— materiaty do wykonania tawy pod krasniki.
2.3. Krawezniki betonowe

Przewiduje si uzycie kraweznikdw betonowych 15x30x100 z betonu klasy niespéj niz B-30
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kramnikéw betonowych :

- dla dtugdci. + 8 mm

- dla wysokdci i grubaici £ 3 mm

Powierzchnie krawznikow betonowych powinny liybez rys, pknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny ldyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniawgdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01, nie
powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 1.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kranikow betonowych

Dopuszczalna wiellég
Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodze

Wklgstos¢ lub wypukicsé powierzchni krawznikéw w mm 2




Szczerby i uszkodzenipograniczajcych powierzchnie gorne..
e . P niedopuszczalne
krawedzi i naray (scieralne), mm

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2
- dlugas¢, mm, max 20
- glebokaos¢, mm, max 6

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkow i wielkai.

Krawezniki betonowe nalgy uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyelymiarach: grubi
2,5 cm, szeroki@ 5 cm, diugéé min. 5 cm wgksza nk szerokdé kraweznika.

2.4.4.Beton
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikdw

Do produkcji krawgznikow nalery stosowa beton wg PN-B-06250, klasy niezazej niz B 30.
Beton wyty do produkcji krawznikow powinien charakteryzowssic:

- nasikliwoscia, ponizej 4%,

— $cieralndcig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,

- mrozoodpornécig i wodoszczelngécig, zgodnie z norsnPN-B-06250.

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niezszej nf ,32,5” wg PN-B-19701.
Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08.

2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712.
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkéw i marek.

2.4.4.4Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypk cementowo-piaskogv powinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powinierg sgmentem portlandzkim klasy nie mniejszej
niz ,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiada wymaganiom PN-B-32250.

2.6. Materialy na fawy

Do wykonania faw pod kragzniki nalezy stosowa beton klasy B 15 wg PN-B-06250, ktorego skiadpiaivinny
odpowiadé wymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyfnym gogco, powinna odpowiadawymaganiom BN-
74/6771-04 lub aprobaty technicznej.

3.SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 3.
3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyardg ogélne” pkt 4.



4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewa:one dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniggn siszkodzeniami w czasie transportu, a
gorna warstwa nie powinna wystaiyaozascianysrodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzgh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi material®wdczas transportu kruszywa powinny labezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozygta.

Mas: zalewows nalezy pakow& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pa@mirodbywa sic w
warunkach zabezpiecaajych przed uszkodzeniengimoéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DeWD0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerolii dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod ¢gwowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno hiyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub bezfr@dnio w korycie
powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglewykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-
06251 przy czym naby stosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicamag zalewowy.

5.4. Ustawienie kraveznikdw betonowych

Swiatto (odlegté¢ gornej powierzchni kraginika od jezdni) powinno kyzgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dyo ustawieniu kragznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.
Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej wykonujeesina podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubézi 3 do 5 cm po zagzczeniu.

Spoiny kravgznikbw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem lub
zapravg cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kiganikow zapravg cementowo-
piaskowy stosuje s wytacznie do krawznikow ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg. Dla zabezpieczenia przed wptywami
temperatury krawgzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej $poinach zalanych zaprawnalery
zalewa co 50 m bitumiczpmag zalewows nad szczelip dylatacyjr fawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaoigblne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdénzadania materiatdw przeznaczonych do ustawienia
kraweznikdw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystpujagcych na powierzchniach i kr@dziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary diugéci i gigbokasci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndciag do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw bgleprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubsnay zgodnie z wymaganiami pkt 2. Sprawdzenmgdw prostych w
narazach elementow wykonuje ¢siprzez przytgenie lgtownika do badanego nam@ i zmierzenia odchylek z
doktadndciag do 1 mm.



6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostalych materialtéw stosowanych przawishiu krawznikdw betonowych powinny obejmowa
wszystkie wtdciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakdpkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm.

6.3.2.Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podiwznego goérnej powierzchni taw z dokumentggjojektova.
Profil podiwny gornej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost + 1 cm na kade 100 m fawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwéch dowolnie wybranych punktach nazét@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynos3z:
- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéri projektowane;j.

c) Roéwna¢ goérnej powierzchni taw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdze 9irzez przytaenie w dwéch punktach, naide 100 m tawy,
trzymetrowej taty.
Przewit pomiedzy gérry powierzchri tawy i przytazong tatg nie mae przekraczal cm.

d) Zagszczenie taw.
Zag;szczenie taw badagsw dwoch przekrojach na kde 100 m.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowandgerunku nie mge przekracza+ 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimnikow

Przy ustawianiu kragenikdw naley sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na kade
100 m ustawionego kraymika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyraywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil
cm na kade 100 m ustawionego krawanika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwdch punktach naide 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gormy powierzchmi kraweznika i przytazong taty
nie maze przekraczal cm,

d) doktadna@¢ wypetnienia spoin badaesico 10 metréw. Spoiny mugzy¢ wypetnione catkowicie na pen
gtebokasc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB D&M30.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

0Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOMB0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SSTWIORB i wymaganiami fiyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
wykonanie koryta pod tagy

ew. wykonanie szalunku,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.

10.
11.
12.
13.
14.

15.

16.
10.

CoNoGOR~ONE

wykonanie tawy,

wykonanie podsypki,

ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
wypetnienie spoin kragznikow zaprawy,

ew. zalanie spoin magzalewowvs,

zasypanie zewgtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

przeprowadzenie bafia pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

1. Normy

PN-B-06050
PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-10021
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B32250
BN-88/6731-08
BN-74/6771-04

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Roboty betonowedlbetowe

Kruszywo mineralne. Piasek do b@&tonzapraw

Kruszywa mineralne do betonu zwyéte

Prefabrykaty budowlane z betonutddy pomiaru cech geometrycznych
Kruszywa mineralne. Kruszywa ndheao nawierzchni drogowyclwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ao nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i ocena zgodcio
Materialy budowlane. Woda do betohéapraw

Cement. Transport i przechowywani

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdiementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw icdeisk

tramwajowych. Wspo6lne wymagania i badania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdiementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw icdeisk

BN-64/8845-02

2. Inne dokumenty

tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe

Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhio

17.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDRnEprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORY ROBOT BUDOWLANYCH
D - 08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacjchtecznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych
(SSTWIORB) § wymagania dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z ustawieniem betonowego obieze
chodnikowego.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegbtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrob6t budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres robo6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwénych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego 8x30x100 cm. Obiedetonowe planujeesivbudowa na chodnikach .

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roaigzapce jednostronnie lub dwustronniegi
komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do kokagji.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

0Ogblne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdllne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania palanSSTWiIORB D-M-00.00.00
~-Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materialami stosowanymais

- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
— beton B-15 do wykonania taw,

— cement wg PN-B-19701,

— piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3. Betonowe obrzi#a chodnikowe

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatart€jawedzie
elementow powinny hiyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniawgalzi elementow nie powinny przekraczavartosci
podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielki

Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gorngdieralne)

; . niedopuszczalne
i uszkodzenia

krawedzi i naray | ograniczajcych pozostate powierzchnie:
liczba, max 2

dhugaé¢, mm, max 20

gkebokas¢, mm, max 6




Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych. Betonmbezea
chodnikowe nalgy uktada z zastosowaniem podkitadek i przektadek drewnianyclwymiarach co najmniej:
grubas¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szeroké¢ obrzeza.

Do produkcji obrzey nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 klasy B 30.
2.4. Pozostale materiaty

Do wykonania faw pod kragzniki nalezy stosowa beton klasy B 15 wg PN-B-06250
Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinnypodiadg wymaganiom podanym w SSTWIORB D-
08.01.01 ,Krawgzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 3.
3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego sprzpomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiORB D-M-00.00.00 ,Wyargg ogolne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnigciu przez beton
wytrzymatasici minimum 0,7 wytrzymaléci projektowane;.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatow podano w SSTWiI@R3.01.01 ,Kravgzniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&W0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod faw¢ nalery wykonywa: zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szeroligi dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

5.3. tawa
tawe nalezy wykona wg opisu SSTWIORB D-08.01.01 ,Kraw#niki betonowe” pkt 5.
5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawig na wykonanym podias w miejscu i zeswiattem (odlegtscia
gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgnpaojektowej.
Zewretrznasciana obrzga powinna b§ obsypana piaskientwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracéazerokéci 1 cm. Naley wypetnic je piaskiem lub zapraywcementowo-piaskoav

w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem pgleczyéci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na
petrg giebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaoigblne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdénzadania materiatdw przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzgy chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary diugéci i gtcbokdsci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadngciag do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.



Sprawdzenie ksztattu i wymiar6w elementow ungleprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lulray. Sprawdzeniedtdw prostych w narmach elementéw wykonujeesi
przez przytaenie lgtownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadioig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatdw powinny obejméwesszystkie wtaciwosci okrelone w normach podanych dla
odpowiednich materiatow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t naly sprawdza wykonanie:

a) koryta pod faw - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,ypdopuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére mae wynost = 2 cm na kade 100 m diugéri obrzeza,

— niwelety gérnej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynosé +1 cm na kade 100 m dtugéci obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kt@neipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej spoiny
na petn gltebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SSTWIORB D&VW0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SSTWIORB i wymaganiami fiyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana tawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgollIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

- wykonanie tawy,

— ustawienie obrza,

— wypetnienie spoin,

— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw
4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. gfgomiaru cech geometrycznych
5.  PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugadio nawierzchni drogowyclwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugado nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdtlamenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i teiek

tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdiamenty nawierzchni drég, ulic, parkingow i tevisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOW EJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaaghtécznej (SST)gswymagania dotycgce wykonania i odbioru

robét zwhzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukotvejonowej

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbétowa specyfikacja techniczna (SST) stanowkuchent przetargowy i kontraktowy przy robotach
drogowych

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwénych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej.

1.4. Okre&dlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwaeza betonu metadwibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwachygmdnych ze saptrwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate oldienia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagan@golne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
0Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogdllne wymagania dotygeze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Wyghd zewretrzny

Struktura wyrobu powinna dyzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw.

Powierzchnia gérna kostek powinnacbgbwna i szorstka, a kragzie kostek rowne i proste, wkhiecia nie
powinny przekracza

— 2 mm, dla kostek o gruboi < 80 mm,

- 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.

2.2.2. Ksztailt, wymiary i kolor kostki brukowej
W ramach niniejszego zadasnia zaprojektowatyaia kostki ozdobnej typu ,Starobruk” oraz kostkoptokytnej.
Kolory kostek okrélono w dokumentacji projektowej.

2.2.3. Wytrzymaté¢ nasciskanie

Wytrzymatas¢ nasciskanie po 28 dniachirednio z 6-ciu kostek) nie powinnadsnniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najpsza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna dymniejsza nt 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.4. Nasikliwos¢
Nashikliwos¢ kostek betonowych powinna wynésiie wiecej niz 4%.
2.2.5. Odporn& na dziatanie mrozu

Odporna¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnatigdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250.

Odporng¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zansmaia i odmraania probek jest wystarcaap, jezeli:

— probka nie wykazujegknig¢,

— strata masy nie przekracza 5%,

— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymat prébek nie zameanych nie jest wksze
niz 20%.

2.2.6.Scieralnd¢

Scieralng¢ kostek betonowych okéfna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wignoie wiccej niz 4
mm.



3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie.

Jeili powierzchnie § duze, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, m#na stosowa& mechaniczne
urzadzenia ukladajce. Urzdzenie sktada siz wodzka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgdago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsceutobenia. Uradzenie to, po skixzonym uktadaniu kostek,
mozna wykorzysta do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi lwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku tma stosowéa mechaniczne ugrlzenie na rolkach, prowadzone liniami na
szynie lub krawznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukiagl § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyrieito
betonu min. 0,7 R, kostki przesmne g na stanowisko, gdzie specjalne gatzenie pakuje je w fajii spina tdma
stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysr@ianie.

Kostki betonowe mina rownie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@O0®M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgjy wymaganiom PN-B- 06712.
Grubag¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigresic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by
zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.3. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Z uwagi na ranorodna¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, #iwe jest utazenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagdtowvanego przez fiyniera.

Kostke uktada s} na podsypce lub podia piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami wynosity
od 2 do 3 mm. Kostknaley ukltada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchn¢ utozonych kostek przy
uzyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utgonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje wiibratory pltytowe z oston z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenieabiudzeniem. Wibrowanie naieprowadz¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczeie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga p¢ghacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie podia i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddhoz dokumentag projektovy i
odpowiednimi SST.

6.2.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektows oraz pkt 5. niniejszej SST.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni



Sprawdzenie prawidtowiei wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruiohv polega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentagprojektovg oraz wymaganiami wg pkt 5. niniejszej SST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowei ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtovégi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyty des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Nierownéci podtuzne

Nieréwnasci podiuzne nawierzchni mierzone tatub planografem zgodnie z nognBN-68/8931-04 nie powinny
przekracz& 0,8 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektovg z tolerancj + 0,5%.

6.3.3. Niweleta nawierzchni

Ra&znice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm.
6.3.4. Szerok& nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&nic¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

6.3.5. Grubé&¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigoodsypki nie powinny przekraoza 1,0 cm.

6.4. Castotliwosé pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zthiosrukowej, wymienionych w pkt 6.3
powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca s}, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w @K byly przeprowadzone nie rzadziej, 12
razy na 100 fnawierzchni i w punktach charakterystycznych diaetety lub przekroju poprzecznego oraz
wszdzie tam, gdzie poleci iynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkeestki brukowej.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentagrojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajych i ulegajcych zakryciu podlega wykonanie podsypki. Zasadyiau s okreslone w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyegce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— o0znakowanie rob6t,

- przygotowanie podia (ewentualnie podbudowy),

— dostarczenie materiatow,

- wykonanie podsypki,

- ulozenie i ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sklad, wymagania i ocena zgodcio

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@&iamenty nawierzchni drég, ulic, parkingow i tevisk
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tramwajowych. Krawzniki i obrzeza
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie swika piaskowego
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenaawierzchni planografem i tat



