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STWIORB-00.00. CZESC OGOLNA

1. WSTEP
1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawig¢ego:

», Budowa zbiornika w Nadles$nictwie Limanowa w leSnictwie Mogielica”

Zadanie realizowane w ramach "Kompleksowego projektu adaptacji laséw i lesnictwa do zmian
klimatu - mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gorskich”

Lokalizacja inwestycji lesnictwo Mogielica, miejscowd¢ Pétrzeczki w gminie Dobra
powiat limanowski, wojewddztwo matogiskie

Zamawiagcy: Paistwowe Gospodarstwo Léne Lasy Paistwowe
Nadlesnictwo Limanowa, ul. Kopernika 3, 34-600 Limanowa

Niniejsze STWIORB sporrizono w oparciu o Rozpagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004r.

w sprawie szczegoOtowego zakresu i formy dokuméintaojektowej, specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjopauwzytkowego (Dz. U. nr 202 z 2004r., poz. 2072
z p&n. zmianami).

Specyfikacje Techniczne zgodne 3 ustawy o zamdwieniach publicznych z dnia 10 czerwca 198Ku
Z p&niejszymi zmianami (Dz.U. z 2004r., Nr 19, poz. L7lwzgkdniajg normy pastwowe, instrukcje
i przepisy stosuace s¢ do robot.

1.2. Przedmiot i zakres robo6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej STWIORB; svymagania dotyexe wykonania i odbioru robét budowlanych
dla inwestycji polegacej budowie zbiornika w Nadimictwa Limanowa w Iénictwie Mogielica, ktérego
gtébwnym celem jest retencja wéd opadowych.

STWIORB naley odczytywa i rozumi& w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpuekEil.
1.3. Wyszczegdlnienie

Ustalenia

zawarte w niniejszej STWIORB obejmujvymagania ogdlne dla robdét ebjch

szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi dla pasgwinych asortymentow robét:
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1.4. Okre&Slenia podstawowe

1.4.1. Aprobata techniczna— dokument potwierdzajy pozytywry ocere technicza wyrobu stwierdzaijca
jego przydatné¢ do stosowania w okéonych warunkach, wydany przez jednestipowaniona do udzielania
aprobat technicznych.

1.4.2.
matej

Budowla — nalezy przez to rozumié kazdy obiekt budowlany niefulacy budynkiem lub obiektem
architektury,

stanowdy cald¢ techniczno-aytkowa albo cz$¢ stanowsca odebny element

konstrukcyjny lub technologiczny (w szczeg@ioio most, przepust, budowla ziemna, hydrotechniczna
zbiorniki, konstrukcje oporowe i inne).



1.4.3. Budowla hydrotechniczna — budowla wraz z ugdlzeniami i instalacjami technicznymi z nimi
zwigzanymi, staagca gospodarce wodnej oraz ksztattowaniu zasobéwnyaddi korzystaniu z nich.

1.4.4. Ciek — wszystkie wody ¢dlace w ruchu pod wpltywem sit gikosci, ptymace w korytach naturalnych
lub sztucznych, przewodeych woad okresowo lub stale. Wiasfio poszczegdlnych ciekow okte
Rozporadzenie Rady Ministréw z dnia 17 grudnia 2002 r.prasviesrédladowych wod powierzchniowych lub
czesci stanowicych wlasnéé publiczrg (Dz.U.2003.16.149).

1.4.5. Ciek naturalny — ciek, ktérego koryto i vém hydrologiczny uksztattowaneashez ingerencji
cztowieka. Wg. Prawa Wodnego (Art. 9.1.) przez aielturalny rozumie sirzeki, strugi, strumienie i potoki
oraz inne wody ptygce w sposéb gty lub okresowy, naturalnymi lub uregulowanymi J@ami.

1.4.6. Certyfikat zgodnosci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemufitetyi wykazupcy, ze
zapewniono odpowiedni stopiezaufania, 2 nalezycie zidentyfikowano wyrob, proces lub ustugazgodne
z okr&lona normy lub innymi dokumentami normatywnymi w odniesierdo wyrobow dopuszczonych do
obrotu i stosowania.

1.4.7. Dokumentacja projektowa — stwy do opisu przedmiotu zamowienia na wykonanie Robot
budowlanych, dla ktérego wymagane jest pozwolerdebndow - sklada s w szczegdlnéci z projektu
budowlanego, projektu wykonawczego, przedmiaréwdRob

1.4.8. Dokumentacja powykonawcza budowy— sklada s z dokumentacji budowy z naniesionymi
zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym, do&oymi w trakcie wykonywania Robét, a ek
geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i ewentwainnych niezbdnych dokumentéw.

1.4.9. Droga technologiczna— droga wybudowana na czas budowy obiektu bud@aglana po zakiczeniu
Robot rozebrana.

1.4.10. Dziennik Budowy — opatrzony pieexia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizaiy
do notowania wydarZe zaistniatych w czasie wykonywania Robot, rejestmia dokonywanych odbiorow
Robot, przekazywania polece innej korespondencji technicznej pawizy Inspektorem nadzoru, Wykonayc
i Projektantem.

1.4.11. Grobla — wat ziemny utrzymuacy woce w sztucznym zbiorniku (np. stawie, kanale) itd khronacy
przylegty teren przed wylewami w rzece.

1.4.12. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych, ktérazlemenie Zamawiagego zapomagr
cztonkéw swojego zespotu écisle oddelegowanych uprawnieniach zglza oraz sprawuje nadzér nad
wykonywaniem prac budowlanych oraz pgs&tm rzeczowo finansowym, zgodnie z Usiad®rawo Budowlane

i warunkami kontraktowymi.

1.4.13. Kierownik Budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania Robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktra

1.4.14. Kosztorys Ofertowy - wykaz Robo6t z podaniem ich #ic w kolejnaici technologicznej ich wykonania.
1.4.15. Ksigga Obmiaru — akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do
wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych Robdét w formie wyliczeszkicéw i ew. dodatkowych
zahcznikéw. Wpisy w Ksidze Obmiaru podlegapotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.16. Laboratorium — drogowe lubinne laboratorium badawcze, zaakceptowane przezad@pcego,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwizanych z ocenjakasci materiatdw oraz Robot.
1.4.17. Materialy — wszelkiego rodzaju rzeczy niezime do wykonania Rob6t, zgodnie z Dokumentacj
Projektow i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pipeyniera.

1.4.18. Nadz6r przyrodniczy — osoba prawna lub fizyczna realizua prace zlecone przez Zamawiaggo,
ktéra jest odpowiedzialna za monitorowanie std@nodowiska w trakcie Robd6t zgodnie z zapisami karty
informacyjnej przedsivziecia na podstawie ktorej wydano deeyzp srodowiskowych uwarunkowaniach
realizacji przedsiwziecia.

1.4.19. Obiekt budowlany — nalery przez to rozumi&
a) budynek wraz z instalacjami i gdzeniami technicznymi,
b) budowt stanowica catci¢ techniczno-uytkowa wraz z instalacjami i uydzeniami,
c) obiekt matej architektury.
1.4.20. Plac Budowy — oznacza miejsce, gdzie mdy¢ realizowane Roboty State i do ktorych mdgyc¢
dostarczone Urlzenia i Materialy oraz wszelkie inne miejsca wymin@e w Kontrakcie jako stanogdge Plac
Budowy.
1.4.21. Podioze — grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
1.4.22. Potok gorski— ciek naturalny o nagiujacych Bcznych cechach (Prawo Wodne, Art. 9.1.):

—  powierzchnia zlewni ponej 180kn3,

— stosunek przeptywu o prawdopodaistvie wysgpienie 1% do przeptywsredniego z wielolecia jest

wiekszy niz 120,

— spadek zwierciadta wody jestekszy niz 0,3%.
1.4.23. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczrddza autorem dokumentacji projektowe;j.
1.4.24. Przegkbienie (ploso)— odcinek cieku charakteryagy sk glkeboka woda. W kretych i meandrujcych
ciekach wystpuje na zakolu.



1.4.25. Przedmiar Rob6t — dokument zawieragy podzielone na pozycje zadania, jakie gr@jst& wykonane
w Kontrakcie, wskazuagy ilosci kazdej pozycji oraz odpowiad#gy jej zapis w ST.

1.4.26. Przelew — czs¢ przegrody na strumieniu cieczy o zwierciadle sveityon, przez ktGr przelewa si
ciecz. Przelew stanowi zwykle &Z obiektu hydrotechnicznego gizacego wod (zapora, jaz) — uszizenie
upustowe.

1.4.27. Rekultywacja — roboty magce na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.28. Roboty — oznaczaj zarébwno Roboty State jak i Pomocnicze, jakie griaj¢ prowadzone w ramach
Kontraktu.

1.4.29. Sprzet — oznacza maszyny, pojazdy i inne rzeczy potrzelonealizacji i ukaczenia Robot.

1.4.30. Teren budowy — przestrzeé, w ktorej prowadzone gsroboty budowlane, wraz z przestrzeni
zajmowan przez uradzenia zaplecza budowy.

1.4.31. Wykonawca— osoba prawna lub fizyczna realiztg Roboty zlecone przez Zamawizggo.

1.4.32. Urzadzenie upustowe — to w hydrotechnice element budowli efpkacej, umaliwiajacy
przeprowadzenie wéd przez stapigodny oraz regulagjwielkosci przeptywu.

1.4.33. Zadanie budowlane- cz$¢ przeds¢wziecia budowlanego, stanogza odebrg cataé¢ konstrukcyjn
lub technologiczsy, zdolms do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkeghniczno-aytkowych.
Zadanie mge polegé na wykonywaniu Robo6t zezanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochran
budowli lub jej elementu.

1.4.34. Zamawiajgcy — osoba prawna kiemga sé prawem publicznym lub prywatnym, ktéra zawiera
Kontrakt zgodnie z Porozumieniem Finansowym.

1.4.35. Skroty

Wszdzie gdzie w niniejszej dokumentacji zastosowarskepajace skroty, ich znaczenie najerozumie jako:

* BHP - Bezpieczéstwo i Higiena Pracy

* CPV - Wspdlny Stownik Zamoéwie (Common Procurement Vocabulary)

* DP - Dokumentacja Projektowa

* MG - Ministerstwo Gospodarki

* MI - Ministerstwo Infrastruktury

* MS - MinisterstwoSrodowiska

* MTiGM - Ministerstwo Transportu i Gospodarki Morskiej

* ODGK - Osrodek Dokumentacji Geodezyjno - Kartograficznej

* PN-75/B-04481 Polska Norma z roku 1975 / Bran— numer

* STWIORB - Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru RoBdtlowlanych

* WTWIO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot

1.5. Ogolne wymagania dotycrce Robot

1.5.1.Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie podanym w Zadzniku do Oferty przekae Wykonawcy prawo dogbu do wszystkich
czesci Placu Budowy i mytkowania ich wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgemiéami prawnymi
administracyjnymi oraz przeke:

a) lokalizacg i rzedne reperéw

b) Dziennik Budowy

¢) Ksiege Obmiaru Robo6t

d) jeden egzemplarz Dokumentacji Projektowej (DP)

e) jeden komplet Specyfikacji Technicznej Wykonar@dbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB)

Po przekazaniu Placu Budowy na Wykonawcy spoczydpowiedzialné¢ za ochron przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru kcowego Robot.

1.5.2.Dokumentacja Projektowa (DP) i Powykonawcza

Dokumentacja Projektowa aakzona do Dokumentow Przetargowych.

a) opis inwestycji

b) rysunki

Dokumentacja Powykonawcza do opracowania przez Waika:. Wykonawca winien wykoraDokumentagj
Powykonawecgz catcici zrealizowanych Robét.

1.5.3.Zgodnd¢ Robd6t z DokumentagijProjektove i Specyfikacjami Technicznymi

1.5.3.1.Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone mateitiatly zgodne z DP i STWIORB. Wykonawca nie
moze wykorzystywa bledéw lub opuszcze w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu veni
natychmiast powiadordi Inzyniera, ktory dokona w porozumieniu z Projektantemdpowiednich zmian
i poprawek.

1.5.3.2. W przypadku rozbisnosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obpwe nasipujaca
kolejndé¢ ich waznosci:

- STWIORB,

- Dokumentacja Projektowa,

- Przedmiar robot.




1.5.3.3.W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z DP lub STWIORB i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostatiezwtocznie zagpione innymi, a Roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3.4. W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedb w petni zgodne z DP lub STWIORB, ale qapiieta
zostanie mgiwa do zaakceptowania jakb elementéw budowli, to kynier maze odebré takie roboty

i zgodzE sie na ich pozostawienie.

1.5.4.Harmonogram Realizacji Robo6t

Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia szczegétoveymbnogram budowy. Harmonogram powinien
przedstawia w etapach tygodniowych proponowany gpsRobét.

1.5.5.Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowtany do zapewnienia i utrzymania bezpigstea i czystéci Terenu Budowy
i Zaplecza w okresie trwania realizacji Kontraktu do zakaczenia i odbioru kicowego Robét, wg zasad
okreslonych przez Iayniera. Wykonawca zapewni warunki bezpiecznej prappbytu osoéb wykonapych
czynndci zwiazane z budow a take zabezpieczy Teren Budowy przed dpsim osob nieupowaionych.
W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: bariery ochronne, znaki ostrzegawaagentualne przégia i inne.
Wszelkie oznakowanie i inne wdzenia zabezpieczgje keda akceptowane przez iyniera. Fakt przygpienia
do Robd6t Wykonawca obwdei publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z Inspektorem nadzoru
oraz przez umieszczenie, w miejscach $dlach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora. Tablice infayjree keda utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia i przygotowania Placu Budowey podlega odibnej zaptacie i przyjmuje i ze jest
wkalkulowany w Cea Kontraktow.

1.5.6.0chronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowrzek znd i stosowé w czasie prowadzenia Rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego oraz warunki realizacji intyefs wynikajace z decyzjisrodowiskowej oraz innych
decyzji dotycacych niniejszego zadania.

Wykonawe uznaje s za wytwore odpaddw powstagych w czasie budowy. Usugie odpaddw, ich
wykorzystanie lub unieszkodliwieniea ©bowiazkiem Wykonawcy. Zamawiagy nie kedzie z tego tytutu
ponosit zadnych kosztow w tym z tytutlu optat za gospodarkmezystanie zesrodowiska. Uznaje gj ze
wszelkie koszty zwazane z wypelnieniem wymagachronysrodowiska okrélonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizaRpbot norm okrdonych w odpowiednich przepisach
dotyczicych ochronyrodowiska obejzaja Wykonawe.

1.5.7.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawca duizie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane zawem wywotanym jako rezultat realizacji Robo6t allpozez personel
Wykonawcy. Naley zachowa szczegdlg ostraznos¢ ze wzgédu na prowadzenie prac w terenignigm.
1.5.8.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwahy szkodliwe dla otoczenia, nie mply¢ dopuszczone dozycia. Materiaty,
ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robo6t, azpkioiczeniu Robét ich szkodlivd zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy, Zamawidj powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatow
od witasciwych organow administracji patwowej.

1.5.9.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robdt Wykonawcadbie przestrzegat przepiséw dotgcgch bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegolei Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat prac w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz njgehsiapcych odpowiednich wymaga sanitarnych.
Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywal wszelkie ugglzenia zabezpieczmie, socjalne oraz spitz

i odpowiedny odziez dla ochrony zdrowia izycia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewai
bezpieczastwa publicznego.

W terminie wynikagcym z warunkéw Kontraktu, Wykonawca opracuje i dosty Irnzynierowi szczegétowy
plan Bezpieczestwa i Ochrony Zdrowia (,BIOZ") zgodnie z rozpadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
23 czerwca 2003 (Dz.U. Nr 120 poz. 1126).

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z zapewnieniem powszych wymaga nie podlegaj odrebnej zaptacie

i s3 uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.10.0chrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrefRobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do Robot od
daty rozpocgcia do daty zaktczenia Robo6t (do wydania potwierdzenia zal@enia przez lyniera).
Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu odbioru koowego. Utrzymanie powinno byrowadzone
w taki sposob, aby budowla i jej elementy byly vda@aalagpcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
koncowego.



1.5.11.Ré6wnowanos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekenkretne normy i przepisy, ktore spethimajp
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglatobowihzywad postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornmprkepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane moinprzepisy § paistwowe lub odnosg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevas&jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera. Rénice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&anii
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawa uzasadnieniem ich zastosowania przzathe Inzynierowi do
zatwierdzenia.

1.5.12.Niewypaly, niewybuchy

W razie natrafienia w czasie prowadzenia Robdt waostaldci po dziataniach wojennych tj. miny,
niewybuchy, pociski i inne tego typu materialty Wylkavca niezwlocznie przerwie roboty, powiadonsyimiera

i bedzie posgpowat zgodnie z jego instrukcjami/poleceniami. Kgszabezpieczenia terenu oraz akcji ugaiai
niewypatéw/niewybuchoéw poniesie Zamawiizy.

1.5.13.0dtworzenie i upormdkowanie terenu

Podczas wykonywania Robét teren pglespratat. Odpady naley usuwa aby teren budowy byt wolny od
odpadéw materiatowychsimieci. Po zakaczeniu Robot wykonawca zobaany jest doktadnie upaakowa

i oczysci¢ teren. Naley usumé resztki urobku (z refulacji) z terenéw pokrytychawa i pozostawd ta
powierzchnie w stanie odpowiadaym ich stanu pierwotnemu.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do Robot wykonawca przedstawi szczego6towe informatptycace proponowanegdrddia wytworzenia,
zamawiania tych materiatéw do zatwierdzenia prospéktora.

2.2. Pozyskiwanie materiatldw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwotel wigcicieli i odnaginych wladz na pozyskanie materiatdéw
z jakichkolwiek zrédet miejscowych vdczapc w to zrédta wskazane przez Zamawgieggo i jest zobowzany
dostarczy Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przedoczgiem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacgawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektoraadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaki za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materialdw

z jakiegokolwiekzrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty azéne

z dostarczeniem materiatéw do Robdét.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdéw, ukopdéw i miejsc pozyskaniaskini zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce ypiracaniu stanu terenu przy uiazeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopt@wTerenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych
w Kontrakcie lgda wykorzystane do Robé6t lub odwiezione na odkladavdpdnio do wymaga Kontraktu
lub wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegozie prowadz zadnych wykopow
w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszdéaigne w Kontrakcie.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym
obszarze.

Kategorycznie zabraniaespozyskiwania materiatdw z terendéwitgch oraz w bezpgoednim gsiedztwie robot.
2.3. Materialy pochodzce z rozbiérek

Materialy pochodgce z rozbiérek poszczegolinych elementéw wysjcych w trakcie budowy zostan
zagospodarowane zgodnie z STWIORB przypisanymiqeeglnym elementom Robét rozbiérkowych. Kosztu
usunkcia i utylizacji tych materiatdbw opisaneg sv pkt.9 podstawy platdei wtasciwych STWIORB.
Wykonawca bdzie postpowat zgodnie z zapisami wigwych STWIORB i w zgodnéxi z Ustave o odpadach
(Dz.U.nr.62 poz. 628 z 2001r. z40 zmianami).

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiglunozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrail wczgniej Inzyniera o swoim zamiarze przed
uzyciem tego materiatu. Wybrany i zaakceptowany rpdzateriatu nie mge by pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

2.5. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagda ilosciowych i jakdciowych materiatow

z jakiegokolwiekzrédta. Kazdy rodzaj Rob6t, w ktérym znajdupie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko, liczske z ich nie przygciem i niezaptaceniem za nie. Materiaty,
ktére nie odpowiadajwymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy. Wykonawca jest




zobowhzany do posiadania i udephianiaswiadectw jakdci podstawowych materiatow takich jak : aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodga

2.6. Przechowywanie i skladanie materiatow

Zapewni s¢ aby tymczasowo skladowane materialy igdzenia, do czasu gdyds one potrzebne do Robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhewaja jakos¢ | whasciwosé do Robét i byty dospne do
kontroli przez Inspektora. Materiaty najesktadow& w taki sposéb aby zapewniutrzyma ich jakéci i stanu
odpowiedniego do ich realizacji Robét wedtug inktjuproducenta oraz w wyznaczonych do tego miejscza
placach sktadowych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych Robo6t. Podstawowy sgrozywany do Rob6t powinien Byzgodny z ofed
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i ilgci wskazaniom zawartym w STWIORB,
zaakceptowanym przez Ayniera; w przypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach, spgz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie Rob6t, zgodnie z zasadamistimgmi

w dokumentacji projektowej, STWIORB i zatwierdzohy@rzez liyniera harmonogramach Wykonawcy.
Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robét ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotyseymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy #ynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sgtm do wytkowania

i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisdiykonawca bdzie konserwowa sprzt jak
rowniez naprawig lub wymienid sprzt niesprawny. lIeli dokumentacja projektowa lub STWIORB
przewidup mazliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera 0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjptprzed wyciem sprztu. Wybrany sprg, po
akceptacji Inyniera, nie mae by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie wptymiekorzystnie
na jaka¢ wykonywanych Robét i wkziwosci przewaonych materiatow. Liczbdrodkéw transportu powinna
zapewnia prowadzenie Robét zgodnie z zasadami d&rgmi w dokumentacji projektowej, STWIORB
i zatwierdzonymi przez ktyniera harmonogramami Wykonawcy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagdspetni@ wymagania dotyce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw fiaionych parametrow technicznych.

Wykonawca bdzie usuwa na biezagco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ragatdnie z Kontraktem, oraz za jakazastosowanych
materiatéw i wykonywanych Robéta ich zgodné& z dokumentagj projektows, wymaganiami STWIORB,
oraz poleceniami kyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceeni planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementéw Robét zgodnie z wymiarami ¢dmymi okrelonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pgmie przez layniera. Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu

i wyznaczeniu Robét zostanjesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawma wiasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robo6t lub wyznaczenia wysokprzez lIrzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladn&.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementBwebdt lgda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, DokumepmtBecojektowej i w STWIORB, a tale w normach

i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier uwzgédni wyniki bada materiatdbw i Robét, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i w badaniach materiatéw,$@@mdczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywagie na rozwzan kwestk.

Polecenia Inyniera lgda wykonywane nie péniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzyonani
przez Wykonawe, pod grdba zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego typubmosi Wykonawca.
Wykonawca przedstawi szczegotowy harmonogram budewsiz z etapami budowy. Wykonawca jest
zobowizany do realizacji Rob6t w sposob zapewgugj wykonanie ich w terminie. Zastosowany sprz
wszystkie materialy, roboty i ich zabezpieczenie nikgjace z przygtych rozwhzan technicznych




i technologicznych w ramach opracawd/ykonawcy nie podlegajodrebnej zaptacie, wszelkie koszty z tego
tytutu nalery uja¢ w Cenie Kontraktowe;.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawachazanych z jakécia Robdt, ocea jakosci stosowanych
materiatdw i posfpem Robét, a talke we wszystkich sprawach zmanych z interpretagj Dokumentacii
Projektowej i STWIORB oraz dotygeych akceptacji wypetnienia warunkéw Kontraktu prigykonawe.

5.2. Warunki_wykorzystania terenu w_fazie realizadj i _eksploatacji, ze szczegdlnym uwzedinieniem
konieczndici _ochrony cennych wartdci przyrodniczych, zasobdw naturalnych i zabytkéw oaz
ograniczenia uchzliwosci dla terendw gisiednich

Wykonawca zobowjzany jest do przestrzegania wymogéw zawartych w pepisach dotycacych
ochrony srodowiska oraz wszelkich uzyskanych uzgodnieniach,opiniach, decyzjach

i zaswiadczeniach przekazanych Inwestorowi.

1.Wykonawca jest zobowtany do takiego zorganizowania placow budowy i kdplecza oraz takiego
poprowadzenia drég, aby zapewnszczdne korzystanie z terenu, minimalne przeksztatcgge powierzchni

i jak najmniejsz ingerencg w siedliska przyrodnicze, a po zalkaeniu prac teren przywrd@cdo poprzedniego
stanu. Wykonawca jest zobmamany organizowa roboty w taki sposéb, aby zminimalizoévailos¢
powstajcych odpaddéw budowlanych.

2.Drzewa znajdujce sé w obrbie placu budowy, nieprzeznaczone do wycinki Wykece jest obowdzany
zabezpiecz§ przed uszkodzeniami mechanicznymi.

3.Wycinke zieleni naley przeprowadz poza sezonemedgowym ptakdéw (poza okresem od 1 marca do
31 sierpnia wdcznie). Na terenie f@ym z drzew przeznaczonych do useia naley zdja¢ budki kgowe dla
ptakow i przeni& na inne drzewa.

4. Prace ziemne w rejonie zbiornikdw utrzymuyjch wod nalezy prowadzé poza okresem od 15 fiziernika
do 15 marca.

5.Podczas wykonywania Rob6t najezapewnt przeptyw biologicznie czynny potokéw (nienaruszgn
zapewniajcy ciagtos¢ ekologicznm cieku.

6.Bazy sprztu i materialtdw nalgy ulokowa i zabezpiecz§ w sposob uniemidiwiajacy przedostawanie esi
szkodliwych zwazkdéw dosrodowiska gruntowo-wodnego.

7. Scieki socjalno-bytowe z bez technicznych mgledprowadai do szczelnych konteneréw i wywieje do
najblizszej oczyszczalni.

8.Nie marna dopyci¢ do zanieczyszczenia odpadami stalymisciekami miejsc prowadzenia Robot
budowlanych i eksploatacji przedaiziccia, a odpady powstale nale selektywnie magazynowa
w przystosowanych do tego pojemnikach lub tymczasbwpunktach magazynowania oraz systematycznie
WYWOZIC.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowazkéw wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do akceptacjzyiiera programu
zapewnienia jakii, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykoaaRobdt, maliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarargog wykonania Robdét zgodnie z ofgrDT, STWIORB, harmonogramem
Robot, odpowiednimi przepisami prawa oraz ustalenfzekazanymi przez hyniera.

Program zapewnienia jaém bedzie zawierat:

a) cz$¢ ogolna opisujca:

— organizagj wykonania Rob6t, terminy oraz sposéb prowadzenhdR

— organizagj na placu budowy wraz z oznakowaniem Robét w telati trwania,

— Sposéb zapewnienia BHP,

- ochrona PPQ,

— wykaz zespotu roboczego wraz z kwalifikacjami,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowad¢ wykonania poszczeg6inych Robot,

— wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

— sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanimo
sterupcych a take wycikganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesehiologicznym,
proponowany sposob i fomprzekazywania tych informaciji zgnierowi;

b) czs¢ szczegdbtow opisupca dla kazdego asortymentu Robot:

—wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

—sposoéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przediauitria wiasciwosci w czasie transportu,

—sposoéb i procedarpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzei, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementow Robdt,

—sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakasci Robot
Celem kontroli Robo6t drizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazona jakaosé
Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok Robdt i jak@¢ materiatdw.
6.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryetis przeprowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednirim. W przypadku,
gdy normy nie obejmuyj jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, simomozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przigmlera.
Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub ba&jawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji layniera.
6.4. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopuci¢ do wycia tylko materialy zgodne z wymaganiami cko@ymi w odpowiednich
STWIORB.
Dopuszcza gido stosowania:
1) Wyroby posiadaice znak CE — bez ogranigze
2) Wyroby, ktére nie posiadagnaku CE — pod warunkiem, gdy:
a) wyrob zostat wyprodukowany na terytorium Polski
— w zgodzie z istnigica Polsky Nornmg a producent datzyt deklarag zgodndci z t3 norma,
—w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnegpmé&cy od jej zapiséw, za to w zgodzie z uzyskan
aprobata technicana producent datzyt deklarag zgodndci z ta aprobad,
— posiada znak budowlan§wiadczcy o zgodnéci z Polskk Norma wyrobu albo aprobattechnicza,
a producent zatzyt odpowiednia informagjo wyrobie;
b) wyrdb zostat wyprodukowany poza terytorium Polske udzielone mu aprobaty technicznej a producen
zahczyt do wyrobu deklaragjzgodndci z &a aprobad;
c) jest to wyrdb umieszczony w odpowiednim wyka=mgobow magcych niewielkie znaczenie dla zdrowia
i bezpieczéstwa, dla ktérych producent wydat deklarazfjodndci
3) Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyralytworzonego wg indywidualnej dokumentacji
technicznej, dla ktérej producent wydat specjaldeiadczenie o zgodsoi wyrobu z § dokumentagj oraz
Z przepisami.
6.5. Raporty z bada
Wykonawca bdzie kompletowéa i przechowywad raporty ze wszystkich bafla udostpnia je na kade
zyczenie lryniera.
Wyniki bada (kopie) teda przekazywane kynierowi na formularzach wedlug dostarczonego pmego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.7. Dokumenty budowy
6.7.1.Dziennik budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy Placu Budowy kimica Okresu Zgtaszania Wad (okresu
gwarancyjnego). Odpowiedzial§toza prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z olgaujacymi przepisami,
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dumla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu Rob6t, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdska stzbowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat
technilg, w poradku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym numerem ganika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kryniera.
Do Dziennika Budowy nalg wpisywa w szczegolngci:
— dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
— dat przekazania przez Zamavwdeggo Dokumentacji Projektowej,
— uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia ja@koi harmonograméw Robot,
— terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw Robét,
— przebieg Robdét, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lnyniera,
— daty zargdzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,
— zgtoszenia i daty odbioréw Robo6t zanid@jch, ulegajcych zakryciu, cgciowych i kaicowych odbiorow
Robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Rob6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczego6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise Dokumentacji Projektowej,
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— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed frakcie wykonywania
Robot,
— dane dotycgre sposobu wykonywania zabezpieczenia Robat,
— dane dotycgre jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki pramgadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z @aiém, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu Robét.
Propozycje, uwagi i wygmnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika Budowegadprzedtazone Irzynierowi do
ustosunkowania si
Decyzje Irryniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipiz zaznaczeniem ich przgja lub
zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowanigesProjektant nie jest jednak
strorg Kontraktu i nie ma uprawntedo wydawania poleéeWykonawcy Robot.
6.7.2.Ksiega obmiaréw
Ksiega obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw
Rob6t. Obmiary wykonanych Robét przeprowadzansisposob aigly w jednostkach przgtych w kosztorysie
i wpisuje do rejestru obmiaréw dokumentujparastajco pos¢p rzeczowy Robét.
Wpiséw do Ksggi Obmiaréw dokonuje kynier i s one potwierdzane przez Kierownika Budowy /
Kierownika Robot.
6.7.3.Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdw, orzetaeo jakdci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki
bad& Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwa jakgci. Dokumenty te
stanows zahczniki do odbioru Robdt. Winny Byudostpnione na kadezyczenie lxyniera.
6.7.4.Rysunki powykonawcze
Wykonawca ma obowrek prowadz ewidencg wszelkich zmian w rodzajach materiatéw, lokalizac]
i wielkosci Robo6t. Zmiany te naky rejestrowd na komplecie rysunkéw.
6.7.5.Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczasgionadto:
a) Pozwolenie na realizgctadania (jéi jest wymagane),
b) Protokoty przekazania Placu Budowy,
¢) Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi,
d) Protokoty z odbioru Robét,
e) Protokoly z narad i ustdle
f) Korespondengj na budowie.
6.7.6.Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dospne dla liyniera i przedstawiane do waglu nazyczenie
Zamawiagcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robo6t bdzie okrala¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokntacy Projektova

i STWIORB, w jednostkach ustalonych w WycenionymsKimrysie Ofertowym.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym poweriaidniu Irzyniera o zakresie obmierzanych Robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tgmminem.

Wyniki obmiaru ledg wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmch podanych w Kosztorysie Ofertowym lub gdzie
indziej] w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich Robét. &lne dane
zostan poprawione wg instrukcji kryniera na pimie.

Obmiar odbywa sie bedzie w obecnéci Inzyniera i podlega jego akceptaciji.

7.2. Zasady okrglania ilosci Robo6t i materiatéw

Dlugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnynida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Jeli STWIORB wigciwe dla danych Robét nie wymagégego inaczej, obkjosci zbiornika lzdzie wyliczona

w m® jako diug@é¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
STWIORB.

Jednostki obmiarowe odpowiadagharakterowi prowadzonych robét wyszczegdlnionstayg w przedmiarze
robét i odpowiednich Specyfikacjach Technicznyatipa@wiadagcych tym robotom.
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7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robétlabzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i spregt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe duola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub kaicowym odbiorem Roboét, a ta w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy Robét.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezzeleda wykonane w sposob zrozumiatly
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do Ks¢gi Obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z/tierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw Robot
W zaleenoéci od ustalé odpowiednich STWIORB roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez lyniera przy udziale Wykonawcy:

— odbiorowi Robét zanikggych i ulegagcych zakryciu,

— odbiorowi czsciowemu,

— odbiorowi ostatecznemu,

— odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér Roboét zanikajpcych i ulegapcych zakryciu
Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
Robat, ktére w dalszym procesie realizacji ukegakryciu.
Odbidér Rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umlwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfirpostpu Robét.
Odbioru dokonuje laynier.
Gotowas¢ danej cesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deebzika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Izyniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwitocznie, mézniej jednak nt w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i poMymienia o tym fakcie kyniera.
Jaka¢ i ilos¢ Rob6t ulegajcych zakryciu ocenia hynier na podstawie dokumentéw zawigrgich komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawmiawv konfrontacji z Dokumentagi
Projektowg, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbidr czsciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robot. Odbioru axciowego Robét
dokonuje st wg zasad jak dla odbioru kcowego Robot.
8.4. Odbiér ostateczny (kdicowy) Robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego Robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeeatpgo wykonania Rob6t w odniesieniu do ickédipjakasci
i wartosci.
Caltkowite zakdczenie Rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadrniem na gimie o tym fakcie Inyniera.
Zakaiczenie Robét musi zostpotwierdzone przez iyniera wpisem do Dziennika Budowy.
Warunkami pozwalagymi na dokonanie potwierdzgego wpisu &

— przekazanie lynierowi kompletnych badai pomiaréw wymaganych przez odpowiednie asortymsat

STWIORB do odbioru ostatecznego Robét,

— uzyskanie pozytywnych wynikow batlapomiarow.
Odbidr ostateczny Robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irzyniera zakéczenia Robot i przgria dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznakzpreez Zamawiagego w obecnii Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadciowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoowykonania Rob6t z dokumentacj
projektova i STWIORB.
Badania i ustalone pomiary do odbioru ostatecznegkonuje Laboratorium Zamawigego, na prébkach
pobranych przez Wykonawav obecndci Inzyniera. Irzynier wskazuje miejsca poboru probek. Préby do hada
odbiorczych dostarcza do Laboratorium Zamaaciegjo Irzynier.
Podstaw do odbioru ostatecznego Robédtmszede wszystkim wyniki badd.aboratorium Zamawiagego.
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Odbieragcy dokonuje odbioru ostatecznego Robdtefeich jakaic i ilos¢ w poszczegdinych asortymentach jest
zgodna z warunkami Kontraktu, STWIORB oraz ustaemii poleceniami Inyniera. Roboty z wadami nietk
podlegaty odbiorowi.
W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozea gealizacy ustal@é przyjetych w trakcie odbioréw
Rob6t zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Ralxitpetniagcych i Robét
poprawkowych.
W przypadku stwierdzenia przez komiste jaka¢ wykonywanych Robét w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatagjjektovs i STWIORB z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzdistwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszoa wartagi¢ wykonywanych Rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach
umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osiaggm Robét jest protokédt odbioru ostatecznego Robd
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanast¢pujace dokumenty:
— dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwiesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,
— szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowdokumentéw umowy i ew. uzupetraag lub
zamienne),
— recepty i ustalenia technologiczne,
— dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z STWIORB i ew. PZJ,
— deklaracje zgodnrgi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z STWIORB i e&JP
— opinie technologiczp sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWIOREZD,
— geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robot,
— kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkeg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
Robdt.
Wszystkie zargdzone przez komisj roboty poprawkowe lub uzupetnige lkeda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaaggo.
Termin wykonania Robot poprawkowych i Robét uzugglitych wyznaczy komisja.

Wykonawca jest zobowazany do zgloszenia Zamawiajcemu gotowdci odbioru ostatecznego co

najmniej 7 dni przed planowanym terminem odbioru.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychd®awizanych z usueciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny Robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykenaza jednostk obmiarova ustalon
dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.
Cena jednostkowa pozycjethizie uwzgédniac wszystkie czynngei, wymagania i badania skltadeg st na jej
wykonanie, okréone dla tej roboty w pkt. 9 STWIORB i w Dokumerjtdrojektowej.
Cena jednostkowaghzie obejmowé:
— robocizre bezpdredna wraz z towarzyscymi kosztami,
— wartaé¢ zwytych materiatbw wraz z kosztami ich zakupu, magamyania, ewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,
— koszty zmniejszenia wao Rob6t rozbidrkowych z tytutu odzysku materiatdémzbiérkowych
przechodzcych na wiasng& Wykonawcy,
— koszty utylizacji materiatéw rozbiérkowych zgodm@rawem ochronyrodowiska,
—wartgs¢ pracy sprgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie gprzna Teren Budowy
i z powrotem, montai demonta na stanowisku pracy, usgnie po zakéaczeniu Robot),
— wykonanie wszystkich Rob6t tymczasowych nigithych do wykonania Robét podstawowych,
— koszty pdrednie, w sklad ktorych wchogz ptace personelu i kierownictwa budowy, pracowmké
nadzoru i laboratorium, koszty audzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym do@mdzenie energii
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i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty daiee oznakowania Rob6t, wydatki dotyce bhp,
ustugi obce na rzecz budowy, optaty za daer placéw i bocznic, ekspertyzy dotyee wykonanych
Robot, ubezpieczenia oraz koszty adiz przedsibiorstwa Wykonawcy,
— zastosowanie materialtbw pomocniczych koniecznych prawidtowego wykonania Rob6t lub
wynikajacych z przygtej technologii Robot,
— koszty wykonania, utrzymania orazzpdejszej rozbiorki drég technologicznych,
— stosowanie gido PZJ,
— koszt pobierania prébek, koszt bada
— oczekiwanie na zatwierdzenia i zezwolenia,
— przygotowanie i dostarczenie szczegétowych rysuniaboczych / wykonawczych,
— zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wildav mogicych
wystapi¢ w czasie realizacji Robo6t i w okresie gwarancyjnym
— przeprowadzenie pomiarow, badaodbiorow zgodnie z wymaganiami STWIORB,
— uporadkowanie miejsc prowadzonych Robot i wywiezienieedrtych materiatdw Wykonawcy na
sktadowisko Wykonawcy,
— podatki obliczane zgodnie z obaailjgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaacdag pozycg w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym
jest ostateczna i wyklucza miwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robétetysh 4 pozych
kosztorysow.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne
Koszt dostosowaniaesido wymaga warunkow umowy i wymagaogoélnych zawartych niniejszej STWIORB
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a niewyszczegdlnione w kogsie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowl(@glest jednolity Dz. U. 2010 nr 243, poz. 1623).

Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. — Prawo wodre (I 2001 nr 115 poz. 1229).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochignodowiska (Dz. U. 2001 Nr 62 poz. 627)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (D 2001 nr 62, poz. 628; z 40 zm.).

Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzerstawy — Prawo ochron§rodowiska, ustawy o odpadach

oraz o zmianie niektérych ustaw (Dz. U. 2001 nr,Jfit¥. 1085; z pm. zm.).

. Ustawa z dnia 3 pdziernika 2008 r.o udagtnianiu informacji osrodowisku i jego ochronie, udziale
spoteczéstwa w ochronigrodowiska oraz o ocenach oddziatywaniasredowisko (Dz. U. 2008 Nr 199,
poz. 1227)

. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronigypydy (Dz. U. 2004 Nr 92 poz. 880 z4po zm.).

. Rozporzdzenie MinistraSrodowiska z dnia 27 wrzaia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. 2001
nr 112, poz. 1206).

9. Rozporzdzenie Rady Ministrow z dnia 18 marca 2003 r., wagfe optat za korzystanie zZeodowiska

(Dz. U. 2003 nr 55, poz. 477).

10. Rozporzdzenie Ministrasrodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r., w sprawie Waordokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadéw (Dz.Q012nr 152, poz. 1736).

11. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2f@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. 200 138, poz. 1555).

12. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 z sprawie szczeg6towego zakresu i formy
bezpieczastwa i ochrony zdrowia oraz szczegélowego zakresabéR budowlanych stwarzgych
zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi (Dz. U. 2002 nr 151, poz. 1256

13. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyetykonania i odbioru Robét budowlanych oraz
programu funkcjonalnosytkowego (Dz. U. 2004 nr 202, poz. 2072).

14. Ustawa z dnia 12 wrégdia 2002 r., o normalizacji (Dz. U. 2002 nr 169 A@86).

15. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r., o wyrobagtidwlanych ( Dz. U. 2004 nr 92, poz. 881).

16. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpniaO20r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodndci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowaniazitdkiem budowlanym (Dz. U. 2004 nr 198,
poz. 2041).

17. Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998w. sprawie aprobat
i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosmaawyrobéw budowlanych (Dz. U. 1998 nr 107,
poz. 679).

18. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200, w sprawie okrdenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaionych do wydawania europejskich aprobat techiicanzakresu i formy aprobat
oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz 2002 nr 209, poz. 1780).

19. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200, w sprawie systemOw oceny zgoéirio
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania@maniem CE (Dz. U. 2002 nr 209, poz. 1779).
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20. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopad@02 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych uposdonych do ich wydawania (Dz. U. 2004 nr 249, @497).

21. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodez§agograficzne (Dz. U. z 2010r. Nr 193 poz. 1287)

22. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 21 lutego 1995 r., w sprawie
rodzaju i zakresu opracowageodezyjno — kartograficznych oraz czyfriogeodezyjnych obowzujacych
w budownictwie (Dz. U. 1995 nr 25, poz. 133).

23. Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 marca 1999 r., sprawie
standardéw technicznych dotycych geodezji, kartografii oraz krajowego systemforimaciji o terenie.
(Dz. U. 1999 nr 30, poz. 297).

24. Instrukcje techniczne Gtownego lédn Geodezji i Kartografii.

25. Ustawa z dnia 4 lutego 1994 r., Prawo geolagdzyérnicze (Dz. U. 1994 nr 27, poz. 96 zmpam).

26. Ustawa z dnia 4 lutego 1994 r., o prawie autors prawach pokrewnych (Dz. U. 2002 nr 80, poz4p

27. Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni® 2vrzenia 1997 r., w sprawie ogoélnych
przepisow bezpiechstwa i higieny pracy (tekst jednolity Dz. U. 20031169, poz. 1650).

28. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania Robd4t budowlanych (Dz. U. 20087, poz. 401).

29. Rozporzdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni@ &aja 1996 r., w sprawie szczegotowych zasad
szkolenia w dziedzinie bezpiedmstwa i higieny pracy (Dz. U. 1996 nr 62, poz. 285).

30. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wézia 2001 r., w sprawie bezpie@atwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innychaglza technicznych do Robét ziemnych, budowlanych i dugch
(Dz. U. 2001 nr 118, poz. 1263).

31. Rozporzdzenie Ministrasrodowiska z dnia 29 listopada 2002 r., w sprawiewnwkow, jakie nalgy spetné
przy wprowadzeniciekéw do wod lub do ziemi oraz w sprawie substaspgzegolnie szkodliwych dla
srodowiska wodnego (Dz. U. 2002 nr 212, poz. 1799).

32. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca020r., w sprawie warunkéw i trybu
postpowania dotycgzcego rozbiorek oraz z zmiany sposobuytklowania obiektu budowlanego
(Dz. U. 2003 nr 120, poz. 1131).

33. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020r., w sprawie rodzajow obiektow
budowlanych, do tytkowania ktérych mgna przysipic po przeprowadzeniu przez Wkawy organ
obowigzkowej kontroli (Dz. U. 2003 nr 120, poz. 1128 ).

Wykonawca jest zobowgzany do stosowania obowizujgcych norm, aktow
prawnych, itd. w momencie przysjpienia do Robo6t i uwzgédniania ich
ewentualne] aktualizacji. Przepisy i normy zwjzane z projektowaniem
I wykonaniem Robot g wymienione w poszczegolnych Specyfikacjach.
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STWIORB-01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
STWIORB-01.01. Roboty pomiarowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i OdbidRob6t Budowlanych odnosiesido wymaga
technicznych dotyeych wykonania i odbioru rob6t budowlanych przwlizacji zadania wymienionego
w punkcie 1.1.

STWIORB-00.00. ,Czs¢ ogdlna”.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Szczegotow Specyfikacje Technican (STWIORB) naley stosowa do wszystkich Robét okémnych
w pkt 1.1.

1.3.1. Wyznaczenie potenia obiektow

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zwanych z wyznaczeniem
punktéw wysokéciowych na wszystkich elementach wymaggh geodezyjnego wyznaczenia, gf¢h
niniejsza STWIORB.

1.4. Okredlenia podstawowe

Podstawowe okstenia g zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWIORB-00.00. ,&%¢ ogdlna”. pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB-00.00. £z ogolna”. pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyegce materiatow

Ogodlne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTWIORB-00.00. ,Cgs¢
ogolna” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtdwnych nale stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08m i diugm okoto
0,30m.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycyce sprztu

0Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB-00.00. €& ogdlna”. pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego punktéw wys@iowych naley stosowa przykladowy spret: tachimetry,
teodolity, kczne odbiorniki GPS, dalmierze, niwelatory, tyczaty, témy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia (wyznaczenia) obiektGowipien gwarantow& uzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycrce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB-00.00.pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy m przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB-@pK 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prxepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg
punktéw gtéwnych obiektéw (na podstawie plandw agyinych).

Wykonawca powinien natychmiast poinformawknzyniera o wszelkich dach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych obiektow.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty gtéwne i punkty pmednie musz by¢ zaopatrzone w oznaczenia oegace w sposob wyray
i jednoznaczny charakterystyki potozenie tych punktow. Forma i wzoér tych oznatzpowinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robot.
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Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajo zostanzniszczone przez Wykonawséwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeczlo dalszego prowadzenia robét, to zestane
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déavigtowej realizacji rob6t namg do obowizkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych

Punkty gtéwne powinny ki zastabilizowane w sposoéb trwaly, przyyciu pali drewnianych lub stupkéw
betonowych, a tate dowgzane do punktéw pomocniczych, pobdmych poza granicrob6t ziemnych.

5.4. Wyznaczenie pofzenia obiektow

Dla kazdego z obiektéw naky wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okgtajacych usytuowanie (kontur) obiektu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB-00.00.pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB-09lAQ.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova jest obmiar wykonany w zakresie jednego obiekazi)l

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB-0pKIB.

8.2. Sposadb odbioru robét

Odbiér rob6t zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gagie na podstawie protokotu, ktéry Wykonawca
przedkiada lnynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsi podano w STWIORB-00.00.pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1szt obiektu obejmuje wszelkie nigdtte prace pomiarowe dla prawidtowego wykonaniakibie

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.
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STWIORB-01.02. Usunkcie krzakéw i podszycia wraz z zabezpieczeniem dmwena
okres wykonywania robot

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji STWIORBa wymagania dotyce wykonania i odbioru robét przy
realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1. SDRB-00.00. ,Czs¢ ogodlna”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegdtow Specyfikacje Technican(STWIORB) naley stosowd do wszystkich Robét okélnych w pkt
1.1.

1.3. Zakres Robé6t obgtych STWIORB

Szczegotow Specyfikacje Technican (STWIORB) naley stosowa do wszystkich Robét okémnych
w podpunkcie 1.1.

1.4. Okreslenie podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB-00.00. ,&& ogélna”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce Robot

Ogodlne wymagania dotygze Robét podano w STWIORB-00.00. 43¢ og6lna”.

2. MATERIALY

Przy zabezpieczaniu pojedynczych drzew giog uzyte przyktadowe materiaty:
- deski iglaste obrzynane 19-25 mm, klasy I,

- zwzyte opony,

- siatki,

- ptyty z tworzyw sztucznych,

- maty stomiane lub wiklinowe,

- gwazdzie budowlane okgte gote, drut lub tana stalowa

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygee spretu podano w STWIORB-00.00. €% ogdlna”.

3.2. Sprat do usuwania krzakow i poszycia

Do wykonywania robot zwizanych z usugciem krzakdw i poszycia nalg stosowa przyktadowy spret np:
- pilarki tancuchowe,

- spycharki,

- koparki lub cagniki z osprztem do prowadzenia prac z@anych z karczowaniem korzeni.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB-00.00. g&zogdélna”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania 0golne

Ogodlne wymagania wykonania Rob6t podano w STWIORBO. ,Cz$¢ ogolna”.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z krzakéw i podsagc

Roboty zwizane z usurciem krzakéw i podszycia obejmujeczne lub mechaniczne wykarczowania krzakow
oraz podszycia tylko w miejscach koniecznych do endnia robét zvazanych z wykonaniem grobli i utenia
maty bentonitowej uszczelnigjej czasg zbiornika.

Roslinnos¢, nie przeznaczona do useeia, powinna b§ przez Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniem.
Jezeli roslinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona pyvg&onawe, to powinna
by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zgkeany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Zasady zabezpieczenia drzew

Roboty zwizane z zabezpieczeniem drzew obejmuykonanie nagpujacych czynnéci:

- w przypadku konieczroi wykonania wykopdw wykonywanych w strefie korzengj drzew powinny one
by¢ wykonywane wydcznie gcznie. Za deskowaniem czasowego wykopu powingavgkona ostore korzeni

w formie szczeliny o szerokoi 0,3 + 0,5 m i gibokdéci 1,5 + 2,0 m wypetnionej kompostem i torfem.
Wskazane jest wykonanie takiej ostony rok wécaej niz wiasciwy wykop. Z oston takich maa zrezygnowa
pod warunkiem wykonania Robét poza okresem wedgetaitin.

- obudowa pni drzew metadieskowania wokét pnia lub w tzw. skrzgrdo wysokdci 1,5 — 2,0m zalaie od
wysokdaici drzewa, dolna ¢&¢ desek opiera siw poditau (lekko wkopana), jeeli jest to niemeliwe (np. przez
nabiegi korzeniowe) deski nale obsypé ziemi lub zastosowa dodatkovy opask z drutu, oszalowanie
powinno by przymocowane do pnia opaskami z drutu lub spezjalima stalows, opaski takie naley
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stosowé w odlegigci co 40-60 cm, w miejscu gdzie ptaszczyzna desekpnzylega do pnia , powsiat
przestrzé migdzy pniem a deskami nalewypetnic np. zwytymi oponami

- w miejscach szczegOlnie naomych na uszkodzenie pni, dodatkowo przedzemiem desek mima
zastosowéa mat stomiary lub wiklinowa ktéra owija sk pien, a nastpnie mocuje drutem lub syntetycznym
sznurkiem

- obudowa siatkami i ptytami z tworzyw sztucznyatgtami stomianymi lub wiklinowymi o wymiarach 1,%0
1,50 m specjalnie przeznaczone do ostony drzewosostanymi jako podktad pod elementy z tworzyw
sztucznych,

- podlanie wod w ilosci ok. 20 dmina 1 szt. drzewa,

- przykrycie i zabezpieczenie odkrytych korzentanai stomianymi.

- Wykonawca jest zobowzany kontrolowé zabezpieczenia drzew przez caly okres trwania Rbbomiar
potrzeby uzupeinigje.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogoélne

Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB-00.00. ,&% ogdlna”.

6.2. Kontrola jakosci

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunécia ralinnosci oraz

na wizualnej ocenie kompletém obudowania pni drzew deskami, przykrycia korzaaitami stomianymi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru Rob6t

Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w STWIORB-0008:5¢ ogolna”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwiazanych z usueciem krzakow i podszycia jest: 1 ha (hektar)
Jednostl obmiarows zabezpieczania drzewa jest 1 szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OgdIne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB-00,08e$¢ ogdina”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrasi podano w STWIORB-00.00. ,E%¢ ogolna”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1.Cena jednostkowa wykarczowania krzakéw i podszycia

zabezpieczenia drzewa na okres wykonywania Rdixjtaije:

- reczny wymrb podszycia i krzakéw z oglvaniem gaizi.

- odniesienie na odlegté do 50m dggowiny, gatzi i krzakéw z utaeniem w stosy.

9.2.2.Cena jednostkowa zabezpieczenia drzewa na okresnywania Robdét obejmuje:
- obtazenia pni drzew deskami

- pokrycie korzeni matami stomianymi

- podlanie wod

- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

.Katalog Naktadow Rzeczowych Nr 2-21 — Tereny aeigl
»Chirurgia i pieegnacja drzew” Zbigniew Chachulski, Legraf 2000
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STWIORB-01.03. Usungcie pni drzew

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtécznej (STWIORB) swymagania dotycce wykonania
i odbioru robét zwizanych z usueciem pni drzew przy realizacji ustugi wymienionej punkcie 1.1.
STWIORB-00.00.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t aw@nych z usugciem pni
drzew, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowe gs zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w STWIORB-00.00. Wymagania ogodlne.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB-00.00 ,Wymagania ogoipie’1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycyce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB-00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania rob6t zwizanych z usugciem pni drzew naley stosowad przyktadowy spret:

- sprzt przeznaczone do karczowania pni,

- spycharki,

- koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac azmanych z wygbem drzew
i transportu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycrce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB-00.00 ,Wymaganidrogdpkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage wart@¢ jako materiat aytkowy powinny by transportowane w sposob nie powagyj
ich uszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB-@M\MIymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu

Roboty zwizane z usugciem pni drzew obejmajwykarczowanie pni drzew, wywiezienie poza tereddwy
na wskazane miejsce, zasypanie dotgdzhutozenie wewntrz czasy zbiornikéw.

W miejscach dokopoéw i tych wykopéw, z ktérych gryest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczyci¢ z raélinnosci, wykarczowa pnie i usuné¢ korzenie tak, aby zawaib czesci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypyraekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren najeoczysci¢ tak, aby cesci roslinnosci nie znajdowaly si na gebokasci do 60
cm ponzej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypu.

Raslinnos¢, nie przeznaczona do usecia, powinna by przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzeniem.
Jezeli roslinnosé, ktdéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona p¥z&onawe, to powinna
by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zagdkeany przez odpowiednie wladze.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniaalery wypeinic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagsci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w STWIORB-02.®bhoty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdéw, naig tymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesw nich
wody.

5.4. Zniszczenie pozostasgi po usunitej roslinnosci

SposOb zniszczenia pozostaibpo usurgtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami STWIORB lub
wskazaniami layniera.

20



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w STWIORB-00.00 ,Wymagania ogdlpét 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia raslinnosci, wykarczowania pni
i zasypania dotdéw. Zagzczenie gruntu wypetniggego doly powinno spetntaodpowiednie wymagania
okreslone w STWIORB-02.01 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB-0QV@@Pmagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwiazanych z usugciem pni drzew jest:

— dla pni drzew- [szt] sztuka.

Jednostl obmiarows rob4t zwizanych z wywiezieniem pni drzew jest:

— dla pni drzew- [mp] metr przestrzenny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdIne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB-0QMIPmagania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykan@o/ch pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsei podano w STWIORB-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Pfatnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— wykarczowanie pni drzew ,

— wywiezienie pni, poza teren budowy,

— zasypanie dotow,

— uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wysepuja.
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STWIORB-01.04. Zdjecie warstwy humusu

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacii Technicznej

Przedmiotem STWIORB gsvymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgvianych ze zdgiem warstwy
humusu przy realizacji zadania wymienionego w pimkcl. STWIORB-00.00. ,G&¢ ogblna”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegdtow Specyfikacje Technican (STWIORB) naley stosowa do wszystkich Robdt okéenych
w pkt 1.1.

1.3. Zakres Robé6t obgtych STWIORB

STWIORB naley stosowa do wszystkich Rob6t okénych w podpunkcie 1.1.

1.4. Okreslenie podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB-00.00. & ogélna”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce Robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w STWIORB-00.00. £z ogodlna oraz w STWIORB-02.01.
Roboty ziemne. Wymagania ogdline.

2. MATERIALY

Nie wysepuja .

3. SPRZET

3.1. Wymagania 0goéine dotycrce sprztu

Wymagania ogélne dotygee sprztu podano w STWIORB-00.00. ,€& ogdlna”.

3.2. Sprat do wykonania robdt zwigzanych z usunéciem humusu

Do wykonywana rob6t zwzanych ze zdciem warstwy humusu nafg stosowa: spycharki, koparki, spet do
recznego wykonywania robo6t ziemnych (w miejscach gdzrawidiowe wykonanie rob6t sgtem
zmechanizowanym nie jest move).

4. TRANSPORT
Transport powinien odpowiadavymaganiom podanym w STWIORB-00.00. ¢§&& og6lna”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogoblne zasady wykonywania robé6t podano w STWIORB00,Cz$¢ ogolna”.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do dejszego mycia - humusowania. Warsgw
humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz wydh miejscach okitonych

w dokumentacji projektowej lub wskazaniach Inspektdadzoru. Humus nate zdja¢ na peha gtebokas¢ jego
zalegania, okrdona w dokumentacji projektowej lub wskazaprzez Inspektora Nadzoru na roboczo, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Zdjty humus nalgy sktadowd w regularnej pryzmie.

Miejsce sktadowania humusu powinnoétigk dobrane przez Wykonagyaby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy i zesgczaniem. Nie naly zdejmow& humusu

w czasie intensywnych opadoéw i bezpsmnio po nich.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzanie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiasunécia humusu z powierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarova rob6t zwazanych ze zdiiem warstwy humusu jest Enfmetr szécienny), na pekn
gtebokas¢ jego zalegania, na podstawie dokumentacji projeétoa w szczegélrigi pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB-00,02¢s¢ ogdina”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnd¢ za 1 mi(metr szécienny) zdgtego humusu naky przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgiakosci
robét . Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmdjecie humusu na pedrgtebokcé¢ jego zalegania, wraz
z hatldowaniem w pryzmobok placu robét lub odwiezieniem na miejsce mggawania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagdne.
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STWIORB-02.00. ROBOTY ZIEMNE | TOWARZYSZ ACE

STWIORB-02.01. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i OdbidRob6t Budowlanych odnosiesido wymagé
technicznych wykonywania robét ziemnych przy resdjz zadania wymienionego w punkcie 1.1. STWIORB-
00.00. ,Czs¢ ogllna”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegb6tow Specyfikacje Technican (STWIORB) naley stosowa do wszystkich Robét okémnych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia Rob6t ziemnych i obegmu;j

- wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (Ka¥.),

- wykonanie wykopow w gruntach skalistych (kat. X);

- pozyskiwanie gruntu,

- budove nasypow,

- zasypywanie elementéw konstrukcyjnych obiektéungem z odkfadu.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubguntu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetigga warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2.Wysoka¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu — rénica rzdnej terenu i rgdnej Robét ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.3.Bagno — grunt organiczny nasycony wpdo matej néncsci, charakteryzujcy sk znacznym

i diugotrwalym osiadaniem pod obegeniem.

1.4.4.Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesugiych blokach, ktérego probki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody destylowanej; mayytrzymaitc¢ nasciskanie Rc
ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do
odspojenia.

1.4.5Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésympotazone w obgbie placu budowy.

1.4.6Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy potazone poza placem budowy.

1.4.70dktad — miejsce wbudowania lub skladowania (odigi®@a) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow.

1.4.8Wskaznik zagsszczenia gruntu — wielléé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

gdzie:
pd-gestas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, (Mg/m3),
pds-maksymalna ¢gtcos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wd optymalnej, okréona
w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-0448fizaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych.
1.4.9.Wskanik réznoziarnistdci — wielkas¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, okslena
wg WZzOoru:

U =9

le

gdzie:
d60<rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
d10<rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrmm).
1.4.10.Pozostale okigenia podstawowe gs zgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB-00.00. ,&% ogdlna”.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pwdev STWIORB-00.00. ,C&¢
ogolna”.

2.2. Podziat gruntéw
Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatébw na kategqued wzgkdem trudnéci ich odspajania podaje
tablica 1. W wymienionej tablicy okélono przecitne wartdci gestosci objetosciowej gruntow i materiatdw
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w stanie naturalnym oraz wspoéiczynnikéw spulchrderiPodziat gruntow pod wzglem wysadzinov&zi
podaje tablica 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow

. - Grunty przydatne do budowy nasypéw mpdgy¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy

stanowi nadmiar ohgtosci rob6t ziemnych i za zezwolenienzimiera.
- Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasygnwinny by wywiezione przez Wykonawma odktad.

- Zapewnienie terenéw na odktad ngledo obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie oki&ono tego inaczej
w kontrakcie.
- Inzynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzhsowa nieprzydatdé wynika
jedynie z powodu zamarzmia lub nadmiernej wilgotriai.

Tablica 1. Podzial gruntow i innych materialéw na kategorig [8]

Gestosc Przecégtne
objetosciowa w | spulchnienie
Kat. | Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie naturalnym po odspojeniu
kN/m3 w % od
pierwotnej
objetosci)
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5do 15
1 | Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioty lotne niezlgate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplagtye i plastyczne 17,7 od 15 do 25
Gleba uprawna z darrdrub korzeniami grubéei do 30 mm 12,7 od 15 do 25
2 | Torf z korzeniami grubéei do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzerozttiem lub odpadkani
drewna 16,7 od 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub matospoisty 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, pétzwarte 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grilsoponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubdzi ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 [ Nasyp zlealy z piasku gliniastego, pytu i lessu z gruzemczhiem lub
odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiardo 40 mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina cg¢zka i ity wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne, bez | 19,6 od 20 do 30
gtazow 17,7 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzeczne 19,6
17,7 od 20 do 30
Popioly lotne zleate 19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zleaty z gliny lub itu z gruzem, ttuczniem i odpadkagnewna lub
gtazami o masie do 25 kg, stangeymi do 10% ohjtosci gruntu 19,6 od 25 do 35
Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne, pétzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
4 | Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanagyimi do 10% oljtosci gruntu | 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do 50 kg 16,7 od 25 do 35
lfotupek migkki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm lgkazami o masie
do 10 kg 19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stangeyimi 10:-30% obgtosci gruntu | 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 mm 17,7 od 30 do 45
5 | Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scementoviaimev blokach
ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
16,7
Margle mekkie lubsrednio twarde stabo gkane 22,6 od 30 do 45
16,7
Opoka kredowa mgkka lub zbita 22,6 od 30 do 45
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
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Tuf wulkaniczny, cgsciowo sypkKi 15,7 od 30 do 45
ltotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty nieskany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
6 | Wapien marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gtdwnie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakéw gtdéwnie skat osadowych o spoiwie 23,5 od 45 do 50
7 | krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapiai niezwietrzaty 28,4 od 45 do 50
Magnezyt 23,5 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate
tupek plastyczny twardy niegkany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
8 | Wapier twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapi@é krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto-krzemionkmoav 25,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow skat gtéwnie krystalicznych o spoiwi@ieanym
lub krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
9 [ Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 25,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapiai bardzo twardy 24,5 od 45 do 50
Gnejs 25,5, od 45 do 50
Granitsrednio i drobnoziarnisty 25,5 od 45 do 50
26,5
Sjenitsrednioziarnisty 25,5 od 45 do 50
Gnejs twardy 26,5 od 45 do 50
Porfir 24,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaty pokruszone 26,5 od 45 do 50
10 | Granitognejs 25,5 od 45 do 50
Wapiai krzemienisty i rogowy bardzo twardy 27,4 od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 26,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 27,4 od 45 do 50
Bazalt 25,5 od 45 do 50
27,4

1) Mniejsze wartéci stosowd przy obliczaniu iléci materialtdw na warstwy nasypow przed ich esagzeniem

wieksze wartéci przy obliczaniu oljtosci i ilosci srodkéw przewozowych.
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Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzellem wysadzinowszi wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegolnienie| Jedn Grupy gruntow
wiasciwosci Niewysadzinowe Wtpliwe Wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu rumosz niegliniasty piasek pylasty mato wysadzinowe
ZWir zwietrzelina gliniasta | glina piaszczysta zwita,
pospotka rumosz gliniasty glina zwkzla, glina
piasek gruby Zwir gliniasty pylasta zwgzta
piaseksredni pospoéika gliniasta it, it piaszczysty, it pylasty
piasek drobny bardzo wysadzinowe
zuzel nierozpadowy piasek gliniasty

pyh, pyt piaszczysty
glina piaszczysta, glina,

glina pylasta
it warwowy
2 | Zawartd¢ czastek
<0,075 mm % <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 =10
3 | Kapilarng¢ bierna
Hkb m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik piaskowy|
WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycyce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB-00.00. ,E& ogdlna”.

3.2 Sprat do Robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézsie mozliwoscia korzystania

z przyktadowego spetu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (negizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, Rap&dowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntspycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, t&mociagi itp.),

— sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB-00.00. ¢g&zogdélna”.

4.2. Transport gruntow

- Wybor $rodkéw transportowych oraz metod transportu powiniB¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego oljosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldkei transportu.

- Wydajna¢ srodkéw transportowych powinna &yonadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego
do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

- Zwigkszenie odlegiai transportu ponad waidoi zatwierdzone nie ni@ by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegszone odleghxi nie zostaty wczéiej zaakceptowane
na pgmie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robét

Ogoblne zasady wykonania Robot podano w STWIORB@Q0zes¢ ogdina”.

5.2. Doktadngé wykonania

- sciany wykopow naley tak ksztattowd, aby nie nagpito obsun¢cie st gruntu; naley przy tym uwzgtdni¢
wszystkie oddziatywania i wptywy, ktére moglyby nara stateczn& gruntu.Sciany wykopu nie powinny
by¢ podkopywane,

- sposob zabezpieczenieian wykopu naley ustalg w zaleznosci od rodzaju gruntu, gbokasci i wymiarow
wykopu w planie, przewidywanych niekorzystnych adfavan i obciazen, czasu trwania wykopu
(tymczasowy, staty), warunkéw miejscowych i kosztow

- jesli przewiduje s¢ ruch ludzi wzdta gérnych krawdzi wykopdéw, nalgy uksztattowa podiwne pasy
0 szerokéci co najmniej 0,60m, na ktérych nie powinien zmayd¢ sie ukopany grunt ani inne przeszkody,

- w celu ochrony struktury gruntu w dnie wykopu exgl wykonywa wykopy do gébokadsci mniejszej od
projektowanej co najmniej o 20-60cm w zalesci od rodzaju gruntu i metody kopania.
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- wymiary wykopow w planie naly ustal& przy uwzgédnieniu tzw. przestrzeni roboczej, ktéra w wykopach
obudowanych nie powinna bynniejsza ni 0,50m.

- dno i skarpy luliciany wykopow statych naty trwale umocni zgodnie z DokumentatcProjektova.

5.2. Wykopy

- Wykopy oscianach pionowych albo ze skarpami o nachylenigkszym od bezpiecznego, bez podparcia lub
rozparcia, mog by¢ wykonywane w skatach i w gruntach nienawodnionyciyjatkiem ekspansywnych itow,
gdy teren nie jest osuwiskowy i gdy przy wykopiepasie o szerokai réwnej gebokasci wykopu, naziom nie
jest obcazony, a gébokas¢ wykopu nie przekracza:

4,0m — w skatach litych odspajanych mechanicznie,

1,0m — w rumoszach, wietrzelinach, w skataatkapych i w nienawodnionych piaskach,

1,25m — w gruntach spoistych i w mieszaninachdjigkiaskowej z itova i pytowa o Ip 10% (maito spoistych,
takich jak piaski gliniaste, pyly, lessy, gliny Zewae). Gdy nie 8 spetnione wszystkie podane ey warunki

i gdy nie ma ogranicZe miejsca, nalgy wykona wykop ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu, zgodni
Z projektem.

- Jezeli w projekcie nie ustalono inaczej, dopuszczassdsowanie nagbujacych bezpiecznych nachyileskarp
wykopéw tymczasowych o gbokasci do 4 m:

a) 1:.0,5 — w itach i mieszaninach frakcji itowepmskowa i pytows, zawieragcych powyej 10% frakcji itowej
(zwieztych i bardzo spoistych: itach, glinach), w staodéenajmniej twardoplastycznym,

b) 1:1 — w skatach spanych i rumoszach zwietrzelinowych,

¢) 1:1,25 — w mieszaninach frakcji piaskowej z iowpytowa o Ip 10% (matospoistych, jak piaski gliniaste,
pyly, lessy, gliny zwatowe) oraz w rumoszach wielizowych zawierajcych powyej 2% frakcji itowe]
(gliniastych),

d) 1:1,5 — w gruntach niespoistych oraz w gruntgmbistych w stanie plastycznym.

- Nachylenie skarp wykopow statych wg Dokument&epjektowe;.

5.3. Skladowanie ukopanego gruntu

Ukopany grunt powinien ky niezwtocznie przetransportowany na miejsce przezvda lub na odkiad
przewidziany do zasypania wykopu po jego zabudowani

5.4. Odwodnienia Rob6t ziemnych

Wykonawca powinien, o ile wymagajtego warunki terenowe, wykofiaurzadzenia, ktére zapewni
odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza abRpd6t ziemnych tak, aby zabezpieezyunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma ohaek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania Robét spadki, zapevagiajprawidtowe odwodnienie.
Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiajcego za te czynroi, jak réwnie za
dowieziony grunt.

5.5. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uptisvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveaRiob6t
ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno pgsbwa: w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie Rob6t ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentamjbjektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinied byniejszy nk 4% w przypadku gruntdéw spoistych i nie
mniejszy nk 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢c ewentualny wplyw kolejrszi

i sposobu odspajania gruntow oraz termindw wykomyaannych Robo6t na spetnienie wymagdotycacych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie ppstRob6t ziemnych.

5.8. Roboty ziemne w okresie mrozéw

- W okresie mrozéw nasypy moea wykonywé tylko z gruntéw niespoistych, z zachowaniem wandwk
specjalnych, determinagych prawidtowe wykonanie nasypu o wymaganynegagzeniu.

- Grunt w wykopach lub ukopach najeodspaja w sposob cigty, by nie przemarzat.

- W przypadkach ditszych przerw (ponad 2 godziny) odsikgripowierzchnie robocze powinnydprzykryte.

- Teren, na ktérym przewiduje esiwykonanie wykopdéw w okresie mrozéw, powinien¢bywcezeniej
zabezpieczony przed przemarzaniem.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci Robo6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB-00.00. 8% ogdlna”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania Robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakardroli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektova.

6.2.2.Sprawdzenie jakezi wykonania Robot

Czynndaci wchodzce w zakres sprawdzenia jgkowykonania Rob6t okiéono we wigciwych STWIORB.
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6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeidal8.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych Rob6t ziemnych

1%

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwosé bada i pomiarow
1 Pomiar szerok&i korpusu ziemnego Pomiar stea, szablonem, tat o dluggci 3m i poziomig lub
Pormiar szerokai dna rowow niwelatorem, w odgpach co 200m na prostych, w punktach gtéwn
tuku, co 100m na tukach
3 Pomiar rzdnych powierzchni korpuswo R > 100m co 50m na tukach o R 100m oraz w miejscach, ktd|
ziemnego budz watpliwosci
4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar réwnéci powierzchni korpusu
6 Pomiar réwnéci skarp
7 Pomiar spadku podinego powierzchniPomiar niwelatorem ezinych w odsfpach co 200m oraz w punkta
korpusu lub dna rowu watpliwych
8 Badanie zagszczenia gruntu Wsknik zagszczenia okrda¢ dla kadej ulazonej warstwy lecz ni
rzadziej nk raz na kade 500 m3 nasypu

6.3.2.Szerokeé¢ korpusu ziemnego
Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 10 cm.
6.3.3.Szeroks¢ dna rowow
Szerokdé¢ dna rowow nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz + 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm lub +1

cm.

6.3.5.Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie me r&@ni¢ sie od pochylenia projektowanego oe¢aej niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensenata.
6.3.6.ROwnai¢ korony korpusu
Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrova, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.7.Réwnai¢ skarp
Nieréwndaici skarp, mierzone tat3-metrova, nie mo@ przekraczé+ 10 cm.

6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sy przez pomiar niwelatorenednych
wysokdaciowych, nie mae dawa roznic, w stosunku do ednych projektowanych, wkszych nk -3cm lub
+lcm.

6.3.9.Zagszczenie gruntu
Wskaznik zagszczenia gruntu okény zgodnie z PN-B-04481:1988 powiniencbygodny z zalgonym
w Dokumentacji Projektowe;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.

Ogodlne zasady obmiaru Robo6t

Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w STWIORB-0008:5¢ ogolna”.

7.2.

Obmiar Roboét ziemnych

Jednostka obmiarawjest m3 (metr szeienny) wykonanych Robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.

Ogolne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w STWIORB-0Q,08¢$¢ ogdlna”.

7.2.

Odbiér Robét ziemnych

Roboty ziemne uznaje esiza wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, STWIORB i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrai podano w STWIORB-00.00. ,@%¢ ogolna”.
Zakres czynn¢xi objetych cen jednostkowy podano w STWIORB.

10.
1.

arwbd

PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdemnmych. Ministerstwo Ochronyrodowiska Zasob6w
Naturalnych i Lénictwa, Warszawa 1994.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Oflenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagdne.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gmuinté

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikminziernej
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STWIORB-02.02. Wykonanie wykopow

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacii Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbidkobét Budowlanych (STWIORB) odnosie silo
wymaga technicznych dotyezych wykonywania wykopéw przy realizacji zadaniamignionego w punkcie
1.1. STWIORB-00.00. ,G&¢ ogdlna”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegdtow Specyfikacje Technican (STWIORB) naley stosowa do wszystkich Robdt okéenych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie budowy
zbiornikbw wodnych i obejmgjwykonanie wykopow.

1.4. Okredlenie podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORBgodne z zamieszczonymi STWIORB-00.00. gz
ogolna”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce Robot

Ogodlne wymagania dotygze Robét podano w STWIORB-00.00. ¢ ogdlna”.

2. MATERIALY

Podstaw podziatu gruntow i innych materiatléw na kateggred wzgedem trudnéci ich odspajania podano
w STWIORB-02.01.00. Roboty ziemne. Wymagania ogodltablica 1. W wymienionej tablicy okileno
przecetne wartdci gestasci objetosciowej gruntéw i materiatbw w stanie naturalnym @rspulchnienie po
odspojeniu.

3. SPRZET
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB-02.01.00. pkt 3.

4. TRRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okéono w STWIORB-02.01.00. pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

- Ogolne zasady prowadzenia robét podano w STWIORBA. pkt 5.

- Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoieh stateczné& w catym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodigewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdph,podcécia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe robét ziemnych.

- Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrmym stopniu przydatrgi do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spogdlemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklademstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

- Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimpny by bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile dZynier dopudci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, ayale
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

- Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspajé go do gébokasci okoto 0,5 metra powej projektowanych
rzednych robét ziemnych.

5.2. Ruch budowlany

- Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédowarstwy gruntu (nadktadu) pows;]
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 0i,3 metra.

- Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza s po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t czynnd¢ budowlam. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

- Naprawa uszkodse powierzchni robot ziemnych, wynik@ych z niedotrzymania podanych powy
warunkow obcaiza Wykonawe robét ziemnych.

5.3. Doktadng¢ wykonywania wykopow

Doktadna@¢ wykonania rob6t ziemnych w wykopach powinna ¢ bysprawdzana w miejscach
charakterystycznych.

Tolerancja w stosunku do projektowanyckdzych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 5 cm.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych lub konsekwencje zamjszczeniasrodowiska obcizaja
Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB-02.01. pkt 6.
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6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowamgodndci z wymaganiami okigonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji pidmvej i STWIORB. W czasie kontroli szczegdlnwag:
nalezy zwrdci na:

- odspajanie gruntdw w sposob nie pogargzaich wiaciwosci,

- zapewnienie stateczéw skarp,

- odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robpbiich zakéczeniu,

- doktadna¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykeczenie),

- zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w punkcie 5.2.

Badania wykonywane w ramach kontroli Zai2j maj na celu ocen jakdci zagszczenia podia pod
budowh.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB-00,08¢es¢ ogdélna”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB-02081.8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrasi podano w STWIORB-00.00. ,E%¢ ogolna”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopéw obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddkiad, obejmuajce: odspojenie, przemieszczenie, -
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zag:szczenie powierzchni wykopu ,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectzmiej,
- rozplantowanie urobku na odktadzie ,

- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkzanych podano w STWIORB-02.01.00. pkt 10
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STWIORB-02.03. Wykonanie nasypow grobli

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacii Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbidkobét Budowlanych (STWIORB) odnosie silo
wymaga technicznych dotyezych wykonania nasypéw grobli przy realizacji zadamwymienionego
w punkcie 1.1. STWIORB-00.00. ,€& ogdlna”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegdtow Specyfikacje Technican(STWIORB) naley stosowd do wszystkich Robét okélnych w pkt
1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie budowy
zbiornikbw wodnych i obejmygjwykonanie nasypéw grobli.

1.4. Okredlenie podstawowe

Okreslenia podstawowe podano w pkt. 1.4. STWIORB-02,Bbboty ziemne. Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee Robét podano w pkt. 1.5. STWIORB-02.01. ,Robatgmne. Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skiadowania, padav pkt. 2.1. STWIORB-
02.01. ,Roboty ziemne. Wymagania ogélne”.

2.2. Grunty i materialy do nasypow

Do wbudowania w konstrukgjgrobli Wykonawcza powinienay¢ gruntdéw spoistych.

Do wbudowania w nasyp bez zastosowania specjakrgctkéw lub zabiegdéw nie nadagic nastpujace

grunty:

a) spoiste zamarzie,

b) o zawartéci czesci organicznych powsej 2%,

C) 0 zawartsci czesci ilastych powyej 30%,

d) spoiste w stanie ptynnym, ghkoplastycznym, zwartym,

e) skaone chemicznie.

Grunt nie powinien zawietaréznego rodzaju odpadkdéw, gruzu,eéa roslinnych, karp drzew i innych
zanieczyszcae ktorych jakdci nie mazna skontrolowé.

Grunt przeznaczone do wbudowania w nasypy powineyska& akceptag Inspektora Nadzoru. Akceptacja
nastpuje na bigaco w czasie trwania robét ziemnych na podstawieeqidadanych przez Wykonawc
wynikow polowych bad@a makroskopowych, okéeonych w PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania
polowe.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialgprzydatne, to wszelkie takieedzi nasypu zostan
przez Wykonawe usunete i wykonane powtdrnie z gruntéw o odpowiedniclseiwosciach na jego koszt.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce spretu okre&lono w pkt. 3. STWIORB-02.01. ,Roboty ziemne.
Wymagania ogélne”.

3.2. Dobér sprztu zageszczanceqo

W tablicy 2 podano, dla vych rodzajow gruntdw, orientacyjne dane przy dabasprztu zagszczajcego.
Sprzt do zagszczania powinien lgyzatwierdzony przez kyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gjprzagszczajcego wg [8]

Grunty spoiste: Mieszanki gruntowe
Dziatanie |Rodzaj sprztu pyly, ity z mah zawartgcia frakcji kamienistej
sprztu grubg¢ warstwy | liczba przejazdow | grulsé warstwy | liczba przejazdow
wcem wcem
g 1. Walce gtadkie od 10 do 20 od4do8 od 10 do 20 od4do8
N 2. Walce okotkowane od 20 do 30 od 8 do 12 od 20 do 30 od 8 do 12
% 3. Walce ogumione
s (samojezdne i przyczepne) od 30 do 40 od 6 do 10 od 30 do 40 od 6 do 10
N
4. Plytki spadajce (ubijaki) | od 50 do 70 od2do4 od 50 do 70 od2do4
5. Szybko uderzage ubijaki| od 10 do 20 od2do4 od 20 do 30 od2do4
6. Walce wibracyjne
lekkie (do 5 ton) - - od 20 do 40 od 3do 5
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2 srednie (58 ton) od 20 do 30 od 3 do4 od 30 do 50 od3do5
N ciczkie (> 8 ton) od 30 do 40 od 3 do4 od 40 do 60 od3do5
= 7. Plyty wibracyjne

S lekkie - - od 10 do 20 od5do 8
g Cigzkie od 20 do 30 od 6 do8 od 20 do 40 od 4 do 6

Dobér spreztu do wykonania nasypoéw a gidwnie zamczagcego zaley od rodzaju gruntu i gruldoi
zag:szczanej warstwy. Doboér spta zagszczagcego Wykonawca ustali deiadczalnie przed przygtieniem
do wykonywania nasypow. Dopuszczg kezdy inny rodzaj sprgu zagszczagcego zaproponowany przez
Wykonawe i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w pkt. 4. STWIORB-02.01. ,Rgbnemne. Wymagania
ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania 0gdlne

Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w pkt. 5. SITRB-02.01. ,Roboty ziemne. Wymagania ogoélne”.

5.2. Przygotowanie podiga w obrebie podstawy nasypu

Przed przysipieniem do wykonywania nasypu nafe w obrbie jego podstawy wykoka roboty

przygotowawcze: zdfie warstwy humusowej, talewanie podiaa, wykonanie stopni lub zrowkowanie skarp

na przebudowywanych nasypach. Wykonawca peggiu widocznych palikéw wyznaczy zarysy skarp notvyc

nasypow. Przed przygiieniem do wykonywania nasypéw Wykonawca dokona iabumterenu po zdjej

warstwie humusu.

5.3. Wykonywanie nasypow

- Nasypy powinny b§ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznegofilu podiuznego, zgodnie

z Dokumentagj Projektove i ewentualnymi zmianami wprowadzanymi przez InspekNadzoru.

- Nasypy naley wykonywa metod warstwowve rownomiernie na catej szerada nasypu.

- Warstwy gruntu naley uklada& ze spadkiem gornej powierzchni zgodnym z Dokun@qtdechnicza.

Grubas¢ warstwy gruntu w stanie lmym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu

i sprztu wywanego do zagzczania.

- Grubg¢ warstw zostanie ustalona, na prébnym odcinku wcobei Inspektora Nadzoru lub jego

reprezentanta.

- Wilgotnaé¢ gruntu powinna zawietasie w granicach od 0,95 gy do 1,15 w,;, okrelonej wg normailne;

metody Proctora

- Kazda warstwa powinna lByzagszczona do wskaika zagszczeniad> 0,95 wg. Proctora.

- Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinli bezzwtocznie wbudowany w nasypzymier maze

dopuci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jegezabczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.4. Wykonywanie nasypow w okresie deszczéw

Nie zezwala si na wbudowywanie gruntow o gej wilgotnaici, ktérych stan unienmiiwia osiagniecie

wymaganego wskaika zagszczenia. Wykonywanie nasypéw naleprzerwa, jezeli wilgotnos¢ gruntu

przekracza warkg dopuszczakp W okresie deszczowym nie najepozostawié nie zagszczonej warstwy do

dnia nastpnego. Jeeli warstwa gruntu nie zagzczonego ulegta nawilgoceniu, a Wykonawca niejestanie

osuszy jej i zagsci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inspektora Nadzormaze on nakazaWykonawcy

usunecie wadliwej warstwy.

5.5. Wykonywanie nasypow w niekorzystnych warunkaclkatmosferycznych

Nie naley wbudowywa& gruntow przewilgoconych (w > 1,15.W, zamarznjtych iprzemieszanych ze

$niegiem lub lodem. Niedopuszczalne jest wykonywargsypow w temperaturze, przy ktérej nie jestlme

osiggniecie w nasypie wymaganego wgkiéka zagszczenia gruntéw. W czasie opadémiegu wykonywanie

nasypow powinno hyprzerwane, a przed wznowieniem prac malasury¢ $nieg z powierzchni nasypu.

5.6 Formowanie nasypéw

Formowany nasyp musi uzyskgrzekrdj poprzeczny dolz ksztalt geometryczny zgodny z Dokumendacj

Projektova.

5.7. Zagszczenie gruntu

5.7.1.Warunki og6lne zaggzczenia

» Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaiu, powinna b§ zag:szczona do wskaika zagszczenia
Is> 0,95 z zastosowaniem spia odpowiadajcego dla danego rodzaju gruntu oraz wgsjacych warunkdéw.
Kolejng warstve gruntu mana nakladé po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréwujozonej
warstwy.

=sWykonawca zaproponuje typ spta do zagszczania nasypoéw w rejonie obiektdw i uzyska alampt
Inspektora Nadzoru
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nJezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarczs, to Wykonawca powinien
spulchné warstwe, doprowadai grunt do wilgotnéci optymalnej i powtdrnie zagci¢. Jeeli powtdrne
zag:szczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego e zagszczenia. Wykonawca powinien ugdn
warstwe | wbudowa& nowy materiat, o ile Inspektora Nadzoru nie zeiwal ponowne proby prawidtowego
zagszczenia warstwy.

=Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu géab20 cm powinna miewskanik zagszczenia Is > 0,95.

5.7.2.Gruba¢ warstwy

Grubai¢ warstwy zagszczanego gruntu oraz wybér sgitzi liczba przej¢ sprztu zagszczagcego, powinna

by¢ ustalona przez Wykonawaaoswiadczalnie.

5.8. Dokladng¢ wykonywania nasypow

Przy wykonywaniu nasypow obaoaxiuja nastpujace wymagania:

- szerok&¢ korony nasypu nie nme r@znic¢ sie od szerokéci projektowanej o vécej niz -2cm i +10 cm, a linia

krawedzi korony nie powinny miewyraznych zatama,

- rzedne rob6t ziemnych w stosunku do projektowanychnmep przekraczé-2 cm i +10 cm,

- pochylenie poprzeczne gérnej powierzchni nasytalerancy: +1%,

- pochylenia skarp nasypéw nie magzni¢ sic od projektowanych o weej niz: 1+10% ich wartéci wyrazonej

tangensemdta,

- wybrzuszenia i wkiniecia skarpy nie magby¢ wieksze nk 20 cm przy pomiarze a8 m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB-02.01. pkt 6.

6.2. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow

6.2.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jakEi wykonania nasypOw polega na kontrolowaniu zgddna wymaganiami okigonymi
w p. 2, 3 oraz 5.8 niniejszej specyfikacji i w dokentacji projektowej.

Szczeg6la uwag nalezy zwrdci na:

- badania przydatdoi gruntéw do budowy nasypow,

- badania prawidtowdzi wykonania poszczegoélnych warstw nasypu,

- badania zagszczenia nasypu,

- pomiary ksztattu nasypu.

6.2.2.Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrigi gruntow do budowy nasypu powinny dyrzeprowadzone na probkach pobranych
z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnmy, pochodacej z nowegozrodia, jednak nie
rzadziej nz jeden raz na 3000m3. W idym badaniu nale/ okreili¢ nas¢pujace wiaciwosci:

- sklad granulometryczny, wg PN-B-04481,

- zawartg¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481,

- wilgotnos¢ naturalm, wg PN-B-04481,

- wilgotnos¢ optymalr i maksymalg gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481,

- granie ptynndsci, wg PN-B-04481,

- kapilarng¢ bierrg, wg PN-B-04493,

- wskanik piaskowy, wg PN-EN 933-8.

6.2.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6inych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu polegaq sprawdzeniu:
prawidlowaici rozmieszczenia gruntdw o adych wiaciwosciach w nasypie, gruloi kazdej warstwy
i wilgotnosci przy zagszczaniu co trzeciej warstwy.

6.2.4.Sprawdzenie za&gzczenia nasypu oraz pogdéonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu polega na skontrolowaniu zgadneartaici wskaznika zagszczenia Is co
trzeciej warstwy.

Oznaczenie wskaika zagszczenia Is powinno Byprzeprowadzone wedtug normy PN-B-04481:1988.
Wyniki kontroli zagszczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywalo dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidtowa¢ zagszczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinna byotwierdzona
przez Ireyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.2.5.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmujontrok:

— prawidtowdci wykonania skarp,

— szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédino wymaganiami dotyeazymi
pochylei i doktadndci wykonania skarp, okénymi w dokumentacji projektowej oraz w p. 5.8.
Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu szegokdorony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szeré&m wynikajaca z wymiarow geometrycznych korpusu, otomych
w dokumentacji projektowe;.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB-020R1L7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova jest n7 (metr szécienny).

Objetos¢ nasypow bdzie ustalona w metrach szennych na podstawie obliaze przekrojow poprzecznych,
W oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom guypo usuniciu warstw gruntéw nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w STWIORB-02.01. pkt 8

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w STWIORB-02.01. pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:

- pozyskanie gruntu, zatadunek i transport uroblie@pu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,
- uformowanie nasypu,

- rozplantowanie ziemi warstwami,

- zag:szczenie poszczegolnych warstw ze zenliem wod,

- profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

- wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

- spulchnienie powierzchni uprzednio zagczonej warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymaganddneg

Spis przepiséw zwzanych podano w STWIORB-02.01. pkt 10.
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STWIORB-02.04. Warstwa uszczelniajca z maty bentonitowej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacii Technicznej

Niniejsza STWIORB odnosi sido wymaga technicznych dotyezych wykonania warstwy uszczelrjegj

z maty bentonitowej przy realizacji zadania wymigrggo w punkcie 1.1. STWIORB-00.00. ¢ ogdlna”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegdtow Specyfikacje Technican(STWIORB) naley stosowé do wszystkich Robét okénych w pkt.
1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotygarowadzenia Rob6t zedanych z wykonaniem warstwy
uszczelnigjcej z maty bentonitowe;.

1.4. Okredlenie podstawowe

Mata bentonitowa (bentomata)- jest to termicznie i mechanicznie zmontowanykgaopozyt o bardzo niskiej
przepuszczalr@i w postaci zmielonego bentonitu sodowego (rzgdwi@pniowego) wprowadzony gdzy
geotekstylia przepuszczalne (geowtokniny, geotkgniStosowana w geotechnice i ochrofiedowiska jako
bariera przeciwwodna w ochronie wéd gruntowych.eBnaczony jest do uszczelniania sktadowisk odpaddw,
zbiornikow i zapér ziemnych, kanatow, torowisk dogych i kolejowych w obszarach chronionych, obigktd
magazynowych substancji ropopochodnych i innych.

Pozostate okidenia - g zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w STWIORB-00.00. €& ogdlna”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce Robot

0Ogblne wymagania dotygeze Robét podano w STWIORB-00.00. §¢ ogdlna”.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogoélne
0Og6lne wymagania dotygee materiatow podano w STWIORB-00.00. &z ogdlna”.
2.2. Rodzaje materiatéw
Materialem zastosowanym do wykonywania warstwy zstréapgcej jest: mata bentonitowa lub grunt spoisty
2.3. Wymagania dla maty bentonitowej
Mata bentonitowa przewidziana daygia jako warstwa uszczelnigia powinny posiadaaprobat techniczi
wydary przez uprawniomjednostk oraz wigciwosci nie gorsze 1t
— masa powierzchniowa min. 4000 g/m2 wg EN 965
— grubd¢ = min. 5 mm wg EN ISO 9863-1
— wytrzymald¢ na rozcaganie:
wzdipasma = min. 10,0 kN/m wg EN-ISO 10319
wszerz pasma = min. NOmM wg j.w.
— wydtwzenie wzgédne przy obeizeniu max:
wzdhpasma = min. 30 % wg. j.w.
wszerz pasma = min. 3o j.w.
— wytrzymatd¢ na przebicie CBR = ok. 1800 N wg EN-ISO 12236
— wspotczynnik filtracji k < 1e-11 m/s wg ASTM D588
— wspotczynnik przeptywu < 5e-9 m3/m2/s wg ASTM B38

dla bentonitu (bentonit sodowy, proszek):

— pasa powierzchniowa = min. 4000 g/m2 wg EN 14196

— zawarté¢ montmorillonitu = ~90 % wg XRD

— swobodne ¢gcznienie > 27 ml/2g wg ASTM D5890

— odgczalnag¢ < 18 ml wg ASTM D5891.

W przypadku materiatu przykrywajego mag bentonitows niedopuszczalne jestzycie materialu o diej
zawartgci wapnia. Dotyczy to rowniepodiaza maty.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB-00.00.. pkt. 3.

3.2. Sprat do rozkladania maty bentonitowej i gruntu spoisteo

Maty bentonitowe przeznaczona do wykonania warstggczelniggcej @ dostarczane na budewv postaci
rolek. o wymiarach wg. Producenta. Do podnoszegiek bentomaty stosowaasy i zawiesia 0 wytrzymaici
pozwalajcej na podwieszenie materialu 0 wadze 3 xkedej ni ciezar rolki. Stosowé sprzt zgodny
z zapisami aprobat technicznych dla pemgo systemu. Rozwijanie rolek wykonywane jestznie.
Wykonawca powinien zapewhiwtasciwy sposéb roztadunku i rozwijaniaegkich rolek maty bentonitowe;j
z wyciem dosgpnego spratu, ktdry uzyska akceptacjnzyniera. Do cjcia naley stosowad ostre nae, nayce
lub inne podobne nagdzia.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycrce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB-00.00. ¢g&zogdélna”.

4.2. Transport materiatéw

Bentomaty przeznaczone do wykonania warstwy usaizggtej mog byc¢ transportowane dowolnyndtodkami
transportu pod warunkiem:

- fabrycznego opakowania rolek wodoszcadblia, zabezpieczanprzed rozwingciem,

- zabezpieczenia opakowanych rolek przed przenieszem s; w czasie przewozu,

- ochrony rolek przed zawilgoceniem, dziataniemnpiemi stonecznych, dziataniem ognia lub promieniniaa
cieplnego powoduyfego nagrzanie powierzchni poxrey 165°C,

- niedopuszczenia do kontaktu rolek z chemikaliathiszczami oraz przedmiotami rmgmymi przebé lub
rozcig¢ maty.

Rolki opakowane fabrycznie nalesktadowa poziomo na wyréwnanym podto, maksymalnie w 5 warstwach.
Poszczegodlne typy mat, jak réwnieolki o réznych wymiarach powinny kiysktadowane oddzielnie. Jai
istnieje konieczn& skladowania rolek przez okres gday niz 2 tygodnie, rolki powinny zostacatkowicie
przykryte w celu ochrony przed bezZpednim dziataniem promieni stonecznych. Rolki ngl@stoni przed
deszczem fodi z tworzywa sztucznego lub impregnowanym brezentem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania 0golne

Ogodlne wymagania wykonania Rob6t podano w STWIORBO. ,Cz$¢ ogolna”.

5.2. Podige

- Podiae, na ktorym ma hy uktadana mata bentonitowa, naleprzygotow& zgodnie z wymaganiami
z dokumentagj projektova oraz aprobattechniczi dla przygtego systemu uszczelnienia.

- Zebrana warstwa humusu wraz z istpgej roflinnoscia oraz grunt z pogbienia zbiornika zostan
wykorzystane do zasypania maty bentonitowej w oeluvorzenia naturalnegmodowiska rélinnego

- Powierzchnie stanogée podige uktadanej maty bentonitowej powinny ¢byuformowane i zagszczone
zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej. Pow by¢ ponadto réwne, pozbawione gruzu, korzeni,
ostrych kamieni, lodu i stegej wody.

- Przed instalagj maty bentonitowe] Inspektor nadzagcy projekt musi potwierdzi prawidtowaé
przygotowania podim.

- Na szczycie skarpy mabentonitovd nalery zakotwi, dokonugc — zamocowania w rowie kotgaym. Row
taki powinien by wykonany zgodnie z DokumentacjTechnicza i odebrany przez Inspektora przed
potozeniem bentomaty. R6w kotady winien zabezpieczabentomat przed zsuriciem sé ze skarpy.

- Nie dopuszcza siruchu sprztu budowlanego i pojazdéw po przygotowanym padio

- Poruszanie siludzi naley ograniczy; jezeli pozostawig oni na gruncie widocznélady; dozwala si tylko
poruszanie gipo deskach.

5.3. Uktadanie maty

- Ukfadanie maty bentonitowej musi odbyivaic zgodnie z zaleceniami producenta i podanymi tu
wskazowkami. Wszelkie zmiany w tych procedurach ajuby¢ najpierw zatwierdzone przez osob
odpowiedzialg za realizagj obiektu.

- Konieczne jest azycie sprztu umaliwiajacego swobodne podwieszenie rolki i swobodne rozgiei

Z zastosowaniem zawiesia belkowego i sztywnej (tdgenia montzowego) wsuwanej w rolk Zawiesie oraz
rdzei nie maze nadmiernie ugiréasie pod cezarem rolki.

- Pasma maty bentonitowe] najeak ukladd, by strona biata (wtdknina) byty skierowane w @b podiaa).

Na powierzchniach o nachyleniu ekszym ni 1:4, dlwszy bok pasma musi biec rownolegle do zbocza,
a koniec pasma unieruchomiony w rowie katwyim. Pasma ukladane na powierzchni poziomej aniog
zorientowane w dowolny sposob. Nateuktad& je od punktu najwgszego do najuszego — utatwi to
odprowadzenie wody w przypadku opadéw atmosferyciany

- Pasma nalg uktada& tak, by nie byly nagie czy napgzone, ale réwnie bez zmarszczei fald.
Niedopuszczalne jest ngganie maty bentonitowej dla dopasowania do wyznaego obszaru. Nie wolno
przecagat go po podiau; z wyjatkiem tych przypadkéw gdy jest to konieczne do uzemia prawidtowego
zaktadu ponddzy gisiednimi pasmami.

- Instalacje mena prowadzi w dowolnych warunkach pogodowych, z ajdem deszczy i bardzo silnych
wiatrow.

Wykonawca mee rozpakowé i utozy¢ w ciagu jednego dnia roboczego tylko galos¢ maty, jalka mozna
przykry¢ gruntem. Nie naley dopuszczé& aby po zakaczeniu dnia pracy mata bentonitowa pozostawata
wystawiona na dziatanie czynnikow atmosferycznych.

5.4.Wykonywanie pohczai

Polgczenia maty bentonitowej maja pastaktadéw o szerokoiach zgodnych z zapisami aprobaty technicznej,
lecz nie mniej ni_ 20cm. Podczas ich wykonywanienapostugiwa sie zaznaczonymi na pasmach liniami
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zaktadu i dopasowania. Brzegi pasm nalezprostowd, usuwagc wszelkie zmarszczki, zgiia, a tym samym
zapewnigc najweksz mazliwa powierzchnie styku z pasmem dolnym.

Po rozwingciu pasma gérnego w docelowym miejscu, jego brzalgzy odchylié w celu odstornicia strefy
zaktadu, skd usun¢ nalezy zanieczyszczenia iy grunt — dotyczy to tale zanieczyszcreprzyczepionych
do geotekstyliow. Nagpnie w strefie zakladu nale roztozy¢ ciagta warstve granulowanego bentonitu. Na
jednym metrze diugemi zaktadu znal& sie musi co najmniej 0,4 kilograma bentonitu, lecz meiej niz wg
zapisObw aprobaty. Musi Byzapewniona réwnomierdé dozowania bentonitu oraz jednofi¢o pokrycia.
Kontrole jakdci wykonania tej pracy przeprowadza ggodnie z planem kontroli jaka. Na powierzchniach
o0 matym nachyleniu (mniejszym ni_ 1:4), na ktorypblaczenia pasm magprzebiega w poprzek zbocza,
zaklady powinny mié uktad dachéwkowy, zgodny z kierunkiem sptywu wody.

5.5. Naprawa uszkodzé

Wszelkie uszkodzenia w postaci przeciec lub rozaawnsza zostanaprawione. Naprawa polega na vegdi
odpowiedniej faty z osobnego pasma i zatdu jej na uszkodzone miejsce. Miejsca uszkodnaitery oczyscié

Z brudu i gruzu. tatnalezy wycia¢ tak, aby pasowata do uszkodzonego obszaru iagyka kierunku sigata
30 cm poza uszkodzenia. Na obraeh obszaru uszkodzonego mgl@asypd warstewle bentonitu (0,4 kg na
mb diugdci) i uszkodzone miejsce przykryata. Do unieruchomienia faty w czasie obsypywanana wy¢
np. kleju epoksydowego.

5.6. Uktadanie warstwy przykrywajacej

Przy przykrywaniu bentomaty gruntem, gr&bdej warstwy musi b§ zgodna z dokumentagcjprojektows.
W gruncie stosowanym do przykrycia nie manajdowa sie ostre kamienie o wielléoi wieckszej nz 5cm.
Niedopuszczalne jestzycie materiatu o diej zawartdéci wapnia! Do wykonania przykrycia gruntowego rsle
stosowd sprzt wywieragcy mate naciski powierzchniowe. BeZpadnio po roztaonej bentomacie nie
powinny jezdzi¢ zadne pojazdy. Ruch pojazddw jest iy dopiero po wykonaniu przykrycia odpowiedniej
grubcci. Nalezy unikat ostrych skgtéw i zawracania maszyn w miejscu, gdnaze to uszkodzi wyktadzire.
Podczas przykrywania mgbentonitovs na zboczach o nachyleniugkszym ni_ 1:4, prace nafg prowadzé¢ w
kierunku od podstawy ku gorze zbocza.

5.7. Zabezpieczenie powierzchni

Po powierzchni warstwy maty nie a@odbywa sie ruch jakichkolwiek pojazdow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB-00.00. ,&& ogdlna”.

6.2. Kontrola wykonania

Kontrola wykonania uszczelnienia polega na sprawdzezgodndci z wymaganiami okionymi
w dokumentacji projektowej, STWIORB, aprobacie td@chnej dla przyjtego systemu i wytycznych
producenta.

Szczegdlna uwagnalezy zwrdcic na:

- przygotowanie podm gruntowego zgodnie z zapisami aprobaty technjéSEWIORB,

- uktadanie warstwy uszczelnienia w warunkach glkresch w aprobacie technicznej, STWIORB i wytyczinyc
producenta,

- parametry techniczne bentomat, w tym szczeg@niba¢ i wspdtczynnik wodoprzepuszczakoo

6.3. Badania i pomiary

W czasie uktadania warstwy bentomaty aglkontrolow&:

a) zgodnéc¢ oznaczenia poszczegdlnych pasm z glareymi w dokumentacji projektowe;j,

b) réwna¢ warstwy,

c) wielkas¢ zaktadu przylegtych warstw i sposéb iglazenia,

d) zamocowanie warstwy do podégruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpojijektowej,

e) sprawdzenie grukoi warstwy doszczelnienia z gruntu spoistego.

Wszystkie badania i pomiary musza: deyniki nie gorsze ni_ ok&tone w STWIORB, i aprobacie technicznej.
Badania i pomiary wykortazgodnie z przywotanymi w STWIORB normami metodami.

Ponadto naleg/ stwierdzé, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie bentomaty (rozerwamieebicie).
Pasma bentomatyyte do wykonania warstwy separacyjno-wzmagu@j nie powinny mié takich uszkodae
6.4. Castotliwosé badan i pomiaréw

Badania wykonywédla utazonej warstwy nie rzadziej hraz na 500fmuszczelnienia w miejscach wskazanych
przez Inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru Robot
Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w STWIORB-0008:5¢ ogolna”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarovs wykonanej warstwy z bentomaty jest metr kwadratmvj.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w STWIORB-0Q,08¢$¢ ogdlna”.

8.2. Odbidér Robot

Warstwa bentomaty podlega odbiorowi rob6t zanikggh i ulegagcych zakryciu..

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycyre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrigi podano w STWIORB-00.00. &% ogdlna”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego{mvykonania warstwy z bentomaty obejmuije:

- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy bentomaty,

- nacigniecie, przymocowanie do podii wykonanie palczer sasiednich pasm bentomaty.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 918:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne yAhaczanie wytrzymakgi na dynamiczne przebicie
(metoda spadagego staka).

PN-EN 965:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne —ANgczanie masy powierzchniowe;.

PN-EN 964-1:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewné&\lyznaczanie grubci przy okrélonych naciskach —
warstwy pojedyncze.

PN-ISO 10319:1996 Geotekstylia — Badanie wytrzydaina rozcaganie metogl szerokich prébek.

PN-ISO 11058:2000 Geotekstylia i wyroby pokrewn&/yznaczanie zdolroi przeptywu wody w kierunku
prostopadtym do powierzchni materiatu, bez abeiia.

PN-1SO 12236:1998 Geotekstylia i wyroby pokrewrBadanie na przebicie statyczne (metoda CBR).
PN-ISO 12956:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewnd/yznaczanie charakterystycznych wymiaréw porow.
PN-ISO 12958:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne Wyznaczanie zdolgi przeptywu wody
w ptaszczynie wyrobu.
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STWIORB-03.00. KONSTRUCKJE DREWNIANE

STWIORB-03.02. Konstrukcje drewniane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbid&Robét Budowlanych (STWIORB) odnosie silo
wymaga technicznych dotyearych wykonania elementéw ramek wypadowych z okorowh bali
drewnianych, przy realizacji zadania wymienionegpumkcie 1.1. STWIORB-00.00. ,E&% ogdlna”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegdtow Specyfikacje Technican (STWIORB) naley stosowa do wszystkich Robdt okéenych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot z@anych z wykonywaniem
elementow ramek wypadowych z okorowanych bali diemych.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Kaszycal/konstrukcja kaszycowa - budowlaopa stosowana do umochienia skarp i zboczy, n&je
brzegdw potokdéw i osuwisk (elementéw wlotéw i wylat przepustéw), o konstrukcji drewniano - kamiennej
w ktorej belki drewniane pehpifunkcje konstrukcyjm, a wypetnienie stanowi materiat kamienny i grunt.
Wiasciwosci: samouszczelnienie, jednoczesna stabéineelastyczné¢ konstrukcji, odporn& na podmywanie
i osiadanie, mdiwos$¢ ,0zywienia”, tj. nasadzenia gbnnosci w konstrukcji kaszycy.

1.4.2. Palisady drewniane — elementy wzmaago@jgroble ziemne z kradziakéw catkowicie zasypane
gruntem do wykonania grobli.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogodlne wymagania dotyseze robét podano w STWIORB -00.00. £z ogdlna”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyegce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTWIORB -00.00. ,Cg¢
ogolna”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu konstrik@szycowych (ramka wypadowa przelewu),etjoni
niniejsza STWIORB, a:

- drewno (bale okorowane),

- klamry ciesielskie, gwalzie,

- grunt rodzimy z rumoszem skalnym,

- narzut kamienny zgodnie ze STWIORB 06.03. ,Nakarhienny”

2.3. Drewno

Do wykonania konstrukcji drewnianych najestosowa drewno odporne na butwienie - modrzew. Nie zaleca
sie stosowania olchy i sosny.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycyce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB-00.00. pkt 3.

3.2. Sprat

Wykonawca przygpujacy do wykonania konstrukcji drewnianych powinien kaya sie maozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu: koparek, pilarek spalinowych, zmgczarek plytowych wibracyjnych,
ubijakéw recznych i mechanicznych, tadowarek lub innym zaatmepnym przez Inyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycrce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB-00.00. pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w STWIORBO0pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robdt

Konstrukcje drewniane natg wykona zgodnie z dokumentagcprojektows i STWIORB.

5.3. Wykopy

Jeili w dokumentacji projektowej nie okieno inaczej, wykopy pod konstrukcje drewniane mdmgy(
wykonane ¢cznie lub mechanicznie. Dopuszcza wiykonanie wykopugcznie do gibokdsci nie wiekszej ni
2m.
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Wykonanie wykopu pouej woéd gruntowych bez odwodnienia wighego jest dopuszczalne tylko do
giebokaéci 1m ponkej poziomu piezometrycznego wod gruntowych. W gaaht osuwacych se nalezy
wykonywat wykop ze skarp zapewniagica stateczn& lub stosowd inne metody zabezpieczenia wykopu,
zaakceptowane przezzyniera.

Roboty ziemne powinny odpowiadlymaganiom PN-B-06050 [11].

5.4. Zasypywanie wykopu

Zasypywanie wykopu natg wykonywa warstwami o grubszi dostosowanej do pratgj metody zagszczania
gruntu, ktéra to grubig nie powinna przekracza

—  przy zagszczaniugcznym i watowaniu - 20 cm,

—  przy zagszczaniu ubijakami mechanicznymi lub wibratoran3i0-40 cm,

—  przy stosowaniu eizkich wibratoréw lub ubijarek ptytowych - 60 cm.

Zaggszczanie gruntu przy zasypywaniuadzei lub warstw odwadniagych powinno odbywasie recznie do
wysokdci okoto 30 cm powyej uradzenia lub warstwy odwadniggej.

Zasypywanie obejmuje zewinzng cze$¢ ramki wypadowej. Jej wewgtrzna czsé zostanie wypetniona

narzutem kamiennym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB-00.00. pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB-0(R07.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest ni (metr szécienny drewna) wykonanej konstrukcji drewniane;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB-00,0@¢s¢ ogdlna”.

8.2. Zasady odbioru robét

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektova, STWIORB i wymaganiami lryniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgei podano w STWIORB-00.00. ,E%¢ ogolna”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Jednostl obmiarows stanowi 1 mdrewna ziytego do wykonania konstrukciji drewniane;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy )
1. PN-B-03010 Sciany oporowe. Obliczenia statyczne i projektowanie
2. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drevtartaczne iglaste

3. PN —-B-03150:2000 Konstrukcje drewniane. Clglida statyczne i projektowanie.
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STWIORB-06.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE
STWIORB-06.01. Obrukowanie przelewu

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbidkobét Budowlanych (STWIORB) odnosie silo
wymaga technicznych dotyerych wykonaniem umocnienia powierzchniowego w postarukowania
przelewu w zwazku z realizagj zadania wymienionego w punkcie 1.1. STWIORB-00,02es¢ ogélna”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegotow Specyfikacje Technican (STWIORB) naley stosowa do wszystkich Robét okémnych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych STWIORB

W ramach prac budowlanych przewiduje siykonanie:

- utozenie kamienia tamanego (bruku) na uprzednio praxgahym podiau (podsypce cementowo-piaskowej)
na przelewie. Analogiczne obrukowaniedbie wykonywane w dnie umacnianych rowdw oraz narpich
rowéw (w miejscach wymagggych takiego umocnienia),

- zaklinowanie i ubicie bruku,

- spoinowanie umocniekamiennych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Brukowiec - kamien narzutowy nieobrobiony lub obrobiony w ksztalcieragularnym.

Pozostale okridenia podstawowe agszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w STWIORB-00.00. ,,Czs¢ ogdlna”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot.

0Ogoblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB-00.00. £z ogdlna”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pwdev STWIORB-00.00. ,C&¢
ogolna”.” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu przelewu s

- podsypka cementowo- piaskowa,

- bruk — kami@ tamany

- Zaprawa cementowa,

2.2. Brukowiec — kamid tamany

Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104:1960 [1].

2.3. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocnierowow i sciekw naley stosowa zaprawy cementowe zgodne z wymaganiami
PN-B-14501:1990 [6].

2.4. Mata bentonitowa

Obrukowanie przelewu po wecggejszym uszczelnieniu podia mag bentonitovsa wg STWIORB-02.04.
~Warstwa uszczelnigfa z maty bentonitowej”.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycyce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB-00.00. ,E& ogdlna”.

Do wykonania robot nakly stosowa narzdzia zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB-00.00. ¢&zogdina”.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Transport brukowca-kamienia tamanego

Brukowiec mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

4.2.2.Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih

je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyaszywami i nadmiernym zawilgoceniem.
4.2.7.Transport cementu

Cement nalzy przewozé w workach lub luzem w transporterach zabezpiecygah przed zawilgoceniem.
4.2.8.Transport maty bentonitowe;j

Wg STWIORB-02.04. ,Warstwa uszczelriag z maty bentonitowe;j”.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB-@Q,0z¢$¢ ogdina”.

5.2. Umocnienie przelewu brukowcem

Brukowiec — kami@ tamany naley uktada na przygotowanym podktadzie po weéaijszym uszczelnieniu
podiaza mag bentonitowy. Brukowiec uktada gi,pod sznur” nagigniety na palikach na wysoké od 2 cm do
4 cm nad projektowany poziom powierzchni. Brukowredery uktad& tak, aby szczeliny radzy sisiednimi
warstwami mijaty si i nie przekraczaty 3cm, a napliszy wymiar brukowca byt skierowany w podktad.

W przypadku uktadania brukowca na podsypce cemenfmaskowej szczeliny natg wypeink zapravg
cementow. W okresie wizania zaprawy cementowej powierzcghbruku naley ostont matami lub warstw
piasku i utrzymywé w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB-00.00. & ogdlna”.

6.4. Kontrola jakosci brukowania

Kontrola polega na rozebraniu ok. 7 mowierzchni zabrukowanej i ponownym zabrukowaryim tsamym
brukowcem. Scistos¢ utozenia uwaa st za dostatecan jesli przy ponownym zabrukowaniu rozebranej
powierzchni zostanie nie wgej niz 4% powierzchni niezabrukowane.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB-0Q,08¢s5¢ ogdlna”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru jest 1 metr kwadratowy fiwykonanego bruku.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB-00,0@¢s¢ ogdlna”.

8.2. Zasady odbioru robét

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, STWIORB i wymaganiami lryniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w STWIORB-00.00. ,@%¢ ogolna”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1 Cena wykonania 1frumocnienia przelewu przez brukowanie obejmuije :

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw,

- wykonanie podsypki cem- piaskowej na wagEej przygotowanym podia,

- wbudowanie bruku - kamienia tamanego,

- wykonanie spoin zaprawa cemeniow

- pielegnacja spoin,

- uporzdkowanie terenu,

- kontrola wykonanego obrukowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukowiec

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhg&ao nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-12074:1998 Urtlzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarniap@wierzchni biowtéknig.
Wymagania i badania przy odbiorze

PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjnemabania i metody bada
PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykle

PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
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STWIORB-06.02. Humusowanie

I. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbidkobét Budowlanych (STWIORB) odnosie silo
wymaga technicznych dotyerych wykonaniem humusowania przy realizacji zadamigmienionego
w punkcie 1.1. STWIORB-00.00. ,€& ogdlna”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegdtow Specyfikacje Technican (STWIORB) naley stosowa do wszystkich Robdt okéenych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyzasad prowadzenia robot za@nych z humusowaniem skarp
grobli, dna zbiornika i obejmaij

— plantowanie i wyréwnanie powierzchni skarp wagsgmuntu z odktadu oraz terenu poeji grobli,

— obsianie gatunkami traw uzgodnionymi z pgdgim obowazki nadzoru przyrodniczego,

— nasadzenia sadzonek tgjerozestane;j

1.4. Okredlenia podstawowe
Okreilenia podane w niniejszej STWIORB; godne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaiui
podanymi w STWIORB-00.00. ,G%¢ ogdlna”.

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania umocnienia skarp

Materialem stosowanym przy wykonaniu humusowaniazagpad niniejszej STWIORB, jest:
- warstwa humusu rodzimego z odkltadu pozyskanaejsou wykonywania robot,

- sadzonki tojéci rozestanej

3. SPRZET

3.1. Sprat do wykonania robot

Do wykonania robot naky stosowa:

- harzdzia rczne typu ubijaki ogcznym prowadzeniu, topaty, grabie, taczki itp.

4. TRANSPORT
4.1. Transport materiatéw
Transport materiatu powinien odbytvsie sSrodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspelitag@zoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB-@Q,0z¢$¢ ogdina”.

5.2. Zakres wykonania robdt

5.2.1.Plantowanie

Przed przysipieniem do plantowania humusu, powierzchnie powindpowiadd wymaganiom okrdonym
w Dokumentacji Projektowej oraz:

« teren musi b§ oczyszczony z gruzu i zanieczysztze

« teren powinien by wyréwnany i splantowany,

« ziemia z odkladu powinna bytarannie wyréwnana,

5.2.2.0bsianie

Obsianie polega na réwnomiernym rozsypaniu nagsiaw tuzgodnionych z nadzoagym przyrodnikiem na
przygotowanym podtal.

5.2.3.Nasadzenia

Nasadzenia naty wykona& sadzonkami tofei rozestanej na granicy linii wody przy maksymainy
napetnieniu zbiornika. Prace wykonyévacznie. Sadzonki podéavods.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB-00.00. & ogdlna”.

6.2. Kontrola jakosci _humusowania i obsiania skarp

Kontrola w czasie wykonywania robot polega na spizemiu zgodn&i wykonanych robot z Dokumentacj
Projektowg i niniejszz STWIORB.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB-0Q,08¢s5¢ ogdlna”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

1 nf (metr kwadratowy) humusowanej powierzchni skarpasadze, 1nt (metr szécienny) gruntu do
rozplantowania u podstawy skarpy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdIne zasady odbioru robdt

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB-00,0@¢s¢ ogdlna”.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Nie wysepuja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatraei podano w STWIORB-00.00. ,@%¢ ogolna”.
9.2. Platnggé.

Cena | M umocnienia skarp przez obsiew obejmuije:

- pokrycie skarp humusem zionym przy gérnej kraedzi,
- uklepanie lub uwatowanie powierzchni,

- transport humusu w strefie roboczej,

- kontrok prawidtowdici wykonania robot.

Cena | M nasadz& obejmuje:

- zakup, transport,

- reczne nasadzenia,

- pielegnacg — podlanie wosl

Cena | M rozplantowania gruntu z odktadu:

- zatadunek i transport w miejsce wbudowania,

- wyréwnanie powierzchni

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja
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STWIORB-06.03. Narzut kamienny

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Szczegotowej Specyfikacii Technicznéf TWIORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrejyymagania dotyece wykonania i odbioru rob6t zywanych
z wykonaniem narzutu kamiennego przy realizacjiaréal wymienionego w punkcie 1.1. STWIORB-00.00.
,Cze$¢ ogolna”.

1.2.Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reaigaob6t
wymienionych w punkcie I. |

1.3.Zakres robdt obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t aw@anych z umocnieniem
narzutem kamiennym.

| .4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Szczegbétowej Specyfikaeithnicznej  zgodne z obovgizujacymi polskimi
normami i STWIORB-00.00. pkt. 1.11.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékoich wykonania oraz za zgod$to z dokumentagj
projektowa, STWIORB i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB Wykonania i Odbioru Rdiho0 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

2.1.0g06Ine wymagania dotycrce materiatdw

Ogblne wymagania dotygee materiatdw podano w STWIORB-.00.00. pkt. 2.2.
2.2.Materialy do wykonania budowli

Materiatem stosowanym do wykonania przedmiotoweggautu, wg zasad niniejszej STWIORB, jest: kamie
tamany. Grub&¢ kamienia zgodnie z Dokumentaéfrojektovy.

Grubdi¢ kamieni uytych do wykonania narzutu powinnadgwna catkowitej grubiei wykonanego narzutu. Do
zaklinowania nalzy stosowa materiat kamienny o drobnych frakcjach.

Nalezy uzy¢ kamienia naturalnego, nieobrobionego, bekap Kamier do budowli regulacyjnych powinien
by¢ wytrzymaly na wplywy atmosferyczne, na dziataniedy i mrozu, odporny na dziatanie zwmkdw
chemicznych zawartych w wodzie, nie yaouleg@ wietrzeniu oraz powinien odznaczsic duwzym ciezarem
wihasciwym. Moze to by: granit, porfir, andezyt i piaskowiec tward§rédnio twardy.

Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne kamienia: wytrzym&tmasciskanie w stanie suchopowietrznym
co najmniej 8 MPa, mrozoodpougow cyklach, co najmniej 25¢ieralng¢ na tarczy Boechmego 0.25-0.5¢zGr
objetosciowy: dla skat magmowych i przeolmmychy = 2.4-3.0 kN/ni dla skat osadowych y = 1.9-3.0
kN/m?, nasikliwo$¢ woda w %: dla skat magmowych i przeoboaych 0.5%, dla skat osadowych 2.5%.

Dostarczany kamiewinien by poddawany badaniom: petnym i niepetnym. Badania

Niepelne obejmuaj sprawdzenie czysia kamienia, sprawdzenie ksztaltdw, sprawdzenie irfiw. Badania
petne obejmuj. sprawdzenie jak waej, badania wytrzymakei na sciskanie PN-84/B-04110, badania
mrozoodpornéci PN-85/B-04102, badaniécieralngci PN-84/B-041 H, badaniaggtdici pozornej PN-66/B-
04100, badania nagliwosci PN-85/B-04101.

Badania niepelne nafg przeprowadzadla kadej partii kamienia przedstawionego do odbioru,apéal petne
nalezy przeprowadzana kade zadanie odbiorcy.

3.SPRZET

3.1.0gdélne wymagania dotycrce spratu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB-00.00.00 pkt.2.3.

Jakikolwiek spret, maszyny i urgdzenia nie gwarantgge zachowania wymaggakasciowych robét zostan
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niagsggzone do robot.

3.2.Sprat do wykonania robét

Roboty mana wykona przy wyciu dowolnego typu speiu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4. 1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB S 00.00.00 pkt. 2.4.
4.2. Transport materiatéw

Do transportu materiatow naleuzy¢ samochodéw samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogblne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w STWIORB-00.00 pkt 5.
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Po wykonaniu palisad z kotkdw naleprzy wyciu koparki narzudi ostraznie kami@é w miejsca ubezpieczane..
Narzut wykonywa z ladu, materiat dowi& w poblize koparki. Narzut wykonywa dwoma warstwami.. Kamienie
w zewretrznej warstwie, w migrmazliwosci dopasowé do siebie tak aby tworzyly ptaszczyzn

Grubai¢ kamieni wytych do wykonania narzutu powinnacbydwna catkowitej grubiei wykonanego narzutu.
Do zaklinowania nalgy stosowd materiat kamienny o drobnych frakcjach.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.096Ine zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady podano w STWIORB-00.00 ,,

Kontrole przeprowadza Inspektor Nadzoru i sprawdza zg@dmgkonania z dokumentacj STWIORB.
6.2.Kontrola jakosci wykonania

Whbudowywany materiat powinien odpowigdasymaganiom podanym w pkt- 2.2. Kontrola jéiowykonania
polega na sprawdzeniu zgodoowykonanych rob6t z Dokumentadprojektova i niniejsz STWIORB.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB-0pK02.7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest | h(metr szécienny) wykonanego narzutu.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB-00p808.

8.2. Sposadb odbioru robét

Odbidr rob6t polega na sprawdzenius$dp i zgodndci wykonanych robét z DokumentacjProjektova
i wymaganiami okrédonymi w niniejszej STWIORB, sprawdzeniu dokumentéykonanych badaoraz wizualnej
ocenie wykonanych robét.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Cena | M umocnienia narzutem kamiennym obejmuje:
- dostarczenie materiatu na miejsce wbudowania,

- utozenie narzutu,

- kontrok prawidtowdci wykonania robét wykonania.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1 Zbiér projektéw typowych budowli regulacyjnych rzekpotokéw. Czs¢ |. Rzeki i potoki gorskie
CBSiPBW ,Hydroprojekt" Warszawa 1979

2. PN EN 13383-1:2003 Kamiedo robét hydrotechnicznych

3. Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbitViOSZNiL 1996 r.
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