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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwwmagania techniczne dotygcze wykonania i od-
bioru rob6t zwazanych z przebudawezdni i chodnikdéw na ul. Matejki na odcinku old dankow-
skiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopotsk
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikabgjmup wymagania ogolne wspolne dla robot ob-
jetych wymienionymi na stronie 2.
1.4. Okreslenia podstawowe
Dziennik budowy — opatrzony pieezia Organu Nadzoru Budowlanego zeszyt z ponumerowanym
stronami staacy do notowania zdaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedgan
rejestrowania dokonanych odbioréw robét, przekazyaaolecé i innej korespondenciji
technicznej pomidzy Inzynierem, wykonawgi projektantem.
Inzynier - osoba posiadaga odpowiednie uprawnienia do petnienia funkcjpkigora nadzoru inwe-
storskiego, wyznaczona przez Inwestora do nadzernaveaodnéci wykonywania robét z dokumen-
tacja projektows i ST oraz innymi dokumentami, normami i decyzjami.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawgpowaniona do kierowania robotami
i wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kaktu.
Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem id¢hczenia
Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w ceh#@hia w nim konstrukcji
nawierzchni
Ksiega obmiarow — akceptowany przez agniera zeszyt z ponumerowanymi stronami do wpisyavan
przez wykonaweg obmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicoéw i ew. dodatkowych za-
tacznikow. Wpisy w ksidze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez kyniera.
Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakcegtewprzez Zamawigego nie-
zbedne do przeprowadzenia wszelkich hadprob zwhzanych z
ocery jakosci materiatow i robot.
Materiaty — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robét zgodnie z dokumentacpjektows i
specyfikacjami, zaakceptowane przezyimiera
Nawierzchnia— warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania odyen
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu
a/ warstwacieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni poddasmptrednio

oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycznych
b/ podbudowa — dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia obzen

na podtae,
Niweleta— wysokdciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi
Pas drogowy— wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia
w nim drogi z uradzeniami drogowymi
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna — autoudwntaciji projektowej
kosztorys— wykaz rob6t z podaniem ich $d (przedmiar) w kolejnéei technologicznej ich wykona-
nia
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékiach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektovs, ST i poleceniami lzyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajicy przekae Wykonawcy teren budowy, Dziennik Budowy i &g Obmiaru Robot oraz
dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa KetyoST.
Wykonawca, na wtasny koszt, wytyczy przez uprawegmgeodetwspotrzdne gtéwne trasy, zloka-
lizuje repery .
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasi@a ochror punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone gealdezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Wykonawca we wilasnym zakresie opracuje i uzgodojiefitu organizacji ruchu na czas prowadzo-
nych robét zgodnie z:
1/ Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 300 w sprawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatiragowych oraz ueglzen bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczar@arogach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),
2/ Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkow zargzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzautym zargdzeniem.
(Dz. U. 2 14.10.2003 r. Nr 177 poz. 1729).
3/ Szczegobtowe warunki techniczne dla znakdygnatéw drogowych oraz ugdzen bezpieczé-
stwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnogach
(Zatacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 20P3 r
1.5.3. Zgodndé¢ robot z dokumentacja projektowg i Specyfikacjami Technicznymi
Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynerzekazane Wykonawcy przez Inwestora
stanowi cz$¢ Kontraktu a wymagania wyszczegolnione w@hojednym z nich gsobowizujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokuntaeji.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatialzgodne z dokumentacprojektows i ST.
Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEda uwazane za wartei docelowe, od ktorych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.
1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy
Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie trwania
realizacji Kontraktu ado zakaczenia i odbioru kicowego robdét.
Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim Zargdem drogi i organem zaydzagcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie-
czenia robot w okresie trwania budowy.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i lkdzie obstugiwat tymczasowe
urzadzenia zabezpieczge takie jak: ogrodzeniaswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, zapory
itp., podejmie wszelkie inngodki niezlzgdne dla ochrony robét, bezpieéséva pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczaiov dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpiecagstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie powinny by akceptowane przezipniera.
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogaem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachcideh okrélonych przez lay-
niera, tablic informacyjnych, ktérych tiebedzie zatwierdzona przezzyniera.
Tablice informacyjne d&a utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realiza-
cji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy oidigga odtbnej zaptacie i przyjmuje size jest
wiaczony w cen kontraktova.
1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowrzek zn@ i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania realizacji kontraktw, do zakaéczenia i odbioru kiacowego robot, Wykonawca
bedzie stosowat gido przepiséw i norm dotygeych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uckzliwosci dla oséb lub wiasroi spotecznej, a wynika-
jacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢g@sttvie jego sposobu dziatania, sto-
sujac sk do tych wymag#a bedzie miat szczegdlny wzgl na :
1/ lokalizacje magazynow, sktadowisk, ukopéw i ddagazdowych
2/ srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekbw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazamizlm@scia powstania pzaru.
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1.5.6. Ochrona przeciwpdarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawcabedzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie budowy, w pomieszczeniacloliych, mieszkalnych oraz w maszynach i pojaz-
dach.

Materiaty tatwopalne éda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosfpem oso6b trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym jako re-
zultat realizacji robét albo przez personel Wykoogw

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.
Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t a&pkaiczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod; na wycie
tych materiatow od wiiwych organdéw administracji patwowej.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddalsych wigcicielami tych uradzen
potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez @Zemajacego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzey@minstalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majpy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzen podziemnych na
terenie budowy i powiadominzyniera, zarzdcow lub wigcicieli poszczegolnych ugdzen i wladze
lokalne o zamiarze rozpogza robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalgjkonawca bezzwitocznie powiadomizimiera

i zainteresowane wtadze oragdzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkta instalacii
na powierzchni ziemi i ugdzexr podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczopyoér Za-
mawiapcego. Jeeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewitsiwym prowadzeniem robot lub brakiem ko-
niecznych dziata ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie whastigublicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi ldbamrzy uszkodzonwiasnae.

1.5.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczsstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz spetniajcych odpowiednich wymagasanitar-
nych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczge, socjalne

oraz sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem tych wymagaie podlegaj odrebnej zaptacie.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia auywane do
robétod daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zakeenia przez Inzyniera.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie powinnodgro-
wadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lublgghenty byty w zadawakgym stanie przez
caty czas, do momentu odbiorurk@mwego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.11. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydawane przez wtadze centralne i miej-
scowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczriérdk s jakikolwiek sposob zwizane z wykony-
wanymi robotami i bdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tymystanowié podczas pro-
wadzenia robot.

Wszelkie straty, koszty pagiowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie narusze-
nie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikagdgistarczonej przez igniera.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagn&ankretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robogglalbbowhzywat postanowie-
nia najnowszego wydania lub poprawionego wydaroavgbanych norm i przepiséw o ile w warun-
kach kontraktu nie

postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane yarprzepisy g paistwowe lub odnosggzsigc do
konkretnego kraju lub regionu, moby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevwomj
réwny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy i przepisy, pod warunkiem ich sptzev
nia i pisemnego zatwierdzenia przezyiniera. Rénice pom¢dzy powotanymi a ich proponowanymi
zamiennikami musgby¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedtazone Irzynierowi do zatwier-
dzenia.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej 3 tygodnie przez zaplanowanym wykomyiem jakichkolwiek materiatow przeznaczo-
nych do robét, Wykonawca przedstawtynierowi do zatwierdzenia szczegdtowe informaayeyd
czace proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tytdteriatow jak réw-
niez odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw do zatwimrdia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatbw danegrddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegarrédia uzyskaj zatwierdzenie Wykonawca zobazany jest do prowadzenia bada celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonégulta w sposéb goty spetniaj wyma-
gania ST w czasie pagiu robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przezyniera.

Jezeli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robotrte, dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostaipowiednio skorygowany przezjmiera.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewilojozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradinzyniera o swoim zamiarze co naj-
mniej 10 dni przez zyciem tego materiatu, albo w okresie tiaym, jeeli bedzie to potrzebne z
uwagi na wykonanie badavymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie maze by p&zniej zmieniany bez zgody gniera.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane mateda czasu gdydua one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhewajs jakasé | whasciwosci i byly dostpne
do kontroli przez layniera.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miej-
scach uzgodnionych przez Wykonawazaakceptowanych przezzmiera.

2.5. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwadrnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgod-
nosci stosowanych metod produkciji z wymogami.

Probki materiatow magby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowt podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatow pod wzgllem jakdci.
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W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekojvytwérni musz by¢ spetnione nagpuja-
ce warunki:

a/ Inzynier bzdzie miat zapewnicnwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
czasie prowadzenia inspekcji

b/ Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwoérni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizatjot.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgtt, ktory nie spowoduje niekorzyst-
nego wpltywu na jak& wykonywanych robaét.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okre-
slonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidokyniera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma byutrzymany w do-
brym stanie i gotowszi do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrorsyodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uytkownika.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaajch dopuszczenie spita do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow umowy,
zostam przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wptymie-
korzystnie na jak& wykonywanych robot i wkeiwosci przewaonych materiatow. Liczb&odkow
transportu bdzie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji pro-
jektowej, ST i wskazaniach zgniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazedgdospetnida wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskaé\@ i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spetnigje tych warunkéw maghbyé dopuszczone przezyniera, pod warun-
kiem przywrocenia stanu pierwotnego uzyskanychrddaoy drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwat na wtasny koszt, wszelkie zanieczysiaezeiszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdacterenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialraa prowadzenie robét zgodnie z umgwraz za jakg zastosowa-
nych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgaogino dokumentagj projektowa, wymaganiami
ST oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgsci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramiedreymi okreélonymi w dokumentacji projekto-
wej lub przekazanymi nagenie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczeniu robot, zosiarsungte przez Wy-
konawe na whasny koszt, sprawdzenie wytyczenia robowybnaczenia wysokei przez Irtyniera
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakeoza ich dokfadng:.

Inspektor kdzie podejmowadecyzje we wszystkich sprawach zmanych z jakécia rob6t, ocen
jakosci materiatow i posfpem robét.

Inspektor jest upowaiony do kontroli wszystkich rob6t i wszystkich reeatéw dostarczonych na
budow lub na niej produkowanych.

Inspektor powiadomi Wykonawa wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te mategriatoboty, kto-
re nie spetniaj wymaga jakosciowych okrélonych w dokumentacji projektowej i ST.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez lay-
niera pod gréba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytoduiesie Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t powinno liytakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanidig asagna¢
zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakaci materiatéw. Wykonawca powinien
zapewnt odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia nieztdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robot zstatliwoscia zapew-
niajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnigymaganiami zawartymi w dokumentacji projek-
towej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu bade&ch czstotliwos¢ powinny by okreslone w ST, nor-
mach i wytycznych. W przypadku , gdy nie zostatg tam okréone, Inspektor nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetvmvykonanie robo6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczwiadectwaze wszystkie stosowane ddzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm okééaja-
cych procedury bada

Inzynier kkdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek roegégnicciach
dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluntebod
badawczych.

Jezeli niedocagnigcia te leda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier na-
tychmiast wstrzyma aycie do robét badanych materiatéw i dégije do wycia dopiero wtedy gdy
niedochgniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostarsuntte i stwierdzona zostanie odpo-
wiednia jakd¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem Bada
materiatdw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Probki lzda pobierane losowo. #iynier kxdzie mie€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
prébek. Prébki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez hyniera keda odpo-
wiednio opisane i oznakowane w sposéb zaakceptowa®yg Irktyniera.

Na zlecenie layniera, Wykonawcaduzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawe usu-
niete lub ulepszone z wtasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badgokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstewek ; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawgg)

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy
normynie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomezna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przegrera.

Przed przysipieniem do pomiarow lub batl&Vykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlabubadania Wykonawca przedstawi nénge
ich wyniki do akceptaciji liyniera

6.4. Atesty jakaci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakasci materiatdw przez Wykonawg Inspektor mge dopyci¢ do wycia
materiaty posiadage atest producenta stwierdggj ich peta, zgodnd¢ z warunkami podanymi w
ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych atesgywsymagane przez ST, kda partia dostarczona do ro-
b6t powinna posiadaatest okrélajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posigdstesty wydane przez producenta, poparte w raziegiy
wynikami wykonanych przez niego baddopie wynikow tych badabeda dostarczone przez Wyko-
nawe Inzynierowi.
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6.5. Dokumenty budowy

1/ Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem praweowddrujacym Zamawiagcego

i Wykonawe w okresie przekazania Wykonawcy terenu budowyaic& okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ol@wacymi przepisami Spo-

czywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robdt, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsoainy budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktora

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwisiaz stanowiska shbowego. Zapisy dila czytel-

ne, dokonane trwaltechnilky, bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zafaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemida oznaczone kolejnym numerem

zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i byniera.

Do Dziennika Budowy naky wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowe;j

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementdéw robot

- przebieg robét, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i prayoz przerw w robotach

- uwagi i polecenia tryniera

- daty zarzdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggih ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w zku z warunkami  klimatycznymi,

- zgodndci rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ichrsepi w dokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykony-
wania robadt,

- dane dotyczre sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t

- dane dotyczee jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych bada

- inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budovegd przediaone Irvy-

nierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irtyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpi-

suje z zaznaczeniem ich pregia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowaniasi

Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy ro-

bot.

2/ Ksigzka Obmiarow

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementow robét. Obmiary wykonywanych robét prog@adza si w sposob eigly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie wpisuje do Rejestru Obmiardw.

3/ Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o ja-
kosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej z laynierem. Dokumenty te stanaywzahczniki do odbioru robaét.

Winny by¢ udostpnione na kadezyczenie Irkyniera.

4/ Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczaesdprécz wymienionych w pkt.1/ — 3/ nagtijace dokumenty:
a/ pozwolenie na realizaczadania budowlanego

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inmaowy cywilno- prawne
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d/ protokoty odbioru robét
e/ protokoty z narad i ustdlekorespondengjna budowie

5/ Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczo-
nym. Zagingcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodejgoj natychmiastowe odtworze-
nie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokutydrudowy lgda zawsze dogpne dla
Inzyniera i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrélac¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokntacy projek-
towa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieniu Ireyniera o zakresie obmierza-
nych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 graed tym terminem.

Wyniki obmiaru wpisywane dula do Rejestru Obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) widimch podanych lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnighdhawcy od obowizku ukaiczenia wszyst-
kich rob6t wystpujacych w projekcie.

Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji lryniera na pimie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzany z €tcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera.

7.2. Zasady okrglenia ilosci robo6t i materiatow

Diugosci i odlegtcci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych rob6t nie wymagdggo inaczej, okjosci beda
wyliczone w ni jako diug@¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo glda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie

z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlalzaakceptowane
przez lrzyniera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spex
wymagah bada atestujcych to Wykonawcadualzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie uradzenia pomiarowedda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom Spe-
cyfikacji Technicznych. Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposéb agty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzimiera.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary keda przeprowadzane przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdakie
w przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar robét zankgch przeprowadza
sie¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlagggh zakryciu przeprowadza gized ich zakry-
ciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzotfiozenia lgch wykonywane w sposob zrozumialy i jedno-
znaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgki Obmiarow. Obmiarow razie braku miejsca szkicegaioy¢ dofa-
czone w formie oddzielnego aaknika do Ksizki Obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z
Inzynierem.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru, dokony-
wanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykony-
wanych robét, ktére w dalszym procesie realizaegm zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wyko-
nanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowag@nego pospu robot.

Odbioru rob6t dokonuje #ynier.

Gotowas¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daeBaika Budowy i jedno-
czesnym powiadomieniemAyniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®udi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.

Jaka¢ iilosé robo6t ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokugverzawierajcych
komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powia konfrontacji z
dokumentacja projektaw ST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchyiled przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustalg Inspek-
tor ustala zakres rob6t poprawkowych lub podejnagjeyzje dotycace zmian i korekt.

W wyjatkowych przypadkach podejmuje decydpkonania potcen.

8.3. Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci robét wraz z ustaleniem nale
nego wynagrodzenie. Odbioruggziowego robot dokonujesivg zasad jak przgdbiorze kacowym
robét. Odbioru robét dokonujedynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetatpgo wykonania robét w odniesieniu do ich ilo-
§ci, jakasci i wartasci.

Calkowite zakaczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wy-
konawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadmiem na gimie o tym fakcie
Zamawiajcego. Odbidr ostateczny robot rgmstw terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, li-
czac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakaczenia robét i przycia dokumentoéw, o ktérych
mowa w pkt. 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaaprzez Zamawiagego w obecriei Inzynie-
ra i Wykonawcy. Komisja odbiergia roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przecho-
nych dokumentow, wynikow bada pomiardw, ocenie wizualneraz zgodnéci wykonania robot z
dokumentagj projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaina realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rolzapet-
niajacych i robo6t poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot @efowych lub robdt uzupetniggych w war-
stwiescieralnej lub robotach wykezeniowych, komisja przerwie swoje czysoid ustala nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje,jakaé wykonywanych robét w poszczegdlnych asorty-
mentach nieznacznie odbiega od wymaganej DokumarRagjektow i ST z uwzgédnieniem tole-
rancji i nie ma w¢kszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzeéstwo ruchu, komisja
dokona, poticen, oceniagc pomniejszon wartasé¢ wykonywanych robét w stosunku do wyméaga
przyjetych w dokumentach Umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osta¢gio jest protokdt odbioru ostatecznego
robét sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowénastpujace dokumenty:
1/ Dokumentagj Projektove podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy.
2/ Specyfikacje Techniczne
3/ Recepty i ustalenia technologiczne
4/ Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiaréw
5/ Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST
iew. PZJ.
6/ Deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéei wbudowanych materiatéw zgodnie
z ST i DokumentagjProjektovy
7/ Opink technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badgpomiarow zadczo-
nych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie 2 Bokumentacj Projektov.
8/ Rysunki na wykonanie robot towarzysych (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom uradzen.
9/ Geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu.
10/ Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poraenim z Wykonawg wyznaczy ponow-
ny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarazdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupplo@leda zestawione wg wzo-
ru ustalonego przez Zamawjeggo.
8.5. Odbidr pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytibtrawizanych
Z usungciem stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym itn&s/ch
w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w pkt. 8.4. ,,0dbior ostateczny tob6

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqaaa jednosti obmiarow
ustalora dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowejlbie uwzgdniat wszystkie czynnéei, wymagania i ba-
dania sktadace sg na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej Doku-
mentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétiépobejmowa:

- robocizre bezpdrednia wraz z towarzysicymi kosztami

- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz kosztami zakupu, magazynoesvatransportu

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami

- koszty paérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

-podatki obliczane zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki Umowy i Wymagania Ogolne D-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymaga Warunkow Kontraktu i WymagaOgoélnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oitome w w/w dokumentach, nie wyszczegdlnione w t@sz
rysie.
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

9.3. Organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

1/ opracowanie oraz uzgodnienie z Zamayawain i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wrdastarczeniem kopii Projektuzynierowi i

wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodneynikajacych z posipu robot,

2/ ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z obowzujacymi przepisami i

wymaganiami bezpiecastwa ruchu

3/ konstrukog oznakowa

4/ oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i ugtinitymczasowych oznakowaionowych, pozio-

mych, barier §wiatet

5/ utrzymanie ptynngei ruchu publicznego

6/ usung¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania

7/ doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Ustawa z dn.7 lipca 1994r.—Prawo budowlane (fiekinolity Dz.U. z 2010r. Nr 243, poz.1623)

2/ Ustawa o drogach publicznych z dn.21marca 1988kst jednolity Dz.U.z 2007r.Nr 19 poz.115)
3/ Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&G01 r. w sprawie dziennika budowy, mon-
tazu i rozbiorki tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138z. 1555).
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.00.01

ROBOTY POMIAROWE
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywymagania techniczne dotygce wykonania i od-
bioru robét zwizanych z przebudawezdni i chodnikéw na ul. Matejki na odcinku od dankow-
skiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopoisk
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6ét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ze@nych z wytycze-
niem trasy drogowej w oblie projektowanej budowy i obejmayj
roboty pomiarowe przy tyczeniu punktow charaktergahych i pozostatych elementoéw ulic w grani-
cach opracowania.
1.3.1. Wyznaczenie trasy i punktow wysokiowych
W zakres rob6t pomiarowych wcheadz
- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoiawvego punktdéw gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokséciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrafeprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposéb

utatwiapcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtdwne trasy punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazgpocatkowy

i kohcowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowegzgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00
1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtébwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem sta-
lowym, stupki betonowe albo rury metalowe o ditgjaokoto 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane&rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugcdéci okoto 0,30 m.

2. SPRZET
3.1. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkowvych naléy stosowa nasgpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien gwaranto-
waé uzyskanie wymagane] doktadiwd pomiaru.
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

4. TRANSPORT

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK

(od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pregepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

Prace pomiarowe powinny éyvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i upraw-
nienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wyty-
czeniu punktoéw gtéwnych trasy i (lub) reperow robgeh. Bkdy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcedo.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowej godne

Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie
roznia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej,powinien powiadéra tym Inzynie-
ra. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie pawaiby¢ zmieniane przed pogjiem odpowiednie]
decyzji przez Inyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikezg z r@nic rzednych terenu podanych
w dokumentacji projektowej i egnych rzeczywistych, akceptowane przez/mera, zostapwyko-
nane na koszt Zamawigego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe w
takim przypadku obgia Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakcep-
towaniem wynikow pomiarow przeziyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥érednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone

w oznhaczenia okiajace w sposbdb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punk-
tow. Forma i wzoér tych oznacz@owinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze cza-
sie trwania robét. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgejo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggsekonieczne do dalszego pro-
wadzenia robdt, to zostapne odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdiaigtowej realizacji rob6t naig do obowiz-
kow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtownyabsi trasy i punktow wysokciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposaéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeakowihzane do punktéw pomocni-
czych, potaonych poza granicrob6t ziemnych.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robo6t zeadanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysgeych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnie-
jacych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesigocze naley zatazy¢ w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattowmilstalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okilenej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrednich w odlegtéci zalez-
nej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytyéscz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by¢ wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia
do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgowych
nalezy prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w5k.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarova jest km (kilometr) wyznaczonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposo6b odbioru robdt

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dzienni-
kow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontigdiodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada In-
zynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnychtrasy i punktow wysokiiowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysakowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewanym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwahhrmna ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiapce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya@mnac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itegsGtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.

NoOok®
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywymagania techniczne dotygce wykonania i od-
bioru robét zwizanych z przebudawezdni i chodnikéw na ul. Matejki na odcinku od dankow-
skiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopoisk
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumezetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot rozbiérkowych
w obrebie projektowanej budowy i obejmaj
a/ rozbiork istniecych nawierzchni i elementow ulic takich jak:
- kostki brukowej betonowej,
- ptyt chodnikowychbetonowych,
- kraweznikéw i taw betonowych,
- obrzery betonowych
Uwaga:
Poskpowanie z odpadami musi by przeprowadzone przy zachowaniu ustake Ustawy z dn.
27.04.2001 r. o odpadach (Dz.U. Nr 62 po0z.628).
Zmiana sposobu zagospodarowania odpadéw oraz malaledt mae by wprowadzona przez iy-
niera i ustalanaduzie w czasie rozbiorek.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00
1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgod&o®z dokumentagj pro-
jektows, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

Nie wystpuja
3. SPRZET

3.1. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwazanych z rozbidrk elementow drog mi@ by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- spycharki,

- fadowarki,

- samochody erarowe,

- mioty pneumatyczne,

- pity do ckcia stali.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymisrodami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego rodzaju materiatu rozbiérkowego.

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00M0.0
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

5.2. Wykonanie robot

Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w ST

lub przez liyniera.

5.2.1. Wyznaczenie elementéw ulicy przeznaczonych cozbiérki nalezy wykonaé na podsta-
wie dokumentacji projektowej.

5.2.2. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogrym — Za bezpieczestwo ruchu na odcin-
ku wykonywanych robo6t odpowiedzialny jest Wykonawehot. Odcinki wykonywanych robét nale-
zy oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas mydopracowanym przez Wyko-
nawe robot zgodnie obowkujacymi w tym zakresie przepisami.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00
6.2. Kontrola jakosci robo6t rozbiérkowych

Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbidrigoly; prawidtowdci transportu i sktadowania
materiatdw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru rob6t zwanych z rozbidrkelementéw ulic
Ogdlne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D-.00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotygze ptatnéci podano w ST D-00.00.00.
Cena wykonania robét obejmuje:
- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkow rozékd
- 0znakowanie robét
- rozebranie poszczegdlnych asortymentow
- zatadunek i transport materiatéw rozbiérkowychskiadowisko wskazane przezymiera
- uporadkowanie miejsc prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2008v sprawie szczego6towych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw dregch oraz uradzen bezpieczastwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drog@zh (J. Nr 220 poz. 2181),
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.03.07

REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK
URZADZEN PODZIEMNYCH
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwwmagania techniczne dotygcze wykonania i od-
bioru rob6t zwazanych przebudosjezdni i chodnikéw na ul. Matejki na odcinku od dankowskie-
go do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy regulacji pionowej
studzienek urdzen podziemnych i obejmajregulacg pionows studzienek dla ustlzer podziem-
nych:

- regulacg pionowg studzienekéciekowych i wkazéw kanatowych,

- regulacg pionows studni telekomunikacyjnych,

- regulacg zaworéw

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi normami i ,, Katalo-
giem Powtarzalnych Elementéw Drogowych” oraz ST@G0.00

1.4.1.0g06lne wymagania dotyegce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékavykonania robot oraz za zgodt@ Dokumentagj Pro-
jektows , St i poleceniami lkyniera.

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét migiejszej instrukcji s.

2.1. Beton

Regulacja pionowa (nadbetonowanie) wykonaguzte z betonu klasy B20, odpowiagtizggo wyma-
ganiom PN-B-06250 ,, Beton zwykty”.

3. SPRZET
Roboty zwazane z wykonywaniem regulacji wysagkowej studni urzdzear podziemnych wyko-
nywane lkda recznie.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie regulacji wysokéciowej studni urzadzen podziemnych.

Regulacg wysokaciows studni uradzea podziemnych nalgy wykona poprzez podmurowanie be-
tonem klasy C 16/20 dog¢dnej okrélonej w Dokumentacji Projektowe;.

Podmurowanie betonem najewykona w deskowaniu.

Przed podmurowaniem najezdemontowa pokrywy studni, a po wykonaniu regulacji wysé&in-
wej ponownie osadgizdemontowane pokrywy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiaru jest 1 szt. wykonanej regulacji pionowehdzen podziemnych,

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyaee odbioru robot podano w ST D-00.00.00
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania robét obejmuje:

10.

- prace pomiarowe i przygotowawcze

- transport materiatbw do wykonania robot

- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym
- demonta skrzynek pokrywowych studni

- wykonanie deskowania

- podmurowanie betonem studni aizex podziemnych

- rozebranie deskowania

- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykly
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.04.01.01

WYKONANIE KORYTA, PROFILOWANIE
| ZAG ESZCZENIE PODLOZA
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Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywymagania techniczne dotygce wykonania i od-
bioru rob6t zwazanych z przebudawezdni i chodnikdéw na ul. Matejki na odcinku old dankow-
skiego do ul. Ledochowskiego w Ostrowie Wielkopoisk
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z wykona-
niem koryta, profilowaniem i zagzczeniem podi@ pod konstrukcje nawierzchni w gbie :

- chodnikéw i wjazdéw do posesji,

- ciagbw pieszo-rowerowychsciezek rowerowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D- 00.00.00
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoDokumentacj Pro-
jektows, ST i poleceniami layniera.

2. MATERIALY
Nie wysgpuja.
3. SPRZET

Wykonawca przysgpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie mazli-

woscCia korzystania z nagbujacego spretu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z érke ustawianym lemieszem;zynier maze dopycic¢
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibrgaych.

Stosowany spet nie mae spowodowaniekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu

podiaza.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podta
dopiero po zakéczeniu i odebraniu robét zgdanych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji uatlzer podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
poditaza bezpérednio przez rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni.

Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsagzania
podiaza i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jestlimge wytacznie za

zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zggczonym podizu nie

moze odbywd sie ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.2. Profilowanie podtaa
Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysz-
czen. Nalezy usura¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoiten
Po oczyszczeniu powierzchni poghoktére ma b profilowane, nalgy sprawdzt, czy istniejce
rzedne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podiga. Zaleca si,
aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepdwyzsze ni projektowane rgdne pod-
loza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony | wgstija zanizenia poziomu w podta przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulc@ipodtaze na g¢bokas¢ zaakceptowanprzez Irkynie-
ra, dowig¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, w $lm
koniecznej do uzyskania wymaganychdzych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wymaganych warkei wskanika zagszczenia.
Powierzchng nalezy dogesci¢ 3-4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny spo-
s6b zaakceptowany przezjmiera.
5.3. Zag:szczenie podiga
Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Jakiekolwiek nierownéci powstate przy zagzczaniu powinny kiynaprawione przez Wykonawav
spos6b zaakceptowany przezyniera.
Zagszczanie podia naley kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczeniad = 1,0.
Wskaznik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .
Wilgotnosé gruntu podiea przy zagszczaniu nie powinna #0ic¢ sic od wilgotngci optymalnej o
wigcej niz (wg PN-S-02205:1998)

- w gruntach niespoistych + 2%

- w gruntach matodredniospoistych +0% do -2%.
5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praekzenie folii lub w in-
ny sposob zaakceptowany przezyimera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
lejnej warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramnezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzystematyczne badania kontrolne w
zakresie i z ogstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymadagakasci robot, lecz nie
rzadziej nk wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkaygji.

Zakres i czstotliwos¢ bada kontrolnych

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwasé
Bada i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szeroka¢, gikbokas¢ i | z czstotliwoscia gwarantujca spetnienie wyma-
potozenie koryta gan przy odbiorze, okridonych w p.6.2.

Z czstotliwoscia gwarantujca spetnienie wyma-

2 | Uksztattowanie pionoy gan przy odbiorze, okrdonych w p.6.2.

we 0si koryta
Zageszczenie, wilgot- | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
nos¢ gruntu, badanie rzadziej nk raz na 600 M
wskaznika zagszcz.
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6.2. Badania i pomiary wykonanego koryta i podiaa.

6.2.1. Zagszczenie podiva

Zageszczenie podia naley kontrolowa wg punktow 5.3.16.1.

6.2.2. Cechy geometryczne

Szerokd¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km.

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej

0 wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rowndé¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy zgodnie z normBN-68/8931-
04. Nieréwndci poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrovg fata. Nierowngci nie mog@ przekraczéa 2 cm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektow, z
tolerancy + 0,5%.

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog 4-metrowej taty i poziomic.

6.2.5. Gkbokos¢ koryta i rzedne dna.

Glebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzé co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach. Rénice po-
miedzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkracza +1 cmi -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta nalg sprawdza w punktach gtéwnych trasy i innych dodatkowych fpun
tach, rozmieszczonych nie rzadziej no 100 m.

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ceej niz = 3 cm.

6.2.7. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch w
punkcie 6.2 powinny lynaprawione przez spulchnienie delaikasci

co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) wykonanego koryta zgodnie z do&atacy projekto-
wa i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Odbidr wyprofilowanego i zagzczonego podi@ dokonywany jest na zasadach odbioru rob6t zani-
kajacych i ulegajcych zakryciu i powinien hiyprzeprowadzony w czasie ugtiviaj acym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania gmstrobét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

- profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta lub podha,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia
nawierzchni ptych i podtaa przez obezenie piyh.
BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie praraktéw dla celéw
drogowych i lotniskowych
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réyenplanografem i tat
BN-70/8931-12 Oznaczenie wgkaka ngnosci gruntu jako podtga gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D. 04.02.01

WARSTWA ODCINAJ ACA Z PIASKU
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywymagania techniczne dotygce wykonania i od-
bioru robét zwizanych z przebudawezdni i chodnikéw na ul. Matejki na odcinku od dankow-
skiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopoisk

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z wykona-
niem warstwy odcinagej z piasku w olebie chodnikdw i wjazddw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oléle-
niami podanymi w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwglcmapcej w niniejszym projekcieas
- piaski,
— zwir i mieszanka,
2.2. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odciaeych powinny spetnianasgpujace warunki:
a) szczelngci, okreslony zalenoscia:
D15
des =
gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiaa.
b) zagszczalnéci, okrelony zalenaoscia:

5

d
Uu=--"\s5

le
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,

dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa

dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa

Piasek stosowany do wykonywania warstwy odairgjjpowinien spetnia wymagania normy PN-B-
11113 zwir i mieszanka powinny spelriavymagania normy PN-B-11111, dla klasy 1 i II.

2.3. Sktadowanie materiatow

2.3.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo nie jest wbudowane bezpanio po dostarczeniu na budginzachodzi potrzeba
jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robotipiew zabezpieczykruszywo przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatamiikamymi. Podige w miejscu skladowania po-
winno by réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00

3.2. Sprzt do wykonania robo6t

Wykonawca powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
- rowniarek,
— walcéw statycznych,
— piyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.
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4. TRANSPORT

4.1. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe powinno spetdavymagania okrdone w ST D-04.01.01.

Warstwa odcinajca powinna by wytyczona w sposob umliwiajacy wykonanie zgodnie z doku-
mentacy projektowa, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.

5.2. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Grubai¢ roztazonej warstwy lunego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu osignicto
grubas¢ projektowan.

Natychmiast po wyprofilowaniu warstwy najeprzystpi¢ do jej zagszczania.

Nieréwndaci lub zagbienia powstate w czasie zggczania powinny ywyrownywane na biaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Isibnitcie materiatu, ado otrzymania rownej po-
wierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa powinnadyag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lsyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10% jej waroi.

W przypadku, gdy wilgotni@ kruszywa jest wgsza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osu-
szy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, wiliyotnosé¢ kruszywa jest risza od wilgot-
nosci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rownomiernie wymiesza

5.3. Utrzymanie warstwy odcinajce;j

Warstwa po wykonaniu, a przed gémiem nasfpnej warstwy powinna liyutrzymywana w dobrym
stanie.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olkxgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykér@adania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstaivivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiva
wszystkie wiaciwosci kruszywa okrélone w p. 2.2.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Lp. | Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiarow i pomiarow

Rownd¢ poprzeczna 1raz na 100 m

Spadki poprzeczne lrazna 100 m

co 100 m

1
2
3. | Rzdne wysokéciowe
4

Zagszczenie, wilgotn@& |w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzaglziej
kruszywa niz raz na 600 M

6.2.2. Szeroké&¢ warstwy

Szerokad¢ warstwy nie mée sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm, -5 cm.
6.2.3. ROWnd¢ warstwy

Nierownaci poprzeczne warstwy nalemierzy¢ 4 metrowy tata.

Nieréwndaci nie mo@ przekracz&20 mm.

31



Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy powinnytagodne z dokumentagcprojektows z tolerancj + 0,5%.
6.2.5. Rzdne wysokdciowe

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi -2 cm.

6.2.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcirggej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien &ynniej-
szy od 1.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bada wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé kru-
szywa powinna hbyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej .
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1fiwarstwy wyréwnawczej z piasku obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grubo
i jakosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji beicznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigz
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezailgotnasci

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturaloendwierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalaendwierzchni drogowych. Piasek
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roganmawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywymagania techniczne dotygce wykonania i od-
bioru robét zwizanych z przebudawezdni i chodnikéw na ul. Matejki na odcinku od dankow-
skiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopoisk

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot przy oczyszczaniu i skropieniu
warstw konstrukcyjnych nawierzchni i obejnuj

a/ mechaniczne oczyszczenie podbudowy i poszazggdlwarstw nawierzchni

b/ skropienie poszczegdlnych warstw nawierzchnilsjpasfaltova.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w ST D- 00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito

z dokumentagj projektows, ST i poleceniami lzyniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D- 00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Kouscyjnych nawierzchnias

emulsje asfaltowe kationowey PN-EN13808:2013.

2.2. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Zuzycie lepiszcza powinno Byzgodne z ustaleniami dokumentacji technicznejpgci wystarczag-
cej na zwazanie warstw, bez nadmiaru lepiszcza.

3. SPRZET

3.1. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni
Zaleca s uzywanie:

- szczotek wypos@nych w urzdzenia odpylajce,

- sprzarek,

- zbiornikéw z wod,

- szczotek gcznych.

3.2. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuizywac skrapiark do lepiszcza.
Skrapiarka powinna lgywyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg¢ na sprawdzenie
i reqgulowanie nagpujacych parametréw:

- temperatury rozktadanego lepiszcza

- cisnienia lepiszcza w kolektorze

- obrotéw pompy dozugej lepiszcze

- predkosci poruszania giskrapiarki

- wysokdaci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza

- ilosci lepiszcza
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendagolowany termicznie, tak aby byto rave zachowa-
nie statej temperatury lepiszcza.
Skrapiarka powinna zapewriozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazone;.
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4. TRANSPORT

Asfalt maze by¢ transportowany w cysternach, skrapiarkach, betrkannych opakowaniach. Cy-
sterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do tggorsu powinny by czyste i nie powinny kiyuzy-
wane do przewozu innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie powierzchni.

Powierzchnie warstw konstrukcyjnych nawierzchnkgar utgzeniem nasfpnej warstwy powinny zo-
stat oczyszczone. Oczyszczenie warstw nawierzchni patkegusuriciu luznego materiatu, brudu,
btota i kurzu przy myciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywamt! cénieniem. W miej-
scach trudno dogbnych naley uzywa¢ szczotekg¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudo-
wanych, bezpaednio przed skropieniem warstwa powinna bgzyszczona z kurzu przyyciu
sprezonego powietrza. Powierzchnia przed skropieniemimpioavbyé sucha i czysta.

5.2. Skropienie warstw nawierzchni

Skropienie warstwy ma rozpoca¢ Sig po akceptacji jej oczyszczenia przezyimera.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trud-
no dostpnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskowd). Skropiona warstwa powinna®po-
zostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas rigzp dla umaliwienia penetracji lepiszcza w war-
stwe i odparowania rozpuszczalnika.

Przed utegeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Glykwca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezkedny ruch budowlany.
Whbudowanie kolejnej warstwy na skropionym paateanazna rozpocg¢ po odparowaniu rozpusz-
czalnika ,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowagzidbbne skropienie warstwy w
celu okrdlenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki ieslania wymaganej il&ci lepiszcza w
zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pkeaia.

6.2. Badania w trakcie wykonywania robot

6.2.1. Sprawdzenie doktadnsi sprysku podiaza

Nalezy przeprowad# kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej

w opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczalakci rozktadanego lepiszcza i kruszywa” .
6.2.2. Badania sprawdzajce.

Laboratorium Zamawiagego ledzie prowadzito badania sprawdxag z czstotliwoscia okreslong
przez lreyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednosti obmiaru jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyay

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 rh oczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjngbkjmuije:

- mechaniczne oczyszczeniezlaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem wdab uzyciem spezonego powietrza,

- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragia

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywymagania techniczne dotygce wykonania i od-
bioru rob6t zwazanych z przebudawezdni i chodnikdéw na ul. Matejki na odcinku old dankow-
skiego do ul. Ledochowskiego w Ostrowie Wielkopoisk

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykony-
waniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowamagchanicznie w obbie :

- ciagOw pieszo-rowerowychsciezki rowerowej,

- wjazddw do poses;ji.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegnechanicznie- jedna lub wicej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwvasna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesy zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami oraz z definicjami podanymi w B700.00.00

2. MATERIALY.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa tangargabilizowanego mechanicznie jest kru-
szywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia susiskalnego lub kamienarzutowy i otocza-
kow. Kruszywo powinno byjednorodne, bez zanieczyszez#bcych i domieszek gliny.

2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wg normy PN-B-06714/15 musiz&& pomidzy krzywymi
granicznymi. Krzywa uziarnienia kruszywa powinna biagta. Wymiar najwtkszego ziarna kru-
szywa nie mee przekracza2/3 grubdci warstwy ukfadanej jednorazowo. Frakcje kruszynze-
chodzce przez sito 0,075 mm nie powinny stanbwigcej niz 65% frakcji przechodicej przez sito.
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80 / / / 2
/ 4
S 5 / 30
1-2 5 4 / / @ dwarstwowg
a2 . ] )
13 % Bl —~ / s
g 7 ?
22. 8 7, P ‘
i — = v 50
S 4 — // - )‘ e "
) 2 ///? \ 3 8 (
) Bl B, 90
0 =] 100
0075 0.025 0325 a5 f 2 4 63 8 428 1520 315 83

8ok oczka sita, mm

37



Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy

Lp

Wyszczegblnienie
wiasciwosci

Kruszywa ta-
mane na pod-
budowe po-
mocnicz

Kruszywa ta-
mane na podbu-
dowe zasadnicg

Badania wg

Zawartd¢ ziarn mniejszych
niz 0,075 mm, % (m/m)

od 2 do 12

od 2 do 10

PN-B-06714-1

Zawart@¢ nadziarna, %
(m/m), nie wgcej niz

10

5

PN-B-06714-15

Zawartd¢ ziarn nieforem-
nych
%(m/m), nie wgcej niz

40

35

PN-B-06714-16

Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie>
niz

PN-B-04481

Wskanik piaskowy po pi-
cio-krotnym zagszczeniu
metod | lub 1l wg PN-B-
04481, %

od 30 do 70

BN-64/8931-01

ScieralnG¢ w bebnie Los
Angeles

a) scieralna¢ catk. po petnej
liczbie obrotéw, nie wicej
niz

b) scieraln@g¢ czesciowa po
1/5 petnej liczby obrotow,
nie>ni

50

35

50

35

PN-B-06714-42

Nasikliwosé, %(m/m), nie>

PN-B-06714-18

Mrozoodpornéc, ubytek ma-
sy po 25 cyklach zamtania,
%(m/m), nie wgcej niz

10

PN-B-06714-19

Zawartd¢ zwiazkOw siarki w
przeliczeniu na S§ %(m/m),
nie wigcej niz

PN-B-06714-28

10

Wskanik nasnosci W, mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy nk:

a) przy zagszczeniud =
1,00

b) przy zagszczeniud =
1,03

60

80

PN-S-06102

3. SPRZT.

Do wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabilenego mechanicznie najestosowa
nastpujacy sprzt:
a) uktadarki do rozktadania materiatu

b) walce ogumione i stalowe wibracyjne,

W miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne
lub mate walce wibracyjne. Stosowany przez Wykameawsprzt mechaniczny powinien Byspraw-
ny technicznie i zaakceptowany przezyiniera.
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4. TRANSPORT.

Transport kruszywa musi odbywaic w sposob przeciwdziakgy zanieczyszczeniu i rozsegre-
gowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym padiadrogi musi by tak zorganizowany, aby nie
dopusci¢ do jego uszkodZei tworzenia kolein.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochaiggniki z przyczepami). Przy ruchu po dro-
gach publicznych pojazdy musgpetnig wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w od-
niesieniu do dopuszczalnych olpai na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zakres wykonywanych robot

5.1.1. Przygotowanie podiza

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ¢kkie miejsca podiza oraz wszelkie powierzch-
nie nieodpowiednio zagzczone lub wskazage odchylenia wysokaiowe od zataeonych rzdnych
powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody aluszenie poprzez mieszanie, do
osiagnigcia wilgotngci optymalnej, powtdrnie wyréwnane i zsgczone.

Podbudowa musi léywytyczona w sposob umldwiajacy jej wykonanie zgodnie

z Dokumentagj Projektovs i wedtug zalec Inzyniera.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢gdach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyiniera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno wiwiaé nacihgniecie sznurkow lub linek do wyty-
czenia robo6t w odgpach nie wikszych nk co 10 m.

5.1.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie miesnéi.

Wykonawca na podstawie badaboratoryjnych przygotuje receptuna wytworzenie mieszanki.
Receptura obejmowdxdzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa oragetihci¢ optymalry dla
mieszanych sktadnikow. Spazona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera

5.1.3. Przygotowanie mieszanki na warstgpodbudowy

Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywezéwidzia-
nych receptur) z dodaniem wody, celem uzyskania wilgairiamptymalnej dla wytworzonej mie-
szanki.

5.1.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustalagdaboratoryjnie z uwzgbnieniem wilgotnéci naturalnej
materiatu. Nawitanie mieszanki powinno nagbwa: stopniowo w iléci nie wickszej niz 10 I/n? do
czasu uzyskania w mieszance wilgatimptymalnej okréonej laboratoryjnie.

W czasie stonecznej pogody, wiatréw, w zalgci od temperatury, ikE wody powinna b§ odpo-
wiednio wiksza. Zwegkszenie iléci wody mae skgac 20% w stosunku do wilgot§oi optymalne;.
W przypadku gdy wilgotnit naturalna materiatu przekracza wilgai@optymalm, nalezy Materiat
osuszy przez zwgkszenie iléci miesza.

5.1.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejscavbudowania

odbywa si¢ bedzie samowytadowczymrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wyjurkowa-
niu w sposob zabezpieczay mieszank przed segregagj wysychaniem.

5.1.6. Rozkladanie mieszanki

Przed przysipieniem do robot w terenie Wykonawca jest zobaamy do oznakowania prowadzo-
nych robot zgodnie z oboydujacymi w tym zakresie przepisami.

Roziazenie mieszanki odfolzie sé we wczéniej przygotowanym korycie drogowym przy pomocy
rowniarki lub uktadarki z zachowaniem parametrowilgsci i szerokdci warstwy) zaprojektowa-
nych w Dokumentacji Projektowej.

Warstwa podbudowy powinna d@yoztazona w sposdb zapewmiay osagniccie wymaganych spad-
kow i rzegdnych wysokéciowych.

Podbudowy naley wykona w dwdéch warstwach. Kala powinna by wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkoweidizych wysokéciowych.
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Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera. W czasie uktadania mieszanki agledrzuca ziarna asrednicy wikszej ni 2/3 rozktada-
nej warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczysziez
5.1.7. Profilowanie rozt@onej warstwy mieszanki
Przed zagszczeniem rozimm warstwe nalery sprofilowa do spadkéw poprzecznych i pochyle
podtwznych wymaganych w projekcie technicznym. Profilovgamalery wykona cigzkim szablonem
lub réwniark.
W czasie profilowania natg wyrowna lokalne wgtbienia.
Mieszanka w miejscach ktérych widoczna jest jgregacja powinna ldyprzed zagszczeniem za-
stapiona materiatem odpowiednich étawosciach.
5.1.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy
Natychmiast po kiecowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej zagszczenia
przez watowanie. Podbudewruszywa tamanego nale zag:szcz& walcami ogumionymi, walcami
wibracyjnymi i gtadkimi.
Watowanie powinno pogpowat stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju dasz-
kowym jezdni albo od dolnej kraydzi do gérnej krawdzi podbudowy przy przekroju o spadku jed-
nostronnym.
Jakiekolwiek nierowngi lub zagtébienia powstate w czasie zsgczania powinny ywyréwnane
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Isinigcie materiatdw ado otrzymania réwnej
powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcow podbudowa powinnatlaag:szczona zagszczarkami ptyto-
wymi, matymi walcami lub ubijakami mechanicznymi.
Wybér sprztu zagszczagcego zalgy od rodzaju kruszywa:
a/ kruszywo o przewadze ziarn grubych tj. takiedd® uziarnienie ley w dolnej

czsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zalegaagszcza najpierw walcami

ogumionymi, a nagbnie wibracyjnymi,
b/ kruszywo z przewaggiarn drobnych tj. takie, ktérego uziarnienieylev gérnej

czsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia , zalegaagszcza najpierw

walcami ogumionymi, a naginie gtadkimi.
W pierwszej fazie zagzczania nalgy stosowa sprzt Izejszy, a w kdcowej sprzt ciezszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratoréw.
Zagszczenie nalgy kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszego
0d 1,00 wg normalnej proby Proctora, zgodnie z RB4B81 (metoda Il).
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej okrédanej
wg normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-044&gtpda ).
Wilgotnas¢ przy zagszczaniu powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 10% i —
20% jej wartdci.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakéci robot

W czasie budowy Wykonawca powinien systematyczrogvpdzt pomiary i badania

Kontrolne i dostarczaich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne

Wykonawca powinien wykorgaw zakresie ogstotliwoscia gwarantugca zachowanie wymaggako-
sci robdt, lecz nie rzadziej hivskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji materiatéw.
Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci okrelone w niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w zakresie robét przy budowie podbugavkruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie:

40



Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

Czestotliwosé badan

Min. liczba ba- | Maks: Po-
Lp. Wyszczegblnienie bada dan na dziennej \é\/(l;!/\:Z./pnOa .etg_
dziatce roboczej o b)elldanicje
1 | Uziarnienie mieszanki
2 600
Wilgotnas¢ mieszanki

3 | Zag;szczenie warstwy 10 prébek na 10000°m

dla kazdej partii kruszywa i przy

4 | Badanie wisciwosci kruszywa kazdej zmianie kruszywa

6.3.1. Badanie wlasn¢ci kruszywa

W czasie robét Wykonawcatizie prowadzi badania wiéciwosci kruszywa okréone w tablicy 6.3.
oraz w pkt.2.1 i 2.2 niniejszej ST. Probki nalg@obier& losowo z roztaonej warstwy, przed jej za-
geszczeniem i w obecKoi Inzyniera. Wyniki bada musa by¢ na bieaco przekazywane #yniero-
wi. Badania peine natg wykona takze w przypadku zmianyrédta pobierania materiatow i w in-
nych przypadkach okéenych przez Iayniera.

6.3.2. Wilgotnaié¢ kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug préby Procto-
ra, zgodnie z PN-B-04481 (metoda ll), z tolerarc§0% -20%.

Wilgotnosé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osighiecia wymaganego wskaika za-
geszczenia. Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwos¢ i zakres badapomiarow wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa.
wykonywanej podbudowy

pomiarow

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 | Szeroké¢ podbudowy Ze wzgkdu na mate powierzchnie nie po
daje st czestotliwosci

Rowna¢ podtuzna "

Réwna¢ poprzeczna

Spadki poprzeczne

Rzdne wysokéciowe

Uksztattowanie osi w planie

N[Ol b~]WO|DN

Gruba¢ podbudowy "

6.4.1. Szeroké& podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sk od szerok.projektowanej o ggiej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.2. Rowné¢ podbudowy

Nieréwnaci podiwzne i poprzeczne podbudowy nalamierzy¢ 4-metrovy tata

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczéa 10 mm dla podbudowy zasadniczej.
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6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukatdrypanierzy¢ 4 metrowy tata. Spadki poprzeczne
powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerang + 0,5 %.

6.4.4. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Grubaé podbudowy

Grubai¢ podbudowy nie mige st rézni¢ od grubdci projektowanej o wgicej niz: + 10%.

6.5. Badania sprawdzajce.
Laboratorium Zamawiagego ledzie prowadzito badania sprawdga z czstotliwoscia okreslong
przez lrzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest m(metr kwadratowy) utzonej i zagszczonej warstwy podbudowy z kru-
szywa tamanego stabilizowanego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagyrojektows, ST i wymaganiami tryniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleratady wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania obejmuje ngstijace roboty:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze

- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym

- dostarczenie materiatdw spia niezlednych do wykonania podbudowy
- wytworzenie mieszanki kruszywa

- mechaniczne rozienie materiatu warstwami

- zag:szczenie poszczegoélnych warstw

- wykonanie pomiarow i bada

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krusstgiliz. mechanicznie

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grunt

PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Oznaczenie ziGrzanieczyszcze

PN-B-06714/17 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaiezeilgotnaci.

PN-B-06714/19 Kruszywo mineralne. Badania. @zraie mrozoodporrsoi

PN-B0-06714/42 Kruszywo mineralne. Badania. Ozea®scieralngci w bebnie
Los Angeles.

PN-B-11112/96 Kruszywa tamane do nawierzchni dvwogin.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia

nawierzchni podatnych i podia przez obeizenie plyt.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.08.01

WYROWNANIE ISTNIEJ ACEJ NAWIERZCHNI
MIESZANK A MINERALNO-ASFALTOW A
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjy\ymagania techniczne dotyge wykonania i od-
bioru robét zwizanych z przebudawezdni i chodnikéw na ul. Matejki na odcinku od dankow-
skiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopoisk

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ze@nych z wyréwna-
niem istniegcej nawierzchni bitumicznej mieszankami mineralstadowymi dla uzyskania
projektowanych spadkéw podidaych i poprzecznych jezdni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyrownawcza warstwa o zmiennej grubd uktadana na istniggej warstwie w
celu wyréwnania jej nieréwrsai w profilu podiwnym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostate okrdenia 3 zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00

2. MATERIALY
2.1. Wymagania wobec materiatow

Lp. | Rodzaj materiatu nr normy
Kategoria ruchu

1 Kruszywo tamane zwykte i
granulowane
a) z litego surowca skalnego, ge

skat: PN-B-11112:1996 Kl LILII; gat.1,2
- magmowych
- przeobraonych
- osadowych
3 | Zwir i mieszanka PN-B-11112:1996 KL 1, 1l
4 | Grysizwirkruszony z surowea, . . i Kl LILIIl gat.1,2
naturalnie rozdrobnionego
Wypetniacz mineralny: PN-61/S-96504 Podstawowy
7 Asfalt drogowy PN-65/C96170:1965 D50,D 70
2.2. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa podane w powgzej tablicy .

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia #oiowego i jakéciowego odbioru dostaw oraz wy-
konywania zgodnie z ustalgrzestotliwoscia bada laboratoryjnych. Pochodzenie materiatu i jego
jakos¢ musza by¢ zaaprobowane przezayniera.

Transport i sktadowanie kruszyw powinny odbyve® w warunkach zabezpiecazaych je przed za-
nieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymenkanszywa lub jego frakcjami.

Na sktadowiskach powinny bywyznaczone drogi o parametrach zapewpigih swobodny przejazd
tadowarek krodkow transportu. Kruszywo nalesktadowa oddzielnie wedtug przewidzianych w
recepturach asortymentow i frakcji oraz w zasiekatilemaliwiajacych wymieszanie sisasiednich
pryzm.
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2.3. Asfalt

Nalezy stosowd asfalt drogowy spetniagy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 .

Rodzaje stosowanych asfaltéw w zalgci od kategorii ruchu podano w tablicy.

Rodzaj lepiszcza, jego pochodzenie oraz zasadygakeego odbioru powinny léyakceptowane
przez Irtyniera. Lepiszcze natg przewozé w cysternach kolejowych lub samochodowych izolowa-
nych i zaopatrzonych w wdzenia grzewcze i zawory spustowe.

Transport lepiszczy na zimno powinien odbywg cysternach samochodowych.

Dopuszcza gistosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowych.

Warunki przechowywania mugzapewnidé utrzymanie cech lepiszcza, bez clemia

jego jakaci. Pojemné¢ zbiornikéw powinna zapewéil5 dniowa produkcg mieszanki.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania podane w tablicy.

Dostawa i badania jakoiowe jak w pkcie 2.2.

Transport wypetniacza powinien odbyivsic w cysternach przystosowanych do transportu materia
tow sypkich. Skladowanie wypetniacza powinn@ lzgodne z PN-S-96504:1961. @iog¢ siloséw
powinna umaliwia¢ 15 dniova produkcg mieszanki.

3. SPRZET
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy wyrownawczej powinien wydagie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
a) uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbwvytwarzanych

i wbudowywanych na gaco
b) skrapiarek,
c) walcow stalowych gtadkich lekkichsiednich,
d) walcow ogumionych eizkich o regulowanym énieniu w oponach,
e) samochodéw samowytadowczych z przykryciem brezeyow
3.1. Uktadarka masy
Dopuszcza siwytacznie ukladarki mechaniczne o wydajoiodostosowanej do wydajéa otaczarki,
0 automatycznym sterowaniu uptiszviajacym utazenie warstwy zgodnie z zaprojektovaariwelet, i
grubdcia, wyposaom w elementy wibrujce z regulag czstotliwosci i amplitudy drga oraz w
urzadzenie do podgrzewania elementéw roboczych.

4. TRANSPORT

Transport mieszanki powinien odbyévsic przy zachowaniu nagiujacych warunkow:

- mieszank nalery przewozt pojazdami samowytadowczymi tad. min. 5 Mg, wypassymi w
pokrowce brezentowe,
czas transportu unatiwiajacy wbudowanie mieszanki w czasie 2 godz. od momentu
wyprodukowania

- skrzynie wywrotek powinny ydostosowane do wspétpracy z uktadark

- w czasie transportu mieszanka powinné przykryta pokrowcem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie powierzchni pod wyréwnanie praiu masa mineralno- asfaltowg

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznegodipmego powierzchnia podbu-
dowy powinna zostaoczyszczona z finego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Wanuwg-
konania oczyszczenia i skropienia podbudowy podameST D-04.03.01 ,0Oczyszczenie i skropienie
warstw konstrukcyjnych”.

5.2. Ukfadanie i zagszczanie warstwy wyrownawczej

Wykonawca powinien wyznaczyiwelet;, uktadanej warstwy wzdiukrawgdzi podbudowy lub jej

osi za pomog stalowej linki, po ktérej przesuwaesizujnik uradzenia sterajcego uktadark
Maksymalna grub&@ uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekea8 cm. Przy grubiei
przekraczajcej 8 cm warstw wyréwnawcz nalezy wykona w dwu lub wecej warstwach nie prze-
kraczajcych od 6 do 8 cm.
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Ze wzgkdu na zmieng gruba¢ zag:szczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca robét, odspa-
wie przeprowadzonych prob, przedstawiyinierowi do akceptaciji sposob z@gczania warstw wy-
réwnawczych w zalaosci od ich grubéci.

5.3. Utrzymanie warstwy wyréwnawczej

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyrémejavarstwy we wigciwym stanie, ado
czasu utaenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podlvy Wykonaw-
ca haprawi na koszt wiasny.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania lepiszcza, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki n@her-asfaltowej i przedstadvivyniki tych ba-
daa Inzynierowi do akceptacji.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki

Czgstotliwosé bada
L | Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
p. dziatce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 1 raz dziennie
2 | Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej 1 probka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 prébki przy produkciji ponad 500 Mg
3 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 | Wiaciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kdej zmianie
6 | Temperatura sktadnikéw mieszanki mji-
neralno-asfaltowej dozor cagly
7 | Temperatura mieszanki mineralno- | kazdy pojazd przy zatadunku i w czasi€
asfaltowej wbudowywania
8 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowg] jw.
9 | Wiaciwosci probek mieszanki mineralr
no-asfaltowej pobranej w wytworni jeden raz dziennie

6.2.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do bad& uziarnienia mieszanki mineralnej nalgpobra& po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu.

Krzywa uziarnienia powinna lbyzgodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjnej.

6.2.3. Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowe] poleg wykonaniu ekstrakcji
wgPN-S-04001:1967. Wyniki powinny bygodne z recepiaboratoryjn z toleranci wg tablicy 4.
6.2.4. Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wtasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.3.

6.2.5. Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuytego wypetniacza natg okresli¢ wtasciwosci wypetniacza,

zgodnie z pkt 2.4.

6.2.6. Badanie wiaciwosci kruszywa

Z czstotliwoscia podan w tablicy naley okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.2.
6.2.7. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki minealno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikédw mieszanki mineralstaéowej polega na odczytaniu temperatury na

skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae.
Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyateyi ST.

46



Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

6.2.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltquadgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
W mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadnd¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna &ggodna z wymaganiami podanymi w recepcie i
ST.

6.2.9. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceszealnej jej wyghdu w cza-
sie produkgciji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania

6.2.10. Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢c na probkach zagzczonych meted
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z recegtiaboratoryjm.

6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci warstwy wyrownawczej
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 Rowna¢ warstwy poprzeczngl0 razy na odcinku drogi o diugm 1 km

3 Réwna¢ podiuzna Kady pas ruchu planografem lubgato 20 m

4 | Spadki poprzeczne warstwy| 10 razy na odcinkuidratiugaci 1 km

5 Rzdne wysokéciowe war- | pomiar rzdnych niwelacji podtznej i poprzecznej oraz usy

stwy tuowania osi wedtug dokumentacji budowy

(o]

Uksztattowanie osi w planie

7 | Grubd¢ wykonywanej war- |2 probki z kadego pasa o powierzchni do 306 m
stwy

8 | Zlacza podtane i poprzeczng Cata diugoziacza

9 Krawedz, obramowanie war-| Cata dlugéc¢

stwy
10 | Wyghd warstwy ocena ggla
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z #@ego pasa o powierzchni do 3006 m

Wolna przestrzew warstwie | jw.

6.3.2. Szerok&¢ warstwy wyréwnawczej
Szerokd¢ powinna by zgodna z dokumentagcprojektows, z tolerancg + 5 cm.
6.3.3. ROwWndé¢ warstwy wyrownawczej
Nieréwnaci podiwzne i poprzeczne mierzone wg BN-68/8931-04 nie pawiby¢ wicksze od poda-
nych w tablicy .
Dopuszczalne nierowioi dla drogi klasy Z - 12 mm
6.3.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukastinny by zgodne z dokumentacprojekto-
wa, Z tolerangj £ 0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokdciowe
Rzedne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci + 1 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie powinna byusytuowana zgodnie z dokumentagjojektows, z toleranci + 5 cm.
6.4.7. Grubas¢ warstwy wyrownawczej
Gruba¢ powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranci +10 %.
6.4.8. Zhcza podtwzne i poprzeczne
Ztacza powinny by wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi.
6.4.9. Krawgdzie warstwy wyrbwnawczej
Krawedzie powinny by réwno obcéte lub wyprofilowane i pokryte asfaltem.
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6.4.10. Wyghd warstwy wyréwnawczej

Warstwa wyrownawcza powinna niigednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
luszcacych sk i spekanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy wyrownawcze i wolna przestrhe

Zagzszczenie i wolna przestizewinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie.

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiarova jest Mg wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem wyréwnania istniegj nawierzchni bitumicznej natgdo robét ule-
gajacych zakryciu. Zasady ich odbiora ekreslone w ST D-00.00.00 .

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 Mg wyréwnania istriegj nawierzchni bitumicznej mieszaniineralno-
asfaltovg obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- zakup i transport mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zatoymi spadkami i profilem,

- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-11113:1996 - Kruszywa naturalne do nawierzchdrogowych. Piasek
PN-C-96170:1965 - Przetwory naftowe. Asfalty drogow

PN-S-04001:1967 - Drogi samochodowe. Mieszanki nailme-bitumiczne. Badania
BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar rosenaawierzchni planografem i tat
PN-S-96025:1999 - Drogi samochodowe i lotniskowawierzchnie asfaltowe.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.05.03.05

NAWIERZCHNIE Z BETONU ASFALTOWEGO
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwwmagania techniczne dotygcze wykonania i od-
bioru robot zwazanych z przebudawjezdni i chodnikow na ul. Matejki na odcinku od dankow-
skiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopotsk

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy wykonywaniu na-
wierzchni z betonu asfaltowego i obejau;j

- wytworzenie lub zakup mieszanki mineralno-asfakj AC11 na warstw scieralrg

- utozenie warstwycieralnej o grubgci grub. 4 cm w jezdni,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa mieszanka mineralna z odpowiegitdscia

asfaltu, wytworzona w okény sposob, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.2. Beton asfaltowy wbudowana mieszanka mineralno-asfaltowa o uzarui

réwnomiernie stopniowanym

1.4.3. Emulsja asfaltowa asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozpuszczoregfaltu w wodzie.

2. MATERIALY

2.1. Sktadniki do betonu asfaltowego do warstwgcieralnej

Materiaf Kategoria ruchu KR 1-2
m|es_zanka mineralna |0 5 8 11
wymiarze D, [mm]

50/70
Lepiszcze asfaltowe 70/100
MG 50/70-54/64
Kruszywa mineralne tabele 12, 13, 14, 15 WT-1 2014

2.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawarté¢ lepiszcza do warstwyscieralnej

Przesiew, [%(m/m)]
Wiasciwos¢ AC 5S AC 8S AC 11S
KR 1-2 KR 1-2 KR 1-2
Wymiar sita #, mm|  od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90 - -
2 40 65 45 60 30 55
0,125 8 22 8 22 8 20
0,063 6 14,0 6,0 14,0 5,0 12,0
zawart@¢ lepiszcza Bnins,2 Bmine o Bminss
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2.3. Asfalt

Nalezy stosowd asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.

Nalezy stosowd asfalty drogowe podane w tablicy.

Rodzaj lepiszcza, jego pochodzenie oraz zasadygakeego odbioru powinny léyakceptowane
przez lreyniera.

Warunki przechowywania mugzapewnidé utrzymanie cech lepiszcza, bez ciemia

jego jakaci. Pojemné¢ zbiornikow powinna zapewéil5 dniowg produkcg mieszanki.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okrdone w PN-EN i WT-1 2014.
Przechowanie wypetniacza powinno odbyw& w silosach wypos@anych w urzdzenia do aeraciji.
2.5. Kruszywo

W zalenosci od kategorii ruchu naby stosowa kruszywo wg PN-EN 13043 i WT-1 2014.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyivasic w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami. Pod®
skladowiska musi hyréwne, utwardzone i odwodnione.

2.6. Materiaty do uszczelniania paiczai i kraw edzi

Do uszczelniania gtz podtinych i poprzecznych lub pgdzenia warstw asfaltowych z ydzeniami
obcymi naley stosowa:

a/ materiaty termoplastycznestay asfaltowe, pasty itp. wg norm lub aprobat techmych

b/ emulsg asfaltows wg PN-EN13808 lub inne lepiszcze wg norm lub aptdéchnicznych

Do uszczelniania kragdzi naley stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591, asfalt modyfikowany
polimerami wg PN-EN 14023 "metoda na ggo''. Dopuszcza siinne rodzaje lepiszcza wg norm lub
aprobat technicznych.

2.7. Materiaty do zlczenia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Nalezy stosowd emulsje asfaltowe kationowe lub modyfikowane peliemi wg PN-EN 13808.
Emulsje asfaltowe mima skltadowé& w opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbraikach
pionowych , z wydczeniem zbiornikéw zanieczyszczonych materiatanmeralnymi.

3. SPRZET

3.1. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wytwadrnia powinna posiadacertyfikat ZKP wydany przez uprawnipjednostk.

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfadigo powinien wyka-
zat sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-esfgich typu zagszczanego,

- skrapiarek,

- walcéw lekkich srednich i cgzkich stalowych gtadkich,

- walcow ogumionych,

- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem bremeym lub samochodow termosow.

4. TRANSPORT

4.1. Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991

4.2. Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewoz¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviagkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mama przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaajh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiaseritami kruszywa lub jego frakcjami

i nadmiernym zawilgoceniem
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4.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinné przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spel-
nieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s stosowanie samochodéw termoséw z podwojnigidinami skrzyni wypos@nej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzin
nierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki maheo-asfaltowej oraz wyniki badaaboratoryj-
nych i probki materiatbw pobrane w obeécdidnzyniera.

5.1.1. Wymagane wisciwosci betonu asfaltowego do warstwsgcieralnej przy ruchu KR 1-2

Warunki za-
Wihasciwosé i Metoda i ki bad
asciwosé gQSECI\T-aEnllla wg| Meto al\r/]viz;run ibada) A Eg AC 8S AC
13108-20 [48] 11S
Z?ngestggsgni wolnyeh C.1.2,ubjjanie, PN-EN 12697-8 Vmin1,0 Vmin1,0 Vinin1,0
p 2x50 uderzé pkt. 4 Vmax3,0 Vmax3,0 Vmaxs,O
Wolne przestrzenie -
WypelniF:)ne lepisz- | C-L-2:ubijanie, pN.EN 12697-8 VFBrinzs VFBuinss | VFBpins
czem 2x50 uderzé pkt. 5 VFBings VFBings VFBiings
Zawarté¢  wolnych C.1.2 ubiianie
przestrzeni w  mie- 2;(5'0 ’udejrze ’ PN-EN 12697-8 VMAmin1a VMAvinia VMAninia
szance mineralnej pkt. 5
PN-EN 12697-12
Wrazliwo$¢ na dzia- | C.1.1,ubijanie, 4oeréezcg%mag'ilévm
lanie wody 2x25 uderze zaJm raz)i/nia y ITSRyo ITSRyo I TSRy
badanie w 25°C

5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym za-
pewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenigmieszanie oraz zachowanie tem-
peratury sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralrsbadtowe;j.

Dozowanie sktadnikow, w tym ta& wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza gidozowanie okgjtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jegogptasci w
zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikbéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wainlie prze-
ptywomierza, lecz nie wcej niz £ 2 % w stosunku do masy skfadnika.

Jezeli jest przewidziane dodandeodka adhezyjnego, to powinien orélijozowany do asfaltu w spo-
sOb i w ilcciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposdéb gredni, z ukladem termostatowania, zapew-
niajacym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepairdondaniu wypetnia-
cza uzyskata wiiwa temperatut. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna by
wyzsza o wgcej niz 3¢° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfatowej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynosi

- asfalt 50/ 70 140C+ 180 C
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Najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfejtdostarczonej na miejsce wbu-
dowania, a najwssza dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej béminio po wyproduko-
waniu w wytwaorni.

5.3. Przygotowanie podiea

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnd byyprofilowane i réwne, bez
kolein. Powierzchnia podba powinna b¥ sucha i czysta.

Nierowndaci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbwicksze od podanych w pasizej ta-
blicy.

Tablica . Maksymalne nieréwrigi podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Podilare pod warstw

Lp. Drogi i place , _
scieralm, Wigzaca

2 | Drogi klasy L 12 15

W przypadku gdy nierowrci podiaza s wieksze od podanych w tablicy , podéonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Kazda utozom warstwe nalezy skropt asfaltem uptynnionym przed weniem nasipnej, w celu za-
pewnienia odpowiedniego peizenia m¢dzywarstwowego.

5.4. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegaenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia ygai
doby byta nie nisza od 8C. Nie dopuszczaeuktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wigtret 16 m/s).

5.5. Zaréb probny

Nalezy wykona probny zardb z udziatem asfaltu, wsitdzaprojektowanej w recepcie.

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okta s wykonujc ekstrakaj.

Pobrana prébka MMA z zarobu prébnego w obéchimzyniera zostanie przez niego dostarczona do
Laboratorium Zamawiagego i tam zbadana w celu poréwnania z zaprojekt@weceps.

5.6. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Bez zatwierdzonej recepty laboratoryjnej Wykonawea maze rozpoczé produkcji. Nie dopuszcza
si¢ recznego sterowania produkanieszanki min-asfaltowej. Mieszanka mineralno-sfea powin-
na by wbudowywana uktadaskwyposaona w uklad z automatycznym sterowaniem gridbavar-
stwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumendaajojektova.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkt 5.2.

Zageszczanie mieszanki powinno odbysie zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na od-
cinku prébnym. Wskanik zag:szczenia= 98%.Zagszczanie nalg rozpoca¢ od krawedzi na-
wierzchni kusrodkowi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o

15 cm. Zhcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym po-
ziomie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robot
6.1.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Lp. Czgstotliwos¢ bada. Min. liczba bada na
Wyszczegolnienie bada dziennej dzialce roboczej

1 Skiad i uziarnienie mieszanki mineralng-1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej naley bad& na probkach po- | 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
branych na budowie
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Lp. Czestotliwos¢ bada. Min. liczba bada na
Wyszczegblnienie bada dziennej dzialce roboczej

2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

4 Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kaej zmianie
Temperatura skltadnikdw mieszanki mine-, _ . .

5 . dozor cagly
ralno-asfaltowe;

6 Temperatura mieszanki miner-asfaltowej zdsapojazd przy zatadunku i wbudowaniy

7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.

8 Wiasciwosci probek mieszanki mineralnor q dzienni
asfaltowej pobranych na budowie jeden raz daziennie

6.1.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej natepobr& po wymieszaniu kruszyw, a przed

podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia winna lzgodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjnej.

6.1.3. Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej przgizonanie ekstrakcji wg PN-S-04001:1967.

Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryjn.

6.1.4. Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wtasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.

6.1.5. Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ wtasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt 2.3.

6.1.6. Badanie wiéciwosci kruszywa

Z czstotliwoicia podan w tablicy - Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarza-

nia mieszanki mineralno-asfaltowej. Nateokresli¢ wlasciwosci kruszywa, zgodnie z zasadami

podanymi w normie PN-EN 13043.

6.1.7. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki minealno-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralsf@éowej polega na odczytaniu temperatury na

skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnacbygodna z

wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST

6.1.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopadgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru

W mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadnd¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w recepcie

6.1.9. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocaieialnej jej wyghdu w cza-

sie produkgciji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania

6.1.10. Wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych meted

Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z recegiaboratoryjm.

6.2. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

Tablica - Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km
2 Réwnd¢ warstwy poprzeczna 10 razy na odcinku drogi o olfaigl km
i ) . Wg DZ.U.Nr 43/99 poz. 430 zat. 6, pkt2i 3
3 Réwnd¢ podiuzna . S
nie rzadziejnico 5 m
4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

54



Przebudowa jezdni i chodnikow na ul. Matejki odkiond ul. Jankowskiego
do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim

S Rz:dne wysokéciowe warstwy pomiar rzdnych niwelacji podtinej i poprzecznej oraz
6 Uksztattowanie osi w planie usytuowania osi wedtug dokumentacji budowy

7 Gruba¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegachstiay) co 25 m

8 Ziacza podhane i poprzeczne cala diugoziacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cata dtugo

10 Wyghd warstwy ocena cigta

11 Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o diugoi do 1000 m

12 Wolna przestrzew warstwie jw.

Tablica - Dopuszczalne nieréwido warstw asfaltowych dla drog klasy L, mm

Lp. Drogi i place Warstwacieralna Warstwa wizaca

2 Drogi klasy L 9 12

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego
podaj powyzsze tablice.

6.2.2. Szeroké& warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lzgodna z dokumentacprojektowa,
Z tolerancy + 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej rhej potazonej, nie ograniczonej kranikiem
lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, gowa by szersza z kalej strony co najmniej o
grubai¢ warstwy na niej potzonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.2.3. ROWnd¢ warstwy

Do oceny rownéci podtuznej warstw nawierzchni drogi klasy L najestosowa jedrs z nasgpuja-
cych metod

1/ meto@ pomiaru rownowzna uzyciu taty i klina, okrélonych w Polskiej Normie

2/ meto@ z wykorzystaniem faty i klina, okélmnych w Polskiej Normie.

6.2.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodunkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe

Rzedne wysokséciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci £1 cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci
+5cm.

6.2.7. Grubgé warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grulizia projektows, z tolerangg £ 5 mm. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o grulsoi projektowej do 2,5 cm.

6.2.8. Zhcza podtuwzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi. Z4-
cza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
6.2.9. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednoliy tekstug, bez miejsc przeasfaltowa-
nych, porowatych, tuszgeych st i spekanych.
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6.2.10. Zagszczenie warstwy i wolna przestraéw warstwie
Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w re-
cepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest m(metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST

I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania , z zachowanienertmicji wg pkt. 6,
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Jednostl obmiaru jest 1fmwykonanej nawierzchni

Cena wykonania 1 hiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatéw,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowejjitfansport na miejsce wbudowa-

nia,

- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzen obcych i krawznikow,

- roztazenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

- obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tech-
nicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznycbwigrzchniowych utrwale stosowanych
na drogach, lotniskach i innych powierzchniactepnaczonych do ruchu

PN-EN 12591 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Wymagatia asfaltow drogowych

PN-EN 13108-1  Mieszanki mineralno-asfaltowe- Wynraga Cz:3$¢ 1. Beton asfaltowy

10.2. Inne dokumenty

- Wymagania techniczne WT 1 2014 -Kruszywa do naieek mineralno-asfaltowych i pomierzchnio-
wych utrwal@& na drogach krajowych " z dnia 25.09.2014r.

- Wymagania techniczne WT 2 2014 cz.l. - "Nawierdehasfaltowe na drogach krajowych.
Mieszanki mineralno-asfaltowe" z dnia 18.11401

- Wymagania techniczne WT 2 2016 cz.ll.- "Wykonawestw nawierzchni asfaltowych".
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.05.03.11

FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH
NA ZIMNO
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywymagania techniczne dotygce wykonania i od-
bioru rob6t zwazanych z przebudawjezdni i chodnikéw na ul. Matejki na odcinku old iankow-
skiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopoisk
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy wykonywaniu fre-
zowania istniejcej warstwyscieralnej dla wyréwnania profilu pod projektowamarstwy bitumicz-
ne, wykonanie frezowania na zimno pfzygrub. 3 cm

- wywiezienie destruktu na odl. 5 km

- uporadkowanie terenu po wykonaniu robét
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimnokontrolowany proces skrawania warstw na-
wierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na dlaea glcbokasé.
1.4.2. Pozostate okrdenia sa zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D-00.00.00

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzt do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na

okreslona glebokas¢. Frezarka powinna IBysterowana elektronicznie i zapewhimchowanie wyma-
ganej réwnéci oraz pochylé poprzecznych i poditnych powierzchni po frezowaniu. Szerékdoeb-

na frezujcego skrawacego powinna byco najmniej réwna 1,2 m.

Frezarki musz by¢ wyposaone w przengnik sfrezowanego materiatu, poaley go z jezdni narodki

transportu oraz w systemy odpylania.

4. TRANSPORT

4.1. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powinie tak zorganizowany, aby zapewmrac; frezarki bez
postojéw. Material mae by wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Nawierzchnia powinna lgyfrezowana do gbokdasci, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentag]
projektowg i ST.

Krawedzie poprzeczne na zatezenie dnia roboczego powinnydklinowo scigte. Nawierzchnia
powinna by sfrezowana na gbokas¢ projektowan z doktadnécia + 5 mm zachowuac spadki po-
przeczne i niweletdrogi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych
Tablica 1. Cazstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni fieaoej na zimno

Lp. | Whasciwos¢ nawierzchni Minimalna ezstotliwas¢ pomiarow
1 Réwna¢ podiuzna taty 4-metrowa co 20 metrow

2 | Rébwnd¢ poprzeczna tat4-metrovy co 20 metréw

3 | Spadki poprzeczne co50m

4 Szeroké¢ frezowania co 50 m

5 Glebokas¢ frezowania na biaco, wedlug SST
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6.1.1. Rowndé¢é nawierzchni

Nieréwnaci powierzchni po frezowaniu mierzonegat-metrovs zgodnie z BN-68/8931-04 nie po-
winny przekracz&6 mm.

6.1.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powlnyéyzgodne z dokumentagcprojektov, z
tolerancj + 0,5%.

6.1.3. Szeroké&é frezowania

Szerokd¢ frezowania powinna odpowiaglazerokdci okreslonej w dokumentacji projektowej z do-
kladnascia + 5 cm.

6.1.4. Gkbokos¢ frezowania

Glebokas¢ frezowania powinna odpowiaélgtebokasci okreslonej w dokumentacji projektowej z do-
kladnacia + 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ffrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obegnuj
- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- frezowanie,

- transport sfrezowanego materiatu,

- przeprowadzenie pomiarOw wymaganych w spkagji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réignnawierzchni planografem i tat
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D.05.03.17

REMONT CZ ASTKOWY | NAPRAWA SP EKAN
NAWIERZCHNI BITUMICZNEJ
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z przebudawjezdni i chodnikéw na ul. Matejki na odcinku od dan-

kowskiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielklgom

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygokontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t z@anych z wykona-

niem i odbiorem

1. Remontu cgstkowego nawierzchni bitumicznych |, z ofmiem kravedzi o sredniej gebokaici
ubytkoéw 5,0 cm, przy zyciu mieszanki mineralno- asfaltowej i obejmupczyszczenie i smaro-
wanie emulgj asfaltows catej powierzchni ubytkéw oraz uszczelnieniem faokem (po utaeniu
masy) krawdzi asfaltem, napragwvybojow i obtamanych kragdzi, uszczelnienie pojedynczych
peknigé | wypetnienie ubytkow.

2. Napraw spzkan warstwyscieralnej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Remont czstkowy nawierzchni- zespot zabiegow technicznych, wykonywanych maab, zwh-

zanych z usuwaniem uszkodzeawierzchni zagtajacych bezpieczestwu ruchu, jak rowniezabie-

gi obejmujce mate powierzchnie, hamuap proces powkszania si powstatych uszkodze

Ubytek - wykruszenie materialu mineralno-bitumicznegoghgookas¢ nie wicksz niz grubagé war-

stwy scieralne;.

Wyboj - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznegoghgokas¢ wigksz niz grubag¢ warstwy

scieralnej.

Peknigcie nawierzchni— utrata cigtosci warstwy scieralnej lub warstwycieralnej i warstw riej

lezacych.

Uszczelnienie sgkan — sposOb naprawy nawierzchni bitumicznej polegajna przywroceniu

szczelnéci warstwyscieralnej wzdta linii utworzonej przez gkniccie, a take na utwierdzeniu ziarn

kruszywa znajdugcych sg przy jego brzegach (kraziach isciankach).

2. MATERIALY

2.1. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbdowywane na gogco

2.1.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa

Mieszanka wytwarzana w otaczarni powinnnadmuigiarnienie dostosowane dalgbkaici uszko-
dzenia (po jego oczyszczeniu zych castek nawierzchni i zanieczyszazebcych), przy czym
najwigksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego povsinyiesci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4
glebokadsci uszkodzenia.

2.1.2. Kruszywo

Do remontu czstkowego nawierzchni bitumicznych nafestosowa grysy odpowiadagce wymaga-
niom podanym w PN-B-11112:1996.

2.1.3. Lepiszcze

Do remontu czstkowego nawierzchni bitumicznych nafestosowa kationowe emulsje asfaltowe
niemodyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-50, K1460;65, K1-70 odpowiadage wymaganiom
podanym w EmA-99 Mina stosowatylko emulsje asfaltowe posiadaeg aprobattechniczr, wy-
dara przez uprawniofjednostk.

2.2. Zalewa asfaltowa

Do uszczelniania podlych i poprzecznych ggan, jak rowniez niezwiazanych spoin roboczych w
warstwachscieralnych z mieszanek mineralno-asfaltowych, haktosowa zalewy asfaltowe posia-
dajace bardzo dolrzdolncgé¢ wypetniania spkan i szczelin, bardzo dobprzyczepnéc do scianek, a
takze doba rozchgliwos¢ w niskich temperaturach. Zalewa asfaltowa powipoaiadé aprobat
techniczm wydary przez uprawnionjednostk.
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2.3. Materialy do posypania zalewy

W celu szybkiego oddania do ruchu wykonanego u$ziezea, a w zwizku z tym zapobigenia
przyklejaniu st goracej zalewy do opon samochodowych, uglposypé wierzch wypetnienia (zale-
we) suchym, drobnoziarnistym sypkim materialem (niezbrylowanym cementem wg PN-B-19701
lub sucfha, niezbrylowan maczka kamienn wg PN-S-96504.

3. SPRZET

3.1. Przecinarkiz diamentowymi tarczami §oymi, 0 mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziata
jace uradzenia, do przyecia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzama
wierzchni i nadania uszkodzonym miejscom geomeiych ksztattow (maiwie zblizonych do pro-
stolkatow),

3.2.szczotki mechaniczn® mocy co najmniej 10 kW z wiragymi dyskami z drutéw stalowych.
Srednica dyskow wirwjcych (z drutéw stalowych) z gikoscia 3000 obr./min nie powinna By
mniejsza od 200 mm.

3.3. Skrapiarki do emulsji asfaltowej stosowanej w technice naprapryskiem lepiszcza i posypa-
nia kruszywem o odpowiednim uziarnieniu. Dak@zdgici rob6t remontowych mima stosowé skra-
piarki mate z ¢cznie prowadzomlana spryskujca. Podstawowym warunkiem jest zapewnienie sta-
lego wydatku lepiszcza, aby utatwdperatorowi rownomierne spryskanie lepiszczem asj@anego
miejsca w zatgonej ilcsci (I/m?).

3.4. Urzadzenia do wypetniania spkan zalewy

Przygotowane do wypelnianiaeiania mog by¢ zalewne gayca zalewy asfaltova zalewarkami, tj.
mechanicznymi uggdzeniami przesuwanymgcznie wzdhd zalewanej szczeliny. Ugdzenia te mog
posiadé niewielkie zbiorniki (od 5 do 10 litréw kruszywa) ktorych zalanegknigcia @ natychmiast
posypywane kruszywem. Przy malym zakresie uszaxelnalewe asfaltova mozna nalewa recznie,
przy pomocy np. konewek. Wdzenie zalewage, kczne lub mechaniczne, powinno zapeturdiw-
nomierne wypetnienie odpowiednio przygotowanegingcia do poziomu powierzchni warstwy
scieralnej z niewielkim meniskiem wypuktym.

3.3. Urzadzenia do posypywania zalewy materiatem sypkim.

Najczstszym sposobem jest manualne posypywanie zalgmyctiec drobnoziarnistym materialem
sypkim.

4. TRANSPORT

4.1.Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,na graco”

Przy naprawie niewielkich powierzchni, naledransportowé goraca mieszank mineralno-asfaltow

w pojemnikach izolowanych cieplnie.

4.2. Transport zalewy asfaltowej

Zalewa powinna bytransportowana w dostarczanych, metalowych pojeachi z pokrywy, o pojem-
nosci 10,20,25 lub 30 litrow, zabezpieczeych zalew przed zanieczyszczeniem, lub w odpowied-
nich szczelnych workach (10, 20 lub 30 litréw pojeXti) z tworzywa syntetycznego, ktére rozpusz-
cza st w zalewie w trakcie jej podgrzewania do tempesatoboczej nie wplywaic na pogorszenie
wiasciwosci zalewy.

4.3. Transport materiatdw do posypywania zalewy

Cement naley przewozé zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08.

Maczke kamienn workowar, mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpie-
czony przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki atmosferyczne w czasie wykonywania radt

W czasie wykonywania robot zyzanych z napragvspkan, nie mog wyskpowa opady atmosfe-
ryczne, a temperatura powietrza w trakcie wypeiaiamkan zalews bitumiczry nie powinna by
nizsza od +5°C.

5.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyhdpobtamanych kragdzi nawierzchni) do
naprawy nalgy wykona: bardzo starannie przez:
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- pionowe obgicie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) kresizi uszkodzenia na
glebokas¢ umazliwiaj aca wyréwnanie jego dna, nadajuszkodzeniu ksztalt prostda,
- usungcie luznych okruchéw nawierzchni,
- usunkcie wody, doprowadzag uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,
- doktadne oczyszczenie dna i kralzi uszkodzonego miejsca zhych ziarn grysuzwiru, piasku
i pytu.
5.3. Naprawa wybojow i obtamanych kravedzi nawierzchni mieszankami mineralno-
asfaltowymi ,na goraco”
Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchmaprawy (wg punktu 5.2), nalespryské
dno i boki naprawianego miejsca szybkorozpagkationovs emulsy asfaltow w ilosci 0,5 I/nf. -
Mieszank mineralno-asfaltownalezy roztazy¢ przy pomocy topat i listwowyckciagaczek oraz li-
stew profilowych. Wzadnym wypadku nie natg zrzuc& mieszanki zérodka transportu bezgeed-
nio do przygotowanego do naprawy miejsca, agpasgt je rozgarni& Mieszanka powinna ldyjed-
nakowo spulchniona na catej powierzchni naprawiamaigjsca i utaona z pewnym nadmiarem, by
po jej zagszczeniu naprawiona powierzchnia byta rowna z paetenh sasiadupcych czsci na-
wierzchni. Ré@nice w poziomie naprawionego miejsca i istiqgej nawierzchni przeznaczonej do ru-
chu z pedkoscia powyzej 60 km/h, nie powinny liywicksze od 4 mm. Roziong mieszank nalezry
zag:sci¢ walcem lub zagszczark ptytows.
Przy naprawie obtamanych kraszi nawierzchni naley zapewné odpowiedni opor boczny dla za-
geszczanej warstwy i dobre gaizywarstwowe zwizanie.
Jezeli wybdj nasipit wokot pekniecia poprzecznego lub poditego, to po jego naprawieniu nafte
niezwtocznie wyfrezowanad gknigciem w wykonanej tacie szczediro szerokéci 12 mm i gébo-
kosci 25 mm, a nagpnie wypeiné ja zalews asfaltowa
5.4. Naprawianie (uszczelnianie) sfkan
Przy niespkanych krawdziach warstwyscieralnej obok gkniecia, wystarczy uformowanie pasma
zalewy o szerokiwi od 60 do 70 mm, Zgprzy widocznych wioskowatych, zapatzowanych gk-
nieciach obok zasadniczegekmiecia, naley zwiekszy¢ szerokéé uszczelniajcego pasma nawet do
20 cm.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzySkeprobaty techniczne na materiaty i wy-
magane wyniki badamateriatow przeznaczony do wykonania naprawskapi przedstawd je Inzy-
nierowi do akceptacji.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralrasfaltowych

W czasie wykonywania napraw uszkofirelezy kontrolowa:

- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudearia mieszanek, ktérymietizie wykony-
wany remont uszkodzonego miejsca,

- sktad wbudowywanej mieszanki betonu asfaltowego,

6.2.2. Badania w czasie wykonywania napraw gkan nalezy bada¢ :szerokéc i gtebokas¢ oraz
czysta¢ spekan po oczyszczeniu. Wizualnie i dotykiem nalesprawdzt, czy oczyszczonécianki
spekania nie zawierajzadnych niezwgzanych okruchéw mieszanki mineralno-asfaltowejrrzieru-
szywa, pytdw orazladow wilgoci, a take sladéw i plam olejowych. Nafy stale sprawdzamakro-
skopowo barw i konsysteng zalewy oraz wskazania czujnikbw temperatury zalewgleju
grzewczego. Po zalanighmniec¢ nalezy wizualnie sprawdZi prawidtowaé ich wypetnienia zalew
Jezeli goraca zalewy posypano materiatem drobnoziarnistym, to aakprawdzt makroskopowo czy
materiat ten rownomiernie pokrywa zadgpowierzchng spekania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarows 1 metf naprawionej powierzchni nawierzchni$zdla uszczelnionych ggan
poprzecznych i podinych jednostk obmiaru jest m (metr).
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera,

jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem taiejiawg punktow 5 i 6 daty wyniki pozytywne.

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega :

- przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchrgi¢oie krawedzi, oczyszczenie dna i kradzi,
usunécie wody),

- spryskanie dna i bokow emujspsfaltovs,

- ewentualne poszerzeniegkm, oczyszczenie i osuszeniegkm, usungcie plam olejowych

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena uszczelnienia Imei@ania nawierzchni obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow i spta na budow,

- wykonanie naprawy zgodnie z dokumendgmjojektows, ST i ewentualnym zaleceniami
Inzyniera,

- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie spft z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamadgm@&awierzchni
drogowych
- PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechneygtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodrigi
- PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kanyi@lo mas
bitumicznych
- BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
- Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Infotjeainstrukcje. Zeszyt 60. IBDiM,
Warszawa, 1999
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.05.03.23

NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywymagania techniczne dotygze wykonania i od-
bioru rob6t zwazanych przebudomjezdni i chodnikéw na ul. Matejki na odcinku od dankowskie-
go do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t azganych z wykona-
niem nawierzchni z kostki brukowej betonowej:

- na wjazdach do poses;ji , grébo8 cm, kolor grafitowy

- na chodnikach, gruboi 8 cm, kolor szary

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztattka wytwarzana z betonu metedbroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowanudwédch warstwach patzonych ze saptrwale
w fazie produkgciji.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakmraz zgodn& z Dokumentagj Projektova, ST i polece-
niami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikosikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwimcag jednosti.

3. SPRZET

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkoyuje s¢ recznie.
Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory pltytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowsh

Kostke uktada st na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposébsatzeliny midzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaegagzeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny wypeléipiaskiem, a nagpnie zami&¢ powierzchng utozonych kostek
przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przgpi¢ do ubijania nawierzchni.

5.2. Ubijanie nawierzchni

Do ubijania utaonej nawierzchni stosujecsivibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.

Wibrowanie naley prowadzt od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczaie w
kierunku poprzecznym ksztattek.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafdieawierzchng.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawdezy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.
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6.2. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowéoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruichv polega na
stwierdzeniu zgodriai wykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami niniejszej ST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtovéoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtovgoi wypetnienia spoin

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.3.1Sprawdzenie rownéci chodnika

Sprawdzenie rowrigi nawierzchni przeprowadéaalery tata co najmniej raz na kde 150 do 300
m? utozonej nawierzchni i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hraz na 50 m chodnika. Do-
puszczalny przavit pod tat 4 m nie powinien przekracz®,8 cm.

6.3.2. Sprawdzenie profilu podtdnego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, bioac pod uwag punk-
ty charakterystyczne, jednak nie rzadziejeco 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety w punktactamsnia niwelety nie magprzekraczé&+ 3 cm.
6.3.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalezy szablonem z poziomi¢co najmniej raz na
kazde 150 do 300 fri w miejscach wtpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne odchy-
lenia od projektowanego profilu wynasz 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowe$tki betonowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgyojektove, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 fmawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,
- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
- utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
- przeprowadzenie bafld pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykty
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.08.01.01

KRAW EZNIKI BETONOWE
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwwmagania techniczne dotyaze wykonania i od-
bioru robét zwizanych z przebudawjezdni i chodnikéw na ul. Matejki na odcinku old lankow-
skiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopotsk
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét przy ustawianiu ktaw
nikdw betonowych i zgodnie z Dokumentagjrojektova obejmug:

- zakup i transport materiatow,

- wykonanie faw betonowych wedtug rysunku. szczegdtonstrukcyjnych

- ustawienie krawznikow betonowych 15x30,

- ustawienie opornikéw betonowych 12x25 cm przgugipieszo-rowerowym i ha wjazdach

do posesji,

- wykonanie badg

- uporadkowanie terenu robot.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniazaj chodniki

dla pieszych oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesy zgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymiST D- 00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jg&kaobot oraz zgodrié z dokumentagj projektowy , ST i po-
leceniami Irtyniera.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikasji

- krawezniki betonowe wibroprasowane 15x30 cm oraz oporipgtonowe 12x25 cm wykonane
zgodnie z BN-80/6775-03/01 i BN-80/8775-03/04ialdsvos¢ betonu w krawzniku nie powinna
by¢ wieksza nk 4%.

- piasek na podsyghk do zapraw wg PN-79/B-06711

- cement do podsypki i zapraw wg PN-51/B-30003,

- woda,

- materiaty do wykonania tawy pod kraimiki - beton klasy C16/20, wg PN-B-06250

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oragguwtowania podsypki cementowo
piaskowej,

- wibratoréw piytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegnisuszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystapa@zasciany srodka transportowego wéej niz 1/3
wysokaici tej warstwy.
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4.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergadbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialBodczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo droprneed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta pod tawy

Roboty ziemne (wykopy) zwzane z wykonanie koryta gruntowego podg¢dwetonows, wykonane
beda tacznie z korytem pod jezdsi

5.2. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno dyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonuje $v szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezpo-
srednio w korycie powinien iywyrownywany warstwami. Betonowanie taw riglevykonywat
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251.

5.3. Ustawienie kraveznikdw betonowych

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

Ustawianie krawznikOw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce cementowo-piaskowej o
grubcici 3 do 5 cm po zagzczeniu.

Spoiny kraveznikow nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nale wypeinic zaprawy ce-
mentowo-piaskow, przygotowan w stosunku 1:3. Spoiny kragnikow przed zalaniem zaprawma-
lezy oczysci¢ i zmye woda.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci materiatow przed przystapieniem do robot
Badanie krawznika na etapie akceptacji materiatu do robo6t wykenu
laboratorium wskazane przezymiera.

Wykonawca jest zobowrany dostarczylaboratorium wybrane losowo przy udziale
Inzyniera 3 szt krawznikdéw dla przeprowadzenia nagtijacych bada:

- nasnosé¢ kraweznikdw

- nasakliwos¢ betonu

- odpornd@¢ na dziatanie mrozu

Powyzsze badania zostamwykonane na koszt wykonawcy.

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot

6.2.1. Sprawdzenie ustawienia kragznikow

Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdzé:

a/ dopuszczalne odchylenia linii kredmikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore wysia 1 cm
na kade 100 m ustawionego krawmnika,

b/ dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszicygkrawgznika od niwelety projektowanej, ktére
wynosit 1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

¢/ réwnda¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorm, powierzchm
kraveznika i przytazona tata nie mae przekraczal cm,

a) doktadnad¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na
petra glebokasé.

6.2.2. Badania betonu na taw

Wykonawca dostarczy 3 probki betonu z tawy, cetdadania w laboratorium wytrzymaé beto-

nu nasciskanie ( 1 seria probek na 300 m wykonanej taetpihowej z oporem)

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiaru jest m (metr) wbudowanego keamika betonowego.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgyojektovs, ST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyay
8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m kraynika betonowego obejmuije:
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym
- wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie tawy,
- pielegnacg wykonanej fawy
- wykonanie podsypki,
- ustawienie krawznikdw na podsypce cementowo-piaskowej,
- wypetnienie spoin kragznikow zapraw,
- zasypanie zewttrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie bafia pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Cengdiuro Projektowo Badawcze Drég
i Mostow w Warszawie.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapradolwvlanych

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefoaipiaru cech
geometrycznych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalaagawierzchni
drogowych. Piasek

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@agraw

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizch
drég, ulic, parkéwgi torowisk tramwajowych.
BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.08.03.01

OBRZEZA BETONOWE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwwmagania techniczne dotygcze wykonania i od-
bioru robét zwazanych z przebudawezdni i chodnikdéw na ul. Matejki na odcinku old dankow-
skiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkopatsk

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét przy ustawianiu alyrze
betonowych i obejmuyj

- zakup i transport materiatow,

- ustawienie obrzgy przy chodnikach,

- pielegnacja obrzey 30x8 na podsypce piaskowej,

- wykonanie bada

- uporzidkowanie terenu robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicja-
mi podanymi w ST D- 00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobot oraz zgodrie z Dokumentagj Projektovy

ST i poleceniami liayniera. Ogélne wymagania dotyez rob6t podano w ST D- 00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikasji

- obrzeza betonowe klasy B-25 o wymiarach 30x8 cm wykorayanie z BN-80/6775-03
i PN-63/B-14051

- piasek na podsyphk do zapraw wg PN-79/B-06711

- woda,

3. SPRZET
Roboty wykonuje sirgcznie.
4. TRANSPORT

4.1. Transport obrzezy

Obrzeza betonowe magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Elementy betonowe uklad@aalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w
kierunku jazdy. Obrze powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w
czasie transportu, a gérna warstwa nie powinnaamstpozascianysrodka transportowego wgej
niz 1/3 wysokdgci tej warstwy.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robét wedtug ST D- 00.00.00

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci materiatow

Kontrola elementéw betonowych zgodnie z BN-80/60383 , Prefabrykaty budowlane z betonu.
Elementy nawierzchni droég, ulic, parkingdw i toiskvtramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodni-
kowe.

Wykonawca dostarczy do badmboratoryjnych 1 szt obrza na 300 m wykonanego
wbudowania.
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6.2. Kontrola w trakcie robot.

6.2.1 Sprawdzenie geometrii wytyczonej linii wykonaia obrzeza

6.2.2. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania wykopu pod obrzee betonowe.
Powyzsze roboty bda wykonane gcznie.

Dopuszczalne odchylenia webokasci wykonanego koryta wynogz 1 cm.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanej niweldiizeza nie powinny
przekraczé 0,5%.

6.2.3. Kontrola prawidtowosci wykonania podsypki piaskowej

Podsypka piaskowa pod obgae wykonana é&dzie ecznie. Wykonanie podsypki
polega na raxieleniu w korycie gruntowym warstwy piasku grgbio3 cm.
6.2.4. Kontrola ustawienia obrzey betonowych

- zgodna¢ z Dokumentagj Projektova usytuowania w planie

- zgodnda¢ niwelety wykonanego obrza z DokumentagjProjektovy
Whbudowane obrze naley obsyp& gruntem od strony przeciwnegnvykonywany
chodnik

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru jest m (metr) ustawionego oliaéetonowego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy
8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m obrze betonowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta ,
- wykonanie podsypki piaskowej,
- ustawienie obrza ,
- wypetnienie spoin piaskiem,
- zasypanie zewgtrznejsciany obrzea gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Cengdiuro Projektowo Badawcze Drég i Mo-

stow w Warszawie.

PN-EN 197-1:2002 Cement. &2 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodisodotyczce
cementu powszechnegaytku.

PN-B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zapragoWwilanych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska zagszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D. 08.05.02

SCIEKI Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyxe wykonania

i odbioru robot zwizanych z przebudawezdni i chodnikéw na ul. Matejki na odcinku ddJdan-
kowskiego do ul. Ledéchowskiego w Ostrowie Wielkigom.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z wykona-
niemscieku z dwéch radow kostki brukowej betonowej gr. 8 cm na podsypamentowo-piaskowej
i obejmup :

- zakup i transport materiatéw

- utozeniescieku

- pielegnacy; scieku,

- uporadkowanie terenu robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Sciek - element konstrukcji jezdni stucy do odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni
jezdni i chodnikéw do kanalizacji deszczowe;.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesy zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditaz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Beton na fawg

Beton klasy C-15 yty na tawe pod kraveznik i sciek powinien odpowiadawymaganiom
PN-B-06250.

2.2.Kostka brukowa

Kostka brukowa betonowa gr. 8 cm powinna odpowiad@naganiom okrdonym

ST D.05.03.23.

3. SPRZET

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sginz, z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazguoizywania podsypki cem.-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakdéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
Materialty mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu zaakceptowanymi przezimera.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wykonaniécieku naley wytyczye lini¢ krawgznika i ¢ scieku zgodnie z
dokumentagj projektova.

5.2. Lawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania tawy powlniydazgodna z dokumentagcprojektovs.
Wykonanie tawy betonowej powinno dygodne z wymaganiami BN-64/8845-02 oraz warunkami
podanymi w ST D-08.01.01 ,Krayniki betonowe”.

5.3. Wykonaniescieku

Na zagszczonej warstwie podsypki cementowo-piaskowejayaléozy¢ kostke brukowa

w ilosci rzedow zgodnej z dokumentagprojektows, zachowujc projektowan niwelet scieku zgod-
nie ST D.05.03.23.
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Spoiny o szerok&i 5 mm naley zala zapravs, cementowo-piaskoavo wytrzymaitaci co najmniej
2,5 MPa. Przed wypetnieniem spoin zapgamawierzchnigcieku powinna b§ zwilzona wod, z do-
datkiem 1% cementu. €dokas¢ wypetnienia spoin nie powinna bynniejsza ni 4 cm.
Wykonanysciek w okresie 7 dni natg pielegnowa przez pokrycie warstywpiasku i zwizanie wod.
Po zakaczeniu pietgnaciji piasek nalg usurng.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.Zakres bada

W czasie rob6t zwizanych z wykonaniertieku naley sprawdza:

- wykop pod taw,

— gotowa tawg,

— ustawienie krawznika,

Przy wykonaniucieku, badaniu podlegaj

a) niweletascieku, ktdra mee r@ni¢ sig od niwelety projektowanej# 1 cm na kade 100 m
wykonanegdacieku,

b) réwnas¢ podiwznascieku, sprawdzana w dwéch dowolnie wybranych puwtkiza kade 100 m
dtugasici, ktéra mae wykazywa przewit nie wigkszy niz 0,8 cm pomgdzy powierzchry scie-
ku a tah czterometrow,

¢) wypelnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spzamé na kadych 10 metrach wykonanego
scieku, przy czym wymagane jest catkowite wypetrédmhdanej spoiny,

d) grubas¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktérazensk rézni¢ od grub. projektowanejs 1cm.

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiarova jest m (metr) wykonanegeieku.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST, wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytys:

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykop pod taw,

- wykonana tawa,

- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 dtieku obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie materiatléw,

— wykonanie wykopu pod tagy

— wykonanie fawy,

— pielegnacja betonu

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

- utozeniescieku wraz z wypetnieniem spoin i pgghacy; scieku,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonoagraw
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