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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sg wymagania szczegdtowe dotyczace
wykonania i odbioru rob6t dla zadania pn: ,,Modernizacja nawierzchni poliuretanowej rozbiegdéw i
biezni lekkoatletycznej stadionu im. Zdzistawa Krzyszkowiaka przy ul. Gdanskiej 163 w Bydgoszczy”

W sktad zamierzenia wchodza:

a. Wykonanie retopingu na powierzchni ok. 11.200 m2 poprzez:

- szlifowanie gornej $cieralnej warstwy nawierzchni o gr. ok. 1-3 mm,
- utylizacje ,,Scieru gumowego”,

- dokladne oczyszczenie podioza oraz usunigcia z jego powierzchni wszelkiego rodzaju
zanieczyszczen,

- uzupetnienie podktadu (warstwy nosnej) w miejscach glebszych uszkodzen i ubytkow,
- zagruntowanie podloza,

- wykonanie nowej warstwy $cieralnej (kolory wg rzutu biezni — zatgcznik nr 1),

- malowanie linii,

b. Wykonanie modernizacji rowu z woda w zakresie:

- demontaz rowu z woda

- montaz nowych prefabrykatow zgodnie z aktualnymi przepisami World Athletics

- wyprofilowanie potki dolnej oraz podtki wyjsciowej rowu z woda (skosu ) z uwzglednieniem
wymaganych pogrubien nawierzchni systemowej poliuretanowej (grubosé zgodna z przepisami World
Athletics

Szczegodlowy zakres robot:

1. KOD CPV 45111300-1 Roboty rozbiorkowe

2. KOD CPV 45233200-1 Nawierzchnie syntetyczne

3. KOD CPV 45112723-9 Zagospodarowanie terenu - urzadzenia sportowe i rekreacyjne
4. KOD CPYV 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obicktow budowlanych



1.2. Zakres stosowania STWiORB:

STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymieniowych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB :

ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla robot objetych
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe uzyte w STWiORB :
wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obickt budowlany, niebedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi 2z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po
jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanych odbioréw roboét, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i
projektantem.

1.4.6. Inspektor Nadzoru projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - czes$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju 1 pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami
rOWOw.



1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.13. Ksigzka obmiaréow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalagcznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena, jakosci
materiatdéw oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru projektu.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a)Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikoéw atmosferycznych.

b)Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg Scieralna a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c)Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzgca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d)Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

¢)Podbudowa zasadnicza - gorna czgs¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f)Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nos$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g)Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h)Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsaczajgca-warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi (biezni).



1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnosc¢-zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziatl tolerancji nie zostal okreslony z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi 1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21.Pobocze-czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.23. Podloze ulepszone nawierzchni-géorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.24 Polecenie Inspektora Nadzoru projektu-wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant-uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.26. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejgcego potaczenia.

1.4.27.Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.28. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.29. Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.30. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.31. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.



1.4.32. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegblnych rodzajow ruchu oraz szerokos¢ chodnikow.

1.433. Slepy kosztorys- wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.34. Teren budowy- teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czegs¢ terenu budowy.

1.4.35. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebna catosé
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanic moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowsg, modernizacja/ przebudowa,
utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,

STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru projektu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspohrzedne punktow gltownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz
dokumentacji projektowej. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrone przekazanych mu
punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:
przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowa dokumentacje wykonawcza (techniczna) i
zostang przekazane Wykonawcy.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i STWiORB

Dokumentacja projektowa, STWiORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora Nadzoru stanowia czes¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z nich sa
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze
wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materialty beda zgodne z dokumentacjg projektowa i STWiORB. Dane okreslone w dokumentacji
projektowej i w STWiORB beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli
muszg wykazywac¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne
z dokumentacja projektowa lub STWiORB i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli,
to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.



1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
utrzymywa¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie,
sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody
spotecznosci 1 innych. W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi
lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru projektu. Wjazdy
i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru projektu. Fakt
przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Zamawiajacego, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Zamawiajacego.
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest wlaczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej, b) podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan
bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) $rodki ostroznos$ci i zabezpieczenia przed: a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych
pytami lub substancjami toksycznymi :

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel
Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot
beda miaty aprobate techniczna wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddzialywania tych materialdw na srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé zanika (np. materialty pylaste)
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mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych
materiatow od wlasciwych organdéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakickolwick
zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie
rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robdt, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia
instalacji 1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Zamawiajacego i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Zamawiajacego i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego. Jezeli teren
budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w
sposob powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.
Zamawiajacy bedzie na biezagco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog
wewnetrznych. Jednakze, Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialdow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia 1 uzgodnienia od wlasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inspektora Nadzoru projektu.
Inspektor Nadzoru moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkdéw zostaty usuniete z terenu
budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie
koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robodt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora.



Wykonawca bedzie otrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byc
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i migjscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia
robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peli odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatdow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania,
obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inspektora.

1.5.13. Rownowaznos¢ norm i zbioro6w przepisOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé
majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa
panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora projektu.
Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenic budowy beda uwazane za wlasnosé
Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inspektora i postepowaé zgodnie z jego
poleceniami.

2. MATERIALY
2.1. Zrédha uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatlow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow. Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrddta uzyskaja zatwierdzenie.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wiladz na pozyskanie
materiatlow ze zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem



eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i
selekeji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdow administracji panstwowej i
samorzagdowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienic wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialow pochodzacych ze zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty,
z tytulu wydobycia materiatlow, dzierzawy i inne jakie okaze si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem
materiatow do robot. Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, odkopoéw i miejsc
pozyskania materialow miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na
terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora projektu.
Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, Zze uzyska na to pisemna zgod¢ Inspektora.
Eksploatacja zrodet materiatlow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sie
nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego
nieprzyjeciem, osuni¢ciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos$¢ i wtasciwosci i byly dostepne
do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatow mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow moga by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie
przeprowadzat inspekcje wytworni, musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

a) Inspektor projektu bedzie miat zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w migjscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inspektor Nadzoru projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
nickorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w STWIORB lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoruprojektu w przypadku braku ustalen wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i
wskazaniach Inspektora. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie
jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub
wymienia¢ sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewidujg mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet,
po akceptacji Inspektora nie moze byé pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwick sprzet,
maszyny, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inspektora Nadzoru projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba
srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na os i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru
projektu pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie osuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami STWIORB, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz
poleceniami Inspektora. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora. Bledy popeknione przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem,
kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie
przez Inspektora projektu. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez
Inspektora nie zwalnia. Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Inspektora
dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWIORB , a takze w normach i
wytycznych., Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatdow i robdt,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.
Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inspektora pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonaweca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic,
zamierzony sposOb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB oraz ustaleniami z
Inwestorem.

Program zapewnienia jakosci powinien zawieraé:

a) czes¢ ogolna opisujaca:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot, - sposodb zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,

- wyposazenic w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, nastaw
mechanizmoéw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru
projektu;

b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje 1 ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob 1 procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementow robot,

- sposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrole robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatdéw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
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zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacjiprojektowej i STWIORB. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwo$¢ sa okreslone w STWIORB, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one
tam okreslone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy Inspektorowi s$wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajagcych procedury badan. Inspektor projektu bedzie miecé
nicograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektor bedzie
przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociagnigcia te bedg tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor
Nadzoru projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang osunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu
w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i
zatwierdzone przez Inspektora. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inspektora beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora. Na
zlecenie Inspektora Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialty nie zostang przez Wykonawce
osunigte lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do
pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do
akceptacji Inspektora.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie)
bedg przekazywane Inspektorowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢
mu niezbednej pomocy. Inspektor projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosé
materiatlow i robot z wymaganiami STWIORB na podstawie wynikow wtasnych badan kontrolnych
jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor Nadzoru powinien pobiera¢ probki
materiatow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan
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wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor oprze si¢ wylacznie na wilasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacja projektowa i STWIORB . Moze
rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtoérnych lub dodatkowych badan
niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan
1 pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor moze dopuscié¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: - Polska Normg lub -aprobate techniczng, w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja
okreslong w pkt 1 i ktore spelniajg wymogi STWIORB . W przypadku materialow, dla ktorych ww.
dokumenty sa wymagane przez STWIORB, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te
dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww.
dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez
niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru
projektu. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$§¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢
przebiegu roboét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datga jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw. Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy, - date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji
projektowe;j,

- date uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robdt, - terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,
przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i1 polecenia Inspektora Nadzoru projektu,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

14



- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow balneotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i wtrakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot, - dane dotyczace jakosci materiatow,
pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegoélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot. Propozycije, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do
dziennika budowy bedg przedtozone Inspektorowi do ustosunkowania sie. Decyzje Inspektora
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru projektu do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i niec ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementdw robdt. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciggly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci
materialow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zatgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego, b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla
Inspektora Nadzoru projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i STWIORB , w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdot dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych robot i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki
obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w Slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora projektu na pismie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagana do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
1 Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dtugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j. Jesli STWIORB witasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci
bedg wyliczone w m3 jako dtugos¢ pomnozona przez Sredni przekrdj. Ilosci, ktore maja byc
obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawece.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
$wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
STWIORB Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci
wg norm zatwierdzonych przez Inspektora projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza
si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice
moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIORB, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu, 16



8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jako$ci
wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor. Gotowosé
danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poOznigj
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inspektora. Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor projektu na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor
Nadzoru projektu.

8.4. Odbior koncowy robot
8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem o
tym fakcie Inspektora. Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia roboét i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie. Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i STWIORB. W toku odbioru koncowego robot komisja
zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupelniajacych i robot poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetlniajacych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektows i
STWIORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy:.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego robot jest protokot odbioru koncowego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca
jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1.dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2.szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub
zamienne,

3.recepty 1 ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty), 17



5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWiORB
6.dcklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z STWiORB

7.opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB i PZJ,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wtascicielom
urzadzen,

9.geodezyjng inwentaryzacje po wykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji podwykonawczej. W
przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nic beda gotowe
do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i
robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z osunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa
ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena
jednostkowa Iub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIORB i w
dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt beda obejmowac:

-robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy wliczad
podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan og6lnych zawartych w D-
M00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje: 18



(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi
Nadzoru projektu 1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikéw, barier, oznakowan i
drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych. Koszt utrzymania objazdow/przejazdow 1 organizacji
ruchu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatel,

- utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

2.Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).

Sporzadzit: mgr inz. Jacek Gruba
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot obejmuje:
wyznaczenie punktow wysokosciowych w terenie dla zadania : Modernizacja nawierzchni
poliuretanowej rozbiegdéw i biezni lekkoatletycznej stadionu im. Zdzistawa Krzyszkowiaka przy ul.
Gdanskiej 163 w Bydgoszczy” . W sklad zamierzenia wchodza:

a. Wykonanie retopingu na powierzchni ok. 11.200 m2 poprzez:
- szlifowanie gornej Scieralnej warstwy nawierzchni o gr. ok. 1-3 mm,
- utylizacje ,,Scieru gumowego”,

- dokladne oczyszczenie podioza oraz usunigcia z jego powierzchni wszelkiego rodzaju
zanieczyszczen,

- uzupetnienie podktadu (warstwy nosnej) w miejscach gltebszych uszkodzen i ubytkow,
- zagruntowanie podloza,

- wykonanie nowej warstwy $cieralnej (kolory wg rzutu biezni — zatagcznik nr 1),

- malowanie linii,

b. Wykonanie modernizacji rowu z woda w zakresie:

- demontaz rowu z woda

- montaz nowych prefabrykatow zgodnie z aktualnymi przepisami World Athletics

- wyprofilowanie potki dolnej oraz pdtki wyjsciowej rowu z woda (skosu ) z uwzglednieniem
wymaganych pogrubien nawierzchni systemowej poliuretanowej (grubosé¢ zgodna z przepisami World
Athletics

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot. Zakres Robot
objetych STWiORB: ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB stanowig wymagania dotyczace Robot
zwigzanych z wyznaczeniem w terenie opisanych w dokumentacji projektowej obiektéw sportowych:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gltdéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3. Okreslenie podstawowe
1.3.1. Punkty gtowne trasy
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Punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy. Pozostate
okreslenia - sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w STWiORB

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w "Wymagania ogdlne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne zasady dotyczace materiatow

Ogodlne zasady dotyczace materialow podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania og6lne™ pkt. 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gltownych trasy i reperéw roboczych nalezy stosowaé pale drewniane z
gwozdziem lub trzpienie stalowe (stabilizacja punktow w istniejacej nawierzchni), stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugosci okoto 0.50 m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow
zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ srednice 0.15-0.20 m i dlugosci 1.5-1.7 m. Do
stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane s$rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5
mm i dhugosci od 0,04 do 0,05 m. ,.Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okoto 0,50 m i przekroj
prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne zasady dotyczace sprzetu

Ogodlne zasady dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogélne” pkt. 3.
3.2. Rodzaje sprzetu

Do wykonania robot konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty

- tasmy stalowe i parciane.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gléwnych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne zasady dotyczace transportu

Ogodlne zasady dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne” 4.2.
Sposoby transportu .Transport sprzetu geodezyjnego oraz materialdow potrzebnych do stabilizacji osi
trasy 1 wyznaczenia zakresu Robot moze odbywac si¢ dowolnymi srodkami transportowymi.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot

Ogdlne zasady wykonania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Podstawowe zasady prowadzenia Robot Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z
obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek btedach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie rdznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru i Projektanta. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru i
Projektanta. Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byc
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i1 jednoznaczny charakterystyke i potozenie
tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania Robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia Roboét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace
pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji Robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica robét ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami
glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze
punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie
inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 m, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji. Reper roboczy nalezy zatozy¢ poza granicami robot
zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obicktow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. Rzedne
repera nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 0.4 cm/km stosujgc niwelacje podwojng w nawigzaniu do
reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Powiatowy Osrodek Geodezji i Kartografii. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w
punktach gtownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych Iub trzpieni stalowych,
ktorych usuniecie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonymi poza granica robot.
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje: wyznaczenie krawedzi jezdni i pobocza,
wyznaczenie krawedzi wykopow 1 nasypow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot
ziemnych) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturo6w) wykopdéw i nasypow w
przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojow poprzecznych) i powinno byé wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Do wyznaczenia krawedzi jezdni
nalezy stosowaé szpilki stalowe, a do wyznaczenia poboczy paliki drewniane. Do wyznaczenia
krawedzi wykopow 1 nasypow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1
metr. Odleglos¢ miedzy palikami Iub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie
nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.6.
6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady dotyczace obmiaru robot

Ogolne zasady dotyczace obmiaru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00."Wymagania ogélne”
pkt.7

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiarowa Robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie jest kilometr [km].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.
8.2. Odbior Robot

Odbidr Robot nastepuje na podstawie szkicow 1 dziennikow pomiardw geodezyjnych lub protokotu z
kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
og6lne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 kilometra [km] wykonanych robot obejmuje:
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— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie reperow roboczych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robét, zgodnie z dokumentacja projektowa,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanic
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. Instrukcja techniczna

2. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gloéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

8. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.

9. Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, GUGIK

10. Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
poézniejszymi zmianami).

11. PN-N-02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia.

12. PN-N-99310 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazwy i okreslenia.

Opracowat : mgr inz. Jacek Gruba
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SPECYFIKACJA SZCZEGOLOWA TECHNICZNA — NAWIERZCHNIA SPORTOWA
1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczac realizacji podstawowych
robot zwigzanych z zadaniem pn: ,Modernizacja nawierzchni poliuretanowej rozbiegéw i biezni
lekkoatletycznej stadionu im. Zdzistawa Krzyszkowiaka przy ul. Gdanskiej 163 w Bydgoszczy”

W sktad zamierzenia wchodza:

a. Wykonanie retopingu na powierzchni ok. 11.200 m2 poprzez:

- szlifowanie gornej Scieralnej warstwy nawierzchni o gr. ok. 1-3 mm,
- utylizacje ,,Scieru gumowego”,

- dokladne oczyszczenie poditoza oraz usunigcia z jego powierzchni wszelkiego rodzaju
zanieczyszczen,

- uzupetnienie podktadu (warstwy nosnej) w miejscach gltebszych uszkodzen i ubytkow,
- zagruntowanie podtoza,

- wykonanie nowej warstwy $cieralnej (kolory wg rzutu biezni — zatacznik nr 1),

- malowanie linii,

b. Wykonanie modernizacji rowu z woda w zakresie:

- demontaz rowu z woda

- montaz nowych prefabrykatow zgodnie z aktualnymi przepisami World Athletics

- wyprofilowanie pétki dolnej oraz pdtki wyjsciowej rowu z woda (skosu ) z uwzglednieniem
wymaganych pogrubien nawierzchni systemowej poliuretanowej (grubosé zgodna z przepisami World
Athletics

2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie miata zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy Przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1 Ogodlnej Specyfikacji Technicznej (OST).
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja czynnosci majgce na celu i umozliwiajace
wykonanie wszystkich robot przewidzianych w projekcie modernizacji biezni lekkoatletycznej na
stadionie im. Zdzistawa Krzyszkowiaka w Bydgoszczy

3. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowiazujacymi Polskimi Normami i
Ogolng Specyfikacja Techniczng p. 1.5.

4. Opis nawierzchni sportowej poliuretanowej

W zwigzku z posiadanym obecnie certyfikatem Class 1 oraz kategorii I dla obiektu wydanym przez
WA (dawniej IAAF) i tym, ze takie same certyfikaty beda oczekiwane do uzyskania po wykonaniu
retoppingu, wymaga si¢ aby zastosowa¢ materialty pochodzace od producenta obecnie utozonej
nawierzchni typu pelny poliuretan, czyli systemu Conipur M.
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Technologia retoppingu posiada szereg zalet :

- Jest bardziej ekonomiczna od nowej instalacji,

- Umozliwia wykonanie niezbednych napraw,

- Uzyskany system pozostaje nadal bezspoinowym, nieprzepuszczalnym,

- Uzyskanie tych samych wartosci najwazniejszych parametrow nawierzchni poprzez wykonanie
identycznej warstwy wierzchniej jak w ,,starym” systemie

- Estetyka wykonania jest taka sama jak w przypadku instalacji nowej nawierzchni

- Jest bardziej ekologiczna ze wzgledu na brak potrzeby utylizacji poprzedniej nawierzchni i czas
realizacji

Opis technologii retoppingu metoda ,,in-situ®

Najwazniejsze w technologii retoppingu ,,in-situ” jest uzyskanie w efekcie wykonanych prac
prawidtowe] adhezji nawierzchni i odpowiedniego parametru redukcji sity. Sa to najwazniejsze
wtasnosci uzytkowe nawierzchni lekkoatletycznych. W celu sprostania tym wymaganiom niezbedne
jest duze doswiadczenie potencjalnych wykonawcoéw w instalacji sportowych nawierzchni
poliuretanowych. Wszystkie uzyte komponenty powinny posiadaé te same parametry i muszg tworzy¢
jednorodng kompozycje ze starg nawierzchnig. Majac na uwadze powyzsze, wymaga si¢ aby
stosowane materialy pochodzity od producenta istniejgcej nawierzchni poliuretanowej podlegajacej
retoppingowi.

Warstwa nosna:

Poniewaz istniejaca nawierzchnia zostala wykonana na bazie komponentéw Conipur, w celu
zachowania tozsamych parametrow uzytkowych podktadu (warstwy nosnej), pod warstwa wierzchnig
oraz uzyskanie podczas prac prawidtowej adhezji nawierzchni i odpowiedniego parametru redukcji
sity, konieczne jest wyrownanie nawierzchni oraz wypelnienie ewentualnych ubytkow
dwusktadnikowym systemem poliuretanowym o tych samych parametrach. Sktada sie on z granulatu
gumowego o granulacji 1-4 mm, polaczonego lepiszczem poliuretanowym, jednosktadnikowym.
Uktadany jest bezspoinowo. Granulat gumowy mieszany jest z systemem poliuretanowym (PU) w
mikserze. Granulat i klej muszg stanowié¢ system producenta. Nawierzchnia ma posiada¢ nowa
warstwe uzytkowa o gr. min. 4mm. Wszystkie materialy uzyte do wykonania warstwy uzytkowej maja
by¢ przebadane na zawartos¢ Wielopierscieniowych Weglowodorow Aromatycznych wedlug
obowigzujacych ogoélnoeuropejskich wymagan REACH.W zwigzku z duza rdznicg temperatur
wystepujaca w Polsce, wykonany system (warstwa uzytkowa wraz z warstwa nosng), powinien by¢
odporny na dziatanie mrozu (mrozoodporno$é¢/ odpornos¢ na zamrazanie).

Materiaty uzyte podczas retoppingu muszg by¢ sktadowymi nawierzchni przyjaznych dla srodowiska
— potwierdzonych badaniami sprawdzajacymi sladowa zawarto$¢ pierwiastkow a tym samym
potwierdzajacymi catkowita nieszkodliwos¢ dla osob uprawiajacych sport.
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Wymagania (wartosci w mg/l)

parametr wartosci w [mg/l]
DOC - po 24 godzinach < 30
otow (Pb) <0,001
kadm (Cd) <0,0003
chrom (Cr) <0,001
chrom VI (CrVI) <0,008
rte¢ (Hg) <0,001
cynk (Zn) <05
cyna (Sn) <0,04

Warunki niezbedne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac, nalezy bezwzglednie przestrzega¢ aby wilgotnos$¢ otoczenia oscylowata
w przedziale 40 - 90% , a temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej 3° C od panujacej w
danym miejscu temperatury punktu rosy.

Procedura weryfikacji oraz uzyskanie §wiadectwa PZLA i Class 1

Po zakonczeniu instalacji w celu uzyskania $wiadectwa PZLA do obowigzkdw wykonawcy nalezy:
- zlecenie wykonania geodezyjnego raportu pomiarowego obiektu.

- badania nawierzchni syntetycznej biezni wykonane przez uprawniony instytut.

Sposdb przeprowadzenia odbioru nawierzchni

Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubos$¢. Powinna posiada¢ jednorodna faktur¢ zewngtrzna
oraz jednolity kolor. Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwate z warstwg elastyczng. Nie
nalezy zwigksza¢ grubosci warstwy gornej. Calos¢ musi by¢ nieprzepuszczalna dla wody.
Wykonawca powinien przedlozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych nawierzchni w
tym $wiadectwo PZLA.

Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

Aktualny Atest Higieniczny PZH

Autoryzacja producenta nawierzchni wystawiona dla wykonawcy z potwierdzeniem
przeszkolenia w zakresie wykonywania retoppingu nawierzchni,

Raport z badania na zgodnos¢ z ochrong srodowiska naturalnego wykonane przez niezalezne
laboratorium posiadajace akredytacje, potwierdzajace wymagane
wyszczegolnione maksymalne zawartosci metali cigzkich zgodnie z norma DIN 18035-6:2021
Badania na zawartos¢ Wielopierscieniowych Weglowodorow Aromatycznych,

Uwagi koncowe :

Calos¢ prac powinna by¢ wykonywana przez firmy, ktére maja doswiadczenie w tego rodzaju
pracach.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA — ROBOTY WOD-KA N

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zadania

Modernizacja nawierzchni poliuretanowej rozbiegdviezni lekkoatletycznej stadionu im.
Zdzistawa Krzyszkowiaka przy ul. Gaskiej 163 w Bydgoszczy

1.2. Przedmiot specyfikaciji i zakres rob6t budowlapch

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznemg/magania dotycee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z budow przylacza wodocigowego do rowu w obbie bieni lekkoatletycznej.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z
wykonaniem przyjcza i obejmuj:

- wymagania materialowe

- transport i roztadunek

- sktadowanie materiatow

- wymagania wykonawcze

- technologt montazu

- nadzor i odbiory

Zakres robot olgtych specyfikagj to roboty ziemne i roboty montawe przyhcza wodocigowego
Roboty ziemne:

a) wykopy w gruncie

b) wykopy liniowe wykonywaneccznie

¢) wykonanie podsypki piaskowej pod rurggeigr.15 cm,

€) mechaniczne zasypanie wykopow

f) reczne zasypanie wykopow

g) wlaczenie do istnigrej sieci wodocigowej za pomagrury PEHD osrednicy DN50/DN63
h) monta uzbrojenia na przytzu wodocigowym

i) préby hydrauliczne énieniowe i szczelriei

i) ptukanie i dezynfekejrurocagow

k) Odbiory i uruchomienie

1.3. Wyszczegolnienie i opis prac towarzygeych oraz robo6t tymczasowych
Do prac towarzysgeych zwpzanych z budowprzylaczy nalea:
- Geodezyjne wytyczanie

- Inwentaryzacja powykonawcza 28



1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawiegeg informacje o organizacji rob6t budowlanych, ociyr
srodowiska, warunkéw bhp, =zaplecza dla potrzeb wgkay itp. zawarte £ w
specyfikacjitechnicznej architektonicznej.

1.5. Nazwy i kody robot

45100000 — 8 Przygotowanie terenu pod bugow

45111200 — 0 Roboty w zakresie przygotowania tepmlbudow i roboty ziemne
45200000 — 9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenigpletnych obiektow budowlanych
lub ich czsci oraz roboty w zakresie gnierii ladowej i wodnej

45230000 — 8 Roboty budowlane w zakresie budowyciagow

45231300 — 8 Roboty budowlane w zakresie budowyogiadow

1.6. Okreslenia podstawowe

Sie¢  wodochagowa — ukiad palczonych przewodéw i ich uzbrojenia, przesysch i
rozprowadzajcych wod przeznaczando spaycia przez ludzi, znajdagych sé poza budynkami.

Przyhcze wodocigowe - przewod przeznaczony do doprowadzenia wody imstalacji
wodochgowej.

Uzbrojenie przewodow wodagowych — armatura i przygdy pomiarowe zapewnigjeprawidtowe
dziatanie i eksploatagjsieci wodocigowe;.

Armatura sieci wodoggowych — w zalenosci od przeznaczenia:
armatura zaporowa — zasuwy, zawory.
armatura odpowietrzgga — zawory odpowietrzgje, napowietrzage

armatura regulaga — zawory regulacyjne i redukcyjne

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH
2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Wszystkie materiaty azyte do budowy mugz spetnig wymagania norm, posiaélacertyfikaty,
swiadectwa dopuszczania lub inne dokumedtyiadczce o ich maliwosci zastosowania do
wykonania projektowanych rob6t. Materiaty i sgzenia powinny odpowiadaco do jakeci
wymogom wyrobow dopuszczanych do obrotu i stosoavanibudownictwie, okrdonych w art. 10
Ustawy Prawo Budowlane.

2.2. Materiaty do wykonania robot

Przy wykonywaniu robo6t wedtug zasad niniejszej gfikacji nalezy stosowa nastpujace materiaty
okreslone w projekcie:

- rura PEHD arednicy DN50/DN63
- zasuwa npowa GGG DN50

- zasuwa upustowa GGG DN160 29



- tadma z polietylenu z wkiadkmetaliczn, i tabliczki wg PN-86/B—09700 na oznakowanie trasy
przylacza

- piasek na podsypk obsypk rury

- kamieh famany frakcja 16-31,5

- masa bitumiczna

- hawierzchnia poliuretanowa Conipur M

2.3. Niezlzdne wymagania zwazane z warunkami dostawy, sktadowaniem i kontrej jakosci
wyrobow.

Dostawa materiatdw przeznaczonych do robét budowlanpowinna nagpi¢ po odpowiednim
przygotowaniu pomieszcaemagazynowych. Pomieszczenia magazynowe powindyzhynykane i
zabezpieczone od zewtrznych wplywow atmosferycznych. Przgje materiatbw do magazynu
powinno by poprzedzone jakeiowym i ilosciowym odbiorem tych materiatobw. Parametry
techniczne materiatéw i wyrobow powinny dygodne z wymaganiami podanymi w projekcie
wykonawczym i powinny odpowiadavymaganiom obowvizujacych norm i przepiséw. Dostarczone
na miejsce sktadowania materiaty i aolzenia nalgy sprawdzt pod wzgédem kompletngci i
zgodndci z danymi wytworcy, przeprowadzogledziny stanu opakowiaczesci sktadowych uradzen

i kompletnych urzdzei. Rury, ksztaltki i armatura przewoddéw powinnycébgprawdzone przed
montaem, czy spetniaj wymagania projektowe i czy nig siszkodzone. Rury, ksztattki i armatura
przewoddw powinny hy skladowane zgodnie 2z zaleceniami producentéw w jspaeh
zapewniajgcych ich czyst&. Rury, ksztaltki i armatura powinny &byzabezpieczone przed
wewretrznymi zanieczyszczeniami. Rury z tworzyw winny lskladowane tak diugo jak to move

w oryginalnym opakowaniu (zwojach lubazkach). Zwoje naley sktadowa w pozycji poziomej do
wysokdaici 1,5 m. Rury o rénych srednicach i grub&iach winny by sktadowane oddzielnie, a gdy
nie jest to meliwe, najsztywniejsze winny znajdowaie na spodzie. Rury i ksztattki zabezpieczone
przed wewgtrznym zanieczyszczeniem, powinnyckskltadowane w poteniu poziomym na ptaskim

i rownym podtau. Rury i ksztaltki z tworzyw sztucznych powinny ¢byabezpieczone przed
dziataniem promieni stonecznych.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu i maszyn stosowanych przy wykonywaniu robot

1. Uradzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosewmany robotach powinnyodpowiada
ogdlnie przygtym wymaganiom co do ich jaka i wytrzymataici.

2. Maszyny, urgdzenia i sprgt zmechanizowany powinny ndieustalone parametry techniczne i
powinny by ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oramsostane zgodnie z ich
przeznaczeniem.

3. Naleey uniemaliwié¢ dostp do maszyn i ugglzer na miejscu prowadzenia rob6t osobom
nieuprawnionym do obstugi.

4. Uzywane na budowie maszyny i gdzenia mana uruchami@dopiero po uprzednim zbadaniu ich
stanu technicznego i dziatania. Nalge zabezpieczyprzed maliwosciag uruchomienia przez osoby
niepowotane.

5. Przekraczanie parametréw technicznych déngch przez producenta jest zabronione.
3.2. Spret uzywany do wykonania robét
W zaleznosci od potrzeb, wykonawca zapewni rgstjacy sprzt do wykonywania robot: 30



- ubijak spalinowy 200 kg

- spalinowy zag:szczarlk wibracyjm do gruntu

- zuraw samochodowy do 4t

- prasciarke do rur PE

- zgrzewark do zgrzewania elektrooporowego
- agregat prdotworczy

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotyegce transportu

Srodki i uradzenia transportowe powinny dpdpowiednio przystosowane do transportu materiatéw
elementéw, urgdzen itp. niezlednych do wykonania robo6t. W czasie transportu ayal@bezpieczy
przemieszczane przedmioty w sposéb zapohiegagh uszkodzeniu. Podczas transportu, zatadunku i
wytadunku oraz sktadowania materiatéw iadzen nalery przestrzegazalecé& wytworcow.

4.2.Srodki transportowe

- samochéd samowytadowczy do 5t

- samochdd dostawczy do 0,9 t

- samochdéd skrzyniowy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne wymagania i zasady wykonania robot

5.1.1. Roboty budowlano — montave powinny by wykonane zgodnie z projektem, Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Sieci Wodggdwych COBRTI INSTAL oraz przy spetnieniu
wymaga zawartych w: Rozpogelzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 20@&u w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budomda— montaowych (Dz.U. Nr 47/03
poz. 401), a tate zgodnie z zasadami wiedzy technicznej.

5.1.2. Przed rozpoeeiem robét Inwestor przeka wykonawcy:
- projekt budowlany z pozwoleniem na budow

- dziennik budowy

- plac budowy

- miejsce pod zaplecze

5.1.3. Wykonawca w miejscu widocznym na wysa@konie mniejszej ni 2,0 m powinien
umiesci¢tablice informacyjry okreslajaca:

- rodzaj budowy, jej adres i numer telefonu

- humer pozwolenia na budewraz adres i numer telefonu ééavego organu nadzorubudowlanego
- nazve, adres i numer telefonu wykonawcy robot

- imiona i nazwiska oraz numery telefonéw: kierokenbudowy, inspektora nadzoru, projektanta

- numery telefonéw alarmowych 31



5.2. Roboty ziemne
Podczas wykonywania rob6t ziemnych gmeinych z realizagjprzylacza wodocigowego nalgy:
- wyznaczy w sposoéb trwaly osie trasy projektowanego pazé (stuba geodezyjna)

- zabezpieczy kazdg z osi trasy w taki sposob, aby w trakcie ukladaniaciggdw istniata maliwosé
domiaru sytuacyjnego

- w trakcie wykonywania rob6t ziemnych nalezabezpieczy przewody uzbrojenia podziemnego z
ktorymi krzyzuja sie projektowane przycza na czas robot

- wykop dla przewoddéw wodaggowych naley wykonywa zgodnie z przepisami zawartymi w PN—
B-10736 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewwsdéodochgowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania”

- roboty ziemne wykortaw 80% mechanicznie, a w 20%cenie,
- stosowa wykopy waskoprzestrzenne @ianach pionowych
- zaleca si wykonywanie robot w okresie suchym

- dno wykopu powinno kiyréwne, pozbawione kamieni i grud oraz wykonansadkiempodanym
w projekcie

- w trakcie wykonywania robot ziemnych nie ma dopdci¢ do rozlinienia podiaa rodzimego w
dnie wykopu

- tolerancja rednych dna wykopu nie powinna przekroézy3cm dla gruntéw zwitych oraz5cm dla
gruntbw wymagajcych wzmocnienia

- przed przysipieniem do wykonywania podta naley dokon& odbioru technicznego dnawykopu
- przy uktadaniu przewodow nalestosowa podsyplk piaskovg

- obsypk wykona& warstwami o grubgei do 0,1+0,25 m zagzczajc kazda warstwe. Obsyple

wykon& recznie do wysokéci zagszczonej warstwy min. 0,30 m ponad wierzch ruryndeb
obsypk odtworzy¢ podbudow kamienmn i asfaltobetonowa bimi. Podbudow kamienmn dokfadnie
zag:sci¢ zgodnie z dokumentacprojektows, dog:szczad warstwami.

- do czasu przeprowadzenia préby szczgnetacza winny by odstongte, po obu stronach gdza
nalezy pozostawé po min 15 cm wolnej przestrzeni

- po pozytywnej probie szczelfm zlacza zasypa Po zasypaniu wykopow teren doprowgddo
stanu pierwotnego. W czasie wykonywania robot ayal@rzestrzega wiasciwych przepisow
wynikajacych z PN i zasad BHP. Prowadzenie prac ziemnyehirpm by zgodne z zaleceniami
producenta rur.

5.3. Roboty montaowe
5.3.1. Monta rurociagéw wody

Przewody powinny b¥ utozone zgodnie z projektem z zachowaniem odchylen@anie i spadku z
doktadndcia:

- odchylenia w planie 0,10 m

- odchylenia spadku + 0,05 m 32



Odchylenia spadku nie mggoowodow& spadku przeciwnego lub zmniejszenie jego do zera n
odcinku przewodu. Utmny odcinek przewodu wodagjowego powinien by zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem. Momtgrzewodow powinien ywykonywany zgodnie z wymaganiami PN-B—
10736 w temperaturach powietrza ustalonych w iksfrimontazu producenta rur. 4czenie rur z PE i
ksztaltek mae st odbywa& z wykorzystaniem nagpujacych technik : zgrzewanie, pokzenia
mechaniczne zaciskowe przy pomocy ksztaltekaqzeia kotnierzowe z wykorzystaniem tulei do
taczenia rur z PE z rurami i elementami stalowymi agiwnymi. Najbardziej rozpowszechnipn
metod taczenia elementow PE jest zgrzewanie. Mettadmaozna stosowéa do hczenia rury z ruy,
rury z ksztaltly lub ksztattki z ksztalk Do faczenia rur i ksztattek émieniowych PE stosowa
zgrzewanie elektrooporowe. W zgrzewaniu elektroopym wykorzystuje si ksztaltki PE z
wbudowanym elementem grzejnym. Ksztaltki tego typog by¢ uzywane do budowy sieci
rozdzielczych i przyczy. Zgrzewanie wykonuje iprzy pomocy zgrzewarki elektrooporowej.
Pohczenia kotnierzowe z zastosowaniem odpowiedniclptadéw stosuje sido Bczenia ruroggéw

Z PE z rurami lub ksztaltkami wykonanymi z innegateniatu (stalowymi lukzeliwnymi), armatug
itp. Montaz przewodoéw z PE powinien byprzeprowadzony zgodnie z instrukcimontaows
producenta rur. Przy zmianie kierunku i na ogdgainiach przewodu powinny Bystosowane ksztaltki
producenta rur Prz@jia przewodow wodoggowych pod tawami wykorgaw rurze ochronnej. Wybor
producenta rur wodoggowych pozostawia si wykonawcy, z zachowaniem wymaganej
wytrzymataci na cénienie 1,0 MPa.

6. BADANIA ORAZ KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Kontrola jakdci robét kedzie przeprowadzana na kieo przez Inspektora Nadzoru. Przedmiotem
kontroli bedzie zgodné z wymogami norm, certyfikatow, Warunkami Technigam Wykonania i
Odbioru Sieci Wodogigowych oraz Sieci Kanalizacyjnych oprac. przez COBIRISTAL, wydanie z
roku 2003 oraz z dokumentacjprojektows. Podczas wykonywania rob6t ob@aija ni €]
wymienione sprawdzenia, badania, odbiorygoajna celu zapewnienie wysokiej ja&orobot:

- wytyczenie trasy ruroggu

- 0dbidr techniczny dna wykopu

- szerok&¢ wykopu

- rzedne dna wykopu

- zabezpieczenie innych przewoddéw w wykopie
- rodzaj podiea pod rurocig

- zabezpieczenie od obegen ruchu kotowego

- rodzaj rur, ksztattek i armatury

- sprawdzenie wymaganych aprobat, atestow, dopesneateriatow, ktére zostgrwbudowane
- skladowanie rur, ksztaltek i armatury

- zagszczenie obsypki przewodu

- szczelné¢ rurocihgu zgodnie z PN-B-10725

- uzbrojenie na przewodach
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- wyniki ptukania i dezynfekcji przewodow
- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

Z powyzszych czynnéci nalezy sporadzic protokoly z udziatem inspektora nadzoru i oséb
upowanionych przez Inwestora oraz potwierd@h wykonanie wpisem do dziennika budowy.

6.2. Proba szczelni

Préke szczelnéci wodochgu naley przeprowadd wg PN-B—-10725:1997. Przy probie szczétio
nalezy zachowa nastpujace zasady:

- proke szczelnéci nalery przeprowadza po catkowitym zakfczeniu montau i wzrokowym
sprawdzeniu patzen

- do czasu przeprowadzenia prob$naéniowej nie przysypywapiaskiem ziczy rur i ksztattek

- maksymalna temperatura wodggu nie mae by wyzsza ni 20°C, woda do proby pobierarate
Z istniepcego wodocgigu

- przed przysipieniem do préby przewdd nalenapetné wody na okres kilku godzin,
- proke szczelnéci wykonywa w temperaturze min +10C,
- ha zhczach poddanego prébie przewodu nie gnegskpowa przecieki w postaci kropelek wody.

- szczelné¢ przewodu powinna gwarantowaitrzymanie dnienia probnego przez okres 30 minut
podczas przeprowadzania proby hydraulicznej

- ci$nienie probne powinno wyndsl,5 cinienia roboczego, lecz nie mniegrdi MPa (10 bar)
6.3. Dezynfekcja i ptukanie

Dla dezynfekcji i ptukania przewodéw wodegowych naley:

- napeiné przewody wod z dodatkiem podchlorynu sodu

- roztwor pozostawina 24 godziny, po tym czasie wospuci¢ z rurochgu

- rurochg przeptuké woda czyst z jednoczesnym poborem probek wody do hddhoratoryjnych.
Po stwierdzeniu dobrej jakc wody wykonane przewody ma odda do eksploatacji. Przed
oddaniem do eksploatacji przewody wodgoiwe dokladnie przeptukaczyst woda.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1. Ogélne zasady przedmiaru i obmiaru robét

Po zakaczeniu rob6t naley dokon& obmiaru powykonawczego w obegnblinspektora Nadzoru.
Obmiar powinien by przeprowadzony zgodnie z zasadami itgyni w kosztorysowaniu.

Obmiaru robo6t naley dokona na podstawie projektu budowlanego
8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT

Odbiory robét sktadajsie z odbioréw cesciowych dla robot zanikagych i odbioru kécowego po
zakaczeniu budowy, kiedy wykonawca wpisem do dzientikdowy zgtasza gotowé do odbioru.
Przy odbiorze agciowym sprawdza si m.in. zgodné& usytuowania i diug& przewodu z
dokumentagj i inwentaryzacj geodezyjn, podiaze naturalne przez sprawdzenie nienaruszenia
gruntu, materiat zyty do podsypki i obsypki przewodu, szczelprzewodu. Wyniki badapowinny
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by¢ wpisane do dziennika budowy, ktéry =z protokdtlemohy szczelnéci przewodu,
inwentaryzacj geodezyjn oraz certyfikatami i deklaracjami zgodwo z polskimi normami i
aprobatami technicznymi jest przeziboy podczas spisywania protokotu odbiorgsciowego, ktory
stanowi podstagvdo decyzji o maliwosci zasypywania odebranego odcinka przewodu.

Odbidér kaicowy wodocagu polega na:
- zbadaniu zgodrsei dokumentacji technicznej ze stanem faktycznymwentaryzacj geodezyjn

- zbadaniu zgodrioi protokotow odbioru: proby szczelfm, wynikéw bada bakteriologicznych oraz
wynikow stopnia zagszczenia gruntu zasypki wykopu

- zbadaniu rozstawu armatury i jej dziatania

Z czynndci odbioru spisany dulzie protokot zawierapy wszelkie ustalenia dokonane w toku
odbioru, jak te terminy wyznaczone na usuniecieiestizonych przy odbiorze wad i usterek. W
przypadku, gdy wyniki odbioru kmowego upowzniaja do przygcia obiektu do eksploatacji protokot
powinien zawier& odngne gwiadczenie zamawiagego lub w przypadku przeciwnym odmpwraz

z jej uzasadnieniem. W obu przypadkach konieczstygdpowiedni wpis wdzienniku budowy.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Warunki platndci zostap okreslone w umowie zawartej pogdzy inwestorem a wykonawcNa
realizacg przedmiotowych robét tak w kwestii etapowania fakturowania wg przedstaegm
harmonogramu robét. Podstado zaptaty jest wykonanie roboetyich w kosztorysie ofertowym.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Dokumentacja projektowa
a) dokumentacja techniczna
10.2. Normy

1. PN — EN 545:2000 Rury, ksztattki i wypaeaie zzeliwa sferoidalnego oraz icharkza do
rurociaggdw wodnych — Wymagania i metody bada

2. pr PN — EN 805 Zaopatrzenie w wod Wymagania dla sieci wodagowych i ich cazsci
sktadowych.

3. PN - 87/B — 01060 Siewodochgowa zewntrzna — Obiekty i elementy wypasmia —
Terminologia.

4. PN — 81/B — 03020 Grunty budowlane. Posadowibamdrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

5. PN — B — 10725:1997 Wodagi — Przewody zewstrzne — Wymagania i badania.

6. PN — B — 10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otevadta przewoddéw wodoggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

7. ZAT/97 — 01 — 001 Rury i ksztaltki z polietyler@E) i elementy alczace w rurocagach
cisnieniowych do wody.

8. PN —92/B — 01706/Az1:1999 ,Instalacje wodgawe. Wymagania w projektowaniu”.

9.BN — 72/8972,Wodoagi i kanalizacja. Rysunek inwentaryzacyjny zewmnych przewodow
wodochgowych”
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10.PN — 81/B — 03020 ,,Grunty budowlane. Posadowi®aizpérednie budowli. Obliczenia statyczne
i projektowanie”

11.PN — B — 10736:1999 ,Roboty ziemne. Wykopy oteadla przewodéw wodoggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania”.

10.3.. Rozporadzenia

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (0 Nr 106/00 poz. 1126, Nr 109/00 poz.1157,
Nr 120/00 poz.1268, Nr 5/01 poz 42, Nr 100/01 d@85, Nr 110/01 poz. 1190, Nr115/01 poz. 1229,
Nr 129/01 poz. 1439,Nr 154/01 poz. 1800,Nr 74/02. 636 Nr 80/03 poz.718

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiec#stwa ihigieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (DzNU47/03 poz. 4010).

3. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposoboéekldrowania zgodrigi wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakienowlashym (Dz. U. Nr 198 poz. 2041).

4. Rozporadzenie Ministra Zdrowia z dnia 4 wrgea 2000 r. w sprawie warunkow, jakim powinna
odpowiadé woda do picia i ha potrzeby gospodarcze, wodapiekiskach, oraz zasad sprawowania
kontroli jakasci wody przez organy Inspekcji Sanitarnej (Dz. W.89/00 poz.937).

5. Rozporadzenie Ministra Zdrowia z dnia 19 listopada 2002vrsprawie wymaga dotyczacych
jakosci wody przeznaczonej do speia przez ludzi (Dz.U. Nr 203/02 poz. 1718)

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczegbtowego zakresu i
formy projektu budowlanego Dz. U. Nr 120/03 poz33)L

7. Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r.sgrawie
aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowstmsowania wyroboéw budowlanych (Dz. U. Nr
107/98 poz. 679, Nr 8/02 poz. 71)

9. Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodgowych i kanalizacyjnych opracowane

przez COBRTI INSTAL Warszawa, zeszyt nr 9 z 2003 r
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