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SST-0 WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SSTwywnagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru robot zgdanych z zadaniem pn. ,Modernizacja Skateparku
zlokalizowanego na dz. nr 1600/1 w Tuchowie przy ul. Wréblewskiego”

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegoOtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktow
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuyymagania ogolne, wspoélne dla robot
objetych specyfikacjami technicznymi dla poszczegolngsbrtymentéw robot. Natg je rozumié
| stosow& w powigzaniu z nkej wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

1.3.1. Przygotowanie terenu pod budewgrupa robot wg CPV: 45.10.00.00-8

* klasa rob6t wg CPV : 45.11.00.00-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw
budowlanych; roboty ziemne

kategoria rob6t wg CPV : 45.11.00.00-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

kod CPV :45.11.12.00-0 Roboty w zakresie przygotowania trenu pod budosboty
ziemne

1.3.2. Wznoszenie kompletnych obiektow budowlanych lub icl§@zoraz roboty w
zakresie inynierii ladowej i wodnej — grupa rob6t wediug CPV : 45.20.00.00-9

* klasa rob6t wg CPV : 45.23.00.00-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyréwnywanie
terenu

kategoria rob6t wg CPV : 45.23.30.00-9 Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad, drég

* kod CPV :45.23.31.23-7 Roboty w zakresie drég. Drogi palhe

1.3.3. Roboty w zakresie instalacji budowlanych - grupa robé6t wedtug CPV : 45.30.00.00-0
- nie wystepuja
1.3.4. Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych — grupa robét wedtug

CPV :45.40.00.00-1

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dgcy budynkiem, stanowcy catosé¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego €#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.
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Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszyct
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.

Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony p&gorganu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu roboét
budowlanych, skrry do notowania zdaraei okolicznogi zachodzcych w toku wykonywania
robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania poléweej korespondencii
technicznej porngdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawa projektantem.

Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiagcego, 0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykeca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

Jezdnia - cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaywapowaniona do kierowania robotami
I do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontuak

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzeiia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korodgogi i skarpami
rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu @oia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Igniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgy do wpisywania przez Wykonawabmiaru dokonywanych rob6t w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zgznikbw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez Iryniera/Kierownika projektu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zasmcagig)
niezbgne do przeprowadzenia wszelkich hadparéb zwigzanych z ocenjakosi materiatdw oraz
robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezl#dne do wykonania robét, zgodne z dokumentpopjektown
I specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw staygh do przejmowania i rozkladania odyen od
ruchu na podtog gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana beppaddio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajduca s¢ miedzy warstwg scieralnga podbudowy, zapewnigjca
lepsze rozioenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzza do wyrownania nieréwnog podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

Podbudowa - dolna ag¢ nawierzchni stuzga do przenoszenia obgen od ruchu na podi@:
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Podbudowa mae sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gorna €& podbudowy spetniaga funkcje node w konstrukcji
nawierzchni. Mog ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna ¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nasych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikanisielcpodtoa. Moz
zawierd& warstwe mrozochrorica, odgiczapca lub odcinagca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unieriwienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgcej powyzj.

Warstwa odsiczajgca - warstwa stuzga do odprowadzenia wody przedogta] se do
nawierzchni.

Niweleta - wysokogiowe | geometryczne rozwigtie na ptaszczsnie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, 2gcy pod nawierzchgi do gkbokogi
przemarzania.

Podtoze ulepszone nawierzchni gérna warstwa podiaz lezaca bezpogednio pod nawierzcha,
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego | wdaiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Irzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwjzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznadma autorem dokumentacji projektowe;j.

Przedsewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego patenia drogowego lub
calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrOw geometryczingsin w planie i
przekroju podtunym) istniegcego padczenia.

Przetargowa dokumentacja projektowa - czs¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyké wymiary obiektu bglacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majce na celu upogdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Slepy kosztorys- wykaz robét z podaniem ich ilok(przedmiarem) w kolejnas technologicznej
ich wykonania.

Teren budowy - teren udosgpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twgce czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogoblne wymagania dotycace roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoséykonanych robot, bezpieargwo wszelkich
czynnogi na terenie budowy, metody yie przy budowie oraz za ich zgodnasdokumentagj
projektowg, SST i poleceniami Iryniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
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Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych przegaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspoéirzdne punktow gtéwnych oraz reperdw, dziennik budowsazo dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnaga ochrongprzekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawc:
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa Hzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach urnowy, uwdgiajgcym podziat na dokumentgci
projektows:

e Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektowy oraz
projektows dokumentagj wykonawcz (technicznjy i zostangprzekazane Wykonawcy,

*  Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kdorWykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnos¢ rob6t z dokumentac projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy prze:
Inzyniera/Kierownika projektu stanogiczes¢ umowy, a wymagania okilene w ch@éby jednym z
nich g obowgzujagce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolantacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obpwe kolejnoscich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogolnychOgolnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie mag wykorzystywé bledéw lub opuszc2é w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoéilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzje, o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie g wazniejsze od wymiarow okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatgiabegodne z dokumentagcjprojektowy i
SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SST dacuwazane za wartad docelowe, od
ktorych dopuszczanigg®dchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli mugzwykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mog przekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedagw petni zgodne z dokumentagprojektows lub
SST i wplynie to na nie zadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zosian
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykanaonownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (..pod mchem")

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasiaiepcych

;o eg.n
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odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktdo @akonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca przedstawi ynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zajdzagcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. \&haale od
potrzeb i posfpu robot projekt organizacji ruchu powinien bgé bieggco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektaroegcji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstalujelzibeobstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczgie takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoio& dzieh i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczaie Ipda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszceemr miejscach i ilasiach
okreslonych przez Ingniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychiokych tré¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedagutrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &i ze jest
wigczony w cer kontraktowg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie tavesalizacji
kontraktu @ do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ida¢ge utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczgme, w
tym: ogrodzenia, pgcze, owietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseelkine srodki
niezbgne do ochrony robot, wygody spoteczeiasnnych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu. Wykonawca ogroldi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony grirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddéw i maszyn guwastujprzy
realizacji  rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodniony
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszceemr miejscach i ilasiach
okreslonych przez Ingniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychtokych tré¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedagutrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje si ze jest
wsaczony w cer kontraktova.
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1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabtzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mae na celu stosowanie¢silo przepisOw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla os6b lub dotr publicznych i innych, a wyni@ych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn pahgh w nasipstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, wykopénog dojazdowych,
2) srodki ostra@nosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitrh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami.
c) mozliwosciag powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa
Wykonaweca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséweapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnibiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dxg sktadowane w sposOb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgzeém osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogrem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7. Ochrona wiasndgci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadtaoych wigcicielami tych

urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wda@iwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyiem

instalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majby¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i uradzer podziemnych
na terenie budowy i powiadotilnzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamm
rozpoczcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia ipshalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Irkyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladzgaz Ilgdzie z nimi
wspOtpracowat dostarczgy wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu asprWykonawca
bedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wkzkma instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyehprzez
Zamawiajcego.
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Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacoéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesak@n w ssiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalémag.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomsxi i dotyczicych korzystania z wkasiai i drog
wewretrznych. Jednalde, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kedzie ingerowat w
takie porozumienia, o ile niegla one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaahk
urnowy.

1.5.8. Ograniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdw i wypasmia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie
niezlzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw (ponadnormatywnych) i o 4dym takim przewozie dazie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkoéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne
obcigzenie osiowe nie ¢ula dopuszczone n@wiezo ukaczony fragment budowy w oddrie terenu
budowy i Wykonawca ¢rizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami kgniera/Kierownika projektu.

1.5.9. Bezpieczdéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowi@z nie spetnigcych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni i dazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st¢, ze wszelkie koszty zwrkane z wypetnieniem wymafjaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i ydzenia aywane do
robét od daty rozpogzia do daty wydania potwierdzenia zaékmenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaoiginno by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa déjkelementy byty w zadowalgym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznegti. \Wykonawca w jakimkolwiek czasie
zaniedba utrzymanie, to na polecenieyhiera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty
utrzymaniowe nie pfniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest zna& wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i
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miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdrev gakikolwiek sposob zwgzane z
wykonywanymi robotami i kdzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tyostgnowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca belzie przestrzega praw patentowych i lozie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnadie znakoéw filmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitz, materiatow lub urgdzer uzytych lub zwizanych z
wykonywaniem robét i w sposéb agly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawgajkopie zezwolg i inne odnode dokumenty. Wszelkie straty,
koszty posfpowania, obeaizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wiijem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przeyriera/Kierownika projektu.

1.5.12. Rownowaimnos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekenkretne normy i przepisy, ktore
spetnid mag materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabgbowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow c
ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy
sa paastwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu, molgy¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia pzyeria/Kierownika
projektu. Roaice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamienmikenusz by¢
doktadnie opisane przez Wykonawd przedtoone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

2. Materiaty
2.1. Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegotowe informacje dogpezproponowanegarodta wytwarzania, zamawiania

lub wydobywania tych materiatéw jak réwniedpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych

oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegiddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegaradta w sposob ggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiobel wigcicieli i odnosyych witadz na pozyskanie
materiatdw zezrédel miejscowych wgiczapc w to zrédta wskazane przez Zamawdicggo i jest
zobowhgzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty zed
rozpoczciem eksploatacjirbdia.

Wykonawca przedstawi Igaierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admaugtr
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panstwowej i samorzdowe).

Wykonawca ponosi odpowiedziakito za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych
materiatdbw pochodgcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbaymateriatow, dzietlawy i inne jakie okzq
sie potrzebne w zvazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, odkopdw i miejsc pozyskaniadematow
miejscowych bdg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce kulgywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@wterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robdét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyim,uzyska na to pisemnzgod
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zikone w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. J3g
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatdbw do innych robot,zni
te dla ktorych zostaly =zakupione, to koszt tych ematow zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezapniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

J&li dokumentacja projektowa lub SST przewimozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrad Inzyniera/Kierownika projektu o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przesyaiem tego materiatu, albo w okresie iiaym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadgmaganych przez kyniera/Kierownika
projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiai maze by¢ pdézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdycola one uyte do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczenizashowaly swaj jakas¢ i whasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez lyniera/Kierownika projektu.
Miejsca czasowego skiadowania materiatoedab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglow

miejscach zorganizowanych przez Wykonawczaakceptowanych przez zyniera/Kierownika
projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow
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Wytwdrnie materiatdbw moghy¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodrmsstosowanych metod produkcji z wymaganiami. Profldateriatow
moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli bglg stanowé
podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatdow pod wzellem jakogi.

W przypadku, gdy Ingnier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcyytworni, musz
by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bezie miat zapewnionwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych@zi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jeeli produkcja odbywa giw miejscu nie nalcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproweia inspekcji i badaw tych
miejscach.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego sprii, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakod&ykonywanych robo6t. Sper uzywany do robot powinien ldy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typdw i ilo€i wskazaniom
zawartym w SST, PZT Ilub projekcie organizacji robo6t, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustale wymienionych wygj dokumentach,
sprzt powinien byc¢uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazanidckyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wiasnogia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma bydtrzymywany w
dobrym stanie i gotowsi do pracy. Powinien by&godny z normami ochronyrodowiska i
przepisami dotycgymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paexdzapcych
dopuszczenie spgiu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidojoAdiwosé wariantowego wcia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyiniera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akcepgapjzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie mezy¢pdazniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostangprzez Inyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i niegliszczone do
robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$&ykonywanych robo6t i wkxiwosci przewonnych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéigrowadzenie robét zgodnie z zasadami gkrg/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniaclrylmera/ Kierownika projektu, w terminie
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przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagaospetni@ wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskave i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag byé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu pierwotnegozytkowanych
odcinkoéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegaco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgiddnie z warunkami urnowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, ida zgodnéé z dokumentag)
projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji raijg@acowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggomwywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokfadne wytyczewi planie i wyznaczenie wysai@
wszystkich elementow robodt zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze st skutkiem bédu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdét lub wyznaczenia wysckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziafeoza ich dokladnst.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementéw robot dolg oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materialdw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow swiadczenia z przeszioi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wpltyvage na rozwzan kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawown czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymaniaobo6t. Skutki finansowe
z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jako sci robot
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatlazong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrole robot i jakéci
materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtikdin wtgczapc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do pobierania probek i badenateriatow
oraz robat.

Przed zatwierdzeniesystemu kontroli Iaynier/Kierownik projektu mge zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia bafav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.
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Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdbw oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tameélkne, Ireynier/ Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeswviykonanie robét zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy hygnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiad@jwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgéjacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych,
w celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spezu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniecia te lgda tak powane, ze mog wptynaé
ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robot
badanych materiatow i dogci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakaych
materiatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem ldadaateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziege wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdry¢ z jednakowym
prawdopodobigstwemwytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekeds dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pra®ykonawe do bada wykonywanych
przez Irkzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob
zaakceptowany przezayniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére bugdavatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostan
przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wtasnej woli.

Koszty tych dodatkowych baflgpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstenek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawagj

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmgygjjakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomvezna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pnzigmlera/Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lo@dania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
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Wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki do akceptacji kryniera/Kierownika projektu.
6.4. Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami
bada jak najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakaosci.

Wyniki bada (kopie) lkeda przekazywane bynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcrez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwana, Wykonawca i producent materiatow
powinien udziek mu niezlgdnej pomocy. laynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji
systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykorgwoprzez midzy innymi swoje badania,
bedzie ocenia zgodnd¢ materiatdw i robdt z wymaganiami SST na podstamyaikow wiasnych
bada kontrolnych jak i wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrébki materiatdw i prowadéibadania niezakmie
od Wykonawcy, na swoj koszt. zii wyniki tych badéa wykaza, ze raporty Wykonawcy g
niewiarygodne, to lzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodngi materiatdw i rob6t z dokumentagprojektows i SST. Mae rownie: zlecic, sam
lub poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych hadeéezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych baflai
pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawg

6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

a) certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych eviaciwych przepiséw i dokumentow
technicznych.

b) deklaract zgodndci lub certyfikat zgodnéri z:
* Polslkg Normg lub

* aprobaj techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPaiskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt | i ktore spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty veymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszpo siadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baglavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badacda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.
6.7. Dokumenty budowy
a) Dziennik budowy
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovadazujagcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kbnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialftoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obbwicymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyg¢hla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy d¢ula
czytelne, dokonane trwatechnilg, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumemida oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOIngi:
e dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
» dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowe;j.

* dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i
harmonograméw robat.

» terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegollnych elementéw robdt,

» przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w
robotach,

e uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,
» daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

e zgtoszenia i daty odbioréw robot zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

e zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apisev dokumentacii
projektowej,

e dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie
wykonywania robot,

» dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

» dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

* wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podm, kto je przeprowadzat,
* inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budoveglabprzediazone
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Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Inyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgioWykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak stgprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polede
Wykonawcy robot.

b) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z
elementow robo6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadgavssposob cigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do lgki obmiarow.

c) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob$ub certyfikaty zgodnasi materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy bela gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakoDokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robot. Winny byé&idostpnione na kade zyczenie Ingniera/Kierownika projektu.

d) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (a) - (c) rasiace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy.

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy Ik#da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowvieedn
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujeojegtychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy e zawsze dogpne dla Inyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgllu na ¥czenie Zamawiarego.

7. Obmiar rob6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bezie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanyctobot zgodnie z dokumentac)
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienitnlava/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
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Wyniki obmiaru krdg wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimach podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgzku ukaiczenia wszystkich robét. 8dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagam do celu miesicznej
ptatncci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Diugosci i odlegtasci pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jéli SST wiaciwe dla danych robot nie wymagaego inaczej, objosci
beda wyliczone w nr jako diug@& pomnaona przezsredni przekrdj. lléci, ktore mag byc
obmierzone wagowo ¢la wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@&8il.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitstzvaakceptowane
przez Irxyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagag bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie uradzenia pomiarowedda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SST B:dzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agglty zachowanie doktadgoi wg
norm zatwierdzonych przezAyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przed ggziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikgpych przeprowadza giw czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegagcych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtizzésdg wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchnib | obgtosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karciegisi obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
mog by¢ dolgczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbior robot
8.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
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c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdo i jakosci
wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesie reajizulegry zakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdoviajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlnego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje ktynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dceemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownikaprojektu. Odbior bdzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolayd

i powiadomienia o tym fakcie #yniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badea laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumenataprojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robo6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. @dbirobdt dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstypgo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartdsci.
Catkowite zakaczenie robdt oraz gotowd do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez

Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiagoimem na pimie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakmzenia robdt i przgcia dokumentow, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzpreez Zamawiafego w obecriwi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adlajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrgi wykonania robot z dokumentggjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego roboét komisja zapozea sealizac ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikgpych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t pekoavych lub robdt uzupetniggych w
warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi ustali
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nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jakagé wykonywanych robot w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndektacy projektowy i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniajc pomniejszog wartags¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagy@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatgm robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepgo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

a) dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

b) szczegodtowe specyfikacje techniczne (podstawowe akumentdw umowy i ew.
uzupetniggce lub zamienne).

C) recepty i ustalenia technologiczne,
d) dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

e) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew.
PZJ,

f) deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatdw zgodnie z SST |
ew. PZJ,

g) opini¢ technologicza sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw badapomiarow
zalczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrsS7 i PZJ,

h) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzggeh (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robét widcicielom urzdzes,

i) geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,
j) kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego néglgd
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniap kpdg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawgieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupehcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyictalw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0Odbior ostateczbgtto
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9.

Podstawa ptatndci

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnogi jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykogaagednostk@bmiarovg
ustalonadla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podgtguatnagci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawav danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowsedgib uwzgédniac wszystkie
czynnogi, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST |
w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robotdbhebejmowa:

robociznebezpofednip wraz z towarzysgymi kosztami,

wartos¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazyndayaewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,

wartos¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
koszty pofednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania¢ido wymagéa warunkow umowy i wymagaogolnych obejmuje wszystkie
warunki okréglone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kogzie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Inynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daj&h zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robat,

ustawienie tymczasowego oznakowania iwietlenia zgodnie =z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

optaty/dzietawy terenu,
przygotowanie terenu,

konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamkow, barier, oznakowai
drenau,

tymczasow przebudow urzagdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuije:

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciel tymczasowych oznakowaionowych,
poziomych, barier iWiatet,
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* utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

» koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacijuchu obejmuje: (a) usugie
wbudowanych materiatow i oznakowania,

* doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10.  Przepisy zwhzane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, p6z. 414 z @gaiejszymi
zmianami)

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NiB8, pdz. 1555)

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzriaz. U. Nr 14, p6z. 60 z pdiejszymi
zmianami).
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SST-1 ROZBIORKA ELEMENTOW ISTNIEJ ACYCH
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (S$Twysnagania dotycgce
wykonania i odbioru rozbiérki elementow drég w zmku z zadaniem pn. ,Modernizacja
Skateparku zlokalizowanego na dz. nr 1600/1 w Tuchowie przy ul. Wréblewskiego”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbétowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zeanych z:
. demonta 2 koszy do gry w koszykowke

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST-0 ,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycace roboét
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST-0 ,Wymagania ogélne" pkt 1.5.
2. Materiaty
Nie wystpuja
3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogolne" pkt 2.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiorkgelementow drdg, ogrodad przepustow maeg by¢
wykorzystany sprg podany pordej, lub inny zaakceptowany przez ymiera:

» samochody ezarowe,
4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogolne4pkt
4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbidérki mona przewoz dowolnym §odkiem transportu.
5. Wykonanie robét
5.1. Ogodlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych
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Roboty rozbidrkowe elementéw drég obejmusunicie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumengagjrojektows, SST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawyentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowe;j.
Inzynier maze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkney
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonywa& mechanicznie lubecznie w sposob okény w SST lub
przez Inyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowye¢ly, spsdnt
warunki okrélone w SST-3.

Wszystkie elementy méwe do powtérnego wykorzystania powinny bydsuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wkasnogcia Wykonawcy,
powinien on przewig je na miejsce okéone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST st wlkasnogia Wykonawcy, powinny bydisungte
Z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drog znajukisé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny bydédymczasowo
zabezpieczone. W szczegOlnobhalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej.

D6t w miejscach, gdzie nie przewidujec svykonania wykopow drogowych nale wypeini,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgyo terenu i zagek.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakogi robot
Ogolne zasady kontroli jakogrob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne" pkt 6.
6.2.  Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakogi rob6t polega na wizualnej ocenie kompletiayykonanych roboét rozbiorkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST-0 ,Wymagania ogolne" pkt 7.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,Wymagania ogolne" pkt 8.

9. Podstawa ptatnosi
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnosi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatngs podano w SST-0 ,Wymagania ogélne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

* demonta 2 koszy do gry w koszykowke
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SST-2 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
WARSTWA SCIERALNA

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtécznej (SST) g wymagania dotycgce
wykonania i odbioru robot zgkanych z uteeniem warstwyscieralnej z betonu asfaltowego w
zZwigzku z zadaniem pn. ,Modernizacja Skateparku zlakalanego na dz. nr 1600/1 w Tuchowie
przy ul. Wroblewskiego”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbétowa specyfikacja techniczna (SST) stosowjmsa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robo6t zwranych z
wykonywaniem warstwycieralnej z betonu asfaltowego wg PN-3-96025:20@) { obejmuy :

e zakup i transport materiatow

* wytworzenie masy na warsgwscieralrg

» skropienie istnigjcej nawierzchni asfaltowej lepiszczem
» utozenie warstwycieralnej gr. 4 cm

* zagszczenie masy

« wykonanie badamasy i ut@aonych warstw

» uporzdkowanie terenu po wykonaniu robot

Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego miea wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6
wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni poaath i potsztywnych”, IBDIM - 1997 wg
ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu

kategoria ruchu |liczba osi obliczeniowych 100 kN/pas/dobe
KR1 >12

KR2 od 13 do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KR6 >2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i aippcza mineralnego o
okreslonym skfadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka enaina z odpowiedai
iloscig asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na ggar, w okrglony sposoéb, spetniga
okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfahawtazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrkiéta poprawia adhegj
asfaltu do materiatbw mineralnych oraz gk&iza odporn& btonki asfaltu na powierzchni
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kruszywa na odmywanie wedmoze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Poditaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Kategoria ruchu (KR) - obgienie drogi ruchem samochodowym, wioae w
osiach obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pashu na dob.

1.4.7. Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST-0 ,Wymagania ogoine" fil4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycace roboét
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST-0 ,Wymagania ogélne" pkt 1.5.

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skiadowania, pudav SST-0
~Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.

W zalenosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nafestosowa asfalty drogowe podane w
tablicy | i 2.

2.3. Wypelniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniaty wymagania okidone w PN-S-96504:1961 dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.

Przechowywanie wypetniacza powinnoélagodne z PN-S-96504:1961 [9].
2.4. Kruszywo

W zalenosci od kategorii ruchu i warstwy nale stosowé kruszywa podane w tablicy I.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyévasic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsfeigralnej : betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatéw w zatesci od
Lp. Rodzaj materiatu / nr normy kategorii ruchu
KR1 lub KR2 KR3 do KR6
Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112: 19968°N
1 1115:1998
a) ze skal magmowych i przeobomych kl. I, II; gat. 1,2 KL 1, 19; gat. 1
b) ze skat osadowych jw. jw2.
€) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i stalownicze) |jw. kl. I; gat. |
2 |Kruszywo tamane zwykle wg PN-B- 111 12 : 1996 kl. I, II; gat. 1,2
3 |Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 kL 1, 1l
Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowca . .
4 skalnego wg WT/MK-CZDP 84 kl. I, II; gat. 1,2 kl. I; gat. |
5 |Piasek wg PN-B-1 11 13: 1996 [3] gat. 1,2
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Wypetniacz mineralny:
a) wgPN-S-96504:1961 podstawowy, zaspczy |podstawowy
6 b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratoryjnego pyly z odpylania, popioty
lotne
7  |Asfalt drogowy wg PN-C-96170: 1965 D50, D70, D100 D509, D70
8  |Polimeroasfalt drogowy wg TWT PAD-97 [13] DE8OA, B, C, DP80 ggggp" B, C,

1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I: gat. 1

2) tylko dolomity kl. I, gat. 1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z imikruszywami, w iléci <
100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piasice bez ograniczenia iciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogoélne" pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu astedigo powinien
wykaza sie mozliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:

e wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych, o wydajbd 100 Mg/h, maksymalna odlegto wytwérni od
budowy 60km.

» ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
e skrapiarek,

» walcow lekkich srednich i cgzkich ,

» walcow stalowych gtadkich ,

e walcow ogumionych,

» szczotek mechanicznych lub/i innych agzex czyszczcych,

* samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tes@ao

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogolne4pkt
4.2. Transport materiatow
4.2.1. Asfalt

Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991nspart asfaltow
drogowych mae odbywa si¢ w:

» cysternach kolejowych,
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* cysternach samochodowych,
* bebnach blaszanych, lub innych pojemnikach stalowyahkceptowanych przezzymiera.
4.2.2. Wypetniacz

Wypelniacz luzem naky przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich, umaliwiaj acych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi $rodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniemk@va

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymiérodkami transportu, w warunkach zabezpiegagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yseritami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego néale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozidun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie piewiprzekraczal,5 godziny z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca s} stosowanie samochoddw termosow z podwojnyanami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST-0 ,Wyanegogolne" pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym zz\nierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skiadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafla
laboratoryjnych poszczegolnych sktadnikow i profdteriatow pobrane w obecdiod Inzyniera do

wykonania bada kontrolnych przez Inwestora. Projektowanie mie&zamineralno-asfaltowej

polega na:

» doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
» doborze optymalnej ikei asfaltu,
» okre&ileniu jej wigciwosci i porownaniu wynikoéw z zateniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna doik& sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadaasfaltu.

Rys. 1. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki miney BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki rainey BA od 0 do 8 mm, od 0 do 6,3 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o obgieniu mchem nawierzchni drogi o ol@niu ruchem
KR1 lub KR2
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5.2.2. Warstwa wijzgca, wyrdwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziemienia mieszanek mineralnych whrstwy wgzacej, wyrOwnawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunk8ch3. Sktad mieszanki
mineralno-asfaltowej powinien byustalony na podstawie badarobek wykonanych wg metody
Marshalla.

Krzywe graniczne uziamienia mieszanek mineralnych whrstwy wizacej, wyrownawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysun&dchdo 5.

Rys. 3. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki riney BA od 0 do 20 mm do warstwyyiwice),
wyroéwnawczej i wzmacniggej nawierzchni drogi o obgieniu mchem KR1 lub KR2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki rainey BA od 0 do 16 mm do warstwygswicej,
wyréwnawczej i wzmacniggej nawierzchni drogi o obgteniu mchem KR1 lub KR2
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Rys. 5. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki minef BA od 0 do 12,8 mm do warstwy
Wigzgcej, wyrownawczej i wzmachéaiej nawierzchni drogi o obgieniu mchem KR1 lub KR2
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewniajcej prawidiowe dozowanie skfadnikéw, ich wysuszenisymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki minecafsfaltowe).

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak Wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept

Dopuszcza si dozowanie ofgtosciowe asfaltu, przy uwzglinieniu zmiany jego gptasci w
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zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 do@&Bozowanie sktadnikéw powinno
by¢ sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wéej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien oné¢bgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

5.4. Przygotowanie podiaza

Poditaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnat byyprofilowane i rowne.
Powierzchnia podtea powinna by sucha i czysta.

Nieréwnaici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Maksymalne nierowsm podiaa pod warstwy asfaltowe, mm

. Podtaze pod warstw
Lp. |Drogi i place — — —
scieralry WiazacCa | wzmacniagCa
1 |Drogiklasy A, SiGP 6 9
2 |Drogiklasy Giz 9 12
3 |Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nierowrdgci podiaza @ wicksze od podanych w tablicy 2, pogko naley
wyrowna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roziaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tqu@d naley skropt emulsj
asfaltowg lub asfaltem uptynnionym w @i ustalonej w SST. Zalecane §& asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podan@alicy 3.

Powierzchnie czotowe kraymnikow, wtazéw, wpustdéw itp. usdzer powinny by pokryte
asfaltem lub materiatem uszczelg@jm okr&glonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 3. Zalecane ikmi asfaltu po odparowaniu wody :emulsji asfaltovidp uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza z asfalt

uptynnionego, [kg/rfi

Podtaze do wykonania warstwy z mieszanki betonu
asfaltowego

|

Lp.

Podiaze pod warstw asfaltova

1 |Podbuwowa/nawierzchnia ttuczniov 0d0,7do 1,
2 |Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechani jod 0,5 © 0,7
3 |Podbudowa z chudego betonu lub gru od 0,3 dc0,k
4  |Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierz od 0,2 do O,

5.5. Pofgczenie medzywarstwowe

Kazda utozong, warstwe nalezy skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasfpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpakenia mgdzywarstwowego, W ki
ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluej uptynniacza podano w tablicy
9.
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Tablica 4. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowd) uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza z asfaltu uptynnionego [kgim

1 |Podbudowa asfaltowa -
Asfaltowa warstwa wyréwnawcza
lub wzmacniajca

3 |Asfaltowa warstwa wizaca od 0,1 do 0,3
Skropienie powinno ky wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianymodarowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny cragrzedzenia wynosi co najmniej:

Lp. |Pokczenie nowych warstw

2 od 0,3do 0,5

» 8 h przy ilgci powyzej 1,0 kg/nt emulsii lub asfaltu uptynnionego,
« 2 hprzyildgeci od 0,5 do 1,0 kg/ fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
« 0,5hprzyildci od 0,2 do 0,5 kg/femulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrgiaczarki.
5.6. Warunki przyst gpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +5° C dla wykonywanej warstwy gr&tioc>8 cm i + 10° C dla wykonywanej warstwy
grubaici < 8 cm. Nie dopuszczagsiktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtazu,
podczas opaddw atmosferycznych oraz silnego wiatre1 16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana ukfadagkwyposaong w ukiad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemacy
projektows.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyivgsic bezzwiocznie zgodnie ze schematem pBizejalca
ustalonym na odcinku probnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wyndsnie mniej nk:
» dla asfaltu D 50 13C,
» dlaasfaltu D 70 12%,
» dla asfaltu D 100 120°C,
» dla polimeroasfaltu - wg wskazg@roducenta polimeroasfaltow.
Zageszczanie nalgy rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi.

Ztagcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi
drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zhcza powinny by catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny by w jednym
poziomie.

Ztacze robocze powinno bByréwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem Iub oklejona samoprzyepamg asfaltowo-kauczukoyv Sposob
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wykonywania zicz roboczych powinien l¢yzaakceptowany przezAyniera.

6. Kontrola jako sci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne" pkt 6.
6.2. Badania przed przystpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnaadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nahlmer-asfaltowej i przedstawiwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej
podano w tablicy 5.

Tablica 5. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowej

T Czestotliwos¢ bada Minimalna liczba bada na
Lp |Wyszczegélnienie bada ; . .
dziennej dzialce roboczej
1 Sktad 1 uziarnienie mieszanki mineralasfaltowe|l prébka przy produkciji do 500 Mg
pobranej w wytwérni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 |Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 |Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 |Wiasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5 |Temperatura skltadnikéw' mieszanki mineralno-asfadjo |dozor cigly
6 [Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej kazdy polazq przy  zaladunku 1w cza
wbudowywania
7 |Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowe;j jw
8 |Wiasciwosci prébek mieszanki mineralrasfaltowe|. N
. L jeden raz dziennie
pobranej w wytwérni
Ip.1 i 1p.8 badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.2. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowajlega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiaru + 2° C. Temperatura powinn&lzgodna z wymaganiami podanymi w SST.
6.3.3. Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenmialnej jej wyghdu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowgiaa

6.3.4. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nayeokresla¢ na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotyczce cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni z betonu
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asfaltowego
6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 6.

Tablica 6. Cestotliwoséoraz zakres badas i pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. [Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 |Szerokoséwarstwy 2 razy na odcinku drogi o diugasl km

2 |Réwnos¢podiuna warstwy kazdy pas ruchu planografem lubgato 10 m
3 |Rownos¢poprzeczna warstwy |nie rzadziej ni co 5m
4

5

Spadki poprzeczne warstwy |10 razy na odcinku drogi o dtugndl km
Rzedne wysokoéiowe warstwy |pomiar rzdnych niwelacji pdtumej i poprzecznej org
usytuowania osi wedtug dokumentacji budowy

6 |Uksztaltowanie osi w planie  |dokumentacji budowy

7  |Grubos¢warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3008 m
8 |Zlacza podtune i poprzeczne |cala dlugosizigcza

9 |Krawedz obramowanie warstwycata diugosé¢

10 |Wyglad warstwy ocena cigta

11 |Zaggszczenie warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3006 m

12 |Wolna przestrzéw warstwie  [jw.
6.4.2. Szerokosdwarstwy

Szerokos¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinna¢bygodna z dokumentac)
projektows, z tolerang+5 cm. Szerokosdwvarstwy asfaltowej tej potozonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchpowinna byc¢szersza z kalej
strony co najmniej o grubod&arstwy na niej potainej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3. Rownos¢warstwy

Nieréwnogci podiwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzan@®N-68/8931-04 [l
1] nie powinny bydwicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 7. Dopuszczalne nierowmosvarstw asfaltowych, mm

. Warstwa | Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place L .. .
scieralna | wigzaca | wzmacniagca
1 |Drogiklasy A, SiGP 4 6 9
2 |Drogiklasy GiZ 6 9 12
3 |Drogi klasy L i D oraz place i parkin(9 12 15

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosiowe

Rzedne wysokosiowe warstwy powinny by@godne z dokumentacprojektows, z tolerang = |
cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi w planie
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Os warstwy w planie powinna bydsytuowana zgodnie z dokumengapjojektows, z toleranci 5
cm.

6.4.7. Grubos¢warstwy

Grubos¢warstwy powinna by&godna z grubaia projektows, z tolerancit 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o grubog projektowej do2,5 cm dla ktorej tolerancja wynost5 mm i
warstwy o grubaosi od 2,5 @ 3,5 cm, dla ktdrej tolerancja wynosi + 5 mm.

6.4.8. Ztacza podtane i poprzeczne

Ztgcza w nawierzchni powinny by&ykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadio osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bpézesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zhcza powinny by catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byév jednym
poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystatvad 3 do
5 mm ponad ich powierzchniWarstwy bez opornikéw powinny byéyprofilowane a w miejscach
gdzie zaszta konieczno@bckcia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednolip tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgcych se i spekanych.

6.4.11.  Zageszczenie warstwy i wolna przesthize warstwie

Zageszcezenie i wolna przestnzev warstwie powinny by&godne z wymaganiami ustalonymi w
SST i recepcie laboratoryjnej.

7. Obmiar robo6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST-0 ,Wymagania ogolne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkapbmiarowjest n? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,Wymagania ogolne" pkt 8.

Roboty uznaje s§i za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows i SST, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem

tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatno€i
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnosi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatneo podano w SST-0 ,Wymagania ogolne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
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e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* 0znakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu.

» dostarczenie materiatow,

» wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
* posmarowanie lepiszczem kreaizi urzdzen obcych i krawznikow,

» skropienie mgdzywarstwowe,

» roztozenie i zaggzczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

* obcicie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

* przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. Przepisy zwazane
Normy

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogoifiwihi
mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczagzta stalowniczego do nawierzchni
drogowych

PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport
PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hadas mineralno-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych

PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych
PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovaio@wierzchni planografem i fat

Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje
- zeszyt 54, IBDiM, Warszawa, 1997

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje -
zeszyt 60, IBDIM, Warszawa, 1999

WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwirébw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, \@@i3Pawa,
1984
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Zasady projektowania betonu asfaltowego ockszonej odporrgzi na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modutu sztyeinanieszanek mineralno-bitumicznych

metod, petzania pod obgieniem statycznym. Informacje, instrukcje - zeszy, 4BDiM,
Warszawa, 1995

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 20 lipca 2022v sprawie przepisow techniczno-
budowlanych dotycgeych drog publicznych (Dz. U. 2022, poz. 1518)
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SST-3 MONTAZ URZADZEN
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtécznej (SST) g wymagania dotycgce
wykonania i odbioru robo6t zwzanych z monteem urzdzex w ramach realizacji zadania pn.

.Modernizacja Skateparku zlokalizowanego na dz. 1800/1 w Tuchowie przy ul.
Wroblewskiego”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi doktinvgrostpowaniu o udzielenie zamowienia
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w SST-0 ,Wymagania ogélne”

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gs zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST-0 ,Wymagania ogdlne”

1.4. Ogoblne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST-0 ,Wymagania ogolne”
2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, peosaw SST-0
~Wymagania ogolne”

2.2. Stosowane materiaty

Wszystkie urzdzenia powinny posiada certyfikaty zgodnéci z normami wydane przez
akredytowan jednostle certyfikujaca. Wykonawca jest zobowzany przedstawicertyfikaty przed
przysgpieniem do montau urzdzen.

Mobilne miasto ruchu drogowego — stanowi pomoc &gz przy nauce przepiséw ruchu
drogowego i zasad poprawnego zachowanjauszestnikoOw ruchu na drodzswietnie sprawdza
si¢ przy szkoleniu mtodych rowerzystéw, dzieci w wiedakolnym, jak i przedszkolnym.

Kazdy znak jest w zestawie z stupkiem i podsfaw
2.2.1. Urzadzenia miasteczka rowerowego.

Elementy wyposgenia skateparku
e 2x Bank ramp 90st piramida — 1 szt
e Minirampa H150 + Bank ramp — 1 szt
* Funbox z grindboxem 3/3, pmza 2/3 i grindboxem — 1 szt
* Quarter pipe dwa poziomy — 1 szt
e Grindbox — 1 szt
* Porcz prosta L=2,5m — 1 szt
e Porcz tamana L=5m — 1 szt
e Stanowisko z koszem do koszykowki — 1 szt
» Stanowisko z koszem do koszykowki — 1 szt
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Urzadzenia matej architektury

Kosz na fnieci 1 szt

F—42 cm—bl

HJ‘"‘I“'—‘%H

E

o

N

(%)
Srednica kosza - 42 cm
Wysokos¢ kosza . 89 cm
Srednica otworu - 31 cm

1. Pojemnosc kosza 50 litrow.

2. Wygodnie otwierany daszek.

3. Mocowany do podtoza za pomoca kotew.
4. Posiada otwor spustowy.

t awka stata z oparciem 1 szt

|‘ 150 cm -l
40cm4—‘ T ?_ .1
§ A " "' a
*1|k 3
[ ) O AlE
R = o X |e
£
<
L e 175 cm o
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Diugosé catkowita tawki - 175 cm
Dtugos¢ siedziska - 150 cm
Wysokos¢ tawki - 76 cm
Glebokos¢ siedziska - 40 cm
Wysokos¢ siedziska - 43 cm
Wysokos¢ oparcia - 43 cm
Wymiary deski - 45x70 mm

1. Konstrukcja stalowa, wykonana z rur fi 60
2. Stelaz malowany proszkowo na kolor czarny

3. Rodzaj drewna: swierk skandynawski
4, Deski suszone prozniowe, malowane metoda zanurzeniowa

Stojak rowerowy 1 szt

§ 5 o
S =§= Slem
L ©
B
-
- 220 em o
Dtugos¢ stojaka - 220 cm
Wysokos¢ stojaka - 30 cm
Szerokos¢ stojaka - 40 cm
Stanowisko na koto - 6 cm
Odstep miedzy stanowiskami - 31 cm

1. Konstrukcja stalowa, spawana, w petni ocynkowana

2. Gruby materiat ze scianka 2mm co zwieksza jego stabilnos¢

3. Stojak posiada otwory, dzieki ktorym mozliwe jest przymocowanie
go do podioza
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Tablica informacyjna 1 szt

150/100

Rama wykonana z ksztattownil@/30 mm Wypetnienie z blachy.

Szerokd¢ ramy to150 cma wysokdé 100 cm

Stupki wykonane z ksztattownilk&0/40 mm

Wysoka¢ catkowita200 cmpo zabetonowaniG0 cm(tagczna diugéc stupka250 cn)

3. Sprzet
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt. 3.

Sprzt wykorzystywany przez Wykonawc powinien by sprawny technicznie i spehdia
wymagania techniczne w zakresie BHP..

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST-00 ,Wymagania ogolne”4k
4.2. Transport
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST-00 ,Wymagania ogolne”4k

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, dopuszczonymi do wykonywania
zamierzonych robo6t. Wszelkie zanieczyszczenia l@zkodzenia drog publicznych i dojazdow do
terenu budowy Wykonawcactlizie usuwat na bigco i na wtasny koszt. Wszystkie gdzenia
powinny by transportowane i skiadowane w sposob zabezpigyzge przed uszkodzeniem:
odksztatceniem, zarysowaniem, uderzeniem, zabrugirerzawilgoceniem.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne warunki wykonania Robot

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robét podano w SST-00 ,Wymagania agdikt. 5.
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5.2. Sprawdzenie zgodnodi warunkow terenowych z projektowymi

Przed przysipieniem do montal urzadzen, naley sprawdzé zgodnosérzednych terenu z danymi
podanymi w projekcie. W tym celu nalewykona kontrolny pomiar sytuacyjno wysokaéwy.

W przypadku wysipienia odmiennych warunkéw terenowych od uwidoczyobnw projekcie
budowlanym Wykonawca powinien powiadd@no tym fakcie Inspektora Nadzoru i Projektanta
oraz wstrzymé prowadzenie robot, jezeli dalsze ich prowadzenie n®zwplyra¢é na
bezpieczéstwo konstrukcji lub robét.;

5.3. Montaz wyposaznia:
Montaz urzadzen zabawowych nalg przeprowad@ zgodnie z zaleceniami producenta.

6. Kontrola jakos ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakogi robot
Ogodlne zasady kontroli jakokrobot podano w SST-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien uzyskad producentow z&wiadczenie, o
jakokci (atesty) oraz wykorta badania materiatdw przeznaczonych do wykonania d@ohi

przedstawd ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatdbw. Do materiajowtorych
producenci & zobowgzani (przez wigciwe normy PN i BN) dostarczyzawiadczenie o jakad

(atesty) urzdzen.

6.3. Badania materiatdw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budorvzawiadczeniem, o jakei (atestem) producenta
powinny byésprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego veyaw.

6.4. Kontrola w czasie wykonywania robét:
czasie wykonywania ogrodzenia nalebadé:
» zgodnoséwykonania z dokumentacja projektowa (lokalizacjgmiary),
» zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw
» poprawnoséwykonania fundamentéw
e poprawnosémontau urzdzen i zgodnoséz zaleceniami producenta
6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetngge wymaga ustalonych w odpowiednich punktach SST zostang
przez Inyniera odrzucone. Wszystkie gdzenia nieprawidtowo zamontowane, zostangownie
zamontowane na koszt Wykonawcy. blizenia lub ich elementy uszkodzone przy mamtab w
wyniku nieprawidtowego monza zostangvymienione na koszt Wykonawcy.

7. Obmiar robot
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST-00 ,Wymiagay6lne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa dla w/w SST- jest sztuka lub komplet.
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8. Odbior robot
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogo0lne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,Wymiagagolne” pkt. 8.

Roboty uznaje siza wykonane nakgcie j&li s3 one zgodne z dokumentacja projektowa, SST,
zaleceniami producenta i wymaganiami Zamagadego.

9. Podstawa ptatnogi.
Zgodnie z umowa z Zamawigym.

10. Przepisy zwazane
Normy i rozporzadzenia:

Rozporzdzenie Ministra Budownictwa i Przemyska MateriatbwdBwlanych z dnia 28.03.1972 r.
(Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 r.).

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejraad15 czerwca 1999 r. w sprawie
przewozu drogowego materiatdw niebezpiecznych (Dz. U. Nr 57, p6z. 608 ze zmianami).

Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki socjalnej z dnia.@8.1997 r. w sprawie ogoélnych
przepisOw bezpiecastwa i higieny pracy (Dz. U: Nr 129, p6z. 844).

BHP transportgczny DZ. Ustaw 22/53 poz. 89.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Mamtgch
PN-ISO 7518:1998 Rysunek techniczny. Rysunki budowlane.
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