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Na niniejszym planie sytuacyjnym przedstawiono

{

‘55] >

Projektant: e . . Podpis:
NI uprawnie: mgr inz. tukasz Wyzykowski

upr. bud. MAP/0275/PWOD/11
Asystent .. . Podpis:
projektanta: inz. Piotr Irzyk
Tytuf rysunku:

Plan sytuacyjny
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Skala rysunku: 1 : 500
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