Nazwa elementu
projekiu budowlanego

STALA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWEGO

Numer fomu /
taczna liczba toméw

1/1

Numer egzemplarza /
Rewizja

1/A

Nazwa zamierzenia
budowlanego

PRZEBUDOWA UL. SLASKIEJ OD UL. SIKORSKIEGO
DO UL. tOWICKIEJ

Adres obiektu budowlanego

MIEJSCOWOSC LEGNICA, UL. SLASKA
POW. LEGNICA, WOJ. DOLNOSLASKI

Kategoria obiekiu
budowlanego

XXV

- nazwa jednostki ewidencyijnej,
- nazwa i numer obrebu ewiden.,

- numery dziatek ewidencyjnych, na
ktérych obiekt jest usytuowany

jednostka: Legnica Miasto (id.026201_1);
obreb: 026201_1.0038 (Piekary Osiedle)

nr dziatki objetej inwestycjq drogowq (nr dziatki objetej inwestycja drogowq powstatej

po podziale geodezyjnym / nr pozostatych dziatek powstatych w wyniku podziatu
geodezyjnego):

1092/2; 1094/1;

1094/2 (1094/7 [/ 1094/8); 1094/4 (1094/9 / 1094/10)

nr dzialki z ktérej korzystanie bedzie ograniczone:

1879; 1921

Nazwa i adres
Inwestora

LEGNICA

Prezydent Miasta Legnicy
Plac Stowianski 8
59-220 Legnica

Nazwa i adres
Jednostki Projektowej

saw-tech studio
Wojciech Sawicki

STUDIO PROJEKTOW INZYNIERII LADOWE)J
ul. Oliwkowa 8, 59-900 Zgorzelec

Imie i Nazwisko

Zakres Petniona funkcja . Py Data .
. . specjalnosc Podpis
opracowania projektowa . . oprac.
nr uprawnien budowanych
PROJEKTANT magr inz.

Wojciech Sawicki

BD/IR

spec. uprawnien

numer upr.

czerwiec

inz. drogowa do proj. bez ograniczen 2023,

DO$/0123/PWBD/17
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ZAWARTOSC OPRACOWANIA

I. CZESC OPISOWA
Opis techniczny zawierajqcy:

1.

ok~ wN

Podstawe opracowania

Cel i zakres opracowania

Charakterystyke drogi i ruchu na drodze

Rozwigzania projektowe statej organizacji ruchu
Przewidywany termin wprowadzenia statej organizacji ruchu

Il. CZESC GRAFICZINA

1.

Plan orientacyjny w skali 1:10 000 - rys. IR.01 — z zaznaczeniem drogi, ktorej
dotyczy projekt.

2. Plan sytuacyjny w skali 1:500 - rys. IR.02, zawierajgcy:

« lokalizacje istniejgcych, projektowanych oraz usuwanych znakdéw
drogowych (pionowych i poziomych) oraz urzqgdzen bezpieczenstwa
ruchu;

e parametry geometrii drogi, ktérej dotyczy projekt.

3. Plan sytuacyjny w skali 1:500 —rys. IR.02a w uktadzie docelowym
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OPIS TECHNICZNY DO PROJEKTU STALEJ ORGANIZACIJI RUCHU DLA ZADANIA
PN.: ,,PRZEBUDOWA UL. SLASKIEJ OD UL. SIKORSKIEGO
DO UL. tOWICKIEJ”

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

- umowa z Inwestorem;

- rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23 wrzesnia 2003 r., w sprawie
szczegotowych warunkdw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonania
nadzoru nad tym zarzgdzaniem (tekst jednolity: Dz. U.z 2017 r., poz. 784);

- rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracii
z dn. 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatdw drogowych (t.j. Dz. U. z 2019
r., poz. 2310 ze zmianami);

- rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkdéw technicznych dla znakdw i sygnatdw drogowych
oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania
na drogach (t.j. Dz. U.z 2019 r., poz. 2311 ze zmianami);

- ustawa Prawo o ruchu drogowym (t.j. Dz. U. z 2022 r. poz. 988 ze zmianami);

- mapa do celdw projektowych w skali 1:500;

- wizje i pomiary w terenie.

2. CEL | ZAKRES OPRACOWANIA
Celem opracowania jest wykonanie projektu statej organizacii ruchu dla zadania
pn.: ,Przebudowa ul. Slgskiej od ul. Sikorskiego do ul. towickiej”.

3. CHARAKTERYSTYKE DROGI | RUCHU NA DRODZE

Przedmiotowe zadanie zlokalizowane jest w wojewddziwie dolnoslgskim,
w miescie Legnica (miasto na prawach powiatu), w ciggu ul. Slgskiej (droga
gminna nr 107888D). Dtugos¢ odcinka drogi gminnej objetej niniejszym
opracowaniem wynosi ok. 172 m.

Teren przedmiotowej inwestycji ograniczony jest od zachodu i potudnia
ul. towickg (droga gminna nr 107878D), od wschodu ul. Sikorskiego (droga
powiatowa 2163D), a od pdtnocy stanowi kontynuacje ul. Slgskiej w kierunku
centrum handlowego ,LIDL". Ulica Slgska objeta przedmiotowym opracowaniem,
poprzez potgczenie bezposrednio z drogami gminnymi
(ul. towickqg i ul. Pomorskg), drogg powiatowqg nr 2163D (ul. gen. W. Sikorskiego)
oraz posrednie z drogg powiatowg nr 2161D (al. Pitsudskiego) ma zapewniony
dostep do gtdwnych relacji drogowych w tym rejonie miejscowosci Legnica.
Istniejgca droga gminna nr 107888D jest drogg dwukierunkowq, posiadajgcq
przekrdj uliczny o nawierzchni bitumicznej i szerokos$ci okoto 5,5 m. Elementy
istniejgcego pasa drogowego ww. drogi uzupetniajg chodniki o szerokosci okoto
2,0 m oraz tereny niskiej i wysokiej zieleni drogowej. Ul. Sigska, objeta niniejszym
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opracowaniem, jest drogg dojazdowg do zabudowy mieszkaniowe]
wielorodzinnej, zaktaddw ustugowych oraz miejscowych sklepdw.

Geometria jezdni ul. Slaskiej jest widoczna w postaci wymiaréw liniowych
zamieszczonych na zatgcznikach graficznych (rys. IR.02 oraz IR.02a)
stanowiqgcych integralng czesé niniejszej dokumentaciji technicznej.

Na catej dtugosci trasy przedmiotowe] drogi gminnej mamy do czynienia
Z infensywnym zagospodarowaniem pasa drogowego w postaci licznych sieci
technicznych, do ktérych zaliczy¢ nalezy: sieci teletechniczne i energetyczne, sieci
gazowe, sieci kanalizacji sanitarnej i kanalizacji deszczowe] oraz  sieci
wodociggowe.

Ruch drogowy na rozpatrywanej drodze gminnej ma charakter ruchu
gospodarczego, gdzie wystepujg niewielkie sezonowe wahania natezenia ruchu
drogowego, co oznacza, ze SRD w dni robocze jest wiekszy od SDR w dni
swigteczne.

W stanie istniejgcym przy drodze gminne] nr 107888D, objete] niniejszym
opracowaniem zlokalizowane sg znaki drogowe pionowe takie jak: D-6 + B-18 (3,5
t), B-43 (30 km/h), A-7 + D-6, B-18 (3,5 1), D-6, D-18a + T-29, A-7 + C-2 oraz A-7, B-1 +
T-0 przy wjezdzie na droge wewnetrzng. W poblizu ul. Slgskiej znajduje sie fragment
drogi dla rowerdw biegngcej wzdtuz ul. gen. W. Sikorskiego, oznakowanej znakami
pionowymi C-13 / C-13a i poziomymi P-1b, P-23 i P-8,
a takze zatoka autobusowa oznakowana znakami pionowymi D-15. Pozostate
elementy statej organizacji ruchu, w zakresie przedmiotowego opracowania, sq
uwidocznione na odpowiednich zatgcznikach graficznych, a inwentaryzacii
elementow dotychczasowej, statej organizacii ruchu dokonano w Il kw. 2023 r.

4. ROZWIAZANIA PROJEKTOWE STALEJ ORGANIZACJI RUCHU

W przedmiotowym projekcie statej organizacji ruchu uwzgledniono docelowe
oznakowanie ul. Slgskiej (droga gminna nr 107888D), zwigzane z planowang
przebudowq jej uktadu drogowego.

Droga gminna nr 107888D (ul. Slgska) zostata zaprojektowana jako droga
jednojezdniowa, dwupasowa o dwodch kierunkach ruchu drogowego w przekroju
ulicznym.  Wzdtuz prawej krawedz przedmiotowej drogi, objete] niniejszym
opracowaniem, przewidziano przebudowe zatoki postojowej prostopadte]
do krawedzi ww. jezdni, opatrzonej znakiem D-18, ustawionym na Srodku jej
catkowitej dtugosci. Poszczegdlne stanowiska postojowe w projektowanej zatoce
zostaty wydzielone konstrukcyjnie za pomocqg wbudowania kostki betonowej
w kolorze grafifowym (podstawowy kolor nawierzchni zatoki postojowe;j
zaprojektowano z wykorzystaniem kostki betonowej w kolorze szarym). Dwa
stanowiska postojowe dla osdb niepetnosprawnych w ciggu ww. zatoki
oznakowano poprzez malowanie cate] ich powierzchni w kolorze niebieskim
z jednoczesnym uzupetnieniem ww. oznakowania poziomego o znak poziomy
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P-24. Przedmiotowe stanowiska oznakowano réwniez znakami pionowymi
D-18 + T-29, projektowanymi z przestawienia (zmiana lokalizaciji) istniejgcych
znakdéw pionowych.

Na wjezdzie na ul. Slgskg (od strony ul. towickiej) zaprojektowano znak B-5
z tabliczkg T-0 o tresci: ,,Nie dotyczy pojazddw stuzb miejskich oraz posiadajgcych
zezwolenie zarzgdzajgcego ruchem”. Do likwidacji przeznaczone zostaty trzy
przejscia dla pieszych wraz z ich oznakowaniem poziomym (P-10 oraz P-14)
oraz pionowym (znaki D-6). Realizacja migracji pieszych prostopadle do osi jezdni
ul. Slgskiej przez catq szerokos¢ jej jezdni bedzie realizowana na zasadzie ,,przejsé
sugerowanych” zgodnie z projektem zagospodarowania terenu. Do likwidacji
przeznaczony zostat takze znak B-18 (3,5 t).

Jezdnie drogi dla rowerow w pasie ul. Sikorskiego oznakowano znakami poziomymi
P-23 (dwukierunkowo) oraz P-1b przy jednoczesnej likwidacji oznakowania P-8.
Projektowane znaki poziome bedqg wykonywane jako nowe, po wykonaniu nowej
nawierzchni Scieralnej drogi dla rowerdw w zakresie zgodnym z projektem
zagospodarowania terenu.

Projekt statej organizacji ruchu jest zgodny z zatgcznikami graficznymi (rys. IR.02
oraz IR.02a - uktad docelowy), stanowigcymi integralng cze$¢ niniejszego
opracowania. Projektowane elementy state] organizacji ruchu wykonano na tle
zinwentaryzowanych w kwietniu 2023 r. istniejgcych elementéw dotychczasowe;,
statej organizacji ruchu.

Wnioskowany projekt statej organizacji ruchu tgczy nowo projektowane
oznakowanie z oznakowaniem istniejgcym.

Uwagi ogdlne:

+ wszelkie projektowane w ramach przedmiotowego zadania znaki pionowe
i poziome nalezy dostosowac do istniejgcego oznakowania drogi gminnej
objete] przedmiotowym opracowaniem;

« po montazu projektowanych znakdw pionowych nalezy dokonac sprawdzenia
widocznosci wszystkich elementéw state] organizacji ruchu - istniejgcych i
projektowanych - i w razie koniecznosci dokonac¢ niezbednych korekt
lokalizacyjnych;

« wszystkie projektowane znaki pionowe i poziome nalezy lokalizowac zgodnie z
wytycznymi podanymi w zatgczniku do rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegodtowych warunkéw technicznych dla
znakdéw i sygnatdw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach,

« wszystkie projektowane w ramach przedmiotowego opracowania znaki
pionowe znajdujgce sie przy drodze gminnej nalezg do grupy znakdw matych
WM
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» wszystkie projektowane w ramach przedmiotowego opracowania znaki
poziome nalezy wykonac¢, jako cienkowarstwowe w  technologii
chemoutwardzalne] (nawierzchnie z  kostki  betonowej) oraz jako
grubowarstwowe, chemoutwardzalne (nawierzchnie z betonu asfaltowego);

« sposdb ustawiania znakdw pionowych i urzgdzen BRD powinien zapewniac ich
stateczno$¢ i widoczno$¢ dla  wszystkich uczestnikdw ruchu. Za stan
wdrozonych elementéw statej organizacji ruchu odpowiada Wykonawca
robot.

5. PRZEWIDYWANY TERMIN WPROWADZENIA STALEJ ORGANIZACJI RUCHU

Przewidywany termin wprowadzenia statej organizacii ruchu: 29 grudzien 2025r.

Projektowat:

mgr inz. Wojciech Sawicki

SAW-TECH STUDIO WOJCIECH SAWICKI 6



