SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Kanalizacja deszczowa
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem i zakresem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych dla zadania:

»Budowa boiska wielofunkcyjnego z elementami matej architektury przy | Liceum
Ogodlnoksztatcagcym w Piszu oraz budowa parkingu naziemnego, wiaty $mietnikowej na
dziatkach nr ewid. 498/16”.

Inwestorem powyiszeqo zadania jest: MIASTO BIALtYSTOK, ul. StONIMSKA 1, 15-950 BIAtYSTOK

Zakres stosowania STWIORB
STWIOR jest stosowana jako Dokument Kontraktowy realizacji Robét wymienionych w p. 1.1.

1.2. Zakres robét objetych STWIORB
Roboty, ktérych dotyczy n/n STWIORB obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce budowe rurociggéw na
terenie objetym inwestycja.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa i drenaz - Sie¢/ rurociggi kanalizacyjne zewnetrzne przeznaczone do
odprowadzania wody z dachu budynku administracyjnego, powierzchni boiska i biezni.

1.4.2. Kanaty

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekdw.

1.4.2.2. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania wéd z co najmniej dwdch kanatéw bocznych.

1.4.2.3. Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony do zbierania wdéd z kanatéw oraz kanatéw zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.4. Kanat nieprzefazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.

1.4.2.5. Kanat przetazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej réwnej lub wiekszej niz 1,0 m.

1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie, na
zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

1.4.3.3. Studzienka potgczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co najmniej dwdch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majgca dodatkowy przewdd pionowy
umozliwiajgcy wytrgcenie nadmiaru energii sciekdw, sptywajacych z wyzej potozonego kanatu doptywowego do
nizej potozonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwtazowa - Slepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu wtazowego,
spetniajgca funkcje studzienki potaczeniowe;j.

1.4.4. Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komorarobocza - zasadnicza czes¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysokos$¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu



przykrycia studzienki lub komory, a rzedng spocznika.

1.4.4.2. Komin witazowy - szyb potgczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do zejscia
obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Ptyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajgca komore robocza.

1.4.4.4. Wtaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
komoér kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowane koryto w dnie studzienki, przeznaczone do przeptywu $ciekéw.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kineta a $ciang komory roboczej.
1.4.4.7. Kaskada zewnetrzna - element sieci kanalizacyjnej montowany na kanalizacji w przypadku rdznicy
wlotu i dna kinety wiekszej niz 60 cm .

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami.

2. MATERIALY

Na doziemnej instalacji kanalizacji deszczowej przewiduje sie zabudowanie elementéw, m. in.:
- studzienki kanalizacyjne zelbetowe,
- studzienki kanalizacyjne tworzywowe,
- rurociagi.

2.1 Rury przewodowe
2.1.1 Rury przewodowe do kanalizacji deszczowej

- Rurocigg grawitacyjny o $rednicy @ 200mm z rur PVC-U, SN8 lite o jednolitej $ciance, o potaczeniach
kielichowych z uszczelkg gumowg, produkowane zgodnie z normg PN-EN 1401-1 ,Systemy przewodowe z
tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmiekczonego polichlorku
winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu".

2.2. Kruszywo na podsypke i zasypke
Jako materiat na podsypke i do zasypki nalezy stosowac:

- piasek lub kruszywo drobne lub o uziarnieniu ciggtym wg PN-88/B- 04481 lub PN-EN 13242,

Kanalizacje i drenaz nalezy wykonaé w obsypce o grubosci tgcznej:
- 10 cm podsypki,

- $rednica zewnetrzna rurociggu,

- 30 cm obsypki ponad gorng tworzacg przewodu.

2.3. Studnie kanalizacyjne z kregéw zelbetowych
2.3.1. Kregi betonowe

Studnie nalezy wykonac z prefabrykowanych kregéw betonowych z zastosowaniem jako materiatu betonu klasy
nie nizszej niz C35/45 - wg PN-EN-206-1, wodoszczelnego (min. W8), i mrozoodpornego (F-150), nasigkliwosci do
4%

Elementy studni nalezy tgczyc¢ z zastosowaniem uszczelek elastromerowych i felcow.

Czesci denne studni nalezy wykonaé jako monolityczne.

taczenie przewodowych rur kanalizacyjnych w $ciankach betonowych studzienek kanalizacyjnych przewidziano
poprzez przejscia szczelne.

2.3.2. Zwienczenie
- pierscienie dystansowe betonowe o wysokosciach 40, 60, 80, 100mm.

- Zwezki betonowe



Wymagania dla betonu jak w p. 2.3.1.

2.3.3. Wtaz zeliwny
Nalezy zabudowac wtazy zeliwne Dn600 mm nie ryglowane, bez zawiasowe, wentylowane, luzne, zgodne z PN-
93/H-74124/DIN EN124 klasy D400.

2.3.4.Stopnie ztazowe

Nalezy zastosowaé metalowe drabinki lub stopnie ztazowe Zzeliwne lub ze stali kwasoodpornej powlekane
tworzywem sztucznym zgodnie z PN-EN-13101 (rozstawione mijankowo), montowane na etapie produkcji
kregow.

2.3.5. Kinety studni

Nalezy zastosowac kinety przelotowe, potgczeniowe oraz zbiorcze o spadku minimum 1% pomiedzy rzedng dna
wlotow, a jej wylotem. Przewiduje sie zastosowanie podstawy z wyprofilowang kinetg dla rur z zakresu Srednic
Dz200.

2.3.6. Posadowienie studni / zbiornika

Studnie / zbiornik nalezy montowaé¢ w przygotowanym wykopie na podsypce piaskowej zageszczonej
mechanicznie gr 20cm oraz podtozu z betonu klasy C12/15.

Wskaznik zageszczenia podtoza powinien by¢ zgodny z normg PN-5-02205:1998P

2.3.6.1. Kruszywo na podsypke pod studnie
Kruszywo drobne lub kruszywo o uziarnieniu ciggtym na podsypke piaskowg lub do podsypki cementowo-
piaskowej powinno spetnia¢ wymagania PN-EN 13242, PN-EN 12620 dla podsypki piaskowo-cementowe;j.

2.4. Sktadowanie materiatow
Materiaty nalezy sktadowaé w sposéb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem, materiaty
tatwopalne sktadowac z zabezpieczeniem przed ogniem, przestrzegajgc Scisle zalecen producenta.

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wtasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie
konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymieniac sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa
lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdw umowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.



4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spetniajgce tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwacd na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program
Zapewnienia Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty. Wykonawca przed
rozpoczeciem robot jest zobowigzany do sprawdzenia zgodnosci z mapg do celéw projektowych.

W przypadku natrafienia na niezidentyfikowane uzbrojenie oraz w przypadku zlokalizowania istniejgcego
uzbrojenia w innym miejscu niz wskazano na mapie Wykonawca jest zobowigzany powiadomi¢ o tym fakcie
Inzyniera. Inzynier powinien okresli¢, wspdlnie z Wykonawca, zakres robét niezbednych do wykonania przy
usunieciu wymienionej kolizji, tacznie z ustaleniem wiasciciela infrastruktury.

Przed przystgpieniem do robdt w miejscach kolizji z istniejgcg infrastrukturg techniczng wykonac przekopy
kontrolne celem zlokalizowania miejsca, gtebokosci posadowienia, a takze materiatu i srednicy istniejgcego
uzbrojenia.

Wszelkie roboty w poblizu uzbrojenia podziemnego wykonywac pod nadzorem wszystkich witascicieli uzbrojenia,
stosujac sie do ich zalecer odnosnie zabezpieczen urzadzen.

Wykonana kanalizacja powinna zosta¢ naniesiona na mapy zasadnicze przez stuzby geodezyjne Wykonawcy.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie. Szkice
sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne nalezy wykonaé zgodnie z PN-B-10736:1999, instrukcjami montazowymi ukfadania rur
dostarczong przez producentéw a w szczegdlnosci z wymaganiami i badaniami dotyczacymi warunkdéw
bezpieczerstwa pracy.

Wykop pod kanat nalezy rozpocza¢ od najnizszego punktu tj. od wylotu do odbiornika i prowadzi¢ w gére w
kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Zapewnienia to mozliwos$¢ grawitacyjnego odptywu wéd z wykopu w
czasie opaddw oraz odwodnienia wykopéw nawodnionych.

Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu, z pozostawieniem pomiedzy krawedzig
wykopu a stopka odktadu wolnego pasa terenu o szerokosci co najmniej 1 m dla komunikacji. Wyjscie /zejscie/
po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane, z chwilg osiggniecia gtebokosci wiekszej niz 1 m od poziomu
terenu, w odlegtosci nie przekraczajgcej 20 m.

Wykopy nalezy wykona¢ jako waskoprzestrzenne o $cianach pionowych umocnionych, ze spadkami podanymi
na profilu podtuznym. Dopuszcza sie odstgpienie od szalunku w przypadku dostosowania pochylenia skarpy
wykopow zgodnie z katem zsypu gruntu.

Minimalna szerokos$¢ wykopu powinna by¢ dostosowana do srednicy przewodu i umozliwia¢ montaz elementéw
sieci kanalizacyjnej.

Metody wykonania robdt - wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu,
danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.



W przypadku natrafienia na niekorzystne warunki gruntowe, brak gruntéw o wymaganych parametrach
nosnosci, Wykonawca okresli niezbedny zakres robot wzmocnienia podtoza o czym poinformuje Inzyniera.
Wykopy nalezy wykona¢ bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. W czasie wykonywania wykopow nalezy
zwrdcic szczegdlng uwage na niedopuszczenie do zawilgocenia i uplastycznienia gruntow spoistych.
Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robot ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sie niwelety. W czasie
robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadac¢ przekrojom poprzecznym spadki
umozliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. Wykonawca powinien wykonaé urzadzenia, ktére umozliwiajg
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem.

Proponuje sie zastosowanie zestawdw igtofiltrow i odpompowanie wody poprzez czasowo zainstalowany
osadnik do najblizszych odbiornikow. Nalezy zapewni¢ zasilanie w energie elektryczng do pomp (np. agregat
pragdotworczy). Nie mogg wystgpi¢ przerwy w dostawie energii, gdyz uniemozliwi to prowadzenie prac
budowlanych.

Prace odwodnieniowe powinny by¢ prowadzone odcinkami, dostosowane do postepu robét budowlanych.

Zakres robot odwadniajgcych nalezy dostosowac do rzeczywistych warunkéw gruntowo-wodnych w trakcie
wykonywania robot.

5.4. Przygotowanie podtoza
Kanalizacje deszczowg i drenaz nalezy uktada¢ w przygotowanym wykopie na podtozu wzmocnionym tj.

podsypce piaskowej grubosci 10 cm zgodnie z Dokumentacja. Wskaznik zageszczenia zgodnie
z ponizszg tabela:

Obszar drogi podsypka 0,97
zasypki 1,00 do gt. 1,2m
0,97 (ponizej gtebokosci 1,2)
Tereny zielone podsypka 0,95
zasypki 0,95

5.5. Roboty montazowe
Roboty montazowe nalezy wykonac¢ zgodnie z opracowang dokumentacja projektowa.

5.5.1. Rurociagi kanalizacji deszczowej i drenaz

Kanaty nalezy uktada¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1610:2002 oraz instrukcjag montazowa uktadania
rur dostarczong przez Producenta rur. Rury musza by¢ ustawione wspétosiowo. Rury z polipropylenu nalezy
taczy¢ kielichowo z zastosowaniem uszczelek zapewniajacych wysoki poziom szczelnosci. Przewiduje sie
wykonanie podsypki piaskowe]j pod rury grub. 10 cm i zasypke z piasku do poziomu 30 cm ponad wierzch rury.
W miejscu potgczen rur nalezy zostawic wgtebienie na kielich umozliwiajgce doktadne utozenie rury i swobodne
dopchniecie w celu wykonania potgczenia. Zageszczenie zgodne z p. 5.4. Mozliwy jest alternatywny sposob
wykonania zasypki rur kanalizacyjnych (rodzaj materiatu, grubos¢), po uzgodnieniu z Inzynierem.

Dla rur uktadanych w nasypach drogowych wykopy pod kanaty wolno rozpocza¢ po wykonaniu i zageszczeniu
nasypu drogowego do rzednej o co najmniej 0,5m wyzszej od rzednej wierzchu rury kanalizacyjne;j.
Niedopuszczalne jest jezdzenie ciezkim sprzetem drogowym po przewodach kanalizacyjnych przykrytych
warstwg gruntu mniejszg niz 0,5m.

5.5.2. Studnie kanalizacyjne z kregow betonowych

Montaz studni nalezy wykonaé na podsypce piaskowej gr. 20cm oraz podtozu z betonu kl. C12/15. W Scianie
studni rewizyjnej oraz komina wtazowego nalezy zamontowa¢ mijankowo (w warunkach fabrycznych) stopnie
ztazowe w dwaéch rzedach lub drabinke, zgodnie z normg PN-EN 1917.

Studnie wykonane z betonu o klasie min. C35/45 nie wymagajg dodatkowego zabezpieczenia
przeciwwilgociowego.

Nalezy doktadnie obsypac studnie piaskiem (lub innym materiatem uzgodnionym z Inzynierem) oraz doktadnie



zagesci¢ materiat zasypowy.

Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej (dotyczy réwniez alejki parku) powinien by¢ z nig réwny, natomiast w
trawnikach i zielencach gérna krawedz wtazu powinna znajdowac sie na wysokosci min. 5 cm ponad poziomem
terenu.

5.6. Zasypanie kanatow

Uzyty materiat i sposdb zasypania nie powinny spowodowac uszkodzenia utozonego przewodu. Zasypywanie rur
w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20-30 cm, w stanie wilgotnosci optymalnej £ 2%, réwnoczesnie
z obu stron rury, w ten sposéb aby poziom zasypki po obu stronach byt taki sam. Materiat zasypu w obrebie tej
strefy powinien by¢ zageszczony ubijakiem recznym po obu stronach przewodu, zgodnie z PN-B-10736:1999.
Pozostate warstwy gruntu dopuszcza sie zageszcza¢ mechanicznie, o ile nie spowoduje ono uszkodzenia
przewodu.

Nalezy zwrdci¢ uwage, aby nie uszkodzi¢ izolacji przeciwwilgociowej elementdéw kanalizacji podczas
wykonywania zasypki i zageszczenia gruntu.

Nadmiar gruntu z wykopu: jezeli stwierdzono przydatnos¢ do budowy nasypdéw - nalezy wbudowac w nasyp.

Wskaznik zageszczenia podtoza powinien by¢ zgodny z pkt. 5.4.

5.7. Zabezpieczenie przejs¢ dla ruchu pieszego

Wykopy w obszarze zabudowanym nalezy zabezpieczy¢ ogrodzeniem. W okresie budowy nalezy zapewnié
dojscia i dojazdy do zabudowan. Przejicia dla pieszych zabezpieczyé stosujgc kfadki o noénoéci 150 kg/m?2.
Minimalna szerokos$¢ winna wynosi¢ 0,75 m. Ktadki muszg posiada¢ barierke na wys. 1,1 m, poprzeczke na
wysokosci 0,65 m i kraweznik o wysokosci 0,15 m. Ktadke oprze¢ min. 1,0 m poza krawedzie wykopu.

W czasie wykonywania wykopdéw w miejscach dostepnych dla oséb ,trzecich" (pasy drogowe, ciaggi piesze), wokot
wykopdw pozostawionych na czas zmroku i w nocy nalezy ustawi¢ balustrady zaopatrzone w $wiatto
ostrzegawcze koloru czerwonego.

5.8. Zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia na czas roboét

Zabezpieczenie istniejgcego uzbrojenia na czas robot nalezy wykonaé wg uzgodnien z Gestorami kolidujgcego
uzbrojenia.

W szczegdlnosci, na skrzyzowaniach projektowanych kanatéw z kablami energetycznymi i teletechnicznymi
nalezy wykonaé zabezpieczenie kabli rurg dwudzielng AROT typu A 110 PS i A160 PS. W przypadku skrzyzowan
projektowanych kanatéw z gazociggami, kanalizacja, wodociggami nalezy je zabezpieczy¢ stosujac sie do zalecen
uzytkownikdw sieci.

5.9. Inspekcja TV-préba szczelnosci

Po wykonaniu montazu kanatéw technologicznych nalezy przeprowadzi¢ prébe szczelnosci lub inspekcje TV
przed odbudowa nawierzchni. Z przeprowadzonej préb i inspekcji nalezy sporzadzi¢ raport. Pozytywny wynik
bedzie warunkiem odbioru Robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wtgczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materiatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazagda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy. Wykonawca
bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;j i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosc sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.



Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptynagc¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium.

Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszej STWIORB i zaakceptowang przez Inzyniera.

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw
wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego,

- sprawdzenie prawidtowos$ci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewoddw,

- sprawdzenie prawidtowosci ewentualnego wykonania ocieplenia przewodéw,

- badanie wskaznikdéw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek i pokryw wtazowych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja,

- sprawdzenie prawidtowosci wykonania zabezpieczenia istniejgcego uzbrojenia,

6.2.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosié¢ wiecej
niz5cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé¢ 5 cm,

- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczaé -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwiekszonym spadku),
- badanie zasypu kanatu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegdlnych jego
warstw z czestotliwoscig zgodnie z tabela:

Czestotliwos¢ oznaczenia zaleznie od lokalizacji kanatu
1 na terenach zielonych Min 1/50mb / na odcinek
2 Przekraczanie trasy gtdwnej, ew.DK 2 oznaczenia/jezdnie
3 |Przekraczanie innych drég ( za wyjatkiem drég 2 oznaczenia /droge
serwisowych)
4 Drogi serwisowe 1 oznaczenie/droge
W $ladzie drogi 3/100mb

Zaleznie od warunkéw panujgcych na budowie dopuszcza sie wykonywanie oznaczen zageszczenia innymi
alternatywnymi metodami takimi jak np.: za pomoca VSS, sondy SD-10, ptyty dynamiczne;j.



7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robédt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie Ilub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.1. Zasady okreslania ilosci robot | materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej. Objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugoéé pomnozona przez $redni przekrdj. llosci, ktére maja byé
obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne Swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania roboét.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robét, a takie w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotagczone w formie oddzielnego zatacznika
do ksigzki obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosSci i jakosci wykonywanych robat,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdziniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.



Jako$¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacjg projektowg, niniejszg Specyfikacjg Techniczng i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robdt dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakornczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikédw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robét z dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajagcych i robodt
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdét poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy

eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajagc pomniejszong wartosc
wykonywanych robét

w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokédt odbioru ostatecznego
robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
. recepty i ustalenia technologiczne,

. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw,

. protokoty odbioru od gestoréw sieci kanalizacji deszczowej, wodociggowej, gazowe;j

. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wtascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedy gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedy zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Wynagrodzenie i zasady ptatnosci zgodne z zapisami umowy pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drdg,

PN-EN 476:2001 Wymagania ogdlne dotyczace elementow stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej,
PN-EN 1295-1:2002 Obliczenia statyczne rurociggdw utozonych w ziemi w réznych warunkach obcigzenia.

Czes¢ 1: Wymagania ogolne,

PN-EN 752-1 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogdlne i definicje,

PN-EN 752-2 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania,

PN-EN 752-3 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Planowanie,

PN-EN 752-4 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Obliczenia hydrauliczne i oddziatywania na Srodowisko,

PN-EN 752-5 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Modernizacja,

PN-EN 752-7 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Eksploatacja i uzytkowanie,

PN-EN 1046:2007 Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych. Systemy poza konstrukcjami budynkéw
do przesytania wody lub Sciekdéw. Praktyka instalowania pod ziemig i nad ziemig,

PN-EN 1852-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z
polipropylenu ( PP) do odwadniania i kanalizacji,

PN-EN 1401-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z
niezmiekczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek i
systemu,

PN-EN 14364:2007 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do cisnieniowego i bezci$nieniowego
odwadniania i kanalizacji. Termoutwardzalne tworzywa sztuczne wzmocnione wtéknem szklanym (GRP), na bazie
nienasyconej zywicy poliestrowej (UP). Specyfikacje rur, ksztattek i potgczen,

PN-EN 13476-1:2007 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do bezcisnieniowej podziemnej
kanalizacji deszczowej i sanitarnej -- Systemy przewoddéw rurowych o S$ciankach strukturalnych z
nieplastyfikowanego poli(chlorku winylu) (PVC-U), polipropylenu (PP) i polietylenu (PE) -- Cze$¢ 1: Ogdlne

wymagania i wiasciwosci uzytkowe,



PN-EN 1917:2004 Studzienki wtazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego wtdknem
stalowym i zelbetowe, PN-EN 1916 :2005 Rury i ksztattki z betonu niezbrojonego, betonu zbrojnego wtdknem
stalowym i zelbetowe,

PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu kotowego i
pieszego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig,

PN-EN 13101:2005 Stopnie do studzienek wtazowych. Wymagania, znakowanie, badania i ocena zgodnosci,
PN-EN 1610: 2002, PN-EN 1610: 2002/Ap1 Budowa i badanie przewoddw kanalizacyjnych,

PN-EN 13508-1 Stan zewnetrznych systemdw kanalizacyjnych. Wymagania ogdlne,

PN-EN 13508-2 Stan zewnetrznych systemdw kanalizacyjnych. System kodowania inspekcji wizualnej,

PN-EN 858-1:2005 Instalacje oddzielaczy cieczy lekkich (np. olej i benzyna). Cze$¢ 1: Zasady projektowania,
wtasciwosci uzytkowe i badania, znakowanie i sterowanie jakoscia.

PN-EN 858-2:2005 Instalacje oddzielaczy cieczy lekkich (np. olej i benzyna). Czes$¢ 2: Dobdr wielkosci nominalnych,
instalowanie, uzytkowanie i eksploatacja.

PN-EN 12050-2:2002 Przepompownie $ciekdw w budynkach i ich otoczeniu -- Zasady budowy i badania -- Cze$¢
2: Przepompownie Sciekdw bez fekaliow,

PN-B-01070 Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia,

PN-B-01700:1999 Wodociagi i kanalizacja. Urzagdzenia i sie¢ zewnetrzna. Oznaczenia graficzne,

BN-83/8971-06 Rury i ksztattki bezcisnieniowe. Ogdlne wymagania i badania,

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe,

KB.1.-22.26.(6) Kregi betonowe $rednicy 50 cm, wysokosci 30 lub 60 cm,

KB.4-3.3.1.10(1) Studzienki sciekowe do odwodnienia drég 1983 r.,

PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych,

PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny — kanalizacyjna,

PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na gorgco,

PN-EN 295: 2002 Rury i ksztattki kamionkowe i ich potgczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjnej
PN-EN-206-1:2003 Beton. Czes¢ 1: wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢,

PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczagce cementu powszechnego
uzytku,

PN-EN 13139: 2003 Kruszywa do zapraw,

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

PN-H-84023/06 Stal okre$lonego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu. Gatunki,

PN-EN 12063 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki szczelne,

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddéw wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki
techniczne wykonania,

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty
e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994r. (Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414)



Ustawa Prawo wodne z dnia 18 lipca 2001r. (Dz.U. 2001 nr 115 poz. 1229)

Ustawa z dn. 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrony srodowiska (Dz.U. 2013 poz. 1232)

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dn. 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.1999 nr 43 poz. 430)
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dn. 30 maja 2000 r. w sprawie warunkdow
technicznych, jakim powinny odpowiadac drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz.U.2000 nr
63 poz. 735)

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 18 listopada 2014r. w sprawie warunkéw, jakie nalezy
spetni¢ przy wprowadzaniu $ciekéw do wdd lub do ziemi, oraz w sprawie substancji szczegdlnie
szkodliwych dla srodowiska wodnego (Dz. U. 2014 poz. 1800).

Warunki techniczne i odbioru rurociggéw z tworzyw wydane w 1994r przez Polskg Korporacje techniki
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Rafat T. Kurek: Poradnik projektowania przejs¢ dla zwierzat i dziatan ograniczajacych smiertelnos¢ fauny
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UWAGA: Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie
obowiazujace normy i przepisy, nawet jezeli nie zostaly wymienione w niniejszym opracowaniu.



