ZALACZNIK 2.3

Specyfikacja Techniczna
Wykonania i Odbioru Robadt
Budowlanych

Dla: Miasto Gorlice

Rynek 2, 38-300 Gorlice

Rodzaj robot: Instalacja elektryczna

Zakres robot: budowa instalacji elektrycznej nN kablowej

Lokalizacja robot: ul. Sportowa, Gorlice




E.01 BUDOWA INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ NN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
budowg oswietlenia ulicznego dla zadania: Budowa instalacji elektrycznej nN w ramach zadania
pn.:
"Przebudowa boiska sportowego wraz z budowsa budynku zaplecza boiska i towarzyszaca
infrastruktura przy ul. Sportowej w Gorlicach."
Zakres stosowania STWiIORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Kontraktowy przy realizacji robét wymienionych w
p. L.1.
1.2. Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonaniem kablowej sieci oswietleniowej dla zadania jak w pkt. 1.1., a w szczegdlnosci:
— Obsluga geodezyjna,
— Montaz rozdzielnic wolnostojacych,
— Ukladanie kabli w wykopach
— Zapewnienie ochrony przed porazeniem — szybkie wylgczanie zasilania wg PN-E-
05009,
— Uruchomienia testy i sprawdzenia,
— Usunigcie nadmiaru ziemi i gruzu,
— Powykonawcze pomiary geodezyjne oraz zageszczenia gruntu,
— Powykonawcze pomiary rezystancji uziemien, opornosci izolacji kabli i przewodow,
skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej i natezenia oswietlenia.

1.3. Okres$lenia podstawowe
Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.3.1. Dziennik Budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowiazujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosei zachodzacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecef i innej
korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg
1 Projektantem.
1.3.2. Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja sporzadzana przez Wykonawce robot
zgodnie z obowigzujacym Prawem Budowlanym, ujmujaca cato$¢ robot wykonanych




z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywanych robét oraz pomiary geodezyjne
powykonawcze
1.3.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu
1.3.4. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych, odpowiedzialna za nadzorowanie
robét i administrowanie kontraktem.
1.3.5. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacja
Projektows i STWIORB, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.3.6. Rejestr Obmiaru - akceptowany przez Inzyniera rejestr pozwalajacy na rozliczenie
faktycznego postgpu kazdego z elementéw robét w rozbiciu zaproponowanym przez Wykonawce
1.3.7. Kabel — przewdd wielozylowy izolowany przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowaé pod i nad ziemia.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é robot i ich zgodnos$é z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB, obowigzujacymi przepisami techniczno-budowlanymi oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Przed rozpoczeciem robét elektrycznych Wykonaweca powinien zapozna¢ si¢ z obiektem,
w ktérym prowadzone bedg roboty celem stwierdzenia odpowiedniego przygotowania frontu robot.
Wykonywanie robot nalezy na biezgco koordynowaé z kierownikiem budowy. Po zakonczeniu robét
elektrycznych, przed ich odbiorem Wykonawca dokonuje technicznego sprawdzenia jakosci
wykonywanych robot wraz z wykonaniem odpowiednich pomiaréw. Przy wykonywaniu robot
elektrycznych Wykonawca zobowiazany jest do przestrzegania aktualnie obowigzujgcych przepiséw
BHP oraz jesli jest podwykonawcg — wymagan Generalnego Wykonawcy w zakresie BHP.

Kwalifikacje personelu robot elektrycznych powinny byé stwierdzone i udokumentowane
waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi w zakresie eksploatacji.

Przy przekazaniu robét elektrycznych wykonawca dostarcza Zleceniodawcy dokumentacje
powykonawcza.

Wykonawea robot jest zobowigzany zapewni¢ koordynacje poszezegdlnych prac witasnych
i podwykonawcow. Jakos¢ wyrobow i prac budowlanych musi by¢ zgodna z przepisami i normami.

1.4.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw i sprzetu

Przy wykonaniu robot budowlanych nalezy stosowaé urzadzenia, osprzet 1 materiaty
instalacyjne wykazane w projektach, oraz wykazie materiatéw dopuszczone do obrotu
1 powszechnego uzytkowania.

Dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie sg wyroby budowlane,
dla ktérych wydano certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych i innych przepiséw,
dokonano oceny zgodnosci i wydano certyfikat lub deklaracje zgodnosci z PN lub aprobata techniczna,
lub umieszczono w wykazie wyrobéw wytwarzanych i stosowanych wedtug tradycyjnie uznanych
zasad sztuki budowlanej (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB z 10.12.1994r Dz. U. nr 10 poz 48 z
1995 oraz Rozporzadzenie MSWiA z 05.08.1998 Dz. U. nr 107 poz. 679).

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Proponowane przez Wykonawcg materialy nalezy przedlozy¢ Inzynierowi do akceptacji.

Materialy stosowane do wykonywania prac zw. z budowa o$wietlenia ulicznego powinny
spetnia¢ wymagania STWiORB, Polskich Norm oraz instrukcji i wytycznych technicznych, a
ewentualne odstgpstwa nalezy uzgodni¢ z Zamawiajacym.

Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o proponowanych zrédtach otrzymania materiatow
przed rozpoczeciem ich dostawy.




Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB, przewiduja mozliwosé wariantowego wyboru
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomié Inzyniera o swoim
wyborze najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem materiaty, albo w okresie ustalonym przez Inzyniera.
W przypadku niezaakceptowania materiatu ze wskazanego zrodta, Wykonawca powinien przedstawi¢
do akceptacji Inzyniera material z innego zrodta.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pézniej zmieniony bez zgody
Inzyniera. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem za wykonang
pracg.

Przy wykonywaniu robét budowlanych nalezy, zgodnie z ustawa Prawo Budowlane, stosowaé
wyroby budowlane, ktére zostaly dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania
w budownictwie, czyli posiadajgce:

e Certyfikat na znak bezpieczenstwa,
wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow technicznych - w odniesieniu
do wyrobow podlegajacych tej certyfikacji lub

e Certyfikat zgodnosci,
lub deklaracje zgodnosci z Polska Norma lub z aprobata techniczng, majace istotny wplyw na
spetnienie co najmniej jednego z wymagan podstawowych - w odniesieniu do wyrobdw nie objetych
certyfikacja na znak bezpieczenstwa lub

e Znak CE,
dla kt6rych zgodnie z odrgbnymi przepisami dokonano oceny zgodnosci ze zharmonizowang norma
ceuropejska wprowadzong do zbioru Polskich Norm, a europejska aprobatg techniczng lub krajowa
specyfikacjg techniczng panstwa czlonkowskiego Unii Europejskie;] uznang przez Komisje Europejskg
za zgodng z wymaganiami podstawowymi, lub

® Znajdujgce si¢ w okreslonym przez komisje¢ Europejska wykazie wyrobéw
majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracj¢
zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej. Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty
powinny by¢ zaopatrzone przez producenta ww dokument i udostepniane Inwestorowi i nadzorowi
budowlanemu w czasie trwania budowy.
Do faktury zakupu nalezy dolaczy¢ certyfikat jakosci tworzywa i atest.
2.2. Materialy Budowlane

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami STWiORB.,

Wykonawea powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o proponowanych zrédlach
otrzymania materialow przed rozpoczeciem ich dostawy.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB, przewiduja mozliwosé warlantowego wyboru
rodzaju materialu w wykonywanych robotach Wykonawca powinien powiadomié Inspektora Nadzoru
o swoim wyborze jak najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem materiatu albo w okresie ustalonym
przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku niezaakceptowania materialu ze wskazanego zrodta Wykonawca powinien
przedstawi¢ do akceptacji inspektora nadzoru materiat z innego zrodia.

Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pézniej zmieniony bez zgody
Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem
za wykonang prace.

2.3.1. Rozdzielnice elektryczne wolnostojace
Stosowac rozdzielnice wolnostojace z tworzywa termoutwardzalnego osadzone na fundamentach
prefabrykowanych.

2.3.2. Kable




Stosowaé kable zgodnie z dokumentacija techniczng — YAKXS 4x240mm? oraz YAKXS
4x120mm?2,
2.3.1. Rury oslonowe

Kable zabezpieczy¢ rurami ostonowymi HDEP i RHDPE o srednicy 110mm zgodnie z projektem
zagospodarowania terenu.

3. SPRZET
Sprzet do wykonywania robét

Wykonawea do wykonania robot ziemnych, przygotowawczych i montazowych zapewni
podstawowy sprzet:

* Koparke o pojemnogci 0,25 do 0,40 m?,

® Zageszczarke wibracyjna, ubijak spalinowy lub wstrzasarke plytowa,

® Samochody dostawcze,

e Samochod skrzyniowy i samowytadowczy,

Sprzet montazowy i srodki transportu muszg byé w petni sprawne 1 dostosowane do technologii
1 warunkow wykonywanych robét oraz Wymogow racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktére pozwolg

* Przyczepy do przewozenia kabli,
e Samochodu dostawczego.

ostrych czesci (gwozdzi, érub itp.).
Przewozone materialy powinny by¢ rozmieszczone rownomiernie, oraz zabezpieczone przed
przemieszezaniem w czasie ruchy pojazdu. Rury powinny by¢ ukladane w pozycji poziome;j.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materialow wykonanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacjg projektowsg,
wymaganiami STWIORB oraz poleceniami Inspektora Nadzoru ; nastgpujacymi zasadami:

~ do wykonania sieci elektrycznych nalezy uzywaé przewodow, kabli, Osprzetu oraz urzadzen i
aparatury posiadajacych znak bezpieczenstwa w budownictwie,

przegladow i konserwacji.
5.2. Wykonanie instalacji elektrycznej kablowej nN

5.2.1. Wykopy pod kabel i rozdzice
Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi oceny warunkow gruntowych. Metoda wykonywania robot

\4



ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glebokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz
rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane zaleca si¢. wykonywanie wykopoéw wasko
przestrzennych recznie lub mechanicznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem
powinno odpowiadag¢ wymaganiom PN-B-02205.

W obu wypadkach wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna
wykopu i zgodnie z PN-B-06050.

5.2.2. Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentow nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

Fundament powinien by¢ ustawiony na warstwie 5cm zwiru i zasypany gruntem rodzimym. 23cm
ponizej poziomu gruntu i Sem na poziom gruntu przestrzen fundamentu rozdzielnicy nalezy
uzupetni¢ wypetiaczem fundamentow, ktory odpowiada klasie pozarowej Al wg normy DIN 4102
czesé 4.

Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno przekroczyé
1:1500 2 dopuszczalng tolerancja rzednej posadowienia +2 cm. Ustawienie fundamentuy w planie
powinno by¢ wykonane z dokladnoscig +10cm. Wykop nalezy zasypa¢ ziemia bez kamieni ubijajac

trwale oznaczniki umieszczone w odstepach co 10 m oraz przy wejsciach i wyjsciach z rur. Na
oznacznikach umiesci¢ trwale napisy o tresci zgodnej z wymogami normy. Na zatlomach rur ustawi¢
betonowe oznaczniki trasy kabla "K". Przed zasypaniem rowu zglosié linie kablowe do najblizszej
Jednostki geodezyjnej celem jej inwentaryzacji, a do uzytkownika celem odbioru robst krytych.
Skrzyzowania z infrastruktura podziemna realizowa¢ w rurze @110 RHDPE koloru niebieskiego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Szczegotowe zasady kontroli jakosci prac
6.2.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania majace na celu:
* Zakwalifikowania gruntéw do odpowiedniej kategorii,
® Okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,
® Okreslenie stanu terenu,
* Ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem wodg,
¢ Ustalenie metod wykonywania wykopow,
Ustalenie metod prowadzenia robét ; ich kontroli w czasie trwania budowy
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowi gzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w
zakresie i z czgstotliwoscia zaakceptowang przez Inzyniera.
W szezegolnosei kontrola powinna obejmowag:
~-  Wykopy pod fundamenty - Po zasypaniu fundamentéw lub kablj nalezy sprawdzi¢ wskaznik
zageszezenia gruntu wg p. 5.4 oraz sposob usunigecia nadmiaru gruntu z wykopu.
— Fundamenty - badanie powinino obejmowa¢ sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wygladu
ZeWNEtrznego oraz wytrzymatosei. Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami PN-B-
03322 rzedne posadowienia.
— Liniakablowa - w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu nalezy wykona¢ nastepujace
pomiary: rzednej zakopania kabla. grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem, rezystancji
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izolacji i ciaglogci zyt kabla, sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia grantu nad kablem i
rozplantowanie nadmiaru ziemi.
— Instalacja przeciwporazeniowa - podczas wykonywania uzioméw nalezy sprawdzié¢ stan
pofaczen spawanych. Po wykonaniu uziomow ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich
rezystancji. Po wykonaniu instalacji oswietleniowej nalezy sprawdzi¢ skutecznosé¢ ochrony
przeciwporazeniowej. W szystkie wyniki pomiaréw nalezy zamiesci¢ w protokole
pomiarowym ochrony przeciwporazeniowe;.
Sprawdzanie  zgodnosci trasy linii z Dokumentacja Projektowa polega na zmierzeniu
W terenie domiaréw do stupéw i odlegtosci miedzy stupami. Pomiary nalezy wykonaé za pomoca
tasmy pomiarowej, zaokraglajac wyniki pomiarow z dokladnoscig do 0,5m.
6.2.3.Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

Po  zakonczeniu robot budowlano-montazowych wykona¢ inwentaryzacje geodezyjna
powykonawczg, ktéra nalezy przekaza¢ Inwestorowi w wersji papierowe] oraz elektronicznej wraz z
inwentaryzacja wszystkich linii kablowych oraz stupow oswietleniowych.
6.2.4. Uwagi wynikajace z kontroli jakosci robgt

Przedstawiona do odbioru przebudowana linie telekomunikacyjna nalezy uzna¢ za wykonang

zgodnie z wymogami normy, jezeli sprawdzenia i pomiary podane w rozdziale 6 STWiORB daly
wynik pozytywny. Elementy linii, ktére w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaly ocene ujemna,
powinny by¢ wymienione lub poprawione i ponownie zgloszone do odbioru. Istniejace odcinki linii

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiaréw nalezy przyjmowac¢ zgodnie z ZPRS,

8. ODBIOR ROBOT
8.2. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja Projektows i STWiIORB

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacija Projektows i Specyfikacja
Techniczng Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych oraz pisemnymi poleceniami Inzyniera.
8.3. Odbior robot zanikajgeych i ulegajacych zakryciu
8.3.1. Dokumenty i dane

Podstawa odbioru Robot zanikajacych lub ulegajgcych zakryciu LR

® Pisemne stwierdzenia Inzyniera w Dzienniku Budowy o wykonaniu Robét zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i STWIORB,
® Inne pisemne stwierdzenia Inzyniera o wykonaniu Robot.

8.3.2. Zakres Robét

Zakres Robot zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu okreslaja pisemne stwierdzenia Inzyniera
lub inne potwierdzone przez niego dokumenty.

Odbiorowi robot zanikajacych podlegaja prace przy ulozeniu kabla niskiego napiecia oraz
kabla sredniego napiecia i skrzyzowania z istniejgcymi podziemnymi urzadzeniami.
8.4. Odbior ostateczny

Odbiér ostateczny odbywa si¢ po pisemnym stwierdzeniu przez Inzyniera w Dzienniku
Budowy zakonczenia Roboét elektrycznych.

Przed zasypaniem linie kablowe oraz stupy o$wietleniowe winny by¢ zinwentaryzowane przez
uprawnionego Geodete i naniesione na mapy sytuacyjne.

Roboty objete STWIORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce
szkicow, dziennikow pomiarowych i protokotéw,

Odbiér wykonanych robot powinien byé przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanych robét bez hamowania ich postepu.




W przypadku niezgodnosci, cho¢ Jjednego elementu robét z Wymaganiami, roboty uznaje sig
za niezgodne z Dokumentacjg Proj ektowa i Wykonawea zobowiazany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

8.5. Odbiér koncowy

Wykonane roboty nalezy protokolarnie przekaza¢ do wiasciciela sieci.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg platnosci jest kwota ryczattowa, obejmujaca catogé robot objetych niniejsza
STWIiORB,

Platnos¢ nastepuje po wykonaniu i odbiorze wszystkich prac objetych niniejszag STWiORB.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

L PN—B-06050 Roboty ziemne budowlane, Wymagania w zakresie wykonywania badan przy
odbiorze

2, PN-E-05 125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

3 PN-E-06305.15 Elektryczne oprawy oswietleniowe.

4, PN-1EC598-1+A1/94 Typowe wymagania i badania

5. PN-E-90301 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacjj i powloce polwinitowej na

napigcie znamionowe nie przekraczajgce 0,6/1 kV.

6. PN-0-79100-01,02 Opakowania transportowe. Odpornosé na narazenia mechaniczne.
Wymagania badania

T BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.




