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1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(STWiORB) sa wymagania wykonywania robot w zwigzku z zadaniem pn.:

Przebudowa ul. Cisowej w Krzyzu Wielkopolskim w ramach zadania : Przebudowa i budowa drog
gminnych - ulicy Cisowej w Krzyzu Wielkopolskim wraz z infrastrukturg drogows i techniczng.

1.2.Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robdt objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majagcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowe;j.
Zakres robot obejmuje odtworzenie w terenie:
-wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
-uzupelnienie osi trasy punktami posrednimi,
-wyznaczenie punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
-wyznaczenie charakterystycznych parametréw tukdéw poziomych i pionowych,
-wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
-zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i odtworzenie,
-zastabilizowanie granic pasa drogowego zgodnie z operatami podziatowymi.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:
a) pomiar wysokosciowy w osi i w innych charakterystycznych miejscach trasy,
b) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
¢) wyznaczenie charakterystycznych punktéw tukow pionowych i poziomych,
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscach charakterystycznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gltowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.4.3. Uprawniony geodeta - osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane
zgodnie z Ustawe z dnia 17.05.1989 r "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z pézniejszymi zmianami
z zakresu geodezji 1 kartografii, upowazniona przez Wykonawce,, do kierowania pracami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach dotyczacych realizacji zamowienia.
1.4.4. Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja powykonawcza wykonana i
przekazana zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21
lutego 1995 1.
1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

2. Materialy
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
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3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.
3.2. Sprzet pomiarowy

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

5. Wykonanie roboét
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z przepisami Prawa Geodezyjnego i
Kartograficznego przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktow granicznych
nalezy pobra¢ z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej. Wykonawca
protokolarnie przejmie od Zamawiajacego state punkty osnowy realizacyjnej na terenie budowy wraz
Z oznaczeniem granicy terenu budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji
robot nalezg do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ dowigzane do punktow
osnowy realizacyjne;j.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi
trasy drogowe;j.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 1 cm.

Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm w stosunku do
rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w
miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt. Profilowanie
przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.
5.6. Wyznaczenie potozenia obiektow inzynierskich
Dla kazdego z obiektow inzynierskich nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie punktow gtownych obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegolnosci
przyczotkow i filarow mostow 1 wiaduktow.
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnos$cia okreslong w punkcie 5.4.

5.6. Zastabilizowanie granic.

Wytyczenie granic oraz ich zastabilizowanie w sposob trwaly nalezy wykonaé zgodnie z
Ustawg z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne. Powyzsze czynno$ci nalezy
wykona¢ przed rozpoczgciem robdt budowlanych.
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6. Kontrola jakosci robét

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w przepisach geodezyjnych
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4 1 5.5.

7. Obmiar robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

8. Odbiér robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. Podstawa platnosci
Wynagrodzenie zgodnie z STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

10. Przepisy zwiazane
1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne.



