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1. WSTEP
1.1 Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru barier ochronnych oraz robét zwigzanych z
ich wykonaniem w zwigzku z przebudowg ul. Cisowej w Krzyzu Wielkopolskim.

1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3 Okreslenia podstawowe

1.3.1. Drogowa bariera ochronna - to urzadzenie bezpieczeristwa ruchu drogowego stosowane
w celu fizycznego zapobiezenia zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach gdzie skutki zjechania pojazdu
z drogi bytyby gorsze niz skutki uderzenia pojazdu w bariere ochronna.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robédt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Zamawiajacego.

2 MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w DM-00.00.00.
"Wymagania ogdlne".

2.2. Bariery metalowe

Metalowe bariery ochronne dostarczone na budowe muszga spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1317,
posiadac znak CE lub znak budowlany oraz mie¢ deklaracje zgodnosci producenta. Producent musi
udokumentowac odpowiednimi sprawozdaniami, badania zderzeniowe.

Aby bariera mogta zosta¢ oznaczona znakiem CE zgodnie z norma, nalezy przeprowadzi¢ proby
zderzeniowe oraz okresli¢ podstawowe parametry funkcjonalne zdefiniowane w tej normie tj.;

- poziom powstrzymywania,

- szerokos$¢ pracujaca,

- wskaznik intensywnosci zderzenia.

2.3. Zabezpieczenie metalowych elementow bariery przed korozjg

Sposdb zabezpieczenia antykorozyjnego elementdw bariery ustala producent w taki sposéb, aby

zapewnic trwatos¢ powtoki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat w warunkach normalnych, do co

najmniej 3 do 5 lat w Srodowisku o zwiekszonej korozyjnosci.

Wszystkie uszkodzenia powtfoki powinny zosta¢ naprawione, a naprawy zaakceptowane przez
Inzyniera
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3 SPRZET

3.1. Wykonawca montujgcy bariere ochronng/ostone energochtonng z elementéw powinien
wykazad sie posiadaniem sprzetu okreslonego przez producenta bariery.

4 TRANSPORT
4.1 Ogdélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

4.2 Transport materiatéow

Transport wyrobéw oraz materiatdw przeznaczonych do wbudowania i wykonania robdét nie moze
powodowac zanieczyszczenia (materiatow i wyrobdw), obnizenia ich jakosci lub uszkodzen.
Transport poszczegdélnych elementdw barier i oston zgodnie z zaleceniami producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robdét podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed wykonaniem wtasciwych robdt nalezy, na podstawie Dokumentacji Projektowej lub wskazan
Inzyniera:

- wytyczy¢ trase bariery,

- okresli¢ miejsca odcinkdw poczatkowych i koicowych bariery,

- ustali¢ ew. miejsca przerw, przejs¢ i przejazdéow w barierze, itp.

5.3. Montaz bariery

Sposdb montazu bariery zaproponuje Wykonawca i przedstawi do akceptacji Inzyniera.

Przy montazu bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiek otwordéw lub cie¢,
naruszajgcych powtoke poszczegdlnych elementdow bariery.

Przy montazu barier nalezy zwraca¢ uwage na poprawne wykonanie, zgodne z dokumentacjg
projektowg i wytycznymi producenta barier.

Na barierze powinny by¢ umieszczone elementy odblaskowe:

a) czerwone - po prawej stronie jezdni,

b) biate - po lewej stronie jezdni.

Elementy odblaskowe nalezy umocowacd do bariery w sposdb trwaty, zgodny z wytycznymi
producenta barier i akceptacja Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.W czasie wykonywania robét sprawdzaniu podlega¢ bedzie:

- zgodnos¢ wykonania bariery ochronnej z Dokumentacjg Projektows,
- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw,
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- poprawnos$¢ ustawienia stupkdéw, prawidtowosé montazu bariery ochronnej stalowej,
- poprawnos$¢ umieszczenia elementdw odblaskowych.
7. OBMIAR ROBOT

llosci wykonanych robdt bedg obmierzane zgodnie z jednostkami wskazanymi w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIiORB i wymaganiami

Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzenie ryczattowe zgodnie z STWiORB D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Wpytyczne stosowania drogowych barier ochronnych. Zatgcznik do zarzadzenia Nr 31 Generalnego
Dyrektora Drég Krajowych 23 kwiecien 2010r.

2.  PN-EN1317-1 Systemy ograniczajgce droge. Czes$¢ 1: Terminologia i ogdlne kryteria metod badan

3. PN-EN1317-2 Systemy ograniczajgce droge. Czes¢ 2: Klasy dziatania, kryteria przyjecia badan
zderzeniowych i metod badan barier ochronnych

4. PN-EN 1317-3 Systemy ograniczajgce droge. Czes¢ 3: Klasy dziatania, kryteria przyjecia badan

zderzeniowych i metody badan poduszek zderzeniowych.




