SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBUT BUDOWLANYCH

Kod CPV 45111100-9

ROBOTY ROZBIORKOWE
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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna
BHP — Bezpieczenstwo i Higiena Pracy



1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot rozbiérkowych
przy WYMIANIE ZEWNETRZNEJ STOLARKI OKIENEJ | DRZWIOWEJ W SZKOLE POD-
STAWOWEJ NR 1 (DAWNY GROD STAROSCIANSKI) W BIECZU.
1.2. Zakres stosowania Szczegbtowej Specyfikacji Technicznej

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robt wymienionych w
punkcie 1.1.
dotyczy wszystkich czynnosci majagcych na celu wykonanie robét zwigzanych z:

— rozbidrkg obiektéw przewidzianych w dokumentaciji,

— zgruzowaniem materiatu rozbiérkowego,
— wywozem gruzu na wskazane przez Inwestora miejsce,
— wywozem ztomu na wskazane przez Inwestora miejsce,

1.4. Prace towarzyszgce i roboty tymczasowe
Prace towarzyszgce i roboty tymczasowe nie wystepuja.

1.5. Okre$lenia podstawowe

1.6. Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
STWO ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.7. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robé6t podano w STWO ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnos$ci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami nadzoru
autorskiego i inwestorskiego.

1.8. Nazwy i kody CPV

45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
45111213-4 Roboty w zakresie oczyszczania terenu

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w 0STWO ,Wymagania ogéine”
pkt 2.

Do wykonania tego typu robét materiaty podstawowe nie wystepuja.

Jako materiaty podstawowe mozna zaliczy¢ gazy techniczne do ciecia stali jak rowniez materiaty wybuchowe przy
zastosowaniu metody wybuchowe;j.

Gazy - PN-EN 439 Spawalnictwo. Materialty dodatkowe do spawania. Gazy ostonowe do tukowego spawania i ciecia.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWO ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie a sprzet winien by¢ dobrany przez wykonawce w projekcie
organizacji robét i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Prowadzenie robdét nie moze spowodowacé niekorzystnego wptywu na sgsiednie obiekty.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczgce srodkéw transportowych podano w STWO ,Wymagania ogdine” pkt 4.

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do technologii roboét, objetosci
materiatéw rozbidrkowych, zatadunku oraz odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna byé
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu rozbiérkowego.

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze byé podstawg roszczen Wykonawcy,
dotyczgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na
pismie przez Inspektora Nadzoru.

Srodki transportu wykorzystywane przez wykonawce powinny byé¢ sprawna technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.



5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STWO ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Przed przystapieniem do tych robét nalezy przeprowadzi¢ doktadne rozeznanie budynku i otaczajgcego terenu i
uzyskac, gdy bedzie to mozliwe, jego dokumentacje budowlang w celu opracowania dokumentacji rozbidrkowe;j.
Przed przystgpieniem do robét nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne zabezpieczenia, jak oznakowanie i ogrodzenie
terenu robét, zgromadzenie potrzebnych narzedzi i sprzetu oraz wykonanie odpowiednich urzgdzen do usuwania z
budynku materiatéw z rozbiorki. Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiérkowych powinni byé doktadnie
zaznajomieni z zakresem prac, a przy rozbiérce budynkow z prefabrykatow — z rozwigzaniem w rozbieranym
budynku podstawowych weztéw i stosowanych w nich potgczen, jak rowniez otrzymaé dokumentacje, okre$lajgca
kolejno$¢ demontazu poszczegdlnych prefabrykatéw oraz sposoby zabezpieczania prefabrykatéw przed
przewroceniem sie w czasie rozbidérki budynku.

Przy pracach rozbiérkowych i wyburzeniowych majg zastosowanie ogolnie obowigzujgce przepisy bezpieczenstwa i
higieny pracy w robotach budowlanych. W celu zapewnienia bezpieczehstwa robét rozbiérkowych wszystkie
przejscia, pomosty i inne niebezpieczne miejsca powinno sie zabezpieczy¢ odpowiednio umocowanymi barierami, a
pomosty zaopatrzy¢ w listwy obrzezne. Pracownikéw zatrudnionych przy robotach rozbiérkowych powinno sie
zaopatrzy¢é w odziez robocza, hetmy, okulary i rekawice, a wszystkie narzedzia uzywane przy rozbiérce stale
utrzymywac¢ w dobrym stanie. Przy robotach rozbiorkowych nalezy uwzglednia¢ wptyw warunkdw atmosferycznych
na bezpieczenstwo pracy. Podczas deszczu, $niegu i silnego wiatru nie wolno prowadzi¢ robét na $cianach i innych
wysokich konstrukcjach.

Do usuwania gruzu nalezy stosowac zsypy (rynny). Gruz nie moze by¢ gromadzony na stropach, balkonach,
schodach itp. Znajdujgce sie w poblizu rozbieranego budynku urzadzenia uzytecznosci publicznej, latarnie, stupy z
przewodami, drzewa itp. nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami. Wszystkie przejscia i przejazdy znajdujgce sie w
zasiegu robét rozbidrkowych powinno sie zabezpieczyé¢ lub wytyczy¢ drogi, a obejscia i objazdy wyraznie
oznakowac. Wszystkich robotnikdéw pracujgcych na wysokosci powyzej 4 m nalezy zabezpieczy¢ pasami ochronnymi
na linach umocowanych do trwatych elementéw budynku. W razie przewracania $cian nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢ teren, przy czym podcinanie i podkopywanie scian dla ich przewrdcenia jest zabronione.

Wyburzenie przy stosowaniu materiatéw wybuchowych nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami obowigzujgcymi przy
robotach goérniczych przez upowaznionych do tego pracownikéw. O terminie wykonywania robét powinno sie
zawiadomi¢ wszystkich okolicznych mieszkancéw, a dla zapewnienia bezpieczenstwa teren wybuchu chroni¢ przez
dostateczng liczbe wartownikéw. Zaleznie od warunkéw rozbiérke budynku mozna prowadzi¢ recznie, przy uzyciu
miotéw pneumatycznych, przez przewracanie $cian lub z zastosowaniem materiatéw wybuchowych. Rozbiérke
elementéw zelbetowych zaleca sie wykonywaé za pomocg materiatdw wybuchowych, przy czym ptyty zelbetowe
wycina sie mtotami pneumatycznymi miedzy Zzebrami i podciggami, a zebra, podciagi i stupy zelbetowe wycina za
pomocg materiatdw wybuchowych. Po wykruszeniu betonu przy podporach elementéw zelbetowych zbrojenie prze-
cina sie palnikami acetylenowymi. Gdy nie mozna zastosowac¢ do rozbiorki materiatdéw wybuchowych, wykonuje sie
ja miotami pneumatycznymi, przecinajac odpowiednie prety stalowe palnikami acetylenowymi itp. Elementy
konstrukcji stalowych rozbiera sie przez ciecie palnikami acetylenowymi.

5.2. Rozbidrka okien i drzwi

Przed demontazem okien i drzwi nalezy dokona¢ ich przegladu w celu ustalenia, czy i ktére mogg nadawac sie do
dalszego wykorzystania. Okna i drzwi bedgce w dobrym stanie nalezy przed demontazem zabezpieczy¢. Tylko gdyby
wyjecie z murdw skrzydet okiennych i drzwiowych tgcznie z oscieznicami byto niemozliwe, nalezy je oznaczy¢, po
zdemontowaniu skrzydet wymontowac ze $cian oscieznice i po ponownym ziozeniu zmagazynowac. Przy Scianach
murowanych, w ktérych na skutek ich uszkodzen oscieznice stanowig czesciowg ich podpore, demontaz oscieznic
odbywa sie tgcznie z rozbidrkg tych scian.






bezwzglednym zabezpieczeniu (podsteplowaniu) traméw przenoszacych obcigzenia od konstrukgcji
dachu budynku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWO ,Wymagania ogodlne” pkt 6.
Dla tego rodzaju robot sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét oraz po ich ukonczeniu powinny
obejmowac:

— zgodnos$¢ wykonywania robot z dokumentacja,

— zgodno$¢ prowadzenia robot z zatwierdzonym przez Inspektora Nadzoru harmonogramem i

kolejnoscig demontazu (szczegolnie z odniesieniem do konstrukcji szkieletowych),
— zabezpieczenie terenu prac rozbiérkowych pod wzgledem BHP,
— uprzatniecie terenu po zakonczeniu prac.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWO ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest:

— 1m (metr szescienny) objetosci materiatu rozbiérkowego dla konstrukcji murowych i zelbetowych i
podtozy betonowych,

— 1m? (metr kwadratowy) pokry¢ dachowych,

— 1mb (metr biezgcy) obrébek blacharskich,

— 1m? (metr kwadratowy) posadzki,

— 1szt. (sztuka) elementéw prefabrykowanych Zelbetowych oraz stolarki okienne i drzwiowe,

— 1t (tona) dla konstrukcji stalowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru roboét podano w STWO ,Wymagania ogdine” pkt 8.

Roboty rozbidrkowe uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowsg, niniejsza SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentaciji
projektowej lub w punktach 5 i 6 niniejszej SST daty wyniki pozytywne.

9. SPOSOBY ROZLICZENIA PRAC TOWARZYSZACYCH | ROBOT TYMCZASOWYCH

Nie dotyczy, poniewaz prace towarzyszgce i roboty tymczasowe nie wystepujg.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Ogolne przepisy zwigzane podano w STWO ,Wymagania ogolne” pkt 10.

10.1. Normy
PN-EN 29539:1997 Materiaty stosowane w urzadzeniach do gazowego spawania, ciecia oraz
proceséw pokrewnych.
PN-EN 439 Spawalnictwo. Materiaty dodatkowe do spawania. Gazy ostonowe do

tukowego spawania i ciecia.

PN-EN ISO 9013:2003(U) Ciecie termiczne. Klasyfikacja ciecia termicznego. Specyfikacja
geometrii wyrobu i tolerancje jakosci.

PN-EN ISO 9013:2003/A1:2005(U) Ciecie termiczne. Klasyfikacja ciecia termicznego. Specyfikacja
geometrii wyrobu i tolerancje jakosci.



	1. WSTĘP
	2. MATERIAŁY
	3. SPRZĘT
	4. TRANSPORT
	5. WYKONANIE ROBÓT
	6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT
	7. OBMIAR ROBÓT
	8. ODBIÓR ROBÓT
	9. SPOSOBY ROZLICZENIA PRAC TOWARZYSZĄCYCH I ROBÓT TYMCZASOWYCH
	10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

