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D.00.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 - Wymagania Ogoélne odnpsiosiwymagé wspoinych dla
poszczegdlnych wymagatechnicznych dotyezych wykonania i odbioru robdét, ktére zostan
wykonane przy przebudowie drég z ptyt betonowych w uktadzie pasowym w Gminie Szamotuty.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne stanavaizgs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i riglge
stosowd w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres Robot obgtych ST

1.3.1. Wymagania ogolne nalg rozumi€ i stosow& w powigzaniu z niej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysaiowych
D.01.01.04 Rozbiorka elementdw drog i ulic
D.04.01.01 Wyprofilowanie i zggzczenie koryta
D.04.02.01 Warstwa ogiszapca

D.05.02.01 Nawierzchnie z kruszywa

D.05.03.03 Nawierzchnie z ptyt betonowych

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione po#ej okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagbujaco:

1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, niegdalacy budynkiem, stanowty caté¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego €& stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet)

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Diugos¢ mostu — odlegtd¢ migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypk- odlegté¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstuggrych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usungcia po jego zakczeniu.

1.4.6. Dziennik Budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony p@&@gzorganu
wydajgcego, wydany zgodnie z obaujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, ghgy do notowania zdar#e okoliczngci zachodzcych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywanianpolece
i innej korespondenciji technicznej paaiey Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.7. Estakada — obiekt zbudowany nad przeszkoderenowy dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zameegeaj 0
ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i
administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
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Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
Robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichgzehia.
Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) -€ze$¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, twajza ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.
Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzefda w nim konstrukcji
nawierzchni.

Ksigzka Obmiaréw - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonagwobmiaru dokonywanych Robét w formie wylidéze
szkicoéw i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w Ksizce Obmiaréw podlegajpotwierdzeniu
przez Irtyniera (wymagane w zateosci od decyzji lrxyniera).

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badgrob zwhzanych z ocen
jakosci materiatow oraz Robdét.

Materialy - wszelkie tworzywa niezidne do wykonania Rob6t, zgodne z Dokumegtaci
Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeymiera.

Most — obiekt zbudowany nad przeszkododmy dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i
ruchu pieszego.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania aliein

od ruchu na podite gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémmnio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdgia sé migdzy warstvg Scieraly a podbudow,
zapewniajca lepsze rozigenie napgzen w hawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowg.

¢) Warstwa wyrownawcza- warstwa stggca do wyréwnania nierowsdo podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czs¢ nawierzchni stigca do przenoszenia ohzén od ruchu na
podiacze. Podbudowa nie sklada sii z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza- gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mige ona sktadasie z jednej lub dwdéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odgczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna— warstwa, ktére gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajagca — warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsiczajaca — warstwa stegca do odprowadzenia wody przedostaj st do
nawierzchni.

Niweleta - wysokdciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodné¢ - zgodné¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przedgitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rob6t budowlanych.

Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwihzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy raoréwnie
obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadea chronicych ludzi i
srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
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Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdoéw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgido gkbokasci
przemarzania.

Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod
nawierzchn, ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

Polecenie Iizyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie
pisemnej, dotycce sposobu realizacji Robét lub innych sprawazamych z prowadzeniem
budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddza autorem Dokumentacii
Projektowe;j.

Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego ge#enia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i
przekroju podhanym) istniejcego padczenia.

Przepust— budowla o przekroju poprzecznym zangkyrn, przeznaczona do przeprowadzania
cieku, szlaku wdrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus
drogowy.

Przeszkoda naturalna— elemengrodowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, sgthkwek dzikich zwierat itp.
Przeszkoda sztuczna— dzieto ludzkie, stanowie utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggckanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdagcego przedmiotem Robot.

Przyczoélek — skrajna podpora obiektu mostowego. Z&lsklada sie z petnejsciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

Rekultywacja - Roboty majce na celu upogelkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpietos¢ teoretyczna — odleglid¢ miedzy punktami podparcia @#gskami), przsta
mostowego.

Szeroka¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegté¢ miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi powj) obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

Szerokaé¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz szeftdkohodnikbw mierzona wswietle poeczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzigtaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich il (przedmiarem) w kolejrisi
technologicznej ich wykonania.

Teren budowy — teren udogpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twme czs¢ terenu budowy.

Tunel — obiekt zagibiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad ligi kolejows lub inmg drogy dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoagia odebrng catasé
konstrukcyjra lub technologiczsy zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu Robét zwianych z budow
modernizacj/przebudow, utrzymaniem oraz ochrgioudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieamwo wszelkich czynrigi ha
terenie budowy, metodyzute przy budowie oraz za ich zgodd@ Dokumentag Projektovy, ST i
poleceniami layniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy



D.00.00.00

Zamawiajcy w terminie ustalonym w Umowie przelea Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz jeden
komplet Dokumentacji Projektowe;j.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadiaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja ,Przebudowa drég z ptyt betonowych w ukladzie pasowym w Gminie
Szamotuty”

(A) Dokumentacja Projektowa ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:
Wykonawca otrzyma od #yniera po przyznaniu kontraktu 1 egzemplarz projektu budowlano-
wykonawczego.

(B) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawge
Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje projekt tymczasowej organizacji ruchu i gepdezyjn
dokumentagj powykonawcz obiektu.

1.5.3. Zgodnéé¢ Robot z Dokumentach Projektowsg i ST

Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera stanowj cz$¢ umowy, a wymagania okdlene w chaby jednym z nichsobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentaciji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obmuye kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,Ogélnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie mie wykorzystywa blteddw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera, ktoéry podejmie decyzjo wprowadzeniu
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbienosci wymiary podane na fie § wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiedig kgodne z DokumentacProjektowg i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w Skdy uwazane za wartei docelowe, od ktorych
dopuszczalnegodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli musz wykazywa zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekraczé dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z DokumentadpProjektovy lub ST i
wplynie to na niezadowalgia jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasspione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

a) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robaot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢daie utrzymywad tymczasowe ugglzenia zabezpieczgie, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie ignmoelki
niezkedne do ochrony robét, wygody spotecaria innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub imyeaoznakuje
teren budowy, w sposéb uzgodniony zyimierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszynagosatujprzy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnioryymigrem.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachcidgah okrélonych przez layniera,
tablic informacyjnych, ktorych téé bedzie zatwierdzona przezyniera. Tablice informacyjneels
utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
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b)Roboty modernizacyjne/przebudowa i remont (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania igtyel
obiektéw we nalgytym stanie technicznym (jezdnigiezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe,
bariery ochronne, ugdzenia odwodnienia itp.- za wgkiem zimowego utrzymania: odiezania,
posypywania) na terenie protokélarnie przekazanego placu budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, @ do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi yinierowi do zatwierdzenia projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robo6t w okresie trwania budowy w formie i zakresie uzgodnionym
z Inzynierem. Nasipnie po uzyskaniu akceptacji yrera uzgodni projekt z odpowiednim zgatem

drogi, organem zagrlzapcym ruchem oraz poligj W szczegélnasi dla drég technologicznych i
obszarow przeznaczonych dla spuzWykonawcy i transportu dla potrzeb budowy (dla uri&ia
ewentualnych roszc#e zainteresowanych stron) uzgodnienia te powinny zawien@wvniez
szczego6towe opisy obecnego stanu posesji (zawtranpwentaryzagji ocengstanu technicznego
istniejacych budynkéw ssiadupcych z budow i potwierdzone przez wiaicieli), na ktére moeg
oddziatyw& transport, sprt i inne uradzenia budowlane Wykonawcy, proponowane przez
Wykonawe srodki zaradcze dla tych posesji lub zakres rob6t naprawczych do wykonania przez
Wykonawe po zakonczeniu robot. W zaleosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu
powinien by aktualizowany przez Wykonawoa biezaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstalujedzidcobstugiwat wszystkie
tymczasowe urmzenia zabezpieczgge takie jak: zaporygswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniac w ten sposob bezpiedm#wo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiod dzier i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych

jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczage bgla akceptowane przez Ipgiera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z Ingnierem oraz przez umieszczenie, w miejscach iciémh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych t#& bedzie zatwierdzona przez Wriiera. Tablice
informacyjne bela utrzymywane przez Wykonawown dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega aginej zaptacie i przyjmuje sk, ze jest
wiaczony w Cerg Kontraktow a.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowzek zng i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy datgz

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Robét Wykonawcadizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody soajj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegstdo przepisow i norm
dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy ored4ie unikg uszkodzé
lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wyniajch z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych wpsistie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgl na:

1) lokalizac baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych
2) srodki ostr@nasci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekbw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
Cc) maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpadarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisow ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawnytsprz
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
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Materialy tatwopalne dtlg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dosipem o0sdb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowariangm wywotanym jako rezultat
realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposdb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegeniu wickszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyde do Robét &da mialy aprobat techniczg, wydary przez
uprawniorn jednostk, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po imedeniu Robdt ich
szkodliwai¢ zanika (np. materialy pylaste) mp@y¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z& wymagay tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatéw od wiagiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, azjatieu
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaayaj

1.5.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoinstalaciji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgzlgbych widgcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamaeégjo w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wdgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegvezasovy dla wszelkiego
rodzaju Robdt, ktére majpy¢ wykonane w zakresie przefmia instalacji i urgdzen podziemnych na
Terenie Budowy i powiadorilnzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgga Robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadanmieha i
zainteresowane wtadze oragdhie z nimi wspolpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcgdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi igdmeh podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaweigjo.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodsoi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] wsieslztwie budowy, spowodowane jego
dziatalngcig.

Inzyniera zdzie na bieagco informowany o wszystkich umowach zawartych palzy Wykonawg a
wiascicielami nieruchomii i dotyczicych korzystania z wlasidi i drog wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier ani Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigddone sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen 0si pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaaaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wypasnia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie eiezb
zezwolenia i uzgodnienia od wtwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dalzie powiadamiat lzyniera. Irkynier maoe
poleci, aby pojazdy nie spemnigie tych warunkow zostaly usgteé z terenu budowy. Pojazdy
powodupce nadmierne obgienie osiowe nie dala dopuszczone ndwiezo ukaiczony fragment
budowy w ob¢bie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten
sposéb uszkodzonych, zgodnie z polecenianyiniera.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robét Wykonawcadbie przestrzegaprzepisow dotycych bezpieczestwa i
higieny pracy.
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W szczegdlnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speafryah odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spizi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje sk, ze wszelkie koszty zwjzane z wypetnieniem wymaga okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i @ uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochreiRoboét i za wszelkie materiaty i udzenia aywane do
Robot od Daty Rozpoegia do daty wydania Potwierdzenia Zakeenia przez lryniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powintio by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadmymalagtanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenjeidna powinien
rozpoca¢ Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobovgzany jest znawszystkie zarglzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktGgensjakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi
Robotami i lgdzie w peni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanpwaczas prowadzenia
Robdot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idazie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do spetu, materiatow lub ugdzen uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem robét i w
sposéb cigly bedzie informowa Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawidkopie zezwolg i inne
odnagne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstvania, obcizenia i wydatki wynikle z lub
Zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, gtkiem)
przypadkdw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera.

1.5.13. Réwnowanosé norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotag&kankretne normy i przepisy, ktére spetnia

majg materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robogglatbbowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przgpisistwowe lub
odnosz sie do konkretnego kraju lub regionu, mogy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem

ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przegmiera. Rénice pomgdzy powotanymi normami a

ich proponowanymi zamiennikami musby¢ doktadnie opisane przez Wykonawt przedi@zone
Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostabo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowsgla buwazane za wilasrd
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii Inzyniera i postpowa zgodnie z jego
poleceniami. Jesli w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w
robotach, laynier po uzgodnieniu z Zamawdaym i Wykonawe ustali wydhzenie czasu wykonania
robot i/lub wysoké¢ kwoty, o ktdn nalezy zwiekszy¢ cere kontraktovy.

2. MATERIALY

1. Zgodnie z Ustaw z dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881, 2004 r., wyrdb budowlany nadaje
sie do stosowania przy wykonywaniu robét budowlanychzeljgest:
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1) oznakowany CE, co oznacza dokonano oceny jego zgodobg norny zharmonizowang
albo europejsk aprobai techniczng badz krajowg specyfikacy technicznag paistwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, yrrang
Komisje Europejsk za zgodng wymaganiami podstawowymi, albo
2) umieszczony w okéonym przez Komisgj Europejsk wykazie wyrobéw majcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpiet#tava, dla ktérych producent wydat deklakaci
zgodnog€i z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo
3) oznakowany, z zastrzeniem ust. 4, znakiem budowlanym, ktérego wzor @reahcznik
nr 1 do niniejszej ustawy.
3. Oznakowanie CE wyrobu budowlanego, ktory nie stwarza szczegélnegoeragrdia zdrowia
lub bezpieczistwa oraz nie odpowiada lub odpowiadasciowo specyfikacjom technicznym, o
ktérych mowa w ust. 1 pkt 1, jest takdopuszczalne, wadznie po dokonaniu stosownej oceny
zgodnogi.
4. Wz6r oznakowania CE okdla zahcznik nr 2 do niniejszej ustawy.
5. Minister wiaciwy do spraw budownictwa, gospodarki przestrzennej i mieszkanioweg moz
okresli¢, w drodze rozporgizenia, wykaz norm zharmonizowanych i wytycznych do europejskich
aprobat technicznych Europejskiej Organizaciji do spraw Aprobat Technicznych (EOTA), zwanych
dalej ,wytycznymi do europejskich aprobat technicznych”, ktérych zakres przedmiotowy obejmuje
wyroby budowlane, podleggie obowjzkowi oznakowania CE.
6. W rozporzadzeniu, o ktérym mowa w ust. 4, nayeokresli¢ normy zharmonizowane i wytyczne
do europejskich aprobat technicznych, ktorych zakres przedmiotowy obejmuje wyroby budowlane
mogce stwarzé szczeglOlne zagrenie dla zdrowia lub bezpiecmtwa, majc na uwadze
odpowiednie ustalenia Komisji Europejskiej w tym zakresie.

Koszt zakupu zatwierdzonych przez liyniera materiatdw niezbednych do wykonania zadania
ponosi Wykonawca.

2.1.Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do Robdét, Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia szczegoOtowe
informacje dotycgce proponowanegarrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdw jak réwnie odpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki materiatdw do
zatwierdzenia przez gniera.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegdia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z
danegarrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobovgzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane
Z dopuszczonegarddia w sposob gily spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postpu robot.

Koszt zakupu zatwierdzonych przezyniera materiatow nieziolnych do wykonania zadania ponosi
Wykonawca.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozdwobted wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiekrodet miejscowych wiczapc w to zrodia wskazane przez Zamavgizg¢go
i jest zobowjzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpmiezm eksploatacji
zrodta.

Wykonawca przedstawi dgnierowi do zatwierdzenia dokumentacgawierajca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekcji,
uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji organéw administragftpmwe]j i samorglowej.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatdw
pochodzcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytutu wydobycia materiatow,zdwigri inne jakie okzg sie
potrzebne w zwgizku z dostarczeniem materialtdw do Robat.
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Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materiatdw
miejscowych bdg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydl wykorzystane do Rob6ét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagieumowy lub wskazalnzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowad#i zadnych wykopdw w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chidazyska na to piserprzgod: Inzyniera.
Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych
materiatdw do innych robét, hite dla ktérych zostalty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezayniera.

Kazdy rodzaj Robd6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz Sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigupazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadondyriiera o swoim zamiarze co
najmniej tydzié przed ayciem tego materiatu, albo w okresie dtmym, jéli bedzie to potrzebne z
uwagi ha wykonanie badavymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie mae by p&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasygdydgrie uyte do Robdt,

byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty pkaj¢ i whasciwosci i byty dostpne do
kontroli przez Iyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatowdab zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych zAaymierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzmiera.

2.6. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwérnie materialtbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materiatowg rhgg pobierane w

celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli ledg stanowé podstaw do akceptacii

okreslonej partii materiatow pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni musz by¢ spetnione nagpujace

warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekgciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dostp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i hadgych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego smt, ktdéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jak® wykonywanych Robét. Spgz uzywany do Robdét powinien By
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym pezeieha; w przypadku
braku ustalgé w wymienionych wyej dokumentach spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachyhiera.
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Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania Robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsai do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentéw potwierdzajych dopuszczenie sgta do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidupazliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadoniylriera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed wyciem sprztu. Wybrany spr#, po akceptacji leyniera, nie mee by p&niej
Zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéhodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakéé wykonywanych Robot i wkgiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu daizie zapewnia prowadzenie Robét zgodnie z zasadami d&nymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdylabspetnid wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskové haoych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spemnigje tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez Amiera, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwéa na bieggco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rob6t zgodnie z warunkami umowy orazs&a jako
zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robo6t, za ich zgodmoDokumentag Projektovy,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji Rob6t opracowanym przez Wykoosggoleceniami
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie dgisekpystkich
elementéw Rob6t zgodnie z wymiarami edmymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na finie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawon wytyczeniu i wyznaczaniu Robdét zosiarusungte przez
Wykonawe, na wlasny koszt, z wytkiem, kiedy dany lald okaze sk skutkiem b¢du zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy nénfie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokwzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadngz.

Decyzje Ireyniera dotyczce akceptacii lub odrzucenia materiatéw i elementow Rodahf bparte na
wymaganiach ok&onych w dokumentach umowy, Dokumentaciji Projektowej i w ST, aetak
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjtylmer uwzgédni wyniki bada materiatow i
Robat, rozrzuty normalnie wygiujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwéwliadczenia z
przeszigci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyveae na rozwzarg kwestk.

Polecenia Iayniera powinny by wykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez layniera
pod graba zatrzymania Robo6t. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera programu zapewnienia
jakosci. W programie zapewnieni jakm Wykonawca powinien okggé zamierzony sposoéb
wykonywania Robo6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaranyujvykonanie
Robot zgodnie z Dokumentadprojektows, ST oraz ustaleniami.

10
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Program zapewnienia jas@ powinien zawier&
a) cz$¢ 0golry opisupca:
organizagj wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- sposoOb zapewnienie bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jakoi terminowa¢ wykonania poszczegdélnych
elementow Robot,

- system (sposéb i procedur proponowanej kontroli i sterowania jakn
wykonywanych Robot,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie badd,

- sposoOb oraz forgngromadzenia wynikdw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizméw stegaych, a take wycihgganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposoéb icfamrekazywania tych
informaciji Inzynierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu Robdt:

- wykaz maszyn i ugtlzear stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igatzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ild¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauicht wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposoOb i procederpomiarow i bada (rodzaj i cazstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie udzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw Robot,

- sposOb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robét duzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, abygegi
zalazong jakas¢é Robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok Roboét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, ydzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezédne do pobierania probek i badaaterialdw oraz Robdét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyimier maze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada
w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materialtbw oraz Robot zstatliwoscig
Zzapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentaciji
Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tam @&ree, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie Rob6t zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy hgnierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglavymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

Inzynier bedzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.
Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgaieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jeli niedocigniecia te leda tak powane, ze mog wplynaé¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robo6t badanych materiatéw i dégiye do uycia dopiero
wtedy, gdy niedogigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem hadateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
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Prébki kedg pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych
na zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mody¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwosé¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez igniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez kyniera ledg odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany pragréna.

Na zlecenie layniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmzez Wykonawg usungte
lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych hautkrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamayiaj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przeyriera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi ftyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstasmiiaa pi
ich wyniki do akceptacji lzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami batlgak najszybciej, nie
pézniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaikn

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane hynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatbw w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdbw powinien Gdrigehiezigdnej
pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawgdzie
oceni@ zgodnd¢ materiatdw i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw wlasnychnbada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier ma prawo pobieéaprébki materiatow i prowad&ibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Odbior poszczegoélnych asortymentow robét odbigabedzie na podstawie wynikéw
bad& wykonanych przez niezaiee laboratorium reprezensigg Inzyniera. Jeeli wyniki tych bada
wykaza, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to liynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowychnbadlao oprze si
wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgamnmaterialdw i Robdot z Dokumentac
Projektovs i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowychrbigoiabierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é&: z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oragciwlgch przepiséw i
dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnézi z:
» Polslg Normg lub
e aproba4 techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Norniglije
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1. i ktore spetniajwymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktérych wiw dokumengynymagane przez ST, k@a partia dostarczona
do Robdét bdzie posiadate dokumenty, okiajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.
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Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym ofmyjgcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy da&okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olaujicymi przepisami spoczywa
na Kierowniku budowy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dalg dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu Roboét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskepsiego. Zapisy dulg czytelne,
dokonane trwattechnilg, w porzdku chronologicznym, bezgpednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumengglagboznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ltyniera.
Do Dziennika Budowy naly wpisywa& w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- dat przekazania przez Zamavwgeggo Dokumentacji Projektowej,
- dat uzgodnienia przez #yniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw Robdét,
- terminy rozpocgcia i zak@czenia poszczegolnych elementéw Robot,
- przebieg Robat, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,
- uwagi i polecenia lryniera,
- daty zarzdzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw Robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw Robat,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania Rob6t podlggggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazbil z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,
- dane dotyczre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robdét,
- dane dotycgre sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdét,
- dane dotycxre jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgdd przediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniaesi

Decyzje Irzyniera wpisane do Dziennika Budowy Kierownik budowy podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obligujexyniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest
jednak strop umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeNykonawcy Robat.

(2) Tabela elementdw rozliczeniowych

Tabela elementow rozliczeniowych stanowi dokument pozgelaja rozliczenie faktycznego pesti
kazdego z elementdw Robo6t. Obmiary wykonanych Robét przeprowaedzev siposéb aigly w
jednostkach przytych w Kosztorysie.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badflykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia js¢io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robdt.
Winny by¢ udostpnione na kade zyczenie liyniera.
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(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczeesbprocz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoly przekazania Terenu Budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy b przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyectls zawsze dospne dla lyniera i przedstawiane do wagu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robét kdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentaci
Projektovs i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomiemuniera o zakresie obmierzanych
Robat i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lkedg wpisane do propozycji tabeli elementéw rozliczeniowych.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych Slepym Kosztorysie lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od alzwiukmczenia wszystkich
Robot. BEdne dane zostarpoprawione wg instrukcji fryniera na gimie.

Obmiar gotowych Roboteolzie przeprowadzony z €tcécia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci Robot i materiatdw

Dlugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymg¢dy obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.

Jeli Specyfikacje Techniczne wideiwe dla danych Robo6t nie wymagdpgo inaczej, objosci beda
wyliczone w ni jako dtug@é pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, ebdg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robgidglzaakceptowane
przez Ireyniera.

Urzadzenia i sprg pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdeeli urzzdzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dolg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. d8lzie utrzymywa to wyposaenie zapewnigi w sposob agly
zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzmiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lkeda przeprowadzone przedegsziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robét, adak
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w Robotach.
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Obmiar Robo6t zanikagych przeprowadzagwv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczesila iwykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehbjsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi zatzonymi do tabeli elementéw rozliczeniowych. W razie braku miejsca szkice mog
by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z/hierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikggych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbioér Robdt zanikapgcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér Robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sidb i jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji wlegkryciu.

Odbiér Robét zanikgpych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiiviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinegppébdt.

Odbioru Robot dokonuje hynier.

Gotowa¢ danej czsci Rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzymiera. Odbidér bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@
jednak nk w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawigcgich
komplet wynikow badé laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacj Projektove, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci Robot. Odbioru egciowego
Robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robét dokomysjéen

8.4. Odbior ostateczny Robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie Robo6t oraz gotow®d do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem dmaigio tym fakcie
Inzyniera.

Odbiér ostateczny Robo6t nggt w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakaczenia Robot i przyggia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zageagiajv obecriei Inzyniera

i Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przecdionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodciowykonania Robét z
Dokumentacj Projektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozea siealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetiagcych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robét uzumsictiajw
warstwiescieralnej lub Robotach wykezeniowych, komisja przerwie swoje czydcioi ustala nowy
termin odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komispe jakaé wykonywanych Robdt w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumgemtagektovs i ST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpist@e ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszon wartags¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymaga
przyjetych w Dokumentach Umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Roboét jest protokdt odbioru
ostatecznego Robdét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupedniap zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy.

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafdldoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ.
Opinie technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badd pomiaréw
zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraygzh (np. na przet@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wiascicielom uradzen.

9. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robdt i sieci uzbrojenia terenu.

10.Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzaciji powykonawczej.

NogMwN

o

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod weggm przygotowania dokumentacyjnego niglgb
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykanayanaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robat.

Wszystkie zargdzone przez komisj Roboty poprawkowe lub uzupelniag leda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavgizggo.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzupefiaiggh wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robotzawych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z wdmginiem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbior ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogdlne
Podstaw ptatnogi jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykoraagednosti obmiarove
ustalonadla danej pozycji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstatatnogi jest wartos(kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji Kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowdfibeuwzgédniac wszystkie
czynnogi, wymagania i badania sktadeg sé na jej wykonanie, okétone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robotipebejmowa:

- Robociznebezposedni wraz z towarzysgeymi kosztami

- Warto$¢ zuzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkéw i transportu na Teren Budowy.

- Wartos¢pracy Spreztu wraz z towarzysgymi kosztami

- Koszty posednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z ob@ailjgcymi przepisami.
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Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Roboty Nieprzewidziane
Roboty nieprzewidziane asto roboty, ktére nie maa bylo przewidzié na etapie
projektowania oraz takie, ktére wynikty w trakcie realizacji rod@aboty nieprzewidziane, po
uzgodnieniu zakresu z Ipgierem, wymagaj akceptacji zamawiagego. Zgtaszanie oraz
akceptacja robot nieprzewidzianych wymaga formy pisemne;.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt wybudowania objazdow / przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Uzgodnienie z Irynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacji
Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projekfnidnawi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmeynikajacych z posipu Robot.
(b) Ustawienie tymczasowego oznakowaniawieflenia zgodnie z
wymaganiami bezpiecastwa ruchu.
(c) Optaty/dzierawy terenu
(d) Przygotowanie terenu
(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, aikow,
barier, oznakowi drenau.
0] Tymczasowa przebudowa gdzen obcych.
Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych
oznakowa pionowych, poziomych, barier wiatet
(b) Utrzymanie ptynnad ruchu publicznego.
Koszt Likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(&)  Usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania
(b)  Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 89, poz. 41hiejzaymi zmianami).

2. Zarmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. Giejsgymi
Zmianami).

4. Ustawa z 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych.

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegO6towych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych orasdaez bezpieczastwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach.
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj symagania dotyere wykonania i
odbioru robét zwjzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysakowych przyprzebudowie dréog
z ptyt betonowych w uktadzie pasowym w Gminie Szamotuty.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna stanowi ofmnvjca dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robat.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t azanych z
wszystkimi czynnogiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potania obiektow inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokgéciowych

W zakres robot pomiarowych, zyanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysadosvych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoka¥ego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokogiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysoki@évych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraztkmey i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate oki&denia podstawowe gs zgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
1.5.
1.5.1. Dla robét wymagagcych zgtoszenia do nadzoru budowlanego

Wykonawca zobowdany jest przygotowageodezyjne wytyczenie osi drogi z roboczej sieci
znakow wysokosgiowych przez geodetuprawnionego do zakresu odpowiednich prac. Rozpoez
robét moe nasipi¢ na podstawie wpisu w dzienniku budowy o dokonaniu wytyczenia geodezyjnego
obiektu oraz wpiséw Kierownika Budowy i Iyaiera. Wykonawca robét zoboyziany jest do
geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej wadczone] w Grodku Dokumentacji Geodezyjno-
Kartograficzne;.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgre materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dioigokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mié srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugogd 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugoéi okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugasi od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugoséokoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wyswkmvych naleéy stosowa nasg¢pujacy
sprzt:
— teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, tatgnts stalowe, szpilki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bdywykonane zgodnie z obogzdujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg i wspohrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowaddi obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny dyykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczycledBlte powinny by usunéte na
koszt Zamawiajcego.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty neokiie osi trasy mugzbyc¢
zaopatrzone w oznaczenia aegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie
tych punktéw. Forma i wzor tych oznaézgowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robét. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia robo6t, to zostang odtworzone na koszt Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwne powinny mastabilizowane w sposob
trwaty, przy ujyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azgaldowhzane do punktow
pomocniczych, potanych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegggpomiedzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie neoprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatoy¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtugsi
trasy drogowej, a take przy kadym obiekcie ingnierskim.

Maksymalna odlegtosénigdzy reperami roboczymi wzdturasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinné @gpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zaloxy¢ poza granicami robot zwianych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze nmaz wykorzystd punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdtufrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zatox¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgly osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwéjra w nawizaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaat@fo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingsavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach rpdéich w
odlegtoci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziegonis0
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentaciji
projektowej nie moe by¢ wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drdg. Reine niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnogiag do 1 cm w
stosunku do rgnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materialtdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robdjii jast
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza grabiat.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenieslizEawasypow i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robot), zgodnie z dokumengagjrojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robo6t i w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakogi robot

Ogolne zasady kontroli jakosrobot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jako&i prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokogciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdblne zasady odbioru rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
8.2. Sposodb odbioru robot

Odbidr robdt zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisie na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Ingnierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy platno€i

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platnet podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysiakagch,
— uzupetlnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysogioévych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
— opracowanie dokumentacji powykonawczej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GtéwnydUgeodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysolwéwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokawe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Nooprw
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D.01.01.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z rozbiérki odbudows elementow drég i ogrodaeprzy przebudowie drog z phyt
betonowych w uktadzie pasowym.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekoadokument przetargowy kontraktowy w przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z rozbidrk
- rozbiérka mechaniczna istrieij nawierzchni z kruszywa na gt. ok. 25cm
- haldowanie dla wykorzystania w nowej nawierzchni,
- wywOz nadmiaru z terenu budowy i utylizacja.

1.4. Ogdblne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogolné. pid.

2. Materialy
Nie wystpuja

3. Wykonanie robot

3.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-0000Mymagania Ogolne” pkt. 1.4.

3.2.  Wykonanie robét rozbiérkowych i odtworzeniowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrodl#p. Obejmuj usunécie z terenu wszystkich
elementéw wymienionych w pkt.1.3, zgodnie z Dokutaep Projektovs, ST lub wskazanych przez
Inspektora Nadzoru. Roboty rozbiorkowe zna wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob
okreslony w ST lub przez Inspektora Nadzoru.
Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze W przypadku uszkodzenia nayezakupé na koszt Wykonawcy nowe elementy.
Elementy z rozbiorki powinny léyodpowiednio sktadowane, aby nie spowodéveh uszkodzenia do
czasu ich ponownego wykorzystania.
Po wykonaniu rozbiérek elementéw podziemnych, patestagtbienia naley wypetnic gruntem
piaszczystym i zagcic.
Po zakdczeniu budowy nalsgy wszystkie elementy wymienionych w pkt. 1.3., zgiedz
Dokumentagj Projektov, ST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru pragiédo stanu
pierwotnego.

Frezowanie profilyjce naley wykonywa na zimno przy pomocy frezarek z o szergko
bebna min. 1,8m w celu otrzymania precyzyjnych spadkédwnego podiga. Materiat z frezowania
rozbiérkowego, niewbudowany w pobocze, agledwiezé w miejsce wskazane przez Inwestora.
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4. Kontrola jako $ci rob6t

4.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-0000MB/magania Ogolne” pkt. 6.

4.2.  Kontrola jako $ci robot rozbiérkowych
Kontrola jakd@ci robot polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéwvynizenych do powtérnego wykorzystania.
Zaggszczenie gruntu wypeiniggego ewentualne doty, po usetych podbudowanych ogrodze
powinno spetni@ odpowiednie wymagania oktene w ST S-02.01.01 ,Roboty ziemne”
Kontrola jakdci robot polega rowniena wizualnej ocenie kompletéw wykonania odbudowy po
zakaczeniu budowy.

5. Odbior robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST S-0000Mymagania Ogolne” pkt. 8.

6.1 Podstawa ptatndgci
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST S-0000Mymagania Ogolne” pkt. 9.

Jednostkami obmiarowymis
- dla mechanicznej rozbiérki nawierzchni i podbuddim?2,

6.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonanych robét obegnu;j
rozbiorke elementow wskazanych dokumentacj
hatdowanie dla pthiejszego wbudowania
odwdéz nadmiaru na sktadowisko wykonawcy wraz zizdgla z wyjatkiem materiatu z rozbiérki,
ktory ma zosta odwieziony na sktadowisko wskazane przez Zamaoegjo,

7. Przepisy zwhzane
- BN-77/8931-12 oznaczenie wskédka zagszczania gruntu
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznejysnagania dotycee wykonania i
odbioru rob6t przyprzebudowie drég z ptyt betonowych w ukladzie pasowym w Gminie
Szamotuty.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1

1.3.  Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SzczegGlowej Specyfikacji Technicznej giatyagkonania koryta wraz z profilowaniem i
zagszczaniem podia obejmy wykonanie profilowania i zagzczenia podi@ pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni.:

- jezdni,
- Zjazdow,

1.4.  Okreflenia podstawowe

1.4.1. Podtog - grunt rodzimy lub nasypowy gy pod nawierzchaido gebokdici przemarzania.

1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w cetenigon nim konstrukcji nawierzchni.
Pozostate okienia podstawoweazgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogdine”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jdkevykonanych rob6t oraz za ich zgogth@ Dokumentagj
Projektovs, SST oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze wykonania robo6t podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogéine”.

2. MATERIALY

Nie wystpuia.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2.  Sprzt do wykonania robét

Do wykonania profilowania i zagzczania podia naley stosowa:

- rowniarki,

- spycharki uniwersalne z uka€ ustawionym lemieszem,

- drobny spret reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny gpree mae mie€€ zastosowania,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wiglikedg:szczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, piyty wibracyjne do zastosowania w miejscach trucioogdstla wikszego spetu
lub inny spret zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
Nie wystpuije.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania robo6t
Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.



D.04.01.01

Przed rozpoeziem rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robét, uwzghiapce wszystkie warunki, w jakichetlh wykonywane roboty zwrane z
profilowaniem i zagszczaniem podia.

5.2.  Warunki przystapienia do robot

Whykonawca powinien przygiic do profilowania i zagszczenia podi@a bezpérednio przed rozpoeziem robot
Zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Woigjsze przygpienie do wykonania profiowania i
zagszczania podi@, jest maiwe wylacznie za zgad Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podia nie mae odbywa sk ruch budowlany, niezazany bezpéednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3.  Profilowanie i zagezczanie podtoa (koryta)

Przed rozpoeziem robot naley wytyczy¢ potazenie podiga podlegaicego profilowaniu i zagzczaniu. Sposob
wytyczenia powinien uniiwia¢ wyprofilowanie i zagszczenie podi@ i ukladanych na nim warstw nawierzchni z
tolerancjami okrdonymi w Dokumentacji Projektowej, SST lub przez Inspektora Nadzoru.

Paliki do kontroli uksztattowania podé w planie i profilu powinny ywczeniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykanawc

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyszcialery
usurac bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Jezeli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagajowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed
przystpieniem do profilowania oczyszczonego pealtiego powierzchginalery dogsscic 3+4 przejciami walca
sredniego stalowego, gladkiego lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nagfiopawdeszy
warunek nie jest spetiony i wystla zanenia poziomu w podhol, to Wykonawca powinien spulchigiodiare na
giebokas¢ zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru, dosdedodatkowy grunt i zagcic warstwe do uzyskania
odpowiedniej wartiei wskanika zagszczenia.

Do profilowania podiga naley stosowé sprzt wskazany w pkt. 3 w zedacsci od szerokéri profilowanego
podiaza, trudnéci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezpdrednio po profilowaniu podka naley przysgpic do jego dogszczania przez walowanie lubyae plyt
wibracyjnych, ubijakdbw mechanicznych w miejscach trudngologth dla walcdw, zachovagj optymalig
wilgotnaé¢ zagszczanego gruntu. Jakiekolwiek nierdgangowstate przy zggzczaniu powinny ldynaprawione
przez Wykonawgw sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zag:szczenie podia naley kontrolowa poprzez oznaczanie wgkika zagszczenia || zgodnie z BN-77/8931-
12 [5].

Wskaniki zag;szczenia §) w przypadku robot ottlych n/n SST wynogz

Strefa korpusu Drogi o ruchuegkim i bardzo | Drogi o ruchu mniejszym od
cigzkim cig¢zkiego
Gdrna warstwa o0 grubois20 cm 1,00 1,00
Na gkbokogi od 20 do 50 cm
od powierzchni podic 1,00 0,97

Jako zagpcze kryterium oceny wymaganegoggagzenia gruntdw, dla ktérych trudne jest pomierzeniemikka
zagszczenia, naly przyjmowa wartd¢ wskanika odksztalcenia Wg zahcznika B do normy PN-S-02205 [6],
rownego stosunkowi modutéw odksztatcenia wtdrnegio Bierwotnego £

Wskanik odksztatcenia hie powinien b§wickszy niz 2,2.

Nasnos¢ podiaza:
Drogi o ruchu gjzkim i bardzo| Drogi o ruchu mniejszym od
cigzkim ci¢zkiego
Wartos¢ E; nie mniej nk [MPa] 120 100

5.4.  Utrzymanie wyprofilowanego i zaggzczonego podict

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zggzczeniu powinno Byutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu rob6t zazanych z profilowaniem i zasgczeniem podi@ nastpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygbi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezmediye przed
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nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez serie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pyagstiem do ukladania
kolejnej warstwy nalsy odczeka do czasu jego naturalnego osuszenigeliJeawilgocenie nagbito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.  Ogodlne zasady kontroli jakoéi robot
Ogdlne zasady kontroli jaw robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Cestotliwoséoraz zakres badaiipomiaréw
Czstotliwas¢ oraz zakres bafla pomiarow dotyczych cech geometrycznych i zsgczenia wyprofilowanego
podicza (koryta) podaje tablica 1.
Tablical. Czstotliwosé badan kontrolnych

Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba badana kadym odcinku drogi

1. | Szerokoskoryta
Rownos¢poprzeczna i podiuna

Spadki poprzeczne Z czestotliwoscig gwarantujcg spetnienie wymagaprzy
Rzedne wysokogiowe odbiorze, okréonych w pkt. 6.2.
Uksztaltowanie osi w planie

2. | Zagszczenie, 2
Wilgotnoé¢ gruntu

3. | Noéosé podioa min. jeden raz w trzech punktach

6.2.2. Szerokosé¢

Szerokéc profilowanego podia (koryta) nakgy sprawdzéco najmniej co 100 m.

Szerokéc profilowanego podiza (koryta) nie mze rénic¢ s od szerokéi projektowanej o wcej niz +10 cmii -
5cm.

6.2.3. RoOwnos¢é

Nieréwndci podhene profilowanego podka (koryta) naly mierzyé 4-metrove tata co 20 metréw w kierunku
podtuznym, zgodnie z BN-68/8931-04 [4].

Nierownaci poprzeczne natg mierzyt 4-metrovy fats, a na odcinkach poszefideig o diugdci dostosowanej do
szerokéci profilowanego podia, co najmniej co 100 m.

Nieréwndci nie mog przekracz&2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne najamierzy¢ za pomagtaty o diugéci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy co hajmniej co 100 m.
Spadki poprzeczne powinnydmgodne z Dokumentadprojektovy z tolerangj £ 0,5%.

6.2.5. Rezdne wysokosiowe

Rzzdne wysokéciowe naley sprawdzéw osi jezdni i na jej kragadziach co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych
co10 m.

Rd&nice pomidzy rzdnymi wysokéciowymi wyprofilowanego podi@ (koryta) i rednymi projektowanymi nie
powinny przekraczat+l cmi-2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
Uksztattowanie osi natg sprawdzéw punktach rozmieszczonych nie rzadziecoi100 m.
Os w planie nie mee by przesurita w stosunku do osi projektowanej @agj niz+ 5 cm.

6.2.7. Zagszczenie

Wskamnik zagszczenia wyprofilowanego podio(koryta) okrélony wedtug BN-77/8931-12 [5] nie powiniendby
mniejszy od podanego w pkt 5.3 n/n SST.

W przypadku jéi w koryto zostanie wbudowana mieszanka kruszywa stabilizowanego cementem jako ulepszone
podiaze, wowczas podie (W korycie) mee spetnid jedynie kryterium wskanika zagszczenia I 0,97.
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Wilgotnas¢ w czasie zagzczania naly badé wediug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnas¢ gruntu podiga powinna b§ rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjpd -20% do +10%.
Wartai¢ wtérnego modutu odksztatcenia nie powinnaropiejsza od podanej w pkt 5.3 n/n SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovy jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profilowanego jaodimryta)
zgodnie z DokumentadProjektovy i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposbb odbioru robot
Odbidr profilowanego podia (koryta) dokonywany jest na zasadach odbioru robot zagittaji ulegajcych
zakryciu podanych w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0Ogdlne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatgoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m profilowanego podia (koryta) naley przyjmowa na podstawie obmiaru po ocenie jako
wykonania robét na podstawie wynikéw batkleomiaréw laboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuie:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robd6t,

- dostarczenie spta

- odspojenie gruntu,

- zatladunek nadmiaru odspojonego grurétodéi transportowe i odwiezienie,
- profilowanie podiga (dna koryta),

- zagszczenie,

utrzymanie podie,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i ioatieratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnyeh i podio
przez obeizenie plys.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réaim@wierzchni planografem idat

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieanblgazagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

o v A~

10.2. Inne dokumenty
7. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pélsztywnych, IBDIM, Warszawa, 1997 r
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D-04.02.01 WARSTWY ODSAZAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) opracowanej na
bazie OST & wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robot zwdanych z
wykonaniem warstw odszapcych przy przebudowie drog z ptyt betonowych w uktad
pasowym w Gminie Szamotuty.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa  specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét gaainych z realizagjzadania
wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
Zwigzanych z wykonaniem warstw egzapcych o grubaosi srednio 15 cm (min. 10cm) z
piasku.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe gs zgodne z obowezujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okréleniami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padan
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gidspcych g
— piaski,
2.3. Wymagania dla piasku

Piasek stosowany do wykonywania warstwacdapcych i odcinagcych powinien
spetniat wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Piasek bgzie stanowit podsypk dla ptyt betonowych, dlatego podstawowym
parametrem kwalifikujcym jest dobra zaggczalnos¢ Dopuszcza siniewielkie zaglinienie,
nie dopuszcza esi nawet pojedynczych kamieni. Materiat przed wbudadesn podlega
organoleptycznej ocenie przydatobprzez Inspektora Nadzoru.

2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1. Skladowanie piasku
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Jezeli piasek przeznaczony do wykonania warstwyaorapcej nie jest wbudowany
bezposednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego skladowania,
to Wykonawca rob6t powinien zabezpie€zayo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi. Pod®zw miejscu skladowania powinno dyowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcingej lub odgczapcej
powinien wykaza sic moAiwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- rowniarek,
— walcdw statycznych,
— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport piasku

Piasek mona przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoa

Podloz gruntowe powinno spetiavymagania okrdone w D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggczaniem podi@.

Warstwa odgczapca powinna b§ wytyczone w sposob umibiiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentagj projektows, z tolerancjami okigonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gdach réwnolegtych do osi
drogi, lub w inny sposdb zaakceptowany przez/imera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno utiwiaé nacihgnigcie sznurkow lub
linek do wytyczenia robot w odgtach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagezczanie piasku

Piasek powinien hy rozkladany w warstwie o jednakowej grubpsprzy uzciu
réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow gdrgch wysokéciowych. Grubosé
roztozonej warstwy lunego piasku powinna bytaka, aby po jego zagzczeniu osagnieto
grubosc projektowang
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Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy ecdgapcej naley
przystpi¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym mgleozpoczynéd od krawedzi i
stopniowo przesuw@pasami podiuzymi czs$ciowo naktadajcymi si, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyalezpoczyné od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podtuzymi czsciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nierownog<i lub zagtbienia powstate w czasie zZmgczania powinny Ly
wyrownywane na bigco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lisingcie
materiatu, a do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcimap i odgczapca powinna
by¢ zaggzczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechaniani.

Zagezczanie naley kontynuowa& do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w waysbdsiczapca lub
odcinapca, uniemoliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej proby
Proctora, kontrg} zaggzczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy weglt BN-64/8931-02 [6].
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekeg2za

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggczania powinna I8y rowna wilgotnogi
optymalnej z tolerangj od -20% do +10% jej wartok W przypadku, gdy wilgotnosc¢
kruszywa jest wysza od wilgotnaosi optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos$ruszywa jest risza od wilgotnasi
optymalnej, kruszywo naby zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny
O wykonaniu odcinka prébnego decyduje Inspektor Nadzoru.
5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca a przed ul@niem naspnej warstwy powinna @y
utrzymywane w dobrym stanie.
Koszt napraw wyniklych z niewdeiwego utrzymania warstwy olagia
Wykonawe; robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakogi robot

Ogodlne zasady kontroli jakog rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénabadania
przeznaczonych do wykonania robot i przedséawyniki tych bada Inzynierowi Nadzoru.
Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci piasku okrélone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czstotliwosc oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycgzcych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy odezapcej i odcinagcej podaje tablica 1.
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Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszczegé[nignie bada Minimalna castotli_wo?é bada i
pomiaréw pomiaréw
1 | Szerokéc¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 [ Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drdg

5 | Rzdne wysokeciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 |Uksztaltowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drag
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadzief hi
raz na 400 rh

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000

8 | Zagszczenie,wilgotn& kruszywa w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadzjej ni
raz na 600 h

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztalttowania osi w planigynajdona
w punktach gtéwnych tukow poziomych.

6.3.2. Szerokos&varstwy

Szerokoséwarstwy nie moe sk rozni¢ od szerokaosi projektowanej o wicej niz +10
cm, -5 cm.

6.3.3. RoOwnosévarstwy

Nierownog&i podiumne warstwy odcinggej i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrowy tatg,
zgodnie z norm

BN-68/8931-04. Nierowna poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley
mierzy¢ 4 metrowy fata.

Nierébwnogi nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigj i odgczapce] na prostych i tukach powinny
by¢ zgodne z dokumentacprojektows z toleranci = 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokogiowe

RoOznice pomgdzy rzdnymi wysokogiowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm i -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz +
3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub ecej niz + 5 cm dla pozostatych drdg.

6.3.7. Grubos¢warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z
tolerancy +1 cm, -2 cm.

Jezeli dokumentacja podaje gruboiginimalng warstwy, to 95% pomiarow musi by
wigksza od grubag minimalne;j.

Jezeli warstwa, ze wzgtdéw technologicznych, zostala wykonana w dwdch
warstwach, naley mierzy¢ tgczna grubosétych warstw.
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Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waxEm gruboéi Wykonawca
wykona napraw warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikos¢ co najmniej 10 cm,
uzupetnienie nowym materialtem o odpowiednich detaosciach, wyréwnanie i ponowne
zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt. Po wykonaniu tych robéfphast
ponowny pomiar i ocena grubds warstwy, wedlug wyej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.3.8. Zagezczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy odszapcej, okrglony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od 1.00.

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuwyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny ynaprawione przez spulchnienie delgikosi co najmniej
10 cm, wyréwnane i powtornie zaggczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest n¥ (metr kwadratowy) warstwy ogszapcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami bkyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fhwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozie@nie na uprzednio przygotowanym paodiowarstwy materiatu 0 gruloi i jakosci
okreslonej w dokumentac;ji projektowej i specyfikacji technicznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie warstwy,
— uporzdkowanie terenu robét



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481

2. PN-B-06714-17
5. PN-B-11113

6. BN-64/8931-02

© N

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12
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Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilggtno

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnyctai pod
przez obcizenie ptyh

Drogi samochodowe. Pomiar résenaawierzchni planografem i tat

Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu



D.05.02.01

D 05.02.01 NAWIERZCHNIE TWARDE NIEULEPSZONE — NAWIERZCHNIA Z
KRUSZYWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (S8Tymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwranych z wykonywaniem nawierzchni twardych
nieulepszonych przy przebudowie drég z piyt betonowych w ukladzie pasowym w Gminie
Szamotuly.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem nawierzchni twardych nieulepszonych:

- nawierzchnia z kruszywa o grulmbd6cm na drodze gtdwnej,

- nawierzchnia z kruszywa o grulmdd5cm na zjazdach,

- profilowanie istniejcej, nie podlegagej przebudowie, nawierzchni materiatem z rozbiorki

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego
ruchu samochodowego ze wadli na pylenie, dte nierdwnosgi, ograniczony komfort jazdy
- wibracje i hatas.

1.4.2. Nawierzchnia ttuczniowa - nawierzchnia, ktorej warstvege¢alna wykonana jest
z thucznia bez #ycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Nawierzchnia brukowcowa - nawierzchnia, ktérej warsté@eralna wykonana jest z
brukowca.

1.4.4.Pozostate oksienia podstawowegszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygeze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania odopie
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padanSST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Piasek
Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni twardych nieulepszonych powinien
spetnig& wymagania PN-B-11113 [16] dla gat. 1 lub 2.
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2.3. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zaggczenia i zamulania nawierzchni neody¢ studzienna
lub z wodocigéw, bez specjalnych wymaga

2.4. Mieszanka kruszywa tamanego

Na gorry czes¢ warstwy nawierzchni drogi z kruszywa (min. 6cm)eagl stosowa
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenie surowca skalnego. Kruszywo powinno
by¢ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny. (Dotyczy jedynie reski
przebudowywanego na szerokos,20m)

2.5. Mieszanka kruszywa z rozbiorki

Na dolng cze&¢ warstwy nawierzchni drogi (max. grubod®cm) i zjazdy dopuszczagsi
stosowanie mieszanki kruszywa z rozbiorki istadgf nawierzchni lub innego materiatu o co
najmniej takich parametrach. Materiatdz¢ge oceniony organoleptycznie przez yniera i
dopuszczony do wbudowania. Nie dopuszcza widocznych sladow zanieczyszche

organicznych, materiatdbw niebezpiecznych (m. in. azbestu), ztomu, szkia lub ceramiki
tazienkowej .

2.6. Wymagania dla kruszywa tamanego (dotyczy pkt 2.4)

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-EN-933-1 powinnazkg migdzy
krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1. Krzywa uziarnienia
kruszywa powinna hkiyciagta i nie mo# przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do gdrnej krzywej granicznej uziarnienia rgigdnich sitach.

Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie neoprzekracza 2/3 grubdci warstwy
uktadanej jednorazowo.

Frakcje
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na nawierzchnie
wykonywane metagistabilizacji mechanicznej (1-2)
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Kruszywo powinno spetnéanastpujace wymagania:

- zawartoscziarn mniejszych 0,075 mm, % (m/m) wg PN-EN-933-1 —od 2 — 10,

- zawartos¢zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie weéej niz: wg PNEN-

933-4 — max 1%,

- wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metodilub Il wg

PN-B-04481, % - od 30 do 70,

- catkowita scieralnos¢ w bebnie Los Angeles wg PN-EN-1097-2 po petnej liczbie
obrotow, nie w¢cej niz 40

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonywania nawierzchni z kruszyw stabilizowem
mechanicznie powinien wykagzaic moAiwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypmsg/ch w uradzenia dozujce wod.
Mieszarki powinny zapewéwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotops

optymalnej,

- rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych deszagyania.

W miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechanicznie lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow kamiennych

Materiaty kamienne maya przewoz dowolnymi §odkami transportu, w warunkach
zabezpieczaprych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem

z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas transportu
kruszywa powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drobmpezed
rozpyleniem.

Sposob zatadunku i roztadunkuwdkdéw transportowych natg dostosowé do

wytrzymatoci kamienia, aby nie dopag do obttukiwania krawdzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioa

Podloze pod nawierzchgi powinno spetni@ wymagania okrdone w SST D-04.01.01
,Koryto wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@. Jeeli podioz ulepszone pod
nawierzchn¢, wykonane z materialtdw zwdanych spoiwami lub lepiszczami, wykazuje
jakiekolwiek wady, to powinny Iy one usunite wedlug zasad akceptowanych przez
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Inzyniera. Nawierzchnia powinna &ywytyczona w sposob umldiajacy jej wykonanie
zgodnie z dokumentagj projektows lub wedlug zalede Inzyniera, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub dkpipowinny by ustawione w 0si
drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposolakzzptowany przez
Inzyniera. Odsfpy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny byvicksze nk co 10 m, co
umodZiwi prawidtowe nacagniecie sznurkéw lub linek.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Minimalna gruboséwarstwy nawierzchni ttuczniowej nie meby po zagszczeniu
mniejsza od 16cm. Maksymalna grubagarstwy nawierzchni po zageczeniu nie powinna
przekraczéd 22 cm. (Dla zjazdow odpowiednio 8cm i 15cm). Krusay powinno by
rozktadane w warstwie o jednakowej grubiofrzy uyciu uktadarki albo réwniarki. Grubos¢
roztozonej warstwy lupego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zaggczeniu i
zaklinowaniu osignieto gruboséprojektowang Kruszywo grube po rozt@hiu powinno by
zageszczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o nacisku jedmysym nie
mniejszym nt 30 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno
rozpoca¢ sig od krawdzi i stopniowo przesuwa pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej osi.

Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku popnz@ezpowinno rozpocg sig od
dolnej kravedzi i przesuwé pasami podtuzymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku
jej gornej krawdzi.

Zageszczanie maia zakoncz§, gdy przed kotami walca przesiagic tworzy fale, a
ziarno tlucznia o wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wtlagzav si
nawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego mrgleaklinowa ja poprzez stopniowe
rozsypywanie mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 5 mm pglyroi zagszczaniu
walcem statycznym gtadkim.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapia kruszywo wod tak czsto,
aby byto stale wilgotne, co powodujee kruszywo mniej si kruszy, mniej wyokigla i
tatwiej uktada szczelnie pod walcem. Zszrzenie maia uwaac za zakonczone, $8 nie
pojawiaj si¢ slady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywa graatami.

Jeili dokumentacja projektowa, SST lub imier przewiduje zamulenie gornej
warstwy nawierzchni, to natg rozsyp& cienka warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie
skropi¢ go wodai wciera:, w zaklinowanagwarstwe tlucznia, wytworzongpapkegszczotkami z
piasawy. W trakcie zamulania nale przepugi¢ kilka razy walec na szybkim biegu
transportowym, aby papka zostata wessana ab gfarstwy. Waly walca natg obficie
polewa& wodsa w celu unikngcia przyklejania do nich papki, ziaren dda i tlucznia.
Zamulanie jest zakonczone, gdy papka przestanie przemkaglab warstwy. Jdi nie
wykonuje s¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawa
rowniez miat. W przypadku zagzczania kruszywa spiem wibracyjnym (walcami
wibracyjnymi o nacisku jednostkowym watu wibgaggo co najmniej 18 kN/m lub ptytowym
i zagsszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym cojmmaej 16 kN/m2),
zag:szczenie nale przeprowadzawediug zasad podanych dla walcéw gtadkich, lecz bez
skrapiania kruszywa wodd.iczbe przepé¢ sprztu wibracyjnego zalecagsustalt na odcinku
probnym. W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchniayatiba, aby byta ona stale
wilgotna. Nawierzchnia, i nie byla zagszczana ugdzeniami wibracyjnymi, powinna By
rébwnomiernie zajadzana (dogszczona) przez samochody na catej jej szekwsokresie
od 2 do 6 tygodni, w zvgzku z czym zalecasprzektadanie ruchu na nde
pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakogi robot
Ogolne zasady kontroli jakosrobot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6

6.2. Badania przed i w trakcie rob6t

Przed rozpocxiem wykonywania prac nalg przedstawd materiat do akceptaciji
Inzynierowi. Powinien on oceéijego jakos¢ organoleptycznie, a w razie potrzeby zteci
badania laboratoryjne. Nie dopuszczg sbecnog&i w kruszywie materiatu gliniastego,
czastek organicznych w tym w szczegoélobkawatkow drewna i gaki, cegty i dachéwek,
gazobetonu, tworzyw sztucznych, odpaddéw bytowych i materiatbw niebezpiecznych(np.
eternit). Nie zalecana jest obecnosdziarna.

W trakcie robét Ingnier powinien na bigco kontrolowa jakos¢ kolejnych partii
materiatu ktore & wbudowywane. W przypadku stwierdzenia wbudowywapiazez
Wykonawe materiatlu innego ui przedstawiony, Ingnier ma prawo wstrzyntaprace i
nakaz& rozbidrke nawierzchni wykonanej z materiatu posiagdajgo wady.

6.3. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Réwnosénawierzchni

Nierownogi podtuzne nawierzchni nakly mierzy¢ 4-metrowy tatg, zgodnie z normBN-
68/8931-04 [24]. Nierbwnad poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrowvy tata,
zgodnie z norrpa BN-68/8931-04 [24].

Nieréwno<&i nawierzchni nie powinny przekragzh5 mm (pomiar nafey wykonywa min.
Co 25m.

6.3.2. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinayggdne z dokumentag]
projektows, z tolerangj £1,0%. (pomiar natey wykonywa co 25m)

6.3.3. Rzdne wysokog<iowe

RoOznice pomé¢dzy rzdnymi wysokog€iowymi nawierzchni i rgdnymi

projektowanymi nie powinny przekragza2 cm i -2 cm. (pomiary natg wykonywa min.
co 25m i w punktach charakterystycznych)

6.3.4. Uksztattowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie mezy przesungta w stosunku do osi

projektowanej o wicej niz £10 cm. (pomiar nalg wykonywa min. co 25m i w punktach
charakterystycznych)

6.2.6. Szerokoshawierzchni

Szerokos¢nawierzchni nie maeromi¢ sie od szerokosi projektowanej o wicej niz +10 cm
i -5 cm. (Pomiary nafey wykonywat co min. co 25m i w punktach charakterystycznych)
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkpbmiarowy jest m (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggiojektowy, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefiavg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczce podstawy ptatno€i

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatnos podano w SST D-M-00.00.00

»Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- roztozenie warstwy kruszywa grubego i wghe zagszczenie,

— zamiatowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie wadgpszczenie
—przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

- uporadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawsiaztofieczyszcze
obcych

Utwardzenie drogi dojazdowej do gruntéw rolnych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

3. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanigkhasisci

4. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zasiartofieczyszcae
organicznych

5. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

6. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego
7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtca

przez obcizenie plyt

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roveno@wierzchni planografem i tat

9. Rozporadzenie ministra transportu i gospodarki morskiepim® marca 1999 r. w sprawie
warunkow
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D — 05.03.03 NAWIERZCHNIE PLYT BETONOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe]j specyfikacji technicznej (SEWysagania
dotyczce wykonania i odbioru robét dla przebudowy drogyt petonowych w technologii
pasowej w Gminie Szamotuty

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z ptyt betonowych zaakresach objych
dokumentagcj projektows.

Zakres prac obejmuje:

- wykonanie nawierzchni z ptyt typu PDTP (lub o podobnych parametrach) o
grubogi 16cm

- wykonanie nawierzchni z pityt otworowych typu JOMB (lub o podobnych
parametrach) o grubos12cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia z elementow prefabrykowanych — nawierzchnia piyt drogowych
betonowych przeznaczona dla ruchu lub postoju pojazdow.

1.4.2. Pozostale oki&genia g zgodne z obowiujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5.0gdlne wymagania dotycgce robot
Ogélne wymagania dotygze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1.0golne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2.Rodzaje materiatow
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Materiatami  stosowanymi  przy wykonaniu nawierzchni z elementéw
prefabrykowanych obfych niniejsa SST, g:
- ptyty drogowe betonowe petne zbrojone o wymiarach 0,8 x 1,2 x 0,16m
- ptyty otworowe betonowe zbrojone o wymiarach 0,75x1,0x0,12
- piasek na podsygkpod ptyty petne — wyspuje w warstwie odgzapce),
- podsypka cementowo — piaskowa pod ptyty otworowe,
- woda

2.3. Plyty betonowe

Piyty betonowe, stosowane do wykonania nawierzchni powinny odpaiviada
wymaganiom BN-80/6775-03/01 [2] i BN-80/6775-03/02 [3] i specyfikacji technicznej
wyrobu — wytrzymatosia ciskanie betonu — klasa C25/30, nbwos¢ < 5%,

2.3.1. Ksztatt i wymiary ptyt betonowych
2.3.1.1. Piyty typu PDTP petne zbrojone o grub@$ 16cm
Stosowane wymiary ptyt betonowych:

-120x 80 x 16 cm
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Dopuszcza si inne wymiary i rodzaje ptyt pod warunkiem zachovearzblizonych
parametrow uytkowych. Przede wszystkim nawierzchnia z tych phytysi oprécz wiasnej
wytrzymatoLi by¢ odporna réwnig na klawiszowanie.

2.3.1.2. Piyty typu JOMB otworowe zbrojone o gruboéi 12cm
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Dopuszcza si inne wymiary i rodzaje ptyt pod warunkiem zachovearzblizonych
parametrow uytkowych.

2.3.2. Wyghd zewrgtrzny

Powierzchnie ptyt powinny by bez rysy, pknig¢ i ubytkédw betonu. O fakturze z
formy lub zatartej, zgodnie z wymaganiami. Kea\gie ptyt powinny by rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i ¢édaiptyt betonowych nie
powinny przekraczawarto<i podanych w tablicach 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni gézawtyt betonowych

Dopuszczalna wielkoswad i
uszkodzé

Gatunek 1 Gatunek 2

Rodzaj wad i uszkodse
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Wklgstos¢ lub wypuktosépowierzchni gornej,
) , ) . ; 3 4
wichrowat@d¢ powierzchni i krawdzi, mm
liczba, max 3 4
Szczerby |_L_JsszQZen|a diugosé mm, max 20 30
krawedzi i naroy
glebokosé, mm, max 5 7

Dopuszczalne odchytki wymiarow ptyt betonowych nie powinny przekéacza
wartosi podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow ptyt betonowych

Dopuszczalna odchytka mm
Rodzaj wymiaru
Gatunek 1 Gatunek 2
dtugos¢ +5 +8
Plyty betonowe szerokosé 5 +8
grubos¢ +3 +5

2.3.3. Sktadowanie

Piyty betonowe maog by¢ skiadowane na otwartej przestrzeni, na padtoz
wyroéwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem podktadek i przektadelgnyoh w pionie
jedna nad druga

2.4. Piasek na podsypk

W przypadku ptyt petnych relpiasku na podsypkgpetnia warstwa odszapca wg
04.02.01.

2.5.Woda

Woda ukywana przy wykonywaniu zggzczenia podsypki i do zamulania
nawierzchni moe by studzienna lub z wodagju, bez specjalnych wymaga

2.6. Podsypka cementowo - piaskowa
Na podsypkgementowo-piaskoanalery stosowa
— piasek spetniacy wymagania PN-B-06711,

— cement portlandzki klasy 32,5 spetaaj wymagania PN-B-19701
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt. 3.

3.2. Sprzt do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementoprefabrykowanych

Wykonawca przyspuje do wykonania nawierzchni z elementéw prefabmdmych
powinien wykaza sic moAiwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

- koparka samojezdna z chwytakiem zaciskowym

- rowniarek,

- wibratoréw ptytowych,

- ubijakow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport materiatow
4.2.1. Transport ptyt betonowych

Piyty betonowe mogaby¢ przewoodne dowolnymisrodkami transportu. Piyty
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczanien sszkodzeniami w czasie transportu,
a gorna warstwa nie powinna wystatvpozasciany srodka transportowego wéej niz 1/3
wysokogi tej warstwy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0go6lne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 5.

5.2.Przygotowanie podioa

Podloze pod nawierzchni z elementow prefabrykowanych powinby
przygotowane zgodnie z wymaganiami ckoamymi w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@’ oraz D-04.02.01 ,Warstwa ogtszapca”
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Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie stanowi zeicto na poditaz z gruntu
niewysadzinowego mma bezpogednio uktadé nawierzchng z pityt betonowych. Jeli w
podtozu wysepuja grunty watpliwe badz wysadzinowe, nawierzchpiz ptyt naley uktada
na podsypce piaskowe;j.

5.3. Wykonanie podsypki

Podsypka pod nawierzcknipowinna by wykonana z piasku odpowiadaggo
wymaganiom SST 04.02.01 .
Grubos¢ podsypki powinna by zgodna z dokumentagjprojektowg lub SST. Jeeli
dokumentacja projektowa lub SST nie stanowi inaczej, to grupodsypki nie mniejsza hi
10 cm na podtoz z gruntéw witpliwych i 25 cm z gruntéw wysadzinowych.

Dla nawierzchni z ptyt otworowych nalg wykonywa& podsypk cementowo —
piaskowg 0 gr. min. 6cm

Podsypka powinna liyroztozona w warstwie o jednakowej grulmogprzy uzciu
rowniarki lub prowadnic i planu, w sposob zapewdqugjuzyskanie wymaganych spadkow i
rzednych wysokogiowych.

Zageszczenie podsypki nalg przeprowadzi bezpofednio po rozioeniu.
Zageszczenie naley wykonywa przy zachowaniu optymalnej wilgotnmézageszczanego
piasku, @& do osggniccia wskanika zagszczenia Is >=1,00.

5.4. Wykonanie nawierzchni z ptyt betonowych

5.4.1 Uktadanie ptyt

Nawierzchng¢ z ptyt betonowych betnych nale wykona w uktadzie pasowym.
Przyktadowe sposoby utenia ptyt w ukladzie pasowym dla drog o jednym pasiehu
podano na schemacie pkt. 2.3.1.

Ptyty otworowe nalgy ukfad& dla wyksztalcenia tukdéw Ilub umibwienia
przejazdow przez ptyty petne (gtowne)

Sposob uteenia ptyt powinien by zgodny z dokumentagjprojektowy, SST lub
wskazaniami Ingniera.

5.4.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z ptyt betonowych na uprzednio przygotowanym podioz
moze st odbywa bezpofednio zesrodkéw transportowych lub z miejsca sktadowania, za
pomog koparek samojezdnych wypasaych w chwytak zaciskowy.

Plyty nalezy ukiad& tak, aby cal swop powierzchm przylegaty do podica
(podtoza gruntowego lub podsypki). Powierzchnie pilyt niewpmy wystawa lub by
zagkbione wzgédem siebie wicej nz 4 mm. Po ulgeniu pasow jezdnych wypetni
przestrzé nawierzchny z kruszywa wg D.05.02.01
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako<i robot

Ogolne zasady kontroli jakok rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

6.2. Kontrola przygotowania podtoza

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnas:
a) Dokumentagj projektowg — na podstawie ogfizin i pomiarow,
b) Wymaganiami podanymi w SST D-04.01.01 lub D-04.02.01

6.3. Kontrola wykonania podsypki

Kontrola utoonej podsypki piaskowej polega na sprawdzeniu zgamlizos
a) Dokumentagj projektowy w zakresie gruba@$ utozonej warstwy i wyréwnania do
wymaganego profilu — na podstawi edgin i pomiardw,
b) Wymaganiami podanymi w p. 5.3. niniejszej SST.

6.4.Kontrola wykonania nawierzchni ptyt betonowych

Kontrola jakogi robét polega na sprawdzeniu ich zgodnas
a) Dokumentacja projektoav w zakresie cech geometrycznych nawierzchni oraz
dopuszczalnych odchytek wymienionych w tablicy 1 — na podstawiedngl i
pomiarow,
b) Wymaganiami podanymi w SST D-05.03.03 ,Nawierzchnie z ptyt betonowych”.

6.5. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Jeli dokumentacja projektowa i SST nie oflee inaczej, to przeprowadzone
pomiary nie powinny wykaza wigkszych odchyl®@ w zakresie cech geometrycznych
tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanyzheniktore podano w tablicy 4.

6.6. Ocena wynikéw badan

Wszystkie materiaty mugzspetnig wymagania podane w punkcie 2.
Wszystkie elementy robot, ktore wykaz@dstpstwa od postanowieSST powinny
zosta rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robot
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Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne
pkt. 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m2 wykonanej nawierzchni z elementéw
prefabrykowanych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt. 8. Roboty uznaje @iza wykonanie zgodne z dokumengagrojektows, SST i
wymaganiami Inyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem #toleji wg
punktu 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatno€i

Ogdlne ustalenia dotygze ptatnogi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mb drogi z elementow prefabrykowanych obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- dostarczenie materiatow,
- przygotowanie podita@ (ewentualnie wykonanie podsypki),
- utozenie piyt
- uporzdkowanie terenu robot,
- przeprowadzenie pomiarow geodezyjnych

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Normy

PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych; piasek

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drdg, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspélne
wymagania i badania

BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
Drog, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Piyty
drogowe.
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