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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM

INFORMACJE OGOLNE

1. Wiadciciel dzwigu:

Zesp6t Publicznych Zaktadéw Lecznictwa Otwartego

Warszawa-Ochota
ul. Szczesliwicka 36
02-353 Warszawa

2. Miejsce zainstalowania: Blidynek Przychodni Zaktadu Opieki Zdrowotnej
ul. Pilota SkarzyAskiego 1 -
02-377 Warszawa

3. Producent dzwigu:

~ELEKTRODZWIG” J erzy F. Olesinski

ul. Czarodzieja 10 :
03-116 Warszawa

4. Numer fabryczny:

5. Rok produkc;ji: 2007 r

250/E/630/2007

OPIS TECHNICZNY DZWIGU

1. Rodzaj dzwigu:

2. Udzwig nominalny:
3. Predkosé dzwigu:

4. Sposéb obshlgi.:

5. Wysokos¢ podnoszenia:

6. Liczba przystankow/dojsé:

7. Kabina:
e rodzaj:

e masa kompl. kabiny:
8. Masa przeciwwagi:

9. Dojscie do maszynowni:

10. Wykonanie szybu:

osobowy elektryczny linowy z przelozeniem
linowym 1:1

630 kg Iub 8 0séb
1 m/s

samoobshigowy
- i€ Wymaga uprawnionej obstugi

13,09 m
5/5

nieprzelotowa o zawieszeniu plecakowym o
wymiarach 1100 x 1400 mm:; 1,54 m?

780 ke
1095 kg

maszynownia gbrna,
— dojécie z klatki schodowe;.

zelbetowy, wewnatrz budynku, brak X R

%) \
\ Y

pomieszczen pod szybem

DOKUMENTACJA TECHNICZNO - ODBIORCZA DZWIGU
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pLERTRODIIE DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM

11. Wciagarka:
e typ wciagarki: SWTY1-630-100; KDS Kinetek Company,

certyfikat nr AN 50106535-0001

e rodzaj wciagarki: bezreduktorowa, cierna
— $rednica kota ciernego $ 400 mm: rowki pélokr. y=35°; p=85"
e silnik elektryczny: synchroniczny, 3x400V

4,0 kW; 48 obr/min;

12. Sterowanie:
e rodzaj:
e schemat: ' TSDF

mikroprocesorowe — zbiorcze dwukierunkowe

13. Liny no$ne:
e rodzaj liny (konstrukcja): 8x19 BRUGG

e ilos¢ lin 1 $rednica: 6 X $10 mm
o najmniejsza sita zrywajaca: 47,20 kN '
e klasa wytrzymalosci: 1570 N/mm?

e wsp. bezpieczenstwa: 20,1>16,15 wymaganego wg PN/EN 81.1

—————— e —producent BRUGG WIRE ROPETINC:
14. Liny ogranicznika predkosci:

e rodzaj liny (konstrukcja): S6x19 6(9+9+1)

e ilos¢ lin 1 $rednica: 1 x $6,00 mm

e najmniejsza sita zrywajaca: 22.1 kN

e klasa wytrzymalosci: 1770 N/mm?

e wsp. bezpieczenstwa: 12,42 > 8 wymagane wg. PN/EN 81.1

e producent: ,Drumet” S.A. ul. Polna 26/74

87-800 Wioclawek

15. Drzwi dZzwigu:
e konstrukcji kabinowych: automatyczne centralne, S x H= 900x 2000

e ozn. drzwi kabinowych: Typ C2C — Seria MICRO — typ SLIM

e producent: *  PRISMA Sur.l.

e konstrukcja szybowych: automatyczne centralne, S x T =900 x 2000
e ozn. drzwi szybowych: Typ C2C — Seria F1 — typ SLIM

e typ zamkow bezp.: L2S-R/L atest: ATV 646

e producent: PRISMA S.r.l. Via della Pace (s.n.c.)

1-43055 Casale di Mezzani (PR)

16. Chwytacze kabiny:
e rodzaj konstrukcji: chwytacze slizgowe dwukierunkowe

e oznaczenie: PC 14DA, certyfikat nr ABFV 597/1
e producent: Cobianchi

17. Ogranicznik predkosci:

e oznaczenie fabryczne: dwukierunkowy ogranicznik
predkosci LK200,
certyfikat nr AGB 182/1
e producent: , PF.B.Srl
18. Zderzaki:

DOKUMENTACJA TECHNICZNO - ODBIORCZA DZWIGU



rup T DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM
e kabinowe: E2B  szt.-2
® przeciwwagi: E2B  szt.-1

19. Prowadnice:
e kabinowe: 90x75x16 frezowane

® przeciwwagowe: 75x55x10 blaszane giete
20. Kabina potaczona interkomem z maszynownia i portiernia.
21. Dostep do podszybia za pomocs drabinki.

22. Konstrukcja dzwigu odpowiada normie PN/EN 81.1./2002 r, PN/EN 81.70,

PN/EN 81.28, tacznie z Analiza Ryzyka.

Opracowat:

Warszawa, dn. 07.11.2007r.

Jargstaw Sitarski
: f
jw

DOKUMENTACJA TECHNICZNO - ODBIORCZA DZWIGU



DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM

DOKUMENTACJA
TECHNICZN O - ODBIORCZA
DZWIGU

250/E/630/2007

IL RYSUNKI I OBLICZENIA

Spis zawartosci:

1. Projekt montazowy szybu.

2. Obliczenie sprzezenia ciernego.

3. Obliczenia lin.

4. Wymiary i obliczenia naprezen w prowadnicach.

5. Wymiary i obliczenia zderzakow. :

6. Obliczenie obcigzen pod prowadnicami i zderzakami.

DOKUMENTACIJA TECHNICZNO - ODBIORCZA DZWIGU



DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM

1. PROJEKT

~ SZYBU I MASZYNOWNI

DOKUMENTACIJA TECHNICZNO - ODBIORCZA DZWIGU



DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

2. OBLICZENIE SPRZEZENIA CIERNEGO wg EN81-1:2002

2.1. Dane wyiéciowe do obliczen:

Udzwig:

Predkosé jazdy kabiny:

Masa kabiny z rama:

Masa przeciwwagi:

Wysokos¢ podnoszenia ( maksymalna):
Srednica liny:

Tlos¢ lin:

Masa 1 mb liny:

Masa lin: Mggr = GL1'ng Hmax
Masa przewodu zwisowego: |
Srednica kota ciernego:

Srednica kota zdawczego:

Odlegtos¢ osi kot w poziomie:

Odlegtos¢ osi kot w pionie:
Typ rowka:
Kat rozwarcia rowka:

Kat podcigcia rowka:
Wspbtezynnik przelozenia uktadu ciggnowego:

Zredukowana masa kota zdawczego:

Promien kota ciernego: R :=—
2

Kat opasania:

Q :=630-kg

V=102
S

P .= 780-kg
Mewt := 1095-kg

Hipeax == 13.09-m

d; := 10-mm

Ny =6
' k
Gy = 0.34-22
. m
Mggr = 26.7 kg
MrTraw = 15-kg
D¢ := 400-mm
D, := 0-mm
S :=0-mm
h := 0-mm
polokragly podciety
y := 35-deg
B = 95-deg
g = 1
mpp := 0-kg
R=02m
o := 180-deg

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 25 0/E/630/2007

L < 4

2.2. Zalozenia podstawowe.

Zgo
- tadowanie kabiny w dolnej czesci szybu

- hamowania kabiny obciazonej udiwigiem nominalnym w dolnej czeéci szybu
- hamowania pustej kabiny w gémej czedei szybu
- posadowienie przeciwwagi na zderzakach, proby jazdy pustej kabiny w gore

- posadowienie kabiny na zderzakach, préby podciagniecia przeciwwagi W gore

2.2.1. Eadowanie kabiny w dolnej czesci szybu.

Wspoiczynnik tarcia: _ py =0.1

Pozormy wspotczynnik tarcia:

o))

" - p—y —sin(p) +sin(y) £ = 0.192

Sita w linie po stronie kabiny:

(P+125Q+ Mgg)-2
Ty = 15634N

Ty =
1o

Sita w linie po stronie przeciwwagi:

Mewt &
Tay = — Ty = 10738N
Io
1.1

—— = 1.456 ,

T2a ar™ =188
T fioo
M <e! * Warunek spelniony
T2

dnie z EN81-1:2002 obliczenia sprawdzajace wykonano dla pieciu przypadkow:

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU
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Zgodnie z EN81-1:2002 przyjeto opbznienie hamowania: a=0.5—

2
S
Wspétezynnik tarcia: o = O'IV 1, = 0.091
1+—
10
Pozorny wspotezynnik tarcia:
~ Woy4| cos Y~ sin E)-
- - 2 2
2 = ) ]
n—B -y —sinfp) +sin(y) £ = 0.175
Sila w linie po stronie kabiny:
(P +Q+ NISR)- g+a)+mpp-a
Tiz= T1 = 14807.6N
Io :
Sita w linie po stronie przeciwwagi:
- Mewt (g —2)
Tpp = il T = 10190.8N
I'o :
Ti2
== ’ fr-a
T 1.453 2% 732
Ti2  fra
Ty . Warunek spelniony

" RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU
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97.2.3. Hamowanie pustej kabiny w gérnej czedei szybu.

Zgodnie z EN81-1:2002 przyjeto op6znienie hamowania: a:=0.5 z
S2
r . . O. 1
Wspbdtczynnik tarcia: g = 1y = 0.091
v
1+—
10

Pozorny wspotczynnik tarcia:

R

n—pf—-y— sin(B) + sin(y)

fy = 0.175

Sita w linie po stronie przeciwwagi:

(Mcwt + MSR)' g+a)

T13 = 11561N
Io 4
Sita w linie po stronie kabiny:

T1_3 =

(P + Mryaw)-(g = 2) — mpp-a

T23:= T  Tp3=T739N
T
T13
= 1.563 ‘.
T23 e> " =1.732
Tiz  fyo
Tig © Warunek spelniony

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU Str. 6



DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

2.2.4. Posadowienie przeciwwagi na zderzakach. proba jazdy pustej kabiny w gére. .

Wspolczynnik tarcia wg EN81-1:2002: py =02
Pozorny wspdtczynnik tarcia:
: Y)_ (B
4 L L
Kg (cos(zj sm(z))
" B —y-sin(B) +sin(y) fy = 0385
Sita w linie po stronie kabiny:
P+ MTraw) g
Tig = (—f’fﬁ ; Ti4 = 7796.3N
Ip 2
Sita w linie po stonie przeciwwagi:
Tr4 = Msr'g Tp4 = 261.9N
1.4 | fga _
— =29.771 e = 3.349
24
T £4- )
14 >e’ * Warunek spelniony
To4

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU Str. 7



DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

2.2.5. Posadowienie kabiny na zderzakach, préba podciagniecia przeciwwagi do gory.

Wspotezynnik tarcia wg EN81-1:2002: py =02

Pozorny wspolczymnik tarcia:

o) of)

fe = 0.385
n—B —v —sin(p) +sin(y) ’

f5 =

Sita w linie po stronie przeciwwagi:

Mewt 8

Io

Ti5:=

T15 = 10738.3N

Sita w linie po stonie kabiny:

Tr5:= Mgr'g | Tps5 = 261.9N
T1s : <
-—— =41.006 fs-a
Tas e =3.349
T fz- . ' :
12 >e” " Warunek spelniony
Tys

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU Str. 8



DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/63 0/2007

3. OBLICZENIA LIN wg EN81-1:2002
3.1. Dane do obliczen.

Lina: BRUGG WIRE ROPE INC.
Konstrukcja liny: 8x19-BRUGG
Udzwig nominalny: Q =630kg
Masa kabiny z rama; P =780 kg
Wysokosé podnoszenia ( maksymalna): Hpax = 13.09 m
Srednica liny: dr = 10mm
Ilosé lin: ng=6

; ko
Masa 1 mb liny: Gri=034=

' m

Masa lin: Msgr = 26.7 kg
Minimalna sita zrywajaca line: Fzg := 47200-N
Srednica kota ciernego: D¢ = 400mm
Srednica kola zdawczego: D, = 0mm
Kat podciecia rowka: B =95 dég
Wspé%czymlik przetozenia uktadu cicggnowégo: rg=1

3.2. Obliczenia,
3.2.1. Obliczenie wymaganego wspolczynika bezpieczefistwa.

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU ‘ Str. 9



DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

Liczba kot linowych na ktérych zachodzi przegiecie proste: Nps =0
Liczba kot linowych na ktérych zachodzi przegiecie dwustronne: Npr :=0

Liczba két linowych zdawczych: D,=0

Wspétezynnik zalezny od stosunku miedzy srednicami kota ciernego i k6t linowych:

Ky =0 K,=0
Zastepcza liczba kot odchylajacych:

Nequivp = Kp(NpS + 4Npr) : ) Nequivp = O
Zastepcza liczba kot ciernych wg tabl. N.1: Nequivt = 6.7
Zastepcza liczba két linowych:

Nequiv = Nequiv’c + Nequivp Nequiv = 6.7
Stosunek srednicy kota do srednicy liny: _ E = 40

dr

Wymagany wspdlczynnik bezpieczenstwa:

[ 695.85. 10% Nequiv

D) 8:567
dr
2.6834 -(

(DtJnlsgj - ;
log| 77.09- T
’ S¢=16.15

Sg:=10 -
3.2.2. Obliczenie rzeczywistego wspotczynnika bezpieczenstwa.

log

Sita w linie po stronie kabiny:

Q +P+ N-[SR g
( ) F, = 2348.2N
g1

r=

RzecZywisty wspolczynnik bezpieczenstwa:

Fzr
S, = S, = 20.1
E;

Sr> Sf Liny spetniajg wymagania normy EN81-1:2002

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

3.2.3. Obliczenia liny ogranicznika predkosci.

Lina:

Konstrukcja liny:

Srednica liny

Minimalna sita zrywajaca ling:

Max.sita w linie ogranicznika predkosci w kierunku dét:

Wymagany wspotczynnik bezpieczenstwa:

3.2.4. Obliczenie rzeczywistego wspbdtczynnika bezpieczenstwa.

Fu
Sro 1= —

Fo

,Drumet" S.A.

6,00-S6x19 6(9+9+1)

d := 6-mm

F,. :=22100-N
F, := 1780-N
Sto =8

Sio = 12.42

Sro > Sfo Lina spelia wymagania normy EN81-1:2002

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

4. WYMIARY I OBLICZENIA NAPREZEN W PROWADNICACH.

4.1. Dane do obliczen prowadnic kabinowych:

Typ dzwigu:

Odmiana dzwigu:

Udzwig nominalny:

Masa kabiny, ramy i osprzetu:
Szerokos$¢ kabiny:

Glebokosé kabiny:

Rozstaw zakotwienia prowadnic:

Rozstaw prowadnikéw w poziomie:

Rozstaw prowadnikéw w pionie:

4.2. Prowadnice kabinowe:

Typ prowadnic:
Ilo$¢ prowadnic:

Gruboé szyjki prowadnicy:
Moment bezwtadnosci (X):
Moment bezwladnosci (Y):
Wskaznik wytrzymatosci (X):
Wskaznik wytrzymatosci (Y):
Przekr6j poprzeczny:

Modut Younga:

Przyspieszenie ziemskie:

Promien bezwladnosci:

Material prowadnic:

Naprezenia dopuszczalne (dla przegigcia zgie.):
Naprezenia dopuszczalne (dla sumy obciazen):

Wytrzymatos¢ na rozcigganie:

- elektryczny, bezreduktorowy

—dzwig osobowy
Q =630kg

P =780 kg
Dy B= 1400-mm

Dy = 1100mm

1:= 1400-mm
S¢ := 950-mm

h := 2650-mm

bl xhl xk=90x75x16
n:=>2
C:=10-mm

T, = 102.2-10% mm*

I, = 52-10* mm*
W, = 20.9-10°-mm’
Wy = 11.9-10%-mm’

A =1.72-10>-mm>

E:=2.1-10°-MPa
g=981%
2
S
1:=17.6-mm
S235IR

Ck = 195MPa Cr=0p

oy = 244MPa
N
mm”

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

Y
k
—A——D .
AF‘I _
N X | X
1 —— —=
L r’"J v
C
b
v |

4.3. Odstep pomiedzy mocowaniami prowadnic:

Najwieksza odlegtos¢ pomigdzy mocowaniami prowadnic: 1= 1400mm
Wspotczynnik smuktosei:
1
A== A =795
i
Wspotczynnik wyboczeniowy @ okreslamy na podstawie danych zawartych
w tabeli G.31 G.4 wg PN-EN 81-1

Dla stali o wytrzymatosci R, =415 MPa i A=79,5 wspdlczynnik wyboczeniowy

0370 = 0.00004627.0° " + 1 37 = 1.54

7 (2]
50 = 000002447277 + 1.03 0oy = 1778
D520 ~ D370

520 -370
Wyg15 = : + 370
1-MPa @45 = 1.612

(R — 370MPa)

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

4.4. Obliczenie prowadnic kabinowych dla przypadku "Chwytanie":

Rozktad obcigzen wzgledem osi X

S - zawieszenie kabiny
P - masa kabiny powodujaca zginanie ( Srodek masy )

cl - odleglosé kabiny od osi proxi/adnic

cl :=195-mm

Xpo = 745-mm
Ypo := 0-mm
5
Xgo:=cl+ g-Dx Xqo = 882.5mm

Yqo = 0-mm

Xg0 := 160-mm
Ys0 := 0-mm

Wspolczynnik dynamiczny z tabeli G2 wg PN-EN 81-1  k; =2

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU Str. 14



DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

Rozktad obcigzen wzgledem osi Y

Dy
>

X0 ,
Xp = 745-mm
Yp = 0-mm
Dy

XQ:ZCI.F? Xq = 745mm

1
YQ = —-Dy

8 YQ = 175mm

Xs = 160-mm
Y := 0-mm

Wspotezynnik dynamiczny z tabeli G2 wg EN 81-1  kj =2

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU - St 15



DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

ERODIATE
SR

4.4.1. Obciazenia naciskowe:

Sily obcigzenia:

Clg(P+Q)

= Fy = 13.83kN

n

4.4.2. Obciazenia wyboczeniowe:

Naprezenia wyboczeniowe:

Firaygs 4
3 ok = 1296 MPa <195 MPa

Oy =

4.4.3. Obciazenia zginajace:

Sita zginajaca:

ki-g-(Q-Xqo + P-Xpo |
= ( — ) . F, = 421kN

Fy :

kl-g-(Q-YQ+P-Yp)

2h

2

Fy =

Moment gnacy:

3-Fyl
T My = 214197 N-mm

My =

3-Fyl _
6 - , My = 1104570N-mm

Naprezenia zginajace:

My =

M,
W . Gy = 10.25MPa
M

Oy :

9y = oy = 92.82MPa

X
y
V}’

s

Zgiecie szyjki prowadnicy:
1.85-Fy

Of = op = 77.85MPa <195 MPa

C2

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

Odksztalcenia:
0.7-F, I
Oy 1= ——— &y = 1.54mm
48-E-Jy
0.7-Fy T
Sy w= 48-E-I, 5'y = 0.15mm
) :=,/8x2+8y2 6 = 1.55mm
Naprezenia ztozone:
O =Ox+0y oy, = 103.07MPa
By = G+ 050y, o, = 105.72MPa
Tk | | —
©=O0m* o = 111.109MPa

4.5. Obliczenie prowadnic kabinowych dla przypadku "Jazda":

Wspbtczynnik dynamiczny z tabeli G2 wg PN-EN 81-1 kp:=1.2

4.5.1. Obciazenia wyboczeniowe:

<5.0 mm

<5.0 mm

<5.0 mm

<244MPa

<244MPa

<44MPa

Podczas normalnego urzytkowania wyboczenie w czasie jazdy nie wystepuje. -

4.5.2. Obciazenia zginajace:

Sita zginajaca:

- ka-g-[ Q-(Xqo - Xs0) + P (Xpo = Xs0) ]

" , Fy = 2.02kN
n-h
kg Q(Yo- Yo) +P(Y,-Y
Fy = — [ nsl) (Y] Fy = 0.5kN
L

F

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

Moment gnacy:

3-Fyl
X = ; M, = 128518 N-mm
16
My = 5 : My = 531251 N-mm
Naprezenia zginajace:

My

Oy i= — Gy = 6.15MPa
Wy
My

T W, oy = 44.64MPa

Zgiecie szyjki prowadnicy:

1.85.F,
or=— op = 37.44MPa <244 MPa
Odksztalcenia:

0.7-F, I -

Oy = 8y = 0.74mm <5.0 mm
48-E-J, ~
0.7-FyI’

%= BT §,=009mm  <5.0mm

& = 6x2+6y2 6 =0.75mm <5.0 mm

Naprezenia zlozone:

O = Ox+0y Om = 50.79MPa <244MPa

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU Str. 18



DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

4.6. Obliczenia prowadnic dla przypadku "Zatadunek":

X1 g

]
Y1

L
|
+

Dy

iR
¥

cl = 195mm
Sq = 900-mm
B4 = 25-mm

Dy
Xp1:=—+cl Xp1 = 745 mm
Ypl' = 0-mm

S4

Xp=cl+ 1.5 Xj = 795mm

Dy B4
Y :=— +30mm + 5 Yy = 742.5mm

Wspdtezynnik dynamiczny ' k:=1.0

X = 70-mm

Y = 0-mm

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

6.6.1. Obciagzenie zginajace:

Fs:=0.4-Q Fs =252 kg
Sity zginajace:
kg | Fg( X1 - Xg) +P( X1 — X ’
= [Fo(%1=,) P (1 = X, Fy = 1.31kN
n-h
ka1~ Y P (- ]
y =
oy ¥ Fy = 0.69kN
2
Momenty gnace:
3-Fyl
M = My = 181761.17N-mm
3-Fyl
My = .M, = 344463.21 N-mm
Y 16 Y
Naprezenia zginajace 1 ztoZzone:
. .
Ox = W, oy = 8.7MPa
My ‘
Oy = —— oy = 28.95MPa
Wy

Om = Ox+ Oy Cm = 37.64MPa <195MPa

c =111.109MPa  <195MPa

Zginanie szyjki prowadnicy: |
1.85-Fy
OF = o2 Gp = 24.28MPa  <195MPa
» Odksztatcenia:
0.7-F, I’ -
Oy = ——— 8y = 0.48mm <5.0mm
48-B-Iy
0.7-Fy I
Sy-': 48-E-I, 6y =0.13mm <5.0mm

2 2 '
6:=/8; +8, ' § = 0.5mm <5.0 mm

Naprezenia zginajace oraz odksztalcenia nie przekraczajg dopuszczalnych wartoscei, a zatem
prowadnice spelniajg wymagania postawione w normie PN-EN 81-2 :

Str. 20
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

4.7. Dane do obliczen prowadnic przeciwwagi:

Masa przeciwwagi: Mewt = 1095 kg

Glebokosé przeciwwagi: Dyp = 136-mm

Szerokosé przeciwwagi: Dy = 1035-mm

Rozstaw zakotwienia prowadnic: 1 = 1400 mm

Rozstaw prowadnikéw w poziomie: S¢ == 1040-mm

Rozstaw prowadnikéw w pionie: hp := 2446-mm

4.8. Prowadnice przeciwwagowe:

TK3 bl x hl x k = 75x55x10 blaszane giete

Typ prowadnic:

[lo$¢ prowadnic: np =2

Gruboé szyjki prowadnicy: Cp =10-mm
Moment Bezwiadnosici X): ‘Tx: = 11.89-10" mm’

Moment bezwtadnoscei (Y): Iy = 6.47-104-n:un4

Wskaznik wytrzymatosci (X): W, := 3.27-10°-mm’

Wy = '1.73-10°-mm’

A = 348-mm>

Wskaznik wytrzymatosci (Y):
Przekroj poprzeczny:

Modut Younga: E:=2.1- IOS-MPa

Przyspieszenie ziemskie:

Promien bézw%adnos’ci:

Materiat prowadnic:

Naprezenia dopuszczalne (dla przegiecia zgie.): oy = 165-MPa o} = o g

Naprezenia dopuszczzﬂne (dla sumy obcigzen): o, := 205-MPa
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007.

Y
k
]
— | | E
X X
&
b1
Y
4.9. Odstep pomiedzy mocowaniami prowadnic:
Najwieksza odlegtosé pomiedzy mocowaniami prowadnic: I = 1400mm

4.10. Obliczenie prowadnic dla przypadku "Jazda": ‘

_MCW"'C
1V
=‘/ ‘
ul o 1Y = X
v > | 1
v ’ f Xp
v 1 :
=
Dkp
Xpp = 0.10-Dyp Xpp = 13.6mm
Ypp = 0.05-Dyy - Ypp =51.75mm

Wspodtezynnik dynamiczny z tabeli G2 wg EN 81-1  k, := 1.2

4.10.1. Obciazenia wyboczeniowe przeciwwagi:

Podczas normalnego uzytkowania wyboczenie w czasie jazdy nie wystepuje.
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007 ,

4.10.2. Obciazenia zginajace przeciwwagi:

Sita zginajaca:

- g Mowe Xpp PR = 131kN
P np-hp S
ko g Moyt Y
Fyp fmmm s P Fy = 0.7kN
: np-hp

Moment gnacy:

3-Fypel

Myp = ” Myp = 35782N-mm
3'Fxp'1

Myp = — e My, = 9404 N-mm

Naprezenia zginajace:

Mxp V .

Oyp = . . Oyp = 10.94MPa
Myp

Gy 1= ——

» =, Gyp = 5.44MPa

Zgiecie szyjki prowadnicy:
- 1.85-Fyp
GFp = ——7
G

Opp = 0.66MPa <165 MPa

Odksztalcenia:

5 0.7 Byl ' 5. =0.11 10.0
= ———— —~ = U.1llmm <10.0 mm
PT48.E, P

0.7-Fyp-

6)’? e '48-E-Jx Sy = 0.13mm <10.0 mm

2 2 6 = 0.5mm <10.0 mm

Naprezenia ztozone:
Omp = Oxp+Oyp Omp = 16.38MPa  <165MPa

Naprezenia zginajace oraz odksztalcenia nie przekraczaja dopuszezalnyeh wartodei. a zatem
pewl (% >
prowadnice speliaja wymagania postawione w normie EN81-1:2002

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU Str. 23



o
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Pt ‘
5. WYMIARY I OBLICZENIA ZDERZAKOW wg EN81-1:2002.

5.1. Dane wyjsciowe do obliczen:

Udzwig nominalny: Q=0630kg
Masa kabiny, ramy i osprzetu: P =780 kg
Masa przeciwwagi: Mewt = 1095 kg
'Prqdkoéc' nominalna dzwigu: v=12

S

Dla kabiny i przeciwwagi zastosowane zostaly zderzaki z tworzywa sztucznego:

pod kabing pod przeciwwagq
Oznaczenie: ED E2
Ugiecie: T Ty &= 9O~111111A R = 90-mm
Obciazenie min: Finin = 2579N Fmin2 = 2579N
Obcigzenie max: Fmax = 14573N Finax2 = 14573N
Wysoko¢ zderzaka: L=100 mm L=100 mm
Srednica: D=125 mm | D=125 mm
Ilo$¢ zderzakow: =2 ip =1

5.2. Sprawdzenie doboru zderzakéw kabinowych.

- catkowity mozliwy skok zderzakéw: _
Zgodnie z EN81-1:2002 r. powinien by¢ nie mniejszy niz 65 mm oraz powinien

by¢ co najmniej réwny wartosci 0,067v?2

L* finax = 65mm fmax = 90mm > 65mm

2 ¥ froax = 0.0674-v> £ = 90mm > 67.4mm

-sztywno$¢ zderzakow kabinowych:
I Fmin < P+ Q < i Fax
5158N < 13827N < 29145N

Obliczenia zderzak6w kabinowych wykonane zgodnie z wymaganiami normy
EN81-1:2002 r. spehniaja wszystkie tam postawione warunki.

RYSUNKI I OBLICZENIA DZWIGU
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DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRY CZNYM 250/E/630/2007

5.3. Sprawdzenie doboru zderzakdw przeciwwagi.

-catkowity mozliwy skok zderzakéw przeciwwagi:
Zgodnie z EN81-1:2002 r. powinien byé nie mniejszy niz 65 mm oraz powinien
by¢ co najmniej réwny wartoéci 0,0674v2

i ® fnax2 = 65mm fmax2 = 90-mm > 65-mm

2% fiaxs = O.O674-v2 fhax2 = 90-mm > 67.4-mm

-sztywnos¢ zderzakéw przeciwwagi:

Fmina < Mewt < Frax2
2579N < 10738N < 14573N

Obliczenia zderzakéw przeciwwagi wykonane zgodnie z wymaganiami normy
EN81-1:2002 r. spetniajg wszystkie tam postawione warunki.

RYSUNKII OBLICZENIA DZWIGU , Str. 25



DZWIG Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM 250/E/630/2007

6. OBLICZENIA OBCLA{ZENT POD PROWADNICAMI
IZDERZAKAML

6.1. Dane wyj$ciowe do obliczefi:
Masa kabiny, ramy i osprzetu: P =780 kg
Udzwig nominalny: Q =630 kg
Masa przeciwwagi: Myt = 1095 kg
Masa lin: Mgr = 26.7 kg
Liczba prowadnic: n, =2
Masa prowadnicy: Py = 150-kg
Liczbé zderzakéw kabiny ’ =2
Liczba zderzakow przeciwwagi: . I =1

Wspdlezynnik przecigzenia przy dziataniu chwytaczy:  kj := 2

6.2. Obliczenie sit wywieranych przez prowadnice na dno podszybia (pod kazda prowadnica):

. ki-(P + Q) + Py + Mgy
1-=5 n, F; = 14.7kN

6.3. Obliczenie sit wywieranych przez zderzaki kabiny na dno podszybia (pod kazdvm

zderzakiem):

o
+Q . Fy=277KkN
Iy

Fz = 4-g.

6.4. Obliczenie sit wywieranych przez zderzaki przeciwwagi na dno podszybia
(pod kazdvm zderzakiem):

Mcwt
F3 = 4-g- -
Ip
**********>l:=!=>k>i:>k*=|==I:>!=*$=i=**>k**={<*=i:***>I=>l<*****a‘:***a’:**:{:>l==l==i=*={==l=>t=>i

Obliczenia wykonal:

Jarostaw Sitalm/\ ‘ Mirosidw Jamka
W | Warszawa, dn. 07.10.2007r.
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