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Przebudowg istniejacego przejsicia dla pieszveh w km 7+430 przy Zespole Szkol w Grodzisku

Dolnym w ramach przebudowy odcinka drogi powiatowej nr 1259R Gniewczyna (gr. pow.) —
Grodzisko — Giedlarowa w km 6+660 — 10+450
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Kalkulacja Zakup i montaz aktywnego znaku drogoweg D-6 szt 1
wlasna dwustronnego z lampa pulsacyjna zasilany

ukladem hybrydowym na wysiegniku,

Oznakowanie wyposazone w detektory ruchu

pieszego uruchamiajace znak pulsacyjny w

momencie wykrycia ruchu w obrebie przejscia dla

pieszych
Kalkulacja Zakup z montazem - stawianie stupéw Szt 2
wlasna oswietleniowych wraz z oprawami - Latarnia

Hybrydowa: 38W/600W/400W/6m
Kalkulacja Podlaczenie przewodow kabelkowych do 2.5 mm2 Kpl. 1
wlasna w powloce polwinilowej pod zaciski lub $ruby
Kalkulacja Podlaczenie bednarki FeZn 25x4mm?2 wraz z kpl 1
wlasna badaniami i pomiarami instalacji uziemiajgce;j
Kalkulacja Nawierzchnia wyniesionego przejscia dla pieszych m? 30,00
wiasna z kostki brukowej o grub. 10 cm czerwonej na

podsypce cementowo — piaskowej o grubosci 8cm
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Konstrukcja zestawu wysiegnikowego dla
aktywnego znaku D-6

oé drogi powiatowej

Dwustronna lampa LED

Znak D8 dwustronny aktywny

Ogniwa fotowoltaiczne A

Turbina wiatrowa
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UWAGA:

1. W razie innej odlegtosci, ze wzgledu warunkéw terenowyc, niz w dokumentacji skorygowac
odleglos¢ tak, aby sygnalizator znajdowat sie nad osia jezdni

2.  Stope stalowa z kotwami zabetonowaé w wykonanym fundamencie

3. Slup z kotnierzem ustawié na Srubach stopy stalowej z kotwami i zamocowa¢ przy pomocy
nakretek

4.  wtrakcie uktadania mieszanki betonowej utoyé rurg ostonowa ® 50 zabezpieczajgca
wprowadzane kable

5. Fundament wykonac z betonu €25/30, W4

6. Dopuszcza sie zastosowanie innego rozwigzania konstrukcyjnego aktywnego znaku D-6, pod

warunkiem zachowania parametréw technicznych oraz odleglosci od skrajni drogowej




