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STE - 03.00 WYMAGANIA

1. WSTEP

Specyfikacja techniczna - wymagania ogdlne, zawiera zakres okreslen i wymagan
wspolnych dla catosci zagadnien dotyczgcych wykonania i odbioru robét polegajgcych na
przebudowie kottowni olejowej na gazowg w budynku Przedszkola w teknicy.
Specyfikacja techniczna /na roboty elektryczne STE / jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 2

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STE.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja STE-03 obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie instalacji elektrycznych w obiekcie j.w.

W zakresie okre$lonym w projekcie.

Roboty wyspecyfikowano z podziatem na nastepujgce elementy :

-STE-03.01 Instalacje oswietleniowe wewnetrzne

-STE-03.02 Instalacje gniazd wtykowych

-STE-03.03 Wewnetrzne linie zasilajgce i tablice elektryczne

-STE-03.04 Instalacje wyrdwnawcze

3. UWAGI OGOLNE
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowg / Projektem Budowlanym: Specyfikacjg Techniczng / i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

4. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Podstawg wykonania i wyceny robot jest Dokumentacja Projektowa / Projekt Budowlany, ST.
Przedmiar robo6t/. Wymagania zawarte w kazdym opracowaniu sg obowigzujgce dla
wykonawcy. Wymagania zawarte w ST majg priorytet w stosunku do Projektu Budowlanego.
W przypadku rozbieznosci wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczeh w
dokumentacji, lecz o ich zauwazeniu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i
Projektanta, ktéry dokona stosownej korekty. Wszystkie wykonane roboty i zabudowane
materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowag /DP/ a takze ogdlnie obowigzujgcymi
przepisami.

5. MATERIALY | SPRZET

Cechy materiatow i elementéw instalacji muszg by¢ zgodne z obowigzujgcymi normami.
Materiaty przeznaczone do zabudowy powinny posiada¢ certyfikat lub aprobate techniczng a
urzadzenia certyfikat ze znakiem bezpieczenstwa. Wykonawca zadba, aby materiaty
przetrzymywane na budowie do czasu uzycia, byly zabezpieczone i nie pogorszyta sie ich
jakos$c¢ .

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania wlasciwego i sprawnego sprzetu, nie
powodujgcego pogorszenia jakosci robot. Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typu i
jakosci projektowi organizacji robét zaakceptowanemu przez Inspektora nadzoru.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robo6t powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonanych roboét zgodnie z DP i
ewentualnymi korektami zaakceptowanymi przez /Inspektora nadzoru/ w jednostkach
ustalonych w Przedmiarze robot. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru /z
wyprzedzeniem min. 3-dniowym/. Wyniki obmiaru nalezy wpisa¢ do ksiegi obmiarow. Btad lub
przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze robét lub w Specyfikacjach Technicznych
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane bedg
poprawione zgodnie z zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem roboét a takze, w
przypadku wystgpienia dtuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robét. Obmiar robét



zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania . Obmiar robo6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ bazowac bedzie na obmierzonych ilosciach wykonanych Robdt.
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robét.
Cena jednostkowa pozycji uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace sie na tg pozycje okreslong przez ST i DP.
Cena jednostkowa obejmuje miedzy innymi:
« robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami
o wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z. kosztami ich zakupu, transportu i
magazynowania /a dla urzgdzenh technologicznych, wraz z kosztami ich montazu i
wiasciwych prob/ i innymi towarzyszgcymi kosztami

o wartos¢ pracy sprzetu i srodkdéw transportu technologicznego wraz z kosztami

jednorazowymi i innymi towarzyszgcymi kosztami

o koszty posrednie, sktadnik kalkulacyjny ceny kosztorysowej uwzgledniajgcy ujete w

kosztach bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrebnymi przepisami do kosztow
uzyskania przychodow, koszty urzagdzenia, eksploatacji i likwidacji Placu budowy,
koszt oznakowania Robét, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy, opfaty
dzierzawcze, koszty ogolne przedsiebiorstwa Wykonawcy i.t.p., koszt uporzgdkowania
Placu budowy po zakonczeniu Robét.

o zysk kalkulacyjny, zawierajgcy tez ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu Kontraktu w
catym okresie jego realizacji, tacznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia
Kontraktu, koszt gwarancji zwrotu zaliczki
koszt gwarancji nalezytego wykonania.
podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
sporzadzenie dokumentacji powykonawcze;j
koszty wszelkich niezbednych ustalen z odpowiednimi instytucjami
koszt sprawdzen, kontroli .wizytacji i.t.p. niezbednych instytucji /n.p. PIPracy, PTI
Sanitarny, PSPozarna. Ochrona Srodowiska i.t.p./

e koszty odbiorow i przygotowania wszelkich niezbednych dokumentéw 2z nimi
zZwigzanych

e koszt rozruchu, wykonanie pomiaréw kontrolnych, préb kohcowych, préb
eksploatacyjnych.

o koszt sporzadzenia instrukcji postepowania na wypadek pozaru.



STE - 03.01 INSTALACJE OSWIETLENIOWE WEWNETRZNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét montazowych dotyczacych wykonania instalacji oswietlenia przy przebudowie
kottowni olejowej na gazowg w budynku przedszkola w teknicy.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w punkcie 1.1
specyfikacji

1.3. Zakres robét objetych ST.
Zagadnienia i wymagania ogolne dotyczgce robét podano w ST-00.00 i STE-03.00
W zakresie robot nalezy wykonac :
- o$wietlenie podstawowe pomieszczen
- o$wietlenie ewakuacyjne
W zakres robot wehodzi:
e trasowanie pod montaz osprzetu, przewoddw i opraw,
o ufozenie przewoddw kabelkowych ptaskich YDYp 2-3-4-5 x 1,5 mm? 750V n/t i w
korytkach
przygotowanie podtoza pod montaz puszek instalacyjnych n/t
montaz tgcznikéw oswietleniowych n/t
montaz opraw oswietleniowych
przekucia przez Sciany i stropy
pomiary elektryczne wraz z protokétami
e sporzgdzenie dokumentacji powykonawczej
Wszystkie oprawy oswietleniowe zasilane sg jednofazowo.

2. MATERIALY .
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w specyfikacji ST 00.
Kazdy wbudowany materiat powinien posiadac certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
zgodnosci lub aprobate techniczna.
Zaprojektowano przewody, osprzet i oprawy:
o przewody typu YDYp- 3(2-3-4-5 )x1,5mm3-750 V
osprzet instalacyjny:
e fgcznik instalacyjny 10A, 230V jednobiegunowy szczelny IP44
tacznik instalacyjny 10A, 230V schodowy szczelny 1P44
puszka odgatezna szczelne 1P44
rurki sztywne RVS
korytka kablowe
ztgczki Swiecznikowe 250V
haczyki sufitowe
zaciski na przewody WAGO
oprawy LED
e oprawy ewakuacyjne
Oprawy powinny spetniac¢ europejski standard zgodny z normg PN-60598.
Oprawy i ich ilosci powinny by¢ zgodne z normg PN-84/C-02033.

3. SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.



4. TRANSPORT

Rodzaj transportu, wymagania w zakresie przyjmowania i skladowania materiatéw na budowie
— zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz
warunkami techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych . tom V-Instalacje
elektryczne. Arkady — 1988 r.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:
« trasowanie pod przewody, ciggi korytek kablowych; w liniach poziomych i pionowych

przejscia przez sciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS

przejscia przez sciany, /rurki/ chowaé catkowicie w tynku

przewody uktadac¢ swobodnie tak, aby nic byly narazone na naprezenia

przewody uktada¢ na gtadkim podtozu

przewody n/t mocowaé za pomocg typowych uchwytéw — mocowanie w odstepach co

ok.50cm

przewody uktadane w korytkach — bez mocowania

« do puszek w prowadzac tylko przewody, ktére wymagaja tgczenia w puszce-pozostate
prowadzi¢ obok

« przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny byé¢ dtuzsze niz
fazowe

« montowa¢ wylgczniki klawiszowe w catym obiekcie tak aby ich potozenie byto
jednakowe: przycisniecie gérnej czes¢ klapki — zapalanie, dolnej — gaszenie.

« wszystkie potgczenia przewodow wykonywac na zaciski Srubowe, lub sprezynowe, nie
lutowac i nie skrecac

« stosowac¢ zaciski o przekroju odpowiednim do przytagczanych przewodéw

« do mocowania opraw stosowac kotki kotwigce oraz haczyki sufitowe.

5.1. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA | PRZEPIECIOWA

Jako ochrone przeciwporazeniowg podstawowg zastosowano izolacje ochronng przewodéw,
osprzetu, urzadzen. Ochrone dodatkowg przeciwporazeniowg zrealizowano przez
samoczynne szybkie wytaczanie zasilania w uktadzie TN-S.

Ochrone przepieciowg zaprojektowano klasy B i C dla catej instalacji elektrycznej w kottowni i
w rozdzielni RK.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
e sprawdzenie instalacji po wykonaniu podlega sprawdzeniu prawidtowosci wykonania
robét zgodnie z p.5.
e dobdr przewoddw do obcigzalnosci prgdowej, dobdr urzadzen zabezpieczajgcych —
zgodnie z DP.
« sprawdzenie oznaczenia przewodow: neutralny ,N” (zyta w kolorze niebieskim) i
ochronny ,PE” (zyta w kolorze zotto-zielonym)
sprawdzenie trwatos¢ i pewnosci zamocowanego osprzetu
sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu instalacyjnego
sprawdzenie zachowania zasady jednolitej pozycji zatgczania tgcznikow
sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprzetu instalacyjnego
sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementéw instalacji elektrycznej
sprawdzenie dziatania instalacji oswietleniowej podtgczonej pod napiecie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest 1 wypust na oprawe o$wietleniowa.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST 00.
Odbiorowi podlega:

e prawidtowosc¢ utozenia przewodéw

e usuniecie ewentualnych usterek

e jakosc¢ zastosowanych materiatéw i urzadzen



o prawidtowos$¢ wynikéw kontroli jakosci robot
o prawidtowo$s¢  wynikow  wykonanych  pomiaréw  elektrycznych.  Zgodnosé
z obowigzujgcymi przepisami
« zgodnos$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
« prawidtowosc¢ funkcjonowania instalacji wigczonej pod napiecie.
Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ protokoty pomiarow:
e ciggtosci przewodow,
« rezystancji izolacji obwodow elektrycznych,
« natezenia oswietlenia na ciggach komunikacyjnych,
e sprawdzenia samoczynnego wylgczenia zasilania
e préb dziatania oswietlenia
oraz:
« certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na
uzyte materiaty.
o dokumentacje powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatnos¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejszej
STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie robét jak w p. 1.3 specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61; 473: 482; 701

10.3. PN-84-E.-02033 Oswietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym

10.4. PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych
badan odbiorczych



STE-03.02 INSTALACJE ZASILAJACE i GNIAZD WTYCZKOWYCH
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robdét montazowych dotyczacych wykonania instalacji zasilajgcych i gniazd
wtyczkowych przy przebudowie kottowni olejowej na gazowg w budynku przedszkola w
Leknicy.

1.2 Zakres stosowania STE.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg robot wymienionych w punkcie 1.1
specyfikacji .

1.3 Zakres robét objetych STE.
Zagadnienia i wymagania ogoélne dotyczace robdt podano w ST-00.00 i ST E-03.00
W zakresie robét nalezy wykonac:
« trasowanie pod montaz osprzetu i przewodow,
o utozenie przewodéw YDY 3x1,5 (2,5mm) -750 V n/t i w korytkach do gniazd
jednofazowych
utozenie przewodow YTKSY 1x4x0,8 n/t i w korytkach
utozenie przewodéw YDY 4x1G n/t i w korytkach
utozenie przewodow OWY 3x1,5 w korytkach i rurkach Peschla
montaz gniazd hermetycznych IP44 jednofazowych z przytgczeniem przewodéw
podtagczenia pomp, sterownika kotta
pomiary elektryczne wraz z protokotami
sporzgdzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY

Zaprojektowano przewody i osprzet :

e przewody typu YDYp 3x1,5 (2,5) -750V

e przewody typu YTKSY 1x4x0,8

e przewody typu YDY 4x1G

e przewody typu OWY 3x1,5

osprzet instalacyjny:

e gniazdo hermetyczne podwdjne 2x2P+Z p/t 16A, 230V
« gniazdo hermetyczne pojedyncze 2P+Z p/t 16A, 230V
e rurki sztywne RVS i Peschla

3. SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu, wymagania w zakresie przyjmowania i skladowania materiatéw na budowie
— zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz
warunkami techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych . tom V-Instalacje
elektryczne. Arkady — 1988 r.

5. WYKONANIE ROBOT
nalezy:
o trasowa¢ pod przewody, ciagi korytek, rurki instalacyjne; w liniach poziomych i
pionowych
« przewody w korytkach uktada¢ swobodnie .tak aby nie byly narazone na naprezenia
« przewody n/t mocowac za pomocg typowych uchwytow w odstepach co ok.50cm



« przewody neutralne i ochronne wprowadzone urzadzen i osprzetu powinny by¢
diuzsze niz fazowe

« montowac gniazda w catym obiekcie tak aby bolec ochronny byt u goéry, przewod
fazowy z lewej strony, przewdd neutralny z prawe;.

« mocowaC gniazda tak, zeby wycigganie wtyczki nie powodowato naruszenia
mocowania.

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa i przepieciowa.

Jako ochrone przeciwporazeniowg podstawowg zastosowano izolacje ochronng przewodéw,
osprzetu i urzadzen. Ochrone dodatkowg przeciwporazeniowg zrealizowano przez
samoczynne szybkie wytgczanie zasilania w uktadzie TN-S. Ochrone uzupetniajgca projektuje
sie przy pomocy wytgcznikdéw réznicowo-pradowych instalowanych we wszystkich obwodach
zasilajgcych oraz gniazd wtykowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

« sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie z p.5.

e dobdr przewoddw do obcigzalnosci prgdowej, dobdr urzadzen zabezpieczajgcych —

zgodnie z P.B.

e sprawdzenie oznaczenia przewodéw: neutralny ,N” (zyta w kolorze niebieskim) i
ochronny ,PE” (zyta w kolorze zotto-zielonym)
sprawdzenie trwatos¢ i pewnosci zamocowanego osprzetu
sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu instalacyjnego
sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprzetu instalacyjnego
sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementéw instalacji elektryczne;j
sprawdzenie dziatania instalacji podtgczonej pod napiecie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 wypust na gniazdo 1 fazowe, obwdéd zasilajgcy.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:
e prawidtowosc¢ utozenia przewodéw
e usuniecie ewentualnych usterek
e jakosc¢ zastosowanych materiatéw i urzadzen
o prawidtowos$¢ wynikéw kontroli jakosci robot
o prawidtowos¢ wynikdw wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodnos$¢ z
obowigzujgcymi przepisami
« zgodnos$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
« prawidtowos$¢ funkcjonowania instalacji wigczonej pod napiecie
Do odbioru koncowego nalezy przedstawic :
e protokoty pomiaréw:
ciggtosci przewodéw
rezystanciji izolacji elektrycznej
sprawdzenia samoczynnego wytgczania zasilania
certyfikaty na znak bezpieczehstwa. deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na
uzyte materiaty
« dokumentacje powykonawczg.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ptatnos¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejszej
STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie roboét jak w p.k 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.



Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61; 473: 482; 701

10.3. PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych badan
odbiorczych



STE- 03.03 WEWNETRZNE LINIE ZASILAJACE | TABLICE ELEKTRYCZNE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot montazowych dotyczgcych wykonania wewnetrznych linii zasilajgcych oraz
tablic elektrycznych przy przebudowie kottowni olejowej na gazowg w budynku przedszkola w
teknicy.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w punkcie 1.1
specyfikacji.

1.3 Zakres robét objetych ST.
Zagadnienia i wymagania ogolne dotyczgce robét podano w ST-00.00 i ST E-03.00
W zakresie robot nalezy wykonac¢ montaz:

« linii zasilajgcej do rozdzielni RK w obiekcie

« montaz korytek kablowych,

o rozdzielni RK i szafki ASB

W zakres rob6t wehodzi:
« trasowanie przebiegu linii zasilajgcych,
montaz korytek kablowych pod stropem i na scianach
przekucia przez sciany
utozenie przewodow w korytkach,
wciggniecie przewodow do utozonych rurek
pomiary elektryczne wraz z protokotem
wykonanie rozdzielni
przygotowanie podtoza i montaz rozdzielni,
oznaczenie i podtgczenie przewodow
opisanie rozdzielni
sprawdzenie poprawnosci dziatania elementéw rozdzielni
sporzadzenie dokumentacji powykonawcze;j

2. MATERIALY
Zaprojektowano przewody w izolacji -750V
a/ YDY 3 x 4 mm? — 750 V w korytkach i n/t
Aparaty elektryczne do rozdzielni o parametrach technicznych aparatéw firmy FAEL
LEGRAND. Dopuszcza sie stosowanie osprzetu firm: Moeller, Hager, Schrack, Schneider o
parametrach réwnowaznych lub lepszych.
Akcesoria tablicowe firm wykonane sg zgodnie z normami europejskimi EN oraz 1EC
Podstawowe aparaty rozdzielni:

o -wytgczniki nadpragdowe S-301 posiada zgodnosé z normg EN-60898 oraz. PN-90/E-

93002

e -roéznicowo-prgdowe P300 PN-IEC-1008

« -roztgczniki izolacyjne FR PN-93,E-06150 oraz. 1EC-60669.
W tablicach zaprojektowano ograniczniki przepie¢ firmy Moeller. Produkty tej firmy sa
produkowane zgodnie z wymaganiami grupy norm E DIN VDE 0675. Wymagania tych norm
przewyzszajg wymagania normy 1EC-61643-1.

3.SPRZET

Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub
uzgodniony .
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4. TRANSPORT

Rodzaj transportu, wymagania w zakresie przyjmowania i skladowania materiatéw na budowie
— zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz
warunkami techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych . tom V-Instalacje
elektryczne. Arkady — 1988 r

5. WYKONANIE ROBOT
nalezy :

« trasowac ciggi korytek i przewodéw w liniach poziomych i pionowych
przejscia przez sciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS
przewody uktadaé swobodnie tak aby nie byty narazone na naprezenia
wszystkie potgczenia przewodoéw wykonywaé na zaciski sSrubowe
rozdzielnie elektryczng nalezy wykona¢ w oparciu o schemat zawarty w DP
opisac rozdzielnie pismem drukowanym

5.1. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA | PRZECIWPRZEPIECIOWA
Jako ochrone przeciwporazeniowg zastosowano samoczynne wytaczanie w ukfadzie TN-S.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Odbiorowi czesciowemu podlegajg roboty w wykonaniu podtynkowym.

Sprawdzi¢ nalezy:
e dobdr przewoddéw do obcigzalnosci prgdowej /zgodnos$¢ z P.W./

oznaczenie przewodow neutralnych i ochronnych

sprawdzeniu podlega wykonanie robot zgodnie z p. 5.

przewody w rozdzielni powinny by¢ powigzane w wigzki i oznakowane

na drzwiczkach rozdzielni umiesci¢ schemat jednokreskowy z okre$leniem

zabezpieczenh

« powinny by¢ opisane elementy rozdzielni oraz opisane i ponumerowane wychodzace
obwody

e przewody ochronne w tablicach powinny by¢ oznaczone kombinacjg barw zoftej i
Zielonej

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 kpl. rozdzielnia elektr. wraz z jej WLZ.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:
e prawidtowosc¢ utozenia przewoddéw
e usuniecie ewentualnych usterek
e jakosc¢ zastosowanych materiatéw i urzadzen
e zgodnos¢ wykonania rozdzielni ze schematem w DP
o prawidtowos$¢ wynikéw kontroli jakosci robot
o prawidtowos¢ wynikdw wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodnos$¢ z
obowigzujgcymi przepisami
e zgodnos¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
« prawidtowos$¢ funkcjonowania instalacji i urzgdzen wigczonych pod napiecie.
Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ protokoty pomiarow:
o ciggto$ci obwodow
o rezystancji izolacji elektrycznej przewodow
e sprawdzenia samoczynnego wyfgczania zasilania
oraz certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na
uzyte materiaty i dokumentacje powykonawczg.

9.PODSTAWA PLATNOSCI.
Ptatnos¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejszej
STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie robét jak w p. 1.3.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano montazowych Tom V.
Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zeszyty 01; 03; 41; 42;
45; 46: 47; 53: 56: 61;473;482;537

10.3. PN-FN 60947 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa

10.4. PN-90/E-01242 Oznaczenia identyfikacyjne instalacji elektrycznych i zakonczen
przewodow oraz ogoélne zasady systemu alfanumerycznego

10.5. PN-91-H-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami i cytrami
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STE-03. 04 INSTALACJE WYROWNAWCZE
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot montazowych dotyczgcych wykonania instalacji potaczen wyréwnawczych przy
przebudowie kottowni olejowej na gazowg w budynku przedszkola w Leknicy.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w punkcie 1.1
specyfikacji.

1.3 Zakres robét objetych ST.

Zagadnienia i wymagania ogolne dotyczgce robét podano w ST-00.00 i ST E-03.00
Zakresem rob6t do wykonania jest montaz instalacji wyrownawczej potencjatu.

W zakres rob6t wehodzi:

montaz ztgczy kontrolnych i potgczenie z istniejgcym uziomem

montaz gtéwnej szyny wyréwnawczej (GSW)

montaz przewodu DYZo 6 mm? oraz LgYzo 16 mm? n/t, korytku oraz w rurze ochronnej
przytgczenie elementéw metalowych /za pomocg uchwytéw skrecanych/

2. MATERIALY
Zaprojektowano materiaty :
« bednarka ocynkowana 25x4

o Wsporniki i zZtgcza typowe do montazu bednarki
e przewod DYzo-6 mm?
e przewod LgYzo-16 mm?
« obejmy uziemiajgce opaskowe
3. SPRZET

Sprzet reczny oraz spawarka rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji
robét lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu, wymagania w zakresie przyjmowania i sktadowania materiatéw na budowie
— zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz
warunkami techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych . tom V-Instalacje
elektryczne. Arkady — 1988 r

5. WYKONANIE ROBOT
nalezy:
e potgczyc istniejgcy uziom do gtéwnej szyny wyrownawczej GSW.
« trasowaé w liniach poziomych i pionowych cigg GSW,
e potgczyé GSW za pomocg uchwytow skrecanych z rurami metalowymi, obudowami
metalowymi, kominem metalowym,
e potgczy¢ zacisk PE w rozdzielni do GSW,
« Wykona¢ dokumentacje powykonawcza.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
« sprawdzenie wykonanych potgczen instalacji uziemiajacej
e dobdr przekrojow przewoddéw /zgodnos¢ z DP/
e 0znaczenie przewodow ochronnych barwg zielono zéttg
« sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie z p.5.

Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ protokoty pomiarow:
o ciggtosci przewodow uziemiajgcych
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 mb zamontowanego przewodu instalacji

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega:

prawidtowos$¢ utozenia przewoddéw

prawidtowo$¢ wynikodw kontroli jakosci robot.

prawidtowo$¢ wynikdw wykonanych pomiardéw elektrycznych instalacji wyrownawczej
certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na
uzyte materiaty

o dokumentacja powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ptatnos¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejszej
STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie robo6t jak w p.1.3 .

10.PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano montazowych Tom V.
Instalacje elektryczne.

10.2. PN-1EC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zeszyty 01 - 03; 41;
47; 54; 56; 61;

10.3. PN-86 E-05003 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.

Opracowat:

Juchan Jan Lychmus
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