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PROJEKT RUCHOWY SYGNALIZACJI SWIETLNEJ
Dla przejscia dla pieszych z przejazdem rowerowym przez DW 730 w miejscowosci
MARIAMPOL

Projekt zawiera:

Przedmiot opracowania

Natezenia ruchu

Minimalne czasy zielone

Zestawienie sygnalizatorow

Opis rodzaju i funkcji detektorow

Warunki logiczne

Warunki czasowe

Nadzorowanie sygnalow czerwonych

Wymagania funkcjonalne dotyczace urzadzenia sterowniczego
. Tablica czaséw miedzyzielonych
. Obliczenia minimalnych czasow migdzyzielonych
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. Schemat faz ruchu

. Bazowy program sygnalizacji

. Przejscia migdzyfazowe

. Algorytmy sterowania sygnalizacja §wietlng

. Obliczenia przepustowosci

. Plan sytuacyjny z lokalizacja sygnalizatoréw i petli indukeyjnych
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8. Nadzorowanie sygnaléw czerwonych

Grupa 1K - sygnalizator 112
Grupa 2K - sygnalizator 3 1 4
Grupa 3P - sygnalizator 5 lub 6

Grupa 4R - sygnalizator 7 fub §

Uwaga:

» "i" oznacza, ze zabezpieczenie zadziata w chwili awarii ostatniego zrodla sygnatu
czerwonego potaczonego spdjnikiem "i";

» "lub" oznacza, ze zabezpieczenie zadziata w chwili awarii ktoregokolwiek ze zrodet
svgnatu czerwonego potaczonych spojnikiem "lub";

9. Wymagania funkcjonalne dotyczace urzadzenia sterowniczego

Nalezy zainstalowac¢ urzadzenie posiadajace mozliwosé swobodnego (programowego)
zaprogramowania zatgczonego algorytmu sterowania przy zachowaniu wymogow
bezpieczenstwa dotyczgcych czasdw miedzyzielonych, grup kolizyjnych, kontroli przepalenia
sie sygnalow czerwonych zgodnie z zataczonymi zatozeniami logicznymi.

Urzadzenie powinno posiadaé architekture minimum dwuprocesorows gdzie jeden z
procesordw bedzie wykonywat funkcje kontrolne prawidlowej pracy procesora realizujacego
algorytm sterowania oraz pracy urzadzenia. Wymagania te sg zgodnie z rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdlowych warunkow technicznych
dla znakow i sygnatdw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdw
ich umieszczania na drogach (Dz. U. poz. 2311 z 2019r. z p6Zn. zmianami).

Zbieranie danych ruchowych bedzie odbywalo sie poprzez wideodetektory. Na masztach
svegnalizacyjnych, na wysokosci od 4 do 4,5m, nalezy zamontowa¢ kamery zbierajace dane z
pot wideodetekeji — po jednej dla kazdego kierunku ruchu.



10. Tablica przyjetych czaséw miedzyzielonych
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11. Obliezenia minimalnych ¢zaséw migdzyzielonych
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Czasy miedzyzielone dla pojazdéw tacznie z sygnatem zottym i zétto-czerwonym

Czasy miedzyzielone dla pieszych 1 rowerdw bez sygnatu zielonego migajacego

Autor: mgr inz. Pawet Buda
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Kolizje pojazd - pieszy/rower
1K 3P 10 13,89 6,3 1,17 3 - - 0,00 4,17 5
1K 4R 10 13,89 3,8 0,99 3 - - 0,00 3,99 4
2K 3P 10 13,89 4,5 1,04 3 - - 0,00 4,04 5
2K 4R 10 13,89 6,3 1,17 3 - - 0,00 4,17 5
Kolizje pieszy/rower - pojazd
3P 1K 0 1,40 7,161 5,07 0| 16,67 3.7 0,22 4,85 5
4R 1K 0 4,20 6,80 1,62 0| 16,67 | 2.0 0,12 1,50 2
3P 2K 0 1,40 7,10 5,07 0| 16,67} 2,0 0,12 4,55 5
4R 2K 0 4,20 68| 1,62 0| 16,67 | 45 0,27| 1,35| 2




12. Schemat faz ruchu
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