Budowa drogi gminnej - ul. Krajobrazowa w Ladzie

D-01.01.01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wyznaczenia trasy i jej
punktow wysokosciowych w zwigzku z budowa drogi gminnej - ul. Krajobrazowa w Ladzie.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i nalezy je stosowaé
w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu trasy
drogowej, projektowanych sieci i urzadzen.
Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza:
- pomiar sytuacyjno-wysokosciowy w osi i innych charakterystycznych miejscach trasy,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
- wyznaczenie parametrow tukéw pionowych i poziomych,
- wyznaczenie trasy kanatu technologicznego i oswietlenia ulicznego,
— wytyczenie granicy pasa drogowego,
- wytyczenie kilometracji,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscach charakterystycznych,
- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- inwentaryzacja powykonawcza,
- przeniesienie, odtworzenie zniszczonych punktow osnowy geodezyjne;.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Punkty giowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2 Uprawniony geodeta - osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane
zgodnie z ustawg z dnia 17.05.1989r. "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z p6zniejszymi zmianami z
zakresu geodezji i kartografii, upowazniona przez Wykonawce do kierowania pracami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach dotyczacych realizacji zamowienia.

1.4.3 Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i przekazana
zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995r.

1.4.4 Stupy graniczne ,,PD” (zelbetowe) - stupy do stabilizacji punktéw granicznych pasa drogowego
rozmieszczone nie rzadziej niz co 200m z zachowaniem widocznosci z punktu na punkt.

1.45 Geodezyjne stupki graniczne (betonowe) - stabilizowane w punktach granicznych pasa
drogowego miedzy stupami ,PD”.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz Dokumentacjg
Projektowa.
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Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Ogélne wymagania
dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogéine".

2 MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-.00.00.00
~Wymagania ogoine".

2.2 Materiaty do utrwalenia punktéw trasy

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sagsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢
srednice od 0,15 do 0,20 m i diugos¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m
i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

3 SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2 Sprzet pomiarowy

Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okre$leniem wysokosciowym powyzszych
elementow trasy wykonywane bedg specjalistycznym sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego
typu robét (teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki).

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnych powinien gwarantowa¢ uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4 TRANSPORT

41 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine".

4.2 Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogéline".

5.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (1 -
7).
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca uzyska dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.
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W oparciu o powyzsze materiaty, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢é zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okre$lajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Forma i wzoér tych oznaczehn powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego oraz pobrane z
wiasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia rob6t, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3 Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszych warunkach dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych ze
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich.

Zakres robot obejmuje odtworzenie w terenie:
— trasy drogowe]
- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych)
— wyznaczenie parametréow tukéw
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposOb utatwiajgcy odszukanie i odtworzenie.

5.4 Wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Podstawg do ustalenia punktéw, linii i pozioméw odniesienia beda dane wyspecyfikowane w
Projekcie budowlanym lub Projekcie wykonawczym opracowanym przez Wykonawce.

W nawigzaniu do tych danych Wykonawca wytyczy Roboty i bedzie odpowiedzialny za
prawidtowe rozmieszczenie wszystkich czesci Robot.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gtownymi na
odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

Wykonawca powinien zatozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gdrskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktdw, repery robocze nalezy zatozy¢
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikoéw stalowych, osadzonych w gruncie w spos6b
wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby s$redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.
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5.5 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne m.in. pobrane z Powiatowego Urzedu Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjne;j.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do osi projektowane;j
nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczyc¢ z
dokfadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety projektowane;.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogoline".

6.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7 OBMIAR ROBOT

71 Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00."Wymagania ogdlne”.

8.2 Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego.

Odbidr trwatego oznaczenia pasa drogowego odbywa sie na podstawie przediozonego operatu,
przez:
- sprawdzenie w terenie poprawnosci zastabilizowanych punktow,
- pomiar kontrolny na wybranych punktach,
- skonfrontowanie danych zawartych w operacie z terenem,
- sprawdzenie kompletnosci operatu.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktoéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- przeniesienie, odtworzenie zniszczonych w wyniku realizacji prac punktéw osnowy geodezyjnej,
- sporzgdzenie map powykonawczych.
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PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r.
w sprawie standardéw technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych
i wysokosciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikow tych pomiaréw do
phitwow(go [l obu glodllyjlgoiklrtogrfirl Tl go (D1U. 2011 [r 263 poll 1572);
Uittw 0dCGd17 mEjo 1989 r. Priwo glodyj i kirtogrifitT 111 (D1U. 2017 poll 2101);
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa w sprawie rodzaju i zakresu
opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych w
budowl(iltwil1(D1U.95.25.133);

Instrukcja techniczna 0-1. OgoIl 11 [T1Tdy wykolyw( il 1priiiglod(Iyjlylh;

Instrukcja techniczna G-1. Glod(Lyjl1lJol T owl poLiom(} GUGIK, 1978;

Instrukcja techniczna G-2. Wyl oko$iow[1olTowlIglrodTyj 1], GUGIK, 1983;

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
W1 Iw11979;

Instrukcja techniczna G-4. Pomilry [ytullyjl1]i wylokosliow(], GUGIK, 1979;

Wytyczne techniczne G-3.1. Ol owy riIliLI Lyj1, GUGIK 1983;

10 Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

Jezeli w SST uzyta jest niedatowana norma nalezy rozumie¢ przez to, ze powotanie dotyczy
najnowszego wydania.

Jezeli w SST przywotany jest nieobowigzujgcy akt prawny, nalezy przez to rozumie¢, ze powotanie
dotyczy obowigzujgcego aktu prawnego na dzien opracowania SST.
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