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1 WSTEP

1.1 Nazwa zamodwienia

Nazwa zadania znajduje sie w czesci OO —wymagania ogdlne

1.2 Przedmiot i zakres stosowania STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonania i odbioru robét zwigzanych z realizacjg demontazy instalacji elektrycznych i konstrukcji czy
obiektéw z nimi zwigzanymi. STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w pkt 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWIORB

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
demontaz urzadzen elektroenergetycznych.

Zakres robét obejmuje:

¢ demontaz instalacji w ramach wyburzanych obiektéw kubaturowych

¢ demontaz linii kablowych

e demontaz osprzetu z stupow,

¢ demontaz latari, opraw.

e demontaz rozdzielni i ztgczy

¢ demontaz urzadzen sterowania, aparatow elektrycznych itp.

1.4 Prace towarzyszgca i roboty tymczasowe
Wg STWIORB E-03.01 ,Roboty podstawowe”. Przed przystgpieniem do robdt rozbiérkowych Wykonawca

przeprowadzi lokalizacje i wytyczenie tras kablowych nie zinwentaryzowanych. Przy demontazach
koniecznosé wspotpracy dziatan z przebudowg placu i projektem organizacji ruchu drogowego

1.5 Informacja o terenie budowy

Wg STWIORB E-03.01 ,,Roboty podstawowe”.

1.6 Nazwy i kody robét
Wg STWIORB E-03.01 ,,Roboty podstawowe”.

1.7 Okreslenie podstawowe
Nie wystepuje.

1.8 Przedmiot inwestycji
Wg STWIORB E-04.01 ,,Roboty podstawowe.

2 MATERIALY

Nowe materiaty nie wstepujg. Wszystkie materiaty z demontazu przekaza¢ protokolarnie witascicielowi za
posrednictwem Inzyniera zgodnie z zasadami postepowania z materiatami z odzysku.
Odpady jak gruz ze stupow i fundamentéw betonowych wykonawca zagospodaruje we wtasnym zakresie.
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3 Sprzet
1. Zaleca sie reczne wykonanie wykopdw i mechaniczny demontaz stupow.

2. Przewiduje sie uzycie nastepujgcego sprzetu:
* samochdd dostawczy do 0.9 t

* samochdd skrzyniowy do 5t

® uraw samochodowy do 4 t

* ciggnik kotowy 55 - 63 kW

® przyczepa do przewozenia kablido 4 t

® przyczepa skrzyniowa do 3.5 t

® przyczepa dtuzycowa do samochodu do 3.5t
* podnosnik montazowy samochodowy

4 Transport

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu, zabezpieczone w
spos6b zapobiegajgcy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami bhp, ruchu drogowego i kolejowego.

5 Wykonanie roboét

5.1 Zasady ogodlne

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajgcy wszystkie
warunki, w jakich bedg wykonywane roboty demontazowe, w tym etapowanie robdt montazowych.

Demontaz latarn

Demontaz latarn, poprzedzié¢ weryfikacja obwodéw i ciggtoscig zasilenia catosci oswietlenia;

Demontaz linii kablowych

Kable odkopac i zdemontowaé wraz z rurami ostonowymi. Wykop zasypac. Teren z odpadkdw oczyscié.

Demontaz osprzetu ze stupdéw zelbetowych, budynkéw, masztéw;

Demontaz prowadzi¢ z uzyciem stosownego sprzetu i prowadzeniem zgodnie z zasadami BHP.

Demontaz stupéw

Stupy odkopac. Wyciggnaé z wykopu. Zdemontowac elementy ustojowe. Wykopy zasypac.

Demontaz szaf rozdzielczych i oswietleniowych

Zdemontowac szafe z fundamentu. Odkopa¢ fundament szafy, zdemontowac fundament i zasypa¢ wykop.
Teren po wykopie wyréwnac i oczyscic¢ z odpadkédw pozostatych z robdét demontazowych.
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6 Kontrola jakosci robot

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robdt demontazowych oraz po ich zakonczeniu powinno
podlegac:

¢ zgodnosé wykonania robot z dokumentacja projektows;
* oczyszczenie terenu z odpadkéw powstatych z robot demontazowych;

e zgodnie z wytycznymi wiasciciela urzadzen

7 Obmiar robot

Obmiaru robét dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualnie dodatkowe ustalenia,
wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Przedstawiciela Zamawiajgcego.

8 Odbioér Robot

Odbiéor miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robét majgcych wptyw na
wykonanie dalszych prac.

9 Podstawa ptatnosci

9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 9.

10 Przepisy zwigzane
Ujeto w STWIORB E-03.01
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