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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
rozbiérkowych, demontazowych i wyburzeniowych, ktére zostang wykonane w wyniku prowadzonych robét
przy rozbiérce murowanego komina wolnostojacego przy budynku kottowni w Zespole Szkot Centrum
Ksztatcenia Rolniczego w Lututowie zlokalizowanego na dz. nr 369/19, 369/4, 369/5, obreb 0020 Lututow,
przy ul. Klonowskiej 3.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie nr 1.1. zgodnie z zakresem okreslonym w punkcie 1.3.

Ponadto niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie robét rozbiérkowych wynikajgcych z dokumentacji technicznej. Zakres robét rozbiérkowych
obejmuje:

- roboty przygotowawcze (ogrodzenie terenu, ustawienie rusztowania, montaz rynny do gruzu)

- demontaz i rozebranie stalowego zbiornika,

- demontaz pozostatosci przewoddw instalacyjnych,

- demontaz klamer i obejm stalowych,

- reczna rozbidérka komina murowanego,

- rozbiorka fundamentow,

- wywoéz gruzu i odpaddw,

- unieszkodliwienie odpadéw.

UWAGA! Kazdy Oferent powinien zapozna¢ sie z istniejacym obiektem przed zlozeniem oferty
i w swojej kalkulacji przyja¢c wszystkie prace niezbedne do wykonania zadania ze szczegolnym
uwzglednieniem rob6t wymienionych powyzej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z PN-ISO 7607-1 ,Budownictwo.
Terminy ogélne”, PN-ISO 7607-2 ,Budownictwo. Terminy stosowane w umowach”, a takze w przywotanych
normach.

1.5. Wymagania dotyczace robaét.

1.5.1. Og6Ine wymagania dotyczgce robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$c¢ robét oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacija projektowg, Specyfikacja
Techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.

1.5.2.Wymagania szczego6towe.

Odpady uzyskane w wyniku robét rozbiérkowych stanowig wtasno$¢ Wykonawcy. Elementy pochodzgce
z rozbiérki nalezy na biezaco segregowac, sktadowac¢ w wydzielonych i zabezpieczonych do tego celu przez
Wykonawce pojemnikach na odpady lub w pryzmach, a nastepnie sukcesywnie wywozi¢. Odzyskany ztom
stalowy nalezy odsprzeda¢ w najblizszym punkcie skupu ztomu. Pozostaly gruz oraz inne odpady
nieszkodliwe dla $rodowiska uzyskane w wyniku robét rozbiérkowych nalezy wywiezé na najblizsze
wysypisko smieci. Materiaty nie podlegajgce przyjeciu na wysypisko odpaddéw nalezy przekazac do
odpowiedniego zaktadu utylizacji.

2. MATERIALY.
2.1. Materiaty do wbudowania nie wystepuja.
2.2. Materiat z rozbiorki: gruz ceglany, gruz betonowy, elementy metalowe (ztom stalowy).

3. SPRZET.

Roboty mozna wykonywac recznie oraz przy uzyciu dowolnego typu sprzetu dobranego przez Wykonawce
dostosowanego do rodzaju wykonywanych prac rozbiérkowych np.:

- mioty pneumatyczne,

- miotowiertarki,

- sprezarka powietrza,

- fadowarki,

- drobny sprzet i narzedzia reczne,

- dzwig na podwoziu kotowym / Zuraw samojezdny.



4. TRANSPORT.

Materiaty z rozbiérki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu dostosowanymi do rodzaju
i ciezaru przewozonych materiatow, dobranymi przez Wykonawce: samochody samowytadowcze,
samochody skrzyniowe, ciggnik z przyczepg itp. Przewozony tadunek nalezy zabezpieczy¢ przed
przesuwaniem sie i spadaniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Og6Ine zasady wykonania robét.

Prace rozbiérkowe wykonywac stosownie do potrzeb: recznie oraz przy uzyciu sprzetu mechanicznego.
Przy rozbiérkach nalezy bezwzglednie przestrzegac przepisoéw BHP i wykonywaé stosowne zabezpieczenia.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych.

5.2.1. Wymagania og6lne dla robét rozbiérkowych.

5.2.1.1. Roboty rozbiérkowe obejmujga demontaz wszystkich elementéw budowlanych wymienionych
w pkt.1.3, przewidzianych w dokumentacji projektowej i Specyfikacji Techniczne;j.

5.2.1.2. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera inwentaryzacji elementéw rozbiérkowych, Inspektor
Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzgdzenie takiej dokumentaciji.

5.2.1.3. Elementy i materialy (odpady), ktore staja sie wtasnoscig Wykonawcy powinny by¢ usuniete z terenu
budowy w terminie i w sposob nie kolidujacy z wykonywaniem innych robot. Nie nalezy dopusci¢
do nadmiernego nagromadzenia sie materiatéw rozbiérkowych przy istniejgcych budynkach przewidzianych
do pozostawienia, jak réwniez nie mozna spowodowac zanieczyszczenia odpadami rozbiérkowymi otoczenia
obiektu.

5.2.1.4. Teren prowadzenia robét rozbidrkowych nalezy zabezpieczy¢ przed dostepem oséb
nieupowaznionych. Przy prowadzeniu robot rozbiérkowych nalezy bezwzglednie przestrzegac¢ przepiséw
BHP i pozarowych. Przed rozpoczeciem robdt demontazowych nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem
lub przed zniszczeniem wszystkie elementy budynkéw nie podlegajgcych rozbidrce, a pozostajgcych w
strefie wykonywanych prac.

5.2.1.5. Podczas prowadzenia robét, przy ktérych istnieje mozliwos¢ spadania z wysokosci elementéw
rozbiérkowych, teren nalezy ogrodzi¢. Miejsca niebezpieczne nalezy oznakowaé znakami ostrzegawczymi
lub znakami zakazu.

5.2.1.6. Rozbiérke komina prowadzi¢ warstwami od géry odspajajac pojedyncze cegty. Nie podcinac,
nie przewraca¢ komina! Nie zrzucaé¢ cegiet na dach sasiedniego budynku ani na ziemie! Gruz zsypywaé
za pomocg rury zsypowej bezposrednio do kontenera. Wymiane konteneréw przeprowadzaé w czasie przerw
w pracach rozbiérkowych. Réwnolegle z rozbioérkg komina nalezy demontowac rusztowanie oraz elementy
zsypu.

5.2.1.7. Rozbiérki fundamentu komina dokona¢ przy uzyciu sprzetu mechanicznego (np. mioty
pneumatyczne). Nastepnie wyréwnac i uporzgdkowac teren.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci wykonanych rob6t rozbiérkowych polega na:

- wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych,

- sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu rozbiorki, w tym prawidtowosci zabezpieczen obiektu oraz terenu
do niego przylegajacego oraz zabezpieczen rozbieranych elementéw obiektu budowlanego,

- sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw pozostajgcych w konstrukcji,

- prawidtowosci wykonanej segregacji odpadow,

- wywozu gruzu i unieszkodliwienia odpadéw z miejsca budowy,

- sprawdzeniu zgodnosci zakresu wykonanych robét ze Specyfikacjami Technicznymi i ustaleniami z
Zamawiajgcym.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostki obmiarowe:

- rozbiorka elementéw stalowych - t

- rozbiérka elementéw murowanych - m?3

- rozbiérka elementéw betonowych - m3

- transport ztomu stalowego - t

- wywéz gruzu - m?

Jednostkg obmiarowa dla pozostatych robét jest jednostka miary podana w przedmiarze rob6t dla dane;
pozycji kosztorysowe;.

Szczegdbtowe zasady obmiaru podane sg w katalogach okreslajgcych jednostkowe naktady rzeczowe dla
rob6t objetych niniejsza specyfikacja np. KNR, KNRR itp.



8. ODBIOR ROBOT.
Odbioru dokonuje na budowie Inspektor Nadzoru analogicznie jak dla robét zanikajgcych i ulegajacych
zakryciu, potwierdzajgc odbiér wpisem do dziennika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstawg pfatnosci jest cena ryczaitowa robot rozbidrkowych skalkulowana przez Wykonawce
i zaoferowana Zamawiajgcemu w ofercie przetargowej za jednostke obmiarowa.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

a) dla wszystkich rozbidrek:

- roboty przygotowawcze i pomiary,

- rozkucie i demontaz elementdéw podlegajacych rozbidrce,

- montaz i demontaz rusztowan (w miare potrzeb),

- transport poziomy i pionowy materiatéw z rozebranych elementoéw,

- uktadanie i segregowanie materiatéw na placu budowy,

- wykonanie niezbednych pomiardw i sprawdzen,

- utrzymanie czystosci i porzadku stanowisk roboczych,

- oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie,

- dla materiatéw stanowigcych wtasnos¢ Wykonawcy: zatadunek i wyw6z materiatdw na wysypisko,
- koszty sktadowania gruzu na wysypisku,

- koszty zwigzane z zapewnieniem bezpieczenstwa i higieny pracy na budowie.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.

1. PN-EN 28662-5 Narzedzia z napedem. Pomiar drgan na uchwycie. Mtoty do rozbijania betonu i mtoty
udarowe.

2. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych ( Dz.U.2003.47.401),

3. Rozporzadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 w sprawie
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst. jedn. Dz.U.2003.169.1650)

4. Rozporzadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spotecznej z dnia 14.03.2000 r. w sprawie
bezpieczenstwa pracy przy recznych pracach transportowych (Dz.U.2000.26.313)

5. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. Ust. Nr 47 poz. 401 z 2003r.)
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