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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania odbioru robot
pomiarowych dotyczacych trasy i punktow wysokosciowych przy realizacji zadania ,, Budowa sieci
wodociqgowej w miejscowosciach Krucz i Kruteczek”.

1.2.  Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zleceniu i
realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

- roboty pomiarowe przy budowie sieci wodociagowych wraz z zasilaniem hydrantéw pozarowych
oraz przylaczy wodociagowych.

Tlos¢ robot zostata szacunkowo okre$lona w projekcie budowlanym oraz w przedmiarach robot.

1.4.  Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi normami oraz Dokumentacja
Techniczng. Ogolne okreslenia podano w ST.00.00. — ,,Wymagania og6lne”, punkt 1.6.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z umowa
i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST.00.00. —
»Wymagania ogdlne”, punkt 1.7.

2. MATERIALY.

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu punktow charakterystycznych terenu budowy oraz
roboczych punktow wysokosciowych wg zasad niniejszej ST sa:

- paliki drewniane 0 Dz = 15 — 20 mm i dtugosci 1,5 do 1,7 m

- prety stalowe o Dz = 12 mm i dtugosci 20 cm

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktow na jezdni).

3. SPRZET.

Prace zwiazane ze stabilizacja i oznaczeniem punktow glownych oraz reperow roboczych bgda
wykonane recznie. Prace pomiarowe zwiazane z wytyczeniem oraz okresleniem rz¢dnych i reperow
roboczych bgda wykonane specjalistycznym sprzgtem geodezyjnym (niwelator, dalmierz, teodolit,
tyczki, taty, taSmy stalowe). Sprzgt stosowany do wyznaczen powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnoséci pomiaru.
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4, TRANSPORT

Materiaty (paliki drewniane, prety stalowe, farba) moga by¢ przewozone dowolnym transportem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogodlne warunki wykonania robdt.

Ogolne warunki wykonania prac geodezyjnych podano w ST.00.00. — ,,Wymagania ogolne”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami Glownego
Urzedu Geodezji i Kartografii (dalej: G.U.G.i K.).

Wykonawca pomiarow geodezyjnych zobowiazany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty
gléwne (charakterystyczne) wykopdéw i nasypow, drog, sieci oraz punkty wysokosciowe (repery
robocze) i dostarczy¢ Wykonawcy w obecnosci Inspektora Nadzoru szkic wytyczenia i wykaz
punktow wysokosciowych.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktow wysokosciowych i sytuacyjnych sieci.

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz
w oparciu o informacje przekazane przez Inspektora Nadzoru. Wyznaczone punkty nie powinny by¢
przesunigte wigcej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, projektowanych rzedne punktow
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych.

- wykonanie mapy sytuacyjno — wysokosciowej dla celéw projektowych,
- wytyczenie gldwnych osi trasy sieci i przytaczy wodociagowych (sytuacyjne i wysokosciowe),
- wykonanie pomiarow sprawdzajacych spadki i rzedne oraz usytuowanie gldéwnych elementow

sieci i przytaczy wodociagowych i przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru przed rozpoczeciem kolejnych
etapow robot lub zasypaniem do sprawdzenia,

- inwentaryzacja elementéw naziemnych sieci wodociagowej i przytaczy, po wykonaniu prac
nawierzchniowych,

- wykonanie 3 kompletow map sytuacyjno — wysokosciowych, powstatych w wyniku geodezyjne;j
inwentaryzacji powykonawczej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. System kontroli jakoSci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.00.00 — ,,Wymagania ogolne”. Kontrolg jakosci
prac pomiarowych zwiazanych z wyznaczeniem punktow charakterystycznych wysokos$ciowych
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nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcji i wytycznych Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii.

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych.

Nalezy sprawdzi¢ potozenie i rzedne punktow charakterystycznych sieci 1 przytaczy
wodociagowych.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiaru przy prowadzeniu liniowych robdt ziemnych w terenie jest 1 metr.
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.00.00. — ,,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH.

Ogodlne zasady odbioru prac podano w ST.00.00. — ,,Wymagania og6lne”.

Odbioér prac zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie, nastgpuje na podstawie
szkicow 1 dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogodlne zasady platnosci podano w ST.00.00. — ,,Wymagania ogdlne”.

Platno$¢ za 1 m dla pomiaré6w przy robotach liniowych nalezy przyjmowac na podstawie szkicoOw i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjne;.

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty zwiazane z wyznaczeniem osi trasy i punktéw
wysoko$ciowych obejmuja:

- prace pomiarowe (sytuacyjno — wysokosciowe) dla budowanej sieci wodociagowej,

Cena robot obejmuje:

- wykonanie mapy sytuacyjno — wysokosciowej do celow projektowych,

- wytyczenie glownych osi sieci (sytuacyjne i wysokosciowe),

- wykonanie pomiaréw sprawdzajacych rzedne i usytuowanie gléwnych elementow sieci i
przytaczy,

- inwentaryzacje elementow naziemnych sieci i przytaczy po wykonaniu prac nawierzchniowych,

- wykonanie 3 kompletow map sytuacyjno — wysokosciowych powstatych w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogoélne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK.
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
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