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2. Podstawowe informacje o sterowniku AsterIT
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rys. 1. Sterownik AsterlT - zdjecie

2.1. Przeznaczenie

Sterownik ASTER IT przeznaczony jest do sterowatddoczasow lub akomodacyjn
sygnalizacy swietlng na matych, srednich i duaych skrzygowaniach ruchu kotowego,
pieszego i tramwajowego, niezatée, w koordynaciji i w systemach sterowania cenggb.
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2.2. Budowa sterownika

Ze wzgkdu na przeznaczenie sterownik produkowany jeszectr wariantach:

e AsterIT-Mini — sterownik o uproszczonej budowie dtaatych skrzyowan, do 16
grup. Uproszczony blok zasilania i kompaktowa pkasta szafa zapewniqj
oszczdnas¢ miejsca i obmiaja koszt przy zachowaniu elastycZnb rozwiazan
informatycznych i elektronicznych systemu AsterlIT.

» AsterIT-Midi — Petnowymiarowa szafa aluminiowa zapéa miejsce dla bogatego
wyposaenia dodatkowego i zwkszony komfort aytkowania, a dodatkowe miejsce
na moduty OUT pozwala na sterowanie do 32 grup.

» AsterIT-Maxi — Sterownik na najwksze skrzyowania. Powikszona kaseta miel
moduty obstugujce a 60 grup.

e Oprécz powyszych trzech, produkowane jestztairzadzenie AsterIT-SIM —
Symulator przeznaczony do tworzenia i testowaniagm@mow ruchowych,
przystosowany doaytku w warunkach biura projektowego.
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Patetatetatedatetetatetets’

Asterl T Mini Aster!T Midi AsterlT Maxi

rys. 2. Warianty kasety sterownika AsterIT

Wersje rania si¢ od siebie wielkécia obudowy, ilécia gniazd modutdw oraz wyposaniem
dodatkowym wynikacym potrzeb projektowych. We wszystkich natomiagstgpuja takie
same moduly sterowania i detekcji oraz to samogrnaraowanie.
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Wersja

Maksymalnie obstuguje: Sim Mini Midi Maxi
modutéw 6U 0 (15)* 4 8 15
modutéw 3U 0 (13)* 8 8 13
grup sygnalizacyjnych 60 16 32 60
detektorow indukcyjnych 104 64 64 104
stref wideodetekcji 96 48 48 96
wejsé 24V 255
wyjsé¢ 24V 72
Czujnik otwarcia drzwi nie nie tak tak
Tryb obnizonej jasnéci nie opcja
Podtrzymanie bateryjne nie nie opcja opcja
Odchylana kaseta nie opcja tak tak
Konsola policjanta ,stacyjka” nie opcja
Ekranowa konsola policjanta nie nie opcja opcja
Stolik pod laptopa nie nie tak tak
Szafa obudowa alu lub aluminiowa| aluminiowa

plastik plastik

* Urzadzenie jest w stanie symulotvabsad dowolnego wariantu sterownika.

Sumarycznie kaly sterownik obstuguje do 255 kanalow detekcji nadmach 3U, przy

czym zajmug one odpowiednio:

Urzadzenie zapewnia Zajmuje gniazd
kanatéw detekcji | 3U

Modut IT-DP8 8 1

Zestaw modut VD + modut IT-We32 lub WeWy16 16 2

Zestaw 2 moduty VD + modut IT-We32 32 3

Modut IT-WeWy16 16 1

Modut IT-We32 32 1

Moduty mazna hezy¢ w dowolnej kombinacji, pamiajac, ze do obstugi kart wideodetekc;ji
potrzebne sdodatkowo moduty We32 lub WeWy16.

Ponisza dokumentacja, §& nie napisano inaczej, w przyktadach i rysunkaghera st na
najpopularniejszej wersji sterownika: AsterIT-Midi.

DTR sterownika AsterlT
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2.3. Opis konstrukcji

2.3.1. Skrotowy opis budowy

Sterownik zbudowany jest w oparciu o0 mecharstandardu EUROCARD 19” o wymiarach
ptyt 233x160 mm.

Wszystkie moduty elektroniczne umieszczono w jedkasecie o rozmiarze 6U-84T (Mikro,
Mini) lub 9U-84T (Maxi).

Kaseta jest podzielona na dwiexa:
e Cze$¢ 6U przeznaczona na moduty OUT i modut CPU-IT.

e cze$¢ 3U przeznaczona na moduty v@p (DP8, We32, WeWyl16, Autoscope) oraz
zespot zasilaczy i wiyvietlacz.

Kaseta z modutami jest zamontowana w aluminiowepfiez sterownika. Sposob
zamocowania kasety urmovia jej odchylanie do przodu, a wykorzystanie dodhczen
elektrycznych wysokiej jakiei ztacz umaliwia tatwe wygcie catej kasety ze sterownika.

W goérnej cesci szafy sterownika umieszczony jest blok zasilamaktorym znajduyj sie
zabezpieczenia nadglowe i przeciwporzeniowe, styczniki i gniazdo 230V ogdllnegaytku
(zasilacz laptopa,swietlenie).

Na tylniej scianie szafy sterownika zostaty umieszczone list8%, na ktorych zamocowane
sa ztacza do podiczenia grup sygnalizacyjnychgtp indukcyjnych, przyciskow pieszych i
ich podwietlen oraz zasilania. Na tych samych listwach montowgest wyposaenie
dodatkowe (videoserwery, modemy, routery, switcle@aratory video).

Na dnie szafy sterownika umieszczane jest opcjenallyposaenie: autotransformator
obnizajacy napecie terenu dla trybu nocnego lub dla sygnalizatod®V oraz akumulator
12V podtrzymujcy zasilanie systemow logiki w wypadku zaniku zasid sieciowego.

Sama szafa wykonana jest z blachy aluminiowej 2nmatowanej proszkowo. Patgj kasety
zamocowany jest rozktadany stolik na laptopa. Navdich od wewaetrznej strony znajduje
si¢ kieszé na dokumentagj a nascianie bocznej pulpit policjanta pod postastacyjki na
klucz. Jeeli sterownik wyposzany jest w modem GSM, w dachu szafy montowana jest
wandaloodporna koputka na ante@SM. Ponadto konstrukcja szafy zapewnia wentylacj
wnetrza, zapobiegaga skraplaniu a wyposanie w grzatk i wentylator uruchamiane przez
regulator temperatury zapewnia zabezpieczenie ppreégrzaniem i kondensacjpary
wodnej. Drzwi szafy zabezpieczone gamkiem oraz wylcznikiem rozwiernym lub
kontaktronowym. Kade otwarcie lub zamketie drzwi jest logowane lokalnie i na zdalnym
serwerze logéw zdarae

DTR sterownika AsterlT 9



2.3.2. Szafa sterownika — budowa i monta 2z

a-sler

8x P12
Na kotwy @10
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(1436)
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406 23
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A-STERS.C.
31-752 Krakéw
ul. Blokowa 3

proj. | AGMAR/A-STER

rys. Kwiatkowski P.

spr. | Kwiatkowski P.

podz. 1:20

[lios¢ kopii -

Nazwa czesci: ARKUSZ:1z1 |Poprawka:
Szafa ASTT Agmar

Masa:33.76kg (pusta) Materiat:
Aluminium/Stal Data:
Nrrys. 31/03/11r.
AST1-00.00

DTR sterownika AsterlT

rys. 3. Wymiary szafy sterownika wersji Mini i Midi
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Daszek z
wentylatorem

Blok zasilania

Stolik pod laptopa Zamek
(ostoni zhaczy) baskwilowy
Kieszeir na
dokumentagj

Stalowy cokot

Blokada drzwi

rys. 4. Elementy szafy sterownika wersji Mini i Midi
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rys. 5. Propozycja instalacji szafy na fundamencie

a-sler

Szafa AsterIT zwykle montowana jest
na typowym fundamencie
betonowym 2z ramp osadnicza z
ceownika RBdz bezpdrednio na
cokole betonowym.

Metalowe dno szafy nmie by
catkowicie usurite celem
wyprowadzenia wszystkich kabli,
badz mazna w nim nawierd@ badz
wyciaé otwory.

Istotne jest odizolowanie
podziemnych kanatéw z kablanoid
szafy sterownika, np. przez zalanie
ich pianlkhy  montaowa  badz
wypetnienie ich materiatami
izolacyjnymi. Spowodowane jest to
ryzykiem awarii wskutek skroplenia
na modutach sterownika pary wodnej
powietrza wydostagego stz
kanatow — przy niesprzyjggych
warunkach  pogodowych  system
regulacji temperatury wystarcza w
zupeindgci do utrzymania wiiwej
temperatury wetrza sterownika ale
nie dtugich kanatow podziemnych.

2.3.3. Roztagcznik gtowny i zt gcze zasilania peryferiow

»
Y
| ROZLACZNIK GLOWNY &% |

rys. 6. Rozigcznik gidwny i ztacze zasilania peryferiow

Rozhcznik gtdwny stay do
odcinania zasilania od wszystkich
podzespotébw sterownika. Stanowi
rowniez punkt przyhczenia zasilania
zewrgtrznego 230V do sterownika.

Sposaob podczenia zasilania

sterownika opisany jest w rozdziale
~Jak  podhczy¢  zasilanie  do

sterownika” na stronie 91.

Obok rozhcznika znajduje sizfacze
zasilania urzdzen peryferyjnych
(wideoserwer, stacja meteo,
infrastruktura komunikacyjna itp).
Ztacze to zabezpieczone i a@dtane
jest bezpiecznikiem ,Peryferia” w
bloku zasilania.

DTR sterownika AsterlT
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2.3.4. Kaseta sterownika

1. Gniazdo modutu
IT-CPU

2. Sekcja modutow
6U (IT-OUT4G)

3. Pokrywa sekcji
modutow 6U

4. Wyswietlacz

5. Sekcja modutow
3U (detekcja)

6. Modut zespotu
zasilaczy

7. Sruby dostpu do
sekcji 6U

8. Sruby dostpu do
modutu zasilaczy

9. Gniazda témy
wyswietlacza

10.Gniazdo zasilania
kasety

11.Gniazdo
akumulatora

12.Gniazdo tamy
magistrali 3U

13.Gniazdo RS-232
(modem)

14.Gniazdo 8We/Wy
24V (modut#31)
oraz RS-485

18 16 18 15.Gniazdo Pulpitu
Policjanta

rys. 7. Kaseta AsterlT-Mikro
16.Przewody

sterowania
sygnalizatorami

17.Backplane
modutow 3U

18. Zawiasy
odchylania kasety

DTR sterownika AsterIT 13
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Procedura demonta kasety:
* Wylacz zasilanie przyayciu bezpiecznikéw krecowych

« upewnij Sk, ze wszystkie modutyasdocknicte (dobrze osadzone w gniazdacti®
osadzone lub gZciowo wysungte moduty wypada po odchyleniu kasety.

e QOdiacz gniazdo ETH na ptycie czotowej modutu CPU.

e Odchyl kaset do przodu, najlepiej ggnac zasruby dos¢pu do modutu zasilaczy(8) i
OUT4G(7). Kaseta zatrzymaggpo odchyleniu o okoto 60 stopni.

* Odhcz gtowne gniazdo zasilania(10)

« Jezeli sterownik wyposzony jest w podtrzymywanie akumulatorowe, gudt gniazdo
zasilania akumulatorowego(11)

* Odhcz gniazda: 8We/Wy+RS485(13), Pulpitu Policjanta(1(fesli jest podhczony)
modemu RS232.

* Upewnij sk, ze tamy detektorow i lampek 24V (pagizone do backplane modutéw
detekcji (17) s prawidtowo opisane, ogitz je.

* Odfacz wtyki na kacach przewodow sterowania sygnalizatorami (16)zIM@ jest
koniecznd¢ chwilowego zamkricia kasety i otwarcia/usugtia w tym celu stolika
pod laptop.

» Chwytapc za boki kasety poggnij ja do siebie, zdejmuag z zawiasow(18).

W celu montau kasety czynniei montaowe naley wykonywa w odwrotnej nk powyzsza
kolejnasci.

2.3.5. Blok Zasilania

TFV2 = | g : 3 [ 208 zaove 1 2500 |
v 250 1 | 8 e
1av0,03A 4 |

Un 230V~

o =amo == "

rys. 8. Blok zasilania

1. Zabezpieczenie przeciwprzepiowe
2. Zabezpieczenie przeciwprzepiowe
3. Wskaznik obecndci napkcia zasilania
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Whytacznik r&nicowo-pidowy zasilania terenu

Wytacznik r&nicowo-padowy zasilania sterownika
Gniazdo zasilania ugdzex serwisowych (laptop, lampa itp)
Wytacznik nadpgdowy gniazda (6)

Wytacznik nadpgdowy sterownika

© © N o o b

Wytacznik nadpgdowy terenu

10. Stycznik zasilania terenu sterowany przez procksliz;ji

11. Stycznik zasilania terenu sterowany przez procg&avny
12.Opcjonalny stycznik przetwornicy ol#ajacej napecie dla trybu nocnego

Bezpiecznik zasilania 24V znajduje sia bloku zasilaczy, daginy jest po odchyleniu
ekranu dotykowego.

2.4. Zaciskii zt gcza

W zaleznosci od wyposaenia sterownika —dulz za kaset (dostpne po jej odchyleniu),dolz
ponizej kasety, na tylniejscianie sterownika znajdwjsig przylcza do podiczenia
sygnalizacji i detektorow.

iT-CONN-WEWY

iT-CONN-OUT4G iT-CONN-CPU iT-CONN-DP8

rys. 9. Zaciski stosowane w AsterIT

Wszystkie ptytki przydczy montowanessna szynach przy pomocy zaciskowesgnowych
umieszczonych u dotu ptytki orazczone z kasetsterownika przy pomocy odpowiednich
tasm lub przewodow przykzeniowych.

2.4.1. iT-CONN-WEWY
Ptytka przyhcza stosowana do padkania wejc i wyjs¢ modutow IT-WE32 i IT-WeWy16

Opisy torow:
- w wypadku podiczenia IT-WE32:

DTR sterownika AsterlT 15
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1-32 A — wejcia stykowe 1-32
1-32 B — masa

- w wypadku podiczenia IT-WeWy16:
1-16 A — wyfcia 24V 1-16
17-32 A — wejcia stykowe 1-16
1-32 B — masa

2.4.2. iT-CONN-DP8

Ptytka przyhcza stosowana do padkania gtli indukcyjnych do modutéw DP8
Opisy toréw:
1-8 wegcia petli indukcyjnych 1-8 (A, B — dwa przewody kdej pxtli)

2.4.3. iIT-CONN-OUT4G

Ptytka CONN stosowana do padtania sygnalizatoréw 230V i 42V do modutow OUT4G
Opisy toréw:
N —masa
1-R1grupyl 5-Rlgrupy2 9-Rlgrupy3 13-R1grupy4
2-R2grupyl 6-R2grupy2 10-R2grupy3 14— R2 grupy 4
3-Ygrupy1l 7-Y grupy 2 11-Ygrupy3 15-Y grupy 4
4-Ggrupyl 8-Ggrupy?2 12-Ggrupy3 16-Ggrupy4
Podwadjne zicza pozwalaj na podiczenie dwdch sygnalizatorow pod jeden kanat.

2.4.4.iT-CONN-CPU

Plytka przyhcza stosowana do padizenia wej¢ i wyjs¢ 24V oraz RS-485 do modutu IT-
CPU.

Opisy toréw:
COM — masa (16 ztz w dwoch rzdach)
1-8 — wejcia 24V 1-8
9-16 — wyjfcia 24V 1-8
17/G — RS-485 GND
18/B — RS-485 (-)
19/A — RS-485 (+)

DTR sterownika AsterlT 16
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2.5. Moduly

2.5.1. Numeracja obsady - Magistrala CAN

Kazde gniazdo modutu w sterowniku AsterlT jest opisanenerem, ktéry jest jednoczee
unikatowym identyfikatorem modutu na tej pozycji magistrali CAN. Te numery pozycji
pojawiap Sig w programie ruchowym jako numery kart, nimg teterownik postuguje si
raportupc aware karty.

Ej STEROWNIK SYGNALIZACJI ULICZNEJ
i o] —— Aster’” — ®

e 900
%@

o e
L] C

o €
] L
[ 05
L L
° e
- Lo
. L

£5000069000000000 : @
#0000000000000000 3

39 38 37 36 35 34 33

rys. 10. Identyfikatory pozycji kart w kasecie AsterlT Midi

4544434241403938373635343332

38__36_ 34 32 3836, 34 32
4321 39 37 35 33 87654321 39 37 35 33

1514131211109 8 7 6 5 4 3 2 1

rys. 11. Uktad pozycji w kasetach modeli mini, midi i maxi

« Karty OUT4G (-230V, -42V) zawsze instalowanena pozycjach 1-24. Pozycje te w

kasecie numerowane ®d prawej do lewej, czyli pozycja 1 znajduje sbok karty
CPU.

* Modut CPU poza sterowaniem zapewnia funkcjon&@nednego modutu WeWy8
24V tzn. dziata jako karta wypasana w osiem wéf 24V (mogicych shiyé np. jako
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detektory przyciskowe) oraz osiem Wyj24V bez kontroli prdowej, stiacych do
podswietlania przyciskow pieszych. Zgtasza sa pozycji o numerze 31.

* Pozycje od 32 w g@rprzeznaczoneadla modutow detekcji i WeWy. Uwaga: nie jest
gwarantowaneze ich gniazda dua zainstalowane w kasecie obok siebie ani nawet w
kolejnasci rosmcej, gdy. numer pozycji kadej karty okrélany jest zworkami na jej
gniezdzie z tylu kasety. Standardowo pozycje numerovearad 32 w gé¢, liczac od
prawej, ale w specjalnych przypadkach zmdo by zmienione - naley zwrac&
uwag; na oznaczenia na kasecie.

* Modutom obcych producentow nie jest wprost przyzaayvidentyfikator CAN. Ich
pozycja w kasecie zawsze jest wyng oznaczona, €zto kgda one wymagaty
osobnego paktzenia z kan WE32, ktora bhdzie przeprowadzata konwess]
protokotéw.

* Grupy wirtualne zgtaszajsic na (wirtualnym-nieistnigcym) module na pozycji 30.

2.5.2. Obstugiwane moduty

Typ modutu Rola Opis
CPU Procesor gtowny Gtowny modut sterujcy
Procesor kolizji
Koordynacja _ _ _
8 detektoréw przyciskowych Dodatkowa funkcjonalng jednej karty,
8 wyjs¢ 24V InOut8x8
OUT4G-230V | 4 grupy 230V Podstawowy modut OUT  stgryj

czterema grupami opartymi marowkach,
lampach halogenowych lub LED, do 10
zrédetswiatta w torze kadej grupy.

ouT4G-42Vv 4 grupy 42V Modut OUT sterngy czterema grupam
opartymi na lampach LED 42V.

DPS8 8 detektoréwgtlowych Podstawowy modut obstugi detektorow
opartych na gtlach indukcyjnych.
WE32 32 detektory przyciskowe | Uniwersalny modut wéf detektorow.
Wejscie RS-485 Przyjmuje sygnaty z przyciskéw pieszygh,

obcych kart wideodetekcji, detektorgw
podczerwiennych,  detektoréw  ruchu,
przystawek koordynacyjnych itp.

INnOut8x8 8 detektoréw przyciskowychDodatkowy modut weg przyciskow
8 wyjs¢ 24V pieszych oraz pdcwietlen dla nich;
sterowanie urgdzeniami nietypowymi.
inne - obcych Wideodetekcja Wymagaj konwersji protokotdow - do
producentow | Koordynacja wspotpracy konieczny jest modut WE32.
Diagnostyka
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2.5.3. Modut steruj gcy

Nazwa:
Rola:

Rozmiar:
Pozycja:
Procesory:

Porty:

ETH USB

C =S
RS-232 &

rys. 12. Modut IT-CPU

IT-CPU

Sterowanie

Nadzor sterowania

Koordynacja

Komunikacja - centralne sterowanie, monitoring
Interface aytkownika

Kontrola i sterowanie zasilania
Kontrola i sterowanie temperatury
8 Weg¢ uniwersalnych 24V

8 Wyjs¢ uniwersalnych 24V
6U-7T

31

ARM 9 32bit - procesor gtowny
ARM 7 32bit - procesor nadzougy
We uniwersalne 24V (x8)

Wy uniwersalne 24V (x8)

Wy dedykowane 230V (x5)

We dedykowane (x4)

CAN

USB 2.0 (x2)

Ethernet 100Mb/s,

RS-232 (x2)

RS-485

SD

LCD, SPI (touchscreen)

Modut IT-CPU to gtébwny modut

sterownika, zapewniggy sterowanie i

nadzor wszystkich innych modutow oraz
zbior dodatkowych funkcjonalsoi.

Wigkszas¢  funkcji modulu  zapewnia
komputer jednoptytkowy. Jest to komputer
oparty na wydajnym przemystowym
procesorze ARM, wypoganym w 64MB
pamkici RAM i do 128MB pamgci Flash.
Komputer jednoptytkowy zapewnia dwa
porty USB, port Ethernet, dwa porty
RS232, jeden port RS485 orazza GPIO.
Sterowanie odbywa &i przy pomocy
dedykowanej aplikacji pracagej pod
kontrolh systemu operacyjnego Linux.
Aplikacja ta zapewnia wyliczanie i
wysytanie ~w  czasie  rzeczywistym
sterowania, pierwsz warstwe nadzoru

poprawndci sterowania, komunikagjz innymi sterownikami i sterowaniem centralnym,
lokalny i zdalny rejestr pracy sterownika, steroigawyswietlaczem, oraz dodatkowymi

DTR sterownika AsterlT
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peryferiami takimi jak urgdzenia nadzoru temperatury i zmiany trybu j@snojeden z
dwéch niezalenych uktadéw odcinania zasilania terenu, pulpiligemnta, czujnik drzwi
szafy, oraz urgdzenia pangci masowej (pendrive, karta SD). Aplikacja stecaj prowadzi
réowniez komunikacg, monitoring i rejestragj przebiegu pracy wszystkich pozostatych
komponentow systemu. Ponadto na komputerze praeuyger WWW oraz zbiér ustug do
prac serwisowych i diagnostycznych.

Role niezalenego procesora nadzogoggo petni komputer jednouktadowy na bazie
procesora ARM7. Jego oprogramowanie zajmuje sadzorem danych sterowania
raportowanych przez moduly OUT oraz kondroich zgodnéci z tablia czasow
migdzyzielonych, stergg drugim niezalenym ukladem odcinania zasilania terenu.
Dodatkowo dokonuje on pomiaru napizasilania, generuje sygnat takity wszystkie
moduty sterownika oraz dostarcza funkcjonatmainiwersalnego modutu wagjia-wyjscia
8/8 kanatow 24V.

Ponadto modut IT-CPU wyposgany jest w uklad logiki programowalnej, petay funkcg
niezalenego uktadu Watchdog nadzajoggo pra¢ obu procesoréw, poprawétosygnatu
taktu i grug innych funkciji.
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2.5.4. Moduly sterowania grupami

Nazwa:
Rola:

Rozmiar:
Pozycja:
Procesor:
Porty:

Nazwa:
Rola:

Rozmiar:
Pozycja:
Procesor:
Porty:

IT-OUT4G-230

4 grupy oparte na sygnalizatorach 230V
(sterowanie 12-kanatowe, nadzor 16 kanatow)
6U-5T

1-24

PIC 16bit

Wy nadzorowane 3+1 tory 230V (x4)

CAN

IT-OUT4G-42

4 grupy oparte na sygnalizatorach 42V
(sterowanie 12-kanatowe, nadzor 16 kanatow)
6U-5T

1-24

PIC 16bit

Wy nadzorowane 3+1 tory 42V (x4)
CAN

Moduty OUT4G-230 skl do sterowania
grupami  opartymi  na  sygnalizatorach
zaréwkowych, halogenowych i LED zasilanych
napkciem 230V. Moduly OUT4G-42 steky)
grupami opartymi na sygnalizatorach LED
zasilanych nagciem 42V. Wewatrznie
pomiedzy tymi dwoma typami modutéw
wystepuja roznice konstrukcyjne i
programowe, jednak z punktu widzenia
uzytkowania moduly te dzialajidentycznie,
dlatego te na potrzeby tej instrukcji nioa je
rozpatrywa razem.

Kazdy modut OUT w trakcie pracy otrzymuje
raz na sekungdinformacg o stanach grup, jakie
ma wyswietli¢.

rys. 13. Modut IT-OUT4G-230 Modut OUT posiada uktad sterowania i

Kanaty: Grupy:
@ Rg

or 3eeol
oY 06
© 4832
(o) @)
(o) @)

rys. 14. Diody LED
sygnalizujgce stany grup

nadzoru czterech grup sygnalizacyjnych, po
trzy kanaty sterowania i cztery kanaty nadzoruwdea - peiny
pomiar padu i napé¢cia oraz sterowanie w torach czerwonym,
zielonym i z6ttym, oraz wydzielony tor czerwonego gtébwnego z
osobnym pomiarem obeciw pradu, gdzie pozostate pomiary i
sterowanie gwspolnie z czerwonym.

Diody swiecace na karcie OUT podaptan jej toréw - dwie diody
czerwone w grupie to u gory czerwone gtowne a jEyrawykie.
Grupy w obebie karty ponumerowaney:sprawo-goéra: 1, prawo-
dot: 2, lewo-géra: 3, lewo-dot: 4. W wypadku wykigcawarii
ktérega toru, diodaswiecaca odpowiadaca mu kdzie miga
szybko.

DTR sterownika AsterlT
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Ze wzgkdu na dedykowane zasilanie nie mazfiveosci stosowania jednocgeie modutdéw

42V i 230V w jednym

sterowniku.

2.5.5. Modut detektora p etlowego

Nazwa:
Rola:
Rozmiar:
Pozycja:
Procesor:
Porty:

IT-DP8

8 detektoréw gtlowych
3U-3T

32-63

ARM 32bit

Wejscie petli indukcyjnej (x8)

CAN

rys. 15. Modut IT-DP8

Modut DP8 jest podstawowym modutem
detekcji pojazdow stosowanym w
sterownikach AsterIT. Wypogany jest

w 8-kanatowy generator z odczytem
czestotliwasci, oraz procesor wykonagy

zaawansowany adaptacyjny algorytm
analizy dostosowdgej odczyt do

zmiennych warunkéw pracy -
dynamiczne korekty czasowe i termiczne,
tolerancje szumow i poziomow zakidce
z ssiednich  paséw ruchu oraz
postprocessing sygnatu, zliczanie i

wysytanie przetworzonych sygnatéw do procesora gEgo.

Na panelu przednim znajduje; sssiem ponumerowanych digdiiecacych zielonych i jedna
czerwona, opisana ,A”. Diody zielone odpowiad@smiu kanatom detektora, asiecone
swiadcz o wzbudzeniu. Dioda czerwona sygnalizuje obécrawarii w kanale/kanatach
ktorych diody migaj z czstotliwoscia ok. 1Hz. Szybkie miganie zielonej diody oznacza,
jej kanat nie zostat jeszcze skalibrowany - detektglzie podawat stan ,wzbudzony” do
chwili pojawienia st (i ustpienia) pierwszego wzbudzenia fizycznego, kiedyksemat
zostanie automatycznie skalibrowany.

2.5.6. Modut uniwersalnych wej $¢é 24V/RS485

Nazwa:
Rola:
Rozmiar:
Pozycja:
Procesor:
Porty:

IT-WE32

32 wefcia uniwersalne 24V

3U-3T

32-63

ARM 32bit
Wejscia 24V (x32)
Wejscie RS-485
CAN

DTR sterownika AsterlT

22



a-sler

Modut WE32 posiada 32 waia
stykowe, ktére maog by¢ dla danego
modutu ustawione (zwogkna backplane)
jako potencjatowe lub bezpotencjatowe.

Modut WE32 stosuje si na
skrzyzowaniach z din iloscia
przyciskdw pieszych, wideodetekgj
detekcij magnetyczg, radarami lub
dowolnymi innymi czujnikami
rys. 16. Modut IT-WE32 wyposaonymi w wyjcia stykowe.

Port RS-485 umaiwia karcie komunikagj z 32-kanatowymi kartami wideodetekcji i innymi
urzadzeniami raportacymi swoj stan po tym interfejsie. W wypadku takiezpastosowania
modut IT-WE32 musi zostazaprogramowany odpowiednim firmware dostosowanym d
produktu, z ktéorym ma wspoipracowaPrzehcznik DIP-Switch znajdacy sk na module
stuzy wtedy do zmiany bigcych ustawié@ modutu, z ktérym WE32 wspoipracuje; jego
funkcje zalea od typu tego modutu.

Trzydziesci dwie ponumerowane zielone diodyiecace odpowiadaj kanatom detektora
Dioda z&wiecona oznacza kanat wzbudzony.

CO00000000000000
©000000000000000

i1

2.5.7. Modut uniwersalnych wej $¢ i wyj $¢é 24V

Nazwa: IT-WeWyl6
Rola: 16 wep¢ uniwersalnych 24V
16 wyjs¢ uniwersalnych 24V
Rozmiar: 3U-3T
Pozycja: 32-63
Procesor: ARM 32bit
Porty: Wejscia 24V (x16)
Wyjscie 24V (x16)
CAN
Modut WeWyl6 posiada 16 Wgj
stykowych, ktore mag by¢ dla danego
modutu ustawione (zwogkna backplane)
jako potencjatowe lub bezpotencjatowe,
oraz 16 wy§¢ uniwersalnych 24V.

L |

Kazde z wyp¢é ma obcizalncs¢ pradowa
500mA, lecz suma pdow pobieranych z
karty WeWy16 nie mie przekroczg 3A.
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Modut stosuje s na skrzyowaniach z
rys. 17. Modut IT-WeWy16 duza iloscia podswietlanych przyciskéw
pieszych, oraz do zastosawspecjalnych.

Sterownik AsterlT umgiwia odczyt stanéw weéf i sterowanie stanem wj 24V
niezalenie od toku programuadz w sposéb zalay ale nie typowy dla obstugi lampek
podswietlenia. Dzg¢ki temu modut ten posky¢ maze do obstugi catej gamy innych adzen

- barier wjazdowych, bram, znakdswietlnych, syren, zwrotnic, automatycznych blokad
drogowych typu mulda-kolczatka, koordynacji z innysterownikami, i wielu innych.
Korzyst& moze rowniez z szerokiej palety unglzen wejsciowych, jak detektory ruchu,
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podczerwieni, czytniki kart magnetycznych i RFIDacyjki stuzb security, wideoradary,
piloty radiowe czy styczniki przemystowej aparatatgruace;.

Przyktadem zastosowania tej karty mogtby byjazd dla otzarowek na teren fabryki, gdzie
czytnik RFID umieszczony obok jezdni identyfikujblizajaca sie ciezarOwke nalezaca do
firmy, po czym sterownik zatrzymuje ruch na pakiéyy ciczaréwka musi przegé, otwiera
brang oraz rogatk oraz informuje portiergio przyjezdzie ckzarowki.

2.5.8. Modut sterowania SOTU

Nazwa: SOTU
Rola: taczna¢ z centralnym systemem sterowania ruchem SCATS
Alternatywne sterowanie programem ruchowym
Rozmiar: 3U-6T
Pozycja: [specjalna]
Procesor: zastrzeone
Porty: 3x RS232 — komunikacja z SOTU, AsterlT oraz konselavisowa
Zasilanie 5V
Wejscie 230V — odczyt taktu
Modut SOTU umaliwia  wspoiprag
sterownika AsterlT z systemem centralnego
sterowania SCATS.

Sterownik, po nawizaniu pofczenia z
modutem SOTU przechodzi do programu
ruchowego oznaczonego jako dostosowany
do pracy z tym modulem, a negghie
prowadzi sterowanie na podstawie danych
podawanych przez modut oraz odsyla mu
aktualny stan, np. wzbudzenia detektoréw.
Modut SOTU tymczasem komunikuje¢sk
systemem centralnym, ktéry odpowiedzialny
jest m. in. za Kkoordynagj miedzy
skrzyzowaniami, monitoring oraz zaydzanie
ruchem z centrali.

Wspotpraca sterownika z modutem SOTU
rys. 18. Modut IT-SOTU wymaga dodatkowego ospta (modut
komunikacji RS232 po TCP/IP, zasilacz 5V,
dodatkowe paiczenie z blokiem zasilania) oraz dostosowanego amfri firmware
sterownika, oznaczanego lige)S” przy numerze wersiji.

2.5.9. Modut wy sSwietlacza

Nazwa: IT-DISPLAY
Rola: Wyswietlacz LCD monochromatyczny 240x128
Ekran dotykowy
Czujnik temperatury
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Procesor: dedykowany procesor obrazu
Porty: magistrala wywietlacza

SPI

(3% = “y
L D —

(&

LICZNEJ

: ASTER'® -

®)

rys. 19. Modut IT-LCD

Modut wyswietlacza LCD oparty jest na
dostosowanym do pracy w warunkach polowych
[ przemystowych w§wietlaczu
ciektokrystalicznym o rozdzielczoi 240x128
pixeli, przektnej 5 cali, wyposzonym w
warstwe dotykows rezystancyjn, podwietlenie
w kolorze niebieskim oraz czujnik temperatury.

Ekran dotykowy sty jako podstawowy element
interfejsu uytkownika, umaliwiajac czynndci
konserwatorskie, instalacj sterownika oraz
inspekcg jego stanu i przebiegu sterowania.
Czujnik  temperatury zainstalowany za
wyswietlaczem wywany jest do sterowania
urzadzeniami termoregulacji szafy sterownika.

2.5.10. Modut zespotu zasilaczy

Nazwa: IT-ZAS

Rola: Filtr napkcia zasilania 230V terenu
Zasilanie 12V elektroniki
Zasilanie 24V urzdzen peryferyjnych
Podtrzymywanie akumulatorowe zasilania elektroniki

Rozmiar: 3U-30T

Porty: Wejscie 230V sieciowe
Wyjscie 230V filtrowane
Wyjscie 12V buforowane
Wyjscie 24V niebuforowane
We/Wy akumulator 12V

DTR sterownika AsterlT
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rys. 20. Modut zespotu zasilaczy
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Modut zasilaczy sktada i z trzech
podstawowych podzespotow:

- Filtr mostkowy napjcia sieciowego.

- Zasilacz 12V - zasilanie elektroniki.
Zapewnia prag wszystkich modutow.

Opcjonalnie  montowany jest w tym
miejscu  zasilacz  buforowy,  ktory
zapewnia zasilanie elektroniki sterownika
z akumulatora w wypadku zaniku
zasilania zewgtrznego.

- Zasilacz 24V - zasilanie wdzer 24V

peryferyjnych, jak przyciski pieszych i
ich  podwietlenia lub  urzdzenia

specjalistyczne.

W zespole zasilaczy zainstalowany jest
tez bezpiecznik zabezpiecaay zasilanie
24V przed przegciami w terenie.
Bezpieczniki od pozostatych obwodow
znajdup sie w bloku zasilania w gornej
czesci szafy sterownika.
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2.5.11. Symulator sterownika

rys. 21. AsterlT-Sim

Do celéw tworzenia programow ruchowych przeznaczest uradzenie AsterIT-Sim. Jest
to w istocie sterownik AsterlT w perznej biurkowej obudowie, wyposany w
oprogramowanie symulagge dowolm obsag¢ modutdow. Wywany w pohczeniu z
oprogramowaniem AsterITProj urdavia tworzenie i poprawianie programow ruchowych w
warunkach laboratoryjnych bez potrzelzywania petnogabarytowej szafy sterownika.

Z tylu obudowy oprocz gniazda zasilania znajdsig gniazda Ehernet, USB i RS-232 oraz
gniazdo zasilania 12V. Na ptycie czotowej obok ekralotykowego znajdujesprzehcznik
predkosci pracy — w pozycji neutralnejsrodkowej) uradzenie pracuje z normain
predkoscia, jak sterownik AsterlT. Pozycja | (gérna) to pogmad prdkos¢ pracy. Pozycja Il
(dolna) to potréjna pdkos¢ — w cagu sekundy czasu rzeczywistego sterownik realitaje
sekundy programu ruchowego.

Poza maliwoscia przyspieszenia cyklu oraz symulacimodutdéw uradzenie dziata
identycznie jak zwykly sterownik. Symulowane modugichowuy si¢ jednak w sposob
prostszy od rzeczywistych, np. nigdy nie zgtagzaparii i nie zapamituja wpisywanych
parametrow. Ponadto detektory nigdy nie zgtasagjbudzenia np. od pojazdu, jakkolwiek
mozna je przestawiw tryb sterowaniagcznego i zadawawzbudzenia z AsterlTProj lub
WWW.
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3. Oprogramowanie towarzysz 3ace

W tym rozdziale wspomnimy tylko polkieie o0 oprogramowaniu towarzygemu
sterownikowi AsterIT. Wyczerpuage instrukcje daiczone § do samego oprogramowania.

3.1. Generator Oprogramowania Sterownika AsterlT

= Zwany skrétowo "ITProj", Generator
Oprogramowania Sterownika AsterIT
to aplikacja do tworzenia i testowania
o . :
[ programow ruchowych. Sktadagsk

dwoch podstawowych modutow -
modutu programowania, gdzie
ustalane jest wypoganie sterownika,
jego sposoéb obstugi, zbiér programoéw
ruchowych, metody komunikaciji,
tabela czas6w madzyzielonych, a
nastpnie mana przysipic do
tworzenia samych programow
. ruchowych, oraz modutu testowania,
rys. 22. Zrzut ekranu testowania programu AsterITProj gdzie we wspoOtpracy ze sterownikiem
laboratoryjnym meéna nadzorowa

poprawnd¢ realizacji programu.

Programy ze sterowaniem fazowym lub fazowo-grupovpysane g z wyciem przyjaznego
interfejsu graficznego i wzbogacane funkcjami pyganw jezyku programowania zgodnym
skladniowo z g¢zykiem C, definijcymi logike sterowania - warunki przej
migdzyfazowych, podtrzymania itp. oraz pozwatgmi na sterowanie, kontrol i
komunikacg w zakresie wykraczagym poza meliwosci interfejsow graficznych.

Program meéna nasipnie, z uyciem sterownika laboratoryjnego test@wav module
testowym. Umaliwia on podghd diagramow stanu grup i detektorow, symuaggbudzé
detektorow na skrzypwaniu oraz podgh stanu zmiennych wewtznych i przebiegu
realizacji funkcji programu ruchowego przez swyetlanie komunikatow i wartwi
zmiennych stanu zgdzanych przez twéeow funkcjach programu.

Do tworzenia map skrzpwan polecamy darmowy, daginy na licencji GNU program
Inkscape - utworzona w nim na podstawie szablonpanva formacie SVG me by uzyta
jednoczénie w AsterITProj i w konsoli WWW sterownika.

3.2. Analizator historii stanu sterownika

W sytuacji wys¢powania trudnych do zaobserwowania, rzadko gpygicych problemow w
przebiegu realizacji programu ruchowego pomocnhydzie program “Historian®
wspoipracujcy z serwisem AsterGate. Nayczenie klienta, AsterGate rm® uruchomi
ciagta rejestragi stanu sterownika, rejestagj kompletny stan grup, detektorow i
podstawowych zmiennych stegaych z kadej sekundy pracy sterownika, 24 godziny na
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dokg, nawet przez wiele miegly. Z chwik wystapienia problemu madiwe jest odczytanie i
analiza zgromadzonych tak danych, iswietlenie ich pod postagidiagramow stanu,
odtworzenie przebiegu sterowania na padgle mapy skrzyowania z wybras predkoscia
("replay") i w ten sposob ok§kenie przyczyn problemu.

3.3. Oprogramowanie systemu TRENDS

Suita programéw autorstwa GEVAS Softwarezgtdo tworzenia i testowania programéw dla
systemu TRENDS, opcjonalnie obstugiwanego przemwstaki AsterIT. Jest to znany w
calej Europie system tworzenia oprogramowania,dwdgo sktad wchodzm.in.

Crossig stay do definiowania uwarunkowiaskrzyzowania, umeliwiajac tworzenie prostych
programow statoczasowych.

Trelan to program do tworzenia rozbudowanych pnograt ruchowych, dziatagych m.in.
pod samouckym st systemem EPICS oraz systemem centralnej koordyBACANCE.

NonStop jest symulatorem skeoyvania i sterownika - pozwala na testowanie program
ruchowych TRENDS w warunkach laboratoryjnych.

Programy ruchowe TRENDS dostosowuje slo wycia w sterowniku AsterlT przez
wykorzystanie funkcji "Import z pliku STG" w AstéiProj oraz uzupetnienie informaciji nie
dostarczanych i nie obstugiwanych przez system TBE&ENnp. ilgci zarbwek w torach,
reakcje na awarie, zasady dziatania pulpitu paliggaczy zachowania systemu alaria
jasnaci). Tak zaimportowane programy mpwspotistni€é ze standardowymi programami
ruchowymi AsterlT, przelczane zgodnie z harmonogramesmdhbfunkcjami uytkownika.
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4. Zagadnienia sterowania

4.1. Detekcja

il Tryb
Licznik
m Generator pracy A
Analiza
czestotliwosci : TP
¥ » Negacja » TO >
a4 - TN
Detekto
CAN
Wzb. chwilowe _ ™
: i Wzb. pamiciowe | | fodka
— zb. :
& Pamg¢ 'y pame yy » sterowania
Stany Wymuszenig
awaryjne zdalne
CPL

rys. 23. Postprocessing sygnatu detektora

W sterowniku AsterIT stany wszystkich Wejuniwersalnych oraz detektorow poddawasne s
tym samym transformacjom przed dostarczeniem destwarlogiki sterowania. Wszystkie
kroki przetwarzania sygnatuasopcjonalne i mog by¢ wiaczone kdz wytaczone
odpowiednimi opcjami.

4.1.1. Tryb Pracy

Tryb pracy detektoraaywany by maze do kilku celéw:

« Wymuszenie awaryjne - w wypadku ebhego dziatania usdlzen detekcji,
powodujcego niewtdciwe wzbudzenia ale nie genescggo stanu awarii (np.
uszkodzony przycisk pieszego) uriwia zablokowanie detektora w pgdanym
stanie do chwili usurcia przyczyny usterki.

* Symulacja nieistnigrego uradzenia - gdy np. jedna z gal skrzyowania jest w
budowie, mana tymczasowo wytzy¢ przypisane jej gtle aby nie generowastanow
awaryjnych.
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* Wylaczenie niegywanego kanatu - Kanal nie bimy udzialu w sterowaniu (np.
kanaty 4-8 karty waf 24V w skrzyowaniu o jedynie trzech przejach dla pieszych)
jest blokowany w stanie ,stale niewzbudzony”.

» Testy programu skrzpwania - zasymulowanie pojawienia g0jazdu, w testach
sterowania sygnalizag]

Detektor posiada cztery podstawowe tryby pracy:
* Praca - detektor normalnie podaje wzbudzeniaggtanem fizycznym wej.
* Wzbudzony - detektor podaje stale stan wzbudzony
* Niewzbudzony - detektor podaje stale stan niewzbngz

» Test - detektor podaje na przemian wzbudzenie wziedzenie w odgpach
jednosekundowych.

Stany narzucone przez tryb ,Test” symulujstan fizyczny weg, umaliwiajac
przetestowanie pracy detektora wraz ze wszystkiginigjszymi krokami przetwarzania.
Stany ,Stale Wzbudzony” i ,Stale Niewzbudzony” bljk stan podawany przez detektor na
magistrat, wytaczapc wczeéniejsze fazy przetwarzania - czasy detektora, liczmegacja
nie maj wtedy znaczenia.

Domyslnie kanaty detektorow zdefiniowane w projekcie jaolajce nazw i typ) zostag
uruchomione w trybie ,Praca”. Kanaty niezdefinioanprogramowane as trybem
.Niewzbudzony”. W trakcie pracy sterownika tryb pyamazna trwale zmierdi (narzuct) z
ekranu i zdalnie.

4.1.2. Negacja

Detektor ustawiony jako ,zanegowany” odwraca znatzdizycznego sygnatu na weju,
generujc informacg o wzbudzeniu w wypadku braku sygnatu i niewzbudzen wypadku
obecndci sygnatu. Podstawowym zastosowaniem tej opdjigesczenie szeregowe zestawu
przyciskdw rozwiernych pieszego: obwod rozwarty vewdlinym punkcie oznacza
wzbudzenie a uszkodzenie (przerwanie) obwodu spoodwystpienie trwatego
wzbudzenia czyli uruchamianie grup pieszych, ktbrgezyciski ulegty awarii.

Innym typowym zastosowaniem a sdetektory blokujce, ché tu czsto negacja
przeprowadzana jest dopiero na poziomie logikiosta@nia - sygnat do sterownika dociera
niezanegowany.

Domyslna wart@¢é opcji ,Negacja” zapisywana jest indywidualnie ddazdego kanatu w
projekcie. W trakcie pracy sterownika peozosta trwale zmieniona z ekranwdy konsoli
WWW.

4.1.3. Licznik pojazdow

Kazdy kanat prowadzi licznik wzbudaefizycznych. Zliczenia te nie zalg od wymusze,
blokad i opdnien programowych (ale nieasprowadzone w detektorze zablokowanym w
trybie ,stale wzbudzony” lub ,stale niewzbudzonyZliczenia poszczegolnych kanatow
oznaczonych jako lieze odczytywaneasprzez procesor gtdwny co miruta nasgpnie
agregowane co ustalony okres agregacji. Zagregoviameiki umieszczane asw bazie
danych AsterGate a ostatnie zliczenie uglmsane jest logice sterowania skrayaniem.
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Domysinie decyzja, czy detektor jest lgzy zapisywana jest indywidualnie dlazki@go
kanatu w projekcie. W trakcie pracy sterownikazmaosta trwale zmieniona z ekranwudy
konsoli WWW. Ostatnie zliczenie detektora dpste jest z ekranu, WWW i centralnego
sterowania, a historia zlicagojawia s¢ w bazie danych AsterGate.

Uwaga, w wypadku usuggia detektora z puli detektorow lgzych, wszystkie jego zapisane
w sterowniku zliczeniaastrwale usuwane. W sterownikach, ktore pracowatysity czas
operacja ta jest dé czasochtonna (do kilku minut na kanat), gdyiaze st z modyfikacj
struktury istniejcej bazy danych.

4.1.4. Czasy detektora

Czasy detektora to cechy przetwarzania jego sygmafcznie wzbogacgje maliwosci
sterowania przez dynamiczne blokowanie, wydhie tadZ skracanie sygnatow.

Czasy detektorow as unikatows wiasndacia kazdego kanatu, programu ruchowego oraz
okresu zielonego faz tego okresu zdy okres zielonego w kdym programie ruchowym i
dla kadego kanatu detekcji posiada trzy unikalne czasgrtéiciami tymi programowany
jest kady kanat detektora z chwil gdy dowolna fazadolz grupa do ktorej zostat przypisany
wchodzi w kolejny okres zielonego.

Transformacja czasami detektora pojawegj@ko nasgpna w kolejnéci po negaciji, traktug
swoj sygnat weiciowy tak samo niezateie czy zostat wczmiej zanegowany czy nie.

Czas opdnienia

2
| 2s | 2s | 2s | QSr‘—S’I

w;i/

rys. 24. Czas op0Oznienia detektora ustawiony na 2s

Czas opénienia (TO) to minimalny czas, przez jaki musi tsannie trwa wzbudzenie
fizyczne, aby detektor zaglz podaw& sygnat wzbudzenia. Liczony jest od zbocza
narastajcego, z& zbocze opadage kasuje jego zegar. Tylko nieprzerwane wzbudzenie
spowoduje uptyricie czasu opfienia i pojawienie gisygnatu wzbudzenia.

Czas opénienia stosowany jest np. do odnienia pojazdow zatrzymanych od pozastggh
w ruchu oraz do wyttumienia zaktdcey wypadku silnie zaszumionegmdowiska.
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Czas Podtrzymania

2s 2s 2s

"
-

Czas Podtrzymania (TP) to czas, o ktéry przesthy jest sygnat wzbudzenia po jego
wygasnieciu. Liczony jest od ostatniego zbocza opadego, jego zegar kasowany jest
zboczem narastgym (a wec wiele krétkich wzbudaetaczone jest w jedno dhlugie). Czas
Podtrzymania nie ma priorytetu nad czasemzomia: jeeli czas opénienia catkowicie
wyttumi wzbudzenie, podtrzymanie réwnigie zaistnieje.

rys. 25. Czas podtrzymania detektora ustawiony na 2s.

Czas Podtrzymania jest powszechnie stosowany ceteailiwienia przejechania pojazdow
pomigdzy kolejnymi detektorami bez wygaszania wzbudzenzachowania podtrzymania
fazy. Rekomenduje sistosowanie przynajmniej krotkiego (1s) podtrzyraawe wszystkich
detektorach glowych niezalenie od ich lokacji, celem wyttumienia zaktdce odciazenia
magistrali.

Czas Nieczutdci

2s 2s 2s

wEnaEan 0

|

e

SYg syg syg

=

rys. 26. Czas nieczutosci detektora - warto$é 2s nadawana w oznaczonych punktach.

W odr&@nieniu od TP i TO, ktére dotygzwszystkich kolejnych wzbudgefizycznych, i
liczone g od zbocza rositego lub opadagego, Czas Nieczwoi (TN) to czas liczony od
chwili zaprogramowania nim detektora, przez ktorgtetttor bezwzgldnie nie podaje
wzbudzdé, catkowicie ignoryc wzbudzenia fizyczne i podtrzymania. Po jego ujdyw
detektor podejmuje normajprac.
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Czas Nieczutéci stosuje si zwykle w detektorach partajacych od kdca ostatniego okresu
zielonego do wybranej chwili okresu czerwonego malnego, celem zapolienia
zapamgtaniu wzbudzenia przez ostatnie pojazdyadj@jace na skrzyowanie nazottym i
wczesnym czerwonym. Moa te, ustawiajc ten czas na waré "nieskaczona¢”, uzy¢ go
do catkowitego wydczenia detektora w danym okresie.

W powyzszym opisie pojawiato sisformuowanie ,chwili zaprogramowania detektora”.
Ponizsza tabela prezentuje momenty pracy grupy progr@Rui fazy programu FG, w
ktérych nasipuje programowanie dowdanych do nich detektoréw wspomnianymi czasami.
Nalezy nadmient, ze jezeli faza ldz grupa przeskakuje dany okres — warunek pozostania
nim nie jest spetniony juz chwil wejscia do niego, lub jego czas trwania jest zerowy —
wtedy detektory nieasprogramowane czasami przypisanymi temu okresowi.

Momenty programowania detektorow dawmanych do grupy programu Grupowego
@ ONONONBONO @

Zatrz.| Rroz| RY | Gmin| G1 G2 G3 G4 G5| Gro: Y Rmin
A B C D E F G H I J K L

N

Momenty programowania detektorow damanych do fazy programu Fazowo-Grupowego
© @ 6 O 6

oczekiwanie MIN 1 2 3 4 5
na start

rys. 27. Chwile programowania detektoréw ich czasami.

Oprécz momentow wskazanych powy, wszystkie detektory programowang &zasem
okresu 1. z chwil rozpoczcia nowego programu ruchowego.

4.1.5. Pamieé

Kazdy detektor generuje dwa sygnaly wzbudzenia - wzbow chwilowe i wzbudzenie
pamkciowe. Wzbudzenie paguiowe jest podstawowym sygnatem stosowanym w logice
sterowania - réwnie w detektorach typow nie paeatdjacych, gdzie jego przebieg jest
identyczny z przebiegiem wzbudzenia chwilowegogkiaizemu program ruchowy pozwala
na traktowanie wszystkich detektorow tak samo bagtanawiania si nad ich typem.
Okreslenie ,Stan detektora” oznacza ewi zawsze to wkmie wzbudzenie. Wzbudzenie
chwilowe pozwala w szczegoélnych przypadkach wyksipwyas detektor rownoczmie jako
detektor pamitajacy i niepamgtajacy np. do rozrénienia sterowania dwoma mdymi
wylotami ze skrzyowania.
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rys. 28. Dziatanie detektora pamietajacego

Detektor pamgtajacy pracuje w dwa sposoby. W okresie normalnej prgmymktania)
detektor nie odwzbudzacst wyshpienie pierwszego wzbudzeniadd wejscie do tego
okresu w stanie wzbudzonym powoduje,detektor pozostanie wzbudzony nie krécejdo
konca tego okresu. W okresie zapominania detektor upragak zwykty detektor
niepameétajacy, tzn. z chwid ustania wzbudzenia na Weiju przestaje podawavzbudzenie
na wygciu - wzbudzenia paraciowe i chwilowe g wtedy identyczne.

Pamgc¢ jest kolejnym krokiem w przetwarzaniu sygnatu zasami detektora, tzn. ich wgje
stanowi wejcie dla pamici - nie wysgpuja dodatkowe podtrzymania na patku okresu
zapominania j@i nie zapewni ich odpowiednie wzbudzenie fizyczokres nieczul€ci nie
ma priorytetu nad zapagtanym juz wzbudzeniem ale nie nie dopsci¢ do jego pojawienia
sig, za czas opénienia przenosi ginormalnie na opienie pojawienia gizapamgtanego
stanu.

Okresy zapominaniakreslone jako odpowiednie dla typu detektora podokasesu, gdy
faza hadz grupa do ktorej dany detektor jest demény jest uruchomiona. W przypadku
Przycisku Pieszego okresem zapominania jest calysokielonego grup/faz do ktorych jest
dowiazany, w wypadku Detektora Pagtdjacego okres zapominania zaczyna 3o okresie
minimalnym i kaiczy z koicem zielonego rozszerzonego. Jest to ppaviie typu ,wiele do
wielu”, tzn. jeden detektor nie by dowigzany do kilku grup programu grupowego lub faz
programu fazowego, a do jednej fazy lub grupyeloy dowiazane wiele detektorow.

4.1.6. Stany awaryjne

Detektor, ktory wykryt awag, zamiast stanu wysyla informacp awarii. Sterownik po
otrzymaniu tego stanu podejmuje akeflefiniowara w programie skrzxowania.

Domyslnag akcp jest zablokowanie detektora w stanie wzbudzonyey, podejmowania
innych czynnéci (puste pole ,Awaria”). Ponadto mioa zablokowé detektor w stanie
wzbudzonym (,wzb”) hdz niewzbudzonym (,nwzb”) zapisag fakt awarii w logu, bdz
przehczye skrzyzowanie we wskazany program awaryjny. Ustanie awigtiektora powoduje
przywrocenie jego normalnej funkcji i - w wypadklca “"zmiana programu” - powrét do
programu aywanego przed awaii

W wypadku zalogowania &du, komunikat mge zawierd rodzaj awarii jaka zostata
wykryta:

e awaria generatora ¢ztotliwosci

e awaria/uszkodzeniegpi indukcyjnej
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* awaria panyci stalej detektora (bél zapisu ustawig
» przekroczony czas niewzbudzenia detektora

» utrata komunikacji z kagt(modutem) detektora

4.1.7. Wymuszenia zdalne

Dysponujcy odpowiednimi uprawnieniami operator 780 przej¢ zdal kontrok nad
sterownikiem, aywajac konsoli WWW lub aplikacji steragej. Sterownik przetzony w ten
tryb sterowania catkowicie ignoruje fizyczne wzbed, stany awaryjne i parametry pracy
detektorow, jako stan ich wzbudz@odajc stan narzucony przez operatora, ktéryzeno
natychmiastowo wzbudza odwzbudzé wskazane detektory.

Wszystkie detektory w trybie wymuszenia zdalnegotraktowane jako niepawtgjace, z
zerowymi wszystkimi czasami, bez negacji i awdiliymuszenie nie ma wptywu na zliczanie
pojazdow - odbywa siono nadal normalnie, na podstawie wzbuidzzeycznych detektorow.

Wymuszenie zdalne jest tymczasowym stanem detekioataje wydczone po resecie
sterownika hdz po diuzszej nieaktywnégci tj. gdy przez kilka minutaden detektor nie zostat
recznie wzbudzony/odwzbudzony). Nie natewiec stosow& wymuszé& zdalnych do
diuzszego blokowania detektorow (np. ulegtych awabip. tego celu sty parametr , Tryb
Pracy”.

DTR sterownika AsterlT 36



a-sler

4.2. Koordynacja
4.2.1. Koordynacja czasu i programu

Synchronizacja czasu ligcego to podstawowy sposob tworzeniggéw koordynacyjnych.
W tak utworzonych agach wystpuje wyr@niony sterownik nadeginy a pozostate dziatgj
jako sterowniki podradne. Dla wygody jako sterownik naddny wyznacza si zwykle
sterownik, w ktérym zainstalowany jest routgeicy ciag koordynacyjny z sieginadrzdna,
jednak poza odpowiednim programem ruchowym nie pegjalnych wymogow spetowych
ani formalnych co do tego, ktéry sterownik vagu koordynacyjnym ma kdgynadrzdny.

Rola i zachowanie sterownika zadeod ustawié projektu i biegacego programu ruchowego.
Aby ustawé sterownik jako nadedny, w projekcie, okno ,Wypogsanie sprztowe
sterownika” w zakladce ,Ustawienia ogolne” zaznd&cxnalezy w opcjach ,Tryb pracy”
.Nadrzedny” i ,Koordynowany”. Sterownik podedny wymaga opcji ,Podedny” i
.Koordynowany”.

Sterownik nadrzdny, gdy jego czas higcy oshgnie wartdé zero, wysyla sygnat
koordynacji na urgdzenie ustawione jako aktualny kanat komunikacg gigo bieacego

programu (,brak” - nie wysyta sygnatu.) Sygnat kdymacyjny zawiera te informacg

0 biezacym programie sterowania i aktualnym czasie zeggnow

Wszystkie sterowniki (réwnie nadrzdny) oczekyj na sygnaly koordynacyjne na swoich
portach komunikacji - dondinie, RS485 i LAN. Ponadto w opcjach ,Koordynacjabzna
wybraé dodatkowe zrédta - synchronizagj zegarem (GPS/DCF) oraz synchronizacj
wejsciem uniwersalnym 24V nr 8.

Po odebraniu ramki koordynacyjnej sterowniki podgpmakckg zgodnie ze swoimi
ustawieniami:

* Niezalenie od typu, sterowniki pracage w programach, ktérych pole ,Koordynacja”
ma wartd¢ ,Brak” nie koordynuj czasu bigacego

» Sterowniki nadrzdne i podrzdne pracujce w cyklicznych programach, ktérych pole
.Koordynacja” jest ustawione na dowalnwartaé¢ inna niz ,brak” dokonaj
dostosowania czasu bigego (niezalenie od zrodta, z ktérego przyszedt sygnat
koordynacji).

» Sterowniki nadrzdne i podrzdne ustaw§ program bieacy zgodnie z otrzymanym
identyfikatorem.

» Sterowniki izolowane oraz z wymuszonyrgcznie programem ignorayjprzestany
numer programu, ustawigjednak TB i zegar czasu rzeczywistego.

Synchronizacja TB polega na ustawieniu go na wanown ,,Okres” minus ,Offset”. W
wypadku programow acyklicznych (Okres=0, TB kasoyvaa pocatku ,fazy pocatkowej”)
sygnat koordynacji nie zmienia TB.

Sterowniki podrzdne, ktére w cigu pkciu minut od otrzymania ostatniego sygnatu
koordynacyjnego nie otrzymgjnastpnego, przechodzw tryb ,podrzdny *’, w ktorym
korzystaj z harmonogramu programéw celem ustalenia progaiericego. Jest to typowo
stosowane w wypadku prazekenia s sterownika nadeglnego w program
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niekoordynowany. Otrzymanie sygnatu koordynacyjnegprowadza sterownik z powrotem
do trybu ,podrzdny”.

4.2.2. Koordynacja zegarem - bez bezpo Ssredniejt gczno Sci

Sterowniki AsterlT mog pracow& w koordynacji mimo braku bezp@dniej kcznaci ze
solm nawzajem, dzki synchronizacji czasu higcego z zegarem czasu rzeczywistego. Czas
Biezacy programow koordynowanych zegarowo jest synclazmmany (ustawiany na wago
cykl-offsel w chwili, gdy aktualna sekunda czasnix epochjest podzielna przez wakd
cykl. Przy identycznie ustawionych zegarach wszystlksterownikdw powoduje toze
programy ruchowe zachovaie, jakby pracowaty w normalnej komunikacji.

Celem koordynacji bez bezfredniej hcznaici, sterowniki musz pracowa z wysokiej
jakaosci zrodiem czasu.

W wypadku sterownikdw wypoganych w hcznaé z sieciy Internet (np. modemy GSM)
wykorzystywane &da zegary atomowe udegiane przez Gtowny Usgd Miar przy wyciu
protokotu NTP, dospne pod adresami:

« tempusl.gum.gov.pl - 212.244.36.227
+ tempus2.gum.gov.pl - 212.244.36.228

Tymczasowa — nawet mieszna przerwa wakzndgci internetowej nie jest problemem —
przez okres brakuwéznaici czas podawany jest przez wbudowany podtrzymywreaigryjnie
zegar kwarcowy M48T86PC1.

Sterowniki przeznaczone do bezobstugowej pracydmndci wyposaane § w przystawlk
GPS, odbieraga aktualny czas z satelitdw systemu GPS. Z uwagsperyfike protokotu
GPS (aktualizacja almanachu), pozyskanie dokladrezgsu nie obarczonego niewielkim
btedem mae potrw& do kilku godzin od widczenia sterownika.

W ostateczn&i zawsze pozostaje synchronizacigzna przez konerwatora. Dokladto
zegara kwarcowego wystarcza na ponad nmediezobstugowe) pracy z dokiladem
wystarczajca do koordynacji w zwyktych warunkach atmosferyczmypdnak spada nieco
przy ekstremalnych temperaturach — podczas upatorzu zaleca si synchronizag nie
rzadziej nk raz na dwa tygodnie. W tym wypadku operator mssawic zegary wszystkich
sterownikOw nad sany godzirg, uzywajac ekranu ,Data i Czas” (patrz rozdziat 6.20).

4.2.3. Koordynacja innymi metodami — WES8

W wypadku dysponowania innyniarédtami czasu 4z sygnatu koordynacyjnego, np. przy
laczeniu sterownika AsterIT z ggiem koordynacyjnym sterownikéw innych firm ura
postwzy¢ sie wejsciem uniwersalnym 24V. Wsgie uniwersalne nr 8 (normalniezywane
jako jedno z émiu wejé przyciskow pieszych udaginianych przez modut IT-CPU) przy
uzyciu opcji ,Wejcie 8” panelu ,Koordynacja” w AsterITProj me zosta zarezerwowane
jako impuls koordynacji. W zateosci od konfiguracji zworki WESCIA na plycie procesora,
podanie 24V lub zwarcie sygnatlu do masy powodujeoskynowanie czasu hkigcego
pracupcego jako podrany sterownika AsterlT.

Sterownik nie posiada dedykowanego mechanizmu padianwsygnatu 24V na wigie w
pracy w trybie nadrgdnym, jednak tatwo osgna¢ ten efekt przez napisanie odpowiedniej
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funkcji uzaleniajacej stan dowolnie wybranego z uniwersalnych $&yp4V od Czasu
Biezacego podajc w okrelonej sekundzie stan wysoki (mgturn TB==1,; ).

4.2.4. Wymiana danych - protokét PDE

W niektorych przypadkach trudnadz niepazadane jest wybranie statego cyklu koordynacji.
Sterowniki pracujce np. na bliskich skrzgwaniach sterowanych programem acyklicznym
mogn ufatwi¢ przejazd pojazdéw uruchamiaj odpowiednio wczaie wybrane fazy,
opierajc sk na stanieagsiednich sterownikow przy programach acyklicznych.

Sterowanie takie mma uzyska przez wgid w stan innych sterownikow. Sterowniki
pracupce w sieci opartej na wymianie danyclh wnorzdne. Jeeli ktorys z nich jest
nadrzdny wzgkdem innych, jest to odzwierciedlane jedynie strukfprogramu ruchowego,
nie mazadnych specjalnych opcji, ktore by to wskazywaty.

W tym celu stosujemy protokét PDE (Peer Data Exgeyngdzie kady sterownik co
sekund rozgtasza swoj stan: wzbudzenia detektorow i idzniki, okresy grup oraz
specjalne zmienne definiowane przezythownika. Te komunikaty odbieranea,s
przetwarzane i interpretowane przez programy ruehionvych sterownikow.

Komunikacg wymiam danych konfiguruje siw AsterlTProj w zaktadkach ,Komunikacja”
definiujac adresy sterownikéw, z ktdrych dane nas intesegkiety z innych sterownikow
sa ignorowane), oraz ,Detektory obce” i ,Grupy obcejgdzie mana przypisa odlegtym
urzadzeniom nazwy, ktorymidala identyfikowane w programie ruchowym.

Obie metody koordynacji magoy¢ taczone - wtedy sterowniki zarowno synchronizogas
biezacy, jak i wymieniag sie stanami.
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4.3. Kontrola i sterowanie grupami

4.3.1. Kontrola pr gdow w torach

Bezpieczéstwo na skrzzowaniu wymaga statej kontroli dziatanieddet swiatta. Sterownik
AsterIT zapewnia zaawansowane zabezpieczenie tergweligentne moduty IT-OUT4G
samodzielnie wykrywajstany awaryjne i niezataie od komunikacji z procesorem gtébwnym
likwiduja stan niebezpieczny.

Grupy wiasne | Grupy obce

Paoz/Mr | 5K Tep grupy Mazwa grupy Seagnalizatary RG RP Y - 2oty G- zielony Detektor
Uzw Akcja Uzw Akcja Uzw Akcja

1.001] Kotowa K1 k1. Kla ZM 2z2 Sygnaliza... 1zl Sygnaliza... 1z2 ™

11[2]| A Kolowa K2 K2 K2a M 2z2 Sygnaliza. .. izl Sygnaliza... 1z2 M

1.2[3]| A | Piesza F1 Fla, F1b, Pz, P1d Sygnalizacia 1z4 1zl 1z4 Sygnaliza... [ 1PP1

13[4]| A | Piesza F2 P2a, P2b Sygnalizacia 1z2 1zl 1z2 Sygnaliza... [ Z]rP2

rys. 29. Tabela wiasciwosci grup i toréw AsterITProj

Celem prowadzenia kontroli torow #dy modut OUT musi dysponowanastpujacymi
informacjami:

» llos¢ zrodetswiatta w torze
» Prog awarii - ild¢ uszkodzonyclirodetswiatta, ktog uznajemy za stan awaryjny
e Akcja, jaka naleey podpé w wypadku wykrycia awarii

» Wartacs¢ pradu ptyracego przez tor ze wszystkimi sprawnymbdtami swiatta (prd
nominalny)

* Wartci¢ pradu i napécia ptymcego w kontrolowanym torze (chwilowa)
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Trzy pierwsze wielkéci zostaj

UG uzupetnione w tabeli wéaiwosci grup

Uy i torow, w projekcie skrzyowania.

UR Prady nominalne ustawia sw drodze
Sterowanie IRg procedury kalibracji dow

mierzona jest nieustannie przez modut
podczas pracy.

| ®Y
G}@ W  wypadku toru  czerwonego
| ®G gtébwnego do pomircia @ dwie

pierwsze informacje - tor, §b jest
uzywany, zawsze ma jedndrédio
Swiatta i zawsze jego spalenie generuje
rys. 30. Sterowanie i pomiar pradéw i napie¢ w grupie  Stan awaryjny.

modutu OUT4G Kazdy tor poddawany jest kontroli
Mierzone sg napiecia UR, UY, UG na wyjsciach toréw, wartcsci pradu w nim plyracego oraz
wartosci pradéow IR i IYG oraz spraV\{dzany fakt napkcia na wygciu, przy czym tory G
przeptywu pradu IRg w torze czerwonego gtéwnego. i Y uzywaja wspolnego przektadnika
Logika sterowania przypisuje odpowiednie odczyty do  do pomiaru (pomiar warci pradu nie
t’or,éw Rg R, Y i G a nastepnie wylicza ilos¢ aktywnych jest prowadzony gdy oba sygnaty s
zrodel swiatla. . A T

wtaczone réwnoczmie, jednak takiej

kombinacji sygnatow nie stosujecsiv praktyce) z& jako ze do toru Rg podtzany jest co
najwyzej jeden sygnalizator, nie przeprowadza gomiaru wartéci pradu w tym torze a
jedynie sprawdza sifakt jego obecnii. Wartg¢ mierzona pdu toru R zawiera w sobie
prad toru Rg, dlatego podga ilos¢ zrodet swiatta w torze R naley uwzgkdni¢ réwniez
sygnalizator Rg.

- J Rg nominalnych (patrz rozdziat 8.1)
3 ’—u—®* ., , .

(g /\; | ®R Wartas¢ pradu i napgcia w torze
Y

oL Ng

Niezaleznie od powyszego, mimo,ze wytkownik maze odczytd bezpgdrednie wartéci
pomiarow, dla potrzeb sterowania modut pracuje ngzsaym poziomie abstrakcji:
dysponugc informaci o0 prdzie nominalnym w torze, aktualnym poborzador oraz ildgci
zrodetswiatta z ktérymi tor ma pracowamodut wylicza ilé¢ niedziatajcychzrodetswiatta,

a po przekroczeniu zdefiniowanego w programie siawania progu ich iléci, wysyta
informacg o zaistniatej sytuacji awaryjnej. W wypadku brgkotwierdzenia przez procesor
gtéwny otrzymania informacji i decyzji o reakcji, mie wiccej niz 300ms po wyspieniu
awarii modut OUT wydcza zasilanie terenu dla catego sterownika.

Modut reaguje na szereg innych sytuacji awaryjny€bmpletna lista wykrywanych przez
moduty OUT awatrii to:

* Przekroczenie progu #oi uszkodzonyctirodetswiatta w torze

e Spalenie bezpiecznika lub fizyczna przerwa w obwedasilania
e Zwarcie (obecn& pradu/napg¢cia w wylaczonym torze)

e Awaria uktadu pomiaru nagia

e Awaria uktadu pomiaru pdu

» Zanik sygnatu taktu

» Proba uruchomienia grupy przy braku wymaganych damgpnfiguracyjnych
DTR sterownika AsterlT 41



a-sler

* Préba uruchomienia grupy przy aktywnej linii Blokad
* Modut nie otrzymat na czas stanu grup dawigtlenia
» Poprzednia awaria nie zostata potwierdzona namzaz procesor gidwny.

Ze wzgkdu na konieczrig zaprogramowania modutu OUT cechami kontroli jeg@dw, nie
dopuszcza si uruchomienia skrzpwania przy nie w petni zaprogramowanym module
(modut nie dopgéci do whczenia stycznika zasilania terenu). Z tega fowodu nie
dopuszcza siobecnéci w kasecie nadliczbowych modutéw OUT nie zdefimamych w
programie skrzyowania.

4.3.2. Grupy wirtualne, wirtualny modut OUT

@ Grupy sygnalizacyjne
Grupy whasne | Grupy obce
- Poz/Mr | 5K T N
Zﬁ Wyposazenie sprzetowe sterownika Rk AP azwa gripy
Wyposazenie sprzetowe sterownika Lstavdenia DgélnE4 1001 & Kotows K1
RN hAICI 11[02]| &  Kolowa k2
12031 & Kolowa k3
(%] wibierz modut - Grupy wirualne: 0 2 1304]] A [witiaina  x]V1
— Piesza -
Sterownik AsterIT-mini Tramwajowa
Strzatka
Rowerowa
Ziglona mig.  |E
Zéta mig.
Kotowa2 i

rys. 31. dodawanie grup do modutu wirtualnego rys. 32. Ustawianie typu grupy na

Wirtualna”

Sterownik AsterlT pozwala na zdefiniowanie do 32imgmie przywazanych dozadnego

modutu fizycznego, celem utatwienia sterowania upgrtaka mee sty¢ np. do sterowania
wybranym (normalnie nieaktywnym) torem grupy fizgey, albo opénia¢ start wskazanych
grup przez tablig czaséw midzyzielonych.

Grupy te z punktu widzenia dziatania programu ,gtatowane $ na nieistniegcym module
OUT na pozycji 30. Tere ,output wirtualny” jest zawsze zdefiniowany alezaleznosci od
potrzeb programisty nmie by¢ wyposaony w r&na ilos¢ grup — od zera do 32.

Zwykle grupom tym przy zyciu do sterowania przypisujeedyp ,Wirtualna” ale nie jest to
konieczndcia — zarOwno grupa na module wirtualnym zaoby np. typu ,Kotowa” czy
dowolnego innego, jak i na fizycznym module OUT4@&zma zdefiniowa grupe typu
wirtualnego. W tym drugim wypadku nalejednak zdefiniowa cechy kontroli wszystkich
torow jako ,tor wyhczony” (puste pole cechy kontroli toru) gdgygnat generowany przez
grupe typu ,wirtualna” nie nadaje sido wywietlenia na sygnalizatorach.
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4.4. Czasy miedzyzielone

Czasy mgdzyzielone w AsterIT stanowioprocz funkcji zabezpieczenia przed kolizjami
istotny element sterowania grupami.

Sterownik prowadzi kontrel czasow mgdzyzielonych réwnoczmie w aplikacji sterujcej
procesora gtdwnego i w procesorze nadz@yjn. Pomiary w obu wypadkach opieraje na
doktadnie tej samej tabeli, ale algorytmy pomiaroakcje podejmowane w oparciu o ich
wyniki nieco st réznia.

Procesor nadzoragy, obserwujc potwierdzenia stanow modutdéw OUT na magistraliNGA
przelicza ich czasy ralzyzielone z rozdzielczoia 0.1s. W wypadku wykrycia stanu
kolizyjnego (tolerancja czasowa 300ms), yeyla zasilanie terenu i alarmuje procesor
gtowny.

Procesor gtowny natomiast nie prowadzi osobnej rkdinzgodngci TMZ z danymi
sterowania, tylko wprost opiera sterowanie grupamiwyliczone przez siebie czasy
migdzyzielone, traktujc kolizyjnos¢ wzgledem TMZ jako jeden z czynnikow
powstrzymugcych uruchomienie grupy. Tablica TMZ uzupeinianatje nowe sytuacje
kolizyjne na bieaco wraz z realizagj algorytmu sterowania (zapobieg@ajjednoczesnemu
uruchomieniu dwéch kierunkoéw kolizyjnych), &a wygasanie okreséw czasow
migdzyzielonych przeprowadzane jest raz na seiusghchronicznie z wysytaniem stanéw
do modutow OUT.

W celu umadaliwienia dynamiczniejszego sterowania momentami chamiania grup,
AsterlTProj oprocz tabeli czasow ¢dizyzielonych dostarcza réwiiigabeli korekt, w ktérej
wybrane czasy mdzyzielone mena wydtzy¢ (ale nie skrod) ponad ich normalpwartacs¢.

Te zmiany wprowadzane slo tabeli czaséw railzyzielonych zaréwno procesora gtéwnego
jak i nadzorujcego, umaliwiajac wickszy elastyczné¢ okreslania momentu startu grup,
gtéwnie w programach fazowo-grupowych.

Z uwagi na sterowanie chwiluruchomienia grup przez algorytm TMZ, w wypadkwmgr
kolizyjnych z kotowymi uruchamianymi z zerowym ceas medzyzielonym, pojawiaj Si¢
czasem przeswgia 0 jedm sekund granic okresoéw zielonego (sumaryczna dhkdégo
zielonego pozostaje bez zmian).

DTR sterownika AsterlT 43



a-sler

4.5. Funkcje niestandardowe

Bogaty gzyk programowania oparty nazyku C pozwala autorowi programu ruchowego
wychodzt poza ramy tradycyjnie rozumianego programu ruclymyveMazliwe jest
utworzenie od podstaw funkcji wyliczalych parametry pracy i opeagych na stanach
wedtug algorytmow innych nizaimplementowane standardowo w oprogramowaniurAste
badZz uzycie ich do modyfikacji pracy programu w czasie cagvistym, wprowadzenia
wyjatkow i zachowa wymaganych w konkretnych sytuacjach. Do tego sy szereg
narzdzi:

* Nadpisywanie stanéw grup — istniefunkcje pozwalajce sterowé poszczegolnymi
torami kadz cakh grum na raz, narzucag jej wskazany stan do Myietlenia,
niezaleny od stanu wyliczonego. Klasycznym przyktadem pgkorzystanie toru
7z0tego grupy pieszej jako pédietlanie przycisku pieszego; mua tez np.
wysterowa do trzech niezaimych sygnalizatoréw jednokomorowych z jednej grupy,
przepisuc wyliczone stany grup wirtualnych na wskazane tpupy fizycznej.

* Wejscia uniwersalne 24V — to nie tylko przyciski pieskzymdz detektory innych
firm, ale np. sterowanie z dedykowanego pulpitadzb sygnaly z urzdzen
specjalnych.

* Wyjscia uniwersalne 24V — mibwe jest wysterowanie ich z programu, np. celem
uruchamiania urdzen jak rogatki czy bramy.

* Zmienne uytkownika — Specjalny zestaw parametrow dpsych przez ekran
dotykowy oraz netConsole, attz to jedynie wywietlajacych wybrane przez
programis¢ ruchowego parametry,atiz pozwalajgcych na ich edyej jak rownie
wplyw na prag¢ programu (np. czasowe wymuszenie konkretnej fazyare dtugdcci
fazy mdz podtrzymania, czy wkzenie/wyhczenie jakiegédbwlotu.)

 Logi uzytkownika — funkcja, ktérej wywotanie mpa umidci¢c w programie
ruchowym, warunkujc je od specyficznych warunkow, umiviajaca zamieszczenie
dowolnego wpisu w logu pracy wdzenia, rownolegle z logami systemowymi — np.
informujac o sytuacji wyjtkowej w ruchu ulicznym.

4.6. AsterIT jako wideoserwer

Zwykle do celéw monitoringu wizyjnego w sterowniRsterIT instalowany jest dedykowany
wideoserver, do ktérego pagizane g kamery analogowe.

AsterIT wspotpracuje rowniebezproblemowo z kartami wideodetekcji, przy pomowdutu
IT-We32 wykorzystujc je do sterowania ruchem.

Jezeli jednak istnieje potrzeba uzyskania zaréwno @jinkmonitoringu wizyjnego z
logowaniem obrazéw, jak i wideodetekcji, nie jeshleczne dublowanie tych systeméw.

Doskpny jest wariant sterownika AsterIT oznaczany 4it&f przy numerze wersji. AsterlT
w tej wersji periodycznie pobiera z kamer zrzutyaao i archiwizuje je w serwisie Astergate
do wghdu dla zarzdcy skrzyowania. Konfiguracja i dostosowanie sterownika ejopracy
odbywa st indywidualnie nazyczenie klienta.
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5. Podsystemy i ustugi

Jednym z najwekszych atutéw sterownika AsterlT jest bogaty wachlaazliwosci zdalnego
monitoringu, sterowania, pracy sieciowej, prograrania oraz diagnostyki.

BiUI’O //? (=] ate . . .
Projektow %_St B Monitoring | Centralne
Zarzadzanie Sterowanit
L v -
l
‘ \
I WWW netConsole
‘ )
A-Ster 4( 1 www
] AsterIT || Ekrar
1. RS-485 Konserwato
Modem | Modem =+
G wost €
Broadcast Koordynacj: Broadcast - PDE__ -
f ] I 1 ] -]
Most DSL
L | . 'I | L | | : 'I L .I . Odlegl’e
Sterowniki AsterIT podradne  Sterowniki AsterIT niezalane sterowniki

rys. 33. Schemat pogladowy komunikacji AsterlT

Sterownik AsterlT komunikuje si z innymi uradzeniami gtébwnie przy ayciu sieci
internetowych (Internetu, VPN aliz izolowanych sieci opartych na protokole IP) -
bezpdrednio przez Ethernet (100baseT) podany do gniazda LAN i/lub modem dial-up,
GSM lub ADSL podiczany do wyjcia RS232 z tytu kasety. W wypadku komunikacji ze
sterownikami w odlegkxi przekraczajcej dopuszczalnprzez standard Ethernet stosuje si
odpowiedni konwersg mediow - most DSL, usdzenia WiFi z antenami kierunkowymi
badz repeatery Ethernet zasilane standardem PoEgst€zrownie stosowane jest
rozwiazanie, gdzie wspolny router ADSL zapewrigaznai¢ z siecy grupie sterownikéw i
videoserwerow patzonych Ethernetem.

Ponadto sterownik nie dziatd w istniepcych sieciach opartych na RS-485 wspotpracuj
ze sterownikami Aster40 i innymi sterownikami Aster
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5.1. Bezpiecze nstwo i ochrona dost epu

Wigkszai¢ protokotow dosipu - w szczegolnii te, do ktorych nieautoryzowany dgst
zagraaiby bezpieczestwu, zabezpieczona jest wymogiem zalogowania dtesw.

AsterlIT zapewnia system kontyitkownikow, opatrzonych hastami oraz prawami dpstdo
réznego rodzaju operacji. Aytkownik o odpowiednich uprawnieniach (administratmoze
tworzy¢ i kasowa konta oraz zmientich uprawnienia. W zammosci od ustugi, do ktorej si
logujemy system automatycznie wylogowuje nieaktygmearytkownika po okrélonym
czasie nieaktywnii, jesli uzytkownik wczéniej sam s nie wyloguje.

System jest w pelni wielosesyjny, tzn. wieliytkownikbw maze by rownoczénie
zalogowanych na #he ustugi i korzysta z nich jednoczanie, kady w zakresie swoich
uprawnig, rowniez jeden uytkownik maze by zalogowany na kilka sesji, na tej samej lub
réznych ustugach. Najbardziej typowym przyktaderesdtie gdy operator loguje ¢sido
systemu WWW a nagbnie dokonuje zmian w dziataniu sterownika przy pogynzdalnego
dostpu do ekranu dotykowego, co wymaga zalogowanigkrene

Prawa uytkownika & niezmienne przez okres trwania jego sesji, czyliana jego
uprawnié przez administratora wejdzie zycie od chwili jego nagpnego zalogowania do
systemu.

Poprawny login wraz z hastem @® stey¢ do zalogowania si do dowolnej ustugi
sterownika - nie ma podziatu naytkownikow WWW, ekranu czy konsoli sieciowej (z
wyjatkiem oczywistego ograniczenia zytkownicy o alfanumerycznych identyfikatorach i
hastach nie mag zalogow& si¢ klawiatum numeryczn z ekranu dotykowego). Zdalne
urzadzenia komunikujce s¢ ze sterownikiem mugzzalogowé sie do niego tak samo jak
uzytkownicy, i @ ograniczane takimi samymi prawami.

Uprawnienie Opis

Przeghdanie logéw | Podstawowe uprawnienie - pozwala ¢zytag sterownika |
obserwowa jego parametry pracy ale nie zmienja. Standardow
posiada je #ytkownik ,Gos¢” domysinie zalogowany na ekran.
(zakltada si, ze posiadanie klucza do szafy sterownika stanowi
wystarczajcy do tego poziom autentykacji). Osoba z ¢iosm do
ekranu dotykowego nie rownie: wiacza tryb wylaczonego terenu
programy specjalnez6tty migacz i AllRed, ale nie nie ich
wytacza.

Zmiana trybu pracy | Umidiwia narzucanie programu lkigcego, czasu bigcego,
nastawianie zegara systemowego, kasowanie trybOoarygawch,
trybu testowego i trybu wytzonego terenu. Jest to podstawawe
prawo potrzebne kalemu pracownikowi obstugagemu sterownik
Tym prawem postuguje ¢itez system centralnego sterowani
koordynupcy gruge sterownikow.

a

Zmiana ustawie | Prawo do zmiany trwatych parametrow pracy steroanikjego
modutéw modutéw. Maliwe jest ustawianie czasow detektorow, zapis
kalibracji pmdéw nominalnych w torach grup, blokowanie
detektoréw, oraz ustawianie zaawansowanych parameiracy kart
OUT i DP - jak parametry pracy generatorgstatliwosci petli,
wspotczynniki  wypetnienia migacza w grupach itp.awo to
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powinno by przyznawane osobom bimym udziat w budowie
dostrajaniu pracy skrzgpwania; nie jest ono konieczne w praca
naprawczo-serwisowych.

ach

Testowanie
sterownika

Prawo do wejcia do trybu testowego i uruchamiania program
testowych. Ze wzgbu na niebezpiecastwo (wyhczenie kontroli
awarii) nie naley przypisyw# tego prawa do kontzywanych na cg
dziea. Dobm praktyky jest utworzenie osobnego kor
przeznaczonego do testowania sterownika, nigwanego dg
normalnych prac serwisowych.

Do wyfaczenia trybu testowego wystarczy ,zmiana trybu ptac

ow

Programowanie
sterownika

Zapis nowego programu skemywania do sterownika. Pozwala
wprowadzenie zmian jakie nig smozliwe wprost z konsoli - zmian
typow detektorow, uktadu i diugoi faz, trybéw koordynacji itp
przez zapis nowego programu. Nie pozwala na zgmitablicy
czasOow mgdzyzielonych, dziki czemu nie powstaje ryzyko koliz
jezeli nowy program zawiera ¢dy.

j

Programowanie
tablicy kolizji

Zapis nowego programu, wraz z synchronizatgblicy czasow
migdzyzielonych. Zwykle, jdi tablica czasow medzyzielonych nig

zawiera b¢déw a skrzyowanie nie zostalo przebudowane

konstrukcyjnie, nie zachodzi potrzeba jej aktuajzaOddzielenie

tego prawa od ,programowania sterownika” zapobiega

katastrofalnym pomytkom typu wprowadzenie programa
niewtasciwy sterownik przy innym skrzpwaniu.

Pobieranie programu

Pozwala odczytaes¢ programu zmagazynowanego na zdaln
sterowniku. Poniewaprogram sterownika powinien &yormalnie
zarchiwizowany lokalnie przez biuro projektowe, mp&ja ta nig
powinna by potrzebna poza sytuacjami krytycznymi typu aws
lokalnych backupow.

Kasowanie danych

Pozwala usuagi pracy uradzenia oraz zliczenia detektorow.

Aktualizacja
firmware

Pozwala zmieni@firmware wszystkich modutéw sterownika.

Zarzadzanie
uzytkownikami

Pozwala dodawa usuwa i zmienia prawa dosfpu uzytkownikow.

ym

aria
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5.2. Zapis historii stan6w sterownika

Sterowniki AsterIT dysponaj mazliwoscia nieprzerwanego logowania stanu sekunda po
sekundzie — odczytow detekcji, wystawianych sygwatinnych parametréw pracy.

Stan mae by na bigaco magazynowany na serwerach AsterGate (wysylanyagmach
GPRS Iub naziemnych). Tak dgshe stany mina odczytd natychmiast programem
Historian — zawiera on funkejbezpdredniego odczytu stanow z bazy przez.sie

Celem redukcji kosztéwatznasci mozliwe jest te logowanie stanu na karSD instalowan

w sterowniku. Pocgvszy od wersji 1.1.9 wystarczy nie zabezpieazpreed zapisem kart
SD wph¢ przed uruchomieniem sterownika do gniazda kartraDptycie procesora, i z
chwila jego uruchomienia automatycznie rozpoczyrapsoces logowania. Magazynowane
na karcie daneaod postaai plikow zawierajcych po jednym dniu pracy sterownikazig.
Tak zapisane dane operatoram@obra przez WWW lub przerzuéina pendrive wpinany w
ptyte czotowq procesora przy pomocy odpowiedniej funkcji z mehkwanowego. (madiwe
ale nie rekomendowane jestztevypiccie karty z ptyty procesora i odczyt przy pomocy
czytnika kart).

Dane w bazie danych przechowywanepszez ustawios a’priori liczbe dni. W wypadku
karty SD ila¢ zapisanej historii zaky od wielkaci karty i konfiguracji sterownika (wcej
grup i detektorow — wksze pliki). Po przekroczeniu 95% dgstej pojemnéci karty
najstarsze pliki historiigsautomatycznie kasowane dopokieta§¢ karty nie spadnie poigj
tego progu.

Istnieje rownie mazliwos¢ pobrania pomiardw zlichedetektoréw i logu zdarae ostrzeen i
awarii na pendrive.
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5.3. Ustugi Broadcast - Koordynacja i Wymiana

Ustugi Broadcast sha do komunikacji pongdzy sterownikami AsterIT pracagymi w
koordynacji. § oparte na rozgtaszaniu UDP.

Ustuga ,koordynacja” sty do klasycznej koordynacji sterownikOw w pracycsivej, gdzie
jeden sterownik petni relnadrzdng a pozostate dostosowigic do jego poleae

Ustuga ta dziata na porcie 4571 UDP, dane rozgiesza przez sterownik nadegdny,
sterowniki podrzdne nastuchgj na tym porcie i dostosowyjdziatanie do przystanych
informacji - tzn. ustalaj program bieacy na podstawie otrzymanego identyfikatora oraz
synchronizu czas bieacy programu.

Sterowniki podrzdne, ktore w cigu dwukrotnéci dtugasci cyklu programu bizacego (lub w
3 minuty dla programoéw acyklicznych) nie otrzymaamki koordynacyjnej, przechoglav
tryb Niezaleny, w ktorym pozostajdo chwili ponownego otrzymania ramki koordynacyjne
Sterowniki pracujce w trybie Niezalenym, ktére otrzymaj ramke koordynacyja,
synchronizuj swoj czas bieacy ale ignoruj zadanie zmiany programu i nie zmieniajybu.

Uwaga! Jéli w obrebie jednej podsieci pracuje geej niz jeden sterownik w trybie
nadrzdnym, mae to przynié¢ bardzo niepmdane konsekwencje - sterowniki poghfne nie
maja mozliwosci wykrycia, ktory ze sterownikdw nadyanych jest prawidtowy. W wypadku
gdy jednym medium fizycznymyézymy dwa lub wicej niezalenych cagdéw skrzyowan,
sterowniki pracujce na nich powinny otrzyndaadresy i maskIP zapewnigjce rozhcznaé
podsieci logicznych.

Ustuga ,Wymiana” (oparta na PDE) pozwala na rozzzgie maliwosci sterownikdw
pracupcych w trybie niezalenym. W tej ustudze kaly sterownik rozgtasza co sekuensivoj
stan - stany grup i wzbudzenia detektoréw, czazbye faz, program i inne informacje. W
programie kadego sterownika mma zdefiniowa ,Grupy obce” i ,Detektory obce” i
kierow& si¢ ich stanami w realizacji programu, uwspOlatapetektory pongdzy bliskimi
skrzyzowaniami, genergf ,zielom falg” w programach o zmiennej diugm cyklu, albo
synchronizugc numer programu bez synchronizowania czasiabégo.

Ustuga ,Wymiana” rozgtasza swoje dane na porcie348DP. Kady sterownik nadaje swoj
stan co sekundi nastuchuje stanu od sterownikow, ktére ma zdfiane w programie
skrzyzowania. Jeeli nie otrzyma informacji od ktéregaze zdefiniowanych sterownikéw
obcych przez 5 sekund, zmienne grup i detektoroeydb tego sterownika przyjmujw
programie warté& specjaln ,stan nieznany”, do czasu ponownego otrzymaniaakego
stanu.

Obie te ustugi wysytaj dane w formacie JSON a ich protokoty podzbiorami protokotu
netConsole, operggymi na rozgtaszaniu UDP zamiast odpowiadania nangwaly w
pofaczeniu TCP.

Ustugi ,Wymiana” i ,Koordynacja”’ nie wymagajlogowania ani specjalnych permisiji.
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5.4. Ustuga netConsole

netConsole to ustuga oraz protokot pracyj na porcie 4573 TCP. Jest to protokot
pofaczeniowy, sesyjny, zapewnialy pohczenia 1 do 1 poradzy uczestnikami komunikacji.
Jest protokotem wewgtrznym, jednak z przeznaczeniem do wspoétpracy zesyami
zewretrznymi, rownie firm trzecich. Standardowo netConsole przeznaczgest do
komunikacji pomgdzy programami, ale dwiadczony uytkownik maze wywat go
bezpdrednio, uywajac programunetcat

netConsole jest protokotem opartym o format JSONdrabnymi modyfikacjami (nie
utrudniapcymi korzystania ze standardowych parserow), gilaimunikacja przebiega przy
pomocy komend i danych pod postacbiektéw JSON wysytanych przez obie strony; koniec
nadawania obiektu sygnalizowany jest specjalnynekad

Strony protokotu nawazuja polaczenie, jéli istnieje taka potrzeba dokomugalogowania a
nastpnie rozpoczynaj dialog, gdzie dowolna ze stron pgomie inicjatywe (chat z reguty
sterownik samowolnie jej nie podejmuje).

Protokot cechuje siduza uniwersalnécia i bogactwem komend, ne by uzywany medzy
innymi przez:

* centralne systemy sterowania

« dedykowan konsot operatorsk

* systemy monitoringu i rejestracji dziatania sterdwn

* inne sterowniki, do koordynacji poguizy r&nymi podsieciami

» konsot dewelopersk do tworzenia i testowania programow ski@yania
* narzdzia zautomatyzowanej zaawansowanej konfiguragjogtnika.

» program do zdalnej aktualizacji firmware modutow DILDP

Doskp do poszczegoélnych funkcjonakod ograniczony jest prawami depu zalogowanego
uzytkownika.

Standardowa wersja sterownika AsterlT obstugujel@opohczen netConsole na raz. Po
osiagnieciu tej liczby dalsze patzenia § odrzucane dopoki ktééez wczeéniejszych
pofaczen nie zostanie zerwane, zalkzone lub nie wygaie. Login na netConsole nie
wygasa a do czasu zakwzenia sesji, ale sama sesja w wypadku nieaktyevn@st
przedmiotem normalnego wygaccia nieaktywnego patzenia TCP/IP.
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5.5. A40Prot

Protokot A40Prot to rodzimy protokot sterownika @éstO, wywany dotychczas do
koordynacji pomgdzy sterownikami tege rodziny. Medium tego protokotu jest interface RS-
485, ktorym 4czone g wszystkie sterowniki jednegoagu koordynacyjnego.

Sterownik AsterlT mena bezproblemowo wtzy¢ w istniepcy ciag sterownikdéw Aster40, w
ktorym maze pracowa zarowno jako sterownik nadny jak i podrzdny, wspotpracujc
tak samo ze sterownikami Aster40 jak i innymi ABEgrodiaczonymi do magistrali.

Protokot A40Prot zaimplementowano dla kompatyhbithavstecz i nie naley go wywac w
nowych instalacjach § nie istniep istotne przestanki ku jego stosowaniu - zwykle
pofaczenie internetowe (Ethernet, DSL) jest bardziejzagdane poniewa umazliwia
rownoczénie dziatanie wielu innych ustug, w tym zdalny senivmonitoring. W niektorych
wypadkach jednak (np. ze wzdu na odlegt& i istniefca infrastruktug) korzystniejsze
moze skt okazd@ wykorzystanie kabla RS-485 do pctenia sterownikéw, i wypoganie ich

w osobne modemy GSM. Niezaige od powyszego, nie nalgy systemow zewgirznych
(centralnego sterowania, monitoringu) opéena A40Prot, gdiy wsparcie dla tego protokotu
maoze ustg w przyszigci.

Sterownik AsterlT dziatagy w trybie nadrgdnym mae zaradza ciagiem sterownikow
opartym na dwoch segmentach - RS-485 (A40Prothefeet (Broadcast-Koordynacjaklje
jest podiczony do obu jego segmentow. Nie ma obecnielimosci mostkowania sygnatu
koordynacji pomgdzy takimi segmentami sieci przez sterownik pedrg. Dopuszczalna jest
natomiast konfiguracja, gdzie grupa sterownikOwefst jest podczona réwnoczaie sieci
Ethernet jak i magistralRS-485. W tym wypadku podwojne sygnaty koordynaigi keda ze
soly kolidowaty, a w wypadku uszkodzenia jednego z redkoordynacja nadalebzie
dziatat na drugim.

Dopuszcza si rOwniez tunelowanie A40Prot po IP (Ethernet, DSL). Astenpbsiada
wbudowane wsparcie dla obstugi takiego tunelu, ai&drAster4d0 wymaga specjalnej
przystawki konwersji mediéw.
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5.6. CGI/JSON API i AGate

AsterIT udostpnia wytkownikowi boga# zdalmm konsot pod postaa strony WWW
sterownika. W istocie konsola ta jest rozbudoavaplikach w jezyku Javascript, ktorej
statyczny skrypt przegillarka pobiera jednorazowo ze sterownika, zapisujgamkci
podrecznej i uruchamia lokalnie. Cata dalsza komunikgmankdzy sterownikiem odbywa
si¢ przy wyciu zestawu komend CGI, ktorymi sterownik komuneksi z przeghdarka przy
pomocy zapytad CGI i odpowiedzi w formacie JSON. Tyihsamych komend magrzywac

I uzywaja inne aplikacje - na ten przyktad AsterlTPraywa APl CGI do wysytania nowej
paczki z programem skrzgwania do sterownika. APl CGI jest otwarte dla wppacy z
obcymi systemami zewtrznymi.

Wigkszai¢ funkcji CGl APl poznamy w rozdziale 7 - ,konsolaWW” gdyz dos¢ doktadnie
pokrywap si¢ one z funkcjami konsoli.

API CGI pracuje na protokole HTTP, port 80 TCP, madéuk sesyja i wymaga logowania -
niezalogowany zytkownik maze wylacznie dokoné autentykacji i pobiekatres¢ statycza.
Dalsza komunikacja odbywaesprzy autentykacji kluczem sesyjnym przyznawanyrmmepr
sterownik pod postagiciasteczka. Dogp do poszczegdlnych funkcji jest ograniczony w
zaleencsci od uprawnié. Dostpna jest funkcja wylogowania unieswaajaca klucz sesyjny,
rowniez klucz sesyjny niezywany przez 30 minut zostaje uniexagony.

Nie rekomendujemy otwierania portu 80 sterownikalmtarnet - jakkolwiek nie zagza to
dziataniu sterownika, unitiwia on jedynie 5 réwnoczesnych poken WWW, przez co
latwe jest ziéliwe zuzycie catej puli padczen i uniemaliwienie dostpu do sterownika
operatorowi. Dlatego fewarto ogranicz§ dostp np. przez zastosowanie sieci VPN lub
tunelu do sieci lokalnej operatora sterownika.

Niezalenie od ustug CGI sterownik AsterlT komunikuje¢ siegularnie z serwerami
astergate.pl, wysytag do nich zliczenia pojazdéw i komunikaty logéwotekot, ktorym sg
porozumiewa, zwany AGate, rowaieparty jest na HTTP, jednak pokenie nawizywane
jest od strony sterownika. Jest to ustuga wgvzma nie przeznaczona do innegoytu;
uzytkownicy zainteresowani tymi danymi uzyskujlostp do nich przez str@nserwisu
monitorowania AsterGate, http://monitoring.a-stet/tub http://www.astergate.pl/
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6. Ekran dotykowy

[ inicjalizacja ]—»[SynchronizacjaTM}Z p }gﬁ‘ﬂj’gfg;‘y
© AllRed
Restart sterownika
< O ® Whwyt teren
Reset awarii
—>[ Programy ]
Testy
/ menu gk’)wne\ _’[ ]
Programy i testy [« [ Detektory }>®
v —>[ Paski ]
Pupit < > Informacje [«
7y : _>[ Grupy ]
é ‘ é ‘ ‘ Ustawienia [ —»[ Wyjscia 24V ]
-
@ \_ ) —»[ Koordynacja ]
A 4
( Wersje ] —»  Kalkulator P
[
[
\i/ —>[ Log systemowy ]
[Ekranowy Pulpit Policjant]a —’[ Notatnik ]

Kontrola temperatu}«——»[\ Param. detektor(ﬂw

[
[ Kalibracja padow ]<——>[ Data i czas ]
[ ® Login/Logout ]<——>[ Kalibracja ekranu]<—*

[ Kontrola nap¢ ]<——>[ tadowanie progr.]

rys. 34. Mapa interfejsu ekranowego

Ekran dotykowy sterownika zapewnia #iwos¢ zmiany bigacych parametréw pracy, oraz
przeprowadzenia wybranych prac konserwacyjnych aiguibstycznych. Z ekranu
korzyst& dotykapc palcem wywietlanych elementéw interfejsuzytkownika, jednak
wieksza wygoct i precyzg zapewnia korzystanie z rysika.

Ekran jest czuly na nawet bardzo lekki dotyk, adewzgkdu na bezwzglny priorytet
zadania sterowania sygnalizagprzy duym obchzeniu sterownik mge potrzebowa nawet
pét sekundy na rozpoznanie namecia, dlatego lekkie przytrzymanie elementu
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wyswietlanego na ekranie przynosizadulepsze rezultaty niwielokrotnie krotkie stukricia
w ekran.

Standardowo zaakceptowanie polecenia sygnalizojestgoojedynczym krétkim sygnatem
dzwickowym. Podwodjny sygnat avickowy oznacza odmogvwykonania polecenia np. z
powodu braku uprawnie

6.1. Ekran startowy

Z chwila uruchomienia monitora ekranowego sterownika p@awk ekran startowy,
zawierajcy informacje o aktualnie wykonywanych czydoiach inicjalizacyjnych. Jeli
dana czynn& sklada sj z pewnej liczby faz, kala kolejna faza czyngoi oznaczana jest
znakiem kropki. Pomine zakdiczenie czynnéci sygnalizuje tekst QK zas niepomyine -
»Bt ad”. Dodatkowo, znak wykrzyknika oznaczaathtczynndgci niekrytycznej - sterownik
zostanie uruchomiony i podejmie normalprae, ale niektére jego funkcje magby¢
niedosgpne.

rys. 35. Ekran startowy

Do chwili badz to poprawnego uruchomieniaadz wystpienia krytycznego ktlu, ekran nie
reaguje nazadne poleceniazytkownika. Z chwif wystpienia bédu uniemaliwiajacego
start sterownika, jeeli krotki komunikat nie wystarcza, aby zlokalizaivago zrodio, osoba
autoryzowana do tej czynfm maze zapozn& Sig z logiem systemowym, celem
zdiagnozowania przyczyny awarii.zé wystapia bledy uniemaliwiajace prae sterownika
ale nie uniemgiwiajace jego startu (np. brak programu ruchowego), wiggeaon do trybu
serwisowego, nie uruchamiaj zadnego programu ruchowego ale udpstajac funkcje
pulpitu i monitoringu.

Po zakaczeniu startu sterownika yietlany jest ekran pulpitu.

Uwaga: jéli od chwili startu sterownika do jego wagizenia uptynto mniej niz dwie minuty,
po nasgpnym whczeniu zanim pojawi sinormalny ekran startowy, pojawia¢sekran z
komunikatem ,Wykryto przedwczesny restart sterowhikEkran ten pozostaje aktywny
przez 30 sekund zanim nggit proba normalnego startu. Daje to czas serwiséant@
zalogowanie na konspkerwisow, zablokowanie startu aplikacji gtdwnej i pecie dalszych
prac naprawczych w sytuacji, gdyby sterownik wpadtpetle restartow wskutek np.
uszkodzenia pargei flash.

6.2. Logowanie do systemu

W celu uzyskania rozszerzonego dpstdo sterownika trzeba zalogaivsic do systemu. Po
uruchomieniu sterownika ekran logowania pojawia gdy niezalogowany aytkownik
wchodzi do menu, ponadto dgshy jest w menu, zaktadRastawienia
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Ealogovany: 001
Lagin:

=R A @

rys. 36. Ekran logowania do systemu

.Zalogowany: go $¢” oznacza,ze dosgp do sterownika ograniczony jest do zakresu
podstawowego i nie jest zalogowanadna osoba autoryzowana. Logowanie do systemu
przebiega przez wpisanie trzycyfrowego identyfikatorytkownika, po ktorym naspuje
hasto sktadajce s¢ z 1-8 cyfr. Kada wpisywana cyfra zostaje zgsbna znaczkiem *. Po
wpisaniu hasta naky kliknac¢ |Za|oguj | lub .J@eli hasto jest poprawne, tekst przycisku
zmieni sg na | Wyloguj | a obecna nazwa zytkownika pojawi st przy tekcie
»Zalogowany ”. Btad logowania sygnalizowany jest podwdjnym sygnatemuigkowym.

Wybranie przyciskui Do menu | powoduje przégie do menu gtdwnego na prawach
aktualnie zalogowanegozytkownika lub gdcia, bez potrzeby logowania (chg@odanie
poprawnych danych spowoduje réwnogre zalogowanie.)

6.3.  Synchronizacja Tablicy Czaséw Mi edzyzielonych

W sytuacji, gdy wykryta zostanie niezgodaotablicy czasow midzyzielonych midzy
procesorem gtbwnym a procesorem Kkolizji, zostajefea@wana maiwos¢ synchronizaciji
tych tablic. Jeeli operator upewnit gj ze na sterowniku znajdujeesivtasciwy program

ruchowy, mae wybr& _'I_'akl aby dokoné& synchronizaciji. Wybrani lub zaczekanie 30
sekund spowoduje start sterownika do trybu serwegma(bez programow ruchowych).

Po Wybranid_Tikl pojawia s¢ ekran logowania — czynd®synchronizacji TMZ dogpna jest
jedynie wytkownikom autoryzowanym do tégisle czynndci i wymaga zalogowania. Po
zalogowaniu, j&i nie ma innych przeciwwska#a podejmowana jest synchronizacja i
sterownik startuje normalnie.

Uwaga! Synchronizacja zostanie przeprowadzona tylaosterowniku z obsadmodutow
zgodry ze zdeklarowanw programie, do ktdrego sterownik jest synchrowiaoy — jest to
dodatkowe zabezpieczenie, gdyewtaciwa obsada stanowi nieonal pewny sygnakze na
sterownik wgrywany jest niewdaiwy program, przeznaczony dla innego skmyania.
Poniewa obsada sprawdzana jestzpi®j niz niezgodné¢ TMZ, w wypadku btdnej obsady
do synchronizacji TMZ nie dojdzie nawet po popramngalogowaniu. Sterownik wystartuje
do trybu serwisowego, a jego log wykapowod nieudanej synchronizacji. Najewtedy
wgrat prawidtowy program (lub poprawibsad) i po resecie sprobowaonownie.

6.4. Pulpit

Ekran pulpitu to lokacja, gdzie éwietlany jest podstawowy stan sterownika. Do ¢lmstdo
pulpitu oraz dospnych z niego funkgcji nie trzeba ndidodatkowych uprawnife
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a+sier
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Asterl T

rys. 37. Ekran pulpitu sterownika

Ekran pulpitu zawiera nazwskrzyzowania, ktérego program jest uruchomiony, numer i
nazwe programu, numer sekundy cyklu i fazy hieej oraz tryb pracy:

Izol. — sterownik pracuje bez komunikacji z siecieeli jest poddczony do sieci,
moze odbierd sygnat synchronizacji czasu baeego ale ignoruje polecenia zmiany
programu.

Nadrz. — sterownik nadaje sygnat synchronizacji czasuabiggo oraz identyfikator
programu, w jakim powinny dziatesterowniki podrzdne

Podrz. — sterownik synchronizuje czas hiey do podawanego z sieci oraz ustawia
numer programu bigcego na zgodny z podawanym przez sterownik radsz

Koord. — sterownik aktualnie pracuje w koordynacji, pdsiaaczna¢ z innymi
sterownikami. (w wypadku utratgydznacci oznaczenie ,Koord” znika).

Harm. — program jest ustalany wedtug harmonogramu wogsteiku. Bez tego
biezacy program albo nie jest zmieniany (Izol., Nadra)bo jest odbierany ze
sterownika nadrgdnego (Podrz.)

C.S. — Sterownik jest w trybie Centralnego Sterowaniaodbiera komunikaty
sterupce z centrali.

PDE — Aktywna jest ustuga ,Wymiana”. Sterownik nadaje $wstan i odczytuje stan
ster. obcych.

Ponadto na gorze ekranu mgapjawi sic hastpujace, migagce komunikaty.

[ Tryb awaryjny | - wystpita awaria wymuszaga przejcie sterowania w
tryb awaryjny ¢otty migacz lub tryb ciemny). Program dzialgy w chwili awarii
zostaje zamrony w stanie z chwili jej wygpienia (stany grup, czasy, faza itp) celem
umazliwienia zdiagnozowania problemu, a grupy padajgnat widciwy aktualnemu
trybowi awaryjnemu. Po odnalezieniu i ustaiu przyczyny awarii naley skasowa

stan awaryjny przyciskierReset awariil w menu.

[ TEST ] - Sterownik jest w trybie testow - pracuje normalrioguje awarie ale
nie reaguje na nieUJWAGA! Pod zadnym pozorem hie wolno pozostawia
sterownika bez nadzoru w_trybie testowym na dziatajcym skrzyzowaniu!!l
Wyjscie z trybu testowego matiwe jest wyhcznie przyciskiemZakoncz test] z
ekranu ,Testy”.

[ Wyt teren | - Sterownik pracuje normalnie, ale moduty OUT pedap
napkcia na wyjciu - sygnalizatory nigwieca, a ponadto, podobnie jak w trybie
testowym, awarie sslogowane ale nie powoduyeakcji. Z tego trybu wychodzimy
przyciskiemWiacz/Wytacz Teren| z menu.
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Z prawej strony ekranu nmie pojawe sig jedna z ikon informujcych o pojawieniu gi w
logach nowych komunikatéw danej klasy, od ostaimieytania logu.

- Ostrzeenia - Awarie g - Awarie krytyczne

Ikony te dziatag jak przycisk prowadgy do ekranu logu, wéietlajac wiasciwy typ
komunikatéw i znikaj po zapoznaniu siz nimi.

Przyciski IE [ IAIIRed] powoduj natychmiastowe prz@jie skrzyowania odpowiednio w
z0lty migacz ladz stan AllRed. Opera¢jte moze przeprowadzi osoba niezalogowana, ale
wyjscie z tych trybéw wymaga zalogowania z odpowiedrpnawami - bez tego maa tylko
przehcza sie pomiedzy nimi. Wychodzimy z tych trybéw przyciskiefryb domysiny| w
menu.

Przycisley’r.] powoduje przeiczenie sterownika w tryb wagzonego terenu. Sygnalizatory
przestag swieci¢, oraz reagow@ na awarie. Celem w§gia z trybu wydczonego terenu
nalezy wybra: opci Wiacz/Wytacz Teren| z menu.

Przycisk|Info| wyswietla szczegotowe informacje o bagym programie oraz sterowniku.

Przycisk|Menu| prowadzi (przez ekran logowania) do menu gtéwrstgoownika.

Ponadto wdiniccie znaczka log @+s¢ér powoduje przeicie do ekranu Wersji.

6.5. Wersje sprz etu i oprogramowania

Wersje: LEEER Maduky Wihydajnoss, Wersje: SAplikacia PEInIITES

[T-0UTAC:
—0UT4G
-0UT4G

[T-0UT4c

IT—CPLI

40
011 005 002

rys. 38. Ekrany wersji sterownika i modutow

Ekran wersji ma trzy sekcje: Aplikacja, dotyca programu steragego, Moduly oraz
Wydajnac.
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W menu Aplikacja istotqrole dla programujcego sterownik grajdwie pozycje: Optymalna
wersja programu, i wersja aktualna programu. €&#je one maliwo$¢ obstugi programow
ruchowych generowanych przez AsterITProj: Wersjay®@alna okréla, jaka najwyzsz
wersg formatu danych obshy sterownik. Wersja aktualna to wersja formatu, iwgdakiej
utworzony jest aktualny program ruchowy. Obie wessjzapisane w formaci&.B.C .

wersja: 1.9.4.7
wersja danych: 1.9.0
Licencija: BRAK

Generator oprogramowania
‘ 1 sterownika AsterIT

Producent: Produkt zarejestrowany na:

oU: I
|
A-STER

www.a-ster.pl
(C) Waldemar Araminowicz

‘- Rejestracia programu | | Zamkni |

rys. 39. Okienko dialogowe ,O..."” programu AsterITProj

Generugc program nakey zwrécié uwag;, aby wymieniona w oknie dialogowym ,0...”
programu AsterlTProwersja danychbyta obstugiwana przez sterownik, dla ktérego jest
przeznaczona. Najlepiej, gdy numer wersji jest tgeany, wtedy sterownik dalzie
wykorzystywat wszystkie madiwosci udostpniane przez AsterITProj. Dopuszczalne jest
jednak, aby ag¢ C numeru wersji danych generowanych przez AsterljTByta nizsza ni
wersji optymalnej, obstugiwanej przez sterownik. W wypadku niektore najnowsze
funkcje sterownika magby¢ niedosgpne.

przyktad

Na ekranie wersji sterownika widnieje ,Opt. wergpaogr: 1.2.3". Dla takiego
sterownika najlepiej generowaprogramy ruchowe przez AsterlTProj, ktorego
~Wersja danych” wynosi doktadnie 1.2.3. Ten samast@ik obstizy jednak rownie
programy ruchowe o formatach danych wersji 1.2.0,11i 1.2.2, generowane przez
starsze programy AsterITProj, i tezte@ersje pojawd si¢ w polu ,Wersja akt. progr.”.
Jezeli jednak sprobujemy zatadowaa sterownik program wg. formatu danych 1.2.4
lub 1.1.3, operacja taka zalazy st niepowodzeniem.

Sekcja ,Moduty” ekranu wersji wivietla spis odnalezionych na magistrali modutéw avza
ich wersjami sprau (HW) i oprogramowania (SW). Warto zwréaiwag;, ze o ile ,Wersja
Firmware” sekcji ,Aplikacja” opisuje wersjaplikacji gtéwnej, to ,SW” modutu IT-CPU w
sekcji ,Moduty” okresla wersg oprogramowania procesora kolizji.

Sekcja ,Wydajné¢” podaje informacje o obateniu podzespotow sterownika.

* Licznik iteracji — szybké& pracy watku sterowania skrzypwaniem. Wskanik
normalnie przekracza 1000; Utrzymcy sk spadek wartei ponizej 250 naley
uzna za objaw niepokagry i skontaktowa si¢ z serwisem.

e Licznik iteracji NC — szybk& pracy watku netConsole — nie wptywa na popraéo
pracy sterownika, ale spadek wadiogponrej ,,1” bedzie oznaczat bty wyswietlania
stanow przez AsterITProj i opiienia w dziataniu innych aplikacji wspotprageych
ze sterownikiem.

e Zuzycie pamgci: ilos¢ zuwzyta i dosgpna. Jeeli ilos¢ zuzyta kedzie przekracza80%
wartasci dostpnej naley skontaktowa sig z serwisem.
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o Zajctos¢ dysku: llg¢ pozostatej pamci masowej flash. Jakee sterownik podejmuje
automatycznie operacje czyszczenia starych plikovwpizekroczeniu warksi 95%,
dopiero przekroczenie 96% ura uzné za niepokajcy objaw.

* Obciazenie CPU — warti loadavg— srednie za ostatnie 5, 10 i 15 minut, waétd
oznacza petne obgienie procesora, wada powyzej 1 oznaczaj spowolnienie w
pewnym stopniu dziataniaatkbw pobocznych, wartgi nizsze — obcizenie nisze
niz petne; procesor nie wykorzystuje petnej mocy. Mataaznie znaczenie
informacyjne.

6.6. Menu gtébwne

Ekran ustawig zaawansowanych oferuje dgsido wielu ekrandéw konfiguracyjnych.

Programy i testy {IMGNES N ET e

Tryb Donyslny Prograrmy
ikty Migacz Testy
AllRed Whacz/Wykacz teren

Zrnienne

Restart sterawnika

rys. 40. Ekran ustawien zaawansowanych
Nie wszystkie funkcje & dostpne dla wszystkich aytkownikow - jezeli uzytkownik nie
posiada odpowiednich uprawnieniektore przyciski w ogole nie pojayisie, inne leda
pozwalaty tylko na podgtl a nie na zmianparametrow.

Przycisk Opis wymagane
Programy i testy uprawnienia
Tryb DomyslIny| Przywrécenie  domynego  trybu  wyboru tryb pracy

programu bigacego (harmonogram lub sgie
wytaczenie trybu testowego.

Na ekranie w§wietlany jest zestaw parametréw,
jakie zostan ustawione.

Z06tty Miéaczl Przeprowadzenie skrzgwania w programzoity -
migacz (programem w§giowym)

AllRed Przeprowadzenie skrzgwania w tryb AllRed -
(programem wyjciowym)

Zmiennel Przefcie do ekranu ,Zmienne zytkownika”. tryb pracy*
Patrz 6.7

Restart sterownikal Reset aplikacji steragej. Patrz 6.7 tryb pracy

IProgramyI Przefcie do ekranugcznego wyboru programu 4ryb pracy*

' patrz 6.9
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Wiacz/wytacz teren|

IReset awari iI

Informacje

IDetektoryI
IPaskﬂ

Grupy:

Wyijécia 24V]
Koordynacjal

Ogodlne

Lo

INotatnik]
IKaIkuIato[]

Ustawienia

PParam. detektoréw]

IData i czas]

Kalibracja pradéw]

Kalibracja ekranul

Kontrola temperatur]

Przefcie do ekranu testow - patrz O testy*

Wejscie do lub wy§cie z trybu wyhczonego tryb pracy*
terenu. Wejcie odbywa si natychmiast, wycie

- programem weégiowym, po czym przywrocony

zostaje tryb pracy (i ew. program) sprzed
wytaczenia terenu.

Skasowanie licznika awarii; §i sterownik tryb pracy
znajduje s w trybie awaryjnym - réwnierestart
celem wyjcia z tego trybu.

Wyswietlana jest pozostata #6 prob restartu.

Przefcie do ekranu podgiiu stanu detektoréw --
patrz 6.11

Przefcie do ekranu diagraméw stanow grup
(,paskow”) - patrz 6.12

Ekran zbiorczy stanéw grup i informacji o nich -
patrz 6.13

Ekran zbiorczy standéw w§g 24V - patrz 6.13 -
Ekran informacji o 4cznaci i koordynacji z -
innymi sterownikami - patrz 6.13

Ekran informacji ogoélnych o programie
sterowniku - patrz 6.13

Ekran logu pracy sterownika - patrz 6.16 -

Ekran odecznych notatek aytkownika - patrz -
6.17

Podeczny kalkulator - patrz 6.18 -

Ekran ustawiania parametrow pracy detektoréwistawienia
patrz rys. 556.19 modutéw*

Ekran nastawiania zegara oraz korekuy@zhnia tryb pracy*
trybu nocnego - patrz 6.20

Ekran kalibracji pgdéw nominalnych w torachustawienia
grup - patrz 6.21 modutow*

Ekran kalibracji warstwy dotykowej ekranu -
patrz 6.24

Zmiana gzyka interfejsu ekranowego - patrz 6.25 -

Progi zadczenia/wyhczenia grzatki i wentylatoraustawienia
- patrz 6.22 modutéw*

DTR sterownika AsterlT

60



a-sler

Kontrola napch'l Progi awaryjne w wypadku spadku n&pi ustawienia
zasilania - patrz 6.23 modutéw*

IPendrive] Ekran zmiany programu skrzgwania z progr.
pendrive oraz pobierania logow pracy — patgg, ..\ niiax*
6.26

Login / Logout] Ekran logowania tytkownika.- patrz 6.2 -

* - podglad wartagci maozliwy réwniez z konta ,,gé¢”.

6.7. Zmienne

Zrnienne Uzythownika

9, WLOTT - W
6. ROWERY — Zliczenie rowe

rys. 41. Ekran zmiennych uzytkownika

Ekran pokazuje ligt zmiennych aytkownika — zmiennych specjalnych, zdefiniowanych w
programie ruchowym do wwietlania lydz sterowania parametrami pracy w trakcie pracy
skrzyzowania. Doktadna funkcjonald® zmiennych zaley wytacznie od autora programu
ruchowego. Wpisy zmiennych zdefiniowanych jako Kaoyldo odczytu” (znacznik RO w
AsterlTProj) wyswietlaja wytacznie bigaca wartas¢. Obok zmiennych do odczytu i zapisu
pojawia s¢ ikona pozwalajca na edyej ich wartgci. Niezalenie jednak od tego mag
by¢ one zmieniane przez program ruchowy.

Zmiany wartdci z klawiatury numerycznejaszapisywane trwale i przywracane po restarcie
sterownika jako warkei poczitkowe zmiennych.

Jezeli w programie ruchowym zdefiniowano &gej niz 6 zmiennych gytkownika, po prawej
pojawiap si¢ strzatki pozwalajce przewijé ekran o strog

6.8. Restart sterownika

Restart sterownika

Restart sterownika

Saybki Zaplanuj

rys. 42. Ekran restartu sterownika
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Ekran pozwala na ponowne uruchomienie aplikacjiwgiéj, np. po wprowadzeniu
Zmienionego programu skraywania czy nowego adresu IP.

Do wyboru g opcje:

Bezpieczny — program ruchowy zatrzymany zostargiezpprogram wygiowy i zotty
migacz.

Szybki — natychmiast po zapisaniu zalegtych logdwonfiguracji sterownik zostaje
zrestartowany, bez przechodzenia przez prograréciayyy.

Zaplanuj — Bezpieczny restart zostanie przeprowayglzee wskazanym terminie. Po

zaplanowaniu takiego restartu na ekranie restartioczny jest zegar odliczgy w
dot do chwili restartu, istnieje zenazliwo$¢ anulowania tak zaplanowanego restartu.

6.9.  Wybdr programu skrzy zowania

Na ekranie wgwietlone § wszystkie dospne programy kolorowe.

Yybar programu skrziyzowania
p

Prizalow

EpicsP1

rys. 43. Ekran wyboru programu

Obok programu bimcego pojawia si symbol %, chybaze akurat w toku jest procedura
zmiany programu, wtedy symbol zgsbwany jest zmieniagymi sk na przemian symbolami
< i X. J&li zaden ze znaczkow nie jest obecny, znaczyéoaktualnie sterownik jest w
programie specjalnym, ngM, AllRed albo ktéryn§ z programow testowych.

Wskazanie programu powoduje umieszczenie obok niegozka—>. Wcisniccie przycisku
Zmier’1| powoduje rozpocggie procedury zmiany programu na wskazany. Stedowngtacza
wtedy harmonogram i koordynacby nie przywrocity dotychczasowego programu.

Po prawej znajdujsi¢ tryby pracy:

Nadrzdny — ramka pusta oznacza Padirzy

Koordynacja — ramka pusta oznacza tryb izolowangdw ramka Nadkgdny traci
znaczenie

Harmonogram — wybér programu baeego z lokalnego harmonogramu. \Abgony
— program pobieranychlizie ze ster. nadgdnego, hdz nie zmieniany przy braku
koordynacji.

Centr. Ster. — program i tok realizacji programchmwego narzucaneg g centrali.

Wym. Danych — sterownik rozgtasza stan i odbieirangch sterownikow. (prot. PDE)

Uzytkownik nie posiadacy odpowiednich uprawniemaze zobaczy liste programéw ale
nie maze zmiend programu.
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6.10. Testy sterownika

Ekran testéw zawiera lisprogramow testowych oraz elemengywane w testach.

Prograrny testowe

Whacz test

Grupa

@ noz2 @ O cautod

Zakoncz test

rys. 44. Ekran testéw sterownika

Wskazanie przyciskWtacz testI w pokczeniu z lisi programow testowych dziata podobnie

do przycisqumierﬂ na ekranie wyboru programu, ale powoduje rOowngueeprzeniesienie
sterownika w tryb testowy.

Sterownik w trybie testowym loguje normalnie awaaée nie podejmuje w zazku z nimi
zadnej akcji. Mimo trybu testowego w dalszymati dziata procesor kolizji, ktéry spowoduje
odbicie stycznika w sytuacji wygiienia kolizji czaséw midzyzielonych.. Oznacza tage
znaczna og¢ testobw wymaga zatadowania specjalnego programusteptablicy czasow
migdzyzielonych, gdy ich uruchomienie dzie nieodwotalnie powodowolizje.

PrzyciskZakoncz test| powoduje wydczenie trybu testowego i preje w domylny tryb
pracy. Uwaga! Jest to jedyny oprécz[Tryb Domyslny| przycisk powodujacy wyjscie z

trybu testowego! Przycisk nie powoduje wyjcia z trybu testowego! Unibwia to
przetestowanie innych programoéwda innych cech sterownika w tym trybie, ale zmiana
programu ani wiczenie/wyiczenie terenu NIpowoduj opuszczenia trybu testowego!

Pozostawienie uruchomionego skrzpwania bez nadzoru w_trybie testowym jest
skrajnie _niebezpieczne!Na przyktad spalenigaréwki sygnatu czerwonego na kierunku
gtébwnym nie spowoduje przgjia wzoity migacz i mae doprowadzi do wypadku.

Przyciski|«] [»] oraz|d]| (auto)  powoduj zmiarg aktualnie aktywnego kanatu, grupy lub
karty (czego konkretnie - zatg od aktywnego programu testowego). Strzatki znaigni
wartas¢ 0 1 w goe lub w dot, zaznaczenie checkboxa, powodigenumer zwikszany jest o
1 co sekun¢l zagtlajac sk po osagnicciu maksimum. Na dole ekranu znajduje kanijka,
gdzie wywietlany jest najnowszy komunikat logow (lub funkBEBUG jezeli zostata ona
uzyta w programie ruchowym.) deli komunikat jest za dtugi,colizie s¢ on przewijat.

W wypadku testu UWK na dole ekranu pojawia aestaw ,,0kienek”. Obrazajone, ktore
grupy ,widzi” jako uruchomione procesor kolizji -adej karcie OUT odpowiada kolumna
czterech grup (pierwsza na gorze, ostatnia na .d#&lelumny umieszczoneasukiladzie
odpowiadajcym kolejnaci kart OUT w kasecie (rognej od prawej do lewej). Kwadrat
wypetniony oznaczase procesor kolizji traktuje dargrupg jako uruchomioa.

Test param. Dzialanie

UWK grupa Test Uktadu Wykrywania Kolizji - podaje sygnat ra rielony
wskazanej grupy. Unitiwia wykrycie zwat zielonych oraz
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poprawndci rozpoznawania ich sygnatu przez PK

Ciemny - Wyhczenie wszystkich sygnalizatoréw. Untivia
przetestowanie wykrywania zwaprzez moduty OUT

Pohczea tor Zaswieca kolejne tory kolejnych grup. Pozwala to na
zweryfikowanie poprawrii podhczenia sygnalizatorow do
zaciskéw oraz zaobserwowari®det ewentualnych zwar

Warsztatowy tor (1-3) Zavieca kolejne tory wszystkich grup na raz. - poavah
szybkie sprawdzenie wszystkich toréw

Automatyczny tor Dziata podobnie jak test &ae\, jednak przy wdczonym
jednoczénie zOym migaczu na wszystkich grupach
wyposaonych w tor z6lty, co podnosi bezpiecastwo w
wypadku zastosowania testu na skmyaniu.

6.11. Detektory

Ekran wywietlajacy aktualny stan wzbudaeletektorow.

rys. 45. Ekran stanu detektorow

Na goérze ekranu znajduje¢shazwa detektora, numer logiczny oraz adres fizyc@.
pozycji karty oraz numer kanatu) detektora. Dalpgjonalnie pojawiaj sic informacje:
zanegowany, ilg& zliczen pojazdéw za ostatni okres agregacji oraz przycawantualnej
awarii.

Ponizej znajdug sic ikony wyswietlajace stany poszczegolnych detektorow oraz faz program
biezacego. Wskazanie wybranej ikony powoduje swietlenie informacji o wskazanym
detektorze. Przycisk | powoduje przégie do ekranu parametréw detektoréw z wybranym
aktualnie wskazanym detektorem.

Znaczenie ikon ekranu stanu detektorow.
. Brak detektora / detektor wadzony

D Detektor niewzbudzony
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[]

Detektor wzbudzony

Detektor pamgtajacy niewzbudzony, z zapagtanym wzbudzeniem
Detektor uszkodzony, zablokowany w pozycji ,wzbuagb
Detektor uszkodzony, zablokowany w pozycji ,niewdbany”

Faza bieaca

Faza posiadaga wzbudzenie (tylko programy FG)

EEDEH

Faza inna

6.12. Paski

Ekran ,Paski” wgwietla stan bigacy oraz niedawmhistorg stanu grup sterownika.

rys. 46. Ekran paskow stanu

Na ekranie w§wietlana jest historia dosmiu grup na raz, za ostatnie 30 sekund. Do dalszych
grup mana uzyska dostp przyciskami strzatek. Przycis@ zatrzymuje przewijanie
paskow, jego ponowne wigiigcie wznawia ten proces.

Nad paskami w§wietlany jest bigacy czas fazy. Po lewej znajdugic numery grup, ktérych
paski g wyswietlane.

Tres¢ paskéw symbolizuje nagiujace stany:

I Brak sygnatu (np. wyiczona strzatka) lub sygnat nietypowy (np. zieladdty)
[
Czerwon
B y
x :
7 Z0ky
=
o :
Zielony
o
- |
(1] Zielony migajcy
=
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n Z06kty Migajacy

[
Eﬁ CzerwonoZoity. W ten sposéb oznaczana jest rovwnigupa piesza z zapakpn
b lampka pieszego podtzom pod link ,z0kty”".

6.13. Grupy

Ekran obrazuje biace stany wszystkich grup oraz uzhwia podghd ich parametréow.

rys. 47. Ekran zbiorczy grup

Na ekranie zbiorczym stan6w grup smyetlone jest do 24 grup na raz zgé skrzyzowanie
uzywa wigcej grup, wiczane jest stronicowanie, po 24 grupy. Koléfne jak zwykle,
kolumny ukladem odpowiadgjmodutom w kasecie — kda kolumna to cztery grupy,
pierwszy modut najbardziej po prawej. Yyetlany jest aktualny stan grupy, jej numer i
nazwa. Wdiniecie wybranej grupy przechodzi do strony jej szch@go

it Tak
i Mie

rys. 48. Ekrany podstawowych parametrow grupy

Pierwszy z ekrandw przedstawia podstawowe inforenagj grupie, nie wymagaje
dodatkowych wyjénien. Ekran ,Stan” wywietla m. in. okres — jeden z max 13 okreséw
definiowanych w Proj, fakt wzbudzenia, osobno staggtane modutowi przez modut i stany
jakie modut potwierdza i wietla. Pojawiaj Si¢ tez czasy, przez ktore grupa byta
uruchomiona, zatrzymana oraz zatrzymana podczasstydgta potrzeba jej uruchomienia.

b#kan,  bAfkon,  bskon,
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rys. 49. Parametry toréw i modutu OUT

Ekran ,Tory” przedstawia stany wszystkich czteremtdw jako tabe.

~Akcja” — akcja w wypadku awarii. Tor nieaktywnigez kontroli, z sygnalizagijlub
przefciem wZotty Migacz dz tryb aw. ciemny.

* llosci zrodet swiatla: zainstalowanych, uszkodzonych i prég awayyjilosci
uszkodzonych, od ktérego uznajemg,tor ulegt awarii.

* Awarie — lista zawierara po zestawie do 4 ikonek naz#g tor: ,-” oznacza brak
awarii danego typu, ikonki:

0 P - blad sterowania (uszkodzenie wegtizne modutu)

o [ - spalony bezpiecznikadz utrata zasilania

0 - zwarcie wewatrzne

0 © - przekroczona dopuszczalnasttauszkodzonyclirodetswiatta

Ekran ,Parametry” to zestaw zaawansowanych par@mwetnodutu — s odczytywane
dopiero po otwarciu tego ekranu aewimazliwe jest zaobserwowanie ofidienia w ich
odswiezaniu.

6.14. Koordynacja

Offset; 44

rys. 50. Ekran ,Koordynacja”

Ekran ,Koordynacja” ma trzy pod-ekrany. Pierwszyigh — ,Stan” — zorientowany jest na
aktualny stan sterownika w konteke koordynacji z innymi. Wiwietlana jest nazwa
skrzyzowania, identyfikator koordynacyjny programu (wspotlla catego agu), jego numer

I nazwa, lokalne oraz informacja, czy jest to pesgrcykliczny czy acykliczny. Parej tryb
koordynacji oraz czas od otrzymania ostatniej rakokirdynacyjnej.

Poniej znajduje s graficzna reprezentacja osi czasuzioego sterownika. Podziatka
wyskalowana jest na przedziaty 5s. TB w ramce azamdczas Bigacy. Offs to punkt, na
ktory ustawiane jest TB z chwilotrzymania ramki koordynacyjnej. Pod pginajduj sie
wartasci numeryczne wskasa

Ekran ,Si€” przedstawia informacje o interfejsach i protolabtasieciowych gywanych
przez sterownik, dane otrzymane w ramkach koordyjngch oraz tryb koordynaciji.

Trzeci ekran, ,Zmienne” zawiera waétd zmiennych uaytkownika eksportowanych i
importowanych przez sterownik przy pomocy ustugiywana Danych”. Wartei Offsetow
maozna modyfikowa przy pomocy klawiatury numerycznej znajgltgj st obok nich.
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6.15. Informacje ogdlne

Ekran informacji ogélnych zawiera m. in. informagjeprogramie skrzzowania, modelu
sterownika, wersjach oprogramowania, zasilaniuapeetrach interfejsu sieciowego.

Wersja formatu danych: 11,000

rys. 51. Ekran informacji ogélnych

Przy pomocy zakladek zmieniamy strony, przyci powoduje powrot na pulpit.
Wigkszai¢ danych zawartych w tym ekranie nie wymaga @bgh. Pewne wyjénienia
naleza sie wzgledem informacji wywietlanych na stronie ,Zasilanie”.

* Napkcie zasilania terenu to napie mierzone za przetwornicW trybie nocnym
bedzie ono znacgo nizsze od nagria zasilania sieci. M@ zdarzy si¢ sytuacja, gdy
napkcie zasilania terenughzie wywietlane jako nieznacznie viigze ni napkcie
zasilania sieci - wynika to z niedoktadiwopomiaru i nie ma znaczenia praktycznego.

* Nie jest mierzona warfo, a jedynie obecrio zasilania obiektowego 24V.
* Wyltaczenie stycznika powoduje odcie zardwno nagcia terenu jak i obiektowego.

* Moc pobierana oraz 2zyta energia to warkgi mierzone na wygiach grup - warti
uzywane przez sygnalizatory. Wasto te nie zawieraj poboru przez sam sterownik
(elektronika, straty na przetwornicy, grzatka) inyeh uradzen (wideodetekcja,
urzadzenia 24V)

« Warta¢ energii zayte] to wartd¢ od chwili ostatniego resetu sterownika. Przy
restarcie sterownika jest kasowana.

6.16. Podgl ad logow

Historic czynndaci oraz probleméw w dziataniu sterownika ina pozna z ekranu logow.
Komunikaty § duzo bardziej szczeg6towe nna ekranie startowym, ponadto pojawiaje
komunikaty wynikajce z bédow juz podczas pracy sterownika.

@Cﬂ] FEl FHw FE FF
I Zmiana v

VE
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rys. 52. Ekran logéw

W zaleznosci od diugdci aktualnego logu, pojawienieeswpisow logu mae nasipi¢ po
kilku sekundach od wégia na ekran logu.

Domysinie ekran logow ustawiony jest jak na koniec (tma. najnowsze zdarzenia). Log
posortowany jest od najnowszego do najstarszeqag@ przewijajpc go strzatkami w doét
(pojedyncza — 1 strona, podwojna — 5 stron) uzyskyj dostp do starszych zdarzePole
data i czas jest ukryte - doptdo niego uzyskujemy przewijaj log strzatly w lewo. Koniec
zbyt dtugich linijek mana przeczytaprzy wyciu strzatki w prawo.

Jezeli log ustawiony jest na najnowsze zdarzenie, psiomatycznie dwviezany, tzn.
wyswietla wszystkie nowo pojawigge st zdarzenia, spychg starsze w dot. Na
jakiejkolwiek dalszej pozycji automatycznesadezanie jest nieaktywne - nowe komunikaty
nie powodu przewijania ekranu.

Pomkdzy dag a trécia komunikatu znajduje sikolumna jednoliterowego typu komunikatu,
przyjmujaca wartgci:

* | - Informacje. Dziatanie standardowych funkcji stenika, problemy obskone bez
skutkow ubocznych (np. wadzenie trybu nocnego przez czujnik zmierzchowy).

e W - Ostrzeenia. Problemy rozwrane ale maoge pocigat za soh pewne
konsekwencje (np. zablokowanie detektora w stamntegzony” wskutek jego awarii)

e« E - Bledy. Powane problemy uniemdiwiajace poprawa prac. (np. spalenie si
zaréwki czerwonego gtbwnego w sygnalizatorze).

 F - Btedy krytyczne. Nieobstugiwane bardzo pawa awarie. (np. nienitiwosé
wytaczenia stycznika z powodu jego awarii mechaniczpegiczas zwarcia toru
zielonego).

Z menu obok strzatek przewijania poziomegoznmeowybra typ komunikatow, jakie maj
by¢ wyswietlane.

6.17. Notatki

Ekran umaliwia tworzenie odgcznych notatek na ekranieywajac rysika jako dtugopisu.

notathi (€)1 (O

rys. 53. Ekran notesu
Znaczenie poszczegoélnych przyciskow:

4] [»] - zmiana numeru strony notatnika- pozwala &t si pomidzy zapisanymi
notatkami.

- dodanie nowej (pustej) strony do notatnika.
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- usungcie strony notatnika

- tryb rysowania na ekranie (,,otowek”)
- tryb wymazywania (,gumka”)

- Wyczys¢ biezaca strorg notatnika

W przyszigci notes kdzie umaliwiat komunikacg pomkdzy operatorem przy zdalnej
konsoli WWW a konserwatorem przy sterowniku.

6.18. Klawiatura numeryczna / Kalkulator

Klawiatura numeryczna zywana na niektorych ekranach celem wprowadzaniaodr
liczbowych wyposzona jest w funke prostego czterodziataniowego kalkulatora, &tor
maozna rownie wywotat z menu.

(W)

oC &

rys. 54. Ekran klawiatury numerycznej / kalkulatora

Wigkszai¢ funkcji kalkulatora jest taka sama jak w zwyktyralkulatorze kieszonkowym.
Wyjasnienia mog wymaga tylko niektore przyciski:

- Przehcz medzy trybami klawiatury numerycznej i kalkulatora.

4] [*] - przesuwanie kursora - znaczedznacza, gdziedoa wstawiane cyfry

EI - backspace - skasuj znak przed kursorem.

M, V] - powicksz / zmniejsz bica wartci¢ o 1

- wprowad biezaca wartas¢ (w wypadku wywotania jako klawiatura numeryczna)
- anuluj - nie wpisuj wprowadzonej wasto.

Jezeli klawiatura numeryczna zostata wywotana celenrom@dzenia warkei jakiegs

parametru, mge zdarzy si, ze ikona zostanie zasgpiona przez|.7|. Oznacza toze
wprowadzona warkg jest spoza dopuszczalnego zakresu dla wprowadaapagmetru.
Klikni ecie | ? | wyswietla wtedy dopuszczalny zakres.

6.19. Parametry detektorow.

Ekran umaliwiajacy podghd oraz modyfikag (z zapisem dokonfiguracji lokalne)
parametrow pracy detektoréw. Niezalogowane osobgampodghdat parametry, zmienéje
moga uzytkownicy z prawami ,zmiana parametrOw pracy’. Zmjazapisywane & W
konfiguracji lokalnej
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rys. 55. Ekran parametréw detektoréw

Trzy przyciski u gory ekranu mapastpujace funkcje:
- Otworz klawiatug numeryczin celem zmiany warkei.
|:| - Ustaw czas na ,nhieskozona¢” lub skocz na koniec listy programow lub detektero

D - ustaw podawanwartas¢ na zero lub skocz na pagek listy.

Wartas¢, ktorej dotycz wybieramy klikajc na pole 4§ zawieragce — zostanie wtedy
podswietlona. Zmient mazna numer detektora, ktérego edyprowadzimy (maliwe jest te
przechodzenie radzy detektorami przy pomocy strzatek po prawejrs&p nr. programu dla
ktGrego ustawianechla czasy detektoralEiechy] ustawia nr. aktualnie realizowany), oraz
zestaw pgtnastu czasow przypisanych do wybranego detekfjoragramu.

Na dole ekranu znajdujeesblok wyboru wartéci zmienianych - czasy opdienia [TO),
podtrzymania TP) i nieczulgci (TN) dla kadego z piciu okreséw zielonego, dla
wybranego detektora w wybranym programie. Klgane na dowola z wart@ci powoduje jej
podswietlenie i daje maiwos¢ jej edycji przy pomocy przyciskow ustawiania wadio

Wprowadzone wartei czaséw mog by¢ z zakresu 0.0 - 25.4 sekundy. Wprowadzenie
wartasci wyzszej traktowane jest jako ustawienie danego paranmet nieskdczonagg, przy
czym nieskaczony czas hieczwoi oznacza detektor wydzony w danym okresie,
nieskaiczony czas podtrzymania oznacze,podtrzymanie skwzy sk, gdy parametr ,czas
podtrzymania” zostanie zmieniony (i uptynie nowyaszpodtrzymania) lub wygaszenie
zostanie wymuszone czasem niecgcittub op&nienia.

Obok znajduj si¢ pola wyboru negacji i zliczania oraz praetnik trybu pracy detektora. Te
polanie zalezg od numeru programu i wprowadzamiany natychmiast.

Pole Negacja ” decyduje czy detektor odwraca sygnat naseiej (np. przycisk pieszego
powoduje wzbudzenie przy rozwarciu obwodu).

Pole ,Liczy ” okresla czy detektor prowadzi zliczanie §lo pojazdow.

Przyciski pontej przehczap detektor pomidzy czterema trybami pracy:
* Praca - detektor normalnie podaje wzbudzeniaggtanem fizycznym wsj.
* Wzbudzony - detektor zostaje zablokowany w stataile svzbudzonym
* Niewzbudzony - detektor zostaje zablokowany w statale niewzbudzonym

» Test - detektor podaje na przemian wzbudzenie wziedzenie w odsgpach
jednosekundowych.
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6.20. Dataiczas

Ekran ,Data i czas” sty do ustawiania zegara sterownika oraz parametn@ghgozania
sterownika w tryb nocny. Ustawienie tych parametrégymaga uprawnienia ,zmiana
parametrow pracy”’. Zmiana daty/czasu powoduje zalpiszegara systemowego. Zmiana
parametrow przetzania sterownika w tryb nocny jest wpisywangdofiguracji lokalnej

Wschod Skorca: 0712 Zachdd Shkorca: 1750

Tryb zrmiany jasnosci:
Brak [ Zegar [ Czujnik zrmierzchowy

rys. 56. Ekran ustawiania zegara

Gorna potowa ekranu to ustawianie zegara. Przy pgnktawiatury numerycznej nioa

ustawt dat i czas. Przycis powoduje wprowadzenie podanych danych w chwilbjeg
nackniccia. Pole|d| Plynnie  wybiera procedur ustawiania zegara wedtug algorytmu
adjtime, czyli przez wydtaanie/skracanie sekundy. Opcte warto stosowa dla nie
wigkszych ni kilkuminutowe ré&nic, nie jest dogpna dla ranic wickszych ni pét godziny.

Dolna potowa to ustawienia trybu nocnego. Benpodanych godzin wschodu i zachodu
stonca (wyliczanych na podstawie wsp@anych geograficznych i daty) znajdugie pola
dopasowania, przesuvgag chwik zmiany trybu wzgidem wyliczonej godziny
wschodu/zachodu sica. Na dole ekranu znajdujeg sivybor sposobu zatzania trybu
nocnego.

6.21. Kalibracja pr gdéw nominalnych

Ekran stiacy zatwierdzeniu pozioméw gatéw w poszczegolnych grupach jako poziomow
nominalnych (celem unitiwienia wykrycia awarii ,spaleniezaréwek w ilgci powyzej
dopuszczalnego progu).

rys. 57. Ekran kalibracji prgdéw nominalnych

W dolnej czsci ekranu znajduje silista grup wraz ze znacznikami czy skalibrowane.

Gorna czs¢ zawiera przycisk szybkiego zaznaczania/odznaczesugstkich grup i elementy
wyboru trybu dziennego/nocnego. Pagblstanu kalibracji dogpny jest dla kadego.

Czynna¢ kalibracji wymaga uprawnienia ,zmiana parametrokacp”. Dane o kalibraciji
zapisywanegw pameci trwatej kart OUT.
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Kazda z kart OUT powinna méezapisane pdy nominalne wszystkich swoich aktywnych
torow. W tym celu, na poprawnie dzialeym skrzyowaniu z peta obsad zarowek we
wszystkich sygnalizatorach, gdy&ly z aktywnych torow kalej z grup przynajmniej raz
zostat whczony, naley wystat grupom sygnaitze prady dotychczas przez nie zmierzore s
pradami nominalnymi. W tym celu polem\Wszystkie " zaznaczamy wszystkie grupy, a
nastpnie wybieramy przyciskZapis . Jezeli sterownik wyposzony jest w przetwornic
ograniczajca napkcie dla trybu nocnego, nale cabh procedue powtdrzy dla drugiego
trybu. Mazliwe jest te rozkalibrowanie pojedynczych grup np. przy wymeaarowki na
inna, innej mocy, aby wymu&ipowtorny pomiar, oraz skalibrowanie tylko wybrahygrup
np. celem dokiczenia procedury w gdiejszym terminie.

6.22. Kontrola temperatury

Ekran progow kontroli temperatury pozwala na usti@léemperatury, w ktorej zgdzane lub
wytaczane g grzatka oraz wentylator. Zmiana progéw wymaga pgigzmiana parametrow
pracy”. Ustawienie zapisywane jest w osobnym phiezalenym od innych konfiguraciji.

Progi komtroli termperatury

rys. 58. Ekran kontroli temperatury

6.23. Kontrola napi eé

W wypadku spadku nagiia zasilajcego poniej dopuszczalnego progu, sterownik yoga
sygnalizagj. Progi awaryjne ustalane sobno dla napcia z sieci energetycznej oraz dla
napkcia zasilania sygnalizatorow - w wypadku sterownikgposaonego w przetwornic
napk¢, osobno dla trybu dziennego i nocnego. W wypadgkadku dowolnego z podanych
napk¢ ponizej wskazanego progu na daj niz 10 sekund sterownik przechodzi w tryb
awaryjny - ciemny. W wypadku przywrocenia zasilastierownik wznawia prac

Dopuszcza si wartgsci progdw pomgdzy 50 a 100% warfci nominalnej wybranego
napkcia, ale zaleca sina ustawienie ich na nie gzej niz 90% wartéci nominalnej.

Zmiana progéw wymaga permisji ,zmiana parametroacpt. Przy pomocy przycisk
ustawienie zapisywane jest w osobnym pliku niezaten od innych konfiguraciji.
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Zasilanie z

@

Morinalne: 1604 Prog wyk: 1154

rys. 59. Ekran kontroli napie¢

6.24. Kalibracja ekranu

Ze wzgkdu na zalenos¢ parametrOw dziatania ekranu od warunkéw pogodowych
(temperatura otoczenia, wilgo®®), w niektérych sytuacjach (np. mroz) #eodogé do
samoistnego przekalibrowania ekranu - punkt dotykaie kgdzie dokladnie odpowiadat
punktowi wywietlanemu. Mae rownie: ulec zmianie kontrast ekranu, utrudac@jodczyt
jego treéci. W takiej sytuacji naley przeprowadzi procedug kalibracji ekranu.

Procedura Kkalibracji ekranu m® by zainicjiowana z dowolnego ekranu interfejsu
wyswietlacza (oprocz notesu) przez przytrzymanie @ogiego do ekranu rysika przez 6
sekund - zapewnia to mlowvosé przywrdcenia ekranu do stanaytecznego niezaimie od
stanu, w jakim zostat pozostawiony i nawet gdy jdgmtrast nie pozwala na odczyt
jakiejkolwiek treci. Procedus kalibracji przeprowadzaghastpujaco:

Do dowolnego punktu ekranu przytéysik i zaczekaj przez 6 sekund, do rozlegia
si¢ pojedynczego sygnahedickowego. Nie odrywaj rysika od ekranu.

Nadal nie odrywaic rysika od ekranu, przesuwaj go w gtub doét ekranu, do chwili
osiagniecia satysfakcjonapego kontrastu - bialy tekst powinien cbywyraznie
widoczny na niebieskim tle.

Kalibracja kontrastu,

Przesuwajac rysik w gdre/dat ekranu ustaw kontrast,

rys. 60. Ekran kalibracji kontrastu

Z chwila oshgniccia satysfakcjongcego kontrastu oderwij rysik od ekranu.
Wyswietlony zostanie ekran kalibracji warstwy dotykgwe

hoesz skalibrowac ekran?
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rys. 61. Ekran kalibracji warstwy dotykowej ekranu

* Aby rozpoca¢ kalibracg ekranu dotykowego, Wybie@ (lub dotknij dowolnego
punktu po lewej stronie ekranu). Wybranie w tej g¢hapciji IEI spowoduje powroét
do normalnej pracy bez kalibracji, przy aktualnistawionym kontrécie, ale nie
zapisanie go - po restarcie sterownika przywrécaostataby warté€ sprzed
procedury kalibraciji.

Macisnij punkt wskazany krzyzvkiem Macisnij punkt wskazany krzyzvkiem

rys. 62. Proces kalibracji ekranu

* Przy pomocy rysika wskazujemy dwa oznaczone nanekrpunkty. Pojedynczy
sygnat dwickowy przy wprowadzeniu drugiego punktu oznacza, kalibracja
zakaiczyla st sukcesem i nowe parametry ekranu (wraz z kontrgsteostaty
zapisane poprawnie w pagoi trwatej. Nasgpuje powrot do ekranu z rys. 61

» Kalibracja nie zostaje zapisandljavskazane punkty tia si¢ o wigcej niz 30% od
domysinych. Maze to nastpic np. w sytuacji, gdy nieclcy nacgniemy jeden
krzyzyk dwukrotnie. Bad taki jest sygnalizowany podwdjnym sygnatem
dzwickowym. Naley wtedy ponows kalibracg, wybierapc @

« Jeeli wynik kalibracji nas satysfakcjonuje, wybieranmpcg @, co powoduje
powr6t do ekranu, z ktérego procedura zostata wgmant

6.25. Jezyk
Wyhbierz jezyk

2 Lieturiy

2 English

rys. 63. Ekran wyboru jezyka

Ekran wyboru ¢zyka — wskazanieezyka i wcinigcie ,Potwierdt” zapisuje zmiaa jezyka, w
ktorym wyswietlany kzdzie ekran oraz w ktorym zapisywanglip komunikaty logow.

Z uwagi na uwarunkowania techniczne rzeczywistaanmigzyka nasgpuje dopiero z chwal
restartu sterownika (np. przy pomocy ekranu ,Réssderownika”, patrz 6.7). Zapisane
dotychczas komunikaty logéw nie zmigrsie. kzyk interfejsu WWW rownig w dalszym
ciagu ustawia siikonamik=i=iZiE na stronie logowania WWW.
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6.26. Pendrive

Ekran Pendrive uniiwia wykonanie nasjpujacych operacji:

Pobranie dotychczasowo zebranej historii stanovosteika

Pobranie bigacej bazy danych: logi oraz zliczenia detektoréwaaych

Instalacja nowej biblioteki programoéw ruchowych

Przywrdcenie poprzedniej biblioteki programdw rustyoh

Pendrive

Wybierz zadanie:

Odbaez Pendrive

Fobierz o
Prograrm Ruchawy Praywrdd pr. Buch,

rys. 64. Ekran Pendrive

Po wejciu na ekran zostaniemy poproszeni o ¢e@ pendrive w gniazdo USB na panelu
przednim piyty procesora. Do czasu prawidiowego tgmznia i rozpoznania pendrive
funkcje ekranugniedosgpne. Po rozpoznaniu wdzenia maliwe jest rozpocgcie pracy:

rys. 65. Ekran wyboru plikdw historii

PPobierz historie| stuzy do skopiowania magazynowanych na karcie SD plikdstorii
standw sterownika na pendrive celem ich analizy negmmie Historian. Standardowo
rozpoczynamy w trybie wyboru pojedynczego: kldcaw dowolny plik zaznaczamy go do
skopiowania. Przycis@ spowoduje zaznaczenie wszystkich plikow.

Przy pomocy przycisle:l przechodzimy do trybu zaznaczania zakresow plik@rzycisk

|°°;| zastpowany jest przyciskien|1 - | lub | + | stwzacym do zmiany, czy zakresdzie
zaznaczany, czy odznaczanyé(@l Zmienia st w \LI pozwalajcy na powr6t do wyboru
pojedynczego). Obserwag opis na gorze ekranu wybieramy pierwszy i ostatik (byc
moze wielostronicowego) zakresu plikbw. W zaiesci od wybranej operacji (+/-) wszystkie
pliki pomiedzy wybranymi (wacznie) zostasm zaznaczone lub odznaczone jako przeznaczone
do kopiowania.

Po zakaczeniu wyboru inkamy co powoduje rozpoegeie procesu kopiowania.
Komunikaty informug o postpie procesu.
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IPobierz Logi] powoduje skopiowanie pliku bazy danych (log prepgmiary detektoréw) na
pendrive. Nie ma madiwosci ograniczania zakresOw — kopiowana jest cafa lorg/ch na
raz.

kadowanie programu rachowego

IO

£dr B
Boh.warszawy—| t-YWajska Polski

rys. 66. Ekrany wyboru biblioteki programo6w ruchowych

IProgram Ruchowy| pozwala na wymiagnna sterowniku biblioteki programéw ruchowych.

Uzytkownikowi prezentowana jest lista dgshych w katalogu gtdwnym pendrive paczek .itp
— plikbw wygenerowanych przez AsterlTProj. Po wiwaniblioteki prezentowaneageszcze
szczegoty wskazanej i dotychczasywanej biblioteki. Po potwierdzeniu biblioteka zajst
podmieniona. Nasgpnie naley uzy¢ ekranu Restart celem uruchomienia sterownika z
zatadowaniem nowej biblioteki.

PPrzywréé pr. Ruch| umazliwia cofnigcie kroku instalacji programu ruchowego w wypadku
stwierdzenia nieprawidtowego dziatania nowej bitdlo. Zmagazynowana na sterowniku
stara biblioteka zostanie przywrécona.

Mozliwe jest tylko cofnecie procesu ,0 jeden poziom” —zgi program w wersji A
zashpimy wersj B, a nasipnie wersg B wersp C — mana przywroat wersg B, ale
przywrdocenie wersji A jest juniemazliwe.

Mimo, ze do przywracania biblioteki niea koniecznezadne dane z pendrive, wymagamy
obecndci tego uradzenia w gniedzie ze wzgiddw bezpieczestwa.

6.27. Ekranowy Pulpit Policjanta

Sterowniki AsterlT mog zostd& doposaone w dodatkowe drzwiczki w drzwiach frontowych
szafy dajce dostp do ekranu dotykowego dziadapgo w funkcji pulpitu policjanta,
aktywowanego przez odpowiedropcg konfiguracji biblioteki skrzgowania.

Pulpit Policjanta

Al Fed
oty Migacz wary jny

Zakoncz

Prograrm 2 — PrTest

rys. 67. Ekran Pulpitu Policjanta
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Ekran Pulpitu Policjanta daginy jest wyhcznie przy zamkrtych drzwiach gtownych. Nie
ma do niego dogpu z poziomu normalnych menu serwisowych. Po otwadrzwiczek
sterownika zobaczymy wygaszony ekran LCD. Dagge go spowoduje aktywacgkranu
Pulpitu Policjanta. Dogpne g opcje przejcia we wskazane programy pracy (AllR&ahity
Migacz, wyhczenie sygnalizacji oraz uruchomienie programu ewago oznaczonego jako
awaryjny.)

Wcisnigcie przycisdeakohcz] konczy prag z ekranowym pulpitem policjanta, wygasgaj
podwietlenie i przywracajc tryb pracy, w ktorym sterownik iznajdowat przed
rozpoczciem pracy z pulpitem.

Ekran samoczynnie wygasa po dwudziestu sekundadkyivndci uzytkownika, ale nie
usuwa to wprowadzonej zmiany programu — progranocey zostanie przywrécony dopiero

przez wcinigcie przyciskd_ZakohczI. Dotknicie wiacza podwietlenie ponownie.

Oczywicie sterownik pozostawiony w trybie wymuszonym Zlpgu policjanta mana
rowniez z niego wyprowadzi przez WWW Rdz polecenia normalnego interfejsu
ekranowego.

Ekranowy Pulpit Policjanta nie jest dgshy gdy sterownik znajdujecsiv trybie awaryjnym
lub trybie wyhczonego terenu. Wtedy zamiast aktualnego programudole ekranu
wyswietlany jest powdd niedagincsci Pulpitu. (dosipny wtedy przycisklZakoﬁcz]

wytacznie wygasza ekran)

Dostp do konsoli ekranowej przez WWW i NetConsole (zeddProj) ma priorytet nad
pulpitem policjanta, ktéry nie nte blokow& zdalnemu serwisantowi dgepu do menu —
nawet w wypadku zamketiych drzwi, otwartych drzwiczek i aktywnego pulpipwlicjanta
wiaczenie zdalnego podglu ekranu powoduje przgizenie do Pulpitu Gtownego (lub
ekranu widocznego w chwili zamykania drzwi gtownydhb opuszczenia zdalnego
podghdu). Ekranowy Pulpit Policjanta pozostajecwiniedostpny przez czas dziatania
zdalnego podgHu i (z uwagi na optnienia sieci i ryzyko zerwania transmisji) 20 seduwd
ostatniego zdalnego édiezenia ekranu. Po tym czasie ekran wraca do trybekaeania na
dotkniccie celem aktywacji Pulpitu.
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7. Konsola WWW

Sterownik AsterlT podiczony do sieci standardowo udgstia konsad sterowania i
monitoringu pracy przez WWW. Konsola ta udgstia znacznie wicej funkcji niz ekran
dotykowy, dlatego rekomendujeesivyposaenie konserwatora sterownikow w laptop z
odpowiednim oprogramowaniem. Mova jest te& oczywgkcie praca zdalna, jednak
rekomenduje si obecné¢ osoby przy sterowniku na wypadek popetnieniazdipt
powodujcego niewtaciwe zadziatanie sterownika przez zdalnego opeaator

Do korzystania z konsoli potrzebna jest pradgtka Mozilla Firefox w wersji 3.5 lub
nowszej. Maliwe jest korzystanie z innych przedhrek ale niektére funkcje sterownika
beda niedost¢pne lub leda dziataty bkdnie - np. mapa skrzgwania, korzystaga z
technologii SVG nie {dzie dzialé w przeghdarkach rodziny Internet Explorer, nie
obstugujcych tego formatu. Przeglarke Mozilla Firefox mana bezptatnie pobéaze strony
producenta, http://getfirefox.com

Sterownik AsterlT potrafi poprawnie obstugiévakilka
rownoczesnych patzen WWW od r&nych wytkownikow,

.a""rﬁ_—_—“\\\
(0 lS[@f/ jednak rekomenduje inie przekraczanie liczby dwéch-
\\-\_____a—f"

trzech rownoczesnych prizen. Przekroczenie tej liczby nie
zagraa poprawnéci sterowania skrzyowaniem ale
spowoduje uaizliwe ograniczenie szybkoi dziatania
konsoli.

Stan sterownika

Informacje W celu poiczenia s z konsohk WWW sterownika
pracupcego w sieci lokalnej wzgllem hczacego st
Wy dwietlacz komputera, wystarczy poélav przeghdarce jego adres IP, lub
jesli zostat przypisany - adres domenowy. Dogksizaci
Uzytkownicy sterownikow lydzie dos¢pne te pofaczenie tunelowane przez
serwis AsterGate.

Detektory Aby uzyska& dostp do konsoli naley sic na ni zalogow.
Dziatajp loginy i hasta aywane na ekranie dotykowym
Outputy (oczywiicie trzycyfrowy login oraz hasto numeryczne tym
_ razem wpisujemy w osobne pola) ale dopuszczainies
Paski uzytkownicy z alfanumerycznymi loginami i hastami. W
_ odr&nieniu od ekranu dotykowego, gdzie niezalogowany
Mapa skrzyzowania uzytkownik miat spore maiwosci podghdu, konsola WWW

wymaga zalogowania celem wykonywania jakiejkolwiek
Eadowanie programu czynnaci.

Po zalogowaniu konsola prezentujgytkownikowi menu

Fohieranie programu . s )
gtébwne otwarte na stronie ,Stan Sterownika”.

Logi

Wiyloguj

rys. 68. Menu konsoli WWW
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7.1. Stan Sterownika i Informacje

Strona stanu sterownika wwyietla stan witéciwy na chwit zatadowania tej strony. Aby

uaktualné jej tres¢ nalezy klikna¢ w link Oddwiez

Czas sterownika 16 pazdziemik 2009 18:03:49 . _ Wyjasnienie
nieoczywistych opcji:

Tryb testowy hie Czas sterownika - czas

sygnalizatory fatgczane podawany przez zegar

systemowy  sterownika,

Auwvaria Miekrytyczna .
brany pod uwag m. in.
Awvaryjne wylaczenie terenu | Mie podczas koordynacji
aynchranizacja podsystemndw | Tak zegarem.
Tryb koordynac]i Reczny Awaria - pole p(_)d,aje
obecnd¢ nowych wpiséw
Oirzwi Dtwarzone o awariach w logu
Fulpit policjanta Fraca sterownika.
SO Awaryjne Wyhczen!e
terenu - wydczenie
Aktualny prograrm: 3 - Podstawowy (FG) zasilania  sygnalizatoréw
Czas biezacy 14 przez styczrylk,'zwyklltle w
wyniku powanej awarii.
Mumer fazy/Czas fazy 2M . .
Synchronizacja
Zasilanie podsysteméw -  czy
Mapiecie sieci [V] 274 procesorowi g’row_nemu
o udato  s¢  nawhza
Mapigcie terenu [+/] 222 komunikacg z procesorem
Temperatury kolizji.
Temp. zatgczenia went. [*C] 30 Aktualn.y program B
Klikniecie w pole z
Temp. wytgczenia grzatki [7C] 10 numerem i nazw
Aktualna ternperatura [*C] 279 @ pro_grqmu pozwala  go
zmienk.
Termp. zatgczenia grzatki [FC] 5 .
— 4 "l Temperatury -  progi
Temp. wytaczenia went. [*C] 25 temperatur mena zmiené
_ klikajac na ich wartéci.
rys. 69. Stan sterownika Obok aktualnej

temperatury pojawia siikona wiatraczka lub grzatki jeli ktores z tych uradzea jest
wtaczone.

Strona Informacji to dane o dziataym programie skrzyowania - nazwa skrzpwania,
miasto, inwestor, autorzy programu i projektu itp.
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7.2. Wyswietlacz

Stan sterownika F

Progral 0rmacje J
Param. detektoraw Kalibracja ekranu

Kontrola temperatur
i
Detekdory Kalibracja_pradow

S Login / Logout

rys. 70. Wyswietlacz w konsoli WWW

Niektére funkcje sterownika dagine z
wyswietlacza nie $ dostpne wprost z
interfejsu konsoli WWW - w tym wypadku
uzytkownik maze skorzyst& z podghdu
wyswietlacza i manipulow@ nim przy
pomocy kursora myszy. Jest to doktadnie
ten sam obraz, ktory wwietlany jest na
wyswietlaczu sterownika a klikacie wen
powoduje tak samy reakcg jak dotkngcie
odpowiadajcego miejsca ha ekranie
dotykowym. Jedyne tdice pojawiag Si¢
przy  funkcjonalnéci  ,Notatnik” i

.Kalibracja ekranu”, ktére wspotpracuge sprztowym sterownikiem ekranu dotykowego i

nie kxda dziataty przez WWW.

Oznacza to medzy innymi, ze logowanie do systemu przez WWW i logowanie priean
dotykowy (w tym wywietlany przez WWW) to dwie zupetnie osobne sesgby uzyska
dostp do zaawansowanych funkcji dgstych z ekranu natg sic na nim normalnie
zalogow#& loginem numerycznym (nic nie stoi na przeszkodaby wy¢ tego samego,
ktorym weszlimy na WWW). Rownig wylogowanie z WWW nie powoduje wylogowania z

wyswietlacza i vice versa.
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Zapisz uprawnienis

7.3. Uzytkownicy

Dodaj uzytkownika

Login

root

oa?

adamn

Uprawnienia Akcje

[T Przegladanie logdw

[T Zmiana trybu pracy

[T Zrmiana ustawied modutdw

[T Programowanie sterownika i
[T Programowanie tablicy kalizji

v Fohieranie programu

W Zarzadzanie uzytkownikarmi

W Przegladanie logdw

v Zmiana trybu pracy

¥ Friana ustawied modutdw

¥ Programowanie sterownika *
v Programowanie tablicy kalizji

v Puobieranie prograrmu

[T Zarzgdzanie uzytkownikami

W Przeglgdanie logdw

v Zmiana trybu pracy

[T Zrniana ustawied modutde

[T Programowanie sterownika *
[T Programowanie tablicy kalizji

[T Puobieranie prograrmu

[T Zarzgdzanie uzytkownikami

rys. 71. Panel zarzadzania uzytkownikami

Login: |
Hasto: |

Powtdrz hasto: |

Uprawnienia:

Dane nowego uiytkownika

[~ Przealadanie logdw

[~ Zmiana trybu pracy

[~ Zmiana ustawien modutiw
[ Programowanie sterownika
[~ Programowanie tablicy kolizji
[ Pobieranie prograrmu

[T Zarzgdzanie uzytkownikami

rys. 72. Panel dodawania uzytkownika

DTR sterownika AsterlT

a-sler

Panel zargdzania aytkownikami to lista
zdefiniowanych waytkownikéw sterownika
wraz z ich uprawnieniami. Uprawnienia
mozna zmienia na bigaco zaznaczaf

odpowiednie pola i klikac Zapisz

Opcja Dodaj aytkownika otwiera panel,
gdzie podajemy nowy login i hasto.

lkona ¥ stuzy do usuwania zytkownika.

Aby zmient hasto uytkownika naley go
usuryé i dod& ponownie.

Wigcej informacji o prawach dogiu -
patrz rozdziat 5.1 - Bezpiear®two |
ochrona dospu.
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7.4. Detektory

Pozycla Kamal Nr Mazwa Typ  OFEME g, Panel (,jetektoréw pokazuje stany \_/vszys_tkich
o oo T de.tektolrow sterownika, wraz z licznikiem
2 2 PE2 PP 0 O pOJaZdOW.
3 3 PBI PP 0 Ikony oznacza:
2 4 4 PB4 PP 0 .
Szezegty g | g Odfqczony 0 - detektor wzbudzony
B 5] Odtgczony 0 Fa . ..
17 rm— £24 - detektor w stanie awarii
5 8 Odfqczony | 0 Stany aktualizowane as co sekund jesli
N S o WA zaznaczony jest] Od swie zaj , w przeciwnym
2 |w)oi2) o 0 wypadku ich stan nie jest uaktualniany.
3 11 D1_3 ]l 0 B A
- 4 12 021 D o m A Wybranie opcji Szczegoty powoduije swietlenie
Szczegly 5 13 p22 Dl s m A duzej tabeli zawierajcej bardziej rozbudowan

list¢ parametréw. Wybranie ,Zaawansowane” na

rys. 73. Panel stanow detektorow tej liscie prezentuje kolefn jeszcze bardziej

rozbudowan liste.

Wigkszai¢ parametrow mina zmient przez klikngcie na polu okrdonego parametru.
Otwiera to okienko dialogowe wprowadzania jego wémit

Odéwier | Zaawansowane | Karta nr 31 | ZLarnknij

Nazwa parametru Kanat1 HKanal? HKanal3 Kanat4d Kanat 3 Kanat 6 Kanat 7 Kanat §
(PBY)  (PB2)  (PB3)  (PBY) 0 0 0 0

Czas od ostatniego resetu 3 minut

Tryb pracy Mormalny  Mormalny Mormalny Mormalny Miewzbudzony  Miewzbudzony  Miewzbudzony  Miewzbudzony

Czas pomiary [ms] 10 10 10 10 10 10 10 10

lloge pojazddw 1 1 1 1 1 1 1 1

Wejscie negowane Tak Tak Tak Tak Mie Mie Mie Mie

Garny zakres czest. pracy [kHz] 0 0 0 0 0 a a a

Czestotliwosc pracy [kHz] 0 0 0 0 0 a a a

Dalny zakres czest. pracy [kHz] 0 0 0 0 0 a a a

Prag wzbudzenia [prormile] 0 0 0 0 0 a a a

Biezqce odstrojenie [promile] 0 0 0 0 0 a a a

Histereza [pramile] ] ] ] ] ] 0 0 0

Czas zapominania [min] 0 0 0 0 0 a a a

Czas sztucznego wzbudzenia [min] 0 0 0 0 0 a a a

MWax czas niewzbudzenia [h] 0 0 0 0 0 a a a

Reinicjalizacja kanaty Wwkona) Wwkona] Wykona]  WWykona) Wykona) Wykaona) Wykona) Wyykona]

Ustawienia fabryczne Wykona

rys. 74. Panel podstawowych parametrow detektora
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Pozycja Grupa Nazwa Tor

7.5. Outputy

R |

) . K1 e !
Szczegdty ¥
G
R A
2 | - g
Szczegity
G
R
3 , A R
Szczegoty
c A
R1
do ke e
Szczegoly W m
G
Ri A

rys. 75. Panel stanéw outputow

Ddawie? | Zaawansowane | Karta nr 1 | Grupa K1 |

Nazwa parametru
Czas od ostatniego resetu {moduof)
YWypetnienie sygnatu migajacego (moduf)
Czestotliwosc sygnatu migajacego (modut)
Wwartosc pradu zerowego (moduf] [md]
Wartosc pradu granicznego (moduf) [ma]
Obtuga zottego migacza awaryjnego (grupa)
llosg Zrodet Swiatta
llose spalonych Zradet Swiatta (grupa)
Prad nominalny (narmalny)
Frad nominalny (Sciemniony)
Prad aktualny [rma]
Frad podczas wiaczonych tordw [mA)]

Wontrola awarii

Stan Awaria

a-sler

Panel kart OUT w§wietla aktualne stany grup,
przy czym osobno zaznacza stan toru
czerwonego gtéwnego.

Ikony oznaczaj kolor grup i oznaczenie
migania, jak w diagramach stanéw (rozdziat 7.6)
przy czym oczywicie ze wzgtdu na separagj
torow nie pojawigj sic sygnaty mieszane.

Podobnie jak w wypadku detektoréw, Szczegoty
otwiera okno parametrow grupy. Tym razem
jednak Zaawansowanpodaje jedynie zwkte
informacje o karcie.

Parametry definiowane w programie
skrzyzowania (jak ilé¢ zrodet swiatta w torze)
nie & zmienialne w panelu wsaiwosci grupy.

Zamknij
Czerwony 1 Czerwony 2 Zotty Zielony
B minut

50%

2Hz

40

20

Tak
2 2 2 2
o 1] o 1]

Mieustawiony  Mieustawiony Mieustawiony
Mieustawiony Mieustawiony MNieustawiony
3 1 1
103 103 106

Zofty migacz  Fétty migacz | Sygnalizacja | Zéfty migacz

rys. 76. Parametry grupy
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7.6. Paski

Panel diagramu stanéw popularnie zwanego ,Paskidwiatla biezacy stan grup wraz z
historia za ok. 80 sekund. Paski saktualniane w czasie rzeczywistym, chyl@gazostan
zatrzymane przez wytzenie 0| Od swie zaj . Przesuwaic kursor nad paskami
uzyskujemy pionow linijke, szerokéci odpowiadajcej jednej sekundzie diagramu,
pozwalajca na tatwiejsze okigenie momentoéw zmian stanow odlegtych (graficzgie)p.

Dwie gérne linijki diagramu to czas kigey i numer fazy. W wypadku programéw
specjalnych, jakzétty Migacz, numer fazy nie jest Wyietlany. Czas bimcy wyswietlany
jest w odstpach co 5 sekund, poczyaajod zera - czyli rownie natychmiast po jego
skasowaniu przez zefpenie okresu #dz sygnat koordynacji. Kaly rozpoczynajcy sk
pieciosekundowy okres jest oznaczany pionowym markerem

Kolory grup oznaczaneasymbolami
- czerwone

- 70lte

- zOte migajce

|

|

®. czerwonozoite
X

0 - zielone

I

- zielone migajce
puste pole oznacza brak sygnatu (ciemrgitsygnat nieznany (np. zielonabity).

45 a0 S50 4 10 15 2000 <] 10 15 20 25 20 u] 4 10
------------- 2223323322222 322322311 A2 2222222222 2222222222 22211111111 113)2

o KEREEE//// /T N B ™ S A s /-
w2 JRNEEE//// /TS N N/ /I I I I ™
« KENEH/ /T " N e e/ / -
xa KXXEEE//// /TS N NN // /I I I I
P1 EREEENE LT (N N N N
P2 L I
P2 L1 | D
& L I
wit3 [ N .

w24 - | | |

W1

rys. 77. Paski
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7.7. Mapa skrzy zowania

Panel mapy skrzpwania nie tylko wjwietla plan sytuacyjny skrzpwania ale pozwala na
monitoring oraz sterowanieazne skrzyowaniem.

v Odswiezanie | W Sterowanie reczne | TE: 28

BU MO

Krakowska

BUSOPT

m o meem  Detektory niewzbudzone {flowe lub strefy detekcji)
= Detektor wzbudzony
= Detektory w stanie awarii
@ « Przycisk pieszego niewzbudzony, wzbudzony, wzbtazzom lampka.
@] Licznik detektora
Y > Sygnalizatory grup kotowych

ik 3 Sygnalizatory grup pieszych
:;ﬁ\drg Aktualnie uruchomione kierunki kotowe, piesze

rys. 78. Panel mapy skrzyzowania

Po zatadowaniu mapa przedstawia statyczny plarasyfuy skrzyowania. Zaznaczenie pola
O] Odswie zanie uruchamia wywietlanie aktualnego stanu. Polgl| Sterowanie
reczne powoduje, ze stany detektorOw zosgajzamragone i mana je wzbudza i
odwzbudza przez klikanie na nich. Odznaczerjig| Sterowanie r  eczne przywraca
zwykta prac detektoréw.
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Nalezy zwrdocik uwag;, ze w sterowaniugcznym wszystkie detektory dziadgpko detektory
nie pamgtajace, bez awarii, z zerowymi czasami TP, TO, TN, fazane Kklikngciem
pomiedzy stanem ,wzbudzony” i ,niewzbudzony”. Ich stamytzny, rzeczywiste awarie,
blokady, tryby pracy a nawet fizyczna obe@nhdart detektoréw nie majwpltywu na
dziatanie sterownika w trybie sterowan¢gznego.

Nalezy zwrocic uwag;, ze mapa sty do testowania dziatania skeoyvania oraz chwilowego
sterowania nim np. w celu uowvienia przejazdu kolumnie pojazdéw specjalnycho D
trwatego przejczania niewtéciwie dziatajcych detektoréw w tryb statego wzbudzenia lub
niewzbudzenia sha odpowiednie pola panelu Detektory (www) oraz ekrgParametry
detektoréw” (ekr. dot.).

Przed opuszczeniem panelu Mapa maleezwzgtdnie odznaczy pole ,Sterowaniegczne”!
Dopuszczalne jest chwilowe przele na inny panel celem np. sprawdzenia jakich
parametrow, ale przed zalazeniem sesji nakly koniecznie odznaczy,Sterowanie ¢czne”.
Porzucenie panelu Mapa w trybie ,SterowaniggZe” spowodujeze sterownik nie wyjdzie
z tego trybu nawet po wylogowaniu lub wyggciu sesji, co z dym
prawdopodobigstwem uniemgliwi uruchomienie niektérych grup, powodgjduze ryzyko
wypadku.
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7.8. tadowanie i pobieranie programu

tadowanie programu sterownika

Plik prograrmu; | Wyyhierz

@ Mormalny
' Ma ciemno
0 Zélty migacz
¢ Poresecie

Rodzaj startu:

Synchronizacja TMZ: 2

Lataduj prograrm

rys. 79. Panel tadowania programu

Czy na pewno chcesz wgraé nastepujacy program?

Data sierpier 20039
Id
Miasto Brzesko
Obiekt Okulickiego - Czarmowiejska
Wyersja 20

rys. 80. Panel zatwierdzania zatadowania
programu

Panel wysytania programu skeowania pozwala
ustawt nowy program skrzzowania przez
wystanie pliku .itp wyprodukowanego przez
AsterITProj do sterownika.

Jezeli biuro projektowe nie ma bezfyedniej
tacznaici ze sterownikiem gdynp. pracuje on w
podsieci operatora bez pokenia z Internetem,
mozliwe jest wystanie pliku z programem np.
poczt e-mail lub na medium fizycznym. W tym
wypadku aktualizacji dokonuje operator, przy
uzyciu interfejsu WWW.

Pakiet .itp zawiera program skéowania w
postaci binarnej (do realizacji przez sterownik) i
zrédtowej (do celéw archiwalnych), skrécone
informacje o programie (do wyietlenia przy jego
zapisie) oraz opcjonalnie mapkrzyzowania.

Opcja ,Pobieranie programu” pozwoli pobnaczeniej zapisany plik .itp ze sterownika
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7.9. Logi

Panel logow sterownika wwietla aktualny log. Najnowsze zdarzensans gorze. Na stronie
wyswietlane jest do 20 wpiséw, do dalszych wpiséwznaodotrzé uzywajac «<,>,» .

Ikony oznaczaj;

(1) _; -

=/ - informacja
- ostrzeenie

@ - bfad (w tym krytyczny).

Uzytkownik maze ograniczy typ wyswietlanych komunikatow i skoczydo okrélonej daty.

F@FO M@ M Od|paidziemika 7] 2009 =]

|5

= 1 = 2

Data Typ Tresc

20102009 18:17:14 'ZEZ' Lrniana programu: All Hed -= Podstawowy (treb Miezalezny)
20.10.2009 18:17:07 | (3)  Imiana programu; 26ty Migacz -> All Red (tryb Niezalezny)
20.10.2009 18:16:57 (@) Zmiana programu; Ciermny -> 2oty Migacz (tryb Miezalezny)
20102009 18:16:56 Awe det. 16 {uszk. petl indukcyjne) ). Zostaje zabl w stanie “wigczony”
20102009 158:16:56 Awe. det. 15 (uszk. petli indukcyjne) 1. Zostaje zabl w stanie “wigczony”
20102009 18:16:56 Awe. det. 14 (uszk. petli indukcyjne) ). Zostaje zabl w stanie “wtaczony”

rys. 81. Log sterownika
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7.10. AsterGate

AsterGate jest wspolnym systemem monitoringuadaen sterowania i pomiarowych.
Dostpny pod adresem http://monitoring.a-ster.net/ systapewnia klientom m.in. wgl w
logi i statystyki dziatania sterownikdw bez konieozi taczenia s z kazdym ze
sterownikdéw z osobna.

%‘sterats

A-STER Krakow

wlogui

[ xontiguacia |

Kazi

Lista urzadzeri (iabels) | _Geolokal

izacja urzagzeri (maps)

[ASTER BSTER Kok ID_TEXT [ID] | Urzadzenie
| Moje urzqdzenia | @ v“g ASTERITO 2] | Krakéw (Blokowa) Krakéw Blokowa 3
SiMMenager » |
| Logiuzytkownikéw_| G 10 [4] | Meteo ogréd Krakow Blokowa 3
Logi urzagzeh ks
GAB [5] | Stacja wideo Bochnia K. Wielkiego
[ OGROD [34] | ASTER ogréd Krakéw Blokowa 3
[ test2 [39]| MetMini test Krakéw Blokowa 3
[ ZAMOSC [51] | TEST ZAMOSC Krakow Blokowa 3
[ 122312a [65] | Super nowy logger Krakow Blokowa 3

2009-10-21 15:02:08 - 20094
2009-10-21 15:00:20 - 2009-1
2009-10-21 14:01:43 - 20081

bl @k © B

Data pierwszego - ostatniego ([ios¢:
Komunikatdw]

0-2115:02:08/(1]
0-21 150020/ (1]
0-2114:01:43/(1]

Urzadzenie {Wiasciciel  Adres |
ulica

| Keddern (ZPPLIKedzern o500
Chwalkowice | ZPPZ | Chwatkowice
Camon { ZPPZ Czmon

Start urzadzenia Asterbet-Mini (build: Apr 27 2009

Niski poziom napi

Start urzagzenia Asterhiet i
10:52.08)

2009-10-21 14:00:16 - 20081

www.a-ster. ol

021 14:00:16/[1]

Kaly | ZPPZf Katy

Niski poziom napigcia zasilanial

%stera te

Biuro Miejskiego Inzyniera Ruchu w Tarnowie

Kwazi

Listaurzgdzen (tabela) | Geslokalizacja urzadzen (mapa) |

[ T20M [Biuro Micjskiego = Komorows | | Biala WD L z . =
Moje urzqdzenia =)= Ragdrinska
SiMManager
Logi uzytkownikaw
f 2L — 3 Gostauice
o urzaden .
. b
= Ostrow 2]
ipa
sopumibde,__ BoTiowica B aina—EL
g »
3,
el .
et itk e : Stzyszom
(o4 ¢

Data pierwszego -
Komuni

2008-10-21 15:02:08 - 2

ostatniego | [ilose
iKatow]

008-10-21 15:02:08 /1]

Urzadizenie (Wiasciciel { Adres |
uiica

Kezierzyn | ZPPZ/ Kedzieran

Start urzadzenia Aste et Hin dbuild: Apr 27 2000
10:52:00)

008-10-21 15:00:20 /(1]

Chwalkawice { ZPPZ{ Chwalkowice

Niski poziom napigcia zasilanial

’

20081021 14:01:43- 20081 0-21 140143 /[1] camart/ ZPPZ Camoii SRR R e 200
L | 20081021 14:00:15- 2008-10-21 14.0018/11] Katy/ ZPPZ/ Katy Niski poziom napiecia zasianial

4
@
| 2008-10-2115:00:20- 2
@
N
A

o a-ster pl 2008-10-21 14:00:16 - 2

009-10-21 14:00:16 /1]

Kedzierzyn | ZPPZ Kedzierzyn

Niski poziom napigcia zasilanial

rys. 82. Strona zbiorcza urzadzen AsterGate pod postacig
listy oraz mapy.

Krakéw Informacie o

| Logi | Kemery | Pomiay uchu

Nazwa urzadzenia

Miejsce montazu (miasto)

Adres / ulica

Skrryzowanie

wojewadztwo

llose grup

Data instalacji

Plik z dokumentacja oprogramowania;
*Plik z dokumnentacjg instalacji urzadzenia:
*Plik z opisern wyposazenia,

Data pierwszeo - ostatniego / ilosé
komunikatow]

2009-08-19 15:01:22 - 2009-08-19 15:01:22
1[0]

+
(<]

Krakow (Blokowa)
Krakéow
Blokowa3

Firma
matopolskie

14

2008-01-02
pobierz f zobacz
pobierz f zobacz
pobierz f zobacz

Urzadzenie /Wiasciciel |
Adres Julica

Krakaw (Blokowa) | A-STER

Awaria karty 1 blokada_wy=1; blokada_we=1; braki konfiguraci;
Start podtzas blokady;

2009-10-13 16:04:29 - 2009-10-13 16:04:39

Krakw (Blokowa) J A-STER [

A, det. 14 (USZK. petl indukeyine) ): Zostaje zabl. w stanie "wiatzony

®| B

(@
2009-10-08 16:38:34 - 2008-10-08 16:38:34 KraknW(E\Er:xta/A—STERf Ustawizna TO det1 pr FAWE ok 1 na 1125
A, P AN 2 | e i R N oz, 33 nie wykegls urzalzenia DF-8
(] Krakir
@ |e0et9150: Aa;itgnng-na-mwana 43| Krakbw (Blokowa) | &-STER | Awalla Kty 2: lokada_we=1; Stant padczas blokady:

rys. 83. Strona sterownika AsterIT w systemie AsterGate

Po zalogowaniu do systemu
uzytkownik otrzymuje lis¢ urzadzen
pod jego nadzorem. Moa wybr&
urzadzenie z listy bdz skorzystéa z
mapy | wskaza je wedlug
lokalizacji. Na dole ekranu znajduje
si¢ lista najnowszych komunikatéw z
urzadzen.

Po wybraniu sterownikazytkownik
otrzymuje dosip do jego
dokumentaciji, szczegotowych
logbw, obrazéw z videoserwerdw i
statystyk ruchu.

W wypadku sterownikow
pofaczonych przez GPRS
pracupcych w APN firmy A-Ster, w
lewym menu nawigacyjnym pojawia
sig przycisk AsterlT, otwieracy w
nowym oknie/zakladce  stren
konsoli WWW sterownika
tunelowan przez serwis AsterGate.

Szczego6towe informacje o]
mozliwosciach i korzystaniu z
serwisu AsterGate mioa znale¢ na
stronie serwisu oraz w instrukcji
uzytkowania serwisu AsterGate.
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8. Procedury

Rozdziat ten bdzie pawiecony instrukcjom, jak wykonywa poszczegdélne czynio z
zakresu instalacji,aytkowania i serwisowania sterownika.

8.1. Jak podt gczy é zasilanie do sterownika

Celem podiczenia zasilania 230V
do sterownika (wraz ze wszystkimi

urzadzeniami peryferyjnymi) naisy

» zlokalizowa odkacznik gtowny
(zamontowany na lewo od kanatu
centralnego, w dole tylnigciany
szafy),

e Odkreci¢ dwie sruby mocugce
obudowe odlcznika, nasfpnie
zdja¢ obudowe kasetki,

e Podhczye przewdd uziemienia
do dolnego zaciskusrubowego
zielonozoitego zhcza po lewej
stronie kasetki,

e Podhczye przewdd neutralny
(zwykle niebieski) do dolnego
zacisku srubowego prawego
ztacza odicznika, oznaczonego
AN,

» Podhczy¢ przewdd fazy (zwykle
brazowy) do dolnego zacisku
srubowego lewego ztza
odfacznika, oznaczonego ,L”,

rys. 84. Odtacznik Gtéwny po zdjeciu obudowy

* Przewdd zasilania wyprowadzi
Z kasetki przez otwarcie (wygie/wytamanie) otworu w dowolnym dogodnym z &4e
punktéw wyprowadzenia przewodu na obwodzie kas&&komenduje siprawy dolny
punkt, oraz przeprowadzenie przewodu kanalem degtra (zaraz na prawo od
rozfacznika) celem ostony przed przypadkowymi uszkodaemi lpdz wyrwaniem
podczas prac instalacyjnych i konserwacji. vre kanatu dogpne jest po zdgiu jego
pokrywy frontowej, zaktadanej ,na wcisk”; w odpowi@m miejscu ména wytamag
jedm z beleczek bocznych celem wprowadzenia przewddinatu do kasetki.

e Zatozy¢ obudowe i przykreci¢ ja na powrdrubami

* Po zakaéczeniu innych prac instalacyjnych agky¢ zasilanie sterownika przez
przestawienie Avigni odlacznika w pozyaj gorm.
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8.2. Jak skalibrowa ¢ prady nominalne?
8.2.1. petna kalibracja

1. Jezeli s3 jakies braki w obsadzie sygnalizatorow, uzupenij je.

Celem skalibrowania skrzgwania, musi ono mézainstalowane wszystkigddta
Swiatla, z jakimi ma pracowa Jeli w obsadzie s braki, jakich aktualnie nie niesz
uzupetné, zanotuj numery grup, ktérych sygnalizatorow brasterIT umaliwia
czgsciowe skalibrowanie skrzpwania - maesz te grupy wykluczyz kalibracji i
skalibrow& w p&niejszym okresie, ale nie zaznaczaj jako skalibrevagrup z
brakami w wyposzeniu.

2. Sprawdz, czy jakies grupy sterownika nie g juz skalibrowane, rozkalibruj je.
Czasem moduty OUT majzapisane stare ustawienia z testow sterownikaeliJ@ak
jest, naley je skasowa
I. IE - (zaloguj s¢ - potrzebne prawa: Tryb Pracy, Par. Modutéw, eesty);

Zaloguj| = Ustawienia| > [Kalibracja pradéwi]
ii. Jesli ktéres z kwadracikbw na dcie grup (01, 02, 03...)Jaszaznaczone i ) to

odznacz je (pojedynczo, lub przez dwukrotne kkkid M wszystkie|, pierwsze
klikniecie zaznaczy wszystkie, drugie - odznaczy wszygtkiapisz zmiaa
przyciskiem.

li. Jesli sterownik wyposaony jest w przetwornic do pracy w trybie nocnym,
sprawd to samo dla trybu nocnego - klikdg:"ocny] (czy te tryb inny niz ten, w
ktorym sterownik aktualnie siznajduje) a nagpnie powtorz czynriei z punktu
.

iv. Gdy wszystkie grupyasnieskalibrowane, przejddo nastpnego punktu.

3. Umozliw wszystkim torom automatyczne skalibrowanie.

Kazdy tor sterownika musi lgywtaczony przynajmniej sekuedmaoze by w trybie
migacza), aby zapisav pamgci podicznej pad nominalny.

- Jezeli skrzyzowanie jest zamkate dla ruchu i jestezalogowany jako zytkownik z
prawem do testow:

i. Uruchom program testowy ,Pgzer”. [XJ| > Programy i testy] > Testy|] >
PPotaczen| 2> [Uruchom test|.

ii. Zaczekaj atest s¢ uruchomi; ledzie to oznaczanieruchoma gwiazdka koto jego
nazwy.

li. Uzywajac strzaitki IZI zmieniaj numer aktywnego toru, obserwajczy jego
sygnalizatory swieca (migapc) prawidiowo. Sprawd tak wszystkie tory.
Przehczapc pomkedzy grupami na kierunkach kolizyjnych, zaczekajearach
czas mgdzyzielony (zwykle do 10s) od wadzenia zielonego poprzedniej do
wiaczenia zielonego naginej.
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iv. Jesli sterownik ma przetwornig X} > [Ustawienia| > [Kalibracja pradéw| >
IIZI nocny]. Powtorz wszystkie czyndoi punktu iii.

v. Po sprawdzeniu wszystkich toréw wrdo menu testow § z niego wyszedie
( = PProgramy i testy| > Testyl), nacknij Zakoncz test].

- Jezeli skrzyzowanie jest otwarte dla ruchu:

i. Uruchom program statoczaso®] - |[Programy i testy] > Programy|
Wybierz program statloczasowy (czasem oznaczonyAakaryjny), |Zmier’1].

ii. Zaczekaj atest s¢ uruchomi; ledzie to oznaczanieruchoma gwiazdka koto jego
nazwy.

lii. Zaczekaj a program wykona minimum jeden peten cykl (do okmgwut). W
migdzyczasie obserwuj czy wszystkie sygnalizatorytdgia

iv. Jeli sterownik ma przetwornig X > Ustawienia|] > [Kalibracja pradéw| >
IIZI nocny]. Powtorz wszystkie czyndoi punktu iii.

v. Przywrd program domginy: - |Programy i testy| > Tryb Domysiny| >

Takl.

4. Oznacz grupy jako skalibrowane
. - |Ustawienia|] > [Kalibracja pradéw| > & wszystkiel.
ii. Ewentualnie odznacz grupy, ktore tymczasowo ni¢atpskalibrowane.
iii. Kliknij [Zapis|

5. Jesli sterownik jest wyposaony w przetwornice dla trybu nocnego...

I kliknij Inocny] (czy te |dzienny] jesli sterownik zostat skalibrowany w nocnym)
i wré¢ do punktu 3.

ii. gdy skaiczysz, wybierzautol.
6. Wyloguj sie.

8.2.2. Uzupetnienie brakéw w kalibracji

Jezeli tylko wybrane grupy nieasskalibrowane, kalibracja ich przebiega podobnralery
pozwolic im wiaczy¢ kazdy tor w obu trybach jaskoi a nasipnie zaznaczyje na ekranie
.Kalibracja padow” i klikna¢ ,Zapis” dla obu trybdéw jasrigi.
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8.3. Jak zaladowa ¢ nowy program skrzy Zzowania do
sterownika?

Masz trzy opcje:

e uzy¢ wbudowanej funkcji AsterITProj,

e uzy¢ interfejsu WWW

» zaladowa program z pendrive wpinanego wprost do sterownika.
Twoéj wybor zaley od kilku czynnikow:

e Jezeli masz nieograniczony deptdo sterownika (bezgrednie padczenie internetowe),
testujesz program na testowym egzemplarzu ster@wmikdysponujesz programem
AsterITProj, uyj pierwszej opcji. Jest to szybka metoda wysytam@ezo napisanych
programoOw, ale wymaga aby sterownik byt ,widoczrzykomputera wysytapego pod
tym samym adresem IP pod ktérym pracuje obecnimainadal pracowaw nowym
programie).

AsterITProj korzysta ze zdefiniowanego w projekgela ,Adres IP” 4czac sk ze
sterownikiem celem umieszczenia na nim programwig nie mana metody tej
zastosowa dla sterownikéw pracagych w odlegtych podsieciach. Wartg patomiast
stosowa podczas pisania i testOw programu skmyania, przed wystaniem sterownika
na skrzgowanie.

« Jezeli dysponujesz jakolwiek facznacia ze sterownikiem - GSM, tunel AsterGate itp -
mozesz skorzysiaz interfejsu WWW. Bdzie to te preferowana metoda w wypadku
dostarczenia gotowego programu przez podwykonawc

« Jeeli sterownik nie maatznaci z siecy, badz taczna¢ jest bardzo ograniczona lub
niepewna, mzna zatadowa program z pendrive. Jest to roOwhieajbezpieczniejsza
metoda (ze wzgtu na obecnie przy sterowniku) ale i najbardziej agiwa.

* W ostateczneci mazna wypc¢ ptyte procesora z docelowego sterownika, zainstatopya
w w sterowniku testowym lub dowolnym innym AsterBkorzysté z dowolnej z trzech
opcji nagrywajC na nj program a nagpnie zainstalowaja z powrotem w docelowym
sterowniku. Nie rekomendujemy tego gdgrzenoszenie piyty procesora narga na
uszkodzenia mechaniczne i elektrostatyczne, ponatitadni bezpieczne przyznanie
nowej ptycie adresu IP oraz oczyaie wylcza z aytku sterownik z ktérego wyfo

ptyte.

Niezaleznie od wybranej metody, przy sterowniku powinnajdoaat si osoba nadzoraga
bezpieczéstwo zmiany, dysponaga maliwoscia wytaczenia sterownika w wypadku
powaznego bédu.

Dla dwoch pierwszych metod wgrywania programu stsniw pewnej chwili przed wyborem
rodzaju startu sterownika. Zaidym razem do wyborugde same opcje:

* Normalny — sterownik uruchomi program wWgjowy, po czym zresetuje ¢sii
wystartuje z nowym programem

* Na ciemno — sterownik uruchomi program ¥oypwy, po czym zresetuje csii
wystartuje z nowym programem w trybie wytonych sygnalizatoréw, umldwiajac
konserwatorowi weryfikagjpoprawndci dziatania nowego programu
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« ZO0lty Migacz — sterownik uruchomi program \Wgijowy, po czym zresetuje esi
wystartuje do trybu Zo6ity Migacz” i pozostanie w nim, dopdki ktmie przywrdéci go

do trybu domylnego
Oraz opcje zatrzymania sterownika:

» Start normalny — sterownik kozy prag przez program wygiowy z przepisowym
okresemzéitego migacza, naginie startuje z nowym programem.

» Tylko zataduj — sterownik nie przerwie realizadji@alnego programu. Dopiero reset
sterownika (przez operatora lub konserwatora) sployepze uruchomiony zostanie

nowy program.

* Reset po zatadowaniu — nie jest realizowany progsggciowy. Sterownik resetuje
si¢ natychmiast. Opcja do stosowania tylko w sterowadiklaboratoryjnych.

8.3.1. przy pomocy AsterITProj

Export programu do sterownika @

Sterownik Lokalny - Zmien IF

Mazwa sterownika: ITTestBW [IP=192.168.0.71:80]
Migjscowosid: test
Obiekt KA test 2x0UT 1xWE32

Logowanie Opcje uruchomienia
Start programu
Login: 453 .
Start na ciemno
Hasto: ### & Start na Zh

Opcje uruchomienia
7] Zrmieh ThZ @ Start normalny
Tylko zataduj

DEBUG Feset po zatadowaniu

| Anuluj || Eksportuj |

rys. 85. Okno AsterProj tadowania programu
skrzyzowania do sterownika.

Potwierdzenie uruchomienia programu 3

N\ Miasto: test
' Obiekt: KA test 2x0UT 1xWE32
~ Wersja programu: 1.0
Data programu: 05.11.2010
Id projebtu:

| Tak | ‘ Nie |

rys. 86. Okno potwierdzenia tadowania
programu

Zaktadamy,ze masz uruchomiony program
AsterITProj i wczytany do niego program
sterownika, i dzialace bezpérednie
pofaczenie  sieciowe ze  sterownikiem
(sterownik nie mge by ukryty za bramk
NAT).

1. Upewnij sig, ze ustawiony jest wi&ciwy
numer IP.

2. W lewym menu otwérz okno
Komunikacja,w zaktadce ,Si€ sprawd
numer IP. Niewtgciwy numer IP moe

spowodowa KATASTROFALNE
konsekwencje - zatadowanie programu na
niewtasciwy sterownik pracugcy
aktualnie na skrzapwaniu!

Mozesz zweryfikowa czy jest to

wiasciwy sterownik przez wpisanie jego
adresu IP w oknie przeglarki

internetowe,. Wybierz przycisk
Wyswietlacz,  twoje  dziatania na
wirtualnym wywietlaczu (np. wybranie
|Info|) powinny by odzwierciedlone
przez fizyczny wywietlacz sterownika -
zweryfikuj to np. telefonicznie z osab
stojaca przy sterowniku. Wybierz z menu

na gornej belce: Plik® Eksport-> Do sterownika

Wpisz login i hasto. Bytkownik musi mi€ prawo tadowania programu.sliezmieniana

jest tablica kolizji, rownig to prawo jest wymagane.

zmieniona. Kliknij ,Eksportuj”.

Zaznacz tryb startu. Opcjonalnie zaznacz ,4ZmiEMZ” jesli tablica kolizji ma by
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Zaczekaj a program zostanie zatadowany. Moto potrwé kilka minut a progam
AsterITProj mae nie reagowana twoje polecenia w tym czasie. Sterownik po oglel
paczki z programem rozpakupeijsprawdzi jej zawarkd ale jeszcze nie zainstaluje jej.

Wyswietlone zostanie okienko potwierdzenia czy jesiMasciwy program. Sprawd i
zatwierd.

Zaczekaj na restart sterownikasllevszystko poszio dobrze, sterownik wystartuje we
wskazanym trybie, z nowym programem. Ma to sprawdZiprzez konsa WWW.

8.3.2. przy pomocy konsoli WWW

. J&li nie dysponujesz nim z zewtmznego zrodta, w AsterlTProj wygeneruj plik .itp

(zataduj plik .prg z programem skeywania, a nagpnie wybierz ,Plik— Eksport— Do
pliku™)

Zaloguj s¢ do sterownika przez WWW, jakozytkownik z potrzebnymi prawami
(tadowania programu, ew. tadowania tabeli kolizji)

Upewnij sk, ze jest to whaciwy sterownik np. gywajac panelu ,Wygwietlacz” - twoje
dziatania powinny by widoczne na w§wietlaczu zdalnego sterownika.

Wskaz plik .itp na dysku [Wybierz]. AsterITProj generug® w tym samym katalogu co
odpowiadaicy mu .prg.

5. Wskaz rodzaj startu sterownika po zatadowaniu programu

6. Opcjonalnie nakasynchronizagj tablic czaséw midzyzielonych pomidzy procesorem

gtdbwnym i procesorem kolizji

. Kliknij Zataduj Programi zaczekaj a sterownik wczyta nowy program, rozpakuje go i

sprawdzi sumy kontrolne.

J&li program zostat poprawnie przestany, zostaniereagmtowane okienko z jego
danymi (zweryfikowanymi przez sterownik).z@8 wszystkie parametry programue si
zgadzaj, zatwierd wybOr - program zostanie zainstalowanyliJae - tymczasowe pliki
zostam usungte ze sterownika, a zmiana programu anulowana.

Zaczekaj na restart sterownika. Osoba na gkngniu powinna sprawdgiczy wszystko
jest w poradku - ty maesz réwnie sprawdzt to np. przy pomocy panelu Paski.

8.3.3. przy pomocy ekranu i pendrive

Uzywajac komputera PC umié plik .itp z nowym programem ruchowym w katalogu
gtéwnym pendrive. (plik .itp mgesz wygenerowaw AsterlTProj opgj Plik — Eksport
— Do pliku ). Jgli z nazwy pliku nie wynika jasno dla jakiego steroka jest
przeznaczona, zmiga na wyranie to opisujca (zachowwc rozszerzenie .itp)

2. Dysponujc takim pendrive odwiedwtasciwy sterownik, otworz jego drzwi.

3. Na pulpicie gtéwnym kliknij_Menu zaloguj s¢ jako wytkownik z prawami do zmiany

5.

biblioteki skrzyowania.

Przehcz sterownik w programZgity MigacZ (menu Programy i Tes}y Nie jest to
konieczne ale przyspieszy opekapjzez odcizenie procesora.

W zaktadce ,Ustawienfamenu gtbwnego wybierz_,Pendrite
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6. Wepnij pendrive w gniazdo USB na module IT-CPU ¢z&kaj, a urzadzenie zostanie
podiczone (pojawi s komunikat ,Wybierz zadanie”).

7. Kliknij ,Program ruchowy” i zaczekaj na wwietlenie listy plikow .itp
8. Wskaz na licie wiasciwy plik i kliknij

9. Biblioteka zostanie wypakowana do lokacji tymczaspiwvyswietli si¢ ekran z opisem
dotychczasowo aywanej i nowo tadowanej biblioteki. Sprawdczy informacje si
zgadzay.

10. Kliknij ,Potwierdz”. Po chwili wrocisz do menu ,Pendrive”.

11.Kliknij ,Odtacz pendrivé i gdy przycisk zmieni & w ,Podhcz pendrive” wyjmij
pendrive z modutu IT-CPU.

12.Zamknij ekran Pendrive, i przéjddo zakiadki_Programy i TestyWybierz Restart
Sterownika BezpiecznyPotwierd.

13.Po chwili nasipi restart. Podczas startu sterownika zesz zostad zapytany o
synchronizagj tablic czasoéw meidzyzielonych. Jeeli to nasipi, kliknij Tak, a nasfpnie
zaloguj s¢ jako wytkownik z uprawnieniami do synchronizacji TMZ.

14.Po tej czynnéci sterownik wystartuje (me to potrwa troche diuzej niz zwykle).
Sprawd, czy wszystko dziata poprawnie.
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8.4. Jak okre slié (odczyta ¢, ustawi €) pozycj e karty 3U

W prawie kadym przypadku, numer pozycji karty 3U (DP8, WE3@)numer gniazda w
kasecie powikszony o 31, liczony od prawej, tzn. w AsterlT-Mgmiazdo 3U najbardziej po
prawej ma numer 32, gaajbardziej po lewej - 39.

s Jest  to umowny, powszechnie stosowany w
' 8 ' B sterownikach AsterIT uktad, ktory rzadko wymaga
modyfikacji. W wypadku jego zmian, zmieniona
\ numeracja jest w wytmy sposob oznaczona.
Niezalenie jednak od powszego (np. w
ADRES Lé wypadku bédow oznakowania kasety),
rys. 87. Zworki na backplane karty P8 rzeczywisty numer pozyciji nina zawsze odczyta
(lub ustawt) ze zworek z tylu ptytki backplane
(gniazda karty) po odchyleniu kasety sterownik&tad zworek decyduje o numerze pozycji:

Adres|0 | 1| 2| 3| 4 AdresO | 1| 2| 3| 4
32 S 48 0
33 Of: |:|:|: 49 0 {0
34 SN 1 I I S 50 o |0 {0
35 o|o|: |:|: 51 g0 {0
36 I 52 0 0
37 i i 53 {0 {0 {0
38 SRR 54 (0|0 0
39 0|00 55 0|dj|o {0
40 I 56 0|0
41 i i 57 {0 0d
42 |0 i 58 o |0 0d
43 0|0 I 59 0|0 0|0
44 00 60 0|dj|o
45 I 00 61 0 0|00
46 c|ojo|0 62 (00|00
47 O|0|0|0 63 o|o|o0|0|0O

Zestaw émiu wepé¢ i wyjs¢ uniwersalnych 24V z procesora gtbwnego zawsze anesa3l.
Kartom innych producentow nie jest przypisywana yogg wg. tego schematu i maj
dedykowane gniazda oznaczone w inny sposab.
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8.5. Jak bezpiecznie przet gczyé sterownik w  zOkty
migacz? Jak wyj $¢ z wymuszonego zo6lttego migacza?

Sterownik tatwo i szybko mima przedczy¢ w tryb ZM z ekranu pulpitu. Ikondﬂ

potwierdzona@ przenosi skrzsowanie w trybZM natychmiast. OpcjéZé’rty Migaczl
uruchamiana ,Programy i testy” uruchamia prograkh przez sekwenejwyjsciowa, co jest
metod, znacznie bezpieczniejsz

Wyjscie z z6ltego migacza wymaga zalogowania ko wytkownik z prawem do zmiany
trybu pracy. OpcjaTryb Domys$iny] menu ,Programy i testy” przywréci program do
normalnej pracy.

8.6. Jak zablokowa é (wtgczyé/wytaczyé) uszkodzony
detektor?

W normalnym wypadku uszkodzony detektor sam pcza s¢ we wigciwy sobie tryb
awaryjny z chwid wykrycia awarii. Czasem jednakeldly instalacyjne powoduj ze detektor
mimo wykrycia obecnéi petli indukcyjnej nie reaguje na pojazdyadi uszkodzenie linii
powoduje na przemian notoryczne pojawianig iszanik stanu awaryjnego, zasyjulijlog

niepotrzebnymi komunikatami. W tym wypadkuzpdane jest stategczne zablokowanie
detektora. W tym celu:

1. Zaloguj st na ekran jako aytkownik z prawami zmiany parametréw modutdw.
2. W menu gtébwnym wejdw zaktadk ,Informacije”.

3. Odnajd na ekranie ikog detektora sprawiagego problemy. Detektor uszkodzony
bedzie oznaczony ik lub B¥. Jereli detektor nie jest w stanie awarii, odnagb
po numerze. Klikajc w ikore detektora uzyskasz o nim informaaopp. ,nr 10 poz 32
adr 2" oznacza detektor na pierwszej od praweji&afpozycja 32), drugi kanat
(druga dioda od gory).

4. Wcisnij [»] aby przej¢ do ekranu parametrow wskazanego detektora.

5. Zaznacz(o) Wzbudzony|. Od tej pory detektor zaprzestaje nadasin awaryjny i
zostaje zablokowany w stanie ,stale wzbudzony”.

Aby wyprowadzt detektor z trybu stale wzbudzonego/niewzbudzonegjlz na jego ekran

parametrow (kroki 1-4) i wybiero) Praca].
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9. Stowniczek

Adres

Okreslenie ,Adres” w sterowniku AsterlT oznacza numendh lub grupy w module.
Wraz z Pozyg jednoznacznie identyfikuje kanat. Taka para zwgst adresem
fizycznym.

CAN

Control Area Network - rodzaj magistrali danych s&twanej w sterowaniu i
przemyle, cechujcy sk wysolkqy niezawodnécia i szybkdacia. Sterownik AsterlT
uzywa magistrali CAN do wewgtrznej komunikacji ponadzy modutami.

Czas Bieacy, TB

Zmienna steruca okrélajaca w toku realizacji programu czas od punktu
oznaczonego jako pogiek okresu. Czas bigcy jest synchronizowany poguizy
sterownikami pracacymi w koordynacji (patrz Cykl i Offset), i petni wich
krytycznie wana rolg. W programach acyklicznych jego waido jest czsto
catkowicie ignorowana.

Czas Fazy

Czas, przez jaki wszystkie grupy najee do bieacej fazy a posiadage wzbudzenia,
Sa uruchomione. Mge petnt role alternatywia do okreséw fazy w wyznaczaniu czasu
jej przedhien.

Czas Nieczuitci, TN

Parametr pracy detektora oMlegacy czas, przez jaki po zaprogramowaniu go tym
parametrem detektor ma ignorawavszelkie wzbudzenia, podaj swodj stan jako
niewzbudzony. Po uplyetiu tego czasu detektor wraca do normalnej pragyczasu
Zzaprogramowania go tym czasem ponownie.

Czas Opdnienia, TO

Parametr pracy detektora oflegacy czas, przez jaki musi tnéavzbudzenie fizyczne,
zeby zostalo zarejestrowane. Wzbudzenia tyeeajkrocej § ignorowane, sygnat
wzbudzenia pojawia &i nie wczéniej niz po tym czasie od wygbienia
odpowiedniego wzbudzenia fizycznego a zanika natyast po jego ustaniu.

Czas Podtrzymania, TP

Parametr pracy detektora oklegacy czas, przez jaki detektor podaje swoj stan jako
wzbudzony od chwili ustania wzbudzenia fizycznedgli w migdzyczasie pojawi i
inne wzbudzenie fizyczne, detektor pozostanie wzboy a czas podtrzymaniadzie
liczony od chwili zaniku tego nowego wzbudzenia.

Czasy detektora

Trzy specyficzne parametry kanatu detektora, médyfce jego dziatanie, wysytane
przy kadej zmianie okresu zielonego. Zadeod programu, detektora i numeru okresu
zielonego. Zobacz Czas Qmienia, Czas Podtrzymania i Czas Niec%cito

Detektor Blokugcy, BL
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Rodzaj detektora stosowany w miejscach, gdzie yai@nie samochodu ma zapobiec
uruchomieniu kierunku gdydoprowadzitoby to do korka lub ryzyka kolizji. Zipktu
widzenia logiki aplikacji nie réni sii w najmniejszym stopniu zachowaniem od
detektora indukcyjnego, rozndienie istnieje dla wygody projektanta.

Detektor Indukcyjny, DI

Podstawowy rodzaj detektora, nie posiadgajpameci, stosowany powszechnie jako
zrodto wzbudzé od pojazdow. Naley zaznaczy, ze AsterlT nie waze sztywno
budowy fizycznej detektora z jego typem, przez apwa ta mge by nieco myica -
regularnie ten typ detektoragdzie przypisywany strefom detekcji wideodetektora,
moze by stosowany te m. in. przy czujnikach ruchu i podczerwieni, pracych
jako detektory nie pardiajace.

Detektor Pamitajacy

Rodzaj detektora utrzymagy wzbudzenie paraciowe do chwili uruchomienia fazy
badZz grupy, do ktérej jest przypisany (i zalazenia s} jej okresu minimalnego).
Przez czas, gdy grupal/faza jest uruchomiona, dmtektiata jak zwykly detektor
indukcyjny. Po jej zakaczeniu pojawienie gina nim wzbudzenia zostanie utrzymane
do ponownego jej uruchomienia.

Faza

Logiczny okres sterowania, w ktorym utrzymuje; okreslony stan ustalony -
uruchamianesgprzypisane do tej fazy grupyadz umazliwione jest ich uruchomienie
uwarunkowane rownieinnymi czynnikami). Z punktu widzenia realizacjiogramu
za pocatek fazy uznaje gichwilg, w ktérej rozpoczynany jest proces zmiany fazy -
wygaszanie grup natecych do fazy poprzedniej i uruchamianie grup sgdgch do
fazy nasgpnej naley do tepe nastpnej fazy. Czas Fazy (TF) liczyesjednak od
chwili uruchomienia wszystkich grup do niej najeych, do kaca fazy; pomidzy
pocztkiem fazy a uruchomieniem jej grup jest zatrzymémynosi stale 0)

Faza AllRed

Faza, do ktorej nie nalg zadna grupa. Jest jedyfaza programu AllRed, stanowi ze
podstaw programéw akomodacyjnych typu AllRed. Zmiana pamgu kolorowego na
inny kolorowy wymaga przegia skrzyowania do fazy AllRed, nie utrzymuje jej
jednak w tym stanie diej niz sekund (zachowane zostajoczywgcie czasy
migdzyzielone).

Grupa

Sygnalizator bhdz zestaw sygnalizatorow podaych ten sam sygnat, abych
wspolm kontrok i sterowaniem.

Grupa uruchomiona

Grupa przebywapa w dowolnym z okreséw poza ,Zatrzymana” i ,Czenso
Minimalne”, tzn. od Czerwonego Rozszerzonego (B)egonego Migajcego hadz
Z6ttego (K) whcznei. Naley zwrdock uwage, ze mimo, ¥ w okresie Czerwonego
Rozszerzonego grupa podaje sygnat czerwony, z punkidzenia algorytmu
sterowania jest juuznawana za uruchomign

Grupa zatrzymana
Grupa pozostaga w okresie ,Zatrzymana” (A)ablz ,,Czerwone Minimalne” (K).
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Negacja detektora

Parametr okrdajacy, czy fizyczne wdgie detektora powinno Byinterpretowane jako
zanegowane. Stosowany jest wrgm fizycznego sygnatu przed przetworzeniem
przez czasy detektora, obsfugwarii i pam¢é, a wic nie odwraca ich znaczenia a
jedynie podaje wzbudzenie w wypadku np. $ngicia rozwiernego przycisku
pieszego lub zjechania pojazdu z detektora bimago.

Okres (programu)

Czas pomgdzy dwoma jednakowymi stanami sk#pyania, w ktorym miaty
mozliwosé uruchomienia si wszystkie grupy. W programach acyklicznych diégo
okresu jest zmienna i czasem trudna do &d&rea; w programach cyklicznych diugo

okresu jest zadawana a’priori, czaszhey po osagnicciu tej wartdci jest ustawiany
na zero, a fazy i grupy uruchamiane wedtug przeptgmasu bigacego.

Okres fazy

Przedziat czasu w olfrie fazy, gdy podejmowanes kreslone dziatania. Okres
minimalny fazy, to okres gdy uruchamiarejsj grupy, trwa on sta} zdefiniowan
diugcé¢ czasu (plus czas potrzebny na uruchomienie wseystkup w programach
FG), i nie mae zosta przerwany lub skrocony. Po uptyniu tego czasu rozpoczyna
sic okres maksymalny (programy grupowe) lub pierwszypciu okreséw
rozszerzonych (programy fazowo-grupowe), ktéry trwdapoki faza posiada
wzbudzenie (funkcja jej podtrzymania zwraca warttbgiczm ‘prawda’), ale nie
dtuzej niz zdefiniowany maksymalny czas okresu. Wairtdatsz’ powoduje przegie
do nastpnego okresu a po ich wyczerpaniu, fazaksnczy i algorytm sterowania
wybiera nasfpna.

Offset

Czas przesuncia cyklu wzgédem sterownika nadgdnego. Nad wartas¢ ustawiany
jest czas bimcy sterownikow podrgnych otrzymujcych sygnat koordynacji, w
programach acyklicznych, w programach cyklicznydh dstawiany jest na diugo
cyklu minus offset. Na ten przyklad, w sterownikagmacuacych w cagu
koordynacyjnym, gdzie okno koordynacji zaczyna wi tej samej sekundzie TB,
Offset ustawiany jest odpowiednio na plus lub minmas potrzebny na przejechanie
od sterownika nadezinego do wybranego sterownika pagthzego.

Pozycja

Numer gniazda modutu w kaseciedhcy jednoczénie unikatowym identyfikatorem
CAN tego modutu.

Program acykliczny

Program o zmiennej dtuga cyklu - suma diugei jego faz w obgbie jednego cyklu
jest zmienna. Programy acykliczne zapewnkajotszy czas oczekiwania na zielone,
ale g znacaco trudniejsze do dostosowania do pracy w synchamijii

Program akomodacyjny

Program dostosowafy swoje dziatanie do potrzeb zyakownikow drog,
sygnalizowanych przez umdzenia detekcji, uruchamigjy kierunki, na ktorych
wystepuje taka potrzebagk nie koliduje to z innymi warunkami.

Program akomodacyjny typu AllIRed
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Program skrzgowania dziatajcy w ten sposébze gdy nie wysipuja zadne
wzbudzenia, program pozostaje w fazie AllRed. Si@st na skrzyowaniach o
zblizonym nagzeniu ruchu na wszystkich kierunkach, zapewnia krégas reakcji
(uruchomienia kierunku) wszystkim uczestnikom ruchu

Program akomodacyjny typu Preference

Program, w ktorym wybrany kierunek pozostaje uruaiomy przez caty czas gdy na
pozostatych kierunkach nie wypuja wzbudzenia. Stosowany na skiaywaniach o
znacacych r&nicach w nazeniu ruchu, np. na wjazdach z drég osiedlowych na
droge przelotove.

Program AllRed

Program specjalny, w ktorym wszystkie grupy zatrzymane. Mze by podany
recznie z pulpitu w sytuacji awaryjnej (niebezpiecanypadek na skrzpwaniu),
stanowi te kilkusekundow czes¢ sekwencji wejciowej i wyjsciowej; Absolutnie nie
nalezy jednak pozostawéaw tym stanie skrzyowania bez nadzoru.

Program AllIRed zachowuje ¢sinieco inaczej od innych programow specjalnych
wzgledem przejcia do programéw kolorowych. Ponieavanaturalnie jest cgcia
sekwencji startowej i kicowej, przejcie z niego do programu kolorowego odbywa
si¢ jedynie przez fazy kolorowe programu wepwego (fadz natychmiast, jeeli
PrWe faz kolorowych nie posiada), gije do niego roOwnie nastpuje wprost, bez
dodatkowej sekwencji kaowe;j.

Patrz te Faza AllRed i Program Akomodacyjny typu AllRed

Program awaryjny

Rodzaj programu stosowanego w wypadku awarii detét powodujcej

nieprawidtowe dziatanie programu (np. brak sygnatbwdetektoréw, mimo braku
wykrycia ich awarii). Zwykle jest programem stalaspwym, czsto jest rownowany

w dziataniu programowi akomodacyjnemu, ktérego wstizg detektory & stale

wzbudzone.

Program cykliczny

Program o statej dtugoi cyklu, czy to w wyniku statej sekwencji faz sptitugacci,
czy dzeki zmianom faz uzalsionym od czasu bigcego. Programy cykliczne daj
sig¢ stosunkowo fatwo dostosowado koordynacji, przez wyznaczenie okna
koordynacji i przypisanie do niego odpowiedniejfaz

Program kolorowy

Program roboczy, w ktérym sterownik dokonuje rzegsyego sterowania ruchem, w
odr&nieniu od programow specjalnych - testowygbitego migacza, wegiowego |
innych mdz to sktadajcych st z jednej niezmiennej fazyatlz nie przeznaczonych do
sterowania ruchem.

Program koordynowany

Program, w ktorym sekwencja faz zaia jest od czasu bigcego synchronizowanego
z innymi sterownikami. W programie koordynowanymezaleznie od wzbudze

detektoréw, w okresie okna koordynacji zawsze uoutbny jest kierunek
koordynowany. Poza tym okresem mofple nie musp by¢ uruchamiane inne
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kierunki. Dzkki temu uzyskujemy efekt ,zielonej fali”, samochodpdace z
przepisovd predkoscia na koordynowanym kierunku otrzymaugielone swiatto na
wszystkich skoordynowanych kierunkach.

Program statoczasowy

Program kolorowy o narzuconej statej sekwencji ugdéci faz, nie podlegagej
wptywowi detektorow (ché maze podlegé koordynacji). Zwykle program awaryjny
jest programem statoczasowym.

Program Wejciowy

Program specjalny uruchamiany przy péeej z programow specjalnych do
programéw kolorowych. Mimo, zi technicznie mge sk juz w nim odbywa
sterowanie ruchem, nie jest zaliczany do prograrkélerowych, nie dopuszczacsi
rowniez zadawania go jako programu roboczego -zenavystpowa tylko w
przegciach pomgdzy innymi programami. Na dtie programoOw pojawia i
wytacznie dla celéw informacyjnych (nme by np. koordynowany - skac poprawnej
inicjalizacji czasu bigacego programu kolorowego).

Program wejciowy rozpoczyna si od sekwencji startowej, po ktérej ngstje
realizacja jego faz, kiedy to dziata analogiczne mtogramow fazowo-grupowych,
przy czym zwykle jest programem staloczasowym, ascpyego dziatania nie
przekracza diugmi jednego cyklu; po osgnicciu konca fazy k@écowej nasipuje
uruchomienie wigciwego programu kolorowego. €0 program wegiowy nie
zawiera wcale faz kolorowych i sktada srytacznie z sekwencji startowej.

O ile dopuszczalne jest awaryjne we#enie sterownika golz natychmiastowe
przegcie w zOlty migacz z programu kolorowego, nie dopuszczasiegcia w
przeciwry strorg bez programu weégiowego. Zostanie on uruchomiony m. in. przy
wybraniu domylnego trybu pracy po wigiu z testow, z trybu wytzonych
sygnalizatorOw i resecie sterownika.

Prad nominalny

Prad pobierany przez tor, w ktorym svtaczone i sprawne wszystkie przypisane do
niego zrodta swiatta, przy danym poziomie jaséw. Wartcgci pradow nominalnych
wszystkich toréw zapisywanes rzez moduty OUT (przez procedukalibraciji),
potrzebne sdo wyliczania ildci uszkodzonyctirodetswiatta w torze.

Przycisk pieszego

Detektor typu pamtajacego, utrzymujcy wzbudzenie paraciowe do chwili
uruchomienia fazy 40z grupy, do ktorej jest przypisany. Przez czas, gdpa/faza
jest uruchomiona, detektor dziata jak zwykty devekhdukcyjny. Po jej zakieczeniu
pojawienie s na nim wzbudzenia zostanie utrzymane do ponown@go
uruchomienia. Podobnie jak w wypadku Detektora kagynego, ten typ detektora nie
musi by¢ fizycznie przyciskiem.

Sekwencja startowa

Pocatkowa sekwencja sygnatéw podawana na piezprogramu wegiowego.
Typowo skiada size 150 sekundditego migacza (przy czym§eprzejscie nasgpuje

z programuZM, to sterownik przedtty go maksymalnie tyleeby sumarycznie trwat
150s), po ktérym nagpuje faza AllYellow ¢6tty na grupach kotowych, czerwony na
pozostatych) przez 5s, oraz czerwony taggjtyle, co najdhiaszy z czasow
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miedzyzielonych. Po sekwencji startowej uruchamiant@sy kolorowe programu

wejsciowego, ldz wprost program kolorowy.

Podane czaswysvartagsciami domyinymi, zmienialnymi w projekcie.

Sekwencja wyjciowa, Program wygiowy

Sekwencja sygnatéw podawana przy piaiej sterownika z programow kolorowych
do programéw specjalnych w sposéb planowy (nie gwwia). Sekwencja wyggiowa
nie jest programem w klasycznym rozumieniu - niga sk na liscie programow,
nie posiada edytowalnych parametrow, niezn@ojej uruchond inaczej nk pasrednio,

inicjalizujac odpowiednie przégie pomedzy programami.

Sekwencja wyjciowa sktada siz fazy AllRed trwajcej dwukrotné¢ najdiuzszego
czasu mgdzyzielonego, po ktorej nagtuje okresZéitego Migacza (dominie 150s).

Nastpnie ustawiany jest zadany program specjalny.

Tryb ciemny

patrz tryby awaryjne
Tryb dzienny

patrz Tryby jasngci
Tryb nadrzdny

patrz tryby koordynacji
Tryb niezaleny, Podrzdny *

patrz tryby koordynacji
Tryb nocny

patrz Tryby jasngci
Tryb obnizonej jasnéci

patrz Tryby jasngci
Tryb petnej jasngci

patrz Tryby jasngci
Tryb podrzdny

patrz tryby koordynacji
Tryb serwisowy

Specjalny tryb pracy, w ktory wchodzi sterownikdikt nie mogt poprawnie ukezyc
procedury startu. Wiele funkcjonakw — jak w pierwsze] kolejriei sterowanie
sygnalizatorami — jest nieaktywne. Tryb pozwalazdegnozowanie przyczyn awarii
uniemaliwiajacej start, dajc dostp do logow i innych danych diagnostycznych.
Dodatkowo, jéli podczas inicjalizacji udato siprawidtowo uruchon@ modut obstugi
detektoréw, bda one pracowaty dokonag zliczer i wysytajac pomiary do AsterGate.
Po usunjciu przyczyny awarii celem w§gia z trybu serwisowego nale sterownik
uruchomé ponownie.

Tryb sterowania wymuszonego

patrz tryby koordynacji
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Tryb sterowaniagcznego, Sterowanieczne

Tryb pracy, w ktorym fizyczne wzbudzenia detektor@wgnorowane, a wzbudzenia
chwilowe podawaneasze zrédta zewwrtrznego (WWW, netConsole). Ma dwojakie
zastosowanie: przy testach sterownika, oraz dlailoiwego wysterowania jego
zachowania celem np. otwarcia kierunku dla kolunpojazdoéw. W sterowaniu
recznym wszystkie detektory dziadajako detektory niepangiajace, bez awarii, z
zerowymi czasami TP, TO, TN, przetane s zewrgtrznymi sygnatami pomdzy
stanem ,wzbudzony” i ,niewzbudzony”. Ich stan fizyy, rzeczywiste awarie,
blokady, tryby pracy a nawet fizyczna obe@nkart detektoréw nie majwptywu na
dziatanie sterownika w trybie sterowan¢@znego.

Tryb Stycznik
patrz tryby awaryjne
Tryb testowy

Tryb pracy majcy na celu ulatwienie monta i testow sterownika przez
zablokowanie mdiwosci przegcia przez sterownik do trybéw awaryjnych w
wypadku wykrycia awarii. Sterownik raportuje wsXyst awarie (niektore bardzo
obficie - normalnie przégie w tryb awaryjny zapobiegtoby dalszym komunikato
tej samej awarii, w trybie testowynedy powtarzane do chwili jej ustania).

Standardowo sterownik wchodzi w tryb testowy wrazmrachomieniem jednego z
programéw testowych, ale mma wprowadzi go w ten tryb podczas pracy z
programem roboczym lub dowolnym innym - zachowaérownika nie zmienia i
w zaden sposOb poza zablokowaniem reakcji na awariewy$wietleniem
odpowiedniego komunikatu na pulpicie). Niezaie od niego sterownik nie
wchodzt do i wychodzt z innych trybéw (w tym wylczonego terenu), pracodwav
sieci itp - wypcie z trybu testowego odbywa; sylko przez zaznaczenie odpowiedniej
opcji w menu hdz restart sterownika - po restarcie/resecie sterowmaca do trybu
roboczego. Wefie do trybu testowego podczas gdy sterownik jagtwy trybie
awaryjnym nie powoduje w§gia z niego ale powstrzymuje eskatappziomu trybu
awaryjnego.

Tryb testowy dotyczy tylko procesora gtéwnego i migav OUT. Procesor kolizji w
dalszym cigu dziata i w wypadku wykrycia kolizji czaséw ¢dezyzielonych wyaczy
stycznik.

Tryb wylaczonego terenu

Zwany réwnie trybem wyhczonych sygnalizatoréw - nie m§lz trybem ciemnym
(awaryjnym) i programem ciemnym (testowym), to tryb ktérym moduty OUT
pracup normalnie ale nie podapapkcia na sygnalizatory. ROwride@warie (podobnie
jak w trybie testowym) nie powodujeakcji innej nt tylko ich zalogowanie. Pozwala
to na bezpieczne testowanie programu nawet na ytwato ruchu skrzyowaniu -
program lgdzie normalnie reagowat na wzbudzenia detektorédawat wyliczone
stany grup na diagramie standw i zachowywaja w normalnej pracy.

Procesor kolizji w dalszym gju dziala, ale poniewamoduty OUT raportyj swoj
rzeczywisty stan (czyli ciemny), procesor kolizjereareaguje nawet gdy program
wystawi sygnat zielony na kierunkach kolizyjnyclthybaze pojawito s¢ fizyczne
zwarcie i ktéré sygnalizatory$wieca mimo niepodawania na nie przez moduty OUT
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napkcia - wtedy moduty OUT (nadal) raporujzeczywisty stan fizyczny i podagiz
pojawienie s sygnatu, co procesor kolizji wychwyci.

W wigkszaici aspektow tryb wylczonego terenu zachowuje gak tryb testowy (ale
jest od niego niezatay - sterownik mge przebywé& w obu na raz). Jednistotra
roznica jest fakt zapamtywania trybu wydczonych sygnalizatoréw pogruzy
restartami sterownika - reset nie wyprowadzi stei&e/z tego trybu.

Tryb Z6tty migacz
patrz tryby awaryjne.
Tryby awaryjne

Tryby pracy, w ktore sterownik wchodzi w wypadku keycia awarii
uniemaliwiajacej dalsza bezpiecza prae. Sterownik AsterIT posiada trzy tryby
awaryjne:

« Z06Mty migacz - wszystkie grupy zdefiniowane w pragia jako uczestnicze
w programie ZoOtty Migacz” wihczap ten sygnat, wszystkie pozostate
sygnalizatory zostajwytaczone. Uwaga - nie jest to to samo co programty
Migacz uruchamiany np. w nocy.

» Ciemny - wszystkie sygnalizatory zostajytaczone

» Stycznik - wyhczane jest zasilanie terenu przez agykenie jego stycznika.
Niezaleznie od tego, grupy ustawigyszystkie grupy w stan ,wytzone” (na
wypadek awarii mechanicznej stycznika).

W wypadku, gdy sterownik steruje kilkoma skiaywaniami na raz, tryb awaryjny jest
przypisywany do skrzapwania, z wyjtkiem trybu Stycznik, ktory dotyczy zawsze
wszystkich skrzyowan. W kazdym trybie awaryjnym sterownik zatrzymuje (zavap
realizacg aktualnego programu, zegary czasu programu, jtasktakt wegcia w tryb
awaryjny jest logowany.

Jezeli w ciagu 10 minut operator nie rozavie problemu, sterownik samodzielnie
podejmie préb wyjscia z trybu awaryjnego. (i #eli wykryje, ze jego przyczyna nie
ustata, natychmiast do niego wrdci). Wgti doby sterownik miee poda¢ dwie proby
wyjscia z trybu awaryjnego. deli mimo to po raz trzeci w gju tej samej doby
bedzie musiat przéf w tryb awaryjny, zaprzestaje prob do chwili usera usterki
przez konserwatora. W tym wypadku konserwator muyirac [Skasuj awarie| aby
sterownik ponownie pod prac.

Nie nalezy myli¢ trybéw awaryjnych z podobnymi programami, np. Pang ,Z6ity
Migacz” typowo whczany w nocy podaje stan grup na paski, nieslzsua licznika
awarii pozwala na zmignprogramu z harmonogramu lub koordymacjnie jest
logowany jako bid. Rownie tryb wylaczonego terenu jest pojem odebnym
zar6wno od trybu ciemnego jak i programu ciemnego.

Tryby jasndci

Sterownik wyposzony w przetworni¢ regulacji jasnéci jest w stanie zmniejszy
jasnag¢ swiatta sygnalizatorow, co stosowane jest w nocyercelzapobigenia
oslepianiu kierowcoéw przez jasnéwiecaca sygnalizagj - w dzien sygnalizatory
pracup w petnej jasngci, co poprawia ich widoczié.
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Wybor pomedzy trybem nocnym, zwany Zetrybem obnionej jasnéci a trybem
dziennym (petnej jasioi) dokonywany jest przez czujnik zmierzchowylijgakowy
jest zainstalowany, dolz zegar na podstawie obliazeyodziny wschodu i zachodu
stonca (w tym te celu podaje siwspoirzdne geograficzne sterownika).

Obnizenie jasnéci oshgane jest przez obi@nie napjcia podawanego na
sygnalizatory. W zwizku z tym zmieniaj sie wartgci pradow nominalnych,
pozwalajce na wykrycie spalenizarowek, przez co w sterowniku wypasaym w

przetwornig nalery skalibrowa& prady nominalne osobno dla k@ego trybu.

Obecnie sterownik AsterIT jest w stanie ota&i jasnd¢ wytacznie dwietlenia
zarébwkowego i LED 42V. @vietlenie LED 230V nie oferuje takiej nlbwosci.

Tryby koordynacji

Tryby koordynacji decyduje o metodzie wyboru proguaprzez sterownik, oraz o tym
czy i jak wptywa i reaguje na realizagrogramu przez inne sterowniki.
Wyrdzniamy nastpujace tryby koordynacji:

* Nadrzdny

* Podrzdny (oraz wariant ,Podeziny *”)

* Niezaleny

» Sterowanie wymuszone

W programach niekoordynowanych sterowniki nadre i podrzdne dostosowd]
wyboér  programu do komunikatdbw  synchronizacyjnych. \Wrogramach
koordynowanych sterownik nadikdny nadaje sygnaty koordynacji i identyfikator
programu

Wejscie przyciskowe

Rodzaj wejcia 24V stosowany w modutach AsterlT jakwodio wzbudzenia
detektora. Powszechnigywane do przyciskow pieszych i wideodetekcji, ze@dpy¢
stosowane réwniedo innych typéw urgdzehr potrafacych poda sygnat typu nagcie
24V lub wysoka/niska impedancja na linii 24V. Mogubbstugujce wegcia
przyciskowe obstugdj ten sam zestaw parametrOw postprocessingu co modut
detektoréw ptlowych, a wec stosowanie we&§ przyciskowych nie ogranicza
funkcjonalndci sterownika.

Wzbudzenie fizyczne

Rzeczywisty sygnat wykrycia wzbudzenia - fakt $mi¢cia przycisku, obecrio

pojazdu na gli indukcyjnej itp, wykryty przez detektor ale ngrzetworzony przez
postprocessing - negagjczasy, blokady itp. Wzbudzenia fizycznezgtum. in. do
inkrementacji licznikbw pojazdow.

Wzbudzenie chwilowe

Sygnat wzbudzenia detektora przetworzony przezpposgssing - zmodyfikowany
przez czasy, nadpisany blokadami i wymuszeniamingda itp. ale wygasary
normalnie niezatenie od pamici detektora. Pozwala naywanie jednego detektora
jednoczénie jako detektora pagtajacego i nie pamtajacego.

Wzbudzenie pamciowe
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Wzbudzenie detektora typu pata@jacego, utrzymujce s¢ do chwili wygaszenia
przez uruchomienie odpowiedniej grupy/fazy niezaie od wzbudz& chwilowych.
W okresie zapominania danego detektora i w deta&lorniepamitajacych jest
tozsame ze wzbudzeniem chwilowym. Jest ono standanmowyodstawowym
wzbudzeniem zywanym w sterowaniu; wzbudzenia chwilowe stosuje tgiko w
specjalnych przypadkach. W sytuacji, gdy mowa g@8Wzbudzeniu detektora" bez
specyfikowania rodzaju wzbudzenia, mowa jestniao Wzbudzeniu Paggiowym.

Z6tty Migacz (programZotty Migacz Nocny).

Program specjalny, w ktérym sterownik podaje stApity Migajacy” na wszystkie
sygnalizatory oznaczone w projekcie jako hier udziat wZottym Migaczu, stan
,Ciemny” na pozostate. Daginy jest do wyboru z listy programow jako program o
numerze 0 (uruchamianyaznie, przez synchronizacjub z harmonogramu), nme
by¢ uruchomiony ¢cznie z ekranu pulpitu (natychmiast), ekranu MeRwogramy i
Testy” (sekweng wyjsciowa) oraz z pulpitu policjanta. Jestzteiruchamiany na
okreslony ustawowo czas przed uruchomieniem programuomeyego (przy czym
decyzja o zmianie na program kolorowy w sytuacfly gotty migacz dziatat od
jakiega czasu nie powoduje dodatkowego wyditnia go ponad czas ustawowy).

Nie nalery myli¢ programuzéity Migacz z trybem awaryjnyridétty Migacz. Mimo,

iz wyswietlaja one ten sam stan na sygnalizatorach, ¢pygd istotne rénice w
zachowaniu sterownika poggizy nimi.
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W sterowniku AsterIT gywane g miedzy innymi programy i biblioteki na licencjach GNU
GPL, GNU LGPL i Apache. Zgodnie z wymogami tychehecji firma A-Ster nazyczenie
udostpnia zainteresowanym klientom kogrodiowy wykorzystanego oprogramowania

objetego tymi licencjami. Celem pozyskania kopii kogiddtowego prosimy o kontakt z
adresem biuro@a-ster.pl
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