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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czeSci specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawianiem stupkéw prowadzacych typu U-
la i U-1b w zwigzku ze wzmocnieniem drogi wojewodzkiej nr 118 na odcinku DW 117
— Nowe Dwory.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy ustawieniu
stupkow prowadzacych i obejmuja:

— montaz stupkdéw prowadzacych U-1a.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stupek prowadzacy U-1a - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stuzace
do optycznego prowadzenia ruchu, majace na celu utatwienie kierujagcym, szczegolnie
w porze nocnej i w trudnych warunkach atmosferycznych, orientacji co do szerokosci
drogi, jej przebiegu w planie oraz na tukach poziomych.

1.4.2. Stupek prowadzacy U-1b - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stuzace
do optycznego prowadzenia ruchu, o podobnej funkcji jak stupek U-1a, umieszczane na
barierze ochronnej i trwale z nig potaczone.

1.4.3. Znaki kilometrowe U-7 — umieszczane na stupkach U-1a i U-1b w celu uscislenia
przebiegu drogi, ulatwienia lokalizacji elementéw sktadowych drogi polegajacych na
ewidencji drog oraz lokalizacji zdarzen drogowych,

1.4.4. Znaki hektometrowe U-8 — umieszczane na stupkach U-la i U-1b w celu
uscislenia przebiegu drogi, utatwienia lokalizacji elementéw skladowych drogi
polegajacych na ewidencji drog oraz lokalizacji zdarzen drogowych,

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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2.2. Ogo6lne wymagania dotyczace stupkow prowadzacych

Stupek prowadzacy, w przekroju poprzecznym, powinien mie¢ ksztalt trapezu.
Dopuszcza si¢ rowniez stosowanie innych ksztaltdéw przekroju poprzecznego jak
wypukte, dwuwypukte i ptaskie. Stupek powinien by¢ wyposazony w elementy
odblaskowe. Powinny one by¢ barwy czerwonej od kierunku najazdu i biatej na
odwrotnej stronie.

Stupek prowadzacy typu U-la powinien mie¢ wysoko$§¢ 100 cm nad powierzchnig
pobocza. Catkowita wysoko$¢ stupka U-la mocowanego w gruncie powinna wynosi¢
ok.150cm.

Stupek przystosowany do umocnienia na powierzchni pobocza powinien mieé
odpowiednig konstrukcje mocujaca stupek, zaproponowang przez producenta i
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru.

Wysoko$¢ stupka typu U-1b mocowanego do bariery ochronnej powinna wynosi¢ 40
cm. Stupek U-1b powinien by¢ wyposazony w element mocujacy do bariery ochronnej
wykonany z blachy stalowej ocynkowanej lub innego materiatu zapewniajacego trwate i
bezpieczne potaczenie z bariera.

Ksztatt 1 wymiary stupka i jego elementow powinny by¢ zgodne z zatacznikiem 4 do
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. [8].

Na korpusie stupka prowadzacego typu U-la i U-1b, w zaleznosci od hektometra w
ktorym jest ustawiony stupek, mogg by¢ umieszczane dodatkowe elementy jak: numer
drogi, kilometr drogi, kolejny hektometr i symbole np. symbol stuchawki telefoniczne;.
Elementy te w postaci tta 1 cyfr lub symboli wykonane moga by¢ z odpowiednich folii
lub naniesione inng technika.

Stupek U-1a umieszczony samodzielnie na prawym poboczu, w hektometrze zerowym,

oprocz ww. elementow odblaskowych, powinien by¢ wyposazony w:

a) znak z numerem drogi U-1f (wymiary znaku U-1f zgodne z rys. 2.1.7. wg [8], a
sposob umieszczenia znaku U-1f zgodny z rys. 2.1.8. wg [8],

b) znak kilometrowy U-7 (zgodnie z rys. 3.2.1. wg [8]),

¢) znak hektometrowy U-8 (zgodnie z rys 3.2.1. wg [8].

Stupek U-1a umieszczony samodzielnie na prawym poboczu, w hektometrze innym niz
zerowy, oprocz ww. elementdw odblaskowych, powinien by¢ wyposazony w:

a) znak kilometrowy U-7 (zgodnie z rys. 3.2.1. wg [8]),

b) znak hektometrowy U-8 (zgodnie z rys 3.2.1. wg [8].

Stupek powinien by¢ opisany tylko z jednej strony, od strony najazdu.

Stupek U-1b umieszczony na barierze ochronnej, na prawym poboczu, w hektometrze
zerowym, oprocz w/w elementéw odblaskowych, powinien by¢ wyposazony w:

a) znak z numerem drogi U-1f (zgodnie z rys.2 w zataczniku do ST),

b) znak kilometrowy U-7 (zgodnie z rys.2 w zataczniku do ST).

Stupek U-1b umieszczony na barierze ochronnej, na prawym poboczu, w hektometrze
innym niz zerowy, oprocz w/w elementéw odblaskowych, powinien by¢ wyposazony
wW:
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a) znak kilometrowy U-7 (zgodnie z rys. 3.2.2. wg [8]),
c) znak hektometrowy U-8 (zgodnie z rys 3.2.2. wg [8]).
Stupek powinien by¢ opisany tylko z jednej strony, od strony najazdu.

Stupki prowadzace powinny posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke 1 deklaracj¢ zgodnosci z nig.

Zaleca si¢, aby stupek w swojej charakterystyce technicznej mial okreslone przez
producenta wlasciwosci kolizyjne tzn. sposob zachowania si¢ slupka w czasie
najechania samochodu na stupek, np. stlupek samopionujacy, trwale odksztalcalny,
tamliwy.

2.3. Rodzaje materialow na stupki prowadzace

Do wykonania stupkow prowadzacych i ich oznakowania wykorzystuje si¢ nastgpujace

materiaty:

— tworzywa sztuczne takie jak polietylen (PE), polichlorek winylu (PVC), (ozn. wg
PN-EN 1SO 1043-1:2004 [7]), kopolimery itp.,

— Dblachg stalowa ocynkowang na elementy mocujace stupek do bariery ochronnej, wg
PN-EN 10327:2006 [5],

— tworzywa sztuczne, najcze$ciej polimetakrylan metylu (PMMA), na elementy
odblaskowe barwy bialej i czerwonej, mocowane na korpusie stupka,

— folie odblaskowe barwy bialej i czerwonej stosowane jako elementy odblaskowe, do
naklejania w formie paskow na korpusie stupka,

— folie odblaskowe barwy czerwonej i zottej stosowane w przypadku naklejania na
korpusie stupka numeru drogi,

— folie barwy czarnej do naklejania symboli i cyfr na korpusie stupka,

— farby stosowane zamiennie do nanoszenia symboli na korpus stupka.

2.4. Stupki prowadzace z tworzyw sztucznych
Stupki prowadzace moga by¢ wykonywane z tworzyw sztucznych wg pktu 2.3.

Korpus stupka powinien by¢ barwy bialej bez smug 1 przebarwien. Pas w gornej czesci
stupka na ktorym umieszcza si¢ elementy odblaskowe powinien by¢ barwy czerwone;.

Stupek prowadzacy typu U-1a powinien zapewnia¢ stabilne umocowanie go w podtozu.
Stupek typu U-la przeznaczony do mocowania w gruncie, powinien mie¢ w dolnej
czesci otwor do umieszczenia przetyczki o §rednicy od 15 do 20 mm i dlugosci od 200
do 300 mm, utrudniajgcy wyciagniecie stupka z gruntu.

Stupek typu U-la przeznaczony do mocowania go na powierzchni pobocza powinien
mie¢ odpowiednig konstrukcj¢ mocujaca stupek, zaproponowanag przez producenta i
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru.

Stupek typu U-1b powinien umozliwia¢ trwate umocowanie go na barierze ochronnej.
Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje wymiarow stupka prowadzacego z tworzyw

sztucznych:
— przekroj poprzeczny - tolerancja £1,0 mm,
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— grubos¢ Scianki od 3 do Smm - tolerancja £0,5 mm.

Stupki prowadzace na czas skladowania i transportu powinny by¢ zabezpieczone przez
owinigcie folig polietylenowa lub w inny sposob. Sktadowane powinny by¢ w pozycji
poziomej na plaskim 1 réwnym podtozu w przygotowanych boksach. Wysoko$¢
sktadowania nie powinna przekraczaé 2 m. Zaleca si¢ przechowywac stupki pod
zadaszeniem w celu utrzymania ich w czystosci.

2.5. Elementy odblaskowe stupkow prowadzacych

Widzialno$¢ stupka prowadzacego w nocy zapewniaja elementy odblaskowe
umieszczane na korpusie stupka. Powinny one by¢ barwy czerwonej od kierunku
najazdu i1 biatej] na odwrotnej stronie. Odblaskowos$¢ takich elementéw powinna by¢
zgodna z wymaganiami podanymi w zalgczniku 1 do rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. [8] oraz z wymaganiami wlasciwe] aprobaty
techniczne;j.

Elementy odblaskowe wykonywane moga by¢ w postaci elementow pryzmatycznych z
polimetakrylanu metylu (PMMA) lub innego tworzywa sztucznego, mocowanych do
korpusu stupka za pomoca nitow lub w postaci paskow z folii odblaskowej naklejanej
na korpus stlupka. Wymiary i1 ksztalt tych elementéw powinny by¢ zgodne z
zatacznikiem 4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. [8].

Folie powinny posiada¢ aprobaty techniczne wydane przez uprawnione jednostki oraz
deklaracje zgodnosci z nimi.

2.6. Farby

Do dodatkowego zabezpieczania elementow taczacych oraz do nanoszenia symboli 1
cyfr moga by¢ rowniez stosowane farby i lakiery réznych typow, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Farba powinna spetnia¢ warunki dobrej przyczepnos$ci do podtoza.
Powinna posiada¢ certyfikaty zgodnosci z normami i $wiadectwa dopuszczenia do
stosowania. Powstala powloka malarska powinna by¢ odporna na warunki
atmosferyczne i uszkodzenia mechaniczne.

Farby nalezy skladowa¢ w pomieszczeniach suchych, zadaszonych, w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem opakowan, zabrudzeniem i1 przemieszaniem.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania techniczne
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

0golne”.

3.2. Sprzet do ustawiania stupkow prowadzacych
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Wykonawca przystepujacy do ustawiania stupkéw prowadzacych powinien wykazaé
si¢, w zalezno$ci od sposobu mocowania stupkow, dysponowaniem nast¢pujacym
sprzegtem:

— sprzetem do wykonywania otwordw w gruncie pod stupki (szpadle, wiertnice),

— sprzetem do zageszczania gruntu wokot stupkow,

drobnym sprzgtem pomocniczym do montazu (jak poziomice, taSmy miernicze),

— sprzetem do zatadunku 1 wytadunku stupkow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport materiatoéw

Transport stlupkdéw prowadzacych moze by¢ dokonywany dowolnym s$rodkiem
transportu, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.

Drobne materiaty, jak folie samoprzylepne, elementy potaczeniowe, farby itd. nalezy
przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
5.2. Szczegbtowe wymagania dotyczace wykonania robot.

Wykonanie liniowych prac pomiarowych wzdtuz osi drogi z nawigzaniem do statych
punktow referencyjnych wskazanych przez Zamawiajacego, celem doktadnego
okreslenia miejsca lokalizacji stupkéw prowadzacych.

Stupki prowadzace umieszcza si¢ po obu stronach drogi w odlegtosci 1,0m od krawedzi
jezdni, pobocza utwardzonego, pasa awaryjnego. Dopuszcza si¢ zmniejszenie tej
odleglosci jezeli jest to konieczne ze wzgledu na warunki lokalne, jednak nie mniej niz
0,5m od krawedzi. Zmniejszenie odleglosci winno by¢ zaakceptowane przez
Zamawiajacego.

Zakup 1 transport stupkow prowadzacych wraz z elementami mocujgcymi.

Wykopy pod stupki powinny mie¢ wymiary co najmniej o 20 do 30cm wigksze od
wymiaréw stupka, a glebokos$¢ uzalezniong od wysokosci stupka. Wykopy pod stupki
mocowane W poboczu gruntowym nalezy dostosowac¢ do konstrukcji mocujacej stupka.
Wykopy mozna wykona¢ recznie, wiertnica lub innym sposobem zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru,

Osadzenie stupkow powinno uwzgledniac¢ ustawienie stupka $ci§le w pozycji pionowe;j
I wypelnienie wykopu gruntem, przy czym wskaznik zageszczenia nie powinien by¢
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mniejszy niz 0,95. Ziemi¢ wokot stupkow nalezy zagesci¢ ze szczegdlng starannoscia
przy uzyciu ubijaka rgcznego w sposob gwarantujacy petng stabilnos¢ stupka, w ziemi
nalezy umie$ci¢ odpowiednig kotwe zabezpieczajaca wyjeciu stupka z gruntu.

W wyznaczonych miejscach zgodnie z Dokumentacja Projektowa ustawi¢ stupki
prowadzace dokladnie w miejscach wynikajacych z liniowego pomiaru drogi, przy
doktadnym zachowaniu rytmu 100 mb.

Stupki powinny by¢ umieszczone w jednej linii, réwnoleglej do krawedzi jezdni 1 w
sposOb zapewniajacy niezmienno$¢ ich pionowego ustawienia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi

Nadzoru:

— aprobaty techniczne dla stupkéw prowadzacych,

— deklaracje zgodno$ci shupkéw prowadzacych z aprobatami technicznymi,

— S$wiadectwa jako$ci lub deklaracje zgodno$ci z normami lub aprobatami
technicznymi na stosowane inne materiaty.

6.3 Badania i kontrola w trakcie wykonywania robot

6.3.1. Badania w czasie wykonywania robét

Wszystkie rodzaje stupkéw powinny by¢ sprawdzone w zakresie ksztattu, wymiaréw i
jakosci zastosowanych materiatow, zgodnie z punktem 2. Probki do badan nalezy
pobiera¢ losowo, biorgc po minimum 3 szt. z kazdej dostarczonej partii wyrobow.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot nalezy sprawdzi¢:

— zgodnos$¢ ustawienia stupka z dokumentacja projektowa, ST i1 zalacznikiem 4 do
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. [8],

— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardw zgodnie z pktem 2 1 5,

— rowno$¢ wzgledem linii pionowe;,

— rowno$¢ wzgledem linii podtuznej w planie drogi,

— stabilno$c osadzenia w gruncie,

— odpornos¢ na wyrywanie,

— prawidlowos$¢ osadzenia stupkow w otworach lub na powierzchniach poboczy,
zgodnie z pktem 5.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarow3 jest szt. (sztuka) zamontowanego stupka prowadzacego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 sztuki stupka prowadzacego obejmuje:

— prace pomiarowe przy lokalizacji stupka,

— roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

— zakup gotowych stupkow lub z wlasnym nanoszeniem symboli i cyfr itp.,

— dostarczenie stupkoéw na miejsce wykonania,

— wykonanie otwordw,

— osadzenie stupkow z wypelnieniem otworu i zaggszczeniem gruntu,

— przeprowadzenie badan kontrolnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
— uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-H-74220:1984 Rury stalowe bez szwu ciagnione i
walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia
2. PN-EN 485-1:1998 Aluminium i stopy aluminium. Blachy, tasmy
1 plyty. Warunki techniczne kontroli i

dostawy
3. PN-EN 10210-1:2006 Ksztaltowniki zamkniete wykonane na
(9)] goraco ze stali konstrukcyjnych
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niestopowych i drobnoziarnistych. Warunki
techniczne dostawy
4.  PN-EN 10210-2:2006 Ksztattowniki zamkni¢te wykonane na
(8)) goraco ze stali konstrukcyjnych
niestopowych i drobnoziarnistych.
Tolerancje, wymiary i wielkosci statyczne
5. PN-EN 10327:2006 Tasmy 1 blachy ze stali niskowgglowych
powlekane ogniowo w sposob ciggly do
obrébki plastycznej na zimno. Warunki
techniczne dostawy
6. PN-EN 12899-1:2005 Stale pionowe znaki drogowe. Czg$¢ 1: Znaki

stale
7. PN-EN ISO 1043- Tworzywa sztuczne. Symbole i skroty nazw.
1:2004 Czes$¢ 1: Polimery podstawowe 1 ich cechy
charakterystyczne

10.2. Inne dokumenty

8. Zalacznik nr 4: ,,Szczegotowe warunki techniczne dla urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogach” do rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow technicznych
dla znakow 1 sygnatldw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (zatacznik do Dz. U. nr 220, poz. 2181).

9. Pismo Z-cy Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad do Dyrektoréw
Oddziatow GDDKiIA nr GDDKiA-BZ-3.4-407-55/06 z dnia 18 grudnia 2006 r. (w
sprawie ujednolicenia oznakowania i zasad stosowania stupkow prowadzacych, znakow
kilometrowych i hektometrowych oraz numeru drogi na drogach krajowych).
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