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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

W niniejszym rozdziale oméwiono ogdlne wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t budowlanych
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem systemow ogrodzeniowych, ktore zostang wykonane na podstawie
dokumentacji projektowej dla zadania pn. ,,Rozbiérka sali gimnastycznej oraz budowa hali sportowej z
przebudowg lacznika szkoly i infrastruktury technicznej”.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bgdacym podstawa do udzielenie zaméwienia i zawarcia umowy na
wykonanie robot zawartych w pkt 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sa zgodne z obowiazujacymi podanymi w
normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4 Zakres robét objetych ST

Niniejsza ST okresla ustalenia dotyczace zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem Systemu
ogrodzeniowego okreslonego w dokumentacji projektowej w czasie realizacji inwestycji.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne

Ogodlne zasady dotyczace materiatdw podano w czgsci ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.5 specyfikacji techniczne;.
W ramach niniejszej inwestycji nalezy wykona¢ ogrodzenie z siatki na stupkach metalowych obetonowanych
oraz brame przesuwna w istniejagcym ogrodzeniu, zgodne z dokumentacja projektowa.

3. SPRZET

Ogolne zasady dotyczace sprzetu do wykonania okreslonych w nieniejszej specyfikacji robot podano w czesci
»Wymagania ogdlne” pkt 3 specyfikacji technicznej. Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzywac
weciagarek, dzwignikow, podnosnikow i innych urzadzen. Wszelkie urzadzenia dzwigowe, zawiesia i trawersy
podlegajace przepisom o dozorze technicznym powinny by¢ dostarczone wraz z aktualnymi dokumentami
uprawniajacymi do ich eksploatacji. Transport materiatdow powinien odbywac si¢ w sposob zabezpieczajacy je
przed przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem i zniszczeniem, okreslony w instrukcji okreslonej przez
Producenta i dostosowanej do polskich przepisow przewozowych.

4. TRANSPORT

4.1 Wymagania ogoélne

Ogolne zasady dotyczace transportu podano w czesci ,, Wymagania ogolne” pkt 4 specyfikacji technicznej.
Elementy konstrukcyjne moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Podczas transportu materiaty i
elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utratg statecznosci. Dostawa moze
odbywac sie dowolnym srodkiem transportu, zaakceptowanym przez Inspektora.

4.2 Skladowanie materialéw i konstrukcji

Do wytadunku mozna uzy¢ wciaggarek lub wciagnikéw. Elementy do scalania powinny by¢ w miarg¢ mozliwos$ci
sktadowane w sasiedztwie miejsca przeznaczonego do scalania. Na miejscu sktadowania nalezy rejestrowac
konstrukcje niezwlocznie po ich nadejsciu, segregowaé i uktada¢ na wyznaczonym miejscu.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w czgsci ,,Wymagania ogdlne” pkt 5 specyfikacji technicznej.

5.1. Przygotowanie do wykonania robét

Przed przystapieniem do prac powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty poprzedzajace montaz ogrodzenia,

tj. wykonanie zelbetowych fundamentéw ogrodzenia, furtek i bram (zgodnie z ST Betonowanie konstrukcji).
Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do zamontowania nie posiadajg uszkodzen
mechanicznych. Wszystkie wykorzystane materiaty konstrukcyjne winny by¢ nowe i czyste. W przypadku
wystgpienia jakichkolwiek zakldécen w czasie robot Generalny Wykonawca jest uwazany za jedynego
odpowiedzialnego i winien temu zaradzi¢, ponoszac przy tym wszelkie koszty.

5.2. Montaz elementéw stalowych

Montaz konstrukcji stalowych nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06200 i instrukcjami przekazanymi przez
producenta. Montazu elementéw nalezy dokona¢ z uwzglgdnieniem zalecen producenta wybranego systemu z
zastosowaniem facznikow i materiatdéw pomocniczych zalecanych do danego systemu.

5.3. Montaz ogrodzenia

Montaz ogrodzenia, furtek i bram przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady zwigzane z kontrola jakosci wykonywanych robdt podano w czesci ,, Wymagania ogdlne” pkt 6
specyfikacji technicznej.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakos$ci robot, materiatéw i urzadzen. Wykonawca zapewni
odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robdt na terenie i poza placem budowy. Wszystkie
badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm Iub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.1. Kontrola jakosci w trakcie wytwarzania

W trakcie wytwarzania elementoéw sprawdzeniu podlega:
— wymiary, ksztatt i kolor dostarczonego materiatu,
—  wlasciwosci wytrzymatosciowe dostarczonego materiatu.

6.2. Kontrola jakosci w trakcie montazu

W trakcie montazu elementow sprawdzeniu podlega:
— rozmieszczenie elementéw montazowych,
— polaczenia montazowe.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w czesci ,, Wymagania ogdlne” pkt 7 specyfikacji technicznej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady prowadzenia odbioru robot podano w czgsci ,, Wymagania ogolne” pkt 8 specyfikacji technicznej.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci i jako$ci. Odbior koncowy konstrukcji powinien obejmowaé sprawdzenie i ocen¢ dokumentéow kontroli i
badan z catego okresu realizacji w celu ustalenia, czy wykonana konstrukcja jest zgodna z projektem i
wymaganiami normy PN-B-06200 oraz innych obowigzujacych norm technicznych (PN, EN-PN).
W szczegolnosci powinny by¢ sprawdzone:
— odchylki geometryczne,
— jako$¢ materiatow,
— stan elementow konstrukcji i powlok,
— stan i kompletnos¢ potaczen.
W protokole odbioru sporzgdzonym z udziatem stron procesu budowlanego nalezy podac co najmniej:

— przedmiot i zakres odbioru,

— dokumentacje okreslajaca komplet wymagan,

— dokumentacj¢ stwierdzajaca zgodno$¢ wykonania z wymaganiami,
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— protokoty odbioru czegsciowego,

— parametry sprawdzone w obecnos$ci komisji,
— stwierdzone usterki,

— decyzje komisji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ za wykonane roboty odbywac si¢ bedzie na podstawie zapisoOw zawartych w umowie z Inwestorem.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.

PN-EN 10025:2002 Wyroby walcowane na goraco z niestopowych stali konstrukcyjnych.
Warunki techniczne dostawy.

PN-EN 10020:1996 Stal. Klasyfikacja.

PN-EN 10021 :1997 Ogolne techniczne warunki dostaw stali i wyrobow stalowych.

PN-EN 10027-1 :1994 Systemy oznaczania stali. Znaki stali, symbole gtéwne.

PN-EN 10027-2:1994 Systemy oznaczania stali. System cyfrowy.

PN-EN 10079:1996 Stal. Wyroby. Terminologia.

Umowa z Inwestorem.
Dokumentacja projektowa.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim. Wykonawca begdzie przestrzegatl praw
autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych
w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod.
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