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Rozbudowa drogi na dzialce nr ewid. 604 oraz czgsciowo na dziatce nr ewid. 637/6 45233000-9 D.06.03.01
w miejscowosci Checiny (w obrebie 1 od ul. Zelejowa do ul. Dabrowskiego)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sa
wymagania szczegOlowe dotyczace wykonania i odbioru Robdt zwigzanych z wykonaniem

umocnienia poboczy w ramach zadania ,,Rozbudowa drogi na dzialce nr ewid. 604 oraz czgsciowo na
dzialce nr ewid. 637/6 w miejscowos$ci Chgciny (w obrebie 1 od ul. Zelejowa do ul. Dabrowskiego)”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza =zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem umocnienia poboczy mieszankg niezwigzang z kruszywem o uziarnieniu 0/31,5mm
grubosci 20cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Definicje i okreslenia podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne" oraz w przepisach
zwigzanych wyszczegolnionych w pkt. 10 niniejszego STWiORB.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB
D.M.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do umocnienia poboczy zgodnie z Dokumentacja Projektowa, bedzie zastosowana mieszanka
niezwigzana o uziarnieniu 0/31,5mm pelniajgca wymagania jak dla podbudowy zasadniczej zgodnie z
STWIORB D.04.04.02.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D.M.00.00.00 "Wymagania ogolne",
pkt.3.
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3.2. Sprzet do umocnienia poboczy

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia
dozujace wodg (mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o
wilgotnosci optymalnej, chyba ze producent kruszywa zapewnia dostawe jednorodnej
mieszanki o wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnosci),

- réwniarki albo uktadarki do rozktadania mieszanki kruszywa,

- walce lub ptytowe zageszczarki wibracyjne,

- przewozne zbiorniki na wode do zwilzania mieszanki, wyposazone w urzadzenia do
rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- koparki do wykonania koryta, w przypadku utwardzania istniejagcego pobocza gruntowego.

Nalezy korzysta¢ ze sprzetu, ktory powinien by¢ dostosowany swoimi wymiarami do warunkow pracy
w korycie, przygotowanym do utozenia konstrukcji utwardzonego pobocza.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentdéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez

Inzyniera.
Pozostaty sprzet zgodnie z STWiORB D.04.04.02.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.M.00.00.00 "Wymagania ogdlne"
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej STWiORB, mozna korzysta¢ z dowolnych
srodkow transportowych w warunkach zabezpieczajacych kruszywo przed zanieczyszczeniem i
rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposoéb wykonania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i STWIORB. Podstawowe
czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

- roboty przygotowawcze,

- wykonanie koryta,

- utozenie nawierzchni utwardzonego pobocza (wytworzenie i wbudowanie
mieszanki),
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- roboty wykonczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWIORB lub

wskazan Inzyniera:

- ustali¢ lokalizacj¢ terenu robot,

- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia
robdt oraz ustalenia danych wysoko$ciowych,

- usuna¢ przeszkody, np. elementy drog, ew. stupki, zatrawienie itd.,

- ew. splantowa¢ pobocze istniejace,

- zgromadzi¢ wszystkie materialy potrzebne do rozpoczecia budowy.

Zaleca si¢ korzystanie z ustalen STWIORB D-01.00.00 w zakresie niezb¢dnym do wykonania robot

przygotowawczych oraz z ustalen STWIORB D-02.00.00 przy wystepowaniu robot ziemnych.

5.4.  Woytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreSlonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarzaé w
mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznos$¢ zapewnienia jednorodnosci, tylko w wyjatkowych przypadkach Inzynier moze dopusci¢
do wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob
przeciwdzialajgcy rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.5. Whbudowanie i zageszczenie kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

Podloze pod warstwe umocnionego pobocza stanowig grunty nasypowe. Podtoze nasypowe, powinno
odpowiada¢ wymaganiom odpowiedniej specyfikacji. Podtoze pod pobocze z kruszywa powinno by¢
zageszczone do wskaznika zageszczenia 1s=0.97. Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno
by¢ utrzymane w dobrym stanie. Na odpowiednio przygotowanym podtozu nalezy roztozy¢ mieszanke
Kruszywa.

Mieszankg kruszywa o $ciste okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w
mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢é od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob
przeciwdzialajacy rozsegregowaniu i wysychaniu.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu sprzgtu
mechanicznego z zachowaniem wymaganych spadkow 1 rzednych wysoko$ciowych. Grubosé
roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubosé
projektowa. W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa, nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach. Nierownosci i zaglebienia powstale
W czasie zageszczania powinny by¢ wyrdéwnywane na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie badz usuniecie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podluznymi, czeSciowo
naktadajacymi si¢, w kierunku gornej krawedzi. Nierownosci i zaglgbienia powstajace w czasie
zageszczania powinny by¢ wyrownywane biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
badz usunigcie materiatlu, az do otrzymania réwnej powierzchni. Zageszczenie nalezy kontynuowac¢ do
osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego niz 1,0 przy gestosci objetosciowej i wilgotnosci
optymalnej oznaczonej wedlug Proctora, zgodnie z PN-EN 13286-2:2010. Rozpoczecie budowy
nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera
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Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej z
tolerancjag + 2% okreslana PN-EN 1097-5. Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno§¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilo$cia wody i réwnomiernie
wymieszana.

Umocnione pobocze powinno by¢ pielegnowane przez zraszanie woda ze zbiornikow przewoznych. W
miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa, nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo
na materiat o odpowiednich wiasciwosciach. Przy wbudowywaniu i zageszczaniu mieszanki kruszywa
na utwardzonym poboczu nalezy zwrdci¢ szczegdlna uwage na wlasciwe jego wykonanie przy
krawedzi jezdni. Styk jezdni i utwardzonego pobocza powinien by¢ réwny i szczelny.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i STWIORB. Do robot

wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych

warunkow terenowych, takie jak:

- wyréwnanie poziomu utwardzonego pobocza i gruntowego pobocza z ewentualnym
splantowaniem istniejgcego gruntowego pobocza,

- odtworzenie przeszkod czasowo usunietych,

- niezbedne uzupelnienia zniszczonej w czasie robdt roslinnosci, np. zatrawienia,
roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary Wykonawcy

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzania na biezaco badan i pomiaréw w celu sprawdzania
czy jakos$¢ wykonanych Robot jest zgodna z postawionymi wymaganiami.

Badania i pomiary powinny by¢ wykonywane z niezbedng staranno$cig, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami i w wymaganym zakresie. Badania i pomiary Wykonawca powinien wykonywac¢ z
czestotliwo$cig gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robot, lecz nie rzadziej niz
wskazano to w STWiORB 04.04.02. Wyniki badan bgdg dokumentowane i archiwizowane przez
Wykonawce. Wyniki badan Wykonawca jest zobowigzany przekazywac Inzynierowi/Inspektorowi
Nadzoru/Zamawiajacemu.

6.3. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania kruszyw i przedstawi wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacji.

6.4. Badania w czasie rob6t

W czasie prowadzenia robot Wykonawca bedzie prowadzit badania, ktorych zakres i czgstotliwose
podano w tablicy 1.
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Zageszczenie warstwy podbudowy mozemy sprawdzi¢ metoda obcigzen ptytowych wg zatacznika B
do normy PN-S-02205. Alternatywnie dopuszcza si¢ kontrole i ocene zageszczenia na powierzchni
warstwy materialu na podstawie oznaczenia warto§ci modulu dynamicznego Evd z zastosowaniem
lekkiej ptyty dynamicznej LPD. Dopuszczenie tej metody wymaga potwierdzenia na odcinku probnym
i akceptacji przez Inzyniera/ Inspektora Nadzoru /Zamawiajacego korelacji warto$ci wtérnego modutu
odksztatcenia E2, lub zageszczenia Is > 1,0 stanowigcych kryterium akceptacji nosnosci, z
wartosciami modutu dynamicznego Evd w odniesieniu do gruntéw i materialow stosowanych w
konkretnym przypadku i okre$lonych z zastosowaniem wybranego typu (konstrukcji) LPD.W
przypadku stosowania ptyt LPD o r6znych r6znych konstrukcjach korelacje nalezy ustali¢ dla kazdego

typu urzadzenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy uznaé za prawidlowe, gdy wskaznik odksztalcenia Io, okreslony
stosunkiem wtérnego modulu E2 do pierwotnego modutu E1, jest nie wi¢kszy niz 2,2.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce
roboczej
1 |Uziarnienie kruszywa 2 probki
2 | Wilgotno$¢ optymalna kruszywa 2 probki
3 Wskaznik zaggszczenia na umocnionych 2 razy na 1 km
poboczach
4 Wskaznik zageszczenia podtoza pod warstwa 2 razy na 1 km
kruszywa
6.5. Pomiar cech geometrycznych umocnionych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw po zakonczeniu robot podano w tablicy 2. Tablica 2.
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiardw umacnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
1 |Spadki poprzeczne 2razy nal00 m

2 |Roéwnos¢ podtuzna co50m

3 |ROwnos¢ poprzeczna

Wykonane utwardzone pobocze powinno spetnia¢ nastepujace wymagania:
- szeroko$¢ utwardzonego pobocza moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej nie wigcej niz
+10cm i -5¢cm,

- nier6wnosci pobocza mierzone 4-metrowa tata nie mogag przekracza¢ 10mm, - spadki
poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%,

- roéznice wysokosciowe z rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +1 cm, -2 cm,

- grubos¢ utwardzonego pobocza nie moze si¢ rozni¢ od grubosci projektowanej o = 10%.

Nalezy bada¢ grubos¢ utwardzonego pobocza w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na

2000 m?, a pozostate cechy co 100 m wzdhuz osi drogi.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w STWiORB D.M.00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego umocnienia poboczy
gruntowych kruszywem tamanym stabilizowanym mechanicznie 0/31,5 mm C90/3, o grub. warstwy
10cm.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne wymagania odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne” punkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i wymaganiami
Inzyniera/ Inspektora Nadzoru /Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

Do odbioru ostatecznego uwzgledniane sa wyniki badan i pomiaréw kontrolnych, badan i pomiaréw
kontrolnych dodatkowych oraz badan i pomiaréw arbitrazowych do wyznaczonych odcinkow
czesciowych.

8.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Jezeli wystapiag wyniki negatywne dla materialow i robot (nie spelniajace wymagan okreslonych w
STWIiORB i opracowanych na ich podstawie STWiORB), to Inzynier/Inspektor
Nadzoru/Zamawiajacy wydaje Wykonawcy polecenie przedstawienia programu naprawczego, chyba
ze na wniosek jednej ze stron kontraktu zostang wykonane badania lub pomiary arbitrazowe (zgodnie
z pkt. 6.5 niniejszego STWiORB), a ich wyniki bedg pozytywne. Wykonawca w programie tym jest
zobowiagzany dokona¢ oceny wplywu na trwato$¢, przedstawi¢ sposob naprawienia wady lub
wnioskowa¢ o zredukowanie ceny kontraktowej naliczenie potracen. Na zastosowanie programu
naprawczego wyraza zgode Inzynier/Inspektor Nadzoru/Zamawiajacy.

W przypadku braku zgody Inzyniera/Inspektora Nadzoru/Zamawiajacego na zastosowanie programu
naprawczego wszystkie materialy i1 roboty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich
punktach STWiORB zostang odrzucone. Wykonawca wymieni materialy na wtasciwe i wykona
prawidlowo roboty na wlasny koszt.

Jezeli wymiana materiatow niespelniajagcych wymagan lub wadliwie wykonane roboty spowodowuja
szkode w innych, prawidtowo wykonanych robotach, to réwniez te roboty powinny by¢ ponownie
wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

0. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogodlne wymagania dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania jednostek obmiarowych wg pkt. 7.2 obejmuje:
- opracowanie Programu Zapewnienia Jakosci,

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot oraz utrzymanie oznakowania,

- zakup 1 dostarczenie niezbednego materiatu i sprzetu do wykonania robot,

- zakup, dostarczenie, zastosowanie, sktadowanie materiatow, materiatbw pomocniczych
koniecznych do prawidtowego wykonania robot lub wynikajacych z przyjetej technologii
robot,

- opracowanie recepty laboratoryjnej,

- wyprodukowanie mieszanki na podstawie recepty,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki, wyprofilowanie i zageszczenie mieszanki,

- pielegnacja i utrzymanie w czasie trwania robot,

- Sciecie i wyprofilowanie poboczy oraz ich zaggszczenie,

- inwentaryzacja geodezyjna po wykonaniu warstwy,

- koszty zwigzane z utrzymaniem czysto$ci na przylegajacych drogach,

- odwiezienie gruntu na odktad,

- odwiezienie sprzetu,

- uporzadkowanie terenu robot; zatadunek i wywdz materialow z rozbiorek na wysypisko wraz
z kosztami utylizacji lub na miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy
wraz z kosztami sktadowania,

- utrzymanie robot wymienionych w pkt. 1.3. podczas trwania robot budowlanych,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w Specyfikacji Technicznej,

w tym dodatkowo zleconych przez Inzyniera,

- koszty badan, przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w
STWIORB,

- wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robot objetych niniejsza STWiORB i
zgodnych z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

9.3. Sposob rozliczenia robdt tymezasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okre§lonych niniejszymi STWiORB obejmuje:

e roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa
przekazywane Inzynierowi/Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

e prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do
robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogo6lne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D.04.04.02 Podbudowa pomocnicza i zasadnicza z mieszanki niezwigzanej

5. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

6. PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Specyfikacje.

7. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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Rozbudowa drogi na dzialce nr ewid. 604 oraz czgsciowo na dziatce nr ewid. 637/6 45233000-9 D.06.03.01
w miejscowosci Checiny (w obrebie 1 od ul. Zelejowa do ul. Dabrowskiego)

9. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym -- Cze$¢ 2:
Metody okres$lania gestosci i zawarto$ci wody --

Zageszczanie metodg Proctora
10. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow techn., jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz. U. nr
43, poz. 430 z pdzniejszymi zmianami.
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