Rozbudowa drogi na dzialce nr ewid. 604 oraz cz¢sciowo na dzialce nr ewid. 637/6 45233000-9 D.01.01.01a
w miejscowosci Checiny (w obrebie 1 od ul. Zelejowa do ul. Dabrowskiego)

D. 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01a Odtworzenie trasy i punktéow wysokosciowych

Spis tresci

LIRS0 =) TP 2
2 IMATERIALY ..ottt ettt ettt et et et et e et et et et et et e eeee e et et et e s et et et et et e eeee e e et et e et eeee et et et ee e e ee et eeen e 3
RT) 33 271 21 PP 3
A, TRAN P ORT ettt ettt ettt et et et et et et et et et et et et etet et e e et eeeeeeeeeeeeesee e e e e e et et et et et et es et et et et et et eeeeeeeeeeeeeeeenanneas 3
5. WY KONANIE ROBOT ...ttt eee ettt et et et et et et et eeeteeeteeeeeeeeee et et eeeseseeee s et et es et eeee et et eteeseeseeeeeeeeeenenenas 3
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ...ttt ettt et ate st et st et et s et eesae et s e e e e aeeneneaens 5
7. OBMIAR ROBOT ... teeeeeeeeeeee et ettt et et et et et et et et et et eseteeeeeeeeee et eeesese e e e e et es et et et et et et et et seeeeeeeseeeeeeannnns 5
8. ODBIOR ROBOT ...ttt et ettt et ettt e e te e e e e eeeeeeeaese e et et et et et et et et et et et et et et et eteseeeeeteeeeeteeeneseree e e eneneens 6
9. PODSTAWA PLATNOSCT ...ttt eeeeeeeeee ettt eet et et e e et e s es et e e et eeet et et ee e eeeestes et s eeeeeee et et et eeeeeeeeaeeneneenens 6
10. PRZEPISY ZWIAZANE ........oiuiiieeeeeeeeee s et tes st es st en st s sttt s en st en st en st en s sneenens 6

1/6



Rozbudowa drogi na dzialce nr ewid. 604 oraz cz¢sciowo na dzialce nr ewid. 637/6 45233000-9 D.01.01.01a
w miejscowosci Checiny (w obrebie 1 od ul. Zelejowa do ul. Dabrowskiego)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
Z odtworzeniem przebiegu trasy drogi i jej punktow wysokosciowych wraz z obiektami w ramach zadania
»Rozbudowa drogi na dziatce nr ewid. 604 oraz czgsciowo na dziatce nr ewid. 637/6 w miejscowosci
Checiny (w obrebie 1 od ul. Zelejowa do ul. Dabrowskiego)”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majagcymi na celu odtworzenie przebiegu drogi krajowej,

drog bocznych oraz dodatkowych jezdni.
Zakres robdt pomiarowych obejmuje:

- zalozenie sytuacyjnej i wysoko$ciowej osnowy realizacyjnej, rowniez w oparciu o osnowe geodezyjna
zatozong w terenie dla sporzadzenia mapy do celow projektowych,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, i ich ochrona oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy ich
lokalizacj¢ i ewentualne odtworzenie,

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gléwnych osi trasy gtéwnej i pozostatych drog oraz
innych obiektow towarzyszacych objetych tym zadaniem/opracowaniem,

- wykonanie pomiardéw sprawdzajacych istniejacy teren i nawierzchnig,

- wyznaczenie granic pasa drogowego,

- uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami wg potrzeb,

- oznaczenie pikietazu w sposob trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonych punktow pikietazu roboczego na
biezaco do konca okresu realizacji robot,

- wyznaczenie i uzgodnienie z wilascicielami nieruchomosci zjazdow do przylegtych nieruchomosci,

- przeniesienie punktow istniejacej osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej, kolidujacych z
rozbudowa drogi, poza granice rob6t ziemnych,

- ewentualne uzupehlienia oznakowania pasa drogowego stupkami PD w przypadku zniszczenia
przekazanych granicznikow,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

- opracowanie operatu technicznego dla pasa drogowego,

- koszty ewentualnego odtworzenia istniejgcej osnowy geodezyjnej zniszczonej w wyniku dziatan
Wykonawcy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Odtworzenie trasy i punktéow wysokosciowych — zalozenie poziomej i wysoko$ciowej geodezyjnej
osnowy realizacyjnej niezb¢dnej przy budowie drogi, uwzgledniajacej ustalenia dokumentacji projektowe;j.
Punkty gléwne trasy -Punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

Reper — zasadniczy element znaku wysoko$ciowego lub samodzielny znak wysoko$ciowy, ktorego
wysoko$¢ jest wyznaczona.

Pozostale okreslenia podstawowe - s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w  STWIORB D-M.00.00.00. »Wymagania  ogolne”  pkt.1.4.
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1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce Robot

Ogodlne wymagania dotyczace Robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB
D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.1. Materialy do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé paliki drewniane z gwozdziem, pret
stalowy, stupki betonowe lub rury metalowe o dtugosci ok.0,50m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednicg¢ od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i
dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

“Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 3.

3.1. Sprzet stosowany do wykonywania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot , jak:
e teodolity, tachimetry,
e niwelatory,

e dalmierze,

o tyczki,

e laty,

o tasémy stalowe, szpilki,

e cw. odbiorniki GPS, zapewniajgce uzyskanie wymaganych doktadno$ci pomiardw.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysoko$ciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
[1] pkt. 4.
4.1. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt. 5.

5.2. Prace przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca robot geodezyjnych powinien:
- zapoznac si¢ z zakresem opracowania,
- przeprowadzi¢ z Zamawiajacym ( Inzynierem ) uzgodnienia dotyczace sposobu wykonania prac,
- zapoznac¢ si¢ z dokumentacja projektowa,
- zebra¢ informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnych na obszarze objetym budowg drogi,
- zapoznac si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
- przeprowadzi¢ wywiad szczegolowy w terenie.
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5.3. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysoko$ciowych
5.3.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami i wytycznymi
GUGIK [3-10].

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzic¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do prawidtowej realizacji robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btgdach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych trasy i reperéw roboczych. Btedy te wynikajace z nieprawidtowych danych
uzyskanych od Zamawiajacego powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzgdne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie
roznig si¢ od rzgdnych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to fakt ten musi natychmiast zglosi¢ do
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe wynikajace z réznic rzgdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty w takim przypadku obciaza
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma
1 wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Inwestora zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy drogowej i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly,
przy uzyciu palikéw drewnianych Iub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych
potozonych poza granica robot ziemnych. W zalezno$ci od charakterystyki terenu odlegtos¢ pomiedzy
punktami posrednimi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi
wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim nie powinna przekracza¢ 500m, natomiast w terenie falistym i
gorskim powinna by ¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonywaniem trasy drogowe;j i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. W przypadku braku takich punktow repery robocze nalezy zalozy¢ przy
uzyciu stupkow betonowych osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie 1 sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takag doktadnoscia, aby $redni biad niwelacji po
wyrdéwnaniu byt mniejszy od 4mm/km stosujgc niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny mie¢ dodatkowe oznaczenie okreslajagce nazwe reperu i jego rzedng.
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5.3.3 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci panstwowej(rowniez ASG) oraz
sieci stworzonej dla sporzadzenia mapy do celow projektowych.

O$§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej
nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw 0si trasy nalezy wyznaczy¢ z dokltadno$cia do
lem w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialtdéw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreSlenie granicy robot)zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupehnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypoéw i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysoko$ci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow
glebszych niz 1 m. Odleglo$¢ miedzy palikami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odleglos¢ ta cO najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie koryta jezdni i chodnikow,
rowow o ksztalcie zgodnym z Dokumentacja Projektows.

5.5. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice robot wraz z odtworzeniem wysokosciowym moze by¢
wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Projekt osnowy nalezy uzgodnié
z Osrodkiem Dokumentacji Geodezyjnej i Kartografii. Prace zwigzane z przeniesieniem osnowy geodezyjnej
wraz z odtworzeniem wysokosciowym prowadzi¢ pod nadzorem i w uzgodnieniu z ODGIK, a termin
wykonania prac uzgodni¢ z Inzynierem i Osrodkiem DGiK.

5.6 Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentacje geodezyjna nalezy skompletowac zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziatem na:

1) akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy,

2) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajgcego,

3) dokumentacje¢ techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktorej mowa w punkcie 3 oraz form¢ dokumentow nalezy
uzgodni¢ osérodkiem dokumentacji. Zamawiajacy poda w ST, czy dokumentacje t¢ nalezy okazad
Zamawiajacemu do wgladu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt. 6.
6.1. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w obowiazujacych instrukcjach i wytycznych
GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru Robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
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7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogi przyjmuje si¢ jednostki: km (kilometr) i ha
(hektar).

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru Robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.

8.1. Sposob odbioru robot

Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przektada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

— zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych materiatow,

— zakup i dostarczenie materiatow,

— sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z wlascicielami nieruchomosci,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,

— ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykonawczym wybudowanej drogi wedlug wymagan
dokumentacji technicznej,

— koszty o$rodkéw geodezyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1986

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1986

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK, 1983

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1987

Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z pozniejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Prawo geodezyjne i
kartograficzne.

NogakowbdpE
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