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D-00.00.00. Wymagania og6lne
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB)
sa wymagania ogodlne dotyczace wykonania i odbioru robét w zwiazku z zadaniem ,Budowa parkingéw dla
roweréw w systemie ,, BIKE & RIDE” na terenie Gminy Miasto Zgierz"

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Szczegdélowa specyfikacja techniczna powinna by¢ stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych STWiORB
1.3.1. Wymagania ogélne

Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powiazaniu z innymi STWiORB zawartymi w
niniejszej dokumentaciji.
STWIiORB sa zgodne z wymaganiami zawartymi w Rozdziale 3 ,Zakres i forma Specyfikacji Technicznych
Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych” w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004
r. w sprawie szczeg6lowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego ( Dz. U. Nr 202, poz. 2072 ).
Ustalenia zawarte w niniejszym STWiORB obejmuja wymagania ogélne dla robét drogowych wedlug punktu
1.1.1i kodoéw CPV:
*  45000000-7 Roboty budowlane
*  45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
¢ 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych; roboty ziemne
*  45111000-8 Roboty w zakresie burzenia i roboty ziemne
*  45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych lub ich
czeéci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej
*  45230000-8 Roboty w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych,
autostrad, drég, lotnisk i kolei, wyréwnanie terenu
* 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drég
*  74000000-9 Ustugi profesjonalne w zakresie architektury, inzynierii, budowy, prawa, ksiegowosci i
inne
*  74200000-9 Ustugi doradcze dotyczace architektury, inzynierii, budowy i podobne
*  74230000-0 Ustugiinzynieryjne
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreélenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calos¢ techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego czeé¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoriczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania poleceni i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.
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1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.
1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.11. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czeéé¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustréj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.12. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.
1.4.13. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.14. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w ksiazce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.15. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z ocena jakosci materialéw oraz robét.

1.4.16. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.17. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw sluzacych do przejmowania i rozkltadania obcigzenr od
ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

* Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

*» Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze rozlozenie naprezerh w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

* Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

= Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzeri od ruchu na podloze.
Podbudowa moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

* Podbudowa zasadnicza - goérna czes¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona skladac sie z jednej lub dwéch warstw.

* Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

* Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

*» Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

* Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

1.4.18. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.20. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnoé¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okredlony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.21. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzeni chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.
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1.4.22. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczeristwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni.

1.4.23. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.24. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podlioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.25. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.26. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.27. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejgcego polaczenia.

1.4.28. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.29. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.30. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykltad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.31. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem roboét.

1.4.32. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.33. Szerokosé¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podiuznej, obejmuje catkowita szerokosé
konstrukcyjna ustroju niosacego.

1.4.34. Szerokoé¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych
rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w Swietle poreczy mostowych z wylaczeniem
konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.35. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

1.4.36. Zadanie budowlane - czeé¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiagca odrebna catos¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budows, modernizacja/ przebudowsa, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jakoé¢ wykonanych robét, bezpieczeristwo wszelkich czynnoéci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnoé¢ z dokumentacja projektowa, STWiORB
i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspolrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety STWiORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robé6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wilasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegélowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:
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1. Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowia przetargowa dokumentacje projektowa oraz
projektowa dokumentacje wykonawcza (techniczna) i zostana przekazane Wykonawcy,

2. Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacja projektowa i STWiORB

Dokumentacja projektowa, STWiORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czes¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z
nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacij.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w ,, Kontraktowych warunkach ogélnych” (,Ogélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pisémie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowa i
STWiORB.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWiORB beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéow i
elementéw budowli musza wykazywac zgodnos¢ z okres§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub
STWiIORB i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
¢ Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektéw (jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w
ten sposdb bezpieczenistwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieri i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczerstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajagce beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwieséci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych treé¢ bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony
w cene kontraktowa.

— Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakorniczenia i odbioru ostatecznego roboét.
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Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robét, wygody spolecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji
rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwieséci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony
w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace
ochrony érodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykaniczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibragcji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegélny wzglad na:

a) lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, skladowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

b) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

—  zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

— mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywacé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robé6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w spos6b trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materialéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
od dopuszczalnego, okredlonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do rob6t beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajagcg brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na
srodowisko.

Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoriczeniu robét ich
szkodliwoé¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢
zgode na uzycie tych materialéw od wlasciwych organéw administracji paristwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
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1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bedacych wlascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlaéciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O
fakcie  przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspoétpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac
roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkaricéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawca a wilascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drég
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczeni naciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaly usuniete z
terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukoniczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robét w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenistwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajagcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczeristwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do roboét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczac¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowierr podczas
prowadzenia roboét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagari prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materialéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposéb
ciggly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie
zezwoleni i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznoé¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktére
spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa paristwowe
lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomiedzy
powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce
i przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoSciowe, budowle oraz inne pozostatosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnoéc¢
Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia
opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajagcym i Wykonawca ustali
wydluzenie czasu wykonania robét i/lub wysokosé kwoty, o ktéra nalezy zwiekszy¢ cene kontraktowa.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na 10 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegblowe informacje dotyczgce proponowanego zZrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialéw jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrdédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego Zrédla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badart w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrédla w sposob ciagly spetniaja wymagania STWiORB w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolerr od wtascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie
materialéw ze Zrédet miejscowych wlaczajac w to Zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji
Zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajqca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia
i selekgji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialéw pochodzacych ze Zrédel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okaza
sie potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robét.



,Budowa parkingéw dla roweréw w Zgierzu”

Nadklad czasowo zdjete z terenu wykopéw, dokopéw i miejsc pozyskania materialow miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoniczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegélnione w dokumentach umowy, chyba, Zze uzyska na to pisemng zgode
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja Zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi
na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéow do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materialéw zostanie odpowiednio przewartoéciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robé6t, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jedli dokumentacja projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwoé¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
swoim zamiarze co najmniej tydzien przed uzyciem tego materialu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badant wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosci i byly dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji
okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza
by¢ spelnione nastepujace warunki:

— Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialéw w czasie przeprowadzania inspekcji,
— Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwoérni,
gdzie odbywa sie produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robét,
— Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.
3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw iiloéci wskazaniom zawartym w STWiORB,
PZ] lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku
braku ustaleri w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak réwniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika
projektu, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spelniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami STWiORB, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usuniete przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
rob6t beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
STWiORB, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu
uwzgledni wyniki badan materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkgjii przy badaniach
materiatéw, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako$ci

Wykonaweca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
spos6b wykonywania robdét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujacy
wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawiera¢:
a) czes¢ ogodlna opisujaca:

* organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

* organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,



,Budowa parkingéw dla roweréw w Zgierzu”

*  sposéb zapewnienia bhp.,

* wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

* wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegélnych elementéw
robot,

* system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,

* wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

* sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badari laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciagganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informagji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzajeiilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

*  sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

* sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos$é, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

*  sposob postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggnac
zalozong jakos¢ robét.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materialéw oraz roboét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badarr w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i STWiORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w STWiORB, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreélone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczeri laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzenn laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak powazne, ze moga wplynac¢ ujemnie na
wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materialow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete
i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badafi materialéw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkci mogg byé z jednakowym
prawdopodobieristwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badain wykonywanych przez
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Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materialéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdZniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badari (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materialéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materialéw i robét z
wymaganiami STWiORB na podstawie wynikéw wlasnych badari kontrolnych jak i wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialéw i robét z dokumentacja projektowa i STWiORB. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang
przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnoé¢ z kryteriami technicznymi
okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

*  Polska Norma lub

* aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli

nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktére spetniaja wymogi STWiORB.

W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez STWiORB, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badarn wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone
przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa
na Wykonawcy.
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Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

* date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

* date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

* date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonogramoéw robét,

* terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdlnych elementéw robét,

*  przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

* uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

* daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,

*  zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeéciowych i ostatecznych
odbioréw robat,

* wyjaénienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

* stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

*  zgodno$c rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

* dane dotyczace czynnoéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robét,

* dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

* dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

*  wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

* inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecern Wykonawcy roboét.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badarn Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robét. Winny
by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:
— zgloszenie na realizacje zadania budowlanego,
— protokoly przekazania terenu budowy,
— umowy cywilno- prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno- prawne,
— protokoty odbioru robét,
— protokoly z narad i ustalen,
— korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
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Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i STWiORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWiORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robé6t bedzie przeprowadzony z czestodcia wymagana do celu miesiecznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawece i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okres$lania ilosci rob6t i materialow

Dtugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli STWiORB wtasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m?3
jako dlugos$¢ pomnozona przez éredni przekro;.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami STWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robé6t beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robo6t.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
STWiORB. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajagc w sposéb ciagly zachowanie dokladnosci wg
norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie
oddzielnego  zalacznika do  ksigzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustaleri odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
— odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi czesciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
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Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czeéciowego
rob6t dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Odbioru robét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny roboét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnoéci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badani i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacja projektowa i STWiORB.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalenn przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupelniajacych
i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupelniajacych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykorniczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i STWiORB z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszona wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

— dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub
zamienne),

— recepty i ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy (oryginaly),

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczer laboratoryjnych, zgodne z STWiORB,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z STWiORB,

— opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, os§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wlascicielom
urzadzen,

— geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza roboét i sieci uzbrojenia terenu,
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— zgloszenie do zasobé6w Osrodka Geodezyjnego przekazania robdt niezbednych do wykonania mapy
zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny rob6t”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWiORB i w
dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6t beda obejmowac:

* robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

*  warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

*  wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

*  koszty poérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

*  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne D-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogoélnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazd6éw / przejazd6éw i organizacji ruchu obejmuje:

— opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodniern wynikajacych z
postepu robét,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu,

— oplaty/dzierzawy terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowar i drenazu,

— tymczasowaq przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazd6éw /przejazd6w i organizacji ruchu obejmuje:

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,

barier i $wiatel,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw / przejazd6éw i organizacji ruchu obejmuje:

— usuniecie wbudowanych materialéw i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414, z péZniejszymi zmianami).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczeristwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953, z pdzZniejszymi zmianami).
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Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60, z pézniejszymi zmianami).
Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001 r. (Dz. U. Nr 62, poz. 628, z p6Zniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881)

Rozporzadzenie MTiGM z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz. 430).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzeénia 2004 r. w sprawie szczegélowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno - uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072, z pdZniejszymi zmianami).
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D-01.00.00. Roboty przygotowawcze

D-01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktéw wysokosciowych
1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB)
s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych w zwigzku z zadaniem ,Budowa parkingow dla roweré6w w systemie ,, BIKE & RIDE” na
terenie Gminy Miasto Zgierz"

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych powinna by¢ stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdét zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majagcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz polozenia obiektéw inzynierskich a takze odtworzenia i stabilizacji pasa drogowego.

Ponadto Wykonawca ma obowigzek wykona¢ inwentaryzacje geodezyjna wykonanych roboét po ich
zakonczeniu.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w spos6b ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

e) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

f) odtworzenie wszystkich punktéw geodezyjnych naruszonych lub zniszczonych w trakcie budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

* Punkty gltéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy
punkt trasy.

* Pozostale okreslenia podstawowe - s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogé6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 1.5

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB D-00.00.00
,Wymagania ogélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg
rob6t ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny miec érednice od 0,15 do 0,20 m i dlugosé
od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe Srednicy
5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.
Do stabilizacji punktéw granicznych pasa drogowego ( na etapie wznowienia ) nalezy uzy¢ pali drewnianych
o $rednicy od 0,10 do 0,15 m i dtugosci od 1,5 do 1,7 m, oznaczonych na czerwono.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- laty,
— taSmy stalowe, szpilki,

— samochoéd dostawczy

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Elementy powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu.
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejac¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje
i wspolrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu o materialy dostarczone przez
Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegblowego wytyczenia robét. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera
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o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktéw gltéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu
okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia sie od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére
bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw
przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych
punktéw. Forma i wzoér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej
realizacji rob6t naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
polozonych poza granica robét ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomiedzy punktami gléwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 200 m. Zamawiajacy powinien zalozyé robocze punkty
wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosi¢ 200 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie
od jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejagcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w
postaci slupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperéw roboczych nalezy okreéla¢ z taka
dokladnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje
podwoéjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panistwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okre$lonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach
glownych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy,
lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla
pozostalych drég. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm w stosunku
do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢
materialéw wymienionych w pkt 2.2. Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy
Wykonawca roboét zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi na granicy robét, zgodnie
z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi na granicy robét nalezy
stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosci
przekraczajacej 1 metr oraz wykopéw glebszych niz 1 metr. Odlegtoé¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy



,Budowa parkingéw dla roweréw w Zgierzu”

dostosowac¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtoé¢ ta co najmniej powinna
odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacja projektowa.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych ( do pomiaréw kontrolnych )

Na etapie odtworzenia trasy, nalezy wyznaczy¢ i zastabilizowaé¢ w terenie ( na czas prowadzenia
rob6t ) punkty przekrojéw poprzecznych co 20 m, w celu dokonywania pomiaréw rzednych ( w przekroju
poprzecznym jezdni ) na etapie w/w robét tj.:

- pomiar stanu istniejacej nawierzchni,

- pomiar stanu po frezowaniu warstw bitumicznych,

- pomiar rzednych koryta pod nowa konstrukcje nawierzchni,

- pomiar rzednych po wykonaniu kazdej nowej warstwy nawierzchni,
- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

Illoé¢ punktéw w przekroju poprzecznym okresla Inzynier.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okredlonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czeécig obmiaru robét mostowych.
Przy wznowieniu granic, jednostka jest punkt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogo6lne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktéore Wykonawca przedktada Inzynierowi.
Odbiér zastabilizowanego pasa drogowego odbywa sie na podstawie przedlozonego operatu, przez:

- sprawdzenie w terenie poprawnosci zastabilizowanych punktow,

- pomiar kontrolny na wybranych punktach,
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogé6lne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ( co 20 m - do pomiaréw kontrolnych ) ewentualnym
wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- odtworzenie ( ewentualnie zniszczonych lub uszkodzonych ) punktéw geodezyjnych,
— zakup, dowiezienie i rozlozenie elementéw w miejscu wbudowania,
— okazanie granic wlascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,
— pobranie niezbednych materialéw ze sktadnicy odpowiedniego Osrodka Geodezji i Kartografii,
— inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

8. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo Geodezyjne i Kartograficzne ( Dz. U. Nr 240).
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D-01.02.02. Zdjecie warstwy humusu

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB)
sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny
w zwigzku z zadaniem ,Budowa parkingéw dla roweréw w systemie ,BIKE & RIDE” na terenie Gminy
Miasto Zgierz"
1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych powinna by¢ stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robé6t przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej sie do

powtdrnego uzycia nalezy stosowac:

- rOwniarki,

- spycharki,

- fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe
wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odleglos¢ wymagajaca zastosowania
takiego sprzetu.

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do powtérnego uzycia, nalezy
stosowac:

- noze do ciecia darniny wedlug zasad okreslonych w p. 5.3,
- lopaty iszpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.
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4.2, Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym samowyladowczym. Wybér srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i
przeznaczenia humusu. Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtérnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w spos6b nie powodujacy
uszkodzen.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5. Teren
pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pézniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami STWiORB
lub wskazaniami Inzyniera. Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego
wykonania robét, wzglednie moze stanowié¢ zagrozenie dla bezpieczeristwa robét (zmienna grubosé warstwy
humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdjaé¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych
oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Gruboé¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,
STWiIiORB lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie
stanowil podstawe do rozliczenia czynnoéci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy
skladowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie
nalezy zdejmowaé¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.
Humus nalezy usunaé poza granice robét i wywiez¢ na koszt Wykonawcy.
Humus jest wlasnoscig Zamawiajacego, a o miejscu skladowania decyduje Kierownik.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest pokryta
darning przeznaczona do umocnienia skarp, darnine nalezy zdja¢ w sposob, ktéry nie spowoduje jej
uszkodzen i przechowywaé¢ w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania. Wysokie trawy powinny
by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darnine nalezy cigé w regularne, prostokatne pasy o szerokosci okoto
0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra. Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do
0,10 metra. Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi by¢ skladowana, to zaleca sie jej rozlozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca
na takie roztozenie darniny, to nalezy ja magazynowac¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin
darnine nalezy skladowa¢ w warstwach trawa do dotu. W pozostalym okresie darnine nalezy sktadowac
warstwami na przemian trawq do gory i trawg do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowaniem nie
powinien przekraczaé 4 tygodni. Darnine nie nadajaca sie do powtérnego wykorzystania nalezy usunaé
mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w STWiORB lub
przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu lub/i darniny.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robé6t obejmuje:
- zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdluz drogi lub odwiezieniem na odklad,
- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skfadowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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D - 01.02.04. Rozbiérka elementéw drog
1. WSTEP
1.1 Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(STWiIORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiérka elementow
drogi w zwigzku z zadaniem ,Budowa parkingéw dla roweré6w w systemie ,BIKE & RIDE” na terenie
Gminy Miasto Zgierz"

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych powinna by¢ stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.
1.3 Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiérka:
*  kraweznikow
1.4 Okreslenie podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materialéw i ich skladowania podano w STWiORB D-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2 Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérka elementéw dréog moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— spycharki,

— ladowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody ciezarowe,

— zrywarki,

— mloty pneumatyczne,

— pily mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

—  koparki,

— inny sprzet do robét recznych jak mioty, kilofy, fopaty itp.
4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 4.
Transport materiatéw z rozbiérki
Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu. Z zastrzezeniem, ze materialy
ktére mozna ponownie wykorzysta¢ w procesie budowlanym nalezy przewozi¢ w sposéb zapobiegajacy
wymieszaniu z innymi materiatami.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogo6lne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2 Wykonanie robét rozbiérkowych
Roboty rozbiérkowe elementéw drég i innych wymienionych w punkcie 1.3 obejmuja usuniecie z terenu
budowy wszystkich elementéw zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB lub wskazanych przez
Inzyniera.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej,
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiatow.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w STWiORB lub
przez Inzyniera.
Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone w STWiORB lub wskazane przez Inzyniera.
Elementy i materialy, ktére zgodnie z umowa kontraktowa staja sie wlasnoscia Wykonawcy, powinny
by¢ usuniete z terenu budowy.
Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drég, znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.
W szczeg6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.
Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw drogowych nalezy wypelnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w odpowiedniej STWiORB.
Materiaty rozbiérkowe nadajgce sie¢ do ponownego wykorzystania np. kostka kamienna, bruk, oporniki
kamienne sg wlasnoscig Zamawiajacego i powinny by¢ usuniete z terenie budowy we wskazane miejsce,
na koszt Wykonawcy.
Materiaty z rozbiorki nie nadajgce sie do jakiegokolwiek wykorzystania sa wiasnoscia Wykonawcy i
zostang wywiezione z budowy na jego koszt, zgodnie z zasadami Ustawy o odpadach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2 Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Kontrola jakosci robé6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni, ogrodzeri
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w STWiORB.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogoélne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robé6t zwigzanych z rozbiérka elementow drog jest:
* dlanawierzchni, podbudéw, chodnikéw - m? (metr kwadratowy),
» dla kraweznika, obrzeza, - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogolne”
pkt 9.
Nalezy rozebra¢ elementy wyszczegdlnione w przedmiarze.
9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dlarozbiérki kraweznikéw, obrzezy:
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— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— oznakowanie robét,

— odkopanie kraweznikéw, obrzezy i opornikéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. law,

— zaladunek i wywiezienie materialu z rozbiérki w miejsce wskazane przez kierownika budowy
— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

UWAGA. W kazdej pozycji dotyczacej rozbiorki nalezy uja¢ wywo6z gruzu oraz koszty utylizacji gruzu.
Rozebrane elementy tablic i masztéow reklamowych przeznaczone do przestawienia Wykonawca
powinien chroni¢ przed zniszczeniem. W przypadku uszkodzei wszelkie naprawy, wymiane
elementéw na nowe pokrywa Wykonaweca.
PRZEPISY ZWIAZANE

— Ustawa z dnia 14.12.2012 r. o odpadach Dz. U. 2013 poz. 21 z péZniejszymi zmianami.

28



,Budowa parkingéw dla roweréw w Zgierzu”

D-02.00.00. Roboty ziemne

D-02.01.01. Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB)
s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem wykopéw w gruntach
nieskalistych w zwigzku z zadaniem ,Budowa parkingow dla roweréw w systemie ,BIKE & RIDE” na
terenie Gminy Miasto Zgierz"

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Szczegblowa specyfikacja techniczna powinna by¢ stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych i obejmuja
wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okre$lenia zostaly podane w STWiORB D-02.00.00. pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-02.00.00. pkt 1.5.

2. MATERIALY (Grunty)

Material wystepujacy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podloze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych [12]
powinien charakteryzowac sie grupa nosnosci Gi. Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy
nos$nosci, nalezy podloze doprowadzi¢ do grupy nosnosci Gi zgodnie z dokumentacja projektowa i STWiORB.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w STWiORB D-02.00.00. pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w STWiORB D-02.00.00. pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w STWiORB D-02.00.00. pkt 5. Sposéb wykonania skarp
wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w caltym okresie prowadzenia robét, a naprawa uszkodzen,
wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od
dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce. Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposéb,
aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposéb
uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera. Odspojone grunty przydatne do wykonania
nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odklad. O ile Inzynier
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dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed

nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i no$nosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetniaé
wymagania, dotyczgce minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w Tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Minimalna wartos¢ I dla: |
Strefa korpusu KR 3-6 KR 1-2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robét 1,00 0,97
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych
w Tablicy 1. Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w Tablicy 1 nie moga by¢ osiggniete przez
bezposrednie zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podloza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania érodki,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi. Dodatkowo mozna sprawdzi¢ noénos¢
warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztalcenia E>
zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosé¢ warstwy gruntu (nadkladu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg przystapienia do ostatecznego
profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynnoéé¢ budowlana.
Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowoduja uszkodzers powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkoéw obcigza Wykonawce robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB D-02.00.00. pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodnoéci z wymaganiami okreslonymi w

dokumentacji projektowej i STWiORB. W czasie kontroli szczegélng uwage nalezy zwrécié na:

* sposéb odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wlaéciwosci,

* zapewnienie statecznosci skarp,

* odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét i po ich zakoriczeniu,

* dokladnosé¢ wykonania wykopoéw (usytuowanie i wykorczenie),

*  zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-02.00.00. pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr szescienny) wykonanego wykopu.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-02.00.00. pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-02.00.00. pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3® wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie roboét,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wyladunek,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, skarp,

zageszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkladzie,

wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,

rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwigzanych podano w STWiORB D-02.00.00. Pkt 10.
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D-04.00.00. Podbudowy

D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB)
s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z
profilowaniem i zageszczaniem podloza gruntowego w zwigzku z zadaniem ,Budowa parkingéw dla
rowerow w systemie ,, BIKE & RIDE” na terenie Gminy Miasto Zgierz".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych powinna by¢ stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdét zwiazanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

Glebokos¢ korytowania:

- 41 cm na szerokosci projektowanych parkingéw dla roweréw
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

* réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukoénie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢
wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

*  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

*  walcéw statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wilasciwosci gruntu podloza.
4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materialow
32



,Budowa parkingéw dla roweréw w Zgierzu”

Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w STWiORB D-04.02.01, D-02.00.00, pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczeéniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za
zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po
wyprofilowanym izageszczonym podlozu nie moze odbywaé sie ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéow lub szpilek powinno umozliwiac¢
naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 metréw. Rodzaj
sprzetu, a w szczegblnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty
i do trudnoéci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposéb
wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i STWiORB, tj. wbudowany w
nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera. Profilowanie i zageszczenie podioza
nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sie, aby rzedne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podltoza. Jezeli powyzszy
warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢é dodatkowy
grunt spelniajagcy wymagania obowigzujace dla gérnej strefy korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokoéciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia,
okreslonych w Tablicy 1. Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien by¢
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposérednio po
profilowaniu podltoza nalezy przystapic¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza nalezy kontynuowac do
osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w Tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy
okresla¢ zgodnie
z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podloza (Is)

Minimalna warto$¢ I, dla:
Strefa korpusu KR 3-6 KR 1.2
Gorna warstwa o gruboéci 20 cm 1 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podioza 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen pltytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtérny modul odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2. Wilgotnoéé gruntu podloza podczas
zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnoséci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.
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5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze ulegto nadmiernemu
zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po
osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta
i wyprofilowanego podloza podaje Tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza

Lp. | Wyszczegodlnienie badan i pomiaréw | Minimalna czestotliwo$§¢ badan i pomiaréw

1 |Szeroko$é koryta 10 razy na 1 km

2 | Réwnosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 | Réwnos$é poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne ") 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe co 20 m (na. odc. skomplikowanych co 10 m) w osi jezdni i na
jej krawedziach

6 | Uksztaltowanie osi w planie " co0 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach

7 Zageszczenie, wilgotnos¢  gruntu |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,

podloza lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukéw poziomych

Szerokosé koryta (profilowanego podloza)
Szerokosc koryta i profilowanego podioza nie moze réznic¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej
niz +10 cmi -5 cm.

Rownosé koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [4]. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata. Nieréwnosci nie moga
przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancjg 1 0,5%.

Rzedne wysokosciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

Uksztaltowanie osi w planie
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Os$ w planie nie moze by¢ przesunigeta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz [1 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub wiecej niz [1 5 cm dla pozostatych drég.

Zageszczenie korvta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w Tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie
poréwnanie wartosci moduléw odksztalcenia, to wartosé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu
odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2. Wilgotnos¢
w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podloza powinna byé
réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie
i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogoélne” pkt 8. Roboty
uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:

= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

* zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,

* profilowanie dna koryta lub podtoza,

*  zageszczenie,

* utrzymanie koryta lub podloza,

* przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
2. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
3. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
i podloza przez obcigzenie plyta.
4. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
5. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego me-
chanicznie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét zwigzanych
z wykonaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie dla Zadania: ,Budowa
parkingéw dla rower6w w systemie ,BIKE & RIDE” na terenie Gminy Miasto Zgierz"

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w p.
1.1

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB stanowig wymagania dotyczace Robét zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5 jako:
- podbudowa o grubosci 20 cm

1.4. Okreslenia podstawowe
Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zageszczeniu kruszywa o
wlaséciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;j.
Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWiORB D.00.00.00. ,, Wymagania ogoélne” 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét, ich zgodnosé z Dokumentacja Projektowa,
STWiIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace Robét podano w STWiORB
D.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” p. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne
Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w STWiORB D.00.00.00. , Wymagania ogélne” p. 2.

2.2. Kruszywo
Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa !amanego stabilizowanego mechanicznie ( a takze
warstwy wymiany gruntu ) powinno by¢ kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru wiekszych od 8 mm. Dopuszcza sie réwniez
stosowanie zuzla jako materialu do wykonania podbudowy.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszczen obcych.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna leze¢ pomiedzy krzywymi granicznymi podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy

wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa

1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie przebiega¢ od dolnej do gérnej krzywej granicznej
uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac¢ 2/3 grubosci
warstwy ukladanej jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowic
wiecej niz 65% frakcji przechodzacej przez sito 0,5 mm.

2.2.2. Wlasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okre$lone w ponizszej tablicy 1.

Kruszy Kruszvw
L. e wo Zuzel YW Zuzel
Wyszczegoélnienie o lamane
p famane
Podbud. pomocnicza [Podbud. zasadnicza |
1 | Zawartos¢ nadziarna, %, nie wiecej niz 10 10 5 5
2 | Zawartoé¢ ziaren nieforemnych, % nie wiecej niz 40 - 35 -
Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, barwa WZOICO | WZOICOW | WZOICOW
3 . L . .. wzorcowa
cieczy nie ciemniejsza niz wa a a
4 Wskaznik piaskowy po 5-krotnym zageszczeniu 30-70 ) 30-70 )
metoda I lub II
Scieralnoéé¢ w bebnie Los Angeles,
) o o s
gbytek masy po pelnej liczbie obrotéw, %, nie 50 50 35 40
5 | wiekszy niz 35 35 30 30
- po 1/5 pelnej liczby obrotéw w stosunku do
Scieralnosci catkowitej, %, nie wiecej niz
6 | Nasigkliwos¢, %, nie wiecej niz 5 8 3 6
Mrozoodpornoé¢ ziaren wiekszych od 2mm, po 25
7 | cyklach zamrazania i odmrazania, ubytek masy, %, |10 10 5 5
nie wigcej niz
3 Rozpad krzemianowy i zelazawy tacznie, nie wiecej | 3 ) 1
niz [%]
Zawartos¢ zwiazkoéw siarki w przeliczeniu na SOs,
9 o . 1 4 1 2
%, nie wiecej niz
Wskaznik nos$nosci wnos mieszanki, %, nie mniejszy
niz
10 przy zageszczeniu Is[11,00 ?0 ?0 51520 ?go
przy zageszczeniu Is[11,03
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| 11 | Zawartos¢ ziaren ponizej 0,075mm, % [2-12 [2-12 [2-10 [2-10 |

2.3. Zrédla materialow
Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zrédel uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inspektora Nadzoru.
Zrédla materialéw powinny byé¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robét.
Wykonawca powinien dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wyniki badan laboratoryjnych 1acznie
z projektowana krzywgq uziarnienia i reprezentatywne prébki materiatow.
Materialy z zaproponowanego przez Wykonawce zrédla beda zaakceptowane do wbudowania przez
Inspektora Nadzoru, jezeli dostarczone przez Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych i ewentualne wyniki
badan laboratoryjnych prowadzonych przez Inspektora Nadzoru wykaza zgodnos¢ cech materialowych
zZ wymaganiami.
Zatwierdzanie Zrédla materialéw nie oznacza, ze wszystkie materialy z tego Zrédta beda przez Inspektora
Nadzoru dopuszczone do wbudowania. Materialy, ktére nie spelniaja wymagan zostang odrzucone.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdélne" p.3.

3.2. Sprzet do wykonania podbudowy
Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie nalezy stosowac:

e mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia
dozujace wode - tylko w przypadku braku mozliwosci zakupu mieszanki bezposrednio u
producenta,

e roéwniarki lub ukladarki kruszywa do rozkladania materiatu,

e walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania,

e cysterny z woda z mozliwoscia regulacji skropienia,
w miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogélne" p.4.

4.2, Transport kruszywa
Transport kruszywa powinien odbywaé sie w sposéb przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu
i rozsegregowaniu.
Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podtozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany by nie dopuéci¢ do jego
uszkodzen i tworzenia kolein.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen osi i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robét
Ogodlne zasady wykonania Rob6t podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogélne" p.5.

5.2. Przygotowanie podloza
Podloze pod podbudowe powinno speinia¢ wymagania okreslone w STWiORB D.04.01.01.
Podbudowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajagcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dis/dss [0 5 1)

w ktérym:
Dis-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach,
dss-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podloza, w milimetrach.
Podloze pod podbudowe z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie stanowi grunt rodzimy
zgodnie ze STWiORB D.02.01.01 pkt. 2.
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Jezeli podloze wykazuje jakiekolwiek wady to powinny by¢ one usuniete wedlug zasad akceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia i wilgotnosci optymalnej
nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na konieczno$é zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczeg6lnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w sposéb przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Rozkladanie mieszanki kruszywa
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja
Projektowg lub wedtug zalecen Inspektora Nadzoru z tolerancjami okreslonymi w niniejszej STWiORB.
Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania warstw powinny by¢ wczesniej, odpowiednio zamocowane
i utrzymywane w czasie robé6t przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé
naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia Rob6ét i nie powinno by¢ wieksze niz co 10 m.
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna
grubosé po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo ukladanej warstwy nie
moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwy kruszywa powinny byé rozkladane w sposéb
zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada sie z
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw irzednych wysokosciowych. Rozpoczecie ukladania nastepnej
warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora Nadzoru. Kruszywo w miejscach,
w ktérych widoczna jest jego segregacja powinno by¢ przed zageszczeniem zastapione materiatem
o odpowiednich wlasciwosciach.

5.5. Zageszczanie

Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami wibracyjnymi ogumionymi i stalowymi gltadkimi. W ostatniej fazie
zageszczenia nalezy sprawdzi¢ profil powierzchni podbudowy fata, za pomoca sznurka lub inng metoda.
Zageszczenia podbudowy nalezy wykonywaé warstwami okreSlonymi w pkt. 5.4. przy zachowaniu
wilgotnosci optymalnej.

Zageszczenie podbudowy powinno by¢ réwnomierne na calej szerokosci i nalezy je sprawdza¢ dla kazdej
zageszczonej warstwy. Nosnos¢é badana plyta VSS na ostatniej warstwie podbudowy powinna odpowiadaé
warunkom podanym w p.5.7.7.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy uszkodzonej przez ruch
budowlany jak réwniez wskutek oddzialywania czynnikéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu,
$niegu i mroz.
Wykonawca zobowigzany jest wstrzymac¢ ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw deszczu, jezeli
wystapi mozliwos¢ uszkodzenia podbudowy.

5.7. Wymagania jako$ciowe wykonania podbudowy

5.7.1. Zgodnosé rzednych niwelety z projektem
Odchylenia rzednych przekroju podtuznego w stosunku do projektu nie powinny przekracza¢ - 2cm, + lem.

5.7.2. R6wnosé podbudowy w przekroju podluznym
Odchylenie profilu podiuznego podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, mierzone zgodnie z
norma BN-68/8931-04, 4 metrowa fatgq nie powinny przekracza¢ przy ukladaniu mechanicznym:
dla podbudowy jednowarstwowej lub ukladanej na warstwie technologicznej £ 10mm,
dla warstwy technologicznej + 20mm.

5.7.3. Zgodnos¢ spadku podbudowy
Nalezy stosowac spadki poprzeczne zgodnie z zalozonymi w Dokumentacji Projektowej. Réznice wartosci
wykonanych spadkéw poprzecznych, w stosunku do projektowanych nie powinny przekracza¢ wartosci
bezwzglednej spadku wiecej niz o + 0,5%.

5.7.4. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa z uwzglednieniem projektowanych
odsadzek (poszerzen warstwy podbudowy w stosunku do warstw lezacych powyze;j).
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Odchylenia szerokosci, mierzone od osi drogi nie powinny przekracza¢ +5cm i -lcm w stosunku do
Dokumentacji Projektowej.

5.7.5. Uksztaltowanie osi podbudowy
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + Scm.

5.7.6. Grubosé warstwy podbudowy
Odchylenie grubosci wykonanej podbudowy w stosunku do przyjetej Dokumentacji Projektowej nie powinny
przekroczyé¢:
dla podbudowy jednowarstwowej lub uktadanej na warstwie technologicznej + 10%, -0%,
dla warstwy technologicznej + 10%, - 15%.
Niedopuszczalne jest wykonanie podbudowy zasadniczej o grubosci mniejszej niz podano w Dokumentacji
Projektowej i niniejszej STWiORB.

5.7.7. Nos$nos¢ i zageszczenie podbudowy
Wartos¢ wtérnego modutu odksztalcenia oraz wskaznik odksztalcenia po zageszczeniu warstwy, badane
plyta statyczna typu VSS o srednicy D=300mm, powinny by¢ zgodne z tabela 2.
Tabela 2. Wymagania no$nosci i zageszczenia

Rodzaj podtoza Iy E;
- chodniki, .
- drogi dla roweréw, <22 e spr.awdza
- utwardzenia SIe

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci
Zasady ogolne kontroli jakosci Robét podano w STWiORB D 00.00.00. ,, Wymagania ogolne” p.6.

6.2. Badania przed przystapieniem do Robét
Przed przystapieniem do Rob6t Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania Robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow.
Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w p.2.

6.3. Badania w czasie Robét
Badania w czasie rob6t obejmuja kontrole uziarnienia na podstawie analizy sitowej wbudowanej mieszanki
kruszywa tamanego, z czestotliwoscig 1 badanie na kazde 3000 m2 wbudowanego materialu. Dodatkowo dla
przebadanej partii nalezy okreéli¢ parametry mieszanki z tablicy 1.
Wilgotnoé¢ naturalng materiatu kontroluje sie wg PN-EN 1097-5:2001. Do kontroli nalezy pobiera¢ co najmniej
po 2 probki z kazdej dziennej dziatki roboczej oraz w przypadku watpliwych.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych
Czestotliwos¢ i zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie przedstawiono w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ i zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. WySZfZ gegolr'uer,ue Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
badar i pomiaréw
GIUbOS(,: ’warstw . - Podczas budowy:
( Wartos¢ odchylki grubosci e D .
. PR -w 3 punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej lecz
warstwy powinna by¢ nie wieksza | . S
1 . 0 nie rzadziej niz 1 na 400 m2
niz [110% dla podbudowy .
zasadniczej oraz +10% i-15% dla Przed odbiorem:
. - w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2
pomocniczej)
Nosnos¢ i zageszczenie wg
2 obcigzen ptytowych ( zgodnie w 2 przekrojach na kazde 1000m2
z PN-5-02205)
3 Szerokos¢ 20 razy na 1 km
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4 Réwnosé podtuzna XV spos6b ciagly planografem albo co 20 m fatg
metrowg

5 Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km fata 2-metrowa

6 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km 2-metrowa fata i poziomicy

7 Rzedne

8 Uksztaltowanie osi w planie co30m

*) dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztalttowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukéw poziomych: na poczatku i na koricu kazdej krzywej przejéciowej oraz na poczatku, w érodku
i na koncu kazdego tuku poziomego.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa
Wszystkie kruszywa nie spelniajagce wymagann dotyczacych uziarnienia iwtasciwosci podanych
w odpowiednich punktach niniejszej STWiORB, zostana odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spelniajace tych
wymagan zostaly wbudowane to beda, na polecenie Inspektora Nadzoru, wymienione przez Wykonawce na
wlasciwe, na koszt Wykonawcy i bez jakichkolwiek dodatkowych kosztéw poniesionych przez
Zamawiajacego.

6.5.2 Niewlasciwe cechy geometryczne
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.4.3.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

6.5.3 Niewlasciwa grubosé podbudowy
Przed odbiorem Wykonawca sprawdzi gruboé¢ warstw w obecnoéci Inspektora Nadzoru, z czestotliwoscia
podang w tablicy w p. 6.4. Przynajmniej w 50% otworéw gruboé¢ warstw powinna by¢ co najmniej réwna
projektowanej, a w zadnym otworze niedomiar grubosci nie moze by¢ wiekszy od 10%.
Jezeli warunek ten nie jest spelniony Wykonawca wykona, na wlasny koszt, w obecnosci Inspektora Nadzoru,
dodatkowe otwory w celu identyfikacji powierzchni wadliwych pod wzgledem grubosci.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych Robét nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wg wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.5.4 Niewlasciwe zageszczenie podbudowy
Do odbioru zageszczenia podbudowy Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie
wynikéw badan wskaznika zageszczenia, wraz z wartociami érednimi dla calego odbieranego odcinka,
wykonane na podstawie biezacej kontroli zageszczenia.
Na odcinkach nie spetniajacych wymagan co do zageszczenia podbudowy nalezy materiat spulchni¢ i Roboty
powtérzy¢ w sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.5.5. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy
Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej to Wykonawca wykona wszelkie Roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zlecone przez Inspektora Nadzoru, na wilasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét
Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m2], wykonanej podbudowy jako warstwy konstrukgji
z kruszywa famanego o uziarnieniu i grubosciach okreslonych w Dokumentacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robét
Odbiér podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz na
zasadach odbioru czeéciowego i koricowego okreslonych w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogélne" p. 9.

9.2. Podstawa platnosci
Cena wykonania 1 m? warstwy podbudowy z kruszywa tamanego w rozréznieniu na gruboéci i uziarnienia

obejmuje:

oznakowanie i utrzymanie oznakowania robét,

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,

koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,

zakup, transport i skladowanie potrzebnych materiatow,

opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z przeprowadzeniem wymaganych badar,
przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura,

oczyszczenie podioza,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

rozlozenie mieszanki,

profilowanie, zageszczenie rozlozonej warstwy o okreslonej grubosci,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w STWiORB,
utrzymanie podbudowy w czasie Robot,

koszt utrzymania czystosci na przylegajacych drogach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
1.
2.

Ll

PN-5-06102/97 Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwaleri
stosowanych na drogach, lotniskach

i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-87/5-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy, okreslenia.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-5-02205 Zat. B Instrukcja badan podioza gruntowego. budowli drogowych i mostowych. z
dnia 01.05.1998 r.
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D-05.00.00. Nawierzchnie

D-05.03.23. Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe;j

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB)
s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z utozeniem nawierzchni utwardzenia z
kostki brukowej betonowej w zwigzku z zadaniem ,, Budowa parkingow dla roweréw w systemie ,BIKE &
RIDE” na terenie Gminy Miasto Zgierz"

1.2. Zakres stosowania STWiORB.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych powinna by¢ stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni utwardzen z:

—  kostki brukowej betonowej gr. 8 cm - nawierzchnia parkingéw

Szczegblowy zakres i miejsce stosowania kostki brukowej betonowej podaje projekt budowlany branzy
drogowej wchodzacy w sktad dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Betonowa kostka brukowa - prefabrykat betonowy, stosowany jako materiat nawierzchni, ktéry
spelnia nastepujace warunki:

- w odleglosci 50 mm od kazdej krawedzi, zaden przekréj poprzeczny nie powinien wykazywac
wymiaru poziomego mniejszego niz 50 mm,

- dlugosé calkowita kostki podzielona przez jej gruboé¢ powinna by¢ mniejsza lub réwna cztery.

Obramowanie nawierzchni - umocnienie bocznych jego krawedzi wykonanych z obrzezy,
kraweznikéw lub innych materiatéw zgodnie Dokumentacja Projektowa i odpowiednimi STWiORB.

Koryto nawierzchni - wykop stuzacy do wbudowania konstrukcyjnych elementéw nawierzchni,
wykonany zgodnie z projektowanym przekrojem podtuznym i poprzecznym w planie pasa
nawierzchni.

Podsypka - warstwa wyréwnawcza ulozona na podlozu majaca za zadanie wyréwnanie réznic w
grubosci warstw materiatu zastosowanego do wykonania nawierzchni oraz uzyskania wiasciwego
spadku nawierzchni.

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1. 5. Og6lne wymagania dotyczace rob6ét.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowg, STWiORB i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB
D-M-00.00.00 - "Wymagania ogdlne" pkt 1.5.
2 MATERIALY
2.1. Ogb6lne wymagania dotyczace stosowania materiatow.

Ogolne Wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-
M-00.00.00. ,, Wymagania og6lne” pkt. 2.
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2.2. Betonowe kostki brukowe.

Do produkcji betonowych kostek brukowych powinny byé stosowane takie materiaty, ktérych

przydatno$é do stosowania zostala ustalona pod wzgledem ich wlasciwosci uzytkowych. Wymagania
dotyczace przydatnosci stosowanych materialéw producent powinien podawaé¢ w dokumentacji kontroli
produkgji.
Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym przedstawiono ponizej w Tabeli 1.

Tabela 1. Wymagania wobec kostek betonowych majacych kontakt z solg odladzajacag w warunkach mrozu.

Lp. | Cecha Zatacznik Wymaganie
normy
PN-EN 1338
1. Ksztalt i wymiary
1.1 | Dopuszczalne odchytki w mm Dtugosé Szerokos¢ Grubos¢
<100 - grubos¢ C £2 £2 £3
=100 - grubos¢ £3 £3 4
1.2 | Dopuszczalne odchytki miedzy
przekatnymi w mm, przy dlugosci Klasa 2, znakowanie K
przekatnej > 300 mm C Maksymalna réznica - 3 mm
1.3 | Odchytki plaskosci i pofalowania w Maksymalna { mm }
mm (jesli max. wymiary kostki >300
mm), przy dtugosci pomiarowej: Wypuktos¢ Wkles
300 mm tos¢
400 mm C
1,5
2,0 1,0
1,5
1.4 | Minimalna grubos¢ warstwy &cieralnej c 4 mm
(dotyczy kostek dwuwarstwowych)
2. Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
21 | Wytrzymalos¢ na rozcigganie przy Kazdy pojedynczy wynik > 2,9 MPa
rozlupywaniu F Wytrzymatoéé charakterystyczna = 3,6
MPa
2.2 | Odpornos¢ na écieranie Pomiar wykonany na tarczy
Klasa 4, oznaczenie I ... . ..
szerokiej Sciernej, Bohme
wg zal. G normy go,
wg zal.
H
GiH normy
<20 mm <18
000
mm3/5
000
mm2
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2.3 | Odpornos¢ na poslizg/poslizgniecie -

wartos¢ USRV I Wartoé¢ srednia > 55
3 Odpornoé¢ na warunki atmosferyczne (kryteria stosowane tacznie)
Odpornosé¢ na zamrazanie/ Ubytek masy po badaniu w kg/m2
rozmrazanie  z udzialem  soli Sredni Maksy
odladzajacych maln
Klasa 3, znakowanie D y
D
<1,0 kg/m2 <15
kg/m?2
<1,0 kg/m?2
<15
kg/m?2
3.2 | Nasigkliwos¢ Wartos¢ érednia nie wieksza niz 6,0%
. E
Klasa 2, znakowanie B
4 Aspekty wizualne
41 | Wyglad goérna powierzchnia kostek nie powinna

mie¢ rys (poza drobnymi przytarciami
transportowymi) i odpryskéw,

J nie dopuszcza sie rozwarstwien w
kostkach dwuwarstwowych,

ewentualne wykwity nie s uwazane za
istotne**)

42 | Tekstura i zabarwienie ***) tekstura lub zabarwienie kostki powinny
by¢ poréwnane z probka producenta,
zatwierdzona przez odbiorce,

ewentualne réznice w jednolitosci
J tekstury lub zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami we
wlasciwosciach surowcéw i zmianach
warunkow twardnienia nie s3 uwazane za
istotne

*) W przypadku kontroli zgodnosci przeprowadzanej przez strone trzeciq (Przypadek II) dopuszczone sq wymagania jak
dla kontroli produkcji.

**) Naloty wapienne (wykwity w postaci biatych plam) mogq pojawiac sie na powierzchni kostek w poczgtkowym okresie
eksploatacji. Powstajq one w wyniku naturalnych procesow fizykochemicznych wystepujgcych w betonie i zanikajg w
trakcie uzytkowania.

***) Barwiona moze by¢ warstwa Scieralna lub caty element

Producent jest zobowigzany do wydania oéwiadczenia o spelnieniu przez wyréb wtasciwosci wymienionych
w Tabeli 1 w oparciu o badania typu oraz wdrozony System Zakladowej Kontroli Produkji.

Producent moze grupowac wyroby w rodziny na potrzeby prowadzonych badan zgodnie z p.6.1. normy PN-
EN 1338.

W przypadku zastosowan kostek brukowych na powierzchniach innych niz przewidziano w Tabeli 1 (np. na
nawierzchniach nie narazonych na kontakt z sola odladzajaca), wymagania wobec kostek nalezy odpowiednio
dostosowac do ustaleri normy PN-EN 1338.

Kostki brukowe kolorowe powinny by¢ barwione pigmentami zgodnymi z PN-EN 12878.

Kazda partia betonowych kostek brukowych dostarczonych na budowe powinna byé oznaczona zgodnie z
pkt. 7 normy PN-EN 1338.
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2.3. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin.

Jesli dokumentacja projektowa lub STWiORB nie ustala inaczej to na podsypke i do wypelnienia spoin nalezy

stosowac nastepujace materiaty:

a) na podsypke piaskowa:

- kruszywo drobne 0/2, 0/4 lub 0/5 wg. normy PN-EN 13242 kategorii uziarnienia Gf80, zawartosci pylow
f10,

2. kruszywo 1/4, 2/5 lub 2/8 , wg. normy PN-EN 13242 kategorii uziarnienia Gc80-20, zawartosci pytow
deklarowana (max. do 10% pylow).

b) do wypelnienia spoin:
— kruszywo drobne 0/2 wg. normy PN-EN 13242 kategorii uziarnienia Gf80, zawartosci pytéw £3,
— inne specjalistyczne materialy przewidziane do stosowania w wykonawstwie nawierzchni brukowych.

Kruszywo nie moze by¢ zanieczyszczone ciatami obcymi takimi jak: trawa, szczatki korzeni, konaréw, szklo,
plastik, grudki gliny.

Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe,
powinno odbywac sie na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi.

2.4. Materialy na podbudowe.

Materialy na podbudowe ustalone w Dokumentacji Projektowej powinny odpowiada¢ wymaganiom
wlasciwej STWiIORB lub innym dokumentom zaakceptowanym przez Inzyniera.

3 SPRZET

3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu.

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogdélne” pkt.3.
Jakikolwiek sprzet, maszyny lub urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robét,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

3.2. Sprzet do ukladania betonowych kostek brukowych

Roboty zwigzane z ukladaniem betonowych kostek brukowych mozna wykonywaé recznie przy pomocy
drobnego sprzetu.

Do wyréwnania podsypki mozna stosowac mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone linami na szynie
lub kraweznikach.

Do zageszczania nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4 TRANSPORT

4.1. Ogoélne warunki transportu.

Ogolne warunki transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 - "Wymagania ogélne" pkt.4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych.

Betonowe kostki brukowe nalezy uktada¢ warstwowo na paletach. Moga by¢ one przewozone dowolnymi
srodkami transportu.

Kostki nalezy transportowac w spos6b chronigcy przed uszkodzeniem mechanicznym.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne warunki wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM-00.00.00. , Wymagania ogélne”. pkt. 5.

5.2. Podloze i koryto.

Jezeli Dokumentacja Projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchnie z betonowych kostek brukowych
przeznaczong dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna wykonywacé
bezposrednio na dobrze odwodnionym niewysadzinowym podlozu gruntowym (zawartos¢ pytéw do 15%,
SE4 > 35), ktore posiada odpowiednie uksztaltowanie powierzchni i zageszczenie.

Wskaznik zageszczenia podtoza/koryta pod chodnik powinien wynosi¢ co najmniej 0,97.
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5.3. Podbudowa.

Rodzaj podbudowy przewidzianej pod nawierzchnie z betonowych kostek brukowych powinien by¢ zgodny
z Dokumentacjg Projektowa. Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi
w specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nalezy stosowaé krawezniki betonowe, ,
zgodnie z Dokumentacja Projektowg oraz odpowiednig STWiORB.

5.5. Podsypka.

Na odpowiednio przygotowanym podtozu/podbudowie nalezy rozscieli¢ podsypke cementowo-piaskowa o
grubosci 3-5 cm, wyréwnac ja i wyprofilowaé. Podsypka powinna mie¢ wilgotno$¢ optymalng z tolerancjg
2%.

5.6. Ukladanie betonowych kostek brukowych.

Nawierzchnig nalezy utozy¢ zgodnie ze szczegélowymi rysunkami podanymi w Dokumentacji Projektowe;.
Po wyprofilowaniu podtoza i jego zageszczeniu, rozécieleniu podsypki nalezy utozy¢ kostki betonowe z ich
recznym ubiciem, z zachowaniem projektowanych podiuznych i poprzecznych pochylen. Powierzchnia
powinna by¢ réwna i bez pofatdowari.

Ich gérna krawedz musi znajdowac sie o 1 cm powyzej gérnej krawedzi kraweznika.

Spoiny miedzy kostkami po oczyszczeniu powinny by¢ wypelnione piaskiem.

Wypelnienie spoin polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho lub po obfitym
polaniu woda - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wzglednie rozgarniaczkami z piérem gumowym. W
wykonanej nawierzchni nie moga wystepowac kostki popekane.

5.7. Pielegnacja wykonanej nawierzchni

Nawierzchnie z betonowych kostek brukowych mozna oddaé¢ do uzytku bezposrednio po jego wykonaniu.
Nie nalezy stosowa¢ srodkéw odladzajacych przed uptywem 28 dni od daty produkgji.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt.6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ewentualnie badania materialéw wykonane przez
dostawcow itp.),

— ewentualnie wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materialéw przeznaczonych do wykonania robét,
okresélone w pkt 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badart Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania odbiorcze betonowych kostek brukowych.
Badania odbiorcze kostek betonowych oparto o norme PN-EN 1338 Zalacznik B.
Rozréznia sie dwa przypadki:

— Przypadek!:
Wyréb nie zostat poddany ocenie zgodnosci przez strone trzecia;

— Przypadek II:
Wyréb zostal poddany ocenie zgodnosci przez strone trzecia - laboratorium posiadajace odpowiednie

kompetencje.

Jesli ma miejsce Przypadek II, badanie odbiorcze nie jest konieczne, z wyjatkiem sytuacji spornych. W
przypadku watpliwosci nalezy badac¢ tylko sporne wiasciwosci.
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Wymagana liczba betonowych kostek brukowych powinna byé pobrana z kazdej partii dostawy, w
wielkosciach nie przekraczajacych podanych ponizej:

— PrzypadekI:1000 m2;

— Przypadek II: zaleznie od okolicznosci przypadku spornego, do 2000 m2.

Kostki do badani powinny by¢ reprezentatywne dla dostawy i powinny byé pobrane réwnomiernie z catej
dostawy. Liczba betonowych kostek brukowych przeznaczonych do pobrania z kazdej partii powinna by¢
zgodna z Tabela 2.

Tabela 2. Plany pobierania prébek dla badar odbiorczych

Wlasciwosé Metoda badania Przypadek I Przypadek II
Wyglad Zalacznik J 81 4(16) 8
Grubo$éc¢ warstwy Zatacznik C.6 2 8 4(16)
Scieralnej

Ksztalt i wymiary Zalacznik C2 81 4(16) 1
Wytrzymatosé¢ na Zatgcznik F 8 4(16)1

rozcigganie przy
rozlupywaniu oraz
obcigzenie niszczace
Odpornoé¢ na Scieranie ¥ | Zalacznik G lubH 3 3
Odpornoscé na Zatacznik I 51 51
poslizg/ poslizgniecie 4
Odpornosé na warunki

atmosferyczne

— nasigkliwosé Zatacznik E 3 3(9)

— odpornos¢ na Zalacznik D 35 3
zamrazanie/

rozmrazanie z
udziatem soli
odladzajacej ¥

1) Te kostki moga by¢ uzyte do dalszych badan.

2) Punkt C.6 stosuje sie tylko do kostek z warstwa Scieralna.

3) Liczba w nawiasie odpowiada liczbie, ktéra powinna by¢ pobrana z partii w celu unikniecia
powtérnego pobierania probek w przypadku, gdy wedlug kryteriow zgodnosci nalezy zbadac
dodatkowe kostki w celu dokonania oceny zgodnosci.

4) Badanie wymagane w przypadku watpliwosci lub sytuacji spornej

5) W przypadku kostek dwuwarstwowych badaniu nalezy podda¢ po 3 prébki dla warstwy
fakturowej i konstrukcyjnej

Wyniki badant powinny spetnia¢ wymagania podane w pkt 2.

6.4. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin
Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania podane w pkt. 2.3.

6.5. Badania w czasie roboét.

6.5.1. Sprawdzenie przygotowania podloza.

Sprawdzenie wykonanego pod chodnik podloza polega na zbadaniu wskaznika zageszczenia gruntu wg BN-
77/8931-12.

6.5.2. Sprawdzenie podsypki.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci oraz wymaganych spadkéw poprzecznych i podiuznych polega
na stwierdzeniu zgodnoéci z Dokumentacja Projektowg oraz pkt. 5.5 niniejszej STWiORB.
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6.6. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.
Sprawdzenie prawidiowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodnosci wykonania z Dokumentacjg Projektowq oraz wymaganiami wg pkt. 5.6 niniejszej STWiORB.

6.7. Badania odbiorcze.

6.7.1. Sprawdzenie rownosci

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni nalezy wykona¢ co najmniej raz na kazde 300-500 m2 ulozonej
nawierzchni w miejscach watpliwych. Sprawdzenie nalezy przeprowadza¢ co najmniej raz na 50 m
nawierzchni.

Przeswit pomiedzy nawierzchnia i przylozong trzymetrowa lata nie moze przekraczaé 0,8 cm.

6.7.2. Sprawdzenie profilu podluznego

Sprawdzenie profilu podiuznego nalezy przeprowadzaé przez niwelacje, bioragc pod uwage punkty
charakterystyczne jednak nie rzadziej niz 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchni w punktach zalamania niwelety nie powinny przekracza¢
+2cm.

6.7.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego nalezy wykonac za pomoca szablonu z poziomica co najmniej raz na kazde
100 m nawierzchni w miejscach watpliwych lecz nie rzadziej niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie od przyjetego profilu wynosi 0,3 %.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostek betonowych na
podstawie Dokumentacji Projektowej i obmiaru w terenie.

8 ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt.8.
Odbioru robét dokonuje Inzynier na podstawie wynikéw badan, obmiaru w terenie, po stwierdzeniu
zgodnosci wykonania rob6t z Dokumentacja Projektowa i niniejszag STWiORB.
9 PODSTAWA PEATNOSCI
Platnosé za 1 m2 wykonanej nawierzchni z betonowych kostek brukowych nalezy przyjmowaé zgodnie z
obmiarem i ocena jakoéci wykonanych robét na podstawie pomiaréw i badan laboratoryjnych.
Cena wykonania robét obejmuje:
- przygotowanie i oznakowanie robét,
— zakup materialow,
— dostarczenie potrzebnych materiatéw,
— wyprofilowanie podloza,
— rozécielenie i zageszczenie podsypki piaskowej,
— ulozenie betonowych kostek brukowych,
— wypelnienie spoin piaskiem,
— pielegnacja wykonanej nawierzchni,
— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

— PN- EN 1338. - Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badari.

— PN -EN 13242 - Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materialéw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

— BN-77/8931-12 - Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D-08.00.00 Elementy ulic

D.08.01.02. Krawezniki betonowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru kraweznikéw betonowych w zwigzku z zdaniem ,Budowa parkingéw dla roweréw
w systemie ,, BIKE & RIDE” na terenie Gminy Miasto Zgierz"

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORSB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t

wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z ustawieniem:

- kraweznikéw betonowych 15x30 na podsypce cementowo-piaskowej grubosci 5 cm po zageszczeniu
oraz tawie betonowej z betonu C12/15

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Kraweznik betonowy - prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni
znajdujacych sie na tym samym poziomie lub na ré6znych poziomach stosowany:

a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej,
b) jako kanaly odptywowe, oddzielnie lub w polgczeniu z innymi kraweznikami,
¢) jako oddzielenie pomiedzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.

1.4.2. Wymiar nominalny - wymiar kraweznika okreslony w celu jego wykonania, ktéremu powinien
odpowiada¢ wymiar rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych odchylek.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogélne”[1] pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
Materiatami stosowanymi sa:

— krawezniki betonowe, jednowarstwowe,

— piasek na podsypke i do zapraw,

— cement do podsypki i zapraw,

— beton na fawe,

woda.

2.2. Krawezniki betonowe
Krawezniki betonowe powinny by¢ produkowane zgodnie z norma [1]. Powinny by¢ produkowane z
jednego rodzaju betonu charakteryzujace sie nastepujacymi cechami:
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— skosne krawedzie kraweznika powyzej 2 mm powinny by¢ okreslone jako fazowane, z
wymiarami deklarowanymi przez producenta,

— kraweznik moze mie¢ profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktérych nie uwzglednia sie przy
okre$§laniu wymiaréw nominalnych kraweznika); zalecana dlugos¢ prostego odcinka
kraweznika wraz ze zlaczem wynosi 1000 mm,

— powierzchnia kraweznika moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obrobce
chemicznej,

— plaszczyzny czolowe kraweznikow moga by¢ proste lub uksztaltowane w sposéb utatwiajacy
ukladanie lub ryglowanie,

— krawezniki lukowe moga by¢ wykonane jako wypukte lub wkleste.

Wiasciwosci kraweznikéw wg [1] powinny by¢ nastepujace:
— dopuszczalne odchytki od deklarowanych wymiaréw:
o dlugos¢ #1% z dokladnosciag do milimetra, ale nie mniej niz 4 mm, i nie wiecej niz 10 mm,
e inne wymiary oprécz promienia dla powierzchni 3% z dokladnoscia do milimetra, ale nie
mniej niz 3 mm nie wiecej niz 5 mm,
e dlainnych czesci 5% z dokladnoscia do milimetra, ale nie mniej niz 3 mm i nie wiecej niz 10
mm,
e roéznica pomiedzy pomiarami tego samego wymiaru kraweznika nie powinna przekraczac 5
mm (p.5.2.3.3. PN-EN 1340),
— nasigkliwo$¢ klasa 2 oznaczenie B,
— odpornosé na zamrazanie i odmrazanie z udziatem soli odladzajacych klasa D,
— charakterystyczna wytrzymatoé¢ na zginanie 6,0 MPa, minimalna nie mniejsza niz 4,8 MPa
(klasa U),
— odpornos¢ na Scieranie nie wiecej niz 18 000 mm3/ 5 000 mm?2 (klasa I),
— odpornos¢ na poslizg - nie wymaga badan jezeli ich gérna powierzchnia nie byla szlifowana.
Metody badar opisano w [1].
2.3. Woda
Nalezy stosowac¢ wode wodociggowa odpowiadajacg wymaganiom PN-EN 1008.
2.4. Materialy na podsypke i do zapraw
Nalezy stosowac cement wedlug PN-EN 197-1 oraz piasek 0/2 lub 0/4 wedlug normy [4].
2.5. Materialy na lawy
Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac beton C12/15 wg PN-EN 206-1.
Sktadniki betonu C12/15 na tawe:
— cement powszechnego uzytku wg normy PN-EN-197-1;
kruszywo grube zgodne z norma PN-EN 12620 o wymiarze ziaren do D=16 mm, kategorii
uziarnienia Gcoo/15 lub Gess/20 1 zawartosci pylow nie wiecej niz f 1,5,
— kruszywo drobne zgodne z normg PN-EN 12620 kategorii uziarnienia GF85 i zawartosci
pytéw nie wiecej niz £ 3,
— woda - zaleca si¢ stosowa¢ wode pitna z wodociagu, ktéra nie wymaga badan.
domieszki zgodne z norma PN-EN 934.

2.6. Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyjnych na goraco, powinna odpowiada¢ wymaganiom
[2] lub [3].

3. SPRZET

3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprzet
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,
innych drobnych narzedzi recznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogé6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt
4

4.2. Transport materialow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi s$rodkami transportowymi. Krawezniki
betonowe ukladac¢ nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy. Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza éciany érodka transportowego wiecej niz 1/3
wysokosci tej warstwy.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mase zalewowaq nalezy pakowaé¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywac¢
sie w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnéw i beczek oraz zgodnie z instrukcjg
Producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Wymiary wykopu powinny odpowiadaé¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci
dna wykopu ew. konstrukgeji szalunku. Roboty mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.
Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law

Lawy betonowe w gruntach spoistych wykonuje sie zwykle bez szalowania z zastosowaniem warstwy
odsaczajacej z piasku grubosci 5 cm. Przy gruntach sypkich tawe nalezy wykonywac w
szalowaniu. Lawe betonowa z oporem wykonuje sie w szalunku. Klasa konsystencji mieszanki
betonowej powinna wynosi¢ S1 lub S2 wedlug metody opadu stozka. Beton rozscielony w
szalowaniu powinien by¢ zageszczony i wyréwnany.

5.4. Ustawienie kraweznikéw betonowych i wypelnienie spoin

Na wykonanej lawie betonowej nalezy ustawi¢ kraweznik na warstwie podsypki cementowo-
piaskowej, o wilgotnosci optymalnej + 2% i grubosci 3cm po zageszczeniu. Szerokos¢ spoin
pionowych miedzy elementami powinna wynosi¢ 5-10 mm. Spoiny nie wymagaja wypelnienia.
W przypadku koniecznosci uszczelnienia polaczenn miedzy kraweznikami spoina powinna by¢
wypelniona masami elastycznymi przeznaczonymi do nawierzchni brukowych. Nie nalezy
wypelnia¢ spoin materialami sztywnymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
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Wykonaweca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji proponowane materiaty.

6.3. Badania w czasie robot

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu. Tolerancja dla

szerokosci wykopu wynosi [| 2 cm. Zageszczenie podloza powinno by¢ zgodne z p.5.1.

Przy wykonywaniu taw sprawdzeniu podlegaja:

a) zgodnosc¢ profilu podtuznego goérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowq, dopuszczalne
odchylenia moga wynosi¢ [ | 1 cm na kazde 100 m fawy,

b) wymiary taw powinny by¢ sprawdzane w dwoéch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m
tawy, a ich tolerancje wymiaréw wynosza:

- dla wysokosci [ 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokosci [ 10% szerokosci projektowanej,

c) réwnosé gornej powierzchni faw sprawdza sie przez przylozenie w dwéch punktach, na kazde 100
m lawy, trzymetrowej faty, przeswit pomiedzy gérna powierzchnia tawy i przylozona fata nie moze
przekraczac¢ 1 cm.

d) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekraczac¢ [ 2 cm na kazde 100 m

wykonanej tawy.

Sprawdzenie ustawienia kraweznikéw i opornikéw. Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi [/ 1
cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére
wynosi [ | 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

¢) réwnosé gornej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach na
kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gérng powierzchnia
kraweznika i przylozona ata nie moze przekraczac 1 cm,

d) dokladnosé¢ wypelnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypelnione catkowicie na
pelna glebokosé.

6.4. Postepowanie z robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom

W wypadku, gdy jakos¢ robot odbiega od wymagan w zakresie dopuszczalnych tolerancji, rodzaju

zastosowanych kraweznikéw, ich jakosci lub doktadnosci utozenia, Wykonawca na wilasny koszt

dokona stosownych poprawek lub wymiany czesci lub catosci robét.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego na tawie betonowe;j.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg p. 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie i zaspoinowanie kraweznikow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego na tawie betonowej obejmuje:
— Pprace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— zakup, dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,
— koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkgiji,
— wykonanie koryta pod fawe,
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie kraweznikéw na podsypce cementowo-piaskowe;j,
— wypelnienie spoin kraweznikéw zaprawa,
— ew. zalanie spoin masg zalewowg,
— zasypanie zewnetrznej éciany kraweznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

- wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikaciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-EN 1340  Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badar
2. PN-EN14188-1 Wypelniacze szczelin i zalewy drogowe. Czes¢ 1: Wymagania wobec zalew
drogowych na goraco
3. PN-EN 14188-2 Wypelniacze szczelin i zalewy. Czesc 2: Specyfikacja zalew na zimno
4. PN-EN 13242  Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie
5. PN-EN 12620  Kruszywa do betonu

54



,» Budowa parkingéw dla roweréw w Zgierzu”

D-08.03.01 Obrzeza betonowe

1. WSTEP
1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robét drogowych, zwigzanych z zadaniem ,,Budowa parkingéw w systemie ,BIKE & RIDE” i
+PARK & RIDE" na terenie Gminy Miasto Zgierz".

Zakres stosowania STWiORB
Wytyczne STWIORB stosowane sg jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robét
okreslonych w punkcie 1.1 na drogach krajowych.

Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem
betonowego obrzeza chodnikowego 8x25 cm na fawie betonowej z betonu C12/15.

Okres$lenia podstawowe

1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane elementy betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciagi komunikacyjne od terendéw nieprzeznaczonych do komunikacji.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 - "Wymagania ogélne" pkt 1.4.

Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00. p.1.5.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ich wykonanie zgodne z Dokumentacja Projektowa oraz
wymaganiami STWiORB, PZ] i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizagcji i ochrony rob6t budowlanych;
zabezpieczenia interesu publicznego, prywatnego i interesu osob trzecich;
— ochrony srodowiska;
— ochrony pozarowej;
— warunkow bezpieczeristwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkow organizagji ruchu;
zabezpieczenia terenu budowy;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni;
podano w STWiORB DM 00.00.00 Wymagania Ogolne.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w DM.00.00.00.
Materiatami stosowanymi sa:
— obrzeza betonowe,
— piasek na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
beton na tawe,
woda.

Obrzeza betonowe
Obrzeza betonowe o wymiarach 8x30x100 cm powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1340

[4].
Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1340 [4] nie powinna by¢ wieksza niz 5 %.
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Odpornoé¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli odladzajacych zgodnie z PN-EN 1340 [8] [ 1,0
kg/m2 przy czym zaden pojedynczy wynik nie powinien by¢ wiekszy od 1,5 kg/m?2.

Wartos¢ charakterystycznej wytrzymatosci na zginanie zgodnie z PN-EN 1340 [4] nie powinna by¢
mniejsza od 5,0 MPa.

Scieralnoé¢ na szerokiej tarczy éciernej wedlug PN-EN 1340 [4] nie powinna przekraczaé 20 mm /przy
badaniu wykonywanym zgodnie z metoda z zatacznika G/ lub 18000mm3/5000mm2 /przy badaniu
wykonywanym zgodnie z metoda alternatywna na tarczy Bohmego opisang w zataczniku H/.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy betonowych, zgodnie z PN-EN 1340 [8] powinny wynosi¢:

dtugosé: 1 1% z doktadnoscig do milimetra, nie mniej niz 4 mm i nie wiecej niz 10 mm.
Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
dla powierzchni: [ 3% z doktadnoscig do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wiecej niz 5 mm.

dla innych czesci: 1 5% z dokladnoscig do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wiecej niz 10 mm.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw: dla wysokoéci + 3 mm, dla szerokosci i dlugosci + 8 mm.
Wtasciwosci obrzezy wg PN-EN 1340 powinny by¢ nastepujace:

— odporno$¢ na zamrazanie i odmrazanie z udziatem soli odladzajacych klasa D,

— wytrzymalos¢ na zginanie nie mniejsza niz 4,8 MPa,

— odpornos¢ na cieranie nie wiecej niz 18 000 mm?3/ 5 000 mm?2,

— odpornosé¢ na poslizg - nie wymaga badar jezeli ich gérna powierzchnia nie byla szlifowana.

— Wartosci dopuszczalnych odchytek od wymiaréw nominalnych, z doktadnoscig do milimetra:
— Dopuszczalne odchytki od ptaskosci i prostoliniowosci, dla dtugosci pomiarowe
e dla300mm+1,5mm
e dla400 mm * 2,0 mm
e dla500 mm + 2,5 mm
e dla 800 mm +4,0 mm
Metody badar opisano w PN-EN 1340.

Pozostale materialy
Pozostate materialy to:
— podsypka cementowo-piaskowa 1:4, ,
Nalezy stosowac cement wedlug PN-EN 197-1 oraz piasek 0/2 lub 0/4 wedlug normy PN-EN 13242.

Materialy na lawy
Do wykonania faw pod krawezniki nalezy stosowac beton C12/15 wg PN-EN 206+A1.
Sktadniki betonu C12/15 na tawe:
— cement powszechnego uzytku wg normy PN-EN-197-1;
— kruszywo grube zgodne z norma PN-EN 12620 o wymiarze ziaren do D=16 mm, kategorii
uziarnienia G ¢ 90/15 lub G 85/20 i zawartosci pytéw nie wiecej niz f 1,5,
— kruszywo drobne zgodne z norma PN-EN 12620 kategorii uziarnienia Grss i zawartosci
pytéw nie wiecej niz £ 3,
— woda - zaleca si¢ stosowaé wode pitng z wodociagu, ktéra nie wymaga badan.
— domieszki zgodne z norma PN-EN 934.

Woda
Nalezy stosowa¢ wode wodociagowa odpowiadajaca wymaganiom PN-EN 1008.
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2. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D.M.00.00.00.

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu betoniarek do przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej, drobnych narzedzi recznych, wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych
do zageszczania podsypki.

3. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w DM.00.00.00.

Uformowane w czasie produkcji obrzeza betonowe ukladane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, obrzeza przewozone sa na stanowisko,
gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w folie i spina taSma stalowq, co gwarantuje transport samochodami
w nienaruszonym stanie. Obrzeza betonowe nalezy przewozi¢ samochodami na paletach
transportowych producenta.

4. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w DM.00.00.00.

Wykonanie koryta pod lawy

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokoéci dna
wykopu ew. konstrukeji szalunku. Roboty mozna wykonywaé recznie lub mechanicznie. WskazZnik
zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej
metody Proctora.

Wykonanie law pod obrzeza

Lawy betonowe w gruntach spoistych wykonuje sie zwykle bez szalowania z zastosowaniem warstwy
odsaczajacej z piasku grubosci 5 cm. Przy gruntach sypkich lawe nalezy wykonywac w szalowaniu.
Lawe betonowa z oporem wykonuje sie w szalunku. Klasa konsystencji mieszanki betonowej powinna
wynosi¢ S1 lub S2 wedtug metody opadu stozka. Beton rozscielony w szalowaniu powinien by¢
zageszczony i wyréwnany.

Ustawienie obrzezy betonowych i wypelnienia spoin

Na wykonanej tawie betonowej nalezy ustawi¢ obrzeza na warstwie podsypki cementowo-piaskowej,
o wilgotnosci optymalnej + 2% i grubosci 3-5 cm po zageszczeniu. Szerokos¢ spoin pionowych miedzy
elementami powinna wynosi¢ 5-10 mm.

Spoiny kraweznikéw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypelni¢ zwirem,
piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowana w stosunku 1:2. Zalewanie spoin
kraweznikéw zaprawa cementowo-piaskowa stosuje sie¢ wylacznie do kraweznikéw ustawionych na
tawie betonowej.

Spoiny kraweznikéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia
przed wplywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach
zalanych zaprawa nalezy zalewac co 50 m bitumiczng masg zalewowgq nad szczeling dylatacyjna tawy.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DM.00.00.00.

Badania przed przystapieniem do robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji proponowane materiaty.

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokosci wykopu wynosi [| 2 cm. Zageszczenie podioza powinno by¢ zgodne z p.5.1.

Badania w czasie robot
Przy wykonywaniu taw sprawdzeniu podlegaja:
a) zgodnos¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa, dopuszczalne
odchylenia moga wynosi¢ [ | 1 cm na kazde 100 m fawy,
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b) wymiary taw powinny by¢ sprawdzane w dwéch dowolnie wybranych punktach na kazde 100

m fawy, a ich tolerancje wymiaréw wynosza:
- dla wysokosci [ 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokosci [ 10% szerokosci projektowanej,

c) réwnos¢ gornej powierzchni law sprawdza sie przez przylozenie w dwoch punktach, na kazde
100 m fawy, trzymetrowej laty, przeswit pomiedzy gérna powierzchnia tawy i przylozona tata
nie moze przekraczac¢ 1 cm.

d) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekraczac¢ |’ 2 cm na kazde 100 m
wykonanej tawy.

Sprawdzenie ustawienia obrzezy. Przy ustawianiu obrzezy nalezy sprawdza¢:

a) dopuszczalne odchylenia linii obrzezy w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi [ 1 cm
na kazde 100 m ustawionego obrzeza,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej plaszczyzny obrzeza od niwelety projektowanej, ktére
wynosi | 1 cm na kazde 100 m ustawionego obrzeza,

c) réwnos¢ gornej powierzchni obrzezy, sprawdzana przez przylozenie w dwéch punktach na
kazde 100 m obrzeza, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomiedzy gérna powierzchnia
obrzeza
i przylozona lata nie moze przekraczac 1 cm,

d) dokladnosé wypelnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie
na pelna glebokos¢.

Postepowanie z robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom
W wypadku, gdy jakos¢ robét odbiega od wymagar w zakresie dopuszczalnych tolerancji, rodzaju
zastosowanych obrzezy, ich jakosci lub dokladnosci utozenia, Wykonawca na wtasny koszt dokona
stosownych poprawek lub wymiany czesci lub catosci robot.
2. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w DM.00.00.00.
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego obrzeza betonowego.
3. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w DM.00.00.00.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg p. 6 daly wyniki pozytywne.
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie koryta pod obrzeze,
— wykonanie i zageszczenie podsypki,
— ustawienie obrzezy,
— wypelnienie spoin,
— zageszczenie gruntu za obrzezami.

2. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w D.M.00.00.00. p.9.
Cena wykonania 1 m obrzeza betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod obrzeze,
— wykonanie i zageszczenie podsypki,
— ustawienie obrzeza na podsypce cementowo-piaskowe;j,
— wypelnienie spoin obrzezy zaprawg,
— wypelnienie spoin,
— zasypanie zewnetrznej Sciany obrzeza gruntem i jego zageszczenie,
— przeprowadzenie badarn i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
2. PRZEPISY ZWIAZANE
— PN-EN 206+A1:2016-12 Beton -- Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢
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PN-EN 13369 Wspoélne wymagania dla prefabrykatéw z betonu

PN-B-06250:1988 Beton zwykty

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badarn

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialéw stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie
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