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~SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”
D-M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE.

Kod CPV: 45221111-3 Roboty budowlane w zakresie budowy mostow.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWIORBB) sa
wymagania szczegolowe dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych i mostowych zwiazanych z remontem mostu
na rzece Szklo w miejscowosci Charytany w ciagu drogi powiatowej NR 1715R Mi¢kisz Nowy - Dunnkowice w km
4+815.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania, wspolne dla robot objetych szczegétowymi
specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnych asortymentéw robdt drogowych i mostowych. Wykonanie projektow
oznakowania robot i organizacji ruchu na czas remontu mostu wraz z zakupem i wykonaniem oznakowania oraz
geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza.
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Niezaleznie od postanowien Dokumentéw Kontraktowych normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione
w Specyfikacjach Technicznych begda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

14. OKkreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORBB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo
jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.43.  Dtugos¢ mostu - odlegtos¢ miedzy zewngtrznymi krawgdziami pomostu, a w przypadku mostow lukowych z nadsypka
- odleglos¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych, stuzacy do notowania
zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanych odbioréow robot,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomig¢dzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawca i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego,
o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie
kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.



1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami

dzielagcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.13. Konstrukcja no$na (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu oparta na podporach mostowych,

tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,

shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do

przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze

a)
b)

¢)

gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ mi¢dzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

Warstwa wyrdwnawcza - warstwa shuzaca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadaé

e)
f)

2

h)

si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
Podbudowa zasadnicza - goérna cze¢§¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona
sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstw¢ mrozoochronng,
odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania
mrozu.

Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu

publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat

tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robo6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i

zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czgé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacji

i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.
1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu

umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika

projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.



1.431.  Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istniejacego polaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga,
kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej §ciany, stupow lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegto$¢ migdzy punktami podparcia (tozyskami), przgsta mostowego.

1.4.39. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegltos¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podtuznej, obejmuje calkowitg szeroko$¢ konstrukcyjna ustroju
niosacego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczego6lnych rodzajow ruchu
oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dotem
oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg¢s¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjna lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robdt zwigzanych z budowsg, modernizacjg/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, STWIORBB i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzgdne punktow glownych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety STWIORBB. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

1.5.2.1 Dokumentacja jaka Zamawiajacy przekaze Wykonawcy
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegblowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa:

- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa dokumentacje
wykonawczg (techniczng) i zostana przekazane Wykonawcy,
A. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu.

Wykonawca po przyznaniu Kontraktu otrzyma od Zamawiajacego dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowe;.
Dokumentacija projektowa bedzie zawieraé:

PROJEKT WYKONAWCZY
CZESC OPISOWA



CZESC RYSUNKOWA
CZESC PRZEDMIAROWO — KOSZTORYSOWA
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

B. Dokumentacja Projektowa, ktéra Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramach Ceny Kontraktowej:

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje nizej wymienione dokumentacje, rysunki oraz uzyska wymagane
uzgodnienia i przedstawi do akceptacji Inzynierowi:

Projekt Organizacji Ruchu na czas prowadzenia robot;
Drobne projekty robocze wyszczegolnione w Specyfikacjach Technicznych;
Powykonawcza dokumentacj¢ odbiorowa (operat kolaudacyjny) w zakresie zgodnym z pkt. 8.4.2 — 2 egz.

Dokumentacja sporzadzona przez Wykonawce bedzie posiadata wszystkie wymagane uzgodnienia. W/w
Dokumentacj¢ Projektowa Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji przed rozpoczeciem robot okreslonych
Kontraktem. Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ konieczne uzupehienie rysunkow lub STWIORBB
Wykonawca sporzadzi je na wlasny koszt i przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia .

1.5.2.2. Rysunki przedlozone przez Wykonawce

Dodatkowo do Specyfikacji, Rysunkow i innych informacji zawartych w Kontrakcie, Wykonawca winien
dostarczy¢ wszelkie rysunki, dokumenty, odno$ne zezwolenia oraz inne dane niezbg¢dne do wykonania robét i spetnienia
wymagan wyszczeg6élnionych w Kontrakcie. Wykonawca informacje te moze dostarcza¢ sukcesywnie w cz¢$ciach z tym,
ze kazda dostarczona cze$¢ musi by¢ kompletna na tyle by umozliwi¢ jej oceng i akceptacje przez kierownictwo oddzielnie
jako cze$¢ catej pracy projektowe;.

1.5.2.3. Rysunki zaakceptowane przez Inzyniera

Inzynier/Kierownik Projektu winien wnie$¢ uwagi i/lub zastrzezenia dotyczace rysunkow, dokumentacji i danych
przedtozonych przez Wykonawce w ciagu 28 dni od ich przedtozenia, a uwagi te i/lub zastrzezenia winny by¢ uwazane za
przyjete przez Wykonawcg o ile nie oprotestuje ich pisemnie w ciagu 7 dni od ich otrzymania.

Przed przedlozeniem rysunkéw, dokumentdéw i danych Wykonawca winien skonsultowaé si¢ z Inzynierem. O
wymogu takiej konsultacji nalezy poinformowac¢ z 7-mio dniowym wyprzedzeniem i jezeli konsultacji takiej zazyczy sobie
Inzynier wowczas Wykonawca winien dostarczy¢ rysunki w podanej liczbie egzemplarzy na 7 dni przed datg tychze
konsultacji.

1.5.2.4. Rysunki powykonawcze

Wykonawca winien, bez zwtoki, wnies¢ poprawki do dokumentacji i rysunkow przedtozonych Inzynierowi w
zwiagzku z modyfikacjami dokonanymi w trakcie wykonywania Robot. Wykonawca winien dostarczy¢ Inzynierowi Rysunki
powykonawcze w jasnej fatwej do zrozumienia formie, w trzech egzemplarzach dla kazdego wykonanego odcinka Robot.
Przed rozpoczgciem Robot, Wykonawca uzyska od wiascicieli urzadzen obcych potwierdzenie lokalizacji tych urzadzen.
Wykonawca ma obowiazek opracowania Planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia dla prowadzenia Robot

1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacjg projektowa i STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sa obowigzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogoélnych warunkach umowy”). Wykonawca nie moze
wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢
Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i
ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIORB be¢da uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementdw budowli musza
wykazywac¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.



W przypadku, gdy materialy lub roboty nie b¢da w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST 1 wptynie to
na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

1.5.4.1 Zabezpieczenie terenu budowy zwiazane z utrzymaniem i zabezpieczeniem ruchu.

Prace przy remoncie mostu bedzie prowadzona przy zamknigciu ruchu samochodowego na drodze.

Projekt tymczasowej organizacji ruchu powinien uwzglednia¢ zamieszczenie tablic informujacych uzytkownikow
drogi o: zmianie organizacji ruchu,

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawceg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, itp., zapewniajac w ten sposob ruch, bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzieh 1 w nocy tych zapdr, znakow
dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledu na ruch, bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu. Dojazdy do dziatek zlokalizowanych
w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez Wykonawce na jego koszt przez caly czas budowy.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, Ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub dobr
publicznych i1 innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:
1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i droég dojazdowych,
2) $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwoscia powstania pozaru,

uszkodzeniami budynkéw i budowli w sgsiedztwie prowadzonych robdt .

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepisOw sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne be¢da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem 0sob trzecich. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.



1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sig
uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych
organ6éw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzy! materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnoS$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
Wykonawca zobowigzany jest stosowac si¢ do termindw i warunkow technicznych wskazanych przez Wiascicieli urzadzen
Wykonawca uwzgledni w kosztach dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu roboty wynikajac z w/w
warunkow technicznych. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac
roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnos$ci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia. Inzynier/Kierownik projektu bedzie na
biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i
dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy
nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie b¢dg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach
umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bgdzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezb¢dne zezwolenia i uzgodnienia od
wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace
tych warunkow zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone
na $§wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0so6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. W  terminie wynikajacym z  Warunkéow  Kontraktu, Wykonawca opracuje i dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi Projektu szczegdélowy plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,,BIOZ”) zgodnie z
rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 (Dz.U. Nr 151 poz. 1256).

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebne;j
zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty i1 urzadzenia uzywane do rob6t od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia rob6t przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru

10



ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Jezeli, na skutek zaniedban Wykonawcy, dojdzie do uszkodzenia jakiejkolwiek czesci budowli drogowej lub jej
elementdw, to Wykonawca na polecenie Inzyniera/Kierownika Projektu dokona naprawy takiego uszkodzenia
doprowadzajac budowle drogowa lub jej element do zgodnos$ci z wymaganiami kontraktu. Wykonawca poniesie wszelkie
koszty zwigzane z takimi naprawami.

Koszt ochrony i utrzymania Robot nie podlega odrgbnej zaplacie i jest zawarty w cenie kontraktowe;j.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprz¢tu, materiatow
lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczone;j
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

W przypadku kiedy Inzynier stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniaja zasadniczo réwnego lub
wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm powotanych w dokumentach.

1.5.13. Roéwnowaznos$¢ norm i zbior6w przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawce i1 przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu co najmniej na 28 dni przed data oczekiwanego przez
Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

W przypadku kiedy Inzynier stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniaja zasadniczo réwnego lub
wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm powotanych w dokumentach.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostaloSci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca
zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy
zwigkszy¢ ceng¢ kontraktowa.

1.5.15. Niewypaly, niewybuchy:

W przypadku natrafienia w trakcie prowadzenia robdt na pozostalo$ci po dziataniach wojennych tj. miny,
niewypaty, niewybuchy pociski i tego typu materiaty Wykonawca zobowigzany jest do niezwtocznego przerwania robot,
zabezpieczenia terenu oraz wezwania odpowiednich shuzb (policja, straz pozarna, pogotowie saperskie) i niezwtocznego
powiadomienia Inzyniera/Kierownika Projektu.

Koszty zabezpieczenia terenu oraz akcji usunigcia niewypatow/niewybuchow poniesie Zamawiajacy.

1.5.16. Inwentaryzacja istniejacych budynkéw-monitoring stanu technicznego

Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia szczegélowej inwentaryzacji stanu budynkoéw istniejacych
zlokalizowanych w sasiedztwie terenu budowy mogacych by¢ narazonymi na oddziatywanie robot.
1.6. Realizacja budowy

Wykonawca jest zobowigzany dostosowa¢ harmonogram robot do kolejnosci realizacji poszczegélnych odcinkdéw
drogi i organizacji ruchu do ,,Zasad organizacji ruchu na czas budowy”.
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2. MATERIALY

Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w Specyfikacjach Technicznych lub Dokumentacji Technicznej oznaczac¢
bedzie definicje¢ standardu, a nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie.

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace zamawiania materiatow i
odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych do zatwierdzenia. Wszystkie materialy i wyroby
stosowane do wykonania robot powinny spetnia¢ wymagania polskich norm (PN), w tym norm europejskich
wprowadzonych do zbioru Krajowych aktow prawnych (PN-EN), a w przypadku materiatéw i urzadzen, dla ktérych nie
ustanowiono normy — aprobat technicznych oraz ustawy z dnia 16.04.2004r. o wyrobach budowlanych.

Wyréb budowlany moze by¢ wprowadzony, jezeli nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu robot
budowlanych, w zakresie odpowiadajacym jego wlasciwo$ciom uzytkowym i przeznaczeniu, to znaczy ma wiasciwos$ci
uzytkowe umozliwiajace prawidlowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym, w ktérych ma by¢
zastosowany w sposob trwatly, spetnienie wymagan podstawowych. Dopuszcza si¢ cztery sposoby oznakowania wyrobow:

oznakowanie CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z norma zharmonizowang albo europejska aprobata
techniczng badz krajowa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego
Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi;

oznakowanie polskim znakiem budowlanym;
wyroby regionalne, ktore beda znakowane specjalnym znakiem jako regionalny wyréb budowlany;

wyroby budowlane wykonane wedtug indywidualnej dokumentacji technicznej, sporzadzonej przez projektanta obiektu
lub z nim uzgodnionej, dla ktérych producent wydat oswiadczenie wskazujace, ze zapewniono zgodno$¢é wyrobu
budowlanego z ta dokumentacja oraz z innymi przepisami;

Ponadto wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie na podstawie
przepisow sprzed 01-05-2004r. nadal nadaja si¢ do stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych.

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak rowniez odpowiednie §wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta
uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatéw ze
zrédel miejscowych wiaczajac w to zréodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organdéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za speilnienie wymagan iloSciowych i jako$ciowych materialow
pochodzacych ze zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i
inne jakie okazg si¢ potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materialow do robot. Humus i nadktad czasowo zdje¢te z terenu
wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materiatow miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegblnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materialow .
Wytwornie materiatdbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika Projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami.

Probki materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli bgda stanowié
podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inzynier bedzie
przeprowadzal inspekcje wytworni, musza by¢ spelnione nastepujace warunki:
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Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie przeprowadzania
inspekcji,

Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow
przeznaczonych do realizacji Robot,

Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nienalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika
Projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach .

2.4 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materialdw do innych robdt, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialdéw zostanie
odpowiednio  przewarto$§ciowany  (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu 1 przedstawiony
Inzynierowi/Kierownikowi Projektu do akceptacji. Koszt zwiazany z usunigciem materiatlow nie podlega odrgbnej zaptacie
i musi by¢ uwzgledniony w Cenie Kontraktowe;.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaplaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda one uzyte do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy lub poza Terenem
Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawceg i zaakceptowanych przez Inzyniera.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORBB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.7 Materialy z rozbiorki.

Materialy z rozbiodrki, ktoére zgodnie z postanowieniami Specyfikacji stanowia wlasnos¢ Zamawiajacego,
Wykonawca przetransportuje oraz ztozy w miejscach wskazanych przez Zamawiajacego tj. na terenie bazy materialowe;j
Rejonu (doktadna lokalizacja zostala okreslona w Przedmiarach robdt) lub na placu sktadowym urzadzonym i
utrzymywanym przez Wykonawceg.

Pozostate materiaty z rozbidorki Wykonawca usunie poza Plac Budowy przy przestrzeganiu przepisOw ustawy z
dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 ze zmianami).

Jako podstawowsg przyjeto zasade, ze:
Materiaty z rozbiorek elementéw oznakowania pionowego stanowiag wlasno$¢ Zamawiajacego.
Pozostale materiaty przechodza na wtasnos¢ Wykonawcy.

Miejsce sktadowania materiatéw z rozbiorki Wykonawca zabezpieczy staraniem wiasnym, przy czym lokalizacja
terenu skladowania musi wuzyska¢ pozytywna opini¢ odpowiednich miejscowo wladz samorzadowych i
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Koszt zwigzany z rozbidrka, transportem, sktadowaniem (utylizacja) w/w materialdw Wykonawca powinien
zawrze¢ w cenie kontraktowej, w odpowiednich pozycjach kosztorysowych.

Koszt transportu w miejsca wskazane przez Inzyniera/Kierownika Projektu nie podlega osobnej zaptacie i jest
zawarty w cenie kontraktowe;.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu,
na jako$¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w STWIORBB, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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Liczba i wydajno$¢ sprzg¢tu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i1 zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika Projektu harmonogramach Wykonawcy.

Sprzet bedacy wlasno$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak
réwniez naprawiac¢ lub wymienia¢ sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORBB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca powinien dysponowaé sprawnym rezerwowym sprzetem, gotowym do uzytku, w przypadku awarii
sprzetu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow, sprzetu
na iz terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych tadunkoéw i w sposob
ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera/Kierownika Projektu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie
na jakos$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba srodkéw transportu powinna zapewniac¢
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORBB i zatwierdzonymi przez
Inzyniera/Kierownika Projektu harmonogramami Wykonawcy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spekiajace tych
warunkow mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drdég na koszt Wykonawcy . Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

S. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatoéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usunigte przez Wykonawce na
wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez
Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWIORBB, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow i
robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkceji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
Inzynier Nadzoru podejmie decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscia robot, ocena jakosci stosowanych
materialow i postepem robot, a takze we wszystkich sprawach zwiazanych z interpretacja Dokumentacji Projektowe;j i ST
oraz dotyczacych akceptacji wypehienia warunkéw Kontraktu przez Wykonawce.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robot oraz materialow dostarczonych na budowg lub na jej
terenie produkowanych, wlaczajac w to przygotowanie i produkcj¢ materiatdéw. Inzynier powiadomi Wykonawce o
wyrytych wadach i odrzuci wszystkie materialy i roboty, ktére nie spetniaja wymagan jakoSciowych.

Wykonawca bedzie prowadzit roboty w systemie dwuzmianowym. Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni
potencjat sprzgtowy, a takze wykwalifikowana kadre techniczng oraz zespoty robocze do realizacji Kontraktu w tym
systemie.

14



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania
robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST , harmonogramem robdt oraz odpowiednimi przepisami prawa.

Wykonawca opracuje Program Zapewnienia Jakosci Robot, uwzgledniajac w nim pracg sprzetu, kadry technicznej
i zespotow roboczych w systemie dwuzmianowym (wykaz sprzetu, kadry technicznej i zespolow roboczych dla kazdej
zmiany).

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:
a) czg$¢ 0godlna opisujaca:
- organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposdb prowadzenia robot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- sposoOb zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych,
a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i formeg
przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy
do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo§¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw
itp.,
- sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementow
robot,

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac¢ zatozong jako$é
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robét i jakosci materialdow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, witaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania
prébek i badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie
przeprowadzaé¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajacag stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i STWIORBB

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w STWIORBB, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu begdzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢é Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnig¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialdéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych
materiatdéw. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Pojemniki do
pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawcg usunigte
lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORBB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki
do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywad Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu
Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawcg,
poprzez migdzy innymi swoje badania, b¢dzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i robot z wymaganiami STWIORBB na
podstawie wynikow wilasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialdow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z
dokumentacja projektowa i ST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan
i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

Badania i pomiary Zamawiajacego. Laboratorium Zamawiajacego wykonuje nastgpujace badania zlecone przez
Inzyniera:

1. przed rozpoczeciem robdt — badania materiatow przewidzianych do wbudowania,

2. w trakcie robot

- badania jakosci stosowanych materiatow i wykonanych robot,

- badania sprawdzajace do odbioru rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- badania i pomiary do odbioru ostatecznego w zakresie podanym w poszczegolnych ST na dany asortyment robot.

W czasie trwania robot probki nalezy dostarcza¢ sukcesywnie w miarg postepu prac. Koszty za negatywne wyniki
badan kontrolnych jakosci materialéw zaproponowanych przez Wykonawce do wbudowania oraz negatywne wyniki badan
kontrolnych jako$ci wykonanych robot uzyskane przez Laboratorium Zamawiajacego ponosi Wykonawca.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Normg lub
- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
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Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt 1 1 ktore spetniaja wymogi ST. W przypadku materiatow,
dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez STWIORBB, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan begdg dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda
dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy begda czytelne, dokonane trwata technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
- datg¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot wraz z okresleniem sposobu i zakresu tymczasowej
organizacji ruchu,
- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg§ciowych i ostatecznych odbiorow robot,
- Wwyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegbdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
- dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegélnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajgciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do
ksiazki obmiarow. Wpiséw do Rejestru Obmiaréw dokonuje Kierownik Budowy/Kierownik Robét i sg one potwierdzane
przez Inzyniera/Kierownika Projektu lub Wpisow do Rejestru Obmiaréow dokonuje Inzynier i s3 one potwierdzane przez
Kierownika Budowy/Kierownika Robot.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci
materiatdow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zagini¢cie
ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy begda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i
STWIORBB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki
obmiaréw. Lub obmiaru Rob6t dokonuje Inzynier po pisemnym powiadomieniu Wykonawcy o zakresie obmierzanych
Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cig wymagang do celu
miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczego6lnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej. Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dtugosé¢
pomnozona przez $redni przekroj. Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami STWIORBB.

Pojazdy uzywane do przewozenia materiatow rozliczanych na podstawie masy na samochodzie powinny by¢
wazone co najmniej raz dziennie. Inzynier ma prawo do losowego sprawdzenia masy i stopnia zatadowania pojazdow, a w
przypadku stwierdzenia, ze objetos¢ materiatu przewozonego danym pojazdem jest mniejsza od wezesniej uzgodnione;j, to
cato$¢ materiatow przywieziona przez ten pojazd od czasu poprzedniej kontroli zostanie odpowiednio zredukowana. Kazdy
samochdd powinien by¢ oznakowany w sposob czytelny, umozliwiajacy jego identyfikacje. Obmiar winien nastgpowac w
punkcie dostawy.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bgda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda
przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
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74. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom STWIORBB
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny oraz beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami oraz dokumentacja fotograficzng, skatalogowana w sposob nie budzacy watpliwosci co do momentu jej wykonania
oraz obiektu, ktory dokumentuje.

Obliczenia wraz ze szkicami oraz dokumentacja fotograficzna beda kazdorazowo zataczone do dokumentow
odbiorowych poszczegodlnych robot, a ich wyniki zostang zapisane w Rejestrze Obmiaru i potwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika Projektu lub Kierownika Budowy/Kierownika Robdt

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze$ciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.

Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, STWIORBB i uprzednimi ustaleniami. Wykonawca jest zobowigzany rowniez do
dokumentowania odbieranych robét w postaci fotograficznej. Dokumentacja ta powinna by¢ skatalogowana w sposob nie
budzacy watpliwosci co do dat wykonania fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje
si¢, ze jest wlaczony w cen¢ kontraktowq.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czeSciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Komisja w obecnosci
Inzyniera/Kierownik projektu i Wykonawcy. Komisja jest powotywana przez Zamawiajacego.

Warunkiem dokonania odbioru czgsciowego jest uprzednie wystawienie przez Inzyniera/Kierownika Projektu
Swiadectwa Przejecia w zakresie czesci robét, o ile Wykonawca jest uprawniony do uzyskania takiego $wiadectwa zgodnie
z warunkami Kontraktu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
warto$ci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.
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Odbior ostateczny robot nastapi w terminie 14 dni liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
Projektu zakonczenia Robodt i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w pkt 8.4.2. Warunkiem dokonania odbioru
ostatecznego jest uprzednie wystawienie przez Inzyniera/Kierownika Projektu Swiadectwa Przejecia.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z
dokumentacjg projektowag i ST.

Badania i ustalone pomiary do odbioru ostatecznego wykonuje Laboratorium Zamawiajacego, na prébkach
pobranych przez Wykonawce w obecnosci Inzyniera. Inzynier wskazuje miejsca poboru probek. Proby do badan
odbiorczych dostarcza do Laboratorium Zamawiajacego Inzynier.

Podstawa do odbioru ostatecznego robot sg przede wszystkim wyniki badan Laboratorium Zamawiajacego.
Komisja dokonuje odbioru ostatecznego robot, jezeli ich jakos$¢ i ilo§¢ w poszczegdlnych asortymentach jest zgodna z
warunkami Kontraktu, STWIORBB oraz ustaleniami i poleceniami Inzyniera. Roboty z wadami nie bgda podlegaty
odbiorowi.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupeniajagcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegodlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i STWIORBB z uwzgl¢dnieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja moze dokona¢ potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy lub nakaza¢ Wykonawcy wykonanie
robot poprawkowych, wyznaczajac jednoczesnie nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokdt odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Wykonawca opracuje operat kolaudacyjny w jednym egzemplarzu oryginalnym i w jednej kopii. Dodatkowo
Wykonawca zeskanuje wszystkie dokumenty wchodzace w sklad operatu kolaudacyjnego, 12, w rozdzielczosci
umozliwiajacej czytelny wydruk w formacie odpowiadajacym oryginatowi i zapisze na nos$niku danych w jednym
egzemplarzu w formacie zapisu danych uzgodnionym z Inzynierem/Kierownikiem Projektu. Pozycja 12 zostanie zapisana
na no$niku danych w formacie *.dwg lub *.dgn.

Koszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokumentacji odbiorowej wraz z wersja elektroniczng jest zawarty
w cenie kontraktowej i nie podlega odrgbnej zaptacie.

W przypadku, gdy wg Komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, Komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i1 rob6t uzupehiajacych wyznaczy Komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogoélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIORBB i w dokumentacji
projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robo6t beda obejmowac:
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robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdéw i transportu na teren
budowy,

kwoty zmniejszenia wartosci robot rozbidorkowych z tytulu odzysku materiatow rozbiorkowych przechodzacych na
wiasnos¢ Wykonawcy.

koszty utylizacji materiatow rozbidrkowych zgodnie z prawem ochrony §rodowiska

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy i z powrotem, montaz i
demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza koszty takie jak: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody,
budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, optaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz koszty
zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow mogacych wystapi¢ w czasie
realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
wszystkie koszty zwiazane z uzgodnieniami, nadzorami i odbiorami przebudowywanych linii/sieci przez wlascicieli sieci
koszty wykonania przekopéw kontrolnych pod nadzorem wtasciciela sieci,

koszt prac przy zabezpieczeniu urzadzen obcych ktorych zakres zostanie ustalony po zlokalizowaniu urzadzenia w
terenie.

koszty wylaczen i przetaczen oraz niedostarczenia mediow
wykonanie uktadéw przejsciowych na czas budowy
warto$¢ zakupu i zuzytych materialéw do wykonania tymczasowych drog technologicznych wedtug potrzeb
wynikajacych z przyjetej technologii robot
przeprowadzenie pomiar6w, badan i odbioréw zgodnie z wymaganiami SST
uporzadkowanie miejsc prowadzonych roboét i wywoéz zbednych materiatow Wykonawcy na sktadowisko Wykonawcy
zapewnienie niezb¢dnych czynnikoéw produkceji wynikajacych z przyjetej technologii robot .
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT. W ramach wymagan ogolnych Wykonawca uwzglednia
koszty dostosowania si¢ do warunkéw kontraktu — ryczatt .

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogodlnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie. W sktad kosztow
dostosowania si¢ do wymagan og6lnych wchodzi migdzy innymi:

Harmonogram rob6t wraz z projektem organizacji robot;
Projekt technologiczny rozbiorki istniejacej konstrukcji mostu;

Jednostka rozliczeniowa jest ryczatt dla pozycji dotyczacych:

kosztow dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogolnych

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z opracowaniem , zatwierdzeniem projektoéw tymczasowej
organizacji ruchu na czas prowadzenia robot i przerw w robotach oraz koszty zwigzane z wykonaniem i likwidacja
objazdow.

Jednostka rozliczeniowa jest ryczatt dla pozycji dotyczacych:
wykonania i utrzymania przejazdéw i organizacji ruchu
likwidacji przejazdow i organizacji ruchu

Koszt ryczattowy wykonania przejazdéw obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami i zatwierdzenie w organie zarzadzajacym ruchem
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
Projektu oraz zainteresowanym zarzadcom drég i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robot,

(b) zakupy, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,

(c) koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji

(d) zaprojektowanie i wybudowanie niezbednych objazdow i drog dojazdowych,

(e) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
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(f) optaty/dzierzawy terenu,

(g) przygotowanie terenu,

(h) konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(i) tymczasowga przebudowe urzadzen obcych,

(j) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
$wiatel w iloSciach wynikajacych z biezacych potrzeb zachowania wymaganego standardu oznakowania i warunkow
bezpieczenstwa ruchu drogowego,

Koszt ryczattowy likwidacji przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego w tym przywrdcenie oznakowania zgodnego z uprzednig stala
organizacja ruchu, zgodnie z wymaganymi standardami.

10.
(1]
(2]

(3]
(4]

(6]
[7]

(8]
[9]

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6Zniejszymi zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami).
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31
lipca 2002 w sprawie znakow i sygnatow drogowych. Dz.U. Nr 170 z dnia 12 pazdziernika 2002 r. poz. 1393
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegétowych warunkow technicznych
dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (DzU. Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003, poz. 218) —,,Szczegdétowe warunki techniczne
dla znakéw drogowych pionowych i warunki ich umieszczania na drogach”

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (j.t. Dz. U. z 2006r. nr 129, poz. 902),

Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o odpadach oraz o
zmianie niektorych ustaw (Dz. U. 2001 nr 100, poz. 1085; z pdzniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 1. o odpadach (Dz. U. 2001 nr 62, poz. 628; z pdzniejszymi zmianami),
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. 2001 nr
112, poz. 1206),

[10] Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 1. Prawo o ruchu drogowym (j.t. Dz. U. z 2005 nr 108, poz. 908; z pdzniejszymi

zmianami)

[11]Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 z sprawie szczegolowego zakresu i formy

bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu robot budowlanych stwarzajacych zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz.U. Nr 151, poz. 1256).

[12]Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25 z 1995r) w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno

— kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie

[13]Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z pézniejszymi

zmianami).

[14] Warunki Ogolne i Szczegdlne Kontraktu
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~SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”

D 01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH W
TERENIE PAGORKOWATYM.

Kod CPV: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni drog

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
odtworzeniem i wyznaczeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych w terenie pagorkowatym, zwigzanych z
remontem mostu na rzece Szklo w miejscowosci Charytany w ciagu drogi powiatowej NR 1715R Mi¢kisz Nowy -
Dunkowice w km 4+815.

1.2. Zakres stosowania STWiOR

STWIiOR jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych

w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej w terenie
pagoérkowatym oraz potozenia obiektow inzynierskich zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.3.1. Wyznaczenie trasy i punktéw wysokoSciowych mostu i dojazdow .

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gltéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wytyczenie obiektoéw inzynierskich,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych .

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktéw wysokosciowych,
zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

14. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robodt
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiOR D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, shupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w
sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie¢ dlugo$¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2, Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowa¢ nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
— laty,
— ta$my stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2, Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdIne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7). Przed
przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspolrzedne
punktow gtownych trasy oraz reperéw. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowac Inzyniera o wszelkich btgdach wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperow roboczych.
Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obciazag Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiardw przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
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zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma
i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokoS$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowe;j, a takze
przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto§¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperdéw roboczych nalezy okreslaé z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji
po wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwodjng w nawigzaniu do reperdéw panstwowych. Repery
robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu
ijego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzgdne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okre$lonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych
poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢
migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co
najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych
musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektows.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci przyczotkéw mostu.

Dokumentacja projektowa zawiera wspotrzedne punktow gtdéwnych obiektow. Potozenie obiektu w planie nalezy
okresli¢ z doktadno$cia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6dt podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czgscig obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robét

Odbiodr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— roboty przygotowawcze
— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,
— koszt zapewnienia niezbg¢dnych czynnikow produkcji,
— wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— Wwyznaczenie reperow roboczych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postgpu robot, zgodnie z dokumentacja projektowa,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

Platnos¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
[2] Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
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~SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”
D 01.02.03. WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH.

Kod CPV: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni drog

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej STWiOR) sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot rozbiorkowych zwigzanych
remontem mostu na rzece Szklo w miejscowosci Charytany w ciagu drogi powiatowej NR 1715R Mi¢kisz Nowy -
Dunkowice w km 4+815.

1.2. Zakres stosowania STWiOR

STWIiOR jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wyburzeniem lub
demontazem obiektéw budowlanych, to jest:

Rozbiorki obiektow kubaturowych — konstrukcja pomostu;

Rozbiorki obiektéw — konstrukcija stalowa chodnika.

14. OKkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robodt

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiOR 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiOR 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét zwiazanych z wyburzeniem obiektow
Do wykonania robét zwigzanych z wyburzeniem obiektow budowlanych nalezy stosowac:
— ladowarki,
— sprezarki spalinowe,
— miotki i mioty,
— drobny sprzet: klucze do $rub, siekiera, pita, tom,
— samochody samowytadowcze,

— zuraw, podnosniki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiOR 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2, Transport materialéw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki nalezy przewozié¢ transportem samochodowym na plac sktadowy Wykonawcy. Przy ruchu po

drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Czynnosci wstepne

Roboty rozbiérkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich obiektéw budowlanych, w stosunku do
ktérych zostalo to przewidziane w Dokumentacji Projektowej. Obiekty znajdujace si¢ w pasie robot drogowych, nie
przeznaczone do usuni¢cia, powinny by¢ przez Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktore maja
by¢ zachowane, zostana uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawce, to powinny one by¢ odtworzone na koszt
Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez Zamawiajacego.

5.3. Roboty rozbiorkowe

Roboty rozbidrkowe obicktu mostowego powinny by¢ prowadzone wedhug Dokumentacji Projektowej. Jesli
dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub rozbiorkowej obiektow przewidzianych do
rozbiorki, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej bedzie okreslony przewidziany
odzysk materialdw. Roboty rozbidrkowe nalezy wykona¢ recznie. Przy demontazu konstrukcji drewnianej prace beda
prowadzone przy uzyciu prostego sprzgty, typu tom czy siekiera i miot. Konstrukcje stalowa przewidziang do rozbidrki,
beleczki podchodnikowe nalezy odkreci¢ za pomocg klucza lub wkretarki.

5.3.1. Rozbiérka ustroju nosnego kladki.

Elementy ustroju no$nego tj. chodniki, goérny i dolny poktad jezdni nalezy rozbiera¢ recznie w kolejnosci odwrotne;j
do stosowanych podczas budowy mostu. Stalowe belki podchodnikowe nalezy odkreci¢ od stupkéw bariery, nastepnie
przewiez¢ na miejsce gdzie zostang wypiaskowane i pomalowane.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbidrki, wykonane z elementéw mozliwych do powtérnego wykorzystania
powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wilasno$cig
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w STWiOR lub wskazane przez Inzyniera. Jezeli jest mozliwe
oraz dopuszczone przez Inzyniera spalenie nieprzydatnych elementéw uzyskanych w wyniku prac rozbidérkowych,
niezbedne czynno$ci nalezy przeprowadza¢ z zachowaniem ustalen okreslonych w STWiOR D-01.02.01 p. 5.4. Elementy
i materialy, ktore zgodnie z STWiOR stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Doty n

Prace rozbiorkowe prowadzone nad woda nalezy prowadzi¢ ze szczeg6lnag uwaga aby nie spowodowaé
zanieczyszczenia koryta rzeki elementami z rozbidrki mostu. Podczas prac nad wodg powinna zosta¢ rozwieszona siatka
zabezpieczajaca przez spadaniem odlamkow do wody.

Doty, w miejscach gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw drogowych, nalezy wypeli¢ warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w STWiOR D-
02.00.00 ,,Roboty ziemne”. Jezeli obiekty budowlane przeznaczone do usunig¢cia stanowig elementy uzytkowanego uktadu
komunikacyjnego Wykonawca moze przystapi¢ do robdt rozbidrkowych dopiero po zapewnieniu odpowiedniego objazdu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci robét wyburzeniowych

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie :
— kompletnos$ci wykonania robot rozbidorkowych;
— doktadnosci wykonania rozbiorki zgodnie z dokumentacja;
— ilosci i miejsca transportu materiatdéw rozbidrkowych.

Zaggszczenie gruntu wypehiajacego doty po usunigtych kamieniach, blokach skalnych lub obiektach
budowlanych powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w STWiOR D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) rozebranej konstrukcji drewnianej i t ( tona ) rozebranej
konstrukcji stalowej. Obmiar powinien by¢ wykonany na budowie w obecnosci Inzyniera i wymaga jego akceptacji.
Dodatkowe roboty wykonane przez Wykonawce¢ bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie moga stanowi¢ podstawy do
roszczen o dodatkows zaplate.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania post¢pu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny winny obejmowacé pozyskanie utrzymanie i likwidacje¢ skladowisk, koszty utylizacji zgodnie z prawem
ochrony srodowiska o ile materiaty nie beda nadawaty si¢ do ponownego wbudowania oraz koszty zastosowania materiatow
i sprzetu pomocniczego koniecznych do prawidtowego wykonania robot zgodnie z przyjeta technologia wykonania.

W cenie jednostki obmiarowej nalezy uwzgledni¢ warto$¢ materialéw pochodzacych z rozbiorki, ktére przechodza
na wlasno$¢ Wykonawcy. Cena 1 m3 (t) robot obejmuje:

— Rozebranie chodnika lub kraweznika mostu drewnianego;
— Rozebranie jezdni mostu drewnianego drewniane;j ;
— Material z rozbiorki stanowi wlasnos¢ Inwestora.
Oraz dla wszystkich robot rozbiorkowych:
— zaladowanie materiatu z rozbiorki,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— ewentualne zasypanie i zageszczenie gruntu w dotach (wykopach) po usunigtych obiektach,
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét,

— rozebranie innych elementow starej konstrukcji mostu nie wymienionych powyzej a ktorych rozebranie okaze si¢
konieczne w trakcie realizacji zadania,

— roboty przygotowawcze — inwentaryzacja obiektow przewidzianych do rozbiodrki wraz z opracowaniem dokumentacji
inwentaryzacyjnej;

— opflaty za skladowanie,
— koszty ewentualnej utylizacji materiatoéw z rozbiorki,

— oczyszczenie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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~SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”
M 23.05.03.  USTROJ NOSNY STALOWY Z DREWNIANA PLYTA POMOSTU.

Kod CPV: 45221111-3 Roboty budowlane w zakresie budowy mostow.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej STWiOR sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonaniem
i rozbiorka mostu objazdowego podczas remontem mostu na rzece Szklo w miejscowosci Charytany w ciagu drogi
powiatowej NR 1715R Migkisz Nowy - Dunkowice w km 4+815.

1.2. Zakres stosowania STWIOR

STWIiOR jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiagzanych z wykonaniem remontu
mostu w szczego6lnosci obejmuja :

zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji prze malowanie zestawem malarskim zapewniajacym trwato$¢ powtoki 15 lat :
— przygotowanie powierzchni przez oczyszczenie strumieniowo-cierne do stopnia czystosci SA 2 %3;

— malowanie farbami antykorozyjnymi z systemu zapewniajacego trwalos¢ powtoki 15 lat;
budowa pomostu drewnianego :

— wykonanie i montaz poktadu drewnianego pomostu;

— wykonanie chodnikow .

14. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4.1. Czas przydatno$ci wyrobu do stosowania — czas, w ktorym wyrob lakierowy po zmieszaniu sktadnikow nadaje si¢
do nanoszenia na podtoze.

1.4.2. Farba — wyrob lakierowy pigmentowany, tworzacy powloke kryjaca, ktora spetnia przede wszystkim funkcje
ochronng.

1.4.3. Punkt rosy — temperatura, przy ktdrej zawarta w powietrzu para wodna osigga stan nasycenia. Po obnizeniu
temperatury powietrza lub malowanego obiektu ponizej punktu rosy nastepuje wykraplanie si¢ wody zawartej w powietrzu.

1.4.4. Podklad gruntujacy — warstwy nalozone bezposrednio na podtoze w celu jego zabezpieczenia.

1.4.5. Miedzywarstwa — farba przeznaczona na powloke migdzywarstwowa, majaca rézne funkcje, np. izolacyjna,
wypelienie poréw, wygladzenie malych nieréwnosci, zabezpieczenie przeciwko uderzeniu, itp.

1.4.6. Warstwa nawierzchniowa — ostatnia, zewngtrzna powtoka malarska.

1.4.7. Obrdbka strumieniowo-$cierna — uderzanie strumienia $cierniwa, charakteryzujacego si¢ wysoka energia kinetyczna,
w powierzchnig, ktora ma by¢ przygotowana.

1.4.8. Scierniwo do obrébki strumieniowo-$ciernej — materiat staty przeznaczony do stosowania w obrébce strumieniowo-
Scierne;j.

1.4.9. Rdzewienie nalotowe — nieznaczne tworzenie si¢ rdzy na przygotowanej powierzchni stalowej, bezposrednio po jej
przygotowaniu.

1.4.10. Zgorzelina walcownicza — gruba warstwa tlenkow utworzona na stali podczas przetworstwa na goraco lub obrobki
na goraco.

1.4.11. Rdza — widoczne produkty korozji sktadajace si¢, w przypadku metali zelaznych, gtéwnie z uwodnionych tlenkow
zelaza.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa
oraz STWIORB. Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”, pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw podano w STWIORB D-M. 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 2.

2.2. Materialy :

Konstrukcja stalowa to istniejace elementy stalowe mostu ktére zostang oczyszczone i pomalowane.

Materiat do wykonania konstrukcji pomostu : drewno klasy K27.

2.2.1. Akceptowanie uzytych materialow

Akceptacja zgloszonych w programach wytwarzania i montazu dostawcow materialow nie oznacza akceptacji
materiatow. Wytworca jest zobowigzany do dokumentowania odpowiedniej jakosci wszystkich partii materiatéw.

Do budowy mostow stosowaé mozna wylacznie materiaty, ktorych dostawcy posiadajg Aprobate Techniczng.
Wyjatkowo mozna stosowa¢ materiaty, dla ktérych Instytut Badawczy Drog i Mostow wydat §wiadectwa dopuszczenia. W
tym przypadku uzycie materialu musi si¢ odbywa¢ zgodnie z warunkami okreslonymi przez IBDiM w Aprobacie
Techniczne;.

2.3. Material drzewny

Materiat drzewny stanowia bale i krawedziaki wykonane z drewna iglastego o wilgotnosci bezwzgledne;j
nieprzekraczajacej 25% 1 wspotczynniku sprezystosci przy $ciskaniu i rozcigganiu wzdhuz wiokien nie mniejszym niz 100
000 kG/cm2. Rodzaje i klasy drewna powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-92/S-10082 oraz PN-93/S-10080.

Pod wzgledem wytrzymato$ciowym tarcica powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-92/S-10082. Chodniki nalezy
wykona¢ z drewna klasy KS kl. IT wg PN-75/D-96000 i PN-82/D-94021 o parametrach wytrzymatosciowych jak dla klasy
27 wg PN-92/S-10082, impregnowanego wglebnie. Pozostale elementy pomostu nalezy wykona¢ z drewna KS klasy I wg
PN-75/D-96000 i PN-82/D-94021 o parametrach wytrzymatosciowych jak dla klasy 27 wg PN-92/S-10082,
impregnowanego wglebnie.

2.3.1. Laczniki

Materiaty tacznikowe powinny odpowiada¢ nastepujagcym normom :

— $ruby budowlane z tbem szeSciokatnym — PN-85/M-82101;
— gwozdzie budowlane okragle — PN-84/M-81000;

— podktadki kwadratowe — PN-59/M-82010;

— nakretki szesciokatne — PN-86/M-82144.

Srednica $rub dofaczenia elementdow pomostu nie moze by¢ mniejsza niz 16 mm.

2.3.2. Zabezpieczenie drewna

Aby zabezpieczy¢ elementy drewniane przed zniszczeniem nalezy wykona¢ impregnacje wgltebng, metoda
ci$nieniowg lub zanurzeniowa.

2.3.3. Skladowanie materialow

Elementy drewniane nalezy sktadowa¢ w miejscu wyrdwnanym, odwodnionym, oczyszczonym z resztek obrobki
drewna i innych zanieczyszczen oraz zaopatrzonym w urzadzenia przeciwpozarowe i zdezynfekowanym. Drewno nalezy
przechowywac¢ w starannie utozonych stosach i zabezpieczone przed dziataniem stonca i opadéw atmosferycznych wg PN-
63/S-10087. Drewno powinno by¢ okorowane.
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2.4. Wlasciwosci ogélne materialow malarskich do zabezpieczenia antykorozyjnego

Niniejsza ST dotyczy zastosowan powlok malarskich o pigtnastoletniej trwatosci w rozumieniu normy PN-EN ISO
12944-1:2001 [2], nadajacych si¢ na nie ocynkowane powierzchnie stalowe. Nalezy stosowa¢ materiaty malarskie, nalezace
do jednego systemu. Kolor farb powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa lub ST. Wykonawca powinien
zastosowac system powlokowy do stosowania na powierzchniach narazonych na wplywy warunkéw atmosferycznych,
okresowy wplyw soli zimowego utrzymania drég i eksploatowanych w $rodowisku o kategorii korozyjnosci zgodnej z
dokumentacja projektowa, okreslonej zgodnie z PN-EN-ISO 12944-2:2001 [3].

Przy wyborze rodzaju powtloki nalezy zwrdci¢ uwage, czy przez producenta podane jest wyrazne stwierdzenie
przydatnosci do stosowania. Producent powinien okresli¢ ja w pierwszym rzedzie na danych z praktyki, odnoszacych si¢
do podobnych przypadkéw zastosowan, determinowanych przez warunki S$rodowiskowe, ksztalt konstrukeji,
przygotowanie powierzchni pod powtloke, sposob aplikacji materiatu.

Ostateczne zatwierdzenie zestawu materialow bgdzie dokonane przez Inzyniera po ocenie wykonanych przez
Wykonawce probnych, kompletnych powtok (powierzchnie referencyjne) (pkt 5.4). Miejsca do prob wskazuje Inzynier
wybierajac miejsca o réznym stanie powierzchni, réznej ekspozycji na czynniki zewngtrzne i dostgpie do czyszczenia i
malowania.

Jezeli ST i1 dokumentacja projektowa nie podaja inaczej, do wykonania robdt mozna stosowaé materiaty o
wiasciwos$ciach podanych ponize;.

2.4.1 Farby stosowane na poszczegolne warstwy zabezpieczenia antykorozyjnego

Systemy malarskie nadajace si¢ na nowe, nie ocynkowane powierzchnie stalowe

Przy wyborze systemu malarskiego nalezy stosowaé zasady podane w ,,Zaleceniach do wykonania i odbioru
antykorozyjnych zabezpieczen konstrukcji stalowych drogowych obiektow mostowych” [38]. Zgodnie z zaleceniami [38§]
na nie ocynkowang powierzchni¢ nalezy zastosowac jeden z systemow podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Systemy malarskie do stosowania na nowe, nie ocynkowane powierzchnie stalowe

Przygotowa Podktad Miedzy- | Warstwa Grubos¢ catkowita powtok
System nie gruntujacy warstwa | nawierzchni malarskich (um)
powierzchni owa
1 2 3 3 5 6
W2a Sa2 ' EPZn, EP Misc.HB, | EP Misc.HB | PUR, AY, PS 280 - 400
EP/PUR lub AY lub PS EP (R) PS
W2b, EP/PS Sa2 ' EPZn - PS 240 - 320
W3a*) ESIZn Sa2's ESIZn i powloka EP, EPMisc, PUR, AY 240 - 320
EP/PUR lub AY “?Zczeln{alﬁ‘"f_a EP (R)
bazujaca na zywicach
niskoczasteczkowych
W3b*) ESIZn/PS Sa2 ' ESIZn i powloka - PS 220 - 240
uszczelniajaca
W4**) Wodny lub Sa2's EP HB, PUR HB EP HB AY 320 - 400
mieszany. W wersji PUR HB PUR
wodnej moga by¢ powloki
epoksydowe,
poliuretanowe, akrylowe
W5, PUR Sa2's PUR lub PUR mod. PUR HB PUR 280 - 400
WEH**) Sa2' Proszkowy epoksydowy Poliestrowa do 120 — 140 (powtoka proszkowa
Proszkowy do elementéw Powloka wysokocynkowy zastosowan epoksydowa wysqkocynkowa o gr. 60-79
drobnowymiarowych konwersyjna zewngtrznych | pm i powtoka poliestrowa do zastosowan
zewngtrznych o gr. 60-70 um)
Powtoka
cynkowo— Poliestrowa o cechach antygazowania 120 - 140
zanurzeniowa
Powloka
konwersyjna
W7a Systemy W2a, W3a, W4, W5
Do przestrzeni . . . . Y . . . L. . ,
mknietych bez powloki nawierzchniowej, grubo$¢ uzupetniona pozostatymi powtokami do grubosci podanej dla tych systemow
zamknigtyc
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W7b, Do przestrzeni Sa2' EPZn EP lub PUR/bitum 280 - 400
zamknigtych

*) Trwato$¢ systemu powinna wynosi¢ co najmniej 25 lat; miejsca uszkodzen powtok etylokrzemianowych nalezy zabezpieczaé
ta samg technologia lub stosowac¢ farby, ktore sa zawiesing zmikronizowanego cynku w zywicy weglowodorowej (powyzej 99,5%
wag. cynku w suchej powloce) lub jednosktadnikowej modyfikowane farby etylokrzemianowe. Powltoka uszczelniajaca jest
specjalna farba do tego celu bazujaca na zZywicach niskoczasteczkowych. Nalezy ja naktadac nie pozniej niz przed wystawieniem
na dzialanie zanieczyszczen.

**) Rozcienczenie powyzej dopuszczalnej ilosci niszczy farbg. Wilgotnos¢ wzgledna powietrza przy aplikacji nie powinna by¢
wyzsza niz 70%.

**¥) Nadaja si¢ do aplikacji w wytworniach badz zaktadach posiadajacych specjalistyczne urzadzenia aplikacyjne do nanoszenia
powlok konwersyjnych i proszkowych.

Oznaczenie farb w tablicy 1:

EP - farby epoksydowe

EPZn - farby epoksydowe wysokocynkowe (zawarto$¢ cynku w suchej powloce > 85% wag.)
EP/bitum - farby eposydowo-bitumiczne

Misc - wypeiacze ptatkowe

R-pigmenty aktywne (np. fosforany cynku)

PUR - farby poliuretanowe, PUR/bitum - farby poliuretanowo-bitumiczne
AY - farby akrylowe

PS - farby hybrydowe polisiloksanowe antykorozyjne

ESIZn - farby etylokrzemianowe wysokocynkowe

HB-farby o wysokiej zawartosci czg¢sci statych

(R) - pigmenty aktywne (np.fosforany cynku)

2.4.2. Warunki stosowania systeméw malarskich

Niezaleznie od zalecanych w tablicy 1 grubosci, grubos¢ powtoki powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta
podanymi w karcie technicznej produktu.

W przypadku stosowania farb w warunkach specjalnych (na wilgotne powierzchnie, na gorzej przygotowana
powierzchnig, na wilgotna powierzchnig, w niskich temperaturach) farby musza mie¢ adnotacj¢ w aprobacie technicznej
lub karcie technicznej o dopuszczeniu do tych zastosowan.

2.4.3 Materialy do przygotowania powierzchni do malowania

Materialy do odtluszczania powierzchni

Do odtluszczania powierzchni stalowej mozna stosowaé¢ wodne §rodki myjace lub rozpuszczalniki organiczne.
Zaleca si¢ stosowanie srodkéw myjacych nie zawierajacych fosforanéw. Z wodnych srodkéw myjacych zaleca si¢ §rednio
alkaliczne fosforanowe s$rodki myjace z wysoka zawartoscig $rodkéw powierzchniowo czynnych. Ze wzgledu na
wiasciwosci szkodliwe dla srodowiska nalezy unikaé stosowania srodkow zawierajacych chlorofluoroweglowodory.

Materiaty do obrébki strumieniowo-§ciernej

Do przygotowania powierzchni nalezy uzy¢ jednego z nast¢pujacych materiatow sciernych:

— $rutu z zeliwa utwardzonego, wg PN-EN ISO 11124-2:2000 [27],
— zuzla pomiedziowego, wg PN-EN ISO 11126-3:2000 [28],

— zuzla paleniskowego, wg PN-EN ISO 11126-4:2002 [29],

— elektrokorundu, wg PN-EN ISO 11126-7:2001 [30].

Materiat $cierny, niezaleznie od typu, powinien by¢ czysty i suchy. Materialy $cierne uzywane w obiegu
zamkni¢tym nie powinny by¢ wczesniej uzywane do innych celéw, gdyz moga zawiera¢ zanieczyszczenia wprowadzone
wskutek np. obrobki strumieniowo-$ciernej tworzyw sztucznych, usuwania powlok, obrobki powierzchni zaolejonych lub
zanieczyszczonych w inny sposob. Odpowiednig chropowato$¢ mozna uzyskac¢ tylko przez stosowanie ostrokgtnego
materiatu $ciernego. Wielko$¢ ziarna materiatu $ciernego powinna by¢ kazdorazowo dobrana do konkretnego przypadku.
Wielko$¢ ta na ogo6t zawiera si¢ migdzy 0,5 mmi 1,5 mm.

Sprezone powietrze uzywane do obrobki strumieniowo-§ciernej rowniez powinno by¢é wystarczajaco czyste i
suche, aby unikng¢ zanieczyszczenia materialu lub powierzchni czesci przeznaczonej do natryskiwania.
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3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”, pkt.3.

3.2. Sprzet do wykonania robdt

3.2.1. Zabezpieczenie antykorozyjne.

Sprzet do czyszczenia konstrukcji

Czyszczenie konstrukcji nalezy przeprowadzi¢ mechanicznie urzadzeniami o dziataniu strumieniowo-§ciernym
zaakceptowanym przez Inzyniera. Nalezy stosowac sprezarki srubowe o wydajnosci minimum 5+7 m3/minutg¢ sprezonego
powietrza (na jedno stanowisko piaskarskie) o cisnieniu tak dobranym, aby zapewni¢ otrzymanie wymaganych parametrow
przygotowania podloza, tj. ok. 0,6+1,2 MPa. Urzadzenia ciSnieniowe stosowane przy czyszczeniu powinny by¢
przystosowane do pracy ciaglej przy ci$nieniu min. 1,0 MPa. Sprezone powietrze powinno by¢ odpowiedniej jakosci tzn.
odolejone, odwodnione, nie zawiera¢ czynnikéw przyspieszajacych korozje stali. W tym celu nalezy stosowaé sprezarki
bezolejowe, filtry sprezonego powietrza oraz odwadniacze. Zaleca si¢ stosowanie inzektorowego urzadzenia do czyszczenia
powietrza i mlotka iglowego. Przy projektowaniu ilo$ci sprzetu mozna zalozy¢, ze jeden piaskarz na dobe jest w stanie
oczys$ci¢ 20+80 m2 powierzchni, a w obiekcie o powierzchni zabezpieczanej ok. 20 000 m2, przy dwumiesi¢cznym terminie
wykonania robot, potrzebne sa trzy piaskarki jednostanowiskowe lub jedna trzystanowiskowa. W czasie czyszczenia
metoda strumieniowo-$cierng nalezy stosowa¢ urzadzenia zmniejszajace pylenie oraz urzadzenie do natychmiastowego
odsysania $cierniwa i odspojonych zanieczyszczen. Przy oczyszczaniu przestrzeni zamknigtych niezbegdny jest system
wentylacji z odpylaniem. Do wybierania Scierniwa zaleca si¢ stosowanie pompy odsysajacej (np. pompy Rootsa o0 mocy
30 kW).

Do czyszczenia konstrukcji woda nalezy stosowac¢ urzadzenie myjace, zapewniajace cisnienie minimum 20 MPa
o wydajnosci 30+50 1/min. Do odsysania wody mozna stosowa¢ zwykla pompe wirnikowq.

Podczas prac w niekorzystnych warunkach atmosferycznych, po ostoni¢ciu obiektu, gdy wilgotno$¢ powietrza jest
zbyt wysoka lub gdy temperatura jest za niska, zalecane jest stosowanie osuszacza powietrza i ewentualnie podgrzewacza
powietrza oraz urzadzen do wyciagania powietrza w celu doktadnej wentylacji. Wydajnos¢ instalacji wyciaggowej musi by¢
taka, aby w czasie czyszczenia byta zapewniona nalezyta widocznosc.

Sprzet do malowania

Nanoszenie farb nalezy wykonywaé zgodnie z kartami technicznymi produktéw, instrukcjami naktadania farb
dostarczonymi przez producenta farb. Wymaganie to odnosi si¢ przede wszystkim do metod aplikacji i parametrow
technologicznych nanoszenia.

Do czyszczenia konstrukcji woda nalezy stosowac urzadzenie myjace, zapewniajace cisnienie minimum 20 MPa
o wydajnosci 30+50 1/min. Do odsysania wody mozna stosowa¢ zwykla pomp¢ wirnikowa. Do mieszania farb przed
uzyciem nalezy stosowaé¢ mieszadto zasilane spre¢zonym powietrzem. Do filtrowania farb, nalezy stosowac siatki
fosforobrazowe o gestosci zalecanej przez producenta wyrobu lub sita wibracyjne. Farby nalezy naktadaé¢ za pomoca
natrysku bezpowietrznego lub powietrznego o cisnieniu ipod katem zalecanym przez producenta materiatdéw. Do
malowania nowoczesnymi materiatami o duzej zawartosci czgsci statych, niezbedna jest maszyna do malowania
hydrodynamicznego, ttokowa, o przetozeniu minimum 1:60; ich liczba powinna by¢ proporcjonalna do wielkosci obiektu,
na przyktad w obiekcie o powierzchni zabezpieczanej 20 000 m? i dwumiesigcznym terminie wykonania robot potrzebne
sa 2+3 maszyny.

Podczas prac w niekorzystnych warunkach atmosferycznych, po ostonigciu obiektu, zalecane jest stosowanie
osuszacza powietrza i podgrzewacza oraz urzadzen do wyciggania powietrza w celu doktadnej wentylacji. Wydajnosé
instalacji wyciaggowej musi by¢ taka, aby w czasie czyszczenia byta zapewniona dostateczna widocznos$¢, a w czasie
malowania nie dochodzito do nadmiernego gromadzenia si¢ rozpuszczalnikéw (nie przekraczania dopuszczalnych NDS-
ow). Trzeba na biezagco wykonywac pomiary, aby dostatecznie czgsto wymienia¢ powietrze; czestos¢ wymian warunkuje
wielkos$¢ wentylatorow.

3.2.3. Budowa pomostu drewnianego

Do wykonania robot nalezy stosowac sprzet dostosowany do charakteru wykonywanych prac, tj.:

35



— siekiery;

— wkretarki,

— pilarki rgczne;

— pilarki elektryczne;
— pily, itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 4.

4.2, Transport elementéw pomostu drewnianego

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa oraz zgodnie
z obowigzujacymi przepisami ruchu drogowego. Zatadunek, transport, roztadunek, skladowanie i wbudowanie
poszczegdlnych elementow drewnianych powinny by¢ przeprowadzone w sposob zapewniajacy nieuszkodzenie ich.

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, dostosowanymi do wymiaréw przewozonego
drewna. Laczniki nalezy przewozi¢ w skrzyniach i sktadowa¢ w miejscach do tego wyznaczonych.

4.3. Skladowanie materialow malarskich

Materialy malarskie nalezy przechowywa¢ w magazynach zamknigtych, stanowigcych wydzielone budynki lub
wydzielone pomieszczenia, odpowiadajace przepisom dotyczacym magazyndéw materialow tatwo palnych zgodne z norma
PN-C-81400:1989 [4]. Temperatura wewnatrz pomieszczen magazynowych powinna wynosi¢ +5+25°C. Ponadto materiaty
powinny by¢ przechowywane wg okreslonych przez producenta okresach podanych w gwarancji i warunkach
przechowywania.

Na kazdym opakowaniu produktu powinna by¢ umieszczona etykieta zawierajaca nastgpujace dane:
— nazwg¢ 1 adres producenta,
— nazwg farby,
— date produkcji i okres przydatnosci do stosowania,
— masg netto,
— warunki przechowywania,
— klase bezpieczenstwa pozarowego,
— opis $rodkow ostrozno$ci i wymagan BHP,
— informacje, ze wyrob posiada aprobate techniczng.

S. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”, pkt. 5.

5.2. Zakres wykonania robét przy pomoscie drewnianym

Na dzwigarach stalowych HEB140 nalezy utozy¢ poktad dolny z bali 100x140 mmm, pozostawiajac pomiedzy
nimi szczeling szerokoséci 2 cm. Bale nalezy uktada¢ rdéwnolegle do osi podtuznej mostu, rdzeniem do gory i przymocowac
je do poprzecznic przy pomocy lapek i §rub. Na poktadzie dolnym nalezy ulozy¢ poktad gormy z bali o grubosci 7 cm,
prostopadle do osi mostu. Poktad gérny nalezy przybi¢ do poktadu dolnego gwozdziami dtugosci ok. 175 mm. Po ulozeniu
poktadu goérnego nalezy oczyszczone i pomalowane belki podchodnikowe przykreci¢é do slupkdéw barier , nastgpnie
wykona¢ obustronne drewniane chodniki o nawierzchni z desek gr. 7 cm 1 szerokosci 70 cm..

5.3. Wymagania wobec Wykonawcy zabezpieczenia antykorozyjnego
Jezeli warunki kontraktu nie podaja inaczej, Wykonawca zabezpieczenia antykorozyjnego powinien przedstawic:
— deklaracj¢ rodzaju i liczby sprzetu, ktorym bedzie dysponowac przy wykonywaniu zamowienia,

— zezwolenie na prowadzenie dziatalnosci, w ktorej powstaja odpady, zgodnie z Ustawa
o odpadach [37] lub przedstawienie bezodpadowej technologii wykonania zamowienia,

Jesli okreslona w warunkach zamowienia data zakonczenia robot wypada pozniej niz 15 wrzesnia, Wykonawca
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powinien obligatoryjne okreslic swoje przygotowanie sprzgtowe do prowadzenia prac w ostonach, pozwalajacych
utrzymywac korzystne dla jakosci robot warunki mikroklimatyczne. Wykonawca musi udokumentowac, ze jest w stanie na
kazdym etapie pracy zapewni¢ jakos$¢ zgodna z odpowiednimi przepisami.

W przypadku, gdy generalnym Wykonawca jest firma nie wykonujaca sama zabezpieczen antykorozyjnych, w
ofercie przetargowej powinna przedstawi¢ umowe wstepna z konkretng firma specjalizujaca si¢ w tej dziedzinie wraz z
wyzej podanymi danymi o tej firmie.

Wykonawca zabezpieczen antykorozyjnych przedstawi do zatwierdzenia Inzynierowi Program Zapewnienia
Jakosci (PZJ) 1 zadeklaruje w nim w sposob wiazacy:

— skfad kierownictwa robdt z udokumentowaniem kwalifikacji,

— organizacje brygad roboczych,

— wyposazenie w sprz¢t robot podstawowych,

— sposob zabezpieczenia sprzetowego i organizacyjnego bezpieczenstwa prac i ochrony otoczenia,

— organizacje, zabezpieczenie kadrowe i sprzetowe kontroli wewngtrznej,

— technologi¢ i organizacj¢ usuwania odpadow,

— organizacj¢ dostaw materiatow i metodyke kontroli ich jakosci,

— podstawowe dane o proponowanej technologii nanoszenia powlok z uwzglgdnieniem czynnikéw klimatycznych i
umiejscowienia czasowego w ogolnym harmonogramie wznoszenia obiektu,

— okreslenie sposobu umozliwiania Inzynierowi dostgpu do frontu prac celem dokonania odbioréw czastkowych we
wszystkich fazach technologicznych i odbioru koncowego.

Zmiany w ustaleniach przedstawionych w PZJ muszg by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

5.4. Przygotowanie powierzchni do malowania
Odtluszczanie

Przed obrobka strumieniowo-$cierng nalezy bardzo starannie usunaé z powierzchni wszelkie $lady zanieczyszczen
z oleju i thuszczéw. Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na otwory i kanaly. Powinien by¢ umozliwiony odptyw cieczy z
czyszczonej konstrukcji. Odthuszczanie mozna wykonywaé przez podgrzewanie, zanurzenie lub spryskiwanie, z
dodatkowym wspomaganiem mechanicznym lub bez niego z uzyciem ultradzwigkow, szczotek wzglednie strumieniem
pary. Do odtluszczania mozna stosowac¢ srodki myjace wg pktu 2.4.1. Po odtluszczeniu powierzchni¢ nalezy sptukac czysta,
Swiezg woda 1 wysuszyc.

Obrobka strumieniowo-$cierna

Rdza i zgorzeliny powinny by¢ usunigte metoda obrobki strumieniowo-§ciernej na sucho lub na mokro. W trakcie
przygotowywania powierzchni Wykonawca wypetni protokot. Wzor protokohu zostat przedstawiony w zataczniku 2B.

Przed czyszczeniem nalezy zeszlifowac krawedzie cigte na gorgco. Nastepnie przy pomocy obrobki strumieniowo-
Sciernej nalezy usung¢ z powierzchni zanieczyszczenia w postaci rdzy, zgorzeliny (warstw tlenkow), zadziorow,
nieré6wnosci po spawaniu. Obrdobke strumieniowo-$cierng nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN ISO 8504-2:2002. Parametry
obrébki strumieniowo-$ciernej powinny umozliwia¢ uzyskanie stopnia chropowatosci wg PN-ISO 8503-4:1999, zgodnego
z kartg techniczng produktu. Nalezy wygtadzi¢ spoiny oraz usunaé topnik po spawaniu przy pomocy szlifowania, tak aby
niemozliwe bylo gromadzenie si¢ zanieczyszczen w obrgbie spoin. Wszystkie krawedzie nalezy wyokragli¢ promieniem
nie mniejszym niz r=2 mm.

W procesie obrobki strumieniowo-$ciernej nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad:

1. obrobke strumieniowo-$cierng powierzchni mozna wykonywaé gdy temperatura powierzchni jest o 3°C wyzsza od

temperatury punktu rosy, lecz nie nizsza od 5°C przy wilgotnosci wzglednej powietrza nie wyzszej od 85 %. Na wolnym

powietrzu wykonywaé czyszczenie tylko przy dobrej pogodzie (niedopuszczalne jest wykonywanie czyszczenie przy

silnym wietrze lub opadach atmosferycznych),

nalezy stosowac¢ suche i pozbawione zanieczyszczen §cierniwo,

nie nalezy prowadzi¢ czyszczenia w bezposredniej blisko$ci $wiezo pomalowanych powierzchni,

odlegto$¢ miedzy narzedziem a podtozem powinna wynosi¢ od 200 mm do 400 mm,

nie wolno dopusci¢ do powstania nalotu korozyjnego po oczyszczeniu powierzchni:

nie nalezy dotyka¢ powierzchni oczyszczonej golymi rekami oraz zostawia¢ na niej sladow pyléw po obrdbce

strumieniowo-§ciernej,

7. jezeli malowanie gruntem nie zostanie rozpoczgte zaraz po przygotowaniu powierzchni, to przy wyzszej wilgotnosci
powietrza pojawi si¢ rdza nalotowa. Wowczas przed malowaniem wymagane jest ponowne oczyszczenie powierzchni
lub zastosowanie farb tolerujacych powstaty stopien rdzy nalotowe;j,

Sk wD
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8. osoby przeprowadzajace czyszczenie musza mie¢ odpowiedni stroj ochronny, a zwlaszcza maski na twarzy, chronigce
drogi oddechowe przed pylem oraz mechanicznym uszkodzeniem przez odbite czastki Scierniwa badZz oczyszczonego
materiatu.

Czyszczenie kohcowe

Doktadne czyszczenie koncowe powierzchni obrobionej strumieniowo-sciernie z resztek materiatlu $ciernego i pytu
nalezy przeprowadzi¢ za pomoca odsysania lub odmuchiwania suchym i pozbawionym oleju strumieniem sprezonego
powietrza.

Zabezpieczenie oczyszczonej powierzchni stalowej

Po oczyszczeniu powierzchni, przed malowaniem, nalezy zabezpieczy¢ ja gruntem (podktadem gruntujacym)
ochrony czasowej. Miejsca, w ktorych grunt zostanie uszkodzony nalezy oczysci¢ przed naktadaniem powtok. Mozna nie
stosowac gruntu ochrony czasowej, gdy proces produkcyjny odbywa si¢ w hali z kontrolowana wilgotnoscig ponizej 50%.

5.5. Warunki wykonywania prac malarskich

Optymalna temperatura powietrza podczas prowadzenia prac malarskich wynosi od + 15 °C do +30°C, a nie
powinna by¢ nizsza niz +5°C. Wilgotno$¢ wzgledna powietrza nie moze przekracza¢ 80 %, nie wolno prowadzié¢ robot
malarskich w czasie deszczu, mgly 1 w czasie wystgpowania rosy oraz przy silnym wietrze (4° Beauforta). Dla niektorych
rodzajow farb wymagana jest minimalna wilgotno$¢ powietrza przy aplikacji. Temperatura podtoza powinna wynosi¢ co
najmniej +10°C i powinna by¢ o 3°C wyzsza od punktu rosy.

Nalezy przestrzega¢ warunku, by $wieza powloka malarska nie byta narazona w czasie schnigcia na dziatanie kurzu
i deszczu. Po 15 wrzes$nia prace malarskie powinny by¢ wykonywane pod ostonami z mozliwos$cia regulacji temperatury i
wilgotnosci.

Oprocz ww. warunkow nalezy przestrzega¢ warunkow podanych przez producenta materialdéw malarskich w
kartach technicznych materiatow.

W czasie prowadzenia robdt Wykonawca powinien sporzadzi¢ protokoét z warunkow klimatycznych panujacych w
trakcie robot. Wzdr protokotu z warunkéw klimatycznych podano w zalgczniku 1.

5.6. Przygotowanie materialéw malarskich oraz sprzetu

Przed przystapieniem do wbudowania materiatu Wykonawca zobowiazany jest do przedstawienia przy kazdej
dostawie deklaracji zgodnosci materiatu z Polska Norma lub aprobata techniczng IBDiM lub europejska aprobata
techniczng.

Przed uzyciem materiatéw malarskich nalezy sprawdzi¢ ich termin przydatnosci do aplikacji oraz szczelnos$¢
opakowania. Inzynier moze zaleci¢ wykonanie badan kontrolnych danego materiatu wg metod przewidzianych
w odpowiednich normach. Wykonawca zobowigzany jest do ztozenia u Inzyniera sporzadzonych przez producenta kart
technicznych stosowanych materialow i przestrzegania zawartych w nich ograniczen.

Po otwarciu pojemnika z farbg nalezy sprawdzi¢ zgodnie z norma PN-EN ISO 1513:1999 [7] i zapisa¢ w protokole:

— stan opakowania,
— ocen¢ kozuszenia,
— ocene konsystencji (np. zzelowanie),
— rozdzial faz,
— obecnos¢ zanieczyszczen,
— ocene osadu.
Z kontroli jakosci farb Wykonawca powinien sporzadzi¢ protokot. Wzor protokotu z kontroli jakosci farb podano
w zafaczniku 2A.

W przypadku wystapienia kozucha nalezy go usunac. Nie nadaja si¢ do uzytku farby zawierajace zanieczyszczenia,
zzelowane oraz zawierajace twardy osad. Osad migkki nalezy wymiesza¢, zeby ujednorodni¢ farbe. Poza tym kazdy
materiat powlokowy nalezy przygotowywac do stosowania $cisle wg procedury podanej we wlasciwej dla danego materiatu
karcie technicznej. Procedura ta powinna zawierac:

— sposob mieszania sktadnikow farb w celu otrzymania jednolitej konsystencji,
— dozowanie skladnikow,
— minimalny czas schnigcia dla farby.

Jesli jest to mozliwe nalezy stosowa¢ mieszadta mechaniczne. W przypadku zastosowania materialow
dwukomponentowych, mieszanie sktadnikow musi odbywa¢ si¢ zgodnie z zaleceniami producenta, w szczegdlnosci w
zakresie czasu mieszania i czasu przydatnosci produktu do stosowania. Nalezy bezwzglednie przestrzegaé zuzywania catej
ilosci farby w okresie, w ktorym zachowuje ona swoja zywotnos¢.
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Sprzet do malowania (pistolety natryskowe, pompy, weze, pedzle) nalezy my¢ bezposrednio po uzyciu
rozpuszczalnikiem zalecanym przez producenta.

5.7. Nakladanie warstw farby

Podczas schnigcia i utwardzania powtok nalezy zapewni¢ warunki otoczenia zgodnie z kartami technicznymi
produktu. Podczas wykonywania kazdej kolejnej powtoki konieczne jest:

1) przestrzeganie czasu natozenia kolejnej powloki zgodnie z zaleceniami producenta farb,
2) sprawdzenie czy poprzednia powtoka w procesach migdzyoperacyjnych nie ulegla zabrudzeniu i ewentualne usunigcie
zabrudzenia.
W przypadku, gdy kolejna powloke wykonuje si¢ po przerwie zimowej lub jakiejkolwiek dtuzszej przerwie, nalezy
zbada¢ poziom zanieczyszczen jonowych. W przypadku przekroczenia dopuszczalnych stgzen nalezy powierzchni¢
konstrukcji umy¢ woda pod ci$nieniem minimum 20 MPa.

Jezeli przerwa w nanoszeniu powlok byta dluzsza niz zalecana w karcie technicznej danej farby lub dtuzsza niz 1
miesigc dla powtok epoksydowych (jesli producent nie zaleca inaczej), powierzchni¢ przed naktadaniem kolejnej warstwy
nalezy uszorstni¢ poprzez omiecenie drobnym $cierniwem (frakcji 0,4 + 0,8 mm z przewaga frakcji drobnej; kat czyszczenia
nie wigkszy niz 60°). Nie dopuszcza si¢ uaktywniania powierzchni substancjami chemicznymi zagrazajacymi srodowisku
(np. rozpuszczalnikami zawierajacymi weglowodory aromatyczne).

Jesli dokumentacja projektowa, ani ST nie podaja inaczej, w wytworni powinny zosta¢ naniesione wszystkie
powtoki zabezpieczenia antykorozyjnego z wyjatkiem powloki ostatniej, ktorej naniesienie jest przeniesione na budowg.
Wykonawca powinien zaopatrzy¢ si¢ w dostateczng ilos¢ farby nawierzchniowej, aby z tej samej szarzy farby mozna byto
dokonywa¢ poprawek na budowie.

Warstwe gruntujaca nalezy naktada¢ na powierzchni¢ przygotowana wg pktu 5.4 — sucha, pozbawiong produktow
korozji, soli, thuszczu i kurzu. Zaleca si¢ nakladac farbe natryskiem bezpowietrznym lub powietrznym. Spoiny i krawedzie
powinny by¢ dokladnie pokryte farba gruntujaca, a przy krawedziach, przeznaczonych do pdzniejszego spawania nalezy
pozostawi¢ nie pomalowane pasy szeroko$ci 50 mm. Pasy te powinny w czasie transportu by¢ chronione przy zastosowaniu
spawalnego primera, ktory zapewni tymczasowa ochrone na okres przynajmniej 12 miesiecy. Srodek ten powinien by¢
kompatybilny z innymi stosowanymi primerami, lub powinien mie¢ postaé:

— primera natryskiwanego (grubo$¢ warstwy okoto 20 mikronéw, usuwanego przed spawaniem),
— papieru.

Druga warstwe (migdzywarstwe) mozna naktadac po uptywie czasu zalecanego przez producenta, w zaleznosci od
temperatury otoczenia, wilgotno$ci powietrza i rodzaju farby ( zwykle w temp. 20° C wynosi on 2 godz.). Przed utozeniem
drugiej warstwy farby nalezy przeprowadzi¢ ewentualne, zalecane przez producenta farb przygotowanie powierzchni np.
przez ponowne umycie konstrukcji ewentualnie zszorstkowanie mechaniczne. Powierzchnia powinna by¢ sucha,
pozbawiona ttuszczu, kurzu i soli. Farbe nalezy naktada¢ natryskiem bezpowietrznym (chyba, ze producent zaleca inaczej).
Temperatura farby w trakcie naktadania powinna wynosi¢ co najmniej 15°C. Warstwe nawierzchniowg mozna naktada¢ po
uplywie czasu podanego przez producenta systemu ( w temp. 20°C wynosi on zwykle 8 godz.). Po przetransportowaniu
konstrukeji, roztadowaniu i zmontowaniu powierzchnie stalowe pokryte miedzywarstwa nalezy pokry¢é warstwa
nawierzchniowa. Jezeli uplynal dopuszczalny, przez producenta farb, okres migdzy natozeniem migdzywarstwy i warstwy
nawierzchniowej, mi¢dzywarstwe nalezy podda¢ obrobee zaleconej przez producenta systemu malowania.

Warstwe nawierzchniowa nalezy naktadac¢ po utozeniu izolacji, zamontowaniu systemu drenazowego i dylatacji.
Przed naniesieniem warstwy nawierzchniowej Inzynier powinien odebra¢ wezesniej utozone warstwy i zleci¢ ewentualne,
konieczne naprawy. Uszkodzenia, niedomalowania i ztacza nalezy uzupeli¢ tym samym, jak w wytworni, systemem
powlokowym. Warunki aplikacji, jak i sezonowanie farb musza by¢ zgodne z wymaganiami producenta. Jesli
migdzywarstwa nie wymaga naprawy, powierzchni¢ nalezy przygotowa¢ do nakladania warstwy nawierzchniowej
nastepujaco:
— cala powierzchni¢ nalezy umy¢ woda, aby usuna¢ zabrudzenia, zatluszczenia i zanieczyszczenia jonowe (najlepiej

ciepta woda z dodatkiem biodegradowalnego detergentu, a nast¢pnie sptukac czysta woda),

— przygotowa¢ powierzchnie do malowania zgodnie z wymaganiami zawartymi w karcie technicznej farb (uszorstnienie
powierzchni, itd.),

— w przypadku duzych zabrudzen powlok nalezy uzgodni¢ z producentem farb metod¢ przygotowania powierzchni i
ustali¢ wzorce jej oczyszczenia.
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Warstwe nawierzchniowg nalezy nakladac na suchg powierzchnig, pozbawiona zanieczyszczen, wolng od tluszczu
i kurzu. Zaleca si¢ stosowanie natrysku bezpowietrznego. Czas schnigcia farby w temp. 20°C wynosi okoto 3 + 8 godz.,
czas pelnego utwardzenia powloki 7 dni. Na budowie malowanie nalezy zakonczy¢ na godzing (w temp. 20°C) przed
zachodem stonca. Umozliwi to wyschnigcie powtoki przed osadzeniem si¢ wieczornej rosy. Powtoka, w okreslonym przez
producenta okresie utwardzania, musi by¢ zabezpieczona przed nadmierng wilgocia.

Po wykonaniu kazdej z warstw Wykonawca wypelni protokét wg zatacznika 2C. Po wykonaniu calego systemu
powlokowego Wykonawca wypetni protokot wg zalacznika 2D.

5.8. Warunki dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy
5.8.1. Czynnosci wstgpne

Przed przystapieniem do robot antykorozyjnych nalezy:

— sprawdzi¢ wszystkie srodki dostgpu (rusztowania, wozki, drabiny itp.); pracownicy bioracy udzial w procesie musza
zna¢ maksymalne dopuszczalne obcigzenie i nigdy go nie przekraczac,

— sprawdzi¢, czy wszystkie stanowiska pracy spelniaja wymagania szczeg6étowo podane w ,,Rozporzadzeniu Ministra
Gospodarki i Polityki Spotecznej z dnia 14 stycznia 2004 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
czyszczeniu powierzchni, malowaniu natryskowym i natryskiwaniu cieplnym” [36],

— sprawdzié, czy wszystkie wyroby posiadaja, zgodnie z wymaganiami Ustawy z dnia 11 stycznia 2001 r. o substancjach
i preparatach chemicznych [39], karty charakterystyki substancji niebezpiecznej, czy sa wymagane specyficzne §rodki
ochrony i zapozna¢ pracownikow z zagrozeniem pozarowym i wybuchowym materiatow,

— zapozna¢ pracownikow ze szczegoltami procesu technologicznego,

— sprawdzi¢ w kartach charakterystyki substancji niebezpiecznych, czy sa wymagane specyficzne $rodki ochrony i
zapozna¢ pracownikow z zagrozeniem pozarowym i wybuchowym materiatow,

— w wypadku prac na gotowym obiekcie, wykona¢ odpowiednie ostony i zabezpieczenia zapobiegajace zanieczyszczeniu
gleby i wod.

5.8.2. Czyszczenie powierzchni

Przed przystapieniem do czyszczenia powierzchni nalezy:

— sprawdzié, czy operatorzy sprzgtu posiadaja odpowiednie uprawnienia,

— skontrolowaé, czy pracownicy posiadaja odpowiednie ubranie ochronne przed uderzeniem czgstek $cierniwa,

— przetestowaé weze doprowadzajace powietrze i §cierniwo wraz ze zlaczkami ciSnieniem wyzszym niz robocze,

— sprawdzi¢ zawory bezpieczenstwa, czujniki blokujace i zabezpieczenia przeciwdziatajace uszkodzeniu ciata,

— sprawdzié, czy obrobka strumieniowo-$cierna nie zagraza innym pracownikom lub urzadzeniom,

— w sytuacji, gdy pracownik obstugujacy dysze¢ nie widzi operatora oczyszczarki, ustali¢ sposob komunikacji mi¢dzy
nimi,

— sprawdzi¢, czy powietrze doprowadzone do helmow jest odpowiedniej czystosci i czy jest podlaczona sygnalizacja
wzrostu temperatury i obecnosci tlenku wegla,

— sprawdzi¢, czy wentylacja zapewni wystarczajaco niski poziom zapylenia, jezeli elementy konstrukcji sa czyszczone w
warsztatach, w pomieszczeniach nie bedacych typowymi komorami $rutowniczymi.

Dopuszczalne stgzenie pytow okresla Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 10 pazdziernika 2005 r.
zmieniajace rozporzadzenie w sprawie najwyzszych dopuszczalnych stezen i natezen czynnikoéw szkodliwych dla zdrowia
w Srodowisku pracy [40].

5.8.3. Malowanie

Przy malowaniu nalezy:

— sprawdzi¢, jezeli proces naktadania powtok prowadzony jest nie w malarni, lecz w pomieszczeniu z wentylacja, czy
odciaggi wywiewne sg w stanie zapewni¢ bezpieczne stezenie opardéw rozpuszczalnika w powietrzu, ktére przyjmuje si¢
na poziomie 10% dolnej granicy wybuchowosci. To samo dotyczy wentylacji przestrzeni zamknigtych (np. konstrukeji
skrzynkowych). Opary rozpuszczalnikow sa cigzsze od powietrza stad gromadzg si¢ w najnizszych partiach; wyciagane
powietrze musi by¢ uzupetniane §wiezym,

— przed przystagpieniem do nakladania farb zlokalizowac i usung¢ mozliwe zroédta ognia (spawanie, szlifowanie, grzejniki,
urzadzenia elektryczne nie bedace w wersji przeciwwybuchowe;j),

— w wypadku pracy na gotowych obiektach sprawdzi¢, czy powierzchnie przeznaczone do malowania nie sg nadmiernie
podgrzane (np. promieniami stonca). Farby nie powinno naktadac si¢ na powierzchnie, ktorych temperatura przekracza
40°C,

— sprawdzi¢ sprzet do aplikacji, weze powietrzne i ztaczki przetestowac cisnieniem wyzszym od roboczego,

— Scisle przestrzega¢ wszystkich zapisow rozporzadzenia [36].
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5.9. Warunki gwarancji

Zamawiajacy w umowie z Wykonawca zabezpieczenia antykorozyjnego powinien precyzyjnie okresli¢ kryterium,
wg ktorego bedzie egzekwowane wykonanie poprawek. W przypadku, gdy inaczej nie zostalo ustalone w warunkach
kontraktu, zalecane jest:

a) sprawdzenie stanu powtoki w ramach przegladu gwarancyjnego nastapi 5 lat po dacie odbioru koncowego,
b) ocena stanu powloki dokonana zostanie wg raportu z inspekcji powlok, w ktérym oceniane beda:

— stan powlok wg wzorcow zawartych w normach: PN-EN ISO 4628-2:2005 [10], PN-EN ISO 4628-3:2005 [11], PN-
EN ISO 4628-4:2005 [12], PN-EN ISO 4628-5:2005 [13], PN-EN ISO 4628-6:2001 [14],

— przyczepno$¢ powlok metoda naci¢¢ wg PN-EN ISO 2409:1999 [15] lub ASTM:D 3359-97 [16] i metodg odrywania
wg PN-EN ISO 4624:2004 [17] z podaniem przyrzadu, ktorym bedzie wykonane badanie.

Do wykonania poprawek kwalifikuja si¢ powtoki na tych elementach konstrukcji, na ktérych wystepuje
skorodowanie wigksze niz na wzorcu R;1 (powierzchnia skorodowana 0,05%), kredowanie powyzej stopnia 2, jakiekolwiek
pecherzenie, tuszczenie i pekanie powtok, wylaczajac uszkodzenia mechaniczne spowodowane przez uzytkownikow drog;
adhezja do podtoza i adhezja migdzywarstwowa powtok powinna mie¢ stopien 1 wg PN-EN ISO 2409:1999(dla powtok z
farb tiksotropowych 2) lub powyzej 3A wg ASTM:D 3359-97 i warto§¢ powyzej 4 MPa wg PN-EN ISO 4624:2004. W
przypadku pojedynczych lokalnych uszkodzen elementu (do 0,05% powierzchni elementu) dopuszcza si¢ wykonanie
napraw zgodnie z PN-ISO 8501-2:2002.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”, pkt. 6.

6.2. Obowigzki Wykonawcy

Wykonawca ma obowiazek prowadzi¢ kontrole jakosci prowadzonych przez siebie robot, niezaleznie od dziatan
kontrolnych Inzyniera.

6.3. Kontrola materialéw i robot

W trakcie prowadzenia roboét Inzynier dokonuje pomiaru parametréow technicznych oraz sprawdza wymiary
elementow. W przypadku stwierdzenia, ze jako$¢ materialow nie odpowiada odpowiednim klasom i parametrom podanym
w pkt. 2, Inzynier ma prawo przeprowadzi¢ badania laboratoryjne lub sprawdzenie jako$ci materialow przez eksperta na
wlasny koszt i w przypadku potwierdzenia niewtasciwej jakosci obcigzy¢ kosztami badan wykonawce.

6.3.2. Sprawdzenie jakosci materialéw malarskich i materialéw do czyszczenia powierzchni

Mozna stosowaé jedynie materialy majace odpowiednie dokumenty dopuszczajace do obrotu i stosowania w
budownictwie komunikacyjnym, zgodnie z Ustawg z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych [41].

Przed przystapieniem do wbudowywania materialu, Wykonawca przedstawi przy kazdej dostawie deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci materiatu z Polska Norma lub aprobatg techniczng IBDiM lub europejska aprobata
techniczng. Materiaty, na podstawie powyzszych dokumentow, powinny spelnia¢ wymagania podane w pkcie 2 niniejszej
OST. Materialy nie spelniajace wymogdéw nalezy wyeliminowaé. Przed wbudowaniem materiatu Wykonawca musi
przedstawi¢ Inzynierowi karty techniczne poszczegdlnych materiatow. Przed rozpoczgciem malowania nalezy
doswiadczalnie ustali¢ parametry malowania. Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne malowanie powierzchni za
pomoca wybranego systemu farb i przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji. Wykonawca ma obowiazek kontrolowac lepkosé
materiatu malarskiego kazdego pojemnika. Materiaty do czyszczenia powierzchni nalezy kontrolowac¢ na podstawie atestu
producenta na zgodnos$¢ z wymaganiami podanymi w pkcie 2.4.

Za sprawdzenie przydatno$ci materialéw oraz jakos¢ wbudowania odpowiada Wykonawca.

6.3.3 Sprawdzenie przygotowania powierzchni do malowania

Przed przystgpieniem do czyszczenia powierzchni nalezy sprawdzi¢ warunki, w ktérych bedg wykonywane roboty,
na zgodno$¢ z pktem 5.4.

Wizualng ocen¢ przygotowania powierzchni do metalizacji nalezy przeprowadzi¢ wg PN-EN-ISO 8501-1:2002
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[31]. Powierzchnig stali nalezy obejrze¢ w rozproszonym $wietle dziennym lub w sztucznym z zaréwka o mocy co najmnie;j
100 W i porownaé¢ z fotografiami wzorcow zamieszczonych w normie. Wzorce nalezy umiesci¢ obok ocenianej
powierzchni. Jako wynik dla danego elementu nalezy przyja¢ najgorszy stwierdzony stopien czysto$ci powierzchni,
najblizszy wygladowi ocenianej powierzchni stalowe;.

Stopien oczyszczenia powierzchni powinien by¢ zgodny z zaleceniami producenta produktu, ale nie nizszy niz Sa
2 ', chyba ze producent systemu malarskiego dopuszcza inacze;j.

6.3.4 Kontrola nakladania powlok malarskich

Kontrola naktadania powtok malarskich winna przebiega¢ pod katem sprawnosci uzytego sprzetu i techniki
naktadania materialu malarskiego oraz przestrzegania zalecen dotyczacych warunkow pogodowych i zabezpieczenia §wiezo
wykonanych powlok oraz przestrzegania czasu schnigcia i aklimatyzacji powtok. Rozpoczynajac nanoszenie powlok, a
takze przy wszystkich zmianach sprz¢tu i materialow, nalezy na biezaco kontrolowa¢ grubos$¢ naktadanej warstwy mierzac
jej grubos¢ na mokro grzebieniem malarskim, zgodnie z PN-EN ISO 2808:2000 [25] metoda 7B. Wykonywanie i kontrole
robot utatwia przyjecie roznych koloréw dla kazdej powtoki.

Nalezy kontrolowa¢ tzw. wyrabianie, czyli pogrubienie powtoki wykonywane po wyschnigciu naniesionej powltoki
na krawedziach, obrzezach otwordow, szczelinach, spoinach, §rubach. Do ,,wyrabiania” nalezy stosowa¢ farb¢ w innym
kolorze niz kolor danej powtoki.

6.3.5. Sprawdzenie jakosci wykonanych powlok

Wykonawca wykaze, ze poszczeg6lne powtoki malarskie zostaly wykonane zgodnie z przedmiotowymi normami,
dokumentacja projektows i specyfikacja projektowa:

— po zagruntowaniu,
— po wykonaniu migdzywarstwy, przed wysylka z warsztatu,
— po wykonaniu warstwy nawierzchniowe;j.

Oceng jakosci powlok malarskich przeprowadza si¢ kontrolujac:

— wyglad zewngtrzny powloki (ocena niedomalowan, zaciekow, wtracen, zmarszczen, cofania si¢ wymalowania,
kraterowania iglowego, kraterowania z pgkajacymi pecherzami, spekan, skorki pomaranczowej, suchego natrysku,
podnoszenia, zgodnosci koloru z projektowanym),

— grubo$¢ powlok,

— przyczepnos¢ powtok,

— twardo$¢ powtoki.

Pomiar grubosci powloki nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN ISO 2808:2000 [25]. Zaleca si¢ metodg
nieniszczaca (metod¢ 6). Do pomiaru nalezy stosowa¢ miernik elektromagnetyczny z czujnikiem integralnym lub na
przewodzie. Wyniki pomiaréw przy prawidlowej grubo$ci zestawu powinny spetnia¢ wymog, aby 90% wynikdéw pomiarow
wykazywalo nie nizsza od warto$ci nominalnej, a najwyzej 10% pomiaréw moze mie¢ warto$¢ co najmniej 0,9 wartosci
nominalnej. Maksymalna grubos$¢ nie moze by¢ wigksza od dwukrotnej grubo$ci nominalnej, lecz nie wigksza niz 600 pm.
Liczbe punktow pomiarowych nalezy okresli¢ zgodnie z PN-EN ISO 2808:2000 [25].

6.4. Sprawdzenie dokument6w kontrolnych
Sprawdzeniu podlegaja :
— atesty lub inne dokumenty sprzedazy z okres§leniem klasy i rodzaju materialow;
— dziennik budowy;
— protokoty odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu;
— ksigzka obmiaréw.
Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty biezacej kontroli jakosci robot.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét.

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 7.

42



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wykonania czyszczenia i malowania konstrukcji stalowej mostu jest t — cigzar konstrukcji.
Natomiast jednostka obmiarowa dla wykonania elementéw drewnianych jest m3 — objetos¢ wbudowanego drewna.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 8. Odbioér powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robot. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inwestorem.

Jezeli wszystkie odbiory daty wyniki dodatnie , wykonanie remontu nalezy uzna¢ za zgodne z STWIORB. Jezeli
cho¢ jedno sprawdzenie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami kontraktu. W
takiej sytuacji Wykonawca zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z STWIORB i przedstawic je do ponownego
odbioru.

8.2. Odbior koncowy konstrukcji

Odbiory poszczegdlnych elementéw konstrukcji wykonywane s3 przez Inzyniera. Odbior koncowy stanowi
sprawdzenie stanu zewngtrznego obiektu lub jego elementéw pod wzgledem zgodnosci wymiardéw, jakosci wbudowanych
materialow oraz estetyki wykonania.

Ponadto sprawdzeniu podlega dokumentacja budowy i atesty materialowe. Odbioru ostatecznego dokonuje
Odbierajacy, wyznaczony przez Inwestora, przy udziale Inzyniera Budowy, Wykonawcy, Podwykonawcow i ewentualnie
innych osob reprezentujacych instytucje zwigzane z budowa. W przypadku stwierdzenia niedociagni¢¢ i uchybien w
wykonaniu, Odbierajacy ustala ewentualny zakres robdt poprawkowych i termin ich wykonania, nalicza potracenia za wady
trwate w przypadku stwierdzenia wad wykonawczych. W przypadku stwierdzenia niekompletnosci przez Odbierajacego
dokumentacji budowy, nie przystepuje on do odbioru.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 t konstrukcji stalowej, 1 m3 drewna, jest ptatna na podstawie ceny jednostkowej, ktora
uwzglednia odpowiednio :

zabezpieczenie antykorozyjne konstrukciji stalowe;.

— przygotowanie powierzchni poprzez oczyszczenie strumieniowo-cierne,

— pokrycie powierzchni konstrukcji zestawem malarskim zapewniajacym trwatos¢ 15 lat.
Wymiana konstrukeji drewnianej.

— wykonanie i ulozenie poktadu dolnego i gérnego;

— wykonanie nawierzchni chodnikoéw po utozeniu beleczek podchodnikowych;

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

[1] PN-85/S-10030 Obiekty mostowe. Obcigzenia.

[2]PN-92/S-10082 Obiekty mostowe. Konstrukcje drewniane. Projektowanie.

[3]PN-93/S-10080 Obiekty mostowe. Konstrukcje drewniane. Wymagania i badania.

[4]PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

[5]PN-82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami wytrzymatosciowymi
[6]PN-92/D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiarowe iglaste. Wspdlne wymagania i badania.
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10.

11.

12.
13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

PN EN ISO 12944-1:2001

PN-EN ISO 12944-2:2001

PN-C-81400:1989
PN-EN ISO 12944-7:2001

PN-EN ISO 12944-8:2001

PN-EN ISO 1513:1999
PN-EN ISO 8502-3:2000

PN-ISO 8501-2:2002

PN-EN ISO 4628-2:2005

PN-EN ISO 4628-3:2005

PN-EN ISO 4628-4:2005

PN-EN ISO 4628-5:2005

PN-EN ISO 4628-6:2001

Farby i lakiery. Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych
systemow malarskich. Czgs¢ 1: Ogoélne wprowadzenie

Farby i lakiery. Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych
systemow malarskich. Czes¢ 2: Klasyfikacja srodowisk

Farby i lakiery. Pakowanie, przechowywanie, transport

Farby i lakiery. Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomocg systemow
malarskich. Czg¢s¢ 7: Wykonywanie i nadzor prac malarskich

Farby i lakiery. Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomoca systemow
malarskich. Cze¢$¢ 8: Opracowanie dokumentacji dotyczacej nowych prac i renowacji

Farby i lakiery. Sprawdzenie przygotowania probek do badan

Przygotowanie podlozy stalowych przed nakladaniem farb i podobnych produktow.
Wzrokowa ocena czystoSci powierzchni. Stopnie skorodowania i stopnie
przygotowania niezabepieczonych podlozy stalowych oraz podlozy stalowych po
catkowitym usunig¢ciu wezesniej nalozonych powtok

Przygotowywanie podlozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow. Wzrokowa ocena czystosci powierzchni. Stopnie przygotowania
wczesniej pokrytych powtokami podtozy stalowych po miejscowym usunigciu tych
powlok (kolorowe wzorce)

Farby i lakiery. Ocena zniszczenia powtok. Okreslanie ilosci 1 rozmiaru uszkodzen
oraz intensywnos$ci jednolitych zmian w wygladzie. Czg¢§¢ 2: Ocena stopnia
specherzenia

Farby i lakiery. Ocena zniszczenia powtok. Okreslanie ilosci 1 rozmiaru uszkodzen
oraz intensywnosci jednolitych zmian w wygladzie. Cz¢§¢ 3: Ocena stopnia
zardzewienia

Farby i lakiery. Ocena zniszczenia powlok. Okreslanie ilosci 1 rozmiaru uszkodzen
oraz intensywnosci jednolitych zmian w wygladzie. Cz¢$¢ 4: Ocena stopnia spekania

Farby i lakiery. Ocena zniszczenia powlok. Okres$lanie ilosci i rozmiaru uszkodzen
oraz intensywnosci jednolitych zmian w wygladzie. Czg$¢ 5: Ocena stopnia
zhuszczenia

Farby i lakiery. Ocena zniszczenia powlok. Okreslanie intensywnosci, ilosci i
rozmiaru podstawowych rodzajow uszkodzen. Ocena stopnia skredowania metoda
taSmy
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~SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”
M 28.03.01. BARIERA OCHRONNA STALOWA SZTYWNA

Kod CPV: 45221111-3 Roboty budowlane w zakresie budowy mostow.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej STWiOR sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru zabezpieczenia antykorozyjnego
porgczy oraz wypetnienia szczeblinkowego barier podczas remontu mostu na rzece Szklo w miejscowosci Charytany w
ciagu drogi powiatowej NR 1715R Mig¢kisz Nowy - Dunkowice w km 4+815.
1.2. Zakres stosowania STWiOR

STWIiOR jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem
zabezpieczenia antykorozyjnego balustrady oraz wypetieni szczeblinkowego bariery ochronnej na moscie.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:
— zapewnienie niezbednych materiatlow i sprz¢tu montazowego;
— oczyszczenie powierzchni barier do stopnia Sa2 3;

— malowanie zestawem malarskim o trwatosci powtoki 15 lat;

— oczyszczenie terenu robot.

14. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne", pkt. 1

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robdt
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORBD-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw podano w STWiIiORB D-M-00.00.00"Wymagania og6lne" pkt. 2.
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB M-23.05.03 ,pkt 2.

2.2. Zabezpieczenie metalowych elementéw poreczy i wypelnienia szczeblinkowego bariery przed korozja

Sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementow bariery ustala producent w taki sposob, aby zapewnic trwato$¢
powtoki antykorozyjnej przez okres 15 lat w warunkach normalnych.

3. SPRZET.

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3. oraz
STWiORB M-23.05.03, pkt 3.
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4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt 4 oraz
STWiORB M-23.05.03, pkt 4.

S. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét.

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 5 STWiORB M-
23.05.03, pkt 5.

5
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt 6 oraz
STWiORB M-23.05.03 , pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 7 oraz STWiORB M-
23.05.03 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiaru jestt pomalowanej bariery.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 8 oraz STWiORB
M-23.05.03, pkt 8.

9, PODSTAWY PLATNOSCIL

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 9
oraz w STWiORB M-23.05.03 ,pkt 9 .
9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania powloki antykorozyjnej 1 t bariery stalowej obejmuje:
— oczyszczenie z rdzy i resztek farby,
— dostarczenie materiatow,
— odtluszczenie powierzchni,
— malowanie ,

— uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Jak w STWiORB M-23.05.03 ,pkt 10.
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