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1. Dzial Robaét:
e 45000000 — 7: Roboty budowlane.

2. Grupa robot budowlanych:
e 45100000 — 8: Przygotowanie terenu pod budowg.

e 45200000 — 9: Roboty w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych lub ich
czgs$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1 wodne;.

3. Klasy robét budowlanych:
e 45110000 — 1: Roboty w zakresie burzenia i rozbioérki obiektow budowlanych, roboty
zlemne.
e 45230000 — 8: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych 1
elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk 1 kolei; wyrownywanie terenu.

4. Kategorie robdot budowlanych:
e 45111000 — 8: Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.
e 45231000 — 5: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdéw, ciaggow
komunikacyjnych i linii energetycznych.
e 45233000 — 9: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog.
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1. PREAMBULA

Przedmiar Robot (PR) nalezy rozpatrywa¢ lacznie z pozostalymi czgsciami Specyfikacji
Warunkéw Zamowienia (SWZ). Przyjmuje si¢, ze Wykonawca dokladnie zapoznal sie ze
szczegotowym Opisem Robot, jakie majg zosta¢ wykonane i sposobem ich wykonania. Catos¢
Robot nalezy wykonaé zgodnie z zamierzeniem i przeznaczeniem oraz z calkowita akceptacja
Inspektora. Przy dokonywaniu wyceny nalezy korzysta¢ ze Specyfikacji Technicznych Wykonania
i Odbioru Robot Budowlanych (ST) oraz odpowiednich rysunkow zawartych w Dokumentacji
Projektowej (DP). Wykonawca powinien uwzgledni¢ niezbedne dodatki materiatowe wynikajace z
budowy elementoéw sieci kanalizacyjnej w tym tloczni $ciekow z uwzglednieniem dokumentacji
projektowej. Przy obmierzaniu wykonanych Robdt nie beda uwzgledniane zadne straty materiatow
albo ich ilosci w czasie ich transportu, sktadowania i zageszczania. Wykonawca powinien
uwzgledni¢ niezbgdne roboty zwigzane z odtworzeniem terenow zielonych, w wypadku braku
wzrostu trawy ponownym jej dosianiem. Wykonawca powinien uwzgledni¢ niezbedne roboty
zwigzane z odtworzeniem nawierzchni na terenie pompowni.

Pozycje w Przedmiarach Robot opisuja Roboty objete Umowg w sposob skrocony. Z
reguly opis ten nie powiela pelnego opisu Robé6t i metod wykonania podanych w ST i na
rysunkach w DP. Uwaza si¢ jednak, Ze poszczegolne pozycje Przedmiarow Robot zawierajq
wszystkie czynnos$ci konieczne do calkowitego i poprawnego wykonania przedmiotowych
Robét zgodnie ze sztuka budowlang i obowigzujacymi przepisami.

2. ILOSCI

Ilosci podane dla poszczegolnych pozycji w kazdym PR stanowig szacunkowg ilo$¢ kazdej
kategorii robot, ktore bedg prowadzone na podstawie Umowy 1 zostaly podane jako uzgodnione w
celu stworzenia wspolnej podstawy dla ofert. Wykonawca nie ma Zadnej gwarancji, ze bedzie si¢
od niego wymaga¢ wykonania ilosci robot wskazanych pod jakakolwiek pojedyncza pozycja w PR
lub, ze ilo$¢ nie bedzie odbiega¢ pod wzgledem wielkosci od ilosci podanych w PR. Podstawa
platnosci bedzie faktyczna ilos¢ wykonanych robot, tak jak zostang one obmierzone przez
Wykonawce 1 sprawdzone przez Inspektora oraz wycenione po stawkach i cenach podanych w
wycenionym Przedmiarze Robdt, tam gdzie ma to zastosowanie, a poza tym po takich stawkach i
cenach, jakie moze ustali¢ Inspektor w ramach postanowien Umowy. Jezeli w Specyfikacjach
Technicznych lub w PR w sposdb szczegdlowy 1 wyrazny nie postanowiono inaczej, nalezy
dokonywaé wylacznie obmiaru robot statych. Roboty winny by¢ mierzone netto wedtug wymiarow
wskazanych na rysunkach lub zleconych na pismie przez Inspektora, z wyjatkiem przypadkdow,
kiedy w Kontrakcie celowo opisano lub zalecono inaczej. Przy uzgadnianiu rob6t dodatkowych lub
zamiennych (jezeli takie beda miaty miejsce) dotyczacych Umowy, roboty te winny by¢ mierzone
na tych samych zasadach jak te, dla ktoérych podano ilosci, za§ wszystkie roboty nie wymienione
szczegOtowo w przedmiarze uznane zostaja jako ujete w cenie poszczegolnych pozycii.
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3. JEDNOSTKI MIARY

Stosowane jednostki obliczeniowe s3 to jednostki wyszczegoélnione i dopuszczone w
obowigzujacym Systemie Migdzynarodowym (SI) i zastosowane w dokumentacji projektowe;]
niniejszego Przedmiaru Robo6t. W dokumentacji technicznej wolno stosowac tylko jednostki
dotyczace obmiardow, wyceny, rysunkow szczegdétowych itp. Jednostki nie uzyte w dokumentacji
technicznej nalezy rowniez podawa¢ w systemie SI.

Skroty w Przedmiarach Robot nalezy rozumie¢ nastepujaco:

o kpl komplet

4. WYCENA

Jezeli nie wskazano inaczej w Umowie, to Umowa begdzie obejmowata cato$¢ robot, jak
okreslono w Dokumentacji Projektowej, w Specyfikacjach Technicznych Wykonania i Odbioru
Robdt Budowlanych, w oparciu o stawki jednostkowe i ceny podane w wycenionym Przedmiarze
Robét. Ceny i ceny jednostkowe podane w Przedmiarze Robdt powinny by¢é wartosciami
globalnymi, stanowi¢ catkowita, wszystko obejmujaca warto$¢ robot opisanych w tych pozycjach,
wlaczajac koszty i wydatki konieczne dla wykonania opisanych Robot razem z wszystkimi
robotami tymczasowymi i instalacjami, ktore moga okaza¢ si¢ niezbedne, oraz zawiera¢ wszelkie
ogo6lne ryzyko, obcigzenia i obowigzki wymienione w Umowie lub z niej wynikajace. Przyjmuje sie,
ze koszty organizacyjne, ogdlne, zysk i dodatki dotyczace wszystkich zobowigzan sg réwno
rozlozone na wszystkie Ceny Jednostkowe. Ceny jednostkowe i ceny oferowane w wycenionym
Przedmiarze Robdt powinny uwzglednia¢ zmiany ceny przewidywane do dnia zakonczenia Robét.
Wykonawca obliczajgc Kwote Umowy musi uwzgledni¢ w wycenionym Przedmiarze Robot
wszystkie pozycje przedmiarowe. Wykonawca nie moze samodzielnie wprowadza¢ zmian do
Przedmiaru Robot. Wszystkie btedy ujawnione na rysunkach, w Specyfikacjach Technicznych oraz
Przedmiarze Robot, Wykonawca winien zglosi¢ przed terminem sktadania ofert, w okresie
przewidzianym na sktadanie zapytan. Ceny Jednostkowe powinny zawiera¢ wszystkie podatki,
oplaty oraz inne ptatnos$ci, ktore nie zostaly okreslone osobno w Przedmiarze Robot 1 Ofercie. Ceny
Jednostkowe wprowadzone do Przedmiaru Robot nalezy poda¢ w PLN bez podatku VAT. Uwaza
si¢, ze cena za prace, ktorych nie przedstawiono w oddzielnych pozycjach, zostata roztozona na
Ceny Jednostkowe i ceny podane dla innych elementow robot. Stawki 1 ceny powinny zawierac (ale
nie powinny si¢ tylko do tego ograniczaé¢): robocizng, transport, testowanie, kontrole jakosci,
materiaty, zabezpieczenie, koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w Warunkach Ogolnych i
Szczegdlnych Umowy, koszty pozyskania Zabezpieczenia wykonania i wszystkich wymaganych
gwarancji, koszty wykonania i montazu tablic informacyjnych oraz pamiatkowych (zgodnie z
wytycznymi MRR), koszty utrzymania zaplecza budowy 1 ochrony, uzytkowanie i naprawe catego
sprzgtu, urzadzen czy narzedzi, wykonanie i utrzymanie wszystkich prac tymczasowych, budowy i
utrzymania drog tymczasowych, dojazdowych, oznakowania 1 utrzymanie ich w nalezytym stanie,
koszt zajecia terenu, zapewnienia nadzoréw branzowych oraz wykonanie wszelkich czynno$ci,
jakie moga by¢ niezbedne dla prawidlowego wykonania Umowy. Wartosci wprowadzone dla
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kazdej pozycji Przedmiaru Robdt winny by¢ wynikiem przemnozenia ilosci jednostek przez Ceng
Jednostkowa. Zamawiajacy dokona poprawek jakichkolwiek bteddéw arytmetycznych powstatych
podczas naliczenia lub dodawania w sposob okre§lony w instrukcjach dla wykonawcow
sktadajacych oferty.

5. KODY POZYCJI PRZEDMIARU ROBOT

Pozycje Przedmiaru zostaty okreslone zgodnie z ustalong indywidualnie systematyka.

6. OBMIAR

PR - 01 Przebudowa pompowni — roboty budowlane i technologiczne
Jednostka obmiarows jest:

komplet (kpl) demontazu istniejacej ttoczni §ciekow;

komplet (kpl) dotyczacy renowacji komory tloczni §ciekow;

komplet (kpl) montazu ttoczni §ciekow;

komplet (kpl) demontazu zasuwy zlokalizowanej na zewnatrz komory tloczni na rurociagu
ttocznym;

e komplet (kpl) montazu krécca taczacego wylot rurociggu ttocznego z istniejgcym odcinkiem
rurociggu tlocznego — w miejscu zdemontowanej zasuwy.

PR - 02 Przebudowa pompowni — roboty elektryczne i AKPIA
Jednostkg obmiarowg jest:

e komplet (kpl) demontazu instalacji elektrycznej i AKPiA na terenie tloczni;
e komplet (kpl) montazu instalacji elektrycznej 1 AKPiA.
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7. PLATNOSCI

PR - 01 Przebudowa pompowni — roboty budowlane i technologiczne

Platno$¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedlug punktu 6

,Obmiar”. Cena jednostkowa obejmuje poszczegdlne elementy sktadowe:

Organizacja placu budowy;

Organizacja robot demontazowych za pomocg dzwigu — zapewnienie pracy dzwigu;

Zdjecie istniejacej plyty pokrywowej z komory ttoczni;

Zdjecie ptyty pokrywowej ze studni zbiorczej;

Zapewnienie ciaglosci pracy istniejacej kanalizacji sanitarnej m. in. poprzez:

- Zapewnienie tymczasowej obstugi wozow asenizacyjnych min. 2 wozy na godzing;

- Montaz kompletnego obejscia remontowego zgodnie z projektem technicznym, w tym
dostawa: przeno$nej pompy zatapialnej do $ciekdw na podstawie wielonoznej; butli gazowej
z reduktorem 1 korkiem pneumatycznym; rozdzielnicy elektrycznej posredniej (wersja
przenosna); weza ssaco-ttocznego o $rednicy DN110 wraz z tacznikami do montazu na
rurociggu tlocznym L=15m;

Demontaz wentylacji ttoczni z rur PVC-U wraz z ksztattkami oraz kominkiem wywiewnym
z zaworem jednostronnego przeptywu;

Demontaz wentylacji komory pompowni z rur PVC-U, rura wraz z kominkiem wywiewnym
ze stali;

Demontaz drabiny ze stali z wysuwang porecza (pochwytem);

Demontaz pompy odwadniajacej wraz z instalacja tloczng i zaworem zwrotnym oraz
tacznikami;

Demontaz modutu istniejacej ttoczni wraz z korpusem;

Demontaz pomp wirowych 4kW;

Demontaz zasuw zeliwnych przy pompach;

Demontaz zasuw klinowych do §ciekéw DN100;

Demontaz zaworow zwrotnych do §ciekéw DN100;

Demontaz trojnika specjalnego DN100;

Demontaz zasuwy kotnierzowej, nozowej DN200 na doptywie;

Demontaz rurociagu ttocznego z kolanem na odptywie z ttoczni — stalowy DN140;
Demontaz lampy o$wietleniowa LED oraz przewodow elektrycznych i AKPiA;

Demontaz szafy zasilajaco-sterowniczej i AKPIA na terenie pompowni;

Transport ztomu samochodem skrzyniowym,;

Wywoz gruzu samochodami skrzyniowymi;

Renowacja  kanalu  dopltywowego — czyszczenie oraz renowacja rgkawem
chemoutwardzalnym DN200 L=3,9 m;

Czyszczenie 1 uporzadkowanie wnetrza komory ttoczni;

Uzupelnienie ubytkow poprzez szpachlowanie masami naprawczymi starych i nowych
fundamentoéw celem uzyskania jednolitej powierzchni, uzupetienie ubytkéw betonowych,
tatanie pekniec;
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Izolacja $cian wewnetrznych ttoczni $rodkiem zabezpieczajagcym (naniesienie zywicznej
powtoki ochronnej);

Renowacja — malowanie schodow stalowych i barierek ochronnych;

Dostawa kompletnej tloczni Sciekow;

Montaz kompletnego modutu ttoczni wraz z korpusem;

Montaz pomp wirowych 4kW;

Montaz zasuw przy pompach;

Montaz zasuw klinowych do $ciekéw DN100;

Montaz zaworow zwrotnych do §ciekow DN100;

Montaz trojnika specjalnego DN100;

Montaz zasuwy kotnierzowej, nozowej DN200 na dopltywie;

Montaz rurociggu ttocznego z kolanem na odptywie z ttoczni — stalowy DN100;

Montaz przeplywomierza elektromagnetycznego DN100 na rurociggu tlocznym;

Montaz zasuwy odcinajacej kolnierzowej DN100 na rurociggu tlocznym,;

Montaz przylacza hydrantowego do ptukania rurociggu ttocznego oraz zasuwy;

Montaz wentylacji nawiewnej komory z rur PVC-U DA250, z wentylatorem kanalowym
oraz kominkiem nawiewnym;

Montaz wentylacji tloczni z rur PVC-U, ksztaltki oraz kominek wywiewny z zaworem
jednostronnego przeptywu;

Montaz wielokrazka do obstugi pokrywy zbiornika oraz rozdzielacza;

Montaz podestu technologicznego (profile ze stali, wypelnienie krata TWS);

Wydtuzenie trzpienia zasuwy nozowej DN200 do poziomu projektowanego podestu;
Przykrycie komory ttoczni ptyta pokrywowa;

Przykrycie studni zbiorczej ptyta pokrywowa;

Odtworzenie uszkodzonych nawierzchni oraz elementow pompowni $ciekow do stanu
pierwotnego;

Odtworzenie uszkodzonych trawnikow;

Odtworzenie innych uszkodzonych elementéw podczas montazu tloczni jak ubytki
betonowe, schody stalowe itp.

Przeprowadzenie pomiaréw 1 badan wymaganych w specyfikacji technicznej;

Demontaz zasuwy zlokalizowanej na zewnatrz komory ttoczni na rurociggu ttocznym;
Montaz krééca laczacego wylot rurociggu ttocznego z istniejacym odcinkiem rurociagu
ttocznego — W miejscu zdemontowanej zasuwy.

Prace pomiarowe — obstluga geodezyjna z wyniesieniem punktow wysokosciowych
panstwowych 1 roboczych;

Wykonanie zdjg¢ w miejscu prowadzenia robdt oraz terendw przylegtych w czasie przed
rozpoczeciem w trakcie 1 po zakonczeniu inwestycji;

Oznakowanie robot;

Wybor miejsc wywiezienia materialow z ewentualnym uzyskaniem zgody na sktadowanie
materialow w wybranym miejscu;

Segregacje¢ materialow z rozbidrki na materialy odpadowe, materiaty do recyklingu i
nadajace si¢ do powtdrnego wykorzystania bez przerdbki;

Wywiezienie materialu z rozbiorki z zabezpieczeniem materiatlow nadajacych si¢ do
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powtornego wykorzystania;

Utylizacja materiatow z rozbiorki nienadajacych si¢ do powtornego wykorzystania;
Uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zabezpieczeniem;

W okresie obowigzywania gwarancji zapewnienie przegladow oraz serwisu lacznie
z wymiang niezbednych czesci 1 materialéw eksploatacyjnych.

PR - 02 Przebudowa pompowni — roboty elektryczne i AKPIA

Platno$¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedlug punktu 6

,Obmiar”. Cena jednostkowa obejmuje poszczegdlne elementy sktadowe:

Demontaz instalacji elektrycznej wewnatrz komory ttoczni;

Demontaz instalacji AKPiA;

Demontaz dotychczasowej szafy sterowniczej;

Wykonanie wykopu pod nowa szafg sterownicza;

Wykonanie fundamentu szafy sterowniczej;

Montaz szafy sterowniczej;

Oznakowanie i zabezpieczenie terenu dla przeprowadzenia robot elektromontazowych;
Wykonanie wykopu pod uziom poziomy otokowy i przewody uziemiajace;

Ulozenie uziomu poziomego otokowego;

Wykonanie uziomu pionowego;

Potaczenie uziomu poziomego z pionowym i przewodami uziemiajacymi;
Zabezpieczenie potaczen uziomu poziomego z pionowym i przewodami uziemiajacymi;
Wykonanie pomiardéw i1 badan uziomu;

Zasypanie wykopu pod uziom (z zaggszczeniem gruntu);

Wykonanie wykopu pod kable zasilajace i sterownicze;

Wykonanie podsypki piaskowej pod kable zasilajace, sterownicze i monitoringu terenu ;
Utozenie linii kablowych zasilajacych 1 sterowniczych w wykopie;

Montaz rur ochronnych ostonowych;

Uszczelnienie koncow rur ochronnych 1 wpustéw do komory tloczni;

Oznakowanie w wykopie linii kablowych i sterowniczych;

Whprowadzenie linii kablowych i sterowniczych do szafy sterowniczej, komory ttoczni i
fundamentu latarni os§wietlenie zewnetrznego;

Pomiary i badania linii kablowych zasilajacych 1 sterowniczych utozonych w wykopie;
Wykonanie zasypki piaskowej dla kabli zasilajacych i sterowniczych;

Ulozenie nad liniami kablowymi zasilajagcymi 1 sterowniczymi tasmy ostrzegawczej;
Zasypanie wykopu pod linie kablowe zasilajace 1 sterownicze (z zaggszczeniem gruntu);
Montaz tras kablowych, instalacji ekwipotencjalnej w komorze tloczni;

Montaz opraw o$wietleniowych 1 puszek taczeniowych w komorze ttoczni;

Uktadanie linii kablowych zasilajgcych i sterowniczych w komorze ttoczni;

Pomiary 1 badania linii kablowych zasilajacych 1 sterowniczych utozonych w komorze
tloczni;
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Podtaczenie linii kablowych zasilajacych i1 sterowniczych do urzadzen szafy sterowniczej,
latarni o§wietlenia zewn¢trznego 1 urzadzen wewnatrz komory ttoczni;

Zintegrowanie istniejacej lampy oswietleniowej z montowang instalacjg elektryczng i
AKPIA zgodnie z projektem technicznym;

Proby funkcjonalne uktadu sterowania;

Whigcie kabla do zlacza pomiarowego;

Pomiary i badania ochrony przeciwporazeniowej urzadzen tloczni;

Konfiguracja i podiaczenie do systemu GPRS w uzgodnieniu z uzytkownikiem istniejacego
systemu;

Rozruch probny 1 docelowy ttoczni pod nadzorem zamawiajacego i eksploatatora sieci;
Pomiary i zapewnienie prawidtowej kompensacji mocy biernej;

Uruchomienie monitoringu technologicznego i terenu przepompowni;
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ZAGREGOWANY PRZEDMIAR
ROBOT

PRZEBUDOWA POMPOWNI PS-1 - PORABKA W
SOSNOWCU

Zestawienie kosztéw — pozycje zagregowane
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