SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY ELEKTRYCZNE



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

do projektu instalacji elektrycznych windy zewnetrznej w Hotelu ODR
w Kalsku

1.0 WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét elektrycznych wykonywanych w ramach projektu instalacji elektrycznych
windy zewnetrznej w Hotelu ODR w Kalsku.

1.2 Zakres stosowania ST

ST jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robét przy wykonywaniu i
odbiorze instalacji elektrycznych w projektowanych obiektach i obejmuja:
- modernizacje istniejgcych instalacji elektrycznych wewnetrznych
- wykonanie nowych instalacji elektrycznych
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami.
1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakos¢ wykonania robét oraz za zgodnosé z
Projektem Budowlanym, Specyfikacjg Techniczng i postanowieniami Inspektora Nadzoru

Inwestorskiego.
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty

Inspektorowi

Nadzoru Inwestorskiego przed przystgpieniem do roboét - ,Programu Zapewnienia
Jakosci”,

w ktérym przedstawia sie zamierzony sposob wykonania robét, mozliwosci techniczne,
kadrowe

i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z projektem i ustaleniami

przekazanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Program Zapewnienia Jako$ci powinien w szczegdélnosci zawierac:

- organizacje wykonania robét, w tym terminy, sposob prowadzenia robét, organizacije
,ruchu” na budowie, egzekwowanie przepiséw BHP w trakcie wykonywania robot

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie zawodowe

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne

- sposob i procedure kontroli wewnetrznej podczas dostaw materiatéw, sprawdzania
i cechowania sprzetu oraz prowadzenia robot

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$c¢ i terminowos$¢ wykonania elementéw robot,

- SposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom
Inwestora



2.0 Materiaty

Wszystkie zastosowane materiaty, przewody, osprzet, urzadzenia, materiaty pomocnicze itp.
muszg odpowiadaé wymogom obowigzujgcych przepiséw, normom P.K.N. lub Normom
Branzowym.

Wszystkie zastosowane urzadzenia i materialy muszg posiadac¢ $wiadectwo jakosci (atesty)

i certyfikaty na znak bezpieczenstwa ,CE”.

W miare mozliwosci nalezy stosowa¢ materiaty i wyroby pochodzenia polskiego.

Jezeli polskie materiaty i wyroby nie spetniajg wymaganych projektem cech lub sg nieodpowiednie
jakosciowo, nalezy stosowa¢ materiaty pochodzenia zagranicznego, ale spetniajgce te wymogi
oraz posiadajgce certyfikaty jakosciowe i aprobaty techniczne.

Wykonanie robot powinno by¢ zadowalajgce i gwarantowanej jakosci oraz wykonane z materiatow
(gdy, nie podano szczegoétowych wymagan) dobrego handlowego gatunku.

Wykonawca jest zobowigzany udowodnic jakos¢ kazdego materiatu i wyrobu uzytego do
wykonania robot. Takie dowody to: atesty i certyfikaty na znak bezpieczenstwa ,CE”.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma prawo w trakcie realizacji robét odrzucié¢ kazdy materiat
niezgodny ze ST lub Polskg Norma.

Materiaty przeznaczone do wbudowania podlegajg akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Sktadowanie materiatow

Sposob sktadowania materiatow elektrycznych w magazynach, jak i konserwacja tych materiatow
powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatéw. Materiaty, aparaty, urzadzenia i maszyny
elektryczne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego
celu, suchych, przewietrzanych i dobrze oswietlonych.

3.0 Sprzet

Roboty przewidziane do wykonania mogg by¢ wykonane recznie i mechanicznie przy uzyciu
sprzetu mechanicznego zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Wykonawca przystepujgcy do wykonania instalacji elektrycznych wewnetrznych dla
zagwarantowania wtasciwej jakosci robét powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcych maszyn i sprzetu:

- samochdd dostawczy 0,9 t

- elektronarzedzia

4.0 Transport

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi dla danego
asortymentu materiatéw przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca przystepujgcy do budowy instalacji wewnetrznych powinien wykazac¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcych srodkéw transportu:

- samochodu dostawczego,

Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworce dla poszczegdlnych materiatow i elementéw oraz zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

Elementy — wielkogabarytowe — przewozi¢ samochodami skrzyniowymi w opakowaniach
producenta z zabezpieczeniem przez nadmiernymi drganiami i wstrzgsami. W czasie transportu,
zatadunku i roztadunku przestrzegaé zaleceh wytworcow.

Materiaty drobne — transportowa¢ samochodami dostawczymi

W czasie transportu, zatadunku i roztadunku oraz sktadowania materiatéw, aparatury i urzgdzen
zwrdci¢ uwage, aby nie narazic¢ ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powiok.

5.0 Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, ich zgodnos¢ z Projektem
Budowlanym, Specyfikacjg Techniczng obowigzujgcymi normami oraz uzgodnieniami i
zaleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji projekt organizaciji
i harmonogram robét uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.



5.1 Rozpoczecie robét nastgpi¢ moze po stwierdzeniu przez kierownika budowy, ze obiekt
odpowiada warunkom BHP do prowadzenia roboét instalacyjnych oraz elementy
budowlano-konstrukcyjne, majgce wptyw na montaz instalacji odpowiadajg zatozeniom
projektowym.

Przed przystapieniem do rob6t montazowych nalezy odebraé protokolarnie front robét od
generalnego wykonawcy lub inwestora. Stan robét budowlanych i wykohczeniowych
powinien by¢ taki, aby roboty elektro-montazowe mozna byto prowadzi¢ bez narazenia
instalacji na uszkodzenie,

a pracownikéw na wypadki przy pracy.

5.2 Wyznaczenie tras przewoddéw, wyznaczenie miejsc lokalizacji opraw, osprzetu i urzadzen
z uwzglednieniem konstrukcji budynku i wymagan innych branz.

5.3 Kucie bruzd
Kucie bruzd wykona¢ mechanicznie przez stosowanie narzynarek po uprzednim
wyznaczeniu tras przewodow. Po wykuciu bruzd i utozeniu przewodow, bruzdy nalezy
zatynkowac

5.4 Zakup i transport materiatdw na miejsce wbudowania:
Transport materiatéw i urzgdzen opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.

5.5 Montaz przewodow

W trakcie prac montazowych stosowac sie do ponizszych zasad:

- przewody montowane pod tynkiem prowadzi¢ réwnolegle do $cian lub sufitu i zagina¢
pod katem prostym

- przejscia przez sciany i stropy chroni¢ rurkami ostonowymi,

- przewody ukfada¢ na podtozu gtadkim, mocowanie przewoddéw w bruzdach przez
gipsowanie,

- przewody ukfada¢ swobodnie tak, aby nie byly narazone na naprezenia,

- przewody montowane w RL na tynku prowadzi¢ réwnolegle do scian lub sufitu i zagina¢
pod katem prostym

5.6 Montaz osprzetu
Osprzet podtynkowy 16A. Otwory pod puszki instalacyjne wykonywac¢ mechanicznie.
Puszki osadzaé przez gipsowanie. Lgczniki i gniazda montowane obok siebie powinny by¢
instalowane w ramkach wielokrotnych. W pomieszczeniach technicznych i w
pomieszczeniach wilgotnych stosowac osprzet o 1P44.
Osprzet natynkowy 16A 1P44. Puszki instalacyjne i rozgateZzne osadza¢ poprzez
przykrecanie Srubami do kotkéw rozporowych od Scian.
tgczniki i gniazda montowane obok siebie powinny by¢ instalowane w puszkach n/t
wielokrotnych.

5.7 Montaz opraw o$wietleniowych
Oprawy oswietleniowe n/t montowac na stropie i na Scianach przez przykrecenie srubami
do kotkéw rozporowych oraz w stropie podwieszanym przez wstawienie do ram stropu.

5.8 Préby pomontazowe
Po zakonczeniu rob6t montazowych (lecz przed podaniem napiecia) wykonaé ogledziny
urzadzen i wykonac¢ proby pomontazowe. W zakresie technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych robét wraz z wykonaniem wymaganych pomiaréw i prébnym uruchomieniem
obwodow.

6.0 Kontrola jakosci roboét

Do obowigzkéw wykonawcy nalezy:
- wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiatéw odpowiedniej jakosci
- ustalenie i przestrzeganie takich warunkow transportu i przechowywania materiatow,
ktére zagwarantujg zachowanie ich jakosci i przydatno$ci do planowanych roboét.
- okreslenie, i uzgodnienie takich warunkéw dostaw, aby mogta by¢ zapewniona rytmicznosé robot
- prowadzenie systematycznej kontroli jakosci otrzymywanych materiatow.



Kontrola jako$ci materiatéw
Wszystkie materiaty uzyte w trakcie budowy muszg posiadac atesty fabryczne lub $wiadectwa
jakosci wystawione przez producenta oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR

Kontrola jako$ci robot

polega na sprawdzeniu instalacji w zakresie:

- prawidtowego utozenia przewodow

- wlasciwej lokalizacji opraw oswietleniowych i osprzetu,

- trwato$¢ zamocowanych opraw, osprzetu i urzgdzen,

- zachowania zasady jednolitej pozycji zatgczania fgcznikéw,

- kompletnosci wyposazenia

- zgodnosci zastosowanych urzadzen z projektem (lub ustaleniami z inwestorem)
- braku widocznych uszkodzen

- nalezytego stanu izolacji

- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami,

Badania i pomiary pomontazowe

polegajg na sprawdzeniu instalacji w zakresie:

- pomiaréw rezystancji izolaciji, ciggtosci zyt

- pomiaroéw skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
- pomiaréw natezenia oswietlenia,

- badania rezystancji uziemienia

Dokumentowanie wynikéw pomiaréw i badan

Wszystkie pomiary i wyniki badan musza zosta¢ opracowane na wymaganych formularzach

i podpisane przez przedstawicieli wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Dokumenty te stanowig integralng czes¢ Operatu Kolaudacyjnego Robét. Sporzadza sie je

w dwoéch egzemplarzach — oryginat dla Zamawiajgcego i kopia dla Wykonawcy.

Atesty materiatdw muszg by¢ przechowywane przez wykonawce i przedstawiane przy odbiorach
robot.

7.0 Obmiar robét

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego stanu zakresu robét oraz obliczeniu rzeczywistych
ilosci wbudowanych materiatéw. Obmiar obejmuje roboty objete Projektem oraz dodatkowe

i nieprzewidziane, ktérych potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie trwania robé6t pomiedzy
Wykonawcg i Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego. Obmiary sporzgdzone bedg przez
Wykonawce zapisane w Ksigzce Obmiardw, i uzgodnione z Inspektorem w ustalonym trybie.
Wyniki obmiaru nalezy poréwna¢ z Dokumentacjg kosztorysowo-techniczng w celu okreslenia
réznic w ilosci robot.

Jednostkami podstawowymi obmiaru robét sa:

m - metr
szt. - ilo$¢ sztuk
kpl. - komplet robot

8.0 Odbior robot

Odbiér robét powinien by¢ dokonany w terminie do 7 dni po zgtoszeniu przez Wykonawce
(wpisem do Dziennika Budowy) gotowosci do odbioru.

W przypadku prawidtowego wykonania robét, uzyskaniu pozytywnych wynikoéw badan i pomiaréow
oraz skompletowaniu catej dokumentacji powykonawczej, co musi by¢ potwierdzone przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego Zamawiajgcy sporzadza i podpisuje Protokét Odbioru Robot.
W protokole nalezy potwierdzi¢ prawidtowe i terminowe wykonanie robot w catosci lub ich czesci.
Pozostate roboty, w ktérych stwierdzono usterki i niedociggniecia powinny by¢ ujete oddzielnie.
W stosunku do tych robot nalezy ustalic:

- sposob i termin usuniecia usterek na koszt wykonawcy

- zakres potrgcen za wady trwate

W przypadku, gdy po dokonaniu przegladu odbierajgcy stwierdzi wystepowanie zbyt duzej ilosci
usterek i niedociggnieé powinien ustali¢ termin nastepnego odbioru po usunieciu ich przez



Wykonawce i ponowne zgtoszenie przez niego gotowosci do odbioru. Za date zakonczenia robét
uwaza sie date powiadomienia Zamawiajgcego przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ze
roboty sg gotowe do odbioru.

Dokumenty wymagane przy odbiorze:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania
robot (dokumentacja powykonawcza)

- Dziennik Budowy

- Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robét

- Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow

- Protokoty czesciowych odbioréw robot (wczesniejszych zakresow robot)

- Protokoty badan i pomiarow

- Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcéw urzadzen i materiatéw

- Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen

- Dokumentacje Techniczno Ruchowe urzadzen

9.0 Podstawa ptatnosci

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacjg i zakresem robét wymienionym w punkcie
1.3 niniejszej ST w oparciu o odbioér faktycznie zamowionej i wykonanej pracy oraz oceng jakosci
robot i oceng jakosci uzytych materiatéw.

Cena wykonania robét obejmuije:
- wykonanie instalacji elektrycznych stanu surowego -kpl.
- montaz opraw, osprzetu i urzgdzen -kpl.

10.0 Przepisy zwigzane

Wszystkie roboty wykonania instalacji elektrycznych winny byé prowadzone zgodnie z aktualnie
obowigzujgcymi przepisami i normami P.K.N., sztukg budowlang i przepisami BHP

WYKAZ NORM

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 12464-1 Swiatto i o$wietlenie.

PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne obiektach elektroenergetycznych.
PN-92/E-08 106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP).
PN-90/E-O5023 Oznaczenia identyfikacyjne przewoddw barwami i cyframi.
PN-IEC 61024 Ochrona odgromowa obiektoéw budowlanych

PN-75/E-02032 - O$wietlenie drog publicznych

Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych badanh odbiorczych.

(Wykaz polskich norm dotyczgcych rozwigzan technicznych zostat ujety w Rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury zmieniajgcym rozporzgdzenie w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie, opublikowanym w Dz.U. nr 56 z 2009r poz. 461)

Inne:
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych t. V - Instalacje
elektryczne.

Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane wraz z pdzniejszymi zmianami

Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. - Prawo Energetyczne wraz z pézniejszymi zmianami
Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzgdzeniach i instalacjach energetycznych Dz. Ustaw nr 80.p0z.912 z dnia 17.09.1999r.
Instrukcja Organizacji Bezpiecznej Pracy, przy Urzadzeniach i Instalacjach Elektroenergetycznych
wydana i zatwierdzona przez ENEA Operator sp. z 0. 0. obowigzujgca od 04.07.2007r.



